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Dieses Systemhandbuch wendet sich an alle Personen, die Frequenzumrich-
ter 9300 vector auslegen, installieren, in Betrieb nehmen und einstellen.

Esist zusammen mit dem Systemhandbuch (Erweiterung), Dokumentnum-
mer EDSVF9333V-EXT und dem Katalog die Projektierungsunterlage fiirden
Maschinen- und Anlagenbauer.

Das Systemhandbuch ist Grundlage der Beschreibung des Frequenzumrich-
ters 9300 vector. Zusammen mit dem Systemhandbuch (Erweiterung), Do-
kumentnummer EDSVF9333V-EXT, liegtein vollstandiges Systemhandbuch

vor:

» Die Eigenschaften und Funktionen sind ausfiihrlich beschrieben.

» Die Parametrierung fur typische Anwendungen ist mit Beispielen

verdeutlicht.

» Im Zweifelsfall ist immer die dem Frequenzumrichter 9300 vector

Inhalt Systemhandbuch

00 N O U1 A W N R

10
11

12
13

Vorwort

Sicherheit

Technische Daten

Grundgerat einbauen

Grundgerat verdrahten
Inbetriebnahme

Parametrierung

Konfiguration

8.1 Beschreibungder Funktionsblocke

Durchmesserrechner (DCALC)
Leitfrequenzeingang (DFIN)
Leitfrequenzausgang (DFOUT)
Leitfrequenz-Hochlaufgeber
(DFRFG)

Leitfrequenzverarbeitung (DFSET)
Interne Motorregelung mit U/f-
Kennliniensteuerung (MCTRL1)
Interne Motorregelung mit Vector-
regelung (MCTRL2)

8.2 Codetabelle

8.3 Auswahllisten

8.4 Attributtabelle

Fehlersuche und Stérungsbeseitigung
Verbundbetrieb

Sicherer Halt

Zubehor
Anhang

Lenze

beiliegende Montageanleitung giltig.

Inhalt Systemhandbuch (Erweiterung)

1

H W

Vorwort

Konfiguration

2.1 Konfigurieren mit Global Drive Con-
trol

2.2 Grundkonfigurationen
2.3 Umgang mit Funktionsblécken

2.4 Funktionsblocke
(Beschreibung der weiteren Funk-
tionsblocke)

2.5 Uberwachungen

Anwendungsbeispiele
Signalflussplane

Anhang

1.1-1



Lesezeichen ein-/ausblenden

1 Vorwort und Allgemeines
1.1 Uber dieses Systemhandbuch
111 Welche Informationen enthalt das Systemhandbuch?

Information finden

1.1-2

Verwenden Sie als Grundlage das Systemhandbuch. Es enthalt Verweise auf
die entsprechenden Hauptkapitel im Systemhandbuch (Erweiterung):

» Jedes Hauptkapitel ist eine abgeschlossene Einheit und informiert
vollstandig zum jeweiligen Thema.

» Uber das Inhaltsverzeichnis und das Stichwortverzeichnis finden Sie
schnell die Information zu einer speziellen Fragestellung.

» Beschreibungen und Daten zu anderen Lenze-Produkten (Antriebs-SPS,
Lenze-Getriebemotoren, Lenze-Motoren, ...) finden Sie in den
jeweiligen Katalogen, Betriebsanleitungen und Handbuichern. Sie
konnen die benotigte Dokumentation bei Ihrem zustandigen

Lenze-Vertriebspartner anfordern oder aus dem Internet als PDF-Datei
herunterladen.

@ Tipp!

Aktuelle Dokumentationen und Software-Updates zu Lenze
Produkten finden Sie im Internet jeweils im Bereich
"Downloads” unter

http://www.Lenze.com

Lenze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Vorwort und Allgemeines 1
Uber dieses Systemhandbuch 11
Fiir welche Produkte ist das Systemhandbuch gultig? 1.1.2

1.1.2 Fiir welche Produkte ist das Systemhandbuch giiltig?

Diese Dokumentation ist gultig flir Frequenzumrichter 9300 vector ab dem

Geratestand
@ @ (€)
Type EVF 93xx — E V Vxxx 3x 7x
Produktreihe Ve
EVF  Frequenzumrichter , \®
é:: - I'®
Typ Nr. / Leistung ‘
BRQ)]

400V 480V

9321 0,37kW 0,37 kW
9322 0,75kW 0,75 kW
9323 1,5kW  1,5kW
9324 3,0kW  3,0kW
9325 55kW  55kW
9326 11kw 11 kw
9327 15kw 18,5 kW
9328 22kw 30 kw
9329 30kw 37 kW
9330 45kwW 55 kw
9331 55kwW 75 kW
9332 75kw 90 kW (S
9333 90 kw 110 kW

Bauart
E Einbaugerat (Standardmontage)
C Cold Plate-Technik

Ausfiihrung
\Y Vectorgeregelter Frequenzumrichter

Variante

- Standard

V003 Cold Plate

V004 Sicherer Halt

V024 Sicherer Halt und IT-Netz
V100 IT-Netz

Hardwarestand

Softwarestand

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 1.1-3
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Vorwort und Allgemeines 1
Rechtliche Bestimmungen 1.2

1.2 Rechtliche Bestimmungen

Kennzeichnung

Hersteller

CE-Konformitat

BestimmungsgemiRe
Verwendung

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Lenze Antriebsregler sind eindeutig durch den Inhalt des Typenschilds ge-
kennzeichnet.

Lenze Drive Systems GmbH, Hans-Lenze-Stral3e 1, D-31855 Aerzen, Ger-
many

Konform zur EG-Richtlinie "Niederspannung”

Frequenzumrichter 9300 vector und Zubehor

» nur unter den in diesem Systemhandbuch vorgeschriebenen
Einsatzbedingungen betreiben.

» sind Komponenten

—zur Steuerung und Regelung von drehzahlveranderbaren Antrieben
mit Asynchron-Normmotoren oder Asynchron-Servomotoren

—zum Einbau in eine Maschine.
—zum Zusammenbau mit anderen Komponenten zu einer Maschine.

» erfiillen die Schutzanforderungen der EG-Richtlinie "Niederspannung”.
» sind keine Maschinen im Sinne der EG-Richtlinie "Maschinen”.

» sind keine Haushaltsgerate, sondern als Komponenten ausschlie3lich
fir die Weiterverwendung zur gewerblichen Nutzung bestimmt.

Antriebe mit Frequenzumrichtern 9300 vector

» entsprechen der EG-Richtlinie "Elektromagnetische Vertraglichkeit”,
wenn sie nach den Vorgaben des CE-typischen Antriebssystems
installiert werden.

» sind einsetzbar
— an offentlichen und nichtoffentlichen Netzen.
—im Industriebereich und im Wohn- und Geschaftsbereich.

» Die Verantwortung fiir die Einhaltung der EG-Richtlinien in der
Maschinenanwendung liegt beim Weiterverwender.

Jede andere Verwendung gilt als sachwidrig!

Lenze 1.2-1
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1
1.2

Haftung

Gewadhrleistung

1.2-2

Vorwort und Allgemeines
Rechtliche Bestimmungen

Die in diesem Systemhandbuch angegebenen Informationen, Daten und
Hinweise waren zum Zeitpunkt der Drucklegung auf dem neuesten Stand.
Aus den Angaben, Abbildungen und Beschreibungen in diesem Handbuch
kénnen keine Anspriiche auf Anderung bereits gelieferter Antriebsregler
und Komponenten geltend gemacht werden.

Die in diesem Systemhandbuch dargestellten verfahrenstechnischen Hin-
weise und Schaltungsausschnitte sind Vorschldge, deren Ubertragbarkeit
auf die jeweilige Anwendung uberprift werden muR. Fiir die Eignung der
angegebenen Verfahren und Schaltungsvorschlage tibernimmt Lenze keine
Gewahr.

Die Angabenindiesem Systemhandbuch beschreiben die Eigenschaftender
Produkte, ohne diese zuzusichern.

Eswird keine Haftung ibernommenfuir Schaden und Betriebsstorungen, die
entstehen durch:

» MiRachten des Systemhandbuchs
» Eigenmachtige Veranderungen am Antriebsregler
» Bedienungsfehler

» Unsachgemalles Arbeiten an und mit dem Antriebsregler

Siehe Verkaufs- und Lieferbedingungen der Lenze Drive Systems GmbH.

Gewabhrleistungsanspriiche sofort nach Feststellen des Mangels oder Feh-
lers bei Lenze anmelden.

Die Gewahrleistungerlischtinallen Fallen,indenenauch keine Haftungsan-
spriche geltend gemacht werden konnen.

Lenze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Sicherheitshinweise 2
Inhalt
2 Sicherheitshinweise
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Sicherheitshinweise 2
Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fiir Lenze-Antriebsregler 2.1
2.1 Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fiir Lenze-Antriebsregler

Allgemein

BestimmungsgemaRe
Verwendung

Transport, Einlagerung

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

(gemaR Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG)

Lenze-Antriebsregler (Frequenzumrichter, Servo-Umrichter, Stromrichter)
und zugehorige Komponenten konnen wahrend des Betriebs - ihrer Schutz-
art entsprechend - spannungsfiuhrende, auch bewegliche oder rotierende
Teile haben. Oberflachen konnen heil? sein.

Bei unzulassigem Entfernen der erforderlichen Abdeckung, bei unsachge-
mafRem Einsatz, bei falscher Installation oder Bedienung besteht die Gefahr
von schweren Personen- oder Sachschaden.

Weitere Informationen entnehmen Sie der Dokumentation.

Alle Arbeitenzum Transport, zur Installation, zur Inbetriebnahme und zur In-
standhaltung darf nur qualifiziertes Fachpersonal ausfiihren (IEC 364 bzw.
CENELECHD 384 oder DINVDEO0100 und |EC-Report664 oder
DIN VDE 0110 und nationale Unfallverhltungsvorschriften beachten).

Qualifiziertes Fachpersonal im Sinne dieser grundsatzlichen Sicherheitshin-
weise sind Personen, die mit Aufstellung, Montage, Inbetriebsetzung und
Betrieb des Produkts vertraut sind und die tiber die ihrer Tatigkeit entspre-
chenden Qualifikationen verfligen.

Antriebsregler sind Komponenten, die zum Einbau in elektrische Anlagen
oder Maschinen bestimmt sind. Sie sind keine Haushaltsgerate, sondern als
Komponenten ausschlieBlich fiir die Verwendung zur gewerblichen Nut-
zung bzw. professionellen Nutzung im Sinne der EN 61000-3-2 bestimmt.

Bei Einbau der Antriebsregler in Maschinen ist die Inbetriebnahme (d. h. die
Aufnahmedes bestimmungsgemafen Betriebs) solange untersagt, bis fest-
gestellt wurde, dass die Maschine den Bestimmungen der EG-Richtli-
nie 98/37/EG (Maschinenrichtlinie) entspricht; EN 60204 beachten.

Die Inbetriebnahme (d. h. die Aufnahme des bestimmungsgemafen Be-
triebs) ist nur bei Einhaltung der EMV-Richtlinie (89/336/EWG) erlaubt.

Die Antriebsregler erfiillen die Anforderungen der Niederspannungsrichtli-
nie 73/23/EWG. Die harmonisierte Norm EN 61800-5-1 wird fiur die An-
triebsregler angewendet.

Die technischen Daten und die Angaben zu Anschlussbedingungen entneh-
men Sie dem Leistungsschild und der Dokumentation. Halten Sie diese un-
bedingt ein.

Warnung: Die Antriebsregler sind Produkte, die nach EN 61800-3 in An-
triebssysteme der Kategorie C2 eingesetzt werden konnen. Diese Produkte
konnenim Wohnbereich Funkstérungenverursachen.Indiesem Fallkannes
fir den Betreiber erforderlich sein, entsprechende MaBnahmen durchzu-
fihren.

Beachten Sie die Hinweise fur Transport, Lagerung und sachgemaf3e Hand-
habung.

Halten Sie die klimatischen Bedingungen nach EN 50178 ein.

Lenze 2.1-1
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2 Sicherheitshinweise
2.1 Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fir Lenze-Antriebsregler
Aufstellung Sie mussen die Antriebsregler nach den Vorschriften der zugehoérigen Doku-

Elektrischer Anschluss

2.1-2

mentation aufstellen und kiihlen.

Sorgen Sie fur sorgfaltige Handhabung und vermeiden Sie mechanische
Uberlastung. Verbiegen Sie bei Transport und Handhabung weder Bauele-
mente noch andern Sie Isolationsabstande. Beriihren Sie keine elektroni-
schen Bauelemente und Kontakte.

Antriebsregler enthalten elektrostatisch gefahrdete Bauelemente, die Sie
durch unsachgemaRe Handhabung leicht beschadigen kénnen. Beschadi-
gen oder zerstoren Sie keine elektrischen Komponenten, da Siedadurch Ihre
Gesundheit gefahrden konnen!

Beachten Sie bei Arbeiten an unter Spannungstehenden Antriebsreglerndie
geltenden nationalen Unfallverhiitungsvorschriften (z. B. VBG 4).

Fuhren Sie die elektrische Installation nach den einschlagigen Vorschriften
durch (z. B. Leitungsquerschnitte, Absicherungen, Schutzleiteranbindung).
Zusatzliche Hinweise enthalt die Dokumentation.

Die Dokumentation enthalt Hinweise fiir die EMV-gerechte Installation
(Schirmung, Erdung, Anordnung von Filtern und Verlegung der Leitungen).
Beachten Sie diese Hinweise ebenso bei CE-gekennzeichneten Antriebsreg-
lern. Der Hersteller der Anlage oder Maschine ist verantwortlich fiir die Ein-
haltung der im Zusammenhang mit der EMV-Gesetzgebung geforderten
Grenzwerte. Um die am Einbauort geltenden Grenzwerte fur Funkstoraus-
sendungen einzuhalten, missen Sie die Antriebsregler in Gehause (z.B.
Schaltschranke) einbauen. Die Gehduse miissen einen EMV-gerechten Auf-
bau ermoglichen. Achten Sie besonders darauf, dass z. B. Schaltschranktu-
ren moglichst umlaufend metallisch mit dem Gehduse verbunden sind. Off-
nungen oder Durchbriiche durch das Gehause aufein Minimum reduzieren.

Lenze-Antriebsregler kdnnen im Fehlerfall (Kérper- oder Erdschluss) einen
Fehler-Gleichstrom im Schutzleiter verursachen. Wird fiir den Schutz bei in-
direkter Berlihrung ein Fehlerstrom-Schutzschalter (Differenzstromgerat)
verwendet, ist auf der Stromversorgungsseite nur ein Fehlerstrom-Schutz-
schalter vom Typ B zulassig. Anderenfalls muss eine andere SchutzmaR-
nahme angewendet werden, wie z. B. Trennung von der Umgebung durch
doppelte oder verstarkte Isolierung oder Trennung vom Versorgungsnetz
durch einen Transformator.

Lenze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fur Lenze-Antriebsregler 2.1

Betrieb

Sicherheitsfunktionen

Wartung und Instandhaltung

Entsorgung

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Sicherheitshinweise 2

Sie mussen Anlagen mit eingebauten Antriebsreglern ggf. mit zusatzlichen
Uberwachungs- und Schutzeinrichtungen gemaR den jeweils giiltigen Si-
cherheitsbestimmungen ausriisten (z. B. Gesetz lber technische Arbeits-
mittel, Unfallverhiitungsvorschriften). Sie diirfen die Antriebsregler an Ihre
Anwendung anpassen. Beachten Sie dazu die Hinweise in der Dokumenta-
tion.

Nachdem der Antriebsregler von der Versorgungsspannung getrennt ist,
durfen Sie spannungsfiihrende Gerateteile und Leistungsanschliisse nicht
sofort bertihren, weil Kondensatoren aufgeladen sein konnen. Beachten Sie
dazu die entsprechenden Hinweisschilder auf dem Antriebsregler.

Halten Sie wahrend des Betriebs alle Schutzabdeckungen und Tiiren ge-
schlossen.

Hinweis fiir UL-approbierte Anlagen mit eingebauten Antriebsreglern:
UL warnings sind Hinweise, die nur fiir UL-Anlagen gelten. Die Dokumenta-
tion enthalt spezielle Hinweise zu UL.

Bestimmte Varianten der Antriebsregler unterstiitzen Sicherheitsfunktio-
nen (z. B."Sicher abgeschaltetes Moment”, ehem. ”"Sicherer Halt”) nach den
Anforderungen von Anhang! Nr.1.2.7 der EG-Richtlinie "Maschinen”
98/37/EG, EN 954-1 Kategorie 3 und EN 1037. Beachten Sie unbedingt die
Hinweise zu den Sicherheitsfunktionen in der Dokumentation zu den Va-
rianten.

Die Antriebsregler sind wartungsfrei,wenndievorgeschriebenenEinsatzbe-
dingungen eingehalten werden.

Beiverunreinigter Umgebungsluft konnendie KiihIflachen des Antriebsreg-
lers verschmutzen oder Kuhléffnungen verstopft werden. Bei diesen Be-
triebsbedingungen deshalb regelmaRig die Kiuhlflachen und Kuhloffnun-
gen reinigen. Dazu niemals scharfe oder spitze Gegenstande verwenden!

Metalle und Kunststoffe zur Wiederverwertung geben. Bestlickte Leiter-
platten fachgerecht entsorgen.

Beachten Sie unbedingt die produktspezifischen Sicherheits- und
Anwendungshinweise in dieser Anleitung!

Lenze 2.1-3
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Sicherheitshinweise 2
Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise flr Lenze-Motoren 2.2
2.2 Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fiir Lenze-Motoren

Allgemein

BestimmungsgemaRe

Verwendung

Transport, Einlagerung

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

(gemaR Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG)

Niederspannungsmaschinen haben gefahrliche, spannungsfiihrende und
rotierende Teile sowie moglicherweise heilRe Oberflachen.

Bei Synchronmaschinen werden bei drehender Maschine auch an den offe-
nen Klemmen Spannungen induziert.

Alle Arbeiten zu Transport, Anschluss, Inbetriebnahme und Instandhaltung
darf nur qualifiziertes, verantwortliches Fachpersonal ausfuihren
(EN 50110-1 (VDE 0105-100) und IEC 60364 beachten). UnsachgemafRes
Verhalten kann schwere Personen- und Sachschaden verursachen.

Niederspannungsmaschinen nur unter den Einsatzzwecken betreiben, die
im Abschnitt "BestimmungsgemaRe Verwendung” angegeben sind.

Die Bedingungen am Einsatzort mussen allen Angaben entsprechen, die auf
dem Leistungsschild und in der Dokumentation genannt sind.

Niederspannungsmaschinen sind fiir gewerbliche Anlagen bestimmt. Sie
entsprechen den harmonisierten Normen der Reihe EN 60034 (VDE 0530).
DerEinsatzim Ex-Bereich ist verboten, sofern nicht ausdriicklich hierfiir vor-
gesehen (Zusatzhinweise beachten).

Niederspannungsmaschinen sind Komponenten zum Einbau in Maschinen
im Sinne der Maschinenrichtlinie 98/37/EG. Die Inbetriebnahme ist solange
untersagt, bis die Konformitat des Endprodukts mit dieser Richtlinie festge-
stellt ist (u. a. EN 60204-1 beachten).

Niederspannungsmaschinen in Schutzart IP23 oder geringer nicht ohne be-
sondere SchutzmaBnahmen im Freien verwenden.

Die eingebauten Bremsen nicht als Sicherheitsbremsen verwenden. Es ist
nicht auszuschliefSen, dass durch nicht zu beeinflussende Storfaktoren, z. B.
Oleintritt durch Versagen des A-seitigen Wellendichtrings, das Brems-Dreh-
moment reduziert sein kann.

Nach der Auslieferung festgestellte Beschadigungen dem Transportunter-
nehmensofort mitteilen;die Inbetriebnahmeist ggf.auszuschlieBen.Einge-
schraubte Transportdsen fest anziehen. Sie sind fuir das Gewicht der Nieder-
spannungsmaschine ausgelegt, keine zusatzlichen Lasten anbringen. Wenn
notwendig, ausreichend bemessene Transportmittel (z. B. Seilfiihrungen)
verwenden.

Vorhandene Transportsicherungen vor Inbetriebnahme entfernen. Fir wei-
tere Transporte erneut verwenden. Werden Niederspannungsmaschinen
eingelagert, auf eine trockene, staubfreie und schwingungsarme
(Veff < 0.2 mm/s) Umgebung achten (Lagerstillstandsschaden).

Lenze 2.2-1
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2 Sicherheitshinweise
2.2 Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fir Lenze-Motoren
Aufstellung Auf plane Auflage, gute FuRR- bzw. Flanschbefestigung und genaue Ausrich-

Elektrischer Anschluss

2.2-2

tung bei direkter Kupplung achten. Aufbaubedingte Resonanzen mit der
Drehfrequenz und der doppelten Speisefrequenz vermeiden. Laufer von
Handdrehen,aufungewdhnliche Schleifgerauscheachten.Drehrichtungim
ungekuppelten Zustand kontrollieren (Abschnitt ”Elektrischer Anschluss”
beachten).

Riemenscheiben und Kupplungen nur mit geeigneten Vorrichtungen auf-
ziehen oder abziehen. Zur leichteren Handhabung vorher erwarmen. Rie-
menscheiben und Kupplungen mit einem Beruihrschutz abdecken. Unzulas-
sige Riemenspannungen vermeiden.

Die Maschinen sind mit halber Passfeder gewuchtet. Die Kupplung muss
ebenfalls mit halber Passfeder gewuchtet sein. Uberstehenden, sichtbaren
Passfederanteil abarbeiten.

Eventuell erforderliche Rohranschliisse herstellen. Bauformen mit Welle-
nende nach unten bauseits mit einer Abdeckung ausristen, die verhindert,
dass Fremdkorper in den Lufter hineinfallen. Die Beluftung darf nicht behin-
dert werden und die Abluft - auch benachbarter Aggregate - nicht unmittel-
bar wieder angesaugt werden.

Alle Arbeiten durfen nurvon qualifiziertem Fachpersonal an der stillstehen-
den Niederspannungsmaschine im freigeschalteten und gegen Wiederein-
schalten gesicherten Zustand vorgenommen werden. Das giltauch fiir Hilfs-
stromkreise (z. B. Bremse, Geber, Fremdliifter).

Spannungsfreiheit prufen!

Uberschreiten der Toleranzen in EN 60034-1; IEC 34 (VDE 0530-1) - Span-
nung+5 %, Frequenz +2 %, Kurvenform, Symmetrie - erhoht die Erwarmung
und beeinflusst die elektromagnetische Vertraglichkeit.

Schaltungshinweise, Angaben auf dem Leistungsschild und Anschluss-
schema im Klemmenkasten beachten.

DerAnschluss musssoerfolgen,dasseinedauerhaftsichere, elektrische Ver-
bindung aufrecht erhalten wird (keine abstehenden Drahtenden); zugeord-
nete Kabelendbestlickung verwenden. Sichere Schutzleiterverbindung her-
stellen. Steckverbinder bis zum Anschlag festschrauben.

Die kleinsten Luftabstande zwischen blanken, spannungsfiihrenden Teilen
und gegen Erde durfen folgende Werte nicht unterschreiten: 8 mm bei
Un <550V, 10 mm bei Uy <725V, 14 mm bei Uy <1000 V.

Der Klemmenkasten muss frei sein von Fremdkorpern, Schmutz und Feuch-
tigkeit. Nicht benétigte Kabeleinflihrungsoffnungen und den Klemmenka-
sten staubdicht und wasserdicht verschlieRen.

Lenze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fiir Lenze-Motoren 2.2

Inbetriebnahme und Betrieb

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Sicherheitshinweise 2

VorInbetriebnahme nach langerer Lagerzeitden Isolationswiderstand mes-
sen.BeiWerten< 1 kQ je Volt Bemessungsspannungdie Wicklungtrocknen.

Fur den Probebetrieb ohne Abtriebselemente die Passfeder sichern. Schut-
zeinrichtungen auch im Probebetrieb nicht auBer Funktion setzen.

Bei Niederspannungsmaschinen mit Bremse vor der Inbetriebnahme die
einwandfreie Funktion der Bremse prufen.

Eingebaute Temperaturfihler sind kein Vollschutz der Maschine, ggf. Maxi-
malstrom begrenzen. Antriebsregler so parametrieren, dass nach einigen
Sekunden Betrieb mit | > Iy der Motor abgeschaltet wird, insbesondere bei
Gefahr des Blockierens.

Schwingstarkenvess < 3.5 mm/s(Py < 15 kW)bzw.4.5 mm/s(Py > 15 kW)sind
in gekuppeltem Betrieb unbedenklich.

Bei Veranderungen gegenuber dem Normalbetrieb, z. B. erhohte Tempera-
turen, Gerausche, Schwingungen, die Ursache ermitteln, ggf. Riicksprache
mit dem Hersteller. Im Zweifelsfall Niederspannungsmaschine abschalten.

Bei starkem Schmutzanfall Luftwege regelmaRig reinigen.
Wellendichtringe und Walzlager haben eine begrenzte Lebensdauer.

Lagerungen mit Nachschmiereinrichtung bei laufender Niederspannungs-
maschine nachfetten. Nur vom Hersteller freigegebene Fette verwenden.
Wenn Fettaustrittsbohrungen mit Stopfen verschlossen sind (IP54 Abtriebs-
seite; IP23 Abtriebs-und Nichtabtriebsseite), vor Inbetriebnahme Stopfen
entfernen. Bohrungen mit Fett verschlieen. Lagerwechsel bei Dauer-
schmierung (2Z-Lager) nach ca. 10.000 h - 20.000 h, spatestens jedoch nach
3 -4Jahren.

Beachten Sie die produktspezifischen Sicherheits- und
Anwendungshinweise in dieser Anleitung!

Lenze 2.2-3
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2.3 Restgefahren

Personenschutz

Gerateschutz

Motorschutz

Schutz der Maschine/Anlage
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Sicherheitshinweise 2
Restgefahren 23

» Uberpriifen Sie vor Arbeiten am Antriebsregler, ob alle
Leistungsklemmen spannungslos sind:
—Nach dem Netzabschalten fiihren die Leistungsklemmen U, V, W, +Ug
und -Ug noch mindestens 3 Minuten gefahrliche Spannung.

— Bei gestopptem Motor fiihren die Leistungsklemmen L1, L2, L3; U, V,
W, +Ug und -Ug gefahrliche Spannung.

» Der Ableitstrom gegen Erde (PE) ist >3,5 mA. Nach EN 50178 ist eine
Festinstallation erforderlich.

» Die Betriebstemperatur des Kiihlkorpers am Antriebsregler ist > 80 °C:
— Beruhrung mit dem Kuhlkorper fuhrt zu Verbrennungen.

» Wenn Sie die Funktion "Fangschaltung” (C0142 = 2, 3) bei Maschinen
mit geringem Massentragheitsmoment und geringer Reibung
verwenden:

— Nach Reglerfreigabe im Stillstand kann der Motor kurzzeitig anlaufen
oder kurzzeitig die Drehrichtung wechseln, weil der Fangvorgang
auch bei Drehzahl 0 durchgefiihrt wird.

» Wahrend des Parametersatztransfers konnen die Steuerklemmen des
Antriebsreglers undefinierte Zustande annehmen.

— Deshalb unbedingt vor dem Transfer die Stecker X5 und X6 abziehen.
Dadurch ist sichergestellt, dass der Antriebsregler gesperrt ist, und
alle Steuerklemmen den fest definierten Zustand “LOW” haben.

» Zyklisches Ein- und Ausschalten der Versorgungsspannung kann die
Eingangsstrombegrenzung des Antriebsreglers tiberlasten und
zerstoren:

— Bei zyklischem Schalten lber einen langeren Zeitraum mussen
zwischen Ausschalten und Einschalten mindestens 3 Minuten
vergehen!

» Bei bestimmten Einstellungen der Antriebsregler kann der
angeschlossene Motor lberhitzt werden:

—Z.B.langerer Betrieb der Gleichstrombremse.
— Langerer Betrieb eigenbeliifteter Motoren bei kleinen Drehzahlen.

» Mit Antriebssystemen kénnen gefahrliche Uberdrehzahlen erreicht
werden (z. B. Einstellung hoher Drehfeldfrequenzen bei dafiir
ungeeigneten Motoren und Maschinen):

— Die Antriebsregler bieten keinen Schutz gegen solche
Betriebsbedingungen. Setzen Sie hierfur zusatzliche Komponenten
ein.

Lenze 2.3-1
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2.4
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Sicherheitshinweise

Anwendungshinweise

2.4-2

Sicherheitshinweise
Definition der verwendeten Hinweise

Definition der verwendeten Hinweise

Um auf Gefahren und wichtige Informationen hinzuweisen, werden in die-
ser Dokumentation folgende Piktogramme und Signalworter verwendet:

A Gefahr!

Aufbau der Sicherheitshinweise:

(kennzeichnet die Art und die Schwere der Gefahr)

Hinweistext

(beschreibt die Gefahr und gibt Hinweise, wie sie vermieden

werden kann)

Piktogramm und Signalwort

Stop!

Piktogramm und Signalwort

i Hinweis!

L

-~ Tipp!
®©

Lenze

Bedeutung

Gefahr von Personenschdden durch gefahrliche elek-
trische Spannung

Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die
den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben
kann, wenn nicht die entsprechenden Maftnahmen
getroffen werden.

Gefahr von Personenschdden durch eine allgemeine
Gefahrenquelle

Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die
den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben
kann, wenn nicht die entsprechenden Maftnahmen
getroffen werden.

Gefahr von Sachschiden

Hinweis auf eine mogliche Gefahr, die Sachschaden
zur Folge haben kann, wenn nicht die entsprechen-
den MaRnahmen getroffen werden.

Bedeutung

Wichtiger Hinweis fiir die stérungsfreie Funktion

Nitzlicher Tipp fiir die einfache Handhabung

Verweis auf andere Dokumentation
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Technische Daten 3
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Technische Daten 3
Allgemeine Daten / Einsatzbedingungen 3.1
3.1 Allgemeine Daten / Einsatzbedingungen
Normen und Bereich Werte
Einsatzbedingungen . . s
Konformitit CE Niederspannungsrichtlinie (73/23/EWGQ)
Approbationen uL508C Power Conversion Equipment
Underwriter Laboratories (File No. E132659)
for USA and Canada

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Max. zuldssige Mo-
torleitungslange

geschirmt
ungeschirmt
Riittelfestigkeit

Klimatische Bedin-
gungen

Verschmutzungs-
grad

Zuldssige Tempera-
turbereiche

Transport
Lagerung
Betrieb

Zuldssige Aufstel-
lungshéhe

Einbaulage
DC-Verbundbetrieb

(Antriebsregler der Varianten V024 und V100 an Netzen
mit geerdetem AuRenleiter sind nicht UL-approbiert)

Bei Netz-Bemessungsspannung und Schaltfrequenz < 8 kHz ohne zusatz-
liche Ausgangsfilter

50m Miissen EMV-Bedingungen eingehalten werden, konnen
100 m sich die zul3ssigen Leitungslangen andern.

Germanischer Lloyd, allgemeine Bedingungen

Klasse 3K3 nach EN50178 (ohne Betauung, mittlere relative Feuchte
85 %)

VDE 0110 Teil 2, Verschmutzungsgrad 2

-25°C...+70°C
-25°C...+55°C
EVF9321 ... EVF9326 0°C...+55°C Uber +40 °C Ausgangs-Bemes-

sungsstrom um 2,5 %/ °C redu-

EVF9327 ... EVF9333 0°C...+50°C ieren

0...4000 m iUNN Uber 1000 m den Ausgangs-Bemessungsstrom um

5 %,/ 1000 m reduzieren
Uber 2000 m ist der Einsatz nur erlaubt in Umge-
bungen mit Uberspannungskategorie Il

Vertikal
Maoglich

Lenze 3.1-1
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3 Technische Daten
3.1 Allgemeine Daten / Einsatzbedingungen

Allgemeine elektrische Daten

3.1-2

Bereich
EMV
Stoéraussendung

Storfestigkeit

Isolationsfestigkeit

Ableitstrom gegen PE
(nach EN 50178)

Schutzart

SchutzmaBBnahmen gegen

Schutzisolierung von Steu-
erschaltkreisen

Zuldssige Netzformen

Lenze

Werte
Einhaltung der Anforderungen nach EN 61800-3/A11

Anforderungen nach EN 50081-2, EN 50082-1,

IEC 22G-WG4 (Cv) 21

Einhaltung der Grenzwertklasse A nach EN 55011 (Industriebe-
reich) mit Netzfilter A

Einhaltung der Grenzwertklasse B nach EN 55022 (Wohnbereich)
mit Netzfilter B und Schaltschrankeinbau

Anforderungen nach EN 61800-3 inkl. A11

Anforderungen Norm Scharfegrade
ESD EN 61000-4-2 3, d. h. 8 kV bei Luftentla-
dung,
6 kV bei Kontaktentladung
Leitungsgefiihrte EN 61000-4-6 150 kHz ... 80 MHz,
Hochfrequenz 10V/m 80 % AM (1 kHz)
HF-Einstrahlung EN 61000-4-3 80 MHz...1000 MHz,
(Gehause) 10 V/m 80 % AM (1 kHz)
Burst EN 61000-4-4  3/4,d.h.2kV/5 kHz
Surge EN 61000-4-5  3,d.h.1,2/50 s,
(StoBspannung auf 1 kV Phase-Phase,

Netzleitung) 2 kV Phase-PE
Uberspannungskategorie Il nach VDE 0110
>3,5mA

IP20
Beriihrschutz nach NEMA 250 Type 1

Kurzschluss, Erdschluss (erdschlussfest beim Netzeinschalten,
eingeschrankt erdschlussfest im Betrieb), Uberspannung, Kippen
des Motors, Motor-Ubertemperatur (Eingang fiir PTC oder Ther-
mokontakt)

Sichere Trennung vom Netz: Doppelte/verstarkte Isolierung nach
EN 50178 fiir digitale Eingange und Ausgange

Betrieb an TT-Netzen, TN-Netzen oder Netzen mit geerdetem Mit-
telpunkt ohne zusatzliche MaRnahmen

Betrieb an IT-Netzen nur mit Variante "V024” oder "V100”
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Technische Daten 3
Allgemeine Daten / Einsatzbedingungen 3.1

Steuerung und Regelung Bereich

Steuer- und Regelverfah-
ren

Schaltfrequenz

Drehmomentverhalten
bei Vectorregelung

Maximalmoment
Stellbereich

Drehzahlregelung ohne
Riickfiihrung

min.  mechanische
Motorfrequenz

Stellbereich
Genauigkeit

Drehzahlregelung mit
Riickfiihrung

min.  mechanische
Motorfrequenz

Stellbereich

Genauigkeit
Ausgangsfrequenz

Bereich

Auflésung absolut

Auflésung normiert

Digitale Sollwertvorgabe
Genauigkeit

Analoge Sollwertvorgabe
Linearitat
Temperaturgang
Offset

Analoge Eingdnge/Ana-
loge Ausgdnge

Digitale Eingénge/Digi-
tale Ausginge

Zykluszeiten
digitale Eingange
digitale Ausgange
analoge Eingange
analoge Ausgange

Werte

U/f-Kennliniensteuerung (linear, quadratisch), Vectorregelung

2 kHz, 4 kHz, 8 kHz oder 16 kHz

1,8 x My fiir 60 s, wenn Motor-Bemessungsleistung = Bemessungs-
leistung 9300 vector
bis1:10

(1 : 20 mit Riickfiihrung)

im Bereich 6 ... 100 % fy

1%fy Drehmoment 0... My
1:100 bezogen auf fyy und My
+0,5 % fy im Bereich 6 ... 100 % fy
0,1 % fy Drehmoment 0... My
1:1000 bezogen auf fyy und My

+0,1 % von fy

-600Hz ...+ 600 Hz
0,06 Hz

Parameterdaten: 0,01 %,
Prozessdaten: 0,006 % (= 214)

40,005 Hz (= £ 100 ppm)

+0,15%

+0,1%

0%

2 Eingange (bipolar)

2 Ausgange (bipolar)

6 Eingange (frei belegbar)
1 Eingang fiir Reglersperre
4 Ausgange (frei belegbar)
1 Inkrementalgebereingang (500 kHz, TTL-Pegel); Ausfiihrung:
9-polige Sub-D-Buchse

1 Leitfrequenzeingang (500 kHz, TTL-Pegel oder 200 kHz, HTL-
Pegel); Ausfiihrung: 9-polige Sub-D-Buchse; alternativ als Inkre-
mentalgebereingang verwendbar (200 kHz, HTL-Pegel)

e 1 leitfrequenzausgang (500 kHz, TTL-Pegel); Ausfihrung: 9-po-
lige Sub-D-Buchse

Signalpegel: 5V oder 10 V
0..50°C

1ms
1ms
1ms
1 ms (Glattungszeit: 1= 10 ms)

fn Motor-Bemessungsfrequenz
My Motor-Bemessungsmoment

Lenze
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3 Technische Daten

3.1 Allgemeine Daten / Einsatzbedingungen

Sicherheitsrelais Ksg

3.1-4

Bereich

Spulenspannung bei +20 °C
Spulenwiderstand bei +20 °C
Bemessungsleistung der Spule
Max. Schaltspannung

Max. Schaltleistung AC

Max. Schaltstrom (ohmsche Last)
Empfohlene Minimallast

Max. Schalthaufigkeit
Elektrische Lebensdauer

Mechanische Lebensdauer

Werte

DC 24V (20...30V)
823Q+10%

ca. 700 mW

AC 250V, DC 250 V (0,45 A)
1500 VA
AC6A(250V),DC6A(50V)
>50 mW

6 Schaltungen pro Minute

105 Schaltspiele bei 6 A
106 Schaltspiele bei 1 A
107 Schaltspiele bei 0,25 A

6 x 103 Schaltspiele bei 6 A
106 Schaltspiele bei 3 A

1,5 x 106 Schaltspiele bei 1 A
107 Schaltspiele bei 0,1 A

107 Schaltspiele

Lenze

bei AC250V
(ohmsche Last)

beiDC 24V
(ohmsche Last)
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Technische Daten 3
Betrieb mit Bemessungsleistung (Normalbetrieb) 3.2
Bemessungsdaten fiir Netzspannung 400 V 3.21
3.2 Betrieb mit Bemessungsleistung (Normalbetrieb)
3.2.1 Bemessungsdaten fiir Netzspannung 400 V
Typische Motorleistung Pn [kW] 0,37 0,75 1,5 3,0
Drehstrom-Asynchronmotor (4pol.) Px [hp] 0,5 10 2,0 40
9300 vector Typ EVF9321 EVF9322 EVF9323 EVF9324
Netzspannung Unetz [V] 3/PEAC320V-0%..528V+0%; 45Hz-0%..65Hz+0%
Alternative DC-Einspeisung Upc [V] DC460V-0%..620V+0%
Daten fiir Betrieb an 3/PE AC 400 V oder DC 565 V
Netz-Bemessungsstrom
ohne Netzdrossel/Netzfilter Inetz [A] 2,1 3,5 5,5 -
mit Netzdrossel/Netzfilter Inetz [A] 1,5 2,5 3,9 7,0
Ausgangsleistung U, 2und 4 kHz Sn [kVA] 1,0 1,7 2,7 4,8
V, W bei Schaltfre-
quenz 8 kHz Sn [kVA] 1,0 1,7 2,7 4,8
Ausgangsleistung +Ug, -Ug V) Poc [kW] 1,9 0,7 0,0 2,0
Ausgangs-Bemes- 2und 4 kHz 4 In [A] 1,5 2,5 3,9 7,0
;‘éﬂgﬁ;ﬁggeﬁ' 8 kHz In[A] 1,5 2,5 3,9 7,0
8 kHz sin In [A] 1,5 2,5 3,9 7,0
16 kHz In[A] 1,1 1,8 2,9 5,2
8/2 kHz 3) In [A] 1,5 2,5 3,9 7,0
Max. zuléssig.(?r Aus-  2und 4 kHz Imax [A] 2,2 3,7 5,8 10,5
ol 22
8 kHz sin Imax [A] 2,2 3,7 5,8 10,5
16 kHz Imax [A] 1,6 2,7 43 7,8
8/2 kHz 3) Imax [A] 2,2 3,7 5,8 10,5
Ausgangsspannung
ohne Netzdrossel/Netzfilter Um V] 3~0...Upetz/ 0 ... 600 Hz
mit Netzdrossel/Netzfilter Um [V] 3~0..ca.94 % Unetz/ 0 ... 600 Hz
Verlustleistung (Betrieb mit Iy) Py [W] 50 65 100 150
Notwendige Netzdrossel Typ - - - ELN3-0250H007
Abmessungen H [mm] 350 350 350 350
B [mm] 78 78 97 97
T [mm] 250 250 250 250
Masse [kgl 49 49 5,8 6,0

Fettdruck = Lenze-Einstellung

1) Bei Betrieb mit leistungsangepaRtem Motor zusitzlich dem Zwischenkreis entnehmbare Leistung

2) stréme fiir periodisches Lastwechselspiel: 60 s Uberstromdauer mit lay und 120 s
Grundlastdauer mit 75 % Iy

3) Leistungsoptimierter Betrieb mit automatischer Schaltfrequenzabsenkung. Bei Uberschreiten des
max. zuldssigen Ausgangsstroms wird die Schaltfrequenz auf 2 kHz abgesenkt.

4)  Unter anderen Einsatzbedingungen fiir einige Typen méglich: Betrieb mit erhéhtem
Ausgangs-Bemessungstrom bei gleichem Lastwechselspiel (siehe im Kapitel "Betrieb mit erh6hter
Bemessungsleistung”)
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3 Technische Daten
3.2 Betrieb mit Bemessungsleistung (Normalbetrieb)
3.21 Bemessungsdaten fiir Netzspannung 400 V
Typische Motorleistung Pn [kW] 5,5 11 15 22
Drehstrom-Asynchronmotor (4pol.) Px [hp] 75 15 20 30
9300 vector Typ EVF9325 EVF9326 EVF9327 EVF9328
Netzspannung Unetz [V] 3/PEAC320V-0%..528V+0%; 45Hz-0%..65Hz+0%
Alternative DC-Versorgung Upc [V] DC460V-0%..620V+0%
Daten fiir Betrieb an 3/PE AC 400 V oder DC 565 V
Netz-Bemessungsstrom
ohne Netzdrossel/Netzfilter Inetz [A] 16,8 - 43,5 -
mit Netzdrossel/Netzfilter Inetz [A] 12,0 20,5 29,0 42,0
Ausgangsleistung U, 2 und 4 kHz Sn [kVA] 9,0 16,3 22,2 32,6
V, W bei Schaltfre-
quenz 8 kHz Sn [kVA] 9,0 16,3 22,2 32,6
Ausgangsleistung +Ug, -Ug V) Ppc [kW] 0,0 0,0 10,2 4,0
Ausgangs-Bemes- 2 und 4 kHz Iy [A] % 13,0 23,5 32,0 47,0
;‘éﬂgﬁfﬁgge‘;‘? 8 kHz In [A] 13,0 23,5 32,0 47,0
8 kHz sin In [A] 13,0 23,5 29,0 43,0
16 kHz In [A] 9,7 15,2 21,0 30,0
8/2 kHz 3) In [A] 13,0 23,5 32,0 47,0
Max. zuléssigﬁr Aus- 2und 4 kHz Imax [A] 19,5 35,0 48,0 70,5
gzpsgg;’;n‘t’ge;“Jei‘)z 5 BkHz lmax [A] 19,5 35,0 48,0 70,5
8 kHz sin Imax [A] 19,5 35,0 43,0 64,0
16 kHz Imax [A] 14,5 22,9 31,0 46,0
8/2 kHz 3) Imax [A] 19,5 35,0 48,0 70,5
Ausgangsspannung
ohne Netzdrossel/Netzfilter Um [V] 3~0...Uyetz/ 0 ...600 Hz
mit Netzdrossel/Netzfilter Um [V] 3~0..ca.94 % Unetz/ 0 ... 600 Hz
Verlustleistung (Betrieb mit Iy) Py [W] 210 360 430 640
Notwendige Netzdrossel Typ - ELN3-0120H025 - ELN3-0075H045
Abmessungen H [mm] 350 350 350 350
B [mm] 135 135 250 250
T [mm] 250 250 250 250
Masse [ke] 7,8 7,8 18,0 18,0

Fettdruck = Lenze-Einstellung

1) Bei Betrieb mit leistungsangepaRtem Motor zusitzlich dem Zwischenkreis entnehmbare Leistung

2) stréme fiir periodisches Lastwechselspiel: 60 s Uberstromdauer mit lpay und 120 s
Grundlastdauer mit 75 % Iy

3) Leistungsoptimierter Betrieb mit automatischer Schaltfrequenzabsenkung. Bei Uberschreiten des
max. zuldssigen Ausgangsstroms wird die Schaltfrequenz auf 2 kHz abgesenkt.

4 Unter anderen Einsatzbedingungen fiir einige Typen méglich: Betrieb mit erhéhtem
Ausgangs-Bemessungstrom bei gleichem Lastwechselspiel (siehe im Kapitel "Betrieb mit erh6hter
Bemessungsleistung”)
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Technische Daten 3
Betrieb mit Bemessungsleistung (Normalbetrieb) 3.2
Bemessungsdaten fiir Netzspannung 400 V 3.21
Typische Motorleistung Pn [kW] 30 45 55 75 90
Drehstrom-Asynchronmotor (4pol.) Px [hp] 40 60 74 100 120
9300 vector Typ EVF9329 EVF9330 EVF9331 EVF9332 EVF9333
Netzspannung Unetz [V] 3/PEAC320V-0%..528V+0%; 45Hz-0%..65Hz+0%
Alternative DC-Versorgung Upc [V] DC460V-0%..620V+0%
Daten fiir Betrieb an 3/PE AC 400 V oder DC 565 V
Netz-Bemessungsstrom
ohne Netzdrossel/Netzfilter Inetz [A] - - - - -
mit Netzdrossel/Netzfilter Inetz [A] 55,0 80,0 100 135 165
Ausgangsleistung U, 2 und 4 kHz Sn [kVA] 41,6 61,7 76,2 103,9 131,2
V, W bei Schaltfre-
quenz 8 kHz Sn [kvA] 41,6 61,7 76,2 103,9 124,7
Ausgangsleistung +Ug, -Ug V) Ppc [kW] 0,0 5,1 0,0 28,1 40,6
Ausgangs-Bemes- 2 und 4 kHz Iy [A] % 59,0 89,0 110 150 180
;‘éﬂgﬁfﬁgge‘;‘? 8 kHz In [A] 59,0 89,0 110 147 147
8 kHz sin In [A] 47,0 59,0 76,0 92,0 100
16 kHz In [A] 35,0 46,0 52,0 58,0 63,0
8/2 kHz 3) In [A] 59,0 89,0 110 150 180
Max. zuléssigﬁr Aus- 2und 4 kHz Imax [A] 89,0 134 165 225 270
gzpsgg;’;n‘t’ge;“Jei‘)z 5 BkHz lmax [A] 89,0 134 165 221 221
8 kHz sin Imax [A] 70,0 88,0 114 138 150
16 kHz Imax [A] 53,0 69,0 78,0 87,0 94,0
8/2 kHz 3) Imax [Al 89,0 134 165 225 270
Ausgangsspannung
mit Netzdrossel/Netzfilter Um [V] 3~0..ca.94 % Unetz/ 0 ... 600 Hz
Verlustleistung (Betrieb mit Iy) Py [W] 810 1100 1470 1960 2400
Notwendige Netzdrossel Typ ELN3-0055H055 ELN3-0038H085 ELN3-0027H105 ELN3-0022H130  ELN3-0017H170
Abmessungen H [mm] 350 510 591 680 680
B [mm] 250 340 340 450 450
T [mm] 250 285 285 285 285
Masse [kgl 18,0 36,0 38,0 70,0 70,0

Fettdruck = Lenze-Einstellung

1) Bei Betrieb mit leistungsangepaRtem Motor zusitzlich dem Zwischenkreis entnehmbare Leistung

2) stréme fiir periodisches Lastwechselspiel: 60 s Uberstromdauer mit lpay und 120 s
Grundlastdauer mit 75 % Iy

3) Leistungsoptimierter Betrieb mit automatischer Schaltfrequenzabsenkung. Bei Uberschreiten des
max. zuldssigen Ausgangsstroms wird die Schaltfrequenz auf 2 kHz abgesenkt.

4 Unter anderen Einsatzbedingungen fiir einige Typen méglich: Betrieb mit erhéhtem
Ausgangs-Bemessungstrom bei gleichem Lastwechselspiel (siehe im Kapitel "Betrieb mit erhohter
Bemessungsleistung”)
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3 Technische Daten

3.2 Betrieb mit Bemessungsleistung (Normalbetrieb)

3.2.2 Bemessungsdaten fiir Netzspannung 480 V

3.2.2 Bemessungsdaten fiir Netzspannung 480 V

Typische Motorleistung Pn [kW] 0,37 0,75 1,5 3,0
Drehstrom-Asynchronmotor (4pol.) Px [hp] 05 10 2,0 40
9300 vector Typ EVF9321 EVF9322 EVF9323 EVF9324
Netzspannung Unetz [V] 3/PEAC320V-0%..528V+0%; 45Hz-0%..65Hz+0%
Alternative DC-Einspeisung Upc [V] DC460V-0%..740V+0%

Daten fiir Betrieb an 3/PE AC 480 V oder DC 678 V
Netz-Bemessungsstrom

ohne Netzdrossel/Netzfilter Inetz [A] 2,1 3,5 5,5 -
mit Netzdrossel/Netzfilter Inetz [A] 1,5 2,5 3,9 7,0
Ausgangsleistung U, 2 und 4 kHz Sn [kVA] 1,2 2,1 3,2 58
V, W bei Schaltfre-
quenz 8 kHz Sn [kVA] 1,2 2,1 3,2 5,8
Ausgangsleistung +Ug, -Ug V) Poc [kW] 2,3 0,9 0,0 2,5
Ausgangs-Bem_es- 2 und 4 kHz In [A] 1,5 2,5 3,9 7,0
;‘éﬂgﬁ;ﬁggeﬁ' 8 kHz In[A] 1,5 2,5 3,9 7,0
8 kHz sin In [A] 1,5 2,5 3,9 7,0
16 kHz In [A] 1,1 1,8 2,9 5,2
8/2 kHz 3) In [A] 1,5 2,5 3,9 7,0
Max. zuléssig.(?r Aus-  2und 4 kHz Imax [A] 2,2 3,7 5,8 10,5
hl 22
8 kHz sin Imax [A] 2,2 3,7 5,8 10,5
16 kHz Imax [A] 1,6 2,7 43 7,8
8/2 kHz 3) Imax [A] 2,2 3,7 5,8 10,5
Ausgangsspannung
ohne Netzdrossel/Netzfilter Um V] 3~0...Upetz/ 0 ... 600 Hz
mit Netzdrossel/Netzfilter Um [V] 3~0..ca.94 % Unetz/ 0 ... 600 Hz
Verlustleistung (Betrieb mit Iy) Py [W] 50 65 100 150
Notwendige Netzdrossel Typ - - - ELN3-0250H007
Abmessungen H [mm] 350 350 350 350
B [mm] 78 78 97 97
T [mm] 250 250 250 250
Masse [kgl 49 49 5,8 6,0

3.2-4

Fettdruck = Lenze-Einstellung

1) Bei Betrieb mit leistungsangepaRtem Motor zusitzlich dem Zwischenkreis entnehmbare Leistung

2) stréme fiir periodisches Lastwechselspiel: 60 s Uberstromdauer mit lay und 120 s
Grundlastdauer mit 75 % Iy

3) Leistungsoptimierter Betrieb mit automatischer Schaltfrequenzabsenkung. Bei Uberschreiten des
max. zuldssigen Ausgangsstroms wird die Schaltfrequenz auf 2 kHz abgesenkt.

Lenze

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Technische Daten 3
Betrieb mit Bemessungsleistung (Normalbetrieb) 3.2
Bemessungsdaten fiir Netzspannung 480 V 3.2.2
Typische Motorleistung Pn [kW] 5,5 11 18,5 30
Drehstrom-Asynchronmotor (4pol.) Px [hp] 75 15 25 20
9300 vector Typ EVF9325 EVF9326 EVF9327 EVF9328
Netzspannung Unetz [V] 3/PEAC320V-0%..528V+0%; 45Hz-0%..65Hz+0%
Alternative DC-Versorgung Upc [V] DC460V-0%..740V+0%
Daten fiir Betrieb an 3/PE AC 480 V oder DC 678 V
Netz-Bemessungsstrom
ohne Netzdrossel/Netzfilter Inetz [A] 16,8 - 43,5 -
mit Netzdrossel/Netzfilter Inetz [A] 12,0 20,5 29,0 42,0
Ausgangsleistung U, 2 und 4 kHz Sn [kVA] 10,8 18,5 26,6 39,1
V, W bei Schaltfre-
quenz 8 kHz Sn [kVA] 10,8 18,5 26,6 39,1
Ausgangsleistung +Ug, -Ug V) Ppc [kW] 0,0 0,0 11,8 4,6
Ausgangs-Bemes- 2 und 4 kHz In [A] 13,0 22,3 30,4 44,7
;‘éﬂgﬁfﬁgge‘;‘? 8 kHz In [A] 13,0 22,3 30,4 44,7
8 kHz sin In [A] 13,0 22,3 27,0 41,0
16 kHz In [A] 9,7 14,6 19,0 29,0
8/2 kHz 3) In [A] 13,0 22,3 30,4 44,7
Max. zuléssigﬁr Aus- 2und 4 kHz Imax [A] 19,5 33,5 45,6 67,0
gzpsgg;’;n‘t’ge;“Jei‘)z 5 BkHz lmax [A] 19,5 335 45,6 67,0
8 kHz sin Imax [A] 19,5 33,5 41,0 61,0
16 kHz Imax [A] 14,5 21,8 29,0 435
8/2 kHz 3) Imax [A] 19,5 33,5 45,6 67,0
Ausgangsspannung
ohne Netzdrossel/Netzfilter Um [V] 3~0...Uyetz/ 0 ...600 Hz
mit Netzdrossel/Netzfilter Um [V] 3~0..ca.94 % Unetz/ 0 ... 600 Hz
Verlustleistung (Betrieb mit Iy) Py [W] 210 360 430 640
Notwendige Netzdrossel Typ - ELN3-0120H025 - ELN3-0075H045
Abmessungen H [mm] 350 350 350 350
B [mm] 135 135 250 250
T [mm] 250 250 250 250
Masse [ke] 7,8 7,8 18,0 18,0

Fettdruck = Lenze-Einstellung

1) Bei Betrieb mit leistungsangepaRtem Motor zusitzlich dem Zwischenkreis entnehmbare Leistung

2) stréme fiir periodisches Lastwechselspiel: 60 s Uberstromdauer mit lpay und 120 s
Grundlastdauer mit 75 % Iy

3) Leistungsoptimierter Betrieb mit automatischer Schaltfrequenzabsenkung. Bei Uberschreiten des
max. zuldssigen Ausgangsstroms wird die Schaltfrequenz auf 2 kHz abgesenkt.
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3 Technische Daten
3.2 Betrieb mit Bemessungsleistung (Normalbetrieb)
3.2.2 Bemessungsdaten fiir Netzspannung 480 V
Typische Motorleistung Pn [kW] 37 55 75 90 110
Drehstrom-Asynchronmotor (4pol.) Px [hp] 495 74 100 120 148
9300 vector Typ EVF9329 EVF9330 EVF9331 EVF9332 EVF9333
Netzspannung Unetz [V] 3/PEAC320V-0%..528V+0%; 45Hz-0%..65Hz+0%
Alternative DC-Versorgung Upc [V] DC460V-0%..740V+0%
Daten fiir Betrieb an 3/PE AC 480 V oder DC 678 V
Netz-Bemessungsstrom
ohne Netzdrossel/Netzfilter Inetz [A] - - - - -
mit Netzdrossel/Netzfilter Inetz [A] 55,0 80,0 100 135 165
Ausgangsleistung U, 2 und 4 kHz Sn [kVA] 49,9 69,8 91,4 124 158,2
V, W bei Schaltfre-
quenz 8 kHz Sn [kvA] 49,9 69,8 91,4 124 149
Ausgangsleistung +Ug, -Ug V) Ppc [kW] 0,0 5,9 0,0 32,4 47,1
Ausgangs-Bemes- 2 und 4 kHz In [A] 56,0 84,0 105 142 171
;‘éﬂgﬁfﬁgge‘;‘? 8 kHz In [A] 56,0 84,0 105 142 141
8 kHz sin In [A] 44,0 55,0 71,0 87,0 94,0
16 kHz In [A] 33,0 43,7 49,5 55,0 59,0
8/2 kHz 3) In [A] 56,0 84,0 105 142 171
Max. zuléssigﬁr Aus- 2und 4 kHz Imax [A] 84,0 126 157 213 256
gzpsgg;’;n‘t’ge;“Jei‘)z 5 BkHz lmax [A] 84,0 126 157 213 211
8 kHz sin Imax [A] 66,0 82,0 107 130 141
16 kHz Imax [A] 49,0 65,6 74,0 83,0 89,0
8/2 kHz 3) Imax [Al 84,0 126 157 213 256
Ausgangsspannung
mit Netzdrossel/Netzfilter Um [V] 3~0..ca.94 % Unetz/ 0 ... 600 Hz
Verlustleistung (Betrieb mit Iy) Py [W] 810 1100 1470 1960 2400
Notwendige Netzdrossel Typ ELN3-0055H055 =~ ELN3-0038H085 ~ELN3-0027H105 ~ELN3-0022H130 = ELN3-0017H170
Abmessungen H [mm] 350 510 591 680 680
B [mm] 250 340 340 450 450
T [mm] 250 285 285 285 285
Masse [kgl 18,0 36,0 38,0 70,0 70,0

Fettdruck = Lenze-Einstellung

1) Bei Betrieb mit leistungsangepaRtem Motor zusitzlich dem Zwischenkreis entnehmbare Leistung

2) stréme fiir periodisches Lastwechselspiel: 60 s Uberstromdauer mit lpay und 120 s
Grundlastdauer mit 75 % Iy

3) Leistungsoptimierter Betrieb mit automatischer Schaltfrequenzabsenkung. Bei Uberschreiten des
max. zuldssigen Ausgangsstroms wird die Schaltfrequenz auf 2 kHz abgesenkt.
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Technische Daten 3
Betrieb mit erhohter Bemessungsleistung 3.3
Bemessungsdaten fiir Netzspannung 400 V 331

3.3 Betrieb mit erh6hter Bemessungsleistung

Der Antriebsregler kann unter den hier beschriebenen Einsatzbedingungen
im Dauerbetrieb mit einem leistungsstarkeren Motor betrieben werden. Die
Uberlastfahigkeit ist auf 120 % reduziert.

Typische Anwendungen sind Pumpen mit quadratischer Lastkennlinie oder
Lifter.

i Hinweis!

Der Betrieb mit erhohter Bemessungsleistung ist nur erlaubt:
» Im genannten Netzspannungsbereich

» Mit den genannten Schaltfrequenzen

» Mit den vorgeschriebenen Sicherungen,
Leitungsquerschnitten und Netzdrosseln oder Netzfiltern

3.3.1 Bemessungsdaten fiir Netzspannung 400 V

Typische Motorleistung Pn [kW] 0,55 1,1 2,2 4,0

Drehstrom-Asynchronmotor (4pol.) Px [hp] 0,75 15 2.9 5.4

9300 vector Typ EVF9321 EVF9322 EVF9323 EVF9324

Netzspannung Unetz [V] 3/PEAC320V-0%..440V+0%; 45Hz-0%..65Hz+0%

Alternative DC-Einspeisung Upc [V] DC460V-0%..620V+0%

Daten fiir Betrieb an 3/PE AC 400 V oder DC 565 V

Netz-Bemessungsstrom mit Netzdros- Inetz [A] 1,7 2,8 5,0 8,8

sel/Netzfilter

Ausgangsleistung U, V, W bei Schalt- Sn [kVA] 1,3 2,1 3,8 6,5

frequenz 2 und 4 kHz

Ausgangsleistung +Ug, -Ug V) Poc [kW] 1,72 0,35 0,0 1,0

Ausgangs-Bemes- 2 und 4 kHz In [A] 1,8 3,0 5,5 9,2

sungsstrom bei 3)

Schaltfrequenz 8/2 kHz In [A] 1,8 3,0 5,5 9,2

Max. zuldssiger Aus- 2 und 4 kHz Imax [A] 2,2 3,7 5,8 10,5

gangsstrom fiir 60 s 3)

bei Schaltfrequenz2) 8/2 kHz Imax [A] 2,2 3,7 58 10,5

Ausgangsspannung mit Netzdrossel/ Um [VI] 3~0..ca.94 % Unetz/ 0 ... 600 Hz

Netzfilter

Verlustleistung (Betrieb mit Iy) Py [W] 50 65 115 165

Notwendige Netzdrossel Typ ELN3-0700H003 ELN3-0450H004 ELN3-0250H007 ELN3-0160H012

Abmessungen H [mm] 350 350 350 350
B [mm] 78 78 97 97
T [mm] 250 250 250 250

Masse [ke] 49 49 5,8 6,0

Fettdruck = Lenze-Einstellung

1) Bei Betrieb mit leistungsangepaRtem Motor zusitzlich dem Zwischenkreis entnehmbare Leistung

2) stréme fiir periodisches Lastwechselspiel: 60 s Uberstromdauer mit lay und 120 s
Grundlastdauer mit 75 % Iy

3) Betrieb mit automatischer Schaltfrequenzabsenkung. Bei Uberschreiten des max. zuldssigen
Ausgangsstroms wird die Schaltfrequenz auf 2 kHz abgesenkt.
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3 Technische Daten
3.3 Betrieb mit erhohter Bemessungsleistung
3.3.1

Typische Motorleistung Pn [kW] 7,5
Drehstrom-Asynchronmotor (4pol.) Px [hp] 10
9300 vector Typ EVF9325
Netzspannung Unetz [V]

Alternative DC-Versorgung Upc [V]

Daten fiir Betrieb an 3/PE AC 400 V oder DC 565 V

Bemessungsdaten fir Netzspannung 400 V

3/PEAC320V-0%..440V+0%;

22 30 37,5
30 40 50
EVF9327 EVF9328 EVF9329 4

45Hz-0%..65Hz+0 %
DC460V-0%..740V+0 %

Netz-Bemessungsstrom mit Netzdros- Inetz [A] 15,0 39,0 50,0 60,0
sel/Netzfilter
Ausgangsleistung U, V, W bei Schalt- Sn [kVA] 11,1 29,8 39,5 46,4
frequenz 2 und 4 kHz
Ausgangsleistung +Ug, -Ug V) Poc [kW] 0,0 3,2 0,0 0,0
Ausgangs-Bemes- 2 und 4 kHz In [A] 15,0 43,0 56,0 66,0
sungsstrom bei
Schaltfrequenz 8/2 kHz 3) In [A] 15,0 43,0 56,0 66,0
Max. zuldssiger Aus- 2 und 4 kHz Imax [A] 19,5 48,0 70,5 89,0
gangsstrom fiir 60 s
bei Schaltfrequenz 2) 8/2 kHz 3) Imax [A] 19,5 48,0 70,5 89,0
Ausgangsspannung mit Netzdrossel/ Um [V] 3~0..ca.94 % Upetz/ 0 ... 600 Hz
Netzfilter
Verlustleistung (Betrieb mit Iy) Py [W] 260 640 810 950
Notwendige Netzdrossel Typ ELN3-0120H025 ELN3-0075H045 ELN3-0055H055 ELN3-0055H055
Abmessungen H[mm] 350 350 350 350
B[mm] 135 250 250 250
T[mm] 250 250 250 250
Masse [ke] 7,8 18,0 18,0 18,0
Fettdruck = Lenze-Einstellung
1) Bei Betrieb mit leistungsangepaRtem Motor zusitzlich dem Zwischenkreis entnehmbare Leistung
2) stréme fiir periodisches Lastwechselspiel: 60 s Uberstromdauer mit lpay und 120 s
Grundlastdauer mit 75 % Iy
3) Betrieb mit automatischer Schaltfrequenzabsenkung. Bei Uberschreiten des max. zuldssigen
Ausgangsstroms wird die Schaltfrequenz auf 2 kHz abgesenkt.
4 Max. zulissige Umgebungstemperatur wihrend des Betriebs: + 35 °C
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Typische Motorleistung
Drehstrom-Asynchronmotor (4pol.)
9300 vector Typ

Netzspannung

Alternative DC-Versorgung

Pn [kW]
Pn [hp]

UNetz [V]
Upc [V]

Daten fiir Betrieb an 3/PE AC 400 V oder DC 565 V
Netz-Bemessungsstrom mit Netzdros- Inetz [A]

sel/Netzfilter

Ausgangsleistung U, V, W bei Schalt-
frequenz 2 und 4 kHz

Ausgangsleistung +Ug, -Ug V)

Ausgangs-Bemes- 2 und 4 kHz
sungsstrom bei 3
Schaltfrequenz 8/2 kHz

Max. zuldssiger Aus- 2 und 4 kHz
gangsstrom fiir 60 s 3)
bei Schaltfrequenz 2  8/2 kHz

Ausgangsspannung mit Netzdrossel/
Netzfilter

Verlustleistung (Betrieb mit Iy)
Notwendige Netzdrossel

Abmessungen

Masse

Sn [KVA]

Ppc [kW]
In[A]
In[A]

Imax [A]

Imax [A]
Um [V]

Py [W]
Typ
H[mm]
B [mm]
T [mm]
(kg]

Technische Daten
Betrieb mit erh6hter Bemessungsleistung
Bemessungsdaten fiir Netzspannung 400 V

55 75 90
74 100 120
EVF9330 EVF93314) EVF9332

3.3
331

110
148
EVF9333 4

3/PEAC320V-0%..440V+0%; 45Hz-0%..65Hz+0%

DC460V-0%..740V+0 %

97,0 119 144
74,8 91,5 110
0,0 0,0 131
100 135 159
100 135 159
134 165 225
134 165 225

3~0..¢a.94 % Unetz/ 0 ... 600 Hz

1350 1470 2100
ELN3-0027H105 ELN3-0022H130 ELN3-0017H170
510 591 680
340 340 450
285 285 285
36,0 38,0 70,0

Fettdruck = Lenze-Einstellung
Bei Betrieb mit leistungsangepalRtem Motor zusatzlich dem Zwischenkreis entnehmbare Leistung
Stréme fiir periodisches Lastwechselspiel: 60 s Uberstromdauer mit I, und 120 s
Grundlastdauer mit 75 % Iy
Betrieb mit automatischer Schaltfrequenzabsenkung. Bei Uberschreiten des max. zuldssigen
Ausgangsstroms wird die Schaltfrequenz auf 2 kHz abgesenkt.

Max. zuldssige Umgebungstemperatur wahrend des Betriebs: + 35 °C

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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185

142

20,6
205
205
270
270

2400
ELN3-0014H200
680
450
285
70,0
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Technische Daten 3
Stromkennlinien 3.4

3.4 Stromkennlinien

Bei den Geraten EVF9326 ... EVF9333 wird unter bestimmten Betriebsbe-
dingungen der maximale Ausgangsstrom begrenzt:

» Bei Ausgangsfrequenzen f,,t < |5 Hz| und einer Kiihlkérpertemperatur
Vg > 40° C.

» Die Strombegrenzung ist abhangig von der Schaltfrequenz.

(Al

lour A 9k <40 °C lour A

Imax Imax

|Omax T IOmax T

0 —d > 0 —d >
0 5 fout [Hz] 0 5 fout [Hz]

9300vecl32

Abb.3.4-1  Strom-Derating Kennlinien

(Al Betrieb mit Schaltfrequenz fepop = 16/8/2 kHz, 2 kHz, 4 kHz, 8 kHz oder
8/2 kHz (C0018 =0, 1,2, 3, 4, 6)
Die Strombegrenzung folgt der Kennlinie
Bei Ausgangsfrequenzen fout < |5 Hz| und Kiihlkdrpertemperaturen
O =40 ... 80 °C wird die Stromgrenze stufenlos im Bereich @ eingestellt
Betrieb mit Schaltfrequenz fepop = 16 kHz (Coo18=5)
Die Strombegrenzung folgt der Kennlinie und ist unabhangig von der
Kuhlkorpertemperatur

9300 IOmax [A] ) IOmax [A] 2)
alls €0018=0,1,2,6 C0018 =3 co018=4 €0018=5
UNetz UNetz UNetz UNetz
400V 480V 400V 480V 400V 480V 400V 480V

EVF9326 35,0 21,6 21,6 32,0 22,7 216 11,2 10,6
EVF9327 48,0 45,6 32,0 32,0 28,8 27,3 11,2 10,6
EVF9328 70,5 67,0 47,0 47,0 42,3 40,2 16,5 15,6
EVF9329 89,0 84,6 59,3 59,3 53,4 50,7 17,8 16,9
EVF9330 134 125 89,4 89,4 80,4 76,3 22,0 22,0
EVF9331 143 135 115 115 103 98,8 22,0 22,0
EVF9332 194 185 157 157 138 131 30,0 30,0
EVF9333 197 188 158 158 142 135 35,9 35,9

1) Maximal verfiigbarer Ausgangsstrom bei Ausgangsfrequenz fot = |0 Hz| und
Kuihlkérpertemperatur 9y = 80 °C
2)  Maximal verfiigbarer Ausgangsstrom bei Ausgangsfrequenz fot = |0 H|
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Technische Daten 3

Sicherungen und Leitungsquerschnitte 3.5

3.5 Sicherungen und Leitungsquerschnitte

Grundsatzliches zu
Sicherungen und
Leitungsquerschnitten

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Bereich

Auswahl des Leitungsquer-
schnitts

Schutz der Leitungen auf der
Wechselspannungsseite (L1,
L2,13)

Schutz der Leitungen auf der
Motorseite (U, V, W)

Anschluss eines Brems-
choppers

Weitere Informationen

Weitere Normen und Vor-
schriften

Beschreibung

Beriicksichtigen Sie bei der Auswahl den Spannungsabfall bei
Belastung (< 3 % nach DIN 18015 Teil1).

Die Absicherung auf der Wechselspannungsseite erfolgt tiber
handelsiibliche Sicherungen.

Sicherungen in UL-konformen Anlagen miissen UL-approbiert
sein.

Eine Absicherung der Motorleitung ist nicht erforderlich.

Beim Anschluss eines Bremschoppers an die Klemmen +Ug
und -Ug gelten nicht die aufgefiihrten DC-Sicherungen und
Leitungsquerschnitte. Entnehmen Sie diese geratespezifischen
Daten der technischen Dokumentation zum Bremschopper.

Im Kapitel "Grundgerat verdrahten” — "Wichtige Hinweise”
— "Gerateschutz”

Die Beriicksichtigung weiterer nationaler und regionaler Nor-
men und Vorschriften (z. B. VDE 0113, VDE 0298, EN 60204)
liegt in der Verantwortung des Anwenders.

Lenze 3.5-1
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3 Technische Daten
3.5 Sicherungen und Leitungsquerschnitte
351 Netzeinspeisung

3.5.1 Netzeinspeisung

Betrieb mit Bemessungsleistung

9300 vector
Typ Netz

EVF9321
EVF9322

EVF9323
EVF9324

EVF9325 JPE AC

3
EVF9326 320..528V
EVF9327 45..65Hz

EVF9328
EVF9329
EVF9330
EVF9331
EVF9332
EVF9333

L0 ©

Betrieb ohne Netzdrossel oder Netzfilter F12
@ @ Installation nach Installation nach UL 3)
EN 60204-1 1)
L1, L2, L3, PE ® L1, 12,13, PE
Verlegeart
B2 C
[A] [A] [mm2] [mm2] [A] [Awq] [mA]
6 c§64) 1 1 5 18
6 c§64) 1 1 5 18 300
10 B10 1,5 1 10 16
Betrieb nur erlaubt mit Netzdrossel oder Netzfilter
25 B20 6 4 25 10 300
Betrieb nur erlaubt mit Netzdrossel oder Netzfilter
63 - 16 10 60 4 300

Betrieb nur erlaubt mit Netzdrossel oder Netzfilter

Schmelzsicherung (Sicherungen der Betriebsklasse gG/gL oder Halbleitersicherungen der
Betriebsklasse gRL)

Sicherungsautomat

Schmelzsicherung

Die Angaben sind Empfehlungen. Andere Auslegungen/Verlegearten sind méglich (z. B. nach
VDE 0298-4). Die Leitungsquerschnitte gelten unter folgenden Bedingungen: Verwendung von
PVC-isolierten Kupferleitungen, Leitertemperatur < 70 °C, Umgebungstemperatur < 40 °C, keine
Haufung der Leitungen oder Adern, drei belastete Adern.

Allstromsensitiver Fehlerstrom-Schutzschalter

Nur UL-approbierte Leitungen, Sicherungen und Sicherungshalter verwenden. UL-Sicherung:
Spannung 500 ... 600 V, Auslosecharakteristik "H”, "K5” oder "CC”.

Bei kurzzeitigen Netzunterbrechungen Sicherungsautomaten mit Auslésecharateristik ”C”
einsetzen

Nationale und regionale Vorschriften beachten

3.5-2
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Technische Daten 3
Sicherungen und Leitungsquerschnitte 3.5
Netzeinspeisung 351
9300 vector Netzdrossel Betrieb mit Netzdrossel oder Netzfilter FI 2
Typ Netz Typ Installation nach EN 60204-1 oder VDE 0298-4 1)  Installation nach UL3)
@ @ L1, L2, 13, PE () L1, L2, 13, PE
EN 60204-1 VDE 0298-4
Verlegeart Verlegeart
B2 C F
(Al A [mm? mm2 [mm? A [AWG]  [mA]
EVF9321 ELN3-0700H003 6 B6 1 1 - 5 18
C64)
EVF9322 ELN3-0700H003 6 B6 1 1 - 5 18
c64
EVF9323 ELN3-0450H004 10 B10 1 1 - 5 18
EVF9324 ELN3-0250H007 10 B10 15 1 - 10 16
EVF9325 ELN3-0160H012 20 B20 4 4 - 20 12
EVF9326 3230/‘F_’_E5A2§ Vv ELN3-0120H025 35 B32 - 6 - 25 10 300
EVF9327 45 ..65Hz ELN3-0088H035 40 - 10 10 - 35 8
EVF9328 ELN3-0075H045 63 - 16 10 - 50 6
EVF9329 ELN3-0055H055 80 - - 25 - 80 4
EVF9330 ELN3-0038H085 100 - - 35 - 100 0
EVF9331 ELN3-0027H105 125 - - 70 50 125 0
EVF9332 ELN3-0022H130 160 - - 95 70 175 2/0
EVF9333 ELN3-0017H170 200 - - 120 95 200 3/0

@ Schmelzsicherung (Sicherungen der Betriebsklasse gG/gL oder Halbleitersicherungen der

Betriebsklasse gRL)

Sicherungsautomat

Schmelzsicherung

Die Angaben sind Empfehlungen. Andere Auslegungen/Verlegearten sind méglich (z. B. nach

VDE 0298-4). Die Leitungsquerschnitte gelten unter folgenden Bedingungen: Verwendung von

PVC-isolierten Kupferleitungen, Leitertemperatur < 70 °C, Umgebungstemperatur < 40 °C, keine

Haufung der Leitungen oder Adern, drei belastete Adern.

2)  Allstromsensitiver Fehlerstrom-Schutzschalter

3)  Nur UL-approbierte Leitungen, Sicherungen und Sicherungshalter verwenden. UL-Sicherung:
Spannung 500 ... 600 V, Auslosecharakteristik "H”, "K5” oder "CC”.

4)  Bei kurzzeitigen Netzunterbrechungen Sicherungsautomaten mit Ausldsecharateristik "C”
einsetzen

Nationale und regionale Vorschriften beachten

00
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3 Technische Daten
3.5 Sicherungen und Leitungsquerschnitte
3.5.1 Netzeinspeisung

Betrieb mit erhdhter Bemessungsleistung

9300 vector Netzdrossel Betrieb mit Netzdrossel oder Netzfilter F12)
Typ Netz Typ @ @ Installation nach EN 60204-1 Installation nach UL 3)
oder VDE 0298-4 1)
L1,L2,L3, PE ©) L1,L2,L3, PE
EN 60204-1 VDE 0298-4
Verlegeart Verlegeart
B2 C F

[Al  [A]  [mm2]  [mm2] [mm?2] [A] [AW(] [mA]

EVF9321 ELN3-0700H003 6 c64 1 1 - 5 18
B6
EVF9322 ELN3-0450H004 6 c64 1 1 - 5 18
B6

EVF9323 ELN3-0250H007 10 B10 1 - 5 18
EVF9324 ELN3-0160H012 10 B10 1,5 - 10 16
EVF9325 3/PE AC ELN3-0120H025 20 B20 4 4 - 20 12
EVF9327  320..440V  EIN3-0075H045 50 - 16 10 - 50 6 300
EVF9328 45 .65 Hz ELN3-0055H055 63 - 25 16 - 60
EVF9329 ELN3-0055H055 80 - - 25 - 80
EVF9330 ELN3-0027H105 125 - - 70 - 125 0
EVF9331 ELN3-0022H130 160 - - 95 70 175 2/0
EVF9332 ELN3-0017H170 160 - - 95 70 175 2/0
EVF9333 ELN3-0014H200 200 - - 120 95 200 3/0

@ Schmelzsicherung (Sicherungen der Betriebsklasse gG/gL oder Halbleitersicherungen der

Betriebsklasse gRL)
Sicherungsautomat
Schmelzsicherung

00

Die Angaben sind Empfehlungen. Andere Auslegungen/Verlegearten sind méglich (z. B. nach
VDE 0298-4). Die Leitungsquerschnitte gelten unter folgenden Bedingungen: Verwendung von
PVC-isolierten Kupferleitungen, Leitertemperatur < 70 °C, Umgebungstemperatur < 40 °C, keine
Haufung der Leitungen oder Adern, drei belastete Adern.

Allstromsensitiver Fehlerstrom-Schutzschalter

Nur UL-approbierte Leitungen, Sicherungen und Sicherungshalter verwenden. UL-Sicherung:
Spannung 500 ... 600 V, Ausloésecharakteristik "H”, "K5” oder "CC”.

Bei kurzzeitigen Netzunterbrechungen Sicherungsautomaten mit Auslésecharateristik "C”

3.5-4

einsetzen
Nationale und regionale Vorschriften beachten

Lenze
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3.5.2 DC-Einspeisung

9300 vector

Typ

EVF9321
EVF9322
EVF9323
EVF9324
EVF9325
EVF9326
EVF9327
EVF9328
EVF9329
EVF9330
EVF9331
EVF9332
EVF9333

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Technische Daten 3
Sicherungen und Leitungsquerschnitte 3.5
DC-Einspeisung 3.5.2

Stop!

» Nur Halbleitersicherungen verwenden.
» DC-Leitungen grundsatzlich 2-polig (+Ug, -Ug) absichern.

DC-Sicherung 14 x 51 DC-Sicherung 22 x 58 Installation nach Installation
(EFSGROXX0AYHXx) (EFSGROXXO0AYIx) EN 60204-1 1) nach UL
Sicherungs-Bemessungs-  Sicherungs-Bemessungs- +Ug, -Ug +Ug, -Ug
strom 2) strom 2) Verlegeart
B2 C

(A] (Al [mm2]  [mm?] [AWG]
10 12 15 15 16
10 12 15 15 16
10 12 15 15 16
20 20 4 2.5 12
32 32 10 6 8
40 40 10 10 8
- 80 35 25 1
- 100 - 35 1
- 2x80 - 2x25 2x3
- 2x100 - 2x35 2x1
- 3x80 - 3x25 3x3
- 3x100 - 3x35 3x1
- 4x100 - 4 x 35 4x1

1) Die Angaben sind Empfehlungen. Andere Auslegungen/Verlegearten sind méglich.
Die Leitungsquerschnitte gelten unter folgenden Voraussetzungen: Verwendung von
PVC-isolierten Kupferleitungen, Leitertemperatur < 70 °C, Umgebungstemperatur < 40 °C, keine
Haufung der Leitungen oder Adern

2)  Angegeben sind die Bemessungsstréme der Sicherungen EFSGROxxOAYHx bzw. EFSGROXx0AYIx
von Lenze. Bei Verwendung anderer Sicherungen kénnen sich andere Sicherungsstrome und
Leitungsquerschnitte ergeben.

Nationale und regionale Vorschriften beachten

Lenze 3.5-5
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Grundgerat einbauen 4
Inhalt
4 Grundgerat einbauen
Inhalt
.1 Grundgerate im Leistungsbereich0,37..11kW ....................... 4.1-1|
B.1.1  Montage mit Befestisungsschienen (Standard) . ............... 4.1-1|
B.1.2  Montage thermisch separiert (DurchstofRtechnik) ............. 4.1-2
B#.1.3  Montagein "Cold Plate”-Technik ........ ... ... ... . ... ....... 4.1-3
B.2 Grundgerate im Leistungsbereich15..30kW ........................ 4.2-1
B2.1  Wichtige HINWEISE . . ..ottt ettt et ie e eeeaennn 4.2-1|
B.2.2  Montage mit Befestigsungswinkeln (Standard) ................ 4.2-1|
B.2.3  Montage thermisch separiert (DurchstoBtechnik) ............. 4.2-3
B#.2.4  Montagein "Cold Plate”-Technik ........ ... . ... ............ 4.2-4
B.3 Grundgerate im Leistungsbereich45..55kW ........................ 4.3-1
B.3.1  Wichtige HINWEISE . ... ..ottt ettt ieeeeeee e 4.3-1|
B.3.2  Montage mit Befestigungswinkeln (Standard) ................ 4.3-1|
#.3.3  Montage thermisch separiert (DurchstofRtechnik) ............. 4.3-3
B.4 Grundgerate im Leistungsbereich75..90kW ... .. .. ... .. ........... 4.4-1|
B4.1  Wichtige HINWEISE . . ..ottt ettt et ie e eeeaennn 4.4-1|
B.4.2  Montage mit Befestigsungswinkeln (Standard) ................ 4.4-1|
B.4.3  Montage thermisch separiert (DurchstoRtechnik) ............. 4.4-3
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Grundgerat einbauen 4
Grundgerate im Leistungsbereich 0,37 ... 11 kW 4.1
Montage mit Befestigungsschienen (Standard) 411
4.1 Grundgerite im Leistungsbereich 0,37 ... 11 kW
411 Montage mit Befestigungsschienen (Standard)
Benotigtes Montagematerial aus dem Lieferumfang:
Beschreibung Verwendung EVF9321... EVF9325,
EVF9324 EVF9326
Anzahl
Befestigungsschienen Befestigung Antriebsregler 2 4
Abmessungen
(A]
: ! A,AT L ! ‘rf
Lenze Lenze \
8§ B 59 A
= =
b1 %I d/b| b1 EI d b
0 ]
0 0
" 40 iy
v v ] Y JL‘
c < c1 N c
a > « a N . e .
9300vec114
Abb.4.1-1  Standardmontage mit Befestigungsschienen 0,37 ... 11 kW
Antriebsregler kdnnen ohne Abstand angereiht werden
9300 vector MaRe [mm]
Typ a b b1 c cl d di ed g k
EVF9321-EV
EVFozaopy & 78 384 350 39 - 365 - 250 65 30
EVF9323-EV
FVFossapy & 97 384 350 485 - 365 - 250 65 30
EVF9325-EV
EVF9326-EV 135 384 350 21,5 92 365 250 65 30
1) Beiaufgestecktem Feldbusmodul an X1 Montagefreiraum fiir Anschlusskabel beriicksichtigen
Montage » Befestigungsschienen an die Gehausewanne des Antriebsreglers

montieren.
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4 Grundgerat einbauen
4.1 Grundgerate im Leistungsbereich 0,37 ... 11 kW
41.2 Montage thermisch separiert (DurchstoBtechnik)

4.1.2 Montage thermisch separiert (DurchstoRtechnik)

Fiir die Montage in Durchstof3technik miissen Sie den Antriebsregler Typ
EVF93xx-EV verwenden. Zusatzlich bendtigen Sie den Montagesatz fiir
Durchstol3technik:

Typ Montagesatz Typ Montagesatz
EVF9321-EV, EJOO36
EVF9322-EV
EVF9323-EV, EJOO37 EVF9325-EV, EJOO38
EVF9324-EV EVF9326-EV
Abmessungen
(A]
A A i ¢ 4 A A @ 1 .
Lenze Lenze 1 \
d1 - d1 o
A 4 & 59 8 |g v & 89 O |p
d — o0« — o1 o
o 9 o &
] ]
g¢ s g‘ S
L s X . |3
90 90
d1 8 d1 : F
vy ' Y v ‘ ‘ : = r
N4 y A
c o c
“T’ P al - - ! > e N
o« cl P c1 T
a » a

9300vec15

Abb.4.1-2  Abmessungen Montage thermisch separiert 0,37 ... 11 kW

9300 vector MaRe [mm]

Typ a al b b1l c cl d d1 el f g
Exiggg;:gx A 1125 78 3855 350 60 95,5 3655 1055 250 92 6,5
Exigggi:gx A 1315 97 3855 350 79 114,5 365,55 1055 250 92 6,5
Exigggz:gx 169,5 135 3855 350 117 152,5 365,5 105,5 250 92 6,5

1) Beiaufgestecktem Feldbusmodul an X1 Montagefreiraum fiir Anschlusskabel beriicksichtigen

schaltahrank 9300 vector Matte fmml
Typ Breite Hohe
il .
e IR
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Grundgerat einbauen 4
Grundgerate im Leistungsbereich 0,37 ... 11 kW 4.1
Montage in "Cold Plate”-Technik 413

4.1.3 Montage in ”Cold Plate”-Technik

Anforderungen an den
Summendkiihler

Umgebungsbedingungen

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

i Hinweis!

Alle Frequenzumrichter 9300 vector sind approbiert nach
UL508C. Zur Erhaltung der zugesicherten Eigenschaften ist
jedoch bei Geraten in "Cold-Plate”-Technik eine Montage durch
den Anwender erforderlich. Daher tragen diese
Frequenzumrichter die Kennzeichnung UR (statt UL).

Sie kdnnen die Antriebsreglerin” Cold Plate”-Technik z. B. auf Summenkiih-
lern montieren. Dafiir miissen Sie die Antriebsregler Typ EVF93xx-CV ver-
wenden.

Benotigtes Montagematerial aus dem Lieferumfang:

Beschreibung Verwendung EVF9321 EVF9323 EVF9325
EVF9322 EVF9324 EVF9326
Anzahl
Befestigungswinkel Befestigung Antriebsreg- 2 2 2
ler
Blechschraube Montage Befestigungs- 6 6 6

3,5x13mm (DIN7981)  winkel am Antriebsregler

Furr den sicheren Betrieb der Antriebsregler sind folgende Punkte wichtig:

» Gute thermische Anbindung an den Kuhler

— Die Kontaktflache zwischen Summenkduhler und Antriebsregler muss
mindestens so groR sein wie die Kiihlplatte des Antriebsreglers.

— Ebene Kontaktflache, Abweichung max. 0,05 mm.
—Summenkuhler mit allen vorgeschriebenen Schraubverbindungen
mit dem Antriebsregler verbinden.

» Thermischen Widerstand Ry, nach Tabelle einhalten. Die Werte gelten
fiur den Betrieb der Antriebsregler unter Bemessungsbedingungen.

9300 vector Kiihlstrecke Masse Antriebsregler
Typ Abzufiihrende Leistung ~ Kiihlkorper - Umge- [ke]
Py [W] bung
Reh [K/W]
EVF9321-CVV003 24 1,45 3,9
EVF9322-CVV003 42 0,85 3,9
EVF9323-CVV003 61 0,57 4,5
EVF9324-CVV003 105 0,33 4,7
EVF9325-CVV003 180 0,19 6,1
EVF9326-CVV003 360 0,10 6,1

» Flir die Umgebungstemperatur der Antriebsregler gelten weiterhin die
Bemessungsdaten und die Deratingfaktoren bei erh6hter Temperatur.

» Temperatur an der Kuihlplatte des Antriebsreglers: Maximal 75 °C.

Lenze 4.1-3
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4 Grundgerat einbauen
4.1 Grundgerate im Leistungsbereich 0,37 ... 11 kW
413 Montage in "Cold Plate”-Technik
Abmessungen
A& ‘
® 0 4 © 0 6 & 9 2 4 i
b | Lenze 1 Lenze 1 Lenze = \ NP

o

8

8
o
8

=}

il il
b1 [I d/ b b1 I d b b1 [I d b
® ® ® @ ® ®
<75°C
U U U
e H H e
] J J
1 <0 0" 40 [ ¢
v Y A ] /
ﬁ—"— ' o ofTy ERE I T
9. 9 cl,9
e ;H - R ‘ c 4>H..7 ) o R
a < a » < a »>

A
h 4

9300vec120

Abb.4.1-3  Abmessungen Montage in "Cold Plate”-Technik 0,37 ... 11 kW

9300 vector MaRe [mm]
Typ a b b1 c cl d el g

EVF9321-CVV003 &
EVF9322-CVV003

EVF9323-CVV003
EVF9324-CVV003 97 381 350 67 - 367 168 6,5

EVF9325-CVV003
EVF9326-CVV003

1) Bei aufgestecktem Feldbusmodul an X1 Montagefreiraum fiir Anschlusskabel beriicksichtigen

78 381 350 48 - 367 168 6,5

135 381 350 105 38 367 168 6,5

Montage Tragen Sie vor dem Verschrauben von Kuhler und Kiihlplatte des Antriebs-
reglers Warmeleitpaste auf, damit der Warmeubergangswiderstand mog-

lichst gering ist.

1. Befestigungswinkel mit Blechschrauben 3,5 x 13 mm oben und unten
am Antriebsregler festschrauben [Dl.

2. Kontaktflache von Kiihler und Kiihlplatte mit Spiritus saubern.

3. Warmeleitpaste mit Spachtel oder Pinsel diinn auftragen.
— Die Warmeleitpaste im Beipack reicht aus fur eine Flache von ca.
1000 cm?2.

4. Antriebsregler auf den Kiihler montieren.
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Grundgerat einbauen 4
Grundgerate im Leistungsbereich 15 ... 30 kW 4.2
Wichtige Hinweise 421

4.2 Grundgerite im Leistungsbereich 15 ... 30 kW
4.2.1 Wichtige Hinweise

Der Beipack liegt im Innenraum des Antriebsreglers.

Haube des Antriebsreglers abnehmen

1. Schrauben [A]I6sen
2. Haube [Bl nach oben klappen und aushdngen

/
oDoODOOA

A

NG
4.2.2 Montage mit Befestigungswinkeln (Standard)

Benotigtes Montagematerial aus dem Lieferumfang:

Beschreibung Verwendung Anzahl
Befestigungswinkel Befestigung Antriebsregler 4
Linsensenkschraube M5 x 10 mm Montage Befestigungswinkel am Antriebs- 4
(DIN 966) regler

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 4.2-1
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4 Grundgerat einbauen
4.2 Grundgerate im Leistungsbereich 15 ... 30 kW
422 Montage mit Befestigungswinkeln (Standard)
Abmessungen
- a 'y
lenze | 4 i
- |
_
@ 8
=
d b1 b
J
)
O °0
vlee @l v
y ( ) v
af | | 21 I ¢ e >
9300vec111
Abb.4.2-1  Standardmontage mit Befestigungswinkeln 15 ... 30 kW
(Al Antriebsregler konnen ohne Abstand angereiht werden
9300 vector MaBe [mm]
Typ a b b1 c cl d d1 el g k m
EVF9327-EV
EVF9328-EV 250 402 350 22 206 370 24 250 6,5 24 11
EVF9329-EV
1) Beiaufgestecktem Feldbusmodul an X1 Montagefreiraum fiir Anschlusskabel beriicksichtigen
Montage » Befestigungswinkel an das Kuihlkorperblech des Antriebsreglers

montieren.
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Grundgerat einbauen 4
Grundgerate im Leistungsbereich 15 ... 30 kW 4.2
Montage thermisch separiert (DurchstoBtechnik) 423

4.2.3 Montage thermisch separiert (DurchstoRtechnik)

Abmessungen

Montageausschnitt im
Schaltschrank

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Fiir die Montage in Durchstof3technik miissen Sie den Antriebsregler Typ
EVF93xx-EV verwenden. Zusatzlich bendtigen Sie den Montagesatz fiir
Durchsto3technik EJOO11.

« a N
- at >
< >
b 2 7 > T |
h A H
. Lenze 5
Y A oo $
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y
cl 9 e ﬁe—1,
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h c2 e

e

3
h 4

Y
A

c3

9300vec116

Abb.4.2-2  Abmessungen Montage thermisch separiert 15 ... 30 kW

9300 vector MaRe [mm]
Typ a al b bl @ 2 3 d di d2 d3 el e1 g h
EVF9327-EV

EVF9328-EV 279,5 250 379,5 350 19 131 243 361,55 32 100 97 250 1595 6 9
EVF9329-EV

1) Bei aufgestecktem Feldbusmodul an X1 Montagefreiraum fiir Anschlusskabel beriicksichtigen

9300 vector MaRe [mm]
Typ Breite Hohe
EVF9327-EV
EVF9328-EV 236 336
EVF9329-EV
Lenze 4.2-3
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4 Grundgerat einbauen
4.2 Grundgerate im Leistungsbereich 15 ... 30 kW
424 Montage in "Cold Plate”-Technik

4.2.4 Montage in ”Cold Plate”-Technik

Anforderungen an den
Summendkiihler

Umgebungsbedingungen

4.2-4

i Hinweis!

Alle Frequenzumrichter 9300 vector sind approbiert nach
UL508C. Zur Erhaltung der zugesicherten Eigenschaften ist
jedoch bei Geraten in "Cold-Plate”-Technik eine Montage durch
den Anwender erforderlich. Daher tragen diese
Frequenzumrichter die Kennzeichnung UR (statt UL).

Sie kdnnen die Antriebsreglerin” Cold Plate”-Technik z. B. auf Summenkiih-
lern montieren. Dafiir miissen Sie die Antriebsregler Typ EVF93xx-CV ver-
wenden.

Fur den sicheren Betrieb der Antriebsregler sind folgende Punkte wichtig:

» Gute thermische Anbindung an den Kuhler

— Die Kontaktflache zwischen Summenkiihler und Antriebsregler muss
mindestens so groR sein wie die Kiihlplatte des Antriebsreglers.

— Ebene Kontaktflache, Abweichung max. 0,05 mm.
—Summenkuhler mit allen vorgeschriebenen Schraubverbindungen
mit dem Antriebsregler verbinden.

» Thermischen Widerstand Ry, nach Tabelle einhalten. Die Werte gelten
fir den Betrieb der Antriebsregler unter Bemessungsbedingungen.

9300 vector Kiihlstrecke Masse Antriebsregler
Typ Abzufiihrende Leistung ~ Kiihlkorper - Umge- [ke]
Py [W] bung
Rin [K/W]
EVF9327-CVV003 410 0,085 13
EVF9328-CVV003 610 0,057 13

» Fir die Umgebungstemperatur der Antriebsregler gelten weiterhin die
Bemessungsdaten und die Deratingfaktoren bei erh6hter Temperatur.

» Temperatur an der Kuihlplatte des Antriebsreglers: Maximal 75 °C.
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Abmessungen

Montage

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Grundgerat einbauen
Grundgerate im Leistungsbereich 15 ... 30 kW
Montage in "Cold Plate”-Technik
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Abb.4.2-3  Abmessungen Montage in "Cold Plate”-Technik 15 ... 22 kW

9300 vector MaBe [mm]
Typ a al b bl c cl d

EVF9327-CVV003

EVF9328-CVV003 234 250 381 350 110 220 367

4
4.2
424
9300vec119
el g
171 6,5

1) Bei aufgestecktem Feldbusmodul an X1 Montagefreiraum fiir Anschlusskabel beriicksichtigen

Tragen Sie vor dem Verschrauben von Kuhler und Kiihlplatte des Antriebs-
reglers Warmeleitpaste auf, damit der Warmeubergangswiderstand mog-

lichst gering ist.

1. Kontaktflache von Kiihler und Kiihlplatte mit Spiritus saubern.

2. Warmeleitpaste mit Spachtel oder Pinsel diinn auftragen.

— Die Warmeleitpaste im Beipack reicht aus fur eine Flache von ca.

1000 cm?2.

3. Antriebsregler auf den Kiihler montieren.

Lenze
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Grundgerat einbauen 4
Grundgerate im Leistungsbereich 45 ... 55 kW 4.3
Wichtige Hinweise 431

4.3 Grundgerite im Leistungsbereich 45 ... 55 kW

43.1 Wichtige Hinweise

Der Beipack liegt im Innenraum des Antriebsreglers.

Haube des Antriebsreglers abnehmen

1. Schrauben [A]I6sen
2. Haube [Bl nach oben klappen und aushdngen

/
oDoODOOA

A

NG
4.3.2 Montage mit Befestigungswinkeln (Standard)

Benotigtes Montagematerial aus dem Lieferumfang:

Beschreibung Verwendung Anzahl
Befestigungswinkel Befestigung Antriebsregler 4
Sechskantschraube M8 x 16 mm Montage Befestigungswinkel am Antriebs- 4
(DIN 933) regler

Unterlegscheibe & 8,4 mm (DIN 125) Fiir Sechskantschraube 4
Federring & 8 mm (DIN 127) Fiir Sechskantschraube 4
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4 Grundgerat einbauen
4.3 Grundgerate im Leistungsbereich 45 ... 55 kW
4.3.2 Montage mit Befestigungswinkeln (Standard)
Abmessungen
i w1 [9 [A]
EEain ° >100mm
g 1 > 50mm _ > 50mm
(]
|
& 8
m
5 || -
@
] |
]
O ‘D
O
E
@ ] o
(f =L |9
e
c cl N
a
9300vec133
Abb.4.3-1  Standardmontage mit Befestigungswinkeln 45 ... 55 kW
(Al Antriebsregler konnen ohne Abstand angereiht werden
9300 vector MaRe [mm]
Typ a b b1 c cl d d1 ed g k m
EVF9330-EV 340 580 510 28,5 283 532 38 285 11 28 18
EVF9331-EV 340 672 591 285 283 615 38 285 11 28 18
1) Bei aufgestecktem Feldbusmodul an X1 Montagefreiraum fiir Anschlusskabel beriicksichtigen
Montage » Befestigungswinkel an das Kiihlkorperblech des Antriebsreglers

montieren.
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Grundgerat einbauen 4
Grundgerate im Leistungsbereich 45 ... 55 kW 43
Montage thermisch separiert (DurchstoBtechnik) 433

4.3.3 Montage thermisch separiert (DurchstoRtechnik)

Abmessungen

Montageausschnitt im
Schaltschrank

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Fiir die Montage in Durchstof3technik miissen Sie den Antriebsregler Typ
EVF93xx-EV verwenden. Zusatzlich bendtigen Sie den Montagesatz fiir
Durchstof3technik EJ0010.
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Abb.4.3-2  Abmessungen Montage thermisch separiert 45 ... 55 kW
9300 vector MaRe [mm]
Typ a al b bl cd @ 3 ¢ d di d2 el e1 g h
EVF9330-EV

EVF9331-EV 373 340 543 510 45 137,5 217,5 310 525 45 145 285 1635 7 9

1) Bei aufgestecktem Feldbusmodul an X1 Montagefreiraum fiir Anschlusskabel beriicksichtigen

9300 vector MaRe [mm]
Typ Breite Hohe
EVF9330-EV
EVF9331-EV 320 492
Lenze 4.3-3
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Grundgerat einbauen
Grundgerate im Leistungsbereich 75 ... 90 kW
Wichtige Hinweise

4.4 Grundgerite im Leistungsbereich 75 ... 90 kW

44.1 Wichtige Hinweise

Der Beipack liegt im Innenraum des Antriebsreglers.

Haube des Antriebsreglers abnehmen

1. Schrauben [A]I6sen
2. Haube [Bl nach oben klappen und aushdngen

/
oDoODOOA

A

NI

9300vec113

4.4.2 Montage mit Befestigungswinkeln (Standard)

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Benotigtes Montagematerial aus dem Lieferumfang:

Beschreibung Verwendung

Befestigungswinkel Befestigung Antriebsregler

Sechskantschraube M8 x 16 mm Fiir Befestigungswinkel

(DIN933)

Unterlegscheibe & 8,4 mm (DIN 125) Fiir Sechskantschraube

Federring & 8 mm (DIN 127) Fiir Sechskantschraube
lenze

44
441

Anzahl

4.4-1
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4 Grundgerat einbauen
4.4 Grundgerate im Leistungsbereich 75 ... 90 kW
4.4.2 Montage mit Befestigungswinkeln (Standard)
Abmessungen

I i

[} © g

b1

>100mm
>50mm > 50mm

>100mm

>

B
° 1] o
] I
c cl e
a »
9300vec134
Abb.4.4-1  Standardmontage mit Befestigungswinkeln 75 ... 90 kW
(Al Antriebsregler konnen ohne Abstand angereiht werden
9300 vector MaRe [mm]
Typ a b b1 c d d1 ed g k m
EVF9332-EV
EVF9333-EV 450 750 680 28,5 702 38 285 11 28 18
1) Bei aufgestecktem Feldbusmodul an X1 Montagefreiraum fiir Anschlusskabel beriicksichtigen
Montage » Befestigungswinkel an das Kiihlkorperblech des Antriebsreglers
montieren.
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Grundgerat einbauen 4
Grundgerate im Leistungsbereich 75 ... 90 kW 4.4
Montage thermisch separiert (DurchstoBtechnik) 443

4.4.3 Montage thermisch separiert (DurchstoRtechnik)

Fiir die Montage in Durchstof3technik miissen Sie den Antriebsregler Typ
EVF93xx-EV verwenden. Zusatzlich bendtigen Sie den Montagesatz fiir
Durchstol3technik EJ0009.

Abmessungen a

al

&

d2

Ll

b1

d2

d1
[

Y

c3

c4

9300vect18

Abb.4.4-2  Abmessungen Montage thermisch separiert 75 ... 90 kW

9300 vector MaRe [mm]

Typ a al b bl ad e 63 d di1 d2 el e1 g h
EVF9332-EV

EVF9333-EV 488 450 718 680 49 172,5 2955 698 49 200 285 164 9 10

1) Bei aufgestecktem Feldbusmodul an X1 Montagefreiraum fiir Anschlusskabel beriicksichtigen

Montageausschnitt im 9300 vector MaBe [mm

Schaltschrank v mm]
TyP al bl
EVF9332-EV
EVF9333-EV 4283 o0
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5.1 Wichtige Hinweise

5.1.1 Personenschutz

Steckbare Klemmenleisten

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

A

Grundgerat verdrahten 5
Wichtige Hinweise 5.1
Personenschutz 5.1.1

Stop!
Der Antriebsregler enthalt elektrostatisch gefahrdete
Bauelemente.

Vor Arbeiten im Bereich der Anschliisse muss sich das Personal
von elektrostatischen Aufladungen befreien.

Gefahr!

Uberpriifen Sie vor Arbeiten am Antriebsregler, ob alle
Leistungsklemmen spannungslos sind:

» Nach dem Netzabschalten flihren die Leistungsklemmen
U,V, W, +Ug und -Ug noch mindestens 3 Minuten gefahrliche
Spannung.

» Bei gestopptem Motor fiihren die Leistungsklemmen L1, L2,
L3, U, V, W, +Ug und -Ug gefahrliche Spannung.

Alle steckbaren Anschlussklemmen nur im spannungslosen Zustand auf-
stecken oder abziehen!

Lenze 5.1-1
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5 Grundgerat verdrahten

5.1 Wichtige Hinweise

5.1.1 Personenschutz

Potenzialtrennung Die Klemmen X1 und X5 haben eine doppelte (verstarkte) Isolierung nach

EN50178.DieBeruhrsicherheitistohne weitere MaRnahmen gewahrleistet.

A Gefahr!

» Die Klemmen X3, X4, X6, X7, X8, X9, X10, X11 sind basisisoliert
(einfache Trennstrecke).

» Beriihrsicherheit bei defekter Trennstrecke ist nur durch
externe Mallnahmen gewabhrleistet, z. B. doppelte Isolierung.

» Bei Verwendung einer externen DC 24 V-Spannungsquelle ist
der Isolierungsgrad des Antriebsreglers abhangig vom
Isolierungsgrad der Spannungsquelle.

L 24 VDC
N
] 59| 30] A1]A2] A3 | 4] E1]E2] E3| E4[E5[sTqsTZ] 28] X5 M
12|
L3
+U,
U,
| PE|
|
v |
lw |
| PE] ‘xs‘x4‘xe‘xe‘x9‘x1o‘x11‘

9300VEC050
Abb.5.1-1  Potenzialtrennung zwischen Leistungsklemmen, Steuerklemmen und Gehause

—_ Doppelte (verstarkte) Isolierung
— Basisisolierung

Defekte Sicherungen Wechseln Sie defekte Sicherungen nur im spannungslosen Zustand gegen
wechseln den vorgeschriebenen Typ aus.

Antriebsregler vom Netz Sicherheitstechnische Trennung des Antriebsreglers vom Netz nur tiber ein
trennen eingangsseitiges Schiitz durchfiihren.

5.1-2 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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5.1.2

5.1.3

Gerateschutz

Grundgerat verdrahten 5
Wichtige Hinweise 5.1
Gerateschutz 5.1.2

» Bei Betauung der Antriebsregler erst dann an Netzspannung
anschlieBen, wenn die Feuchtigkeit wieder verdunstet ist.

» Die Absicherung des Antriebsreglers erfolgt liber externe Sicherungen.

» Antriebsregler EVF9324, EVF9326 und EVF9328 ... EVF9333 nur mit
zugeordneter Netzdrossel / zugeordnetem Netzfilter betreiben.

» Lange der Schrauben zum Anschluss des Schirmblechs fur die
Steuerleitungen: 12 mm.

» Zyklisches Ein- und Ausschalten der Versorgungsspannung kann die
Eingangsstrombegrenzung des Antriebsreglers liberlasten und
zerstoren. Bei zyklischem Schalten Uber einen langeren Zeitraum
mussen zwischen Ausschalten und Einschalten mindestens 3 Minuten

vergehen!

» Das Schalten auf der Motorseite des Antriebsreglers ist nur zur
Sicherheitsabschaltung (Not-Aus) zuldssig.

» Nicht benutzte Steuereingange und -ausgange mit Klemmenleisten
versehen. Nicht benutzte Sub-D-Buchsen mit den zum Lieferumfang
gehorenden Schutzkappen abdecken.

Maximale Lange der Motorleitung

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

» Halten Sie die Motorleitung moglichst kurz, da sich dies positiv auf das
Antriebsverhalten auswirkt.

» Bei Gruppenantrieben (mehrere Motoren an einem Antriebsregler) ist
die resultierende Leitungslange ;s ausschlaggebend:

lres [M] = (I3 + 1y + I3 + 1) - Ji Iy Lange der einzelnen Motorleitung
i
lres  Resultierende Lange der Motorleitung

i Anzahl der einzelnen Motorleitungen

» Bei Netz-Bemessungsspannung und 8 kHz Schaltfrequenz und ohne
zusatzliche Ausgangsfilter betragt die maximal zulassige Lange der
Motorleitung:

—50 m geschirmt
—100 m ungeschirmt

° . -

1| Hinweis!

Miissen EMV-Bedingungen eingehalten werden, konnen sich die
zulassigen Leitungslangen andern.

Lenze 5.1-3
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5.1 Wichtige Hinweise
5.1.4 Motorschutz

5.1.4 Motorschutz

» Weitgehender Schutz gegen Uberlastung:
— Durch Uberstromrelais oder Temperaturiiberwachung.

— Wir empfehlen, zur Temperaturiiberwachung des Motors PTC
(Kaltleiter) oder Temperaturschalter einzusetzen.

— PTC oder Temperaturschalter konnen am Antriebsregler
angeschlossen werden.
» Nur Motoren einsetzen, deren Isolation fiir den Umrichterbetrieb
geeignet ist:
— Isolationsfestigkeit: max. G = 1,5 kV, max. du/dt = 5 kV/us

— Beim Einsatz von Motoren, deren Isolationsfestigkeit nicht bekannt
ist, nehmen Sie bitte Ruicksprache mit Ihrem Motorenlieferanten.

5.1.5 Netzformen / Netzbedingungen

Beachten Sie die Einschrankungen bei den jeweiligen Netzformen!

Netz Betrieb des Antriebsreglers Bemerkungen
Mit geerdetem Uneingeschrankt erlaubt e Bemessungsdaten der Antriebs-
Sternpunkt regler einhalten
(TT/TN-Netze) e Netzeffektivstrom: Siehe Kapitel
"Technische Daten”
Mit isoliertem Méglich, wenn bei einem Erdschluss e Ein sicherer Betrieb bei Erdschluss
Sternpunkt im speisenden Netz der Antriebsreg- am Ausgang des Umrichters ist
(IT-Netze) ler geschiitzt ist nicht gewahrleistet
e durch geeignete Einrichtungen, e Die Varianten V024 und V100 er-
die den Erdschluss erfassen und moglichen den Betrieb des Fre-
o der Antriebsregler unmittelbar quenzumrichters 9300 vector an
vom Netz getrennt wird IT-Netzen
DC-Einspeisung  Erlaubt, wenn Gleichspannung sym- Antriebsregler wird bei geerdetem
tiber +Ug/-Ug metrisch zu PE ist +Ug-Leiter oder -Ug-Leiter zerstort
5.1.6 Wechselwirkungen mit Kompensationseinrichtungen

» Antriebsregler nehmen aus dem speisenden AC-Netz nur sehr geringe
Grundschwingungs-Blindleistung auf. Eine Kompensation ist deshalb
nicht erforderlich.

» Betreiben Sie Antriebsregler an Netzen mit
Kompensationseinrichtungen, miissen Sie diese Einrichtungen
verdrosselt ausfuhren.

—Wenden Sie sich hierzu an den Lieferanten der
Kompensationseinrichtung.

5.1-4 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Grundlagen zur EMV-gerechten Verdrahtung 5.2
Schirmung 5.2.1

5.2 Grundlagen zur EMV-gerechten Verdrahtung

5.2.1 Schirmung

Die Qualitat der Schirmung wird bestimmt durch eine gute Schirmanbin-
dung:

» Schirm groRflachig auflegen.

» Schirmanschluss direkt am vorgesehenen Gerateschirmblech auflegen.

» Zusatzlich Schirmanschluss mittels leitender Schelle groRflachig auf
der leitenden und geerdeten Montageplatte auflegen.

» Ungeschirmte Leitungsenden so kurz wie moglich auszufihren.

5.2.2 Netzanschluss, DC-Einspeisung

» Antriebsregler, Netzdrossel oder Netzfilter diirfen liber ungeschirmte

Einzeladern oder ungeschirmte Leitungen an das Netz angeschlossen
werden.

P Bei Einsatz eines Netzfilters oder Funkentstorfilters die Leitung
zwischen Netzfilter oder Funkentstorfilter und Antriebsregler
geschirmt verlegen, wenn sie langer als 300 mm ist.

» Bei DC-Verbundbetrieb oder DC-Einspeisung geschirmte Leitungen
verwenden.

» Der Leitungsquerschnitt muss fiir die zugeordnete Absicherung
bemessen sein (nationale und regionale Vorschriften beachten).

5.2.3 Motorleitungen

» Nur geschirmte Motorleitungen mit Schirmgeflecht aus verzinntem

oder vernickeltem Kupfer verwenden. Schirme aus Stahlgeflecht sind
ungeeignet.

— Der Uberdeckungsgrad des Schirmgeflechts muss mindestens 70 %
betragen mit einem Uberdeckungswinkel von 90 °.

» Die verwendeten Leitungen miissen den Anforderungen am Einsatzort
entsprechen (z. B. EN 60204-1).

» Die Leitung fir die Motortemperatur-Uberwachung (PTC oder
Thermokontakt) geschirmt ausfiihren und getrennt von der
Motorleitung verlegen.

— Bei Lenze-Systemleitungen ist die Leitung fur die
Motortemperatur-Uberwachung in die Motorleitung integriert.

» Schirm der Motorleitung immer zweiseitig auflegen - am
Antriebsregler und am Motor.

—Schirme immer grof¥flachig auf die leitende und geerdete

Montageplatte auflegen. Zusatzlich die Schirmauflagen am Gerat
benutzen.

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 5.2-1
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5 Grundgerat verdrahten
5.2 Grundlagen zur EMV-gerechten Verdrahtung
5.2.3 Motorleitungen

» Die Motorleitung ist optimal verlegt, wenn sie

— getrennt von Netzleitungen und Steuerleitungen gefuhrt wird,

— Netzleitungen und Steuerleitungen nur rechtwinklig kreuzt,
— nicht unterbrochen wird.

» Muss die Motorleitung dennoch aufgetrennt werden (z. B. durch
Drosseln, Schiitze oder Klemmen):

— Die ungeschirmte Leitung darf hochstens 100 mm lang sein (je nach
Leitungsquerschnitt).

— Drosseln, Schiitze, Klemmen etc. raumlich getrennt von anderen
Komponenten aufbauen (min. 100 mm Abstand).

— Den Schirm der Motorleitung unmittelbar vor und hinter der
Trennstelle groRflachig auf die Montageplatte auflegen.

» Im Klemmenkasten des Motors oder am Motorgehause den Schirm
grof¥flachig mit PE verbinden.

— Metallische Kabelverschraubungen am Motorklemmbkasten

gewahrleisten eine groRflachige Verbindung des Schirms mit dem
Motorgehause.

Motorzuleitung Kabeldurchfiihrung

max. 500mm

Schirmgeflecht ‘
n
i

grofB¥flachige /u Schrumpfschlauch
Kontaktierung des

Kabelschirmes

=
EMV-gerechte Verschraubung

far Kabeldurchfiihrungen mit hoher
Schutzart.

Abb.5.2-1  Schirmung der Motorleitung

5.2-2 Lenze
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5.2.4 Steuerleitungen

» Steuerleitungen geschirmt ausfiihren, um Stéreinkopplungen zu
minimieren.

» Ab 200 mm Lange nur geschirmte Leitungen fir die analogen und
digitalen Eingange und Ausgange verwenden. Unter 200 mm Lange
konnen ungeschirmte, aber verdrillte Leitungen verwendet werden.

» Schirm richtig auflegen:

— Die Schirmauflagen der Steuerleitungen miissen mindestens 50 mm
von den Schirmanschliissen der Motorleitungen und DC-Leitungen
entfernt sein.

— Bei Leitungen fiir die digitalen Eingange und Ausgange den Schirm
zweiseitig auflegen.

— Bei Leitungen fiir die analogen Eingange und Ausgange den Schirm
einseitig am Antriebsregler auflegen.

» Um eine bessere Schirmwirkung zu erreichen (bei sehr langer Leitung,
bei hoher Storbeeinflussung) kann bei Leitungen fiir die analogen
Eingange und Ausgange das eine Schirmende liber einen Kondensator
(z. B. 10 nF/250 V) an PE-Potential gelegt werden (siehe Skizze).

7

W e anell

/A

Abb.5.2-2  Schirmung langer analoger Steuerleitungen
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5 Grundgerat verdrahten

5.2 Grundlagen zur EMV-gerechten Verdrahtung
5.2.5 Installation im Schaltschrank

5.2.5 Installation im Schaltschrank

Anforderungen an die
Montageplatte

Montage der Komponenten

Optimale Leitungsfiihrung

Anschlusstechnik der Erdung

5.2-4

» AusschlieBlich Montageplatten mit elektrisch leitender Oberflache
(verzinkt oder aus V2A) verwenden.

» Lackierte Montageplatten sind ungeeignet, selbst wenn an den
Kontaktflachen der Lack entfernt wird.

» Mehrere Montageplatten mussen grof3flachig leitend miteinander
verbunden werden (z. B. mit Masseband).

» Antriebsregler, Filter und Drosseln groRflachig zur geerdeten
Montageplatte kontaktieren.

» Die Motorleitung ist optimal verlegt, wenn sie
— getrennt von Netzleitungen und Steuerleitungen gefuhrt wird,
— Netzleitungen und Steuerleitungen rechtwinklig kreuzt.

» Leitungen immer nahe an der Montageplatte (Bezugspotential)
verlegen, da frei schwebende Leitungen wie Antennen wirken.

» Leitungen geradlinig zu den Anschlussklemmen fiihren (keine
“Kabelknauel” bilden).

» Getrennte Kabelkanale fur Starkstromleitungen und Steuerleitungen
verwenden. Unterschiedliche Leitungsarten in einem Kabelkanal nicht
mischen.

» Koppelkapazitaten und Koppelinduktivitaten durch unnatige
Leitungslangen und Reserveschleifen minimieren.

» Nicht benutzte Adern zum Bezugspotential kurzschlieRen.

» Plusleitungen und Minusleitungen fiir DC 24 V liber die gesamte Lange
eng beiander verlegen, damit sich keine Schleifen bilden.

» Alle Komponenten (Antriebsregler, Filter, Drosseln) an einen zentralen
Erdungspunkt (PE-Schiene) anschlieBen.

» Erdungssystem sternformig aufbauen.

» Die entsprechenden Mindestquerschnitte der Leitungen einhalten.

Lenze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Grundgerat verdrahten

Grundlagen zur EMV-gerechten Verdrahtung 5.2
Verdrahtung auRerhalb des Schaltschrankes 5.2.6
5.2.6 Verdrahtung auBerhalb des Schaltschrankes

Hinweise flr Verlegung von Leitungen auBerhalb des Schaltschrankes:

P Ein groferer Leitungsabstand zwischen den Leitungen bei groRReren
Leitungslangen ist notwendig.

» Bei paralleler Leitungsfiihrung (Kabeltrassen) von Leitungen mit
unterschiedlicher Signalart kann die Storbeeinflussung durch eine
metallische Trennwand oder durch getrennte Leitungskanale
minimiert werden.

Trennsteg ohne
/ Durchbruch
Signaﬂeitung'en Starkstromleitungen
Abb.5.2-3  Leitungsfiihrung im Kabelkanal mit Trennwand
7/ Deckel
550000 Kommunikationsleitungen
Kabelkanal
:ET MeBleitungen
Analogleitungen
Steuerleitungen
Fd
0000 Starkstromleitungen
Abb.5.2-4  Leitungsfiihrung in getrennten Kabelkandlen
Lenze 5.2-5
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5
5.2
5.2.7

5.2.7

5.2-6

Grundgerat verdrahten

Grundlagen zur EMV-gerechten Verdrahtung
EMV-Storungen erkennen und beseitigen

EMV-Storungen erkennen und beseitigen

Storung

Storungen analoger
Sollwerte des eigenen
oder anderer Gerate
und Messsysteme

Leitungsgebundener
Storpegel wird netz-
seitig Uiberschritten

Ursache
Ungeschirmte Motorleitung

Schirmauflage nicht groflachig
ausgefiihrt

Schirm der Motorleitung durch
Klemmenleisten, Schalter usw. un-
terbrochen

Zusatzliche, ungeschirmte Leitun-
gen innerhalb der Motorleitung
verlegt (z. B. fiir die Motortempe-
ratur-Uberwachung)

Zu lange ungeschirmte Lei-
tungsenden der Motorleitung

Klemmenleisten fiir die Motorlei-
tung direkt neben Netzklemmen
aufgebaut

Montageplatte lackiert

HF-Kurzschluss

Lenze

Abhilfe

Geschirmte Motorleitung verwen-
den

Schirmung nach Vorgabe optimal
ausfiihren

o Komponenten mindestens
100 mm von anderen Bauteilen
raumlich trennen

® Motordrossel einsetzen

Zusatzliche Leitungen getrennt
verlegen und abschirmen

Ungeschirmte Leitungsenden auf
maximal 40 mm verkiirzen

Klemmenleisten fiir die Motorlei-
tung von Netz- und anderen Steu-
erklemmen mindestens 100 mm
raumlich trennen

PE-Anbindung optimieren:

o Lackierung griindlich entfernen

e Verzinkte Montageplatte ver-
wenden

Leitungsfiihrung tiberpriifen

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Grundgerat verdrahten 5
Einsatzbedingungen fiir Antriebsregler der Varianten V024 und V100 an IT-Netzen 5.3
5.3 Einsatzbedingungen fiir Antriebsregler der Varianten V024 und V100 an IT-Netzen

Netzanschluss

Zuldssige Netzformen und
Netzbedingungen

Verbundbetrieb mehrerer
Antriebe

Installation des CE-typischen
Antriebssystems

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

In der Sonderausfiihrung ”IT-Netz” ist der Betrieb des Frequenzumrichters
9300 vectoranisolierten Versorgungsnetzen moglich. Die Frequenzumrich-
ter sind ebenfalls isoliert aufgebaut. Dass verhindert, dass die Isolationsii-
berwachunganspricht,auch beiderInstallation von mehreren Frequenzum-
richtern.

Die Spannungsfestigkeit der Frequenzumrichterist erh6ht, sodass beilsola-
tionsfehlern oder Erdschliissen im Versorgungsnetz Schaden am Frequenz-
umrichter vermieden werden. Die Betriebssicherheit der Anlage bleibt ge-
wahrleistet.

Stop!

Die Gerate nur mit den zugeordneten Netzdrosseln betreiben.

Der Betrieb mit Lenze-Netzfiltern oder Lenze-Funkentstorfiltern
ist nicht erlaubt, da diese Komponenten Bauelemente enthalten,
die gegen PE verschaltet sind. Dadurch wiirde das Schutzkonzept
des IT-Netzes aufgehoben. Die Komponenten werden bei
Erdschluss zerstort.

Netz Betrieb der Antriebsregler Bemerkungen

Mit isoliertem Sternpunkt (IT-  Uneingeschrankt erlaubt Betrieb mit Netzfiltern oder

Netze) Funkentstorfiltern ist nicht er-
laubt.

Mit geerdetem AufRenleiter Uneingeschrankt erlaubt
(nicht UL-approbiert)

DC-Einspeisung iber +Uc/-Uc  Uneingeschrankt erlaubt -

Die zentrale Einspeisung mit Versorgungs- und Riickspeisemodul 9340 ist
nicht moglich.

Fur die Installation der Antriebe an IT-Netzen gelten die gleichen Bedingun-
gen wie fur die Installation an Netzen mit geerdetem Mittelpunkt.

Nach der maRRgebenden EMV-Produktnorm EN61800-3 sind fiir IT-Netze
keine Grenzwerte fur die Storaussendung im hochfrequenten Bereich fest-
gelegt.

Lenze 5.3-1
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Grundgerat verdrahten 5
Grundgerate im Leistungsbereich 0,37 ... 11 kW 5.4
EMV-gerechte Verdrahtung (CE-typisches Antriebssystem) 5.4.1
5.4 Grundgerite im Leistungsbereich 0,37 ... 11 kW

5.4.1 EMV-gerechte Verdrahtung (CE-typisches Antriebssystem)

Antriebe entsprechen der EG-Richtlinie "Elektromagnetische Vertraglich-
keit”, wenn sie nach den Vorgaben des CE-typischen Antriebssystems instal-
liert werden. Die Verantwortung fur die Einhaltung der EG-Richtlinie in der
Maschinenanwendung liegt beim Weiterverwender.

i Hinweis!

Beachten Sie die Ausfiihrungen im Kapitel "Grundlagen zur
EMV-gerechten Verdrahtung”!

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 5.4-1
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5
5.4
5.4.1

Grundgerat verdrahten

Grundgerate im Leistungsbereich 0,37 ... 11 kW
EMV-gerechte Verdrahtung (CE-typisches Antriebssystem)

L1

L2

L3

PE

Fio.r | (][] []

PE

1,

PE|L1|L2|L3

PES| [PES Ix11 x4

e Ll HI

k32 Lo

GNDJ

EVF9321 ...

£E

5.4-2

S2

St H\A K10

X6
|63
7
62
7]
4
EVF9333 5
i B
1572 L]
g il
- o [
— A2 N
L E X9
——r
PEs] [PES]] 59| X‘O =1 K10
[1]72] [PeJuv]w] udud
Py
PES "’::’f:i:::::::: B SIS X8/8 PES ) C[[e-{PES] [PESMe[ [T C[II[e{PES
‘ s 1NN 1NN
2T 1 A e e 15 PESl e[ [ T[Li[e-PES] (FESle[ [T I[P
)’ KTY lFE PE[+ud-ug] [rB2[RB1 lPE [P [reiReg [11] 2]
- - 9352 - e
PE M PES PE M PES SRB
= 3 = 3 V] 74
9300VEC108
Abb.5.4-1  Beispiel fiir eine EMV-gerechte Verdrahtung
F1..F3 Absicherung
K10 Netzschiitz
71 Speicherprogrammierbare Steuerung (SPS)
Z2 Netzdrossel oder Netzfilter
Z3 Bremschopper EMB9352-E
4 Bremswiderstand
S1 Netzschiitz einschalten
S2 Netzschiitz ausschalten
+Ug, -Ug Anschluss DC-Zwischenkreis
PES HF-Schirmabschluss durch grof3flachige Anbindung an PE

Lenze
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Grundgerat verdrahten 5
Grundgerate im Leistungsbereich 0,37 ... 11 kW 5.4
Wichtige Hinweise 5.4.2

5.4.2 Wichtige Hinweise

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Um Zugang zu den Leistungsanschliissen zu erhalten, entfernen Sie die Ab-
deckungen:

» Abdeckung fur den Netzanschluss durch leichten Druck von vorn
ausklinken und nach oben abziehen.

» Abdeckung fiir den Motoranschluss durch leichten Druck von vorn
ausklinken und nach unten abziehen.

Benotigtes Installationsmaterial aus dem Lieferumfang:

Beschreibung Verwendung Anzahl

Halterung Schirmauflage Aufnahme der Schirmbleche fiir Versorgungs- 2
leitung und Motorleitung

Sechskantmutter M5 Befestigung Halterungen Schirmauflagen 4

Federring & 5 mm (DIN 127)
Facherscheibe & 5,3 mm

(DIN 125)

Schirmblech Schirmauflagen fiir Versorgungsleitungen, 2
Motorleitung

Kombischraube M4 x 10 mm Befestigung Schirmbleche 4

(DIN 6900)

Lenze 5.4-3
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5 Grundgerat verdrahten
5.4 Grundgerate im Leistungsbereich 0,37 ... 11 kW
5.4.3 Netzanschluss, DC-Einspeisung

5.4.3 Netzanschluss, DC-Einspeisung

Montage Schirmblech

5.4-4

°
1

Abb.5.4-2

Hinweis!

» Bei Einsatz eines Netzfilters oder Funkentstorfilters die
Leitung zwischen Netzfilter oder Funkentstorfilter und
Antriebsregler geschirmt verlegen, wenn sie langer als
300 mmiist.

» Bei DC-Verbundbetrieb oder DC-Einspeisung empfehlen wir,
abgeschirmte DC-Leitungen zu verwenden.

Stop!

» Um den PE-Gewindebolzen nicht zu beschadigen, das
Schirmblech und den PE-Anschluss immer in der gezeigten
Reihenfolge montieren. Die benétigten Teile finden Sie im
Beipack.

» Laschen nicht als Zugentlastung benutzen.

©
PE
30 Ib-in

9300vecl130

Montage des Schirmblechs bei Antriebsreglern 0,37 ... 11 kW

PE-Gewindebolzen

Mutter M5 aufschrauben und handfest anziehen

Befestigungswinkel fiir Schirmblech aufschieben

Facherscheibe aufschieben

PE-Leitung mit Ringkabelschuh aufschieben

Unterlegscheibe aufschieben

Federring aufschieben

Mutter M5 aufschrauben und anziehen

Schirmblech mit zwei Schrauben M4 (a) auf Befestigungswinkel schrauben

EEREmMGD L w5
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Netzanschluss,
DC-Einspeisung

5.4.4 Motoranschluss

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Grundgerat verdrahten 5
Grundgerate im Leistungsbereich 0,37 ... 11 kW 5.4
Motoranschluss 5.4.4

TT/;

NS

O
2olole

PE

L1,12,13 [ 055..0.6 Nm
+Ug,-Us ¢ 4.4.53 Ib-in

9300std033

Abb. 5.4-3 Netzanschluss, DC-Einspeisung bei Antriebsreglern 0,37 ... 11 kW

(Al Netzleitung
Schirmblech
Schirm der Netzleitung mit den Laschen festklemmen
Anschluss Netz und DC-Zwischenkreis
L1, L2, L3: Anschluss Netzleitung
+Ug, -Ug: Anschluss Leitung fiir Gerdte im Zwischenkreisverbund

Leitungsquerschnitte bis 4 mm?2: Bei flexiblen Leitungen Aderendhiilsen
verwenden

Leitungsquerschnitte > 4 mm2: Stiftkabelschuhe verwenden

[

Hinweis!

» Eine Absicherung der Motorleitung ist nicht erforderlich.

» Der Antriebsregler hat 2 Anschlisse fur die
Motortemperatur-Uberwachung:

—Klemmen T1, T2 zum Anschluss eines Kaltleiters (PTC) oder
Thermokontakts (Offner).

—Pin X8/5 und X8/8 des Inkrementalgeber-Eingangs (X8) zum
Anschluss eines Temperatursensors KTY.

Lenze 5.4-5
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5 Grundgerat verdrahten
5.4 Grundgerate im Leistungsbereich 0,37 ... 11 kW
5.4.4 Motoranschluss

Montage Schirmblech

Stop!

» Um den PE-Gewindebolzen nicht zu beschadigen, das
Schirmblech und den PE-Anschluss immer in der gezeigten
Reihenfolge montieren. Die benétigten Teile finden Sie im
Beipack.

» Laschen nicht als Zugentlastung benutzen.

5
M5
‘\ £4 Nm
%Fl_h::l— 0
<TG
TiT2
1.7 Nm NNN @
a 15 Ib-in /0\4

®

9300vecl28
Abb.5.4-4  Montage des Schirmblechs bei Antriebsreglern 0,37 ... 11 kW

PE-Gewindebolzen

Mutter M5 aufschrauben und handfest anziehen

Befestigungswinkel fiir Schirmblech aufschieben

Facherscheibe aufschieben

PE-Leitung mit Ringkabelschuh aufschieben

Unterlegscheibe aufschieben

Federring aufschieben

Mutter M5 aufschrauben und anziehen

Schirmblech mit zwei Schrauben M4 (a) auf Befestigungswinkel schrauben

EEREmMGD L w5
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Motor mit Kaltleiter (PTC)
oder Thermokontakt (Offner)

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Grundgerat verdrahten 5
Grundgerate im Leistungsbereich 0,37 ... 11 kW 5.4
Motoranschluss 5.4.4

Verdrahten Sie T1, T2 nur, wenn der Motor mit einem Kaltleiter (PTC) oder
Thermokontakt (Offner) ausgestattet ist.

» Eine "offene” Leitung wirkt wie eine Antenne und kann Stérungen am
Antriebsregler verursachen.

A Gefahr!

» Alle Steuerklemmen sind nach dem Anschluss eines Kaltleiters
(PTC) oder eines Thermokontakts nur noch basisisoliert
(einfache Trennstrecke).

» Beruhrsicherheit bei defekter Trennstrecke ist nur durch
externe Mallnahmen gewahrleistet, z. B. doppelte Isolierung.

|m1]2] |PE[uv]|w] |tud-ug|
PES}- @ 1 ] PES
PEsrel 1 - PES
PE M PES
3~

9300vecl39

Abb.5.4-5  Schaltplan Motoranschluss mit Kaltleiter (PTC) oder Thermokontakt (Offner) an
T1,T2

Eigenschaften des Anschlusses fiir die Motortemperatur-Uberwachung:

Klemmen T1, T2

Anschluss e Kaltleiter (PTC)
— Kaltleiter mit definierter Auslosetemperatur (nach DIN 44081
und DIN 44082)
e Thermokontakt (Offner)
— Temperaturschalter als Offner

Fest (abhangig vom PTC/Thermokontakt)
PTC: RO >1600 Q
Konfigurierbar als Warnung oder Fehler (TRIP)

Auslosepunkt

Bemerkungen Die Uberwachung ist in der Lenze-Einstellung nicht aktiv.
Wenn Sie keinen Lenze-Motor einsetzen, empfehlen wir als Kaltlei-

ter einen PTC bis 150 °C.

Lenze 5.4-7
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5 Grundgerat verdrahten
5.4 Grundgerate im Leistungsbereich 0,37 ... 11 kW
5.4.4 Motoranschluss

lIJ,V,WKHI)o.s...U.sle F /E | lIJ,V,WKHI)o.s...O.Gle f//ﬂ |

T1.,72 ¢, 44.531b-in T1.,72 ¢, 44.531b-in

9300std011
Abb.5.4-6  Motoranschluss mit Kaltleiter (PTC) oder Thermokontakt (Offner)
@ [Al  Anschluss Motor mit Lenze Systemleitung mit integrierter Steuerleitung
fiir die Motortemperatur-Uberwachung
Schirmblech

Gesamtschirm und Schirm der Steuerleitung fiir die
Motortemperatur-Uberwachung mit den Laschen festklemmen

@ A Anschluss Motorleitung und separate Steuerleitung fiir die
Motortemperatur-Uberwachung

Schirmblech
Schirm der Motorleitung und Schirm der Leitung fiir die
Motortemperatur-Uberwachung mit den Laschen festklemmen
uUVv,w
Anschluss Motorleitung
Auf richtige Polung achten. Maximale Linge der Motorleitung beachten.

Leitungsquerschnitte bis 4 mm?2: Bei flexiblen Leitungen Aderendhiilsen
verwenden.

Leitungsquerschnitte > 4 mm2: Stiftkabelschuhe verwenden
D T1,T2far Motortemperatur-Uberwachung
Anschluss Leitung fiir Kaltleiter (PTC) oder Thermokontakt (Offner)

5.4-8 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Grundgerat verdrahten 5
Grundgerate im Leistungsbereich 0,37 ... 11 kW 5.4
Motoranschluss 5.4.4

Motor mit Temperatursensor
KTY

Hinweis!

o

» Lenze empfiehlt, fur die Verdrahtung Lenze-Systemleitungen
zu verwenden.

» Bei selbst konfektionierten Leitungen nur Leitungen mit
paarweise verdrillten und abgeschirmten Adern verwenden.

— X8/8 ————
X8 |1il—— xe/5
e HPES
X9 | |
X10

EIEENRT:

-Ug|

9300vecl2l
Abb.5.4-7  Schaltplan Motoranschluss mit Temperatursensor KTY am
Inkrementalgeber-Eingang X8

Eigenschaften des Anschlusses fiir die Motortemperatur-Uberwachung:

Pin X8/5, X8/8 vom Inkrementalgeber-Eingang (X8)
Anschluss Linearer Temperatursensor KTY
Auslosepunkt e Warnung: Einstellbar

Fehler (TRIP): Fest bei 150 °C

Die Uberwachung ist in der Lenze-Einstellung nicht aktiv.

Der Temperatursensor KTY wird auf Unterbrechung und Kurz-
schluss liberwacht.

Bemerkungen

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 5.4-9
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5 Grundgerat verdrahten
5.4 Grundgerate im Leistungsbereich 0,37 ... 11 kW
5.4.4 Motoranschluss

| |
U v,w 0.5...0.6 Nm

T1.T2 ¢, 4.4..531b-in

9300vecl22

Abb.5.4-8  Motoranschluss mit Temperatursensor KTY

(Al Motorleitung
Schirmblech
Schirm der Motorleitung mit den Laschen festklemmen
uVv,w
Anschluss Motorleitung
Auf richtige Polung achten. Maximale Linge der Motorleitung beachten.

Leitungsquerschnitte bis 4 mm?2: Bei flexiblen Leitungen Aderendhiilsen
verwenden.

Leitungsquerschnitte > 4 mm2: Stiftkabelschuhe verwenden

Leitungsquerschnitte 9300 vector Leitungsquerschnitte U, V, W, PE
Typ [mm2] [AWG]
EVF9321 1 18
EVF9322 1 18
EVF9323 1 18
EVF9324 1.5 16
EVF9325 4 12
EVF9326 6 10

5.4-10 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Grundgerat verdrahten 5
Grundgerate im Leistungsbereich 15 ... 30 kW 5.5
EMV-gerechte Verdrahtung (CE-typisches Antriebssystem) 5.5.1

5.5 Grundgerite im Leistungsbereich 15 ... 30 kW

5.5.1 EMV-gerechte Verdrahtung (CE-typisches Antriebssystem)

Antriebe entsprechen der EG-Richtlinie "Elektromagnetische Vertraglich-
keit”, wenn sie nach den Vorgaben des CE-typischen Antriebssystems instal-
liert werden. Die Verantwortung fur die Einhaltung der EG-Richtlinie in der
Maschinenanwendung liegt beim Weiterverwender.

i Hinweis!

Beachten Sie die Ausfiihrungen im Kapitel "Grundlagen zur
EMV-gerechten Verdrahtung”!

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 5.5-1
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5
5.5
5.5.1

Grundgerat verdrahten

Grundgerate im Leistungsbereich 15 ... 30 kW
EMV-gerechte Verdrahtung (CE-typisches Antriebssystem)
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Abb.5.5-1  Beispiel fiir eine EMV-gerechte Verdrahtung
F1..F3 Absicherung
K10 Netzschiitz
71 Speicherprogrammierbare Steuerung (SPS)
Z2 Netzdrossel oder Netzfilter
Z3 Bremschopper EMB9352-E
4 Bremswiderstand
S1 Netzschiitz einschalten
S2 Netzschiitz ausschalten
+Ug, -Ug Anschluss DC-Zwischenkreis
PES HF-Schirmabschluss durch grof3flachige Anbindung an PE

Lenze

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Grundgerat verdrahten 5
Grundgerate im Leistungsbereich 15 ... 30 kW 5.5
Wichtige Hinweise 5.5.2

5.5.2 Wichtige Hinweise

UmZugangzuden Leistungsanschliissenzu erhalten, entfernen Sie die Hau-
be:

Haube des Antriebsreglers abnehmen

1. Schrauben[A]|6sen
2. Haube [B] nach oben klappen und aushdngen

/
LC}OODOOE\

9300vec113

Benotigtes Installationsmaterial aus dem Lieferumfang:

Beschreibung Verwendung Anzahl
Sechskantmutter M6 (DIN 934) Anschluss Versorgungsleitungen (Netz, +Ug, 10
-Ug) und Motorleitung an die Stehbolzen

Unterlegscheibe & 6 mm Fiir Sechskantmutter M6 10
(DIN 125)

Federring @ 6 mm (DIN 127) Fr Sechskantmutter M6 10
Durchfiihrungstiille Motorleitung 1
Halterung Schirmauflage Aufnahme des Schirmblechs fiir Motorleitung 1
Selbstformschraube @4 x 14 mm  Befestigung Halterung Schirmauflage 2
Schirmblech Schirmauflage fiir Motorleitung 1

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 5.5-3
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5
5.5
5.5.3

5.5.3

5.5-4

Grundgerat verdrahten

Grundgerate im Leistungsbereich 15 ... 30 kW
Netzanschluss, DC-Einspeisung

Netzanschluss, DC-Einspeisung

°
1

Hinweis!

» Bei Einsatz eines Netzfilters oder Funkentstorfilters die
Leitung zwischen Netzfilter oder Funkentstorfilter und

Antriebsregler geschirmt verlegen, wenn sie langer als
300 mm ist.

» Bei DC-Verbundbetrieb oder DC-Einspeisung empfehlen wir,
abgeschirmte DC-Leitungen zu verwenden.

Abb. 5.5-2

9300std034

Netzanschluss, DC-Einspeisung bei Antriebsreglern 15 ... 30 kW

@&

PE-Gewindebolzen

PE-Leitung mit Ringkabelschuh anschlieRen
Metallisch leitende Flache

Schirmschelle

Schirm grofflachig auf Schaltschrank-Montageplatte auflegen und mit
Schirmschelle festschrauben (Schirmschelle nicht im Lieferumfang
enthalten)

Um die Schirmanbindung zu verbessern, den Schirm zusatzlich am
PE-Gewindebolzen auflegen

Anschluss Netz und DC-Zwischenkreis
L1, L2, L3: Anschluss Netzleitung mit Ringkabelschuhen

+Ug, -Ug: Anschluss Leitung fiir Gerdte im Zwischenkreisverbund mit
Ringkabelschuhen

Lenze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

5.5.4 Motoranschluss

Montage Schirmblech

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

o

T

g

=]

L

Grundgerat verdrahten 5
Grundgerate im Leistungsbereich 15 ... 30 kW 5.5
Motoranschluss 5.5.4

Hinweis!
» Eine Absicherung der Motorleitung ist nicht erforderlich.

» Der Antriebsregler hat 2 Anschlisse fur die
Motortemperatur-Uberwachung:

—Klemmen T1, T2 zum Anschluss eines Kaltleiters (PTC) oder
Thermokontakts (Offner).

—Pin X8/5 und X8/8 des Inkrementalgeber-Eingangs (X8) zum
Anschluss eines Temperatursensors KTY.

Stop!

Laschen nicht als Zugentlastung benutzen.

Ok
o o v
@ © ©

,
N
[
9

N

Abb.5.5-3

9300vecl3l
Montage des Schirmblechs bei Antriebsreglern 15 ... 30 kW

A Schirmblech mit zwei Selbstformschrauben & 4 x 14 mm (a) anschrauben

Lenze 5.5-5



Lesezeichen ein-/ausblenden

5 Grundgerat verdrahten

5.5 Grundgerate im Leistungsbereich 15 ... 30 kW

5.5.4 Motoranschluss

Motor mit Kaltleiter (PTC) Verdrahten Sie T1, T2 nur, wenn der Motor mit einem Kaltleiter (PTC) oder

oder Thermokontakt (Offner)  Thermokontakt (Offner) ausgestattet ist.

» Eine "offene” Leitung wirkt wie eine Antenne und kann Stérungen am
Antriebsregler verursachen.

A Gefahr!

» Alle Steuerklemmen sind nach dem Anschluss eines Kaltleiters
(PTC) oder eines Thermokontakts nur noch basisisoliert
(einfache Trennstrecke).

» Beruhrsicherheit bei defekter Trennstrecke ist nur durch
externe Mallnahmen gewahrleistet, z. B. doppelte Isolierung.

PES

PES

PE M
3~

PES

9300vecl39

Abb.5.5-4  Schaltplan Motoranschluss mit Kaltleiter (PTC) oder Thermokontakt (Offner) an
T1,T2

Eigenschaften des Anschlusses fiir die Motortemperatur-Uberwachung:

Klemmen T1, T2

Anschluss e Kaltleiter (PTC)
— Kaltleiter mit definierter Auslésetemperatur (nach DIN 44081
und DIN 44082)
e Thermokontakt (Offner)
— Temperaturschalter als Offner

Fest (abhangig vom PTC/Thermokontakt)
PTC: RO >1600 Q
Konfigurierbar als Warnung oder Fehler (TRIP)

Auslosepunkt

Bemerkungen Die Uberwachung ist in der Lenze-Einstellung nicht aktiv.
Wenn Sie keinen Lenze-Motor einsetzen, empfehlen wir als Kaltlei-

ter einen PTC bis 150 °C.

5.5-6 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

TN}
T1§U)2.5Nm
T2 22,1 Ib-in
D
e |5
|

L

Grundgerat verdrahten 5
Grundgerate im Leistungsbereich 15 ... 30 kW 5.5
Motoranschluss 5.5.4

Abb. 5.5-5

9300std030
Motoranschluss mit Kaltleiter (PTC) oder Thermokontakt (Offner)

@ [Al  Anschluss Motor mit Lenze Systemleitung mit integrierter Steuerleitung
fiir die Motortemperatur-Uberwachung
Schirmblech

Gesamtschirm und Schirm der Steuerleitung fiir die
Motortemperatur-Uberwachung mit den Laschen festklemmen

@ A Anschluss Motorleitung und separate Steuerleitung fiir die
Motortemperatur-Uberwachung
Schirmblech

Schirm der Motorleitung und Schirm der Leitung fiir die
Motortemperatur-Uberwachung mit den Laschen festklemmen

PE-Gewindebolzen
Anschluss PE-Leitung mit Ringkabelschuh
o UV,W
Anschluss Motorleitung mit Ringkabelschuhen
Auf richtige Polung achten. Maximale Linge der Motorleitung beachten.
[El T1,T2far Motortemperatur-Uberwachung
Anschluss Leitung fiir Kaltleiter (PTC) oder Thermokontakt (Offner)

=]

Lenze 5.5-7
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5 Grundgerat verdrahten
5.5 Grundgerate im Leistungsbereich 15 ... 30 kW
5.5.4 Motoranschluss

Motor mit Temperatursensor
KTY

Hinweis!

o

» Lenze empfiehlt, fur die Verdrahtung Lenze-Systemleitungen
zu verwenden.

» Bei selbst konfektionierten Leitungen nur Leitungen mit
paarweise verdrillten und abgeschirmten Adern verwenden.

— X8/8 ————
X8 |1il—— xe/5
e HPES
X9 | |
X10

EIEENRT:

-Ug|

9300vecl2l

Abb.5.5-6  Schaltplan Motoranschluss mit Temperatursensor KTY am
Inkrementalgeber-Eingang X8

Eigenschaften des Anschlusses fiir die Motortemperatur-Uberwachung:

Pin X8/5, X8/8 vom Inkrementalgeber-Eingang (X8)

Anschluss Linearer Temperatursensor KTY

Auslosepunkt e Warnung: Einstellbar
e Fehler (TRIP): Fest bei 150 °C

Bemerkungen e Die Uberwachung st in der Lenze-Einstellung nicht aktiv.
°

Der Temperatursensor KTY wird auf Unterbrechung und Kurz-
schluss liberwacht.

5.5-8 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Leitungsquerschnitte

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Grundgerat verdrahten 5
Grundgerate im Leistungsbereich 15 ... 30 kW 5.5
Motoranschluss 5.5.4

Abb. 5.5-7

9300 vector
Typ
EVF9327
EVF9328
EVF9329

9300vecl23

Motoranschluss mit Temperatursensor KTY

@&

D

Motorleitung

Schirmauflage

Schirm der Motorleitung mit den Laschen festklemmen
PE-Gewindebolzen

Anschluss PE-Leitung mit Ringkabelschuh

uVv,w

Anschluss Motorleitung mit Ringkabelschuhen

Auf richtige Polung achten. Maximale Linge der Motorleitung beachten.

Leitungsquerschnitte U, V, W, PE

[mm2] [AWG]
10 8
16 6
25 4
Lenze 5.5-9



Lesezeichen ein-/ausblenden



Lesezeichen ein-/ausblenden

Grundgerat verdrahten 5
Grundgerate im Leistungsbereich 45 ... 55 kW 5.6
EMV-gerechte Verdrahtung (CE-typisches Antriebssystem) 5.6.1

5.6 Grundgerite im Leistungsbereich 45 ... 55 kW

5.6.1 EMV-gerechte Verdrahtung (CE-typisches Antriebssystem)

Antriebe entsprechen der EG-Richtlinie "Elektromagnetische Vertraglich-
keit”, wenn sie nach den Vorgaben des CE-typischen Antriebssystems instal-
liert werden. Die Verantwortung fur die Einhaltung der EG-Richtlinie in der
Maschinenanwendung liegt beim Weiterverwender.

i Hinweis!

Beachten Sie die Ausfiihrungen im Kapitel "Grundlagen zur
EMV-gerechten Verdrahtung”!

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 5.6-1



Lesezeichen ein-/ausblenden

5
5.6
5.6.1

Grundgerat verdrahten

Grundgerate im Leistungsbereich 45 ... 55 kW
EMV-gerechte Verdrahtung (CE-typisches Antriebssystem)

L1

L2

L3

PE

Fio.r | (][] []

PE

1,

PE|L1|L2|L3

PES| [PES Ix11 x4

e Ll HI

k32 Lo
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EVF9321 ...
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5.6-2
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EVF9333 5
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1572 L]
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L E X9
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PEs] [PES]] 59| X‘O =1 K10
[1]72] [PeJuv]w] udud
Py
PES "’::’f:i:::::::: B SIS X8/8 PES ) C[[e-{PES] [PESMe[ [T C[II[e{PES
‘ s 1NN 1NN
2T 1 A e e 15 PESl e[ [ T[Li[e-PES] (FESle[ [T I[P
)’ KTY lFE PE[+ud-ug] [rB2[RB1 lPE [P [reiReg [11] 2]
- - 9352 - e
PE M PES PE M PES SRB
= 3 = 3 V] 74
9300VEC108
Abb.5.6-1  Beispiel fiir eine EMV-gerechte Verdrahtung
F1..F3 Absicherung
K10 Netzschiitz
71 Speicherprogrammierbare Steuerung (SPS)
Z2 Netzdrossel oder Netzfilter
Z3 Bremschopper EMB9352-E
4 Bremswiderstand
S1 Netzschiitz einschalten
S2 Netzschiitz ausschalten
+Ug, -Ug Anschluss DC-Zwischenkreis
PES HF-Schirmabschluss durch grof3flachige Anbindung an PE

Lenze

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Grundgerat verdrahten 5
Grundgerate im Leistungsbereich 45 ... 55 kW 5.6
Wichtige Hinweise 5.6.2

5.6.2 Wichtige Hinweise

UmZugangzuden Leistungsanschliissenzu erhalten, entfernen Sie die Hau-
be:

Haube des Antriebsreglers abnehmen

1. Schrauben[A]|6sen
2. Haube [B] nach oben klappen und aushdngen

/
LC}OODOOE\

9300vec113

Benotigtes Installationsmaterial aus dem Lieferumfang:

Beschreibung Verwendung Anzahl
Kabelbinder 3,5 x 150 mm Zugentlastung/Schirmauflage fir Motorlei- 4
tung

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 5.6-3



Lesezeichen ein-/ausblenden

5 Grundgerat verdrahten
5.6 Grundgerate im Leistungsbereich 45 ... 55 kW
5.6.3 Netzanschluss, DC-Einspeisung

5.6.3 Netzanschluss, DC-Einspeisung

® . .
1| Hinweis!
» Bei Einsatz eines Netzfilters oder Funkentstorfilters die
Leitung zwischen Netzfilter oder Funkentstorfilter und

Antriebsregler geschirmt verlegen, wenn sie langer als
300 mmiist.

» Bei DC-Verbundbetrieb oder DC-Einspeisung empfehlen wir,
abgeschirmte DC-Leitungen zu verwenden.

9300vecl26
Abb.5.6-2  Netzanschluss, DC-Einspeisung bei Antriebsreglern 45 ... 55 kW
[A] PE-Gewindebolzen
PE-Leitung mit Ringkabelschuh anschlieRen
Metallisch leitende Flache
Schirmschelle

Schirm grofflachig auf Schaltschrank-Montageplatte auflegen und mit
Schirmschelle festschrauben (Schirmschelle nicht im Lieferumfang
enthalten)

Um die Schirmanbindung zu verbessern, den Schirm zusatzlich am
PE-Gewindebolzen auflegen

Dl Anschluss Netz und DC-Zwischenkreis
L1, L2, L3: Anschluss Netzleitung mit Ringkabelschuhen

+Ug, -Ug: Anschluss Leitung fiir Gerdte im Zwischenkreisverbund mit
Ringkabelschuhen

5.6.4 Motoranschluss

Hinweis!

o

» Eine Absicherung der Motorleitung ist nicht erforderlich.

» Der Antriebsregler hat 2 Anschlusse fur die
Motortemperatur-Uberwachung:
—Klemmen T1, T2 zum Anschluss eines Kaltleiters (PTC) oder
Thermokontakts (Offner).

—Pin X8/5 und X8/8 des Inkrementalgeber-Eingangs (X8) zum
Anschluss eines Temperatursensors KTY.

5.6-4 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Motor mit Kaltleiter (PTC)
oder Thermokontakt (Offner)

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Grundgerat verdrahten 5
Grundgerate im Leistungsbereich 45 ... 55 kW 5.6
Motoranschluss 5.6.4

Verdrahten Sie T1, T2 nur, wenn der Motor mit einem Kaltleiter (PTC) oder
Thermokontakt (Offner) ausgestattet ist.

» Eine "offene” Leitung wirkt wie eine Antenne und kann Stérungen am
Antriebsregler verursachen.

A Gefahr!

» Alle Steuerklemmen sind nach dem Anschluss eines Kaltleiters
(PTC) oder eines Thermokontakts nur noch basisisoliert
(einfache Trennstrecke).

» Beruhrsicherheit bei defekter Trennstrecke ist nur durch
externe Mallnahmen gewahrleistet, z. B. doppelte Isolierung.

PES

PES

PE M
3~

PES

9300vecl39

Abb.5.6-3  Schaltplan Motoranschluss mit Kaltleiter (PTC) oder Thermokontakt (Offner) an
T1,T2

Eigenschaften des Anschlusses fiir die Motortemperatur-Uberwachung:

Klemmen T1, T2

Anschluss e Kaltleiter (PTC)
— Kaltleiter mit definierter Auslésetemperatur (nach DIN 44081
und DIN 44082)
e Thermokontakt (Offner)
— Temperaturschalter als Offner
Fest (abhangig vom PTC/Thermokontakt)
PTC: RY>1600 Q
Konfigurierbar als Warnung oder Fehler (TRIP)
Die Uberwachung ist in der Lenze-Einstellung nicht aktiv.

Wenn Sie keinen Lenze-Motor einsetzen, empfehlen wir als Kaltlei-
ter einen PTC bis 150 °C.

Auslosepunkt

Bemerkungen

Lenze 5.6-5
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Grundgerat verdrahten
Grundgerate im Leistungsbereich 45 ... 55 kW

5
5.6
5.6.4

5.6-6

Motoranschluss

9300std031

Abb.5.6-4  Motoranschluss mit Kaltleiter (PTC) oder Thermokontakt (Offner)

@&

PE-Gewindebolzen

Anschluss PE-Leitung mit Ringkabelschuh

uVv,w

Anschluss Motorleitung mit Ringkabelschuhen

Auf richtige Polung achten. Maximale Linge der Motorleitung beachten.
Schirmschellen

Schirme der Motorleitung groRfldchig auf das Schirmblech auflegen und mit
Schirmschellen und Schrauben M5 x 12 mm befestigen

Kabelbinder

Zugentlastung der Motorleitung

T1, T2 flr Motortemperatur-Uberwachung

Anschluss Leitung fiir Kaltleiter (PTC) oder Thermokontakt (Offner)
Schirm grofflachig am PE-Gewindebolzen auflegen

Lenze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Grundgerat verdrahten 5
Grundgerate im Leistungsbereich 45 ... 55 kW 5.6
Motoranschluss 5.6.4

Motor mit Temperatursensor
KTY

Hinweis!

o

» Lenze empfiehlt, fur die Verdrahtung Lenze-Systemleitungen
zu verwenden.

» Bei selbst konfektionierten Leitungen nur Leitungen mit
paarweise verdrillten und abgeschirmten Adern verwenden.

— X8/8 ————
X8 |1il—— xe/5
e HPES
X9 | |
X10

EIEENRT:

-Ug|

9300vecl2l
Abb.5.6-5  Schaltplan Motoranschluss mit Temperatursensor KTY am
Inkrementalgeber-Eingang X8

Eigenschaften des Anschlusses fiir die Motortemperatur-Uberwachung:

Pin X8/5, X8/8 vom Inkrementalgeber-Eingang (X8)
Anschluss Linearer Temperatursensor KTY
Auslosepunkt e Warnung: Einstellbar

Fehler (TRIP): Fest bei 150 °C

Die Uberwachung ist in der Lenze-Einstellung nicht aktiv.

Der Temperatursensor KTY wird auf Unterbrechung und Kurz-
schluss liberwacht.

Bemerkungen

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 5.6-7



Lesezeichen ein-/ausblenden

5 Grundgerat verdrahten
5.6 Grundgerate im Leistungsbereich 45 ... 55 kW
5.6.4 Motoranschluss

Abb. 5.6-6

Leitungsquerschnitte 9300 vector

Typ
EVF9330
EVF9331

5.6-8

9300vec124
Motoranschluss mit Temperatursensor KTY

[A] PE-Gewindebolzen

Anschluss PE-Leitung mit Ringkabelschuh

uVv,w

Anschluss Motorleitung mit Ringkabelschuhen

Auf richtige Polung achten. Maximale Linge der Motorleitung beachten.
Schirmschellen

Schirme der Motorleitung groRfldchig auf das Schirmblech auflegen und mit
Schirmschellen und Schrauben M5 x 12 mm befestigen

Kabelbinder
Zugentlastung der Motorleitung

Leitungsquerschnitte U, V, W, PE

[mm2] [AWG]
70 2/0
95 3/0
Lenze EDSVFS333V DE 3.0.06/2005
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Grundgerat verdrahten 5
Grundgerate im Leistungsbereich 75 ... 90 kW 5.7
EMV-gerechte Verdrahtung (CE-typisches Antriebssystem) 5.7.1

5.7 Grundgerite im Leistungsbereich 75 ... 90 kW

5.7.1 EMV-gerechte Verdrahtung (CE-typisches Antriebssystem)

Antriebe entsprechen der EG-Richtlinie "Elektromagnetische Vertraglich-
keit”, wenn sie nach den Vorgaben des CE-typischen Antriebssystems instal-
liert werden. Die Verantwortung fur die Einhaltung der EG-Richtlinie in der
Maschinenanwendung liegt beim Weiterverwender.

i Hinweis!

Beachten Sie die Ausfiihrungen im Kapitel "Grundlagen zur
EMV-gerechten Verdrahtung”!

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 5.7-1



Lesezeichen ein-/ausblenden

5
5.7
5.7.1

Grundgerat verdrahten

Grundgerate im Leistungsbereich 75 ... 90 kW
EMV-gerechte Verdrahtung (CE-typisches Antriebssystem)
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Abb.5.7-1  Beispiel fiir eine EMV-gerechte Verdrahtung
F1..F3 Absicherung
K10 Netzschiitz
71 Speicherprogrammierbare Steuerung (SPS)
Z2 Netzdrossel oder Netzfilter
Z3 Bremschopper EMB9352-E
4 Bremswiderstand
S1 Netzschiitz einschalten
S2 Netzschiitz ausschalten
+Ug, -Ug Anschluss DC-Zwischenkreis
PES HF-Schirmabschluss durch grof3flachige Anbindung an PE

Lenze
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Grundgerat verdrahten 5
Grundgerate im Leistungsbereich 75 ... 90 kW 5.7
Wichtige Hinweise 5.7.2

5.7.2 Wichtige Hinweise

UmZugangzuden Leistungsanschliissenzu erhalten, entfernen Sie die Hau-
be:

Haube des Antriebsreglers abnehmen

1. Schrauben[A]|6sen
2. Haube [B] nach oben klappen und aushdngen

/
LC}OODOOE\

9300vec113

Benotigtes Installationsmaterial aus dem Lieferumfang:

Beschreibung Verwendung Anzahl
Kabelbinder 3,5 x 150 mm Zugentlastung/Schirmauflage fir Motorlei- 4
tung
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Lesezeichen ein-/ausblenden

5 Grundgerat verdrahten
5.7 Grundgerate im Leistungsbereich 75 ... 90 kW
5.7.3 Netzanschluss, DC-Einspeisung

5.7.3 Netzanschluss, DC-Einspeisung

® . .
1| Hinweis!
» Bei Einsatz eines Netzfilters oder Funkentstorfilters die
Leitung zwischen Netzfilter oder Funkentstorfilter und

Antriebsregler geschirmt verlegen, wenn sie langer als
300 mmiist.

» Bei DC-Verbundbetrieb oder DC-Einspeisung empfehlen wir,
abgeschirmte DC-Leitungen zu verwenden.

©
L1,12,L3¢ M10
+Ug, -Ug 30 Nm

264 Ib-in

9300vecl27
Abb.5.7-2  Netzanschluss, DC-Einspeisung bei Antriebsreglern 75 ... 90 kW
[A] PE-Gewindebolzen
PE-Leitung mit Ringkabelschuh anschlieRen
Metallisch leitende Flache
Schirmschelle

Schirm grofflachig auf Schaltschrank-Montageplatte auflegen und mit
Schirmschelle festschrauben (Schirmschelle nicht im Lieferumfang
enthalten)

Um die Schirmanbindung zu verbessern, den Schirm zusatzlich am
PE-Gewindebolzen auflegen

Dl Anschluss Netz und DC-Zwischenkreis
L1, L2, L3: Anschluss Netzleitung mit Ringkabelschuhen

+Ug, -Ug: Anschluss Leitung fiir Gerdte im Zwischenkreisverbund mit
Ringkabelschuhen

5.7.4 Motoranschluss

Hinweis!

o

» Eine Absicherung der Motorleitung ist nicht erforderlich.

» Der Antriebsregler hat 2 Anschlusse fur die
Motortemperatur-Uberwachung:
—Klemmen T1, T2 zum Anschluss eines Kaltleiters (PTC) oder
Thermokontakts (Offner).

—Pin X8/5 und X8/8 des Inkrementalgeber-Eingangs (X8) zum
Anschluss eines Temperatursensors KTY.

5.7-4 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Motor mit Kaltleiter (PTC)
oder Thermokontakt (Offner)

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Grundgerat verdrahten 5
Grundgerate im Leistungsbereich 75 ... 90 kW 5.7
Motoranschluss 5.7.4

Verdrahten Sie T1, T2 nur, wenn der Motor mit einem Kaltleiter (PTC) oder
Thermokontakt (Offner) ausgestattet ist.

» Eine "offene” Leitung wirkt wie eine Antenne und kann Stérungen am
Antriebsregler verursachen.

A Gefahr!

» Alle Steuerklemmen sind nach dem Anschluss eines Kaltleiters
(PTC) oder eines Thermokontakts nur noch basisisoliert
(einfache Trennstrecke).

» Beruhrsicherheit bei defekter Trennstrecke ist nur durch
externe Mallnahmen gewahrleistet, z. B. doppelte Isolierung.

PES

PES

PE M
3~

PES

9300vecl39

Abb.5.7-3  Schaltplan Motoranschluss mit Kaltleiter (PTC) oder Thermokontakt (Offner) an
T1,T2

Eigenschaften des Anschlusses fiir die Motortemperatur-Uberwachung:

Klemmen T1, T2

Anschluss e Kaltleiter (PTC)
— Kaltleiter mit definierter Auslésetemperatur (nach DIN 44081
und DIN 44082)
e Thermokontakt (Offner)
— Temperaturschalter als Offner
Fest (abhangig vom PTC/Thermokontakt)
PTC: RY>1600 Q
Konfigurierbar als Warnung oder Fehler (TRIP)
Die Uberwachung ist in der Lenze-Einstellung nicht aktiv.

Wenn Sie keinen Lenze-Motor einsetzen, empfehlen wir als Kaltlei-
ter einen PTC bis 150 °C.

Auslosepunkt

Bemerkungen

Lenze 5.7-5



Lesezeichen ein-/ausblenden

Grundgerat verdrahten
Grundgerate im Leistungsbereich 75 ... 90 kW

5
5.7
5.7.4

5.7-6

Motoranschluss

Abb.5.7-4

M4 x12:2.5 Nm (22.1 Ib-in)
sz M5 x12:3 Nm (26.5 Ib-in)

9300std032

Motoranschluss mit Kaltleiter (PTC) oder Thermokontakt (Offner)

@&

PE-Gewindebolzen

Anschluss PE-Leitung mit Ringkabelschuh

uVv,w

Anschluss Motorleitung mit Ringkabelschuhen

Auf richtige Polung achten. Maximale Linge der Motorleitung beachten.
Kabelschellen fiir Zugentlastung der Motorleitung

Kabelschellen mit Schrauben M4 x 12 mm befestigen

Schirmschellen

Schirme der Motorleitung groRfldchig auf das Schirmblech auflegen und mit
Schirmschellen und Schrauben M5 x 12 mm befestigen

Kabelbinder fiir zusatzliche Zugentlastung der Motorleitung

T1, T2 flr Motortemperatur-Uberwachung

Anschluss Leitung fiir Kaltleiter (PTC) oder Thermokontakt (Offner)
Schirm grofflachig am PE-Gewindebolzen auflegen

Lenze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Grundgerat verdrahten 5
Grundgerate im Leistungsbereich 75 ... 90 kW 5.7
Motoranschluss 5.7.4

Motor mit Temperatursensor
KTY

Hinweis!

o

» Lenze empfiehlt, fur die Verdrahtung Lenze-Systemleitungen
zu verwenden.

» Bei selbst konfektionierten Leitungen nur Leitungen mit
paarweise verdrillten und abgeschirmten Adern verwenden.

— X8/8 ————
X8 |1il—— xe/5
e HPES
X9 | |
X10

EIEENRT:

-Ug|

9300vecl2l
Abb.5.7-5  Schaltplan Motoranschluss mit Temperatursensor KTY am
Inkrementalgeber-Eingang X8

Eigenschaften des Anschlusses fiir die Motortemperatur-Uberwachung:

Pin X8/5, X8/8 vom Inkrementalgeber-Eingang (X8)
Anschluss Linearer Temperatursensor KTY
Auslosepunkt e Warnung: Einstellbar

Fehler (TRIP): Fest bei 150 °C

Die Uberwachung ist in der Lenze-Einstellung nicht aktiv.

Der Temperatursensor KTY wird auf Unterbrechung und Kurz-
schluss liberwacht.

Bemerkungen

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 5.7-7



Lesezeichen ein-/ausblenden

5 Grundgerat verdrahten
5.7 Grundgerate im Leistungsbereich 75 ... 90 kW
5.7.4 Motoranschluss

Abb.5.7-6

Leitungsquerschnitte 9300 vector

Typ
EVF9332
EVF9333

5.7-8

M4 x 12: 2.5 Nm (22.1 lb-in)
= M5 x 12: 3 Nm (26.5 Ib-in)

9300vecl25

Motoranschluss mit Temperatursensor KTY

[A] PE-Gewindebolzen

Anschluss PE-Leitung

UVv,w

Anschluss Motorleitung mit Ringkabelschuhen

Auf richtige Polung achten. Maximale Linge der Motorleitung beachten.
Kabelschellen fiir Zugentlastung der Motorleitung

Kabelschellen mit Schrauben M4 x 12 mm befestigen

Schirmschellen

Schirme der Motorleitung groRfldchig auf das Schirmblech auflegen und mit
Schirmschellen und Schrauben M5 x 12 mm befestigen

Kabelbinder fiir zusatzliche Zugentlastung der Motorleitung

Leitungsquerschnitte U, V, W, PE
[AWG]
3/0
4/0

[mm?]
95
120

Lenze

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Grundgerat verdrahten 5
Anschlussterminal der Steuerkarte 5.8
5.8 Anschlussterminal der Steuerkarte
Cg— O
——x
B ©
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T X4
—
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3 [ 3 Lo
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e e (5 [ J
s [ 3 [
= F e T X6
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5|10 o
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iE X8
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©
B X9
° 3
O E X10

9300VEC001
Abb.5.8-1  Anschlussterminal der Steuerkarte

@ 2 Leuchtdioden (rot, griin) zur Statusanzeige
X1  Automatisierungs-Interface (AIF)
Steckplatz fiir Kommunikationsmodule (z. B. Keypad XT)
X3 Vorwabhl Signaltyp mit Jumper fiir Eingangssignal an X6/1, X6/2
X4 Klemmenleiste fiir Systembus (CAN)
X5 Klemmenleisten fiir digitale Eingdnge und Ausgange
X6  Klemmenleisten fiir analoge Eingdnge und Ausgange
X8  Sub-D-Buchse fiir Inkrementalgeber
X9  Sub-D-Buchse fiir Leitfrequenzeingang
X10 Sub-D-Buchse fiir Leitfrequenzausgang
X11 Klemmenleiste fiir Sicherheitsrelais Ksp

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 5.8-1
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Lesezeichen ein-/ausblenden

5.9

5.9.1

Steueranschliisse

Wichtige Hinweise

Grundgerat verdrahten 5
Steueranschliisse 5.9
Wichtige Hinweise 5.9.1

Stop!
Die Steuerkarte wird zerstort, wenn

» die Spannung zwischen X5/39 und PE oder X6/7 und PE groRRer
50V ist,

» bei Versorgung liber eine externe Spannungsquelle die
Spannung zwischen Spannungsquelle und X6/7 gréer 10 V
(Gleichtakt) ist.

Begrenzen Sie die Spannung bevor Sie den Antriebsregler
einschalten:

» Legen Sie X5/39, X6/2, X6/4 und X6/7 direkt auf PE oder
» setzen Sie spannungsbegrenzende Bauelemente ein.

» Fir einen storungsfreien Betrieb mussen Sie die Steuerleitungen
abschirmen:

— Bei Leitungen fiir die digitalen Eingange und Ausgange den Schirm
zweiseitig auflegen.

— Bei Leitungen furr die analogen Eingange und Ausgange den Schirm
einseitig am Antriebsregler auflegen.

—Ab 200 mm Lange nur geschirmte Leitungen fuir die analogen und
digitalen Eingange und Ausgange verwenden. Unter 200 mm Lange
konnen ungeschirmte, aber verdrillte Leitungen verwendet werden.

Benotigtes Installationsmaterial aus dem Lieferumfang:

Beschreibung Verwendung Anzahl

Schirmblech Schirmauflage fiir Steuerleitungen 1

Schraube M4 x 10 mm (DIN 7985) Befestigung Schirmblech 1

Klemmenleiste 4-polig Anschluss Sicherheitsrelais Ksg an X11 1

(nur bei Varianten V004 und V024)

Klemmenleiste 7-polig Anschluss digitale Eingdnge und Ausgange 2
an X5

Klemmenleiste 4-polig Anschluss analoge Eingange und Ausgange 2
an X6

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Lesezeichen ein-/ausblenden

5 Grundgerat verdrahten
5.9 Steueranschlisse
5.9.1 Wichtige Hinweise

Montage Schirmblech

@\

9300vec129

Abb.59-1  Anbindung des Leitungsschirms am Schirmblech

[Al  Schirmblech

Schirmblech mit Schraube M4 x 10 mm an der Steuerkarte unten
festschrauben

Leitungsschirm mit Laschen festklemmen

Stop!

» Klemmenleisten nur bei vom Netz getrenntem Antriebsregler
aufstecken oder abziehen!

» Klemmenleisten erst verdrahten, dann aufstecken!

» Unbenutzte Klemmenleisten ebenfalls aufstecken, um die
Kontakte zu schiitzen.

Daten der Anschlussklemmen

Leitungstyp Aderendhiilse Maximaler Lei- Anzugsmo- Abisolier-
tungsquerschnitt  ment ldnge
{1 starr - 2,5 mm?2 (AWG 14)

= flexibel ohne Aderendhiilse 2,5 mm2(AWG 14)
0,5..0,6 Nm

. Aderendhiilse ohne 2 . 5mm
{ "B flexibel Kunststoffhiilse 2,5mm2(AWG 14) (4.4 ..5.3 Ib-in)

. Aderendhiilse mit 2
% flexibel Kunststoffhiilse 2,5 mm2 (AWG 14)

5.9-2 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Grundgerat verdrahten 5
Steueranschliisse 5.9
Mit aktiver Funktion "Sicherer Halt” 5.9.2
5.9.2 Mit aktiver Funktion "Sicherer Halt”
Sicherheitshinweise fiir die » Nur qualifiziertes Personal darf die Funktion “Sicherer Halt” installieren

!,"ssi:itf::ro:a‘:s,r Funktion und in Betrieb nehmen.
» Alle sicherheitsrelevanten Leitungen (z. B. Steuerleitung fiir das

Sicherheitsrelais, Riickmeldekontakt) auBerhalb des Schaltschranks
unbedingt geschitzt verlegen, z. B. im Kabelkanal. Kurzschliisse

zwischen den einzelnen Leitungen mussen sicher ausgeschlossen sein.

» Die Verdrahtung des Sicherheitsrelais Ksg mit isolierten Aderendhiilsen
oder starren Leitungen ist unbedingt notwendig.

» Der elektrische Bezugspunkt fiir die Spule des Sicherheitsrelais Ksg
muss mit dem Schutzleitersystem verbunden sein (DIN EN 60204-1
Abs. 9.4.3). Nur so ist der Schutz gegen fehlerhaften Betrieb durch
Erdschliisse gewahrleistet.

@ Tipp!
Eine vollstandige Beschreibung der Funktion "Sicherer Halt”
finden Sie im Kapitel "Sicherer Halt”.

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 5.9-3



Lesezeichen ein-/ausblenden

5 Grundgerat verdrahten
5.9 Steueranschliisse
5.9.2 Mit aktiver Funktion ”Sicherer Halt”

Versorgung iiber interne

» Fiir die Versorgung der digitalen Eingange (X5/E1 ... X5/E5, X5/5ST1)
Spannungsquelle

missen Sie einen frei belegbaren digitalen Ausgang (z. B. X5/A1) fest
auf HIGH-Pegel legen.

» Fiir die Versorgung der analogen Eingdnge (X6/1, X6/2 und X6/3, X6/4)
missen Sie einen frei belegbaren analogen Ausgang (z. B. X6/63) fest
auf HIGH-Pegel legen.

1
.-
1
+5V [ GND2 +24V
7 4 10—
—5—¢ » 20~
30—
.
*** i et
60-242R|
3.3nFe-HH ¢-HH & M

x11|K31k32 33]34] x5 |28] E1|E2|E3|E4|E5| 30| A1]A2|A3]Ad]sT]STZ 59| x6| 1]2]3]4]7]62]63]7 ||
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L7

v AIN1 AIN2 |AOUT1 AOUT2
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x
w
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100k
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[ ¥N.50mA
47k
I
Zd
T

[ w<50mA

DIGOUT4

¢ ------

¢ --"----

¢ --"----

¢ --"----

¢ - -

IN1/IN2|IN3|IN4

Z1

9300vecl35
Verdrahtung digitale und analoge Eingange/Ausgange mit aktiver Funktion
"Sicherer Halt” und interner Spannungsquelle
S1 Impulssperre aufheben (1. Abschaltpfad)
S2 Antriebsregler freigeben (2. Abschaltpfad)
71 Speicherprogrammierbare Steuerung (SPS)

Die SPS iibernimmt die automatische zyklische Uberwachung der
Funktion "Sicherer Halt”

X5/A4  Riickmeldung iiber einen digitalen Ausgang (z. B. DIGOUT4)
—_— Fiir den Betrieb notwendige Mindestverdrahtung

Abb.5.9-2

Hinweis!

o

Wenn Sie eine Grundkonfiguration C0005 = xx1x laden (z. B.
1010 fuir Drehzahlregelung mit Steuerung tGiber Klemmen),
werden folgende Klemmen auf festen Signalpegel geschaltet:

» Klemme X5/A1 auf FIXED1 (entspricht DC 24 V).
» Klemme X6/63 auf FIXED100% (entspricht 10 V).

5.9-4 Lenze

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Grundgerat verdrahten 5
Steueranschliisse 5.9
Mit aktiver Funktion "Sicherer Halt” 5.9.2
Versorgung iiber externe Spannungsquelle
45V GND2 +24V
il o
> 20— | |
s X3l B B
””” K= o ] GND1
60-242R]
3.3nFe-HH eHH
x11 |k31k3233[34] x5 28|E1|E2|E3|E4|E5|39|A1|A2|A3\A4|ST1|ST2|59\ x6| 1]2]3]4]7]62]63] 7 U
\ \ \ \ \ : : \ \ : S~ —— l \
R R Lo
811 1 N a2 ! AINT AIN2  AOUT1 AOUT2
DD U DU alulaiuhontab S N o ! 1 2 3 4
I O, p |
— DC 24V o= To=
(+18V ... +30 V)
[
IN1/IN2|IN3|IN4
Z1
9300vecl36
Abb.5.9-3  Verdrahtung digitale und analoge Eingange/Ausgange mit aktiver Funktion
"Sicherer Halt” und externer Spannungsquelle
S1 Impulssperre aufheben (1. Abschaltpfad)
S2 Antriebsregler freigeben (2. Abschaltpfad)
Z1 Speicherprogrammierbare Steuerung (SPS)
Die SPS iibernimmt die automatische zyklische Uberwachung der
Funktion "Sicherer Halt”
X5/A4  Riickmeldung iiber einen digitalen Ausgang (z. B. DIGOUT4)
—_— Fiir den Betrieb notwendige Mindestverdrahtung
[ ] . .
1| Hinweis!

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Die Versorgung der digitalen Eingange tiber eine externe
Spannungsquelle ermoglicht einen Stiitzbetrieb bei Netzausfall.
Nach Abschalten der Netzspannung werden weiterhin alle
Istwerte erfasst und verarbeitet.

» Verbinden Sie den Pluspol der externen Spannungsquelle mit
X5/59, um den Stiitzbetrieb bei Netzausfall herzustellen.

» Die externe Spannungsquelle muss einen Strom > 1 A liefern
konnen.

» Der Einschaltstrom der externen Spannungsquelle wird nicht
vom Antriebsregler begrenzt. Lenze empfiehlt daher den
Einsatz von Spannungsquellen mit Strombegrenzung oder mit
einer InnenimpedanzvonZ >1 Q.

Lenze 5.9-5



Lesezeichen ein-/ausblenden

5 Grundgerat verdrahten
5.9 Steueranschliisse
5.9.3 Ohne Funktion ”Sicherer Halt”

5.9.3 Ohne Funktion ”Sicherer Halt”

o . -
1| Hinweis!
Wenn Sie die Funktion ”Sicherer Halt” nicht nutzen, miissen Sie
das Sicherheitsrelais Ksg permanent bestromen, damit die
Treiber der Leistungsendstufe mit Spannung versorgt werden.
Versorgung iiber interne » Fiir die Versorgung der digitalen Eingange (X5/E1 ... X5/E5, X5/5T1)

Spannungsquelle

-9-

missen Sie einen frei belegbaren digitalen Ausgang (z. B. X5/A1) fest
auf HIGH-Pegel legen.

» Fiir die Versorgung der analogen Eingange (X6/1, X6/2 und X6/3, X6/4)
missen Sie einen frei belegbaren analogen Ausgang (z. B. X6/63) fest
auf HIGH-Pegel legen.

+5\;rm }fl
3(34 X5

x11 |k31k32 3 | 28] 1] 2| E3|E4] E5] 30| A1] A2| A3] A4 [STA[STZ] 59| X6

1T2] 3] 7]e2]ea] 7]

S1 Y
1
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1
1
N
\
1
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1
e

I I : : I I S—~— Y—— l

Lo il I

\ e I AINT AIN2 |AOUT1 AOUT2

—s SR R 1 2 AOUTx 3 4 | AOUTX
e I

Abb.5.9-4

o

5.9-6

= 10k ]10k

9300vec0137

Verdrahtung digitale und analoge Eingange/Ausgange ohne Funktion "Sicherer
Halt” bei interner Spannungsquelle

S1 Antriebsregler freigeben
—_— Fiir den Betrieb notwendige Mindestverdrahtung

Hinweis!

Wenn Sie eine Grundkonfiguration C0005 = xx1x laden (z. B.
1010 fuir Drehzahlregelung mit Steuerung tGiber Klemmen),
werden folgende Klemmen auf festen Signalpegel geschaltet:

» Klemme X5/A1 auf FIXED1 (entspricht DC 24 V).
» Klemme X6/63 auf FIXED100% (entspricht 10 V).

Lenze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Versorgung iiber externe Spannungsquelle

Grundgerat verdrahten 5
Steueranschliisse 5.9
Ohne Funktion ”Sicherer Halt” 5.9.3

{100k
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3nFe-HH -H &-H -H
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R 0
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sty VN LaLar | AIN1 AIN2 [AOUT1 AOUT2
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Abb. 5.9-5

o

\
1
OJ ”””””” ¢----- 1 2 AOUTx 3 4 AOUTX
+

DC 24 V
(+18V ... +30 V)

9300vec138

Verdrahtung digitale und analoge Eingange/Ausgange ohne Funktion "Sicherer
Halt” bei externer Spannungsquelle

S1 Antriebsregler freigeben
—_— Fiir den Betrieb notwendige Mindestverdrahtung

Hinweis!

Die Versorgung der digitalen Eingange tiber eine externe
Spannungsquelle ermoglicht einen Stiitzbetrieb bei Netzausfall.
Nach Abschalten der Netzspannung werden weiterhin alle
Istwerte erfasst und verarbeitet.

» Verbinden Sie den Pluspol der externen Spannungsquelle mit
X5/59, um den Stiitzbetrieb bei Netzausfall herzustellen.

» Die externe Spannungsquelle muss einen Strom > 1 A liefern
konnen.

» Der Einschaltstrom der externen Spannungsquelle wird nicht
vom Antriebsregler begrenzt. Lenze empfiehlt daher den
Einsatz von Spannungsquellen mit Strombegrenzung oder mit
einer InnenimpedanzvonZ >1 Q.

Lenze 5.9-7



Lesezeichen ein-/ausblenden

5 Grundgerat verdrahten
5.9 Steueranschliisse
5.9.4 Klemmenbelegung
5.9.4 Klemmenbelegung
Klemme Funktion
Fettdruck = Lenze-Einstellung
X11/K32 Sicherheits- Riickmeldung Impulssperre
X11/K31 relais Ksg
1. Abschaltpfad
X11/33 — Spule Sicherheitsrelais Ksg
X11/34 + Spule Sicherheitsrelais Ksg
X5/28 Reglersperre Antriebsregler freigeben und sperren
(DCTRL-CINH)
2. Abschaltpfad
X5/E1 Digitale Ein- Rechtslauf / Quickstop aufheben
X5/E2 gange Linkslauf / Quickstop aufheben
(frei belegbar)
X5/E3 Festfrequenz 1 aktivieren (JOG1)
X5/E4 Fehlermeldung setzen (TRIP SET)
X5/E5 Fehlermeldung zuriicksetzen
(TRIP RESET)
X5/ST1 Zusatzlicher digitaler Eingang (E6)
X5/ST2
X5/A1 Digitale Aus- Fehlermeldung vorhanden
gange
X5/A2 (frei belegbar) Schaltschwelle Qpn: Istdrehzahl < Soll-
drehzahlin C0017
X5/A3 Betriebsbereit (DCTRL-RDY)
X5/A4 Maximalstrom erreicht (DCTRL-IMAX)
X5/39 - GND2, Bezugspotenzial fiir digitale Si-
gnale
X5/59 - Anschluss externe Spannungsquelle fiir
den Stiitzbetrieb des Antriebsreglers bei
Netzausfall
X6/1 Analoger Ein- Eingangsbereich 6 5
X6/2 gangl Spannung 4 g g 3
Hauptsollwert 2| e=m3 |1
Jumper X3
Eingangsbereich
Strom ?1 El:g g
2lo ot
Jumper X3
X6/3 Analoger Ein- Eingangsbereich Jumper X3 hat kei-
X6/4 gang 2 Spannung nen Einfluss
Nicht aktiv
X6/62 Analoger Aus- Monitor 1
gangl Drehzahl-Istwert
X6/63 Analoger Aus- Monitor 2
gang 2 Motorstrom-Istwert
X6/7 - GND1, Bezugspotenzial fiir analoge Sig-
nale
5.9-8 Lenze

Pegel / Zustand

Kontakt gedffnet: Impuls-

sperre aufgehoben (Betrieb)
Kontakt geschlossen: Impuls-

sperre aktiv

Spule nicht bestromt: Impuls-

sperre aktiv

Spule bestromt: Impulssperre

aufgehoben (Betrieb)
LOW: Regler gesperrt
HIGH: Regler freigegeben

HIGH
HIGH
HIGH
LOW
LOW-HIGH-Flanke

HIGH
LOW

LOW

HIGH

HIGH

DC24V (+18...+30V)

-10V..+10V

-20mA...+20 mA

-10V..+10V

-10V..+10V;
max. 2 mA

-10V..+10V;
max. 2 mA

Technische Daten

Siehe Kapitel "Techni-
sche Daten”

LOW:0..+3V
HIGH: +12 ... +30V

Eingangsstrom bei
+24V:

8 mA pro Eingang

Einlesen und Bearbei-
tung der Eingangssignale
1/ms (Mittelwert)

LOW:0..+3V
HIGH: +12 ... +30 V

Belastbarkeit:

Max. 50 mA pro Ausgang
(Lastwiderstand mindes-
tens 480 Q bei +24 V)

Aktualisierung der Aus-
gangssignale 1/ms

Potenzialgetrennt zu
GND1

Stromaufnahme:
Max. 1 Abei24V

Auflésung:
5mV (11 Bit + Vorzei-
chen)

Auflésung: 20 pA
(10 Bit + Vorzeichen)

Auflésung: 5 mV
(11 Bit + Vorzeichen)

Auflosung: 20 mV
(9 Bit + Vorzeichen)

Auflosung: 20 mV
(9 Bit + Vorzeichen)
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5.10 Systembus (CAN) verdrahten
Verdrahtun
ung Aq Az As A,
93XX 93XX 93XX
x4 | Hi | Lo [aND](PE) x4 | Hi | Lo [aND|(PE) x4 [ Hi | Lo [GND|(PE) Hi [ Lo [eND|(PE
I T T —— T e oo — = ‘
I 1 | 1 [ i
| L [ A L [ W S W
————————————— e R I —
1200 1200

Lesezeichen ein-/ausblenden

Grundgerat verdrahten 5
Systembus (CAN) verdrahten 5.10

9300VEC054

Abb.5.10-1 Prinzipielle Verdrahtung des Systembus (CAN)

Aq Busteilnehmer 1 (Antriebsregler)

A, Busteilnehmer 2 (Antriebsregler)

As Busteilnehmer 3 (Antriebsregler)

An Busteilnehmer n (z. B. SPS), n = max. 63
X4/GND CAN-GND: Systembus-Bezugspotenzial
X4/LO CAN-LOW: Systembus LOW (Datenleitung)
X4/HI CAN-HIGH: Systembus HIGH (Datenleitung)

Stop!

SchlieRen Sie einen 120 Q Abschlusswiderstand am ersten und
letzten Bus-Teilnehmer zwischen den Klemmen CAN-LOW und
CAN-HIGH an.

Fur einen storungsfreien Betrieb verwenden Sie Leitungen mit der angege-
benen Spezifikation:

Spezifikation der Leitung
<300m

LIYCY 2 x 2 x 0,5 mm?2
(paarweise verdrillte und abge-
schirmte Adern)

Gesamtldnge <1000 m

CYPIMF 2 x 2 x 0,5 mm?
(paarweise verdrillte und abge-
schirmte Adern)

Leitungstyp

Leitungswiderstand < 80 Q/km <80Q/km
Kapazititsbelag <130 nF/km <60 nF/km
EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 5.10-1
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Lesezeichen ein-/ausblenden

5.11

5.11.1

Grundgerat verdrahten 5
Ruckfuhrsystem verdrahten 5.11
Wichtige Hinweise 5.11.1

Riickfiihrsystem verdrahten

Wichtige Hinweise

» Sie konnen entweder am Eingang X8 oder am Eingang X9 einen
Inkrementalgeber anschlieRen:

—Inkrementalgeber mit TTL-Pegel schlieBen Sie an X8 an.
—Inkrementalgeber mit HTL-Pegel schlielen Sie an X9 an.

» Das Inkrementalgebersignal kann am Leitfrequenzausgang X10 fur
Folgeantriebe ausgegeben werden.

° . .

1| Hinweis!

» Lenze empfiehlt, fur die Verdrahtung Lenze-Systemleitungen
zu verwenden.

» Bei selbst konfektionierten Leitungen nur Leitungen mit
paarweise verdrillten und abgeschirmten Adern verwenden.

Benotigtes Installationsmaterial aus dem Lieferumfang:

Beschreibung Verwendung Anzahl

Schutzabdeckung Schutz fiir nicht verwendete Sub-D-Buch- 4
sen
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5 Grundgerat verdrahten
5.11 Ruckfuhrsystem verdrahten
5.11.2 Inkrementalgeber mit TTL-Pegel an X8

5.11.2 Inkrementalgeber mit TTL-Pegel an X8

Technische Daten

Verdrahtung

5.11-2

Bereich Werte

AnschlieBbare Inkrementalge- Inkrementalgeber mit TTL-Pegel
ber e Geber mit zwei um 90 ° elektrisch versetzten 5 V-Komple-

mentarsignalen

e Anschluss der Nullspur méglich (optional)

Anschluss am Antriebsregler  9-polige Sub-D-Buchse

Eingangsfrequenz 0...500 kHz
Stromaufnahme 6 mA pro Kanal
Interne Spannungsquelle DC 5V /max.200 mA

(X8/4, X8/5)

77777 :7777 <50m4>‘k77777

i : B4

! " I [ ——
! | B

I l| 1 : 1

‘ L 1 Rl ey

= Al i3

> XI VX oy

1=l ono i |1

i = T —

T d z 2 lre

1 z [ T

= w7

KTY X KTY X :?

E: KTY :‘: 4:?

-
’

Abb.5.11-1 Anschluss Inkrementalgeber mit TTL-Pegel

®  Signale bei Rechtslauf
/ Paarweise verdrillte Adern

Belegung 9-polige Sub-D-Buchse (X8) am Antriebsregler

Pin 1 2 3 4 5

Signal B A A Vce GND
(-KTY)

j—=— 0,14 mmZ2 (AWG 26) 1 mm2 (AWG 18)

\

~

®

Al LT L_

AL [ LT

B[ LT L

BT L[ LT

z [

z L]

9300VEC018

6 7 8 9
Z Z +KTY B

0,14 mm2 (AWG 26)
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Grundgerat verdrahten 5
Rickfiihrsystem verdrahten 5.11
Inkrementalgeber mit HTL-Pegel an X9 5.11.3

5.11.3 Inkrementalgeber mit HTL-Pegel an X9

Technische Daten Bereich Werte

AnschlieBbare Inkrementalge- Inkrementalgeber mit HTL-Pegel
ber e Zweispurig mit inversen Signalen und Nullspur
e Einspurig ohne inverse Signale und Nullspur

Anschluss am Antriebsregler  9-polige Sub-D-Buchse

Eingangsfrequenz 0...200 kHz
Stromaufnahme 5 mA pro Kanal
Versorgung Inkrementalgeber Externe Spannungsquelle
Interne Spannungsquelle DC 5V /max.200 mA
(X9/4, X9/5) Summenstrom an X9/4, X9/5 und X10/4, X10/5:
max. 200 mA
Verdrahtung ’ <som
A B4 b0
Hl L \
| L/ el ey
— 1| 1 At
BN | 2!
" Ae—nl 3]s
2 Lol
- h
| =t TR D = [ D e H e
—1 X zA A (AT L
—| ¥ B L L e
E A e N e B
8 I
@ I+ e z [
L9 ) z [

9300VEC020
Abb.5.11-2  Anschluss Inkrementalgeber mit HTL-Pegel

@ Signale bei Rechtslauf
@ Externe Spannungsquelle fiir den Inkrementalgeber
/ Paarweise verdrillte Adern

Belegung 9-polige Sub-D-Buchse (X9) am Antriebsregler

Pin 1 2 3 4 5 6 7 8
Signal B A A +5V GND z z - B
j—=— 0,14 mmZ2 (AWG 26) 1 mm2 (AWG 18) 0,14 mm2 (AWG 26)

i Hinweis!
Anschluss einspuriger Inkrementalgeber mit HTL-Pegel:
» Legen Sie das Signal A auf Pin X9/2 (A) und das Signal B auf
Pin X9/9 (B).
» Verdrahten Sie Pin X9/3 (A) und X9/1) (B) mit dem Pluspol der
externen Spannungsquelle fiir den Inkrementalgeber.

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 5.11-3
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Grundgerat verdrahten 5
Leitfrequenzeingang / Leitfrequenzausgang verdrahten 5.12
5.12 Leitfrequenzeingang / Leitfrequenzausgang verdrahten

Technische Daten

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Benotigtes Installationsmaterial aus dem Lieferumfang:

Beschreibung
Schutzabdeckung

Bereich

Anschluss am Antriebsregler
Pinbelegung
Ausgangsfrequenz

Signal

Belastbarkeit

Besonderheiten

Interne Spannungsquelle
(X10/4, X10/5)

Bereich

Anschluss am Antriebsregler
Eingangsfrequenz

Signal
Auswertung der Signale

Stromaufnahme
Besonderheiten

Lenze

Verwendung Anzahl
Schutz fiir nicht verwendete Sub-D-Buch- 4
sen

Leitfrequenzausgang X10

9-polige Sub-D-Buchse

Abhéngig von der gewdhlten Grundkonfiguration

0...500 kHz

Zweispurig mit inversen 5 V-Signalen (R5422) und Nullspur
Maximal 20 mA pro Kanal

(bis zu 3 Folgeantriebe anschlieRbar)

Das Ausgangssignal "Enable” an X10/8 schaltet auf LOW,
wenn der Antriebsregler nicht betriebsbereit ist (z. B. vom Netz
getrennt). Dadurch kann beim Folgeantrieb die Uberwachung
SD3 ausgeldst werden.

DC5V/max.50 mA

Summenstrom an X9/4, X9/5 und X10/4, X10/5: max. 200 mA

Leitfrequenzeingang X9

9-polige Sub-D-Buchse

TTL-Pegel: 0 ... 500 kHz

HTL-Pegel: 0 ... 200 kHz

Zweispurig mit inversen Signalen und Nullspur

Einspurig ohne inverse Signale und Nullspur (nur bei HTL-Pe-
gel)

Uber Code C0427

Maximal 5 mA

Bei aktivierter Uberwachung SD3 wird TRIP oder Warnung
ausgeldst, wenn das Eingangssignal “Lamp Control” an X9/8
auf LOW schaltet.

Dadurch kann der Antriebsregler reagieren, wenn der Master-
Antrieb nicht betriebsbereit ist.

5.12-1
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5
5.12

Verdrahtung

Abgleich

5.12-2

Grundgerat verdrahten
Leitfrequenzeingang / Leitfrequenzausgang verdrahten

° . -
1| Hinweis!
» Lenze empfiehlt, fur die Verdrahtung Lenze-Systemleitungen
zu verwenden.
» Bei selbst konfektionierten Leitungen nur Leitungen mit
paarweise verdrillten und abgeschirmten Adern verwenden.
}i 77777 <50m 777775}
Xx10 /:.\\ A 5 ‘I\. //l\ X9
[—1 :: :I f—\i
LTy S
iy - Sy |
[ S— [ 1 [ S—
1 3R 1, A 1 | 3
ol Sl ol
Iy IR Lo
16l sl ®
8 1% z X P e B e
=10 z_ = AL T LT
(s i o L1
Enable(EN)iiJ:—— *T:iicon%raorr&c) B
9= H 9| z [1
‘\\ // ‘\ //l z LJ

9300VEC019
Abb.5.12-1 Anschluss Leitfrequenzeingang (X9) / Leitfrequenzausgang (X10)

X9 Folgeantrieb (Slave) @  Signale bei Rechtslauf
X10 Leitantrieb (Master) f Paarweise verdrillte Adern

Belegung 9-polige Sub-D-Buchse (X9) am Antriebsregler

Pin 1 2 3 4 5 6 7 8 9

Signal B A A +5V  GND z Z LC B

= 0,14 mm? 0,5 mm?2 0,14 mm? 0,5mm?2 0,14 mm?
(AWG 26) (AWG 20) (AWG 26) (AWG 20) (AWG 26)

Belegung 9-polige Sub-D-Buchse (X10) am Antriebsregler

Pin 1 2 3 4 5 6 7 8 9

Signal B A A +5V  GND zZ z EN B

= 0,14 mm? 0,5 mm?2 0,14 mm? 0,5mm?2 0,14 mm?
(AWG 26) (AWG 20) (AWG 26) (AWG 20) (AWG 26)

Auswertung der Eingangssignale an X9

Code Funktion

Rechtslauf Spur A eilt Spur B um 90 ° vor (positiver Wert an DFIN-OUT)

c0427=0 . . o -
Linkslauf Spur A eilt Spur B um 90 ° nach (negativer Wert an DFIN-OUT)
Rechtslauf Spur A iibermittelt die Drehzahl
0427 =1 Spur B =LOW (positiver Wert an DFIN-OUT)
Linkslauf Spur A iibermittelt die Drehzahl
Spur B = HIGH (negativer Wert an DFIN-OUT)
Rechtslauf Spur A Ubermittelt die Drehzahl und die Drehrichtung (positi-
ver Wert an DFIN-OUT)
0427 =2 . SpurB=LOW : : .
Linkslauf Spur B iibermittelt die Drehzahl und die Drehrichtung (negati-
ver Wert an DFIN-OUT)
Spur A =LOW

Lenze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Grundgerat verdrahten 5
Kommunikationsmodule 5.13

5.13 Kommunikationsmodule

° . .
1| Hinweis!
Informationen zur Verdrahtung und Anwendung von

Kommunikationsmodulen finden in den zugehdrigen
Montageanleitungen und Kommunikationshandbuchern.

Mogliche

Kommunikationsmodule Kommunikationsmodul Typ/Bestellnummer
Keypad XT EMZ9371BC
LECOM-A/B (RS232/485) EMF21021BV001
LECOM-B (RS485) EMF21021BV002
LECOM-LI (Lichtwellenleiter) EMF21021BV003
LON EMF2141IB
INTERBUS EMF2113IB
INTERBUS-Loop EMF2112IB
PROFIBUS-DP EMF2133IB
DeviceNet/CANopen EMF2175IB

Handhabung Kommunikationsmodul auf die Schnittstelle AIF stecken bzw. davon abzie-

hen. Das ist auch wahrend des Betriebs moglich.
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Inbetriebnahme 6
Inhalt
6 Inbetriebnahme
Inhalt
b.1 VordemerstenEinschalten ...... ... .. ... . . ... ... iiiiiiiiiiaain... 6.1-1)
.2 Wahlderrichtigen Betriebsart ..................cuiuiiiiiunennn.... 6.2-1|
6.3 Parametrierung mit dem Keypad XTEMZ9371BC ... ................... 6.3-1|
6.3.1  Inbetriebnahmebeispiel in der Betriebsart
U/f-Kennliniensteuerung . ...............iuiiiieeinnennn... 6.3-1|
6.3.2 Inbetriebnahmebeispiel in der Betriebsart Vectorregelung . ... .. 6.3-5
B.4  REBICISPOITE . . oo ittt e et e et e e e e e e e e e e e e e 6.4-1|
6.5 Belegung der Steuerklemmen X5undX6andern ...................... 6.5-1|
b.5.1 Freie Konfiguration digitale Eingangssignale .................. 6.5-1|
b.5.2 Freie Konfiguration Digitalausgange ........................ 6.5-3
6.5.3 Freie Konfiguration analoge Eingangssignale ................. 6.5-4
b.5.4  Freie Konfiguration Analogausgange ........................ 6.5-6
5.6 MOTOr @NPASSEN . . v vttt ettt e et e e e e e e e e e e e e e e 6.6-1|
b.6.1  Motordateneingeben ........... .. ... ... ... 6.6-1|
b.6.2  Auswahlliste Motoren ...........cuuiiiiniiininiannnnn.. 6.6-4
6.6.3  Temperaturiiberwachung des Motors mit PTC oder
[Thermokontakt . ........ .. .. . . . . . . . . . . . ieiiiieiaennnn... 6.6-9
b.6.4 Temperaturiiberwachung des Motors mit KTY ................ 6.6-11|
B.6.5  StrOMEIreNZWEITE . ... .ottt et et ettt et e et et eeaennn 6.6-13
b.6.6  Motordaten automatischerfassen .......................... 6.6-14
6.7 Drehzahlrickfihrungeinstellen ........ ... .. .. ... .. .. ... .....cu.... 6.7-1|
b.7.1 Inkrementalgeber mit TTL-Pegelan X8 ....................... 6.7-2
B.7.2  Inkrementalgeber mit HTL-Pegelan X9 ...................... 6.7-2
B.8  Betriebsart ... ... e 6.8-1|
b.8.1 U/f-Kennliniensteuerung .................ouuuuieeennen... 6.8-4
B.8.2  Vectorregelung .. ... ... ... 6.8-8
6.9 Schaltfrequenz des Wechselrichters .. ..............coouiuiuuueeo. ... 6.9-1
.10 Hochlauf, Ablauf, Bremsen, Stoppen ... ...............ouuuueuennunn.. 6.10-1|
6.10.1 Drehzahlbereich ........... .. . ... iiiiiiiniiinnnnnnnn. 6.10-1
6.10.2 Hochlaufzeiten und Ablaufzeiten im Speed-Mode einstellen .... 6.10-3
6.10.3 Ouickstop (Schnellhalt) ........ ... ... .. .. .. .. ............ 6.10-4
6.10.4 Drehrichtungumschalten ................................. 6.10-5
.11 Betriebsverhalten optimieren .. ..... ... .. .. . . . . . . ... ... ... 6.11-1|
b.11.1 Schlupfkompensation ......... .. .. ... .. .. ... .. ..cccc.... 6.11-1|
£.11.2 Pendeldampfung .......... ..ottt 6.11-3
6.11.3 Boost-Korrektur bei U/f-Kennliniensteuerung ................. 6.11-5
b.11.4 Motor-Magnetisierungsstrom bei Vectorregelung ............. 6.11-9
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Inbetriebnahme 6
Vor dem ersten Einschalten 6.1

6.1 Vor dem ersten Einschalten

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

° . .
1| Hinweis!
» Halten Sie die jeweilige Einschaltreihenfolge ein.

» Bei Storungen wahrend der Inbetriebnahme hilft lhnen das
Kapitel "Stérungen erkennen und beseitigen”.

Um Personenschidden oder Sachschaden zu vermeiden, tiberpriifen Sie ...
... vor dem Zuschalten der Netzspannung:

» Die Verdrahtung auf Vollstandigkeit, Kurzschluss und Erdschluss

» Die Funktion "NOT-AUS” der Gesamtanlage

» Die Schaltungsart des Motors (Stern/Dreieck) muss an die
Ausgangsspannung des Antriebsreglers angepasst sein

» Den phasenrichtigen Anschluss des Motors
» Die Drehrichtung des Inkrementalgebers

vor der Reglerfreigabe die Einstellung der wichtigsten
Antriebsparameter:

» Ist die U/f-Nennfrequenz an die Schaltungsart des Motors angepasst?

» Sind die fur lhre Anwendung relevanten Antriebsparameter richtig
eingestellt?

» Ist die Konfiguration der analogen und digitalen Eingange und
Ausgange an die Verdrahtung angepasst?

Lenze 6.1-1
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Inbetriebnahme 6
Wahl der richtigen Betriebsart 6.2

6.2 Wabhl der richtigen Betriebsart
Beschreibung UberdieBetriebsartwahlen Sie die Steuerungsartoder Regelungsart des An-

triebsreglers aus. Sie konnen wahlen zwischen
» U/f-Kennliniensteuerung
» Vectorregelung
Wahl derrichtigen Betriebsart  Dje U/f-Kennliniensteuerung ist die klassische Betriebsart fiir Standardan-

wendungen.

Mit der Vectorregelung erzielen Sie gegenlber der U/f-Kennliniensteue-
rung verbesserte Antriebseigenschaften durch:

» hoheres Drehmoment liber den gesamten Drehzahlbereich
» hohere Drehzahlgenauigkeit und hohere Rundlaufgute
» hoheren Wirkungsgrad

Mll

ny n

8200vec524

Abb.6.2-1  Vergleich U/f-Kennliniensteuerung und Vectorregelung

® U/f-Kennliniensteuerung
@ Vectorregelung
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6 Inbetriebnahme
6.2 Wahl der richtigen Betriebsart

Empfohlene Betriebsarten fir  Fiir Standardanwendungen hilft lhnen die folgende Tabelle, die richtige
Standardanwendungen Betriebsart zu wihlen:

» C0006 = 5: U/f-Kennliniensteuerung mit konstanter Up,ij,-Anhebung
» C0006 = 1: Vectorregelung

Leistungsbereich 0,37 ... 90 kW Wahl der Betriebsart in C0006
Motorleitung Motorleitung
geschirmt <50 m geschirmt >50 m

ungeschirmt<100m  ungeschirmt >100 m
empfohlen alternativ empfohlen alternativ
Einzelantriebe

Mit konstanter Belastung 1 5 5 -
Mit stark wechselnden Lasten 1 5 5 -
Mit Schweranlauf 1 5 5 -
Positionier- und Zustellantriebe mit hoher 1 5 5 -
Dynamik

Aufwickler mit Tanzer 1 5 - -
Abwickler mit Tanzer 5 - - -
Pumpen- und Liifterantriebe 1) 5 - 5 -
Drehstrom-Reluktanzmotoren 5 - 5 -
Drehstrom-Verschiebeankermotoren 5 - 5 -
Drehstrommotoren mit fest zugeordneter 5 - 5 -

Spannungs-Frequenzkennlinie

Gruppenantriebe
(maRgebend ist die resultierende Motorlei-
tungslange lyes)

les = i+ (Iy + 1y + o + 1)

Gleiche Motoren und gleiche Lasten 1 5 5 -

Unterschiedliche Motoren und/oder wech- 5 - 5 -
selnde Lasten

) Fiir diese Anwendung empfehlen wir eine quadratische Spannungskennlinie (C0014 = 1)
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6.3

6.3.1

Inbetriebnahme 6
Parametrierung mit dem Keypad XT EMZ9371BC 6.3
Inbetriebnahmebeispiel in der Betriebsart U/f-Kennliniensteuerung 6.3.1

Parametrierung mit dem Keypad XT EMZ9371BC

Inbetriebnahmebeispiel in der Betriebsart U/f-Kennliniensteuerung

Das Beispiel beschreibt die Inbetriebnahme einer Drehzahlregelung fur den
Antriebsregler mit leistungszugeordnetem Drehstrom-Asynchronmotor.

Einschaltreihenfolge
1 Stecken Sie das Keypad auf
2. Stellen Sie sicher, dass nach Netz-Einschalten die

VA=

misc008

Reglersperre aktiv ist

Stellen Sie sicher, dass kein externer Fehler anliegt
4. Einschalten

A Die Steuerkarte wird Uliber eine externe Spannungs-
versorgung betrieben:
Schalten Sie die externe DC 24 V-Versorgungsspan-
nungein

B Die Steuerkarte wird lber die interne Spannungs-
versorgung betrieben:
Schalten Sie das Netz ein. Der Antriebsregler stellt
die DC 24 V-Versorgung zur Verfligung.

misc002

5. Nach ca. 2 s ist der der Antriebsregler initialisiert
und das Keypad befindet sich in der Betriebsebene
und zeigt die aktuelle Drehzahl (C0051) an 005000
.00 Hz
0%

9371BC004

6. Wechseln Sie ins Menii "Terminal 1/0” und konfigu-
rieren Sie die Funktion der Steuerklemmen, um sie
an lhre Anwendung anzupassen.

Lenze-Einstellung: C0005 = 1000 (Grundkonfigura-
tion "Drehzahlregelung”)

7. Flr die schnelle Inbetriebnahme wahlen Sie das

Meni ”Short Setup”

Henu

42

A Mit G die Meni-Ebene wechseln Quick start

V/fquick

B Mit©® © © O in das Menii "Short Setup” und dort in
das Untermenii "Setup U/f” wechseln

9371BC007

C Mit @ in die Code-Ebene wechseln, um lhren Antrieb
zu parametrieren °

9371BC008

8. Passen Sie den Antriebsregler an das Netz an
(€0173)
Lenze-Einstellung: 1 (400 V Netzspannung)

9. Nur bei den Varianten V060, V110, V270, V300 im
Leistungsbereich 110 ... 400 kW:
Passen Sie die Bremstransistorschwelle an (C0174)
Lenze-Einstellung: 3 (500 V Netzspannung, 885V
Bremsspannung)

10. Geben Sie die Motordaten ein

3-MOT

Typ MDFMA_ 112-228 |IP54]I.CI F| KTY/TKO

Bemerkung

Klemme X5/28 = LOW
(siehe Kapitel ”Inbetriebnahme” —
"Reglersperre”)

Klemme X5/E4 = HIGH

Mit C0002 = 0 wird die Lenze-Einstel-
lung wiederhergestellt

(siehe Kapitel "Inbetriebnahme” — "Be-
legung der Steuerklemmen X5 und X6
andern”)

Das Untermenti "Setup U/f” enthilt die
Codes, die Sie fur die Inbetriebnahme
einer Standard-Anwendung bendétigen.
Die digitalen Eingdnge sind in Lenze-
Einstellung konfiguriert:

X5/E1: Rechtslauf/Quickstop aufheben
X5/E2: Linkslauf/Quickstop aufheben
X5/E3: Festsollwert 1 (JOG1) aktivieren
X5/E4: Fehlermeldung setzen (TRIP SET)
X5/E5: Fehlermeldung zuriicksetzen
(TRIP RESET)

(siehe Kapitel "Parametrierung”)

Siehe Codetabelle

Siehe Motor-Typenschild und Kapitel
"Inbetriebnahme” — ”"Motordaten an-

Y /Y /A_|400/480/400 \ [50/60/87 Hz[1435/1735/2545_min" passen"
4.00/4.80/7.10 kW |8.30/830/14.3 A |cosp 0.82/0.82/0.83

Geber: [Bremse. V-

A Wenn Sie einen Lenze-Motor verwenden:
Wahlen Sie in C0086 den angeschlossenen Motor-
typ aus.

C86: Y50:1022/A87:1023

Auftr.Nr. ITyp-Nr. IMOt.Nr.

Lenze
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A Die Daten der Lenze-Motoren sind in

C0086 abgelegt.
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6
6.3
6.3.1

Inbetriebnahme
Parametrierung mit dem Keypad XT EMZ9371BC

Inbetriebnahmebeispiel in der Betriebsart U/f-Kennliniensteuerung

Einschaltreihenfolge

B

11.

12.

13.

14.

15.

16.

6.3-2

Wenn Sie keinen Lenze-Motor verwenden:
Geben Sie die Daten vom Motor-Typenschild ein

e Motor-Bemessungsleistung (C0081)
— Lenze-Einstellung: gerdteabhangig

Motor-Bemessungsdrehzahl (C0087)
— Lenze-Einstellung: gerdteabhangig
Motor-Bemessungsstrom (C0088)

— Lenze-Einstellung: gerdteabhangig

Motor-Bemessungsfrequenz (C0089)
— Lenze-Einstellung: gerdteabhangig

Motor-Bemessungsspannung (C0090)
— Lenze-Einstellung: gerdteabhangig
® Motor-cos¢ (C0091)
— Lenze-Einstellung: gerdteabhangig
Stellen Sie ggf. eine von der Nennfrequenz des Mo- oy I
tors abweichende Eckfrequenz ein (C0015)
Lenze-Einstellung: C0015 = C0089 |

Unin

0 coo15 f

Passen Sie ggf. die Schlupfkompensation an (C0021)
Lenze-Einstellung: Nennschlupf in [%] bezogen auf
Nmax in C0011. Der Wert wird aus den Daten vom
Typenschild berechnet und ist damit fiir die meisten
Anwendungen passend.

Stellen Sie zum Schutz des Motors die Stromgrenz-
werte "Imax current” (C0022, C0023)
Richtwert < 2-facher Motornennstrom

Motorisch und generatorisch (C0022)

Zusatzliche Begrenzung generatorisch (C0023)
Bedingung: C0023 < C0022

Stellen Sie die Betriebsart "U/f” (C0006) ein
Lenze-Einstellung: 5 (U/f-Kennliniensteuerung)

Stellen Sie die U/f-Charakteristik ein (C0014)
Lenze-Einstellung: O (Lineare Charakteristik)

Lineare Charakteristik (C0014 = 0) Your 0089

100 %

Quadratische Charakteristik (C0014 = 1) Uour

100 %

Unin |

Stellen Sie ggf. eine Upin-Anhebung "Umin boost”
ein (C0016)
Lenze-Einstellung: 0 %

Lenze

Bemerkung

Wert fiir die gewahlte Motor-Schal-
tungsart (Stern/Dreieck) eintragen!

Wert fiir die gewahlte Motor-Schal-
tungsart (Stern/Dreieck) eintragen!

Anderungen in C0086 und C0089 liber-
schreiben die Einstellung in C0015
(siehe Kapitel ”Inbetriebnahme” — "Be-
triebsart” — "U/f-Kennliniensteue-
rung”)

Durch Anderungen in C0086, C0087,
C0089 wird der Nennschlupf neu be-
rechnet und automatisch in C0021 ein-
getragen

(siehe Kapitel "Inbetriebnahme” —
"Schlupfkompensation”)

Leistungsbereich 0,37 ... 90 kW:

Zur Abfilihrung generatorischer Energie
ggf. Bremschopper bzw. Riickspeisemo-
dul einsetzen

Leistungsbereich 110 ... 400 kW:

Zur Abflihrung generatorischer Energie
ggf. Bremswiderstand einsetzen

(siehe Kapitel "Inbetriebnahme” —
"Motor anpassen” — "Stromgrenzwer-
te”)

(siehe Kapitel "Inbetriebnahme” — "Be-
triebsart” — "U/f-Kennliniensteue-
rung”)

Fiir Anwendungen z. B. mit Pumpen
oder Liiftern

C0016 = 1 % entspricht einem Boost
von 1 % der Nennspannung ”"Mot vol-
tage” (C0090)

(siehe Kapitel ”Inbetriebnahme” — "Be-
triebsart” — "U/f-Kennliniensteue-
rung”)
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Inbetriebnahme 6
Parametrierung mit dem Keypad XT EMZ9371BC 6.3
Inbetriebnahmebeispiel in der Betriebsart U/f-Kennliniensteuerung 6.3.1

Einschaltreihenfolge Bemerkung

17. Stellen Sie die Schaltfrequenz "fchop” ein (C0018) Siehe Kapitel "Inbetriebnahme” —
Lenze-Einstellung: "Schaltfrequenz des Wechselrichters”
Leistungsbereich 0,37 ... 90 kW: 6 (8/2 kHz sin)

Leistungsbereich 110 ... 400 kW: 6 (4/2 kHz sin)

18. Stellen Sie das von Ihnen eingesetzte Drehzahlriick- Siehe Kapitel "Inbetriebnahme” —
fuhrsystem "Feedback type” ein (C0025) "Drehzahlriickfiihrung einstellen”
Lenze-Einstellung: 1 (keine Rickfiihrung)

A Bei Einsatz eines TTL-Encoders:
Wahlen Sie den verwendeten Geber in C0025 aus
B Bei Einsatz eines TTL-Encoders mit einer Strichzahl,
die nicht in C0025 einstellbar ist:
Stellen Sie C0025 =100 ein
Tragen Sie die Strichzahl in C0420 ein

C Kompensieren Sie ggf. einen Spannungsabfall auf
der Inkrementalgeberleitung. Mit C0421 kénnen Sie
die Versorgungsspannung fiir den TTL-Encoder ju-
stieren.

D Bei Einsatz eines HTL-Encoders:

Stellen Sie C0025 =101 ein
Tragen Sie die Strichzahl in C0420 ein

19. Stellen Sie die maximale Drehzahl ein (C0011) n Siehe Kapitel "Inbetriebnahme” —
Lenze-Einstellung: 3000 rpm "Hochlauf, Ablauf, Bremsen, Stoppen”

Ccoo10

0% 100 %
20. Stellen Sie die Hochlaufzeit T, ein (C0012) T = G001
Lenze-Einstellung: 5,00 s T
(siehe Kapitel ”Inbetriebnahme” —

:“‘ "Hochlauf, Ablauf, Bremsen, Stoppen”)
21.  Stellen Sie die Ablaufzeit Tif ein (C0013) * T = g I
Lenze-Einstellung: 5,00 s " : L Rl
T“ —T‘f-l (siehe Kapitel "Inbetriebnahme” —
"Hochlauf, Ablauf, Bremsen, Stoppen”)
22. Stellen Sie ggf. die Quickstop-Ablauframpe ein Siehe Kapitel "Inbetriebnahme” —
(Co105) "Hochlauf, Ablauf, Bremsen, Stoppen”
Lenze-Einstellung: 5,00 s
23. Passen Sie ggf. die Festsollwerte JOG an. Siehe Codetabelle
A JOG 1(C0039/1) Aktivierung:
Lenze-Einstellung: 1500 rpm X5/E3 = HIGH
B Weitere Festsollwerte:
JOG 2 (€C0039/2) ... JOG 15 (C0039/15)
24. Speichern Sie die Einstellungen netzausfallsicher in Code C0003 ist der erste Code im Menii
einem der 4 Parametersatze (C0003) "Setup U/f".
Mit C0003 = 1 werden die Einstellungen im Parame- Nach Zuschalten der DC 24 V-Versor-
tersatz 1 gespeichert. gung bzw. nach Netzeinschalten wird

automatisch Parametersatz 1 aktiviert.
(siehe Kapitel "Parametrierung”)

25. Schalten Sie das Netz ein, wenn nur die externe
DC 24 V-Versorgungsspannung eingeschaltet ist.

26. Regler freigeben Klemme X5/28 = HIGH

X5
A (siehe Kapitel ”Inbetriebnahme” —

misc00s ”Reglersperre”)

27. Sollwert vorgeben Analoge Sollertvorgabe:
-10...+10 V Uber Poten-
tiometer an X6/1 und
X6/2
Festdrehzahl: JOG 1 wird in C0039/1 parametriert

JOG 1 mit X5/E3 = HIGH
aktivieren

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 6.3-3



Lesezeichen ein-/ausblenden

6 Inbetriebnahme
6.3 Parametrierung mit dem Keypad XT EMZ9371BC
6.3.1 Inbetriebnahmebeispiel in der Betriebsart U/f-Kennliniensteuerung
Einschaltreihenfolge Bemerkung
28. Der Antrieb lauft jetzt Rechtslauf:
X5/E1 = HIGH und X5/E2 = LOW
Linkslauf:
X5/E1=LOW und X5/E2 = HIGH
Wenn der Antrieb nicht anlauft, zusatz-
lich G driicken
(siehe Kapitel ”Inbetriebnahme” —
"Hochlauf, Ablauf, Bremsen, Stoppen”)
[ ] q o
1| Hinweis!

Im Menu "Diagnostic” konnen Sie die wichtigsten
Antriebsparameter tberwachen
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6.3.2

Inbetriebnahme 6
Parametrierung mit dem Keypad XT EMZ9371BC 6.3
Inbetriebnahmebeispiel in der Betriebsart Vectorregelung 6.3.2

Inbetriebnahmebeispiel in der Betriebsart Vectorregelung

Das Beispiel beschreibt die Inbetriebnahme einer Drehzahlregelung fur den
Antriebsregler mit leistungszugeordnetem Drehstrom-Asynchronmotor.

Einschaltreihenfolge
1 Stecken Sie das Keypad auf
2. Stellen Sie sicher, dass nach Netz-Einschalten die

VA=

misc008

Reglersperre aktiv ist

Stellen Sie sicher, dass kein externer Fehler anliegt
4. Einschalten

A Die Steuerkarte wird Uliber eine externe Spannungs-
versorgung betrieben:
Schalten Sie die externe DC 24 V-Versorgungsspan-
nungein

B Die Steuerkarte wird lber die interne Spannungs-
versorgung betrieben:
Schalten Sie das Netz ein. Der Antriebsregler stellt
die DC 24 V-Versorgung zur Verfligung.

misc002

5. Nach ca. 2 s ist der der Antriebsregler initialisiert
und das Keypad befindet sich in der Betriebsebene
und zeigt die aktuelle Drehzahl (C0051) an 005000
0.00 Hz
0%

9371BC004

6. Wechseln Sie ins Menii "Terminal 1/0” und konfigu-
rieren Sie die Funktion der Steuerklemmen, um sie
an lhre Anwendung anzupassen.

Lenze-Einstellung: C0005 = 1000 (Grundkonfigura-
tion "Drehzahlregelung”)

7. Flr die schnelle Inbetriebnahme wahlen Sie das

Meni ”Short Setup”

Henu

42

A Mit G die Meni-Ebene wechseln Quick start

V/fquick

B Mit©® © © O in das Menii "Short Setup” und dort in
das Untermenii "Setup vector” wechseln

9371BC007

C Mit @ in die Code-Ebene wechseln, um lhren Antrieb
zu parametrieren °

9371BC008

8. Passen Sie den Antriebsregler an das Netz an
(€0173)
Lenze-Einstellung: 1 (400 V Netzspannung)

9. Nur bei den Varianten V060, V110, V270, V300 im
Leistungsbereich 110 ... 400 kW:
Passen Sie die Bremstransistorschwelle an (C0174)
Lenze-Einstellung: 3 (500 V Netzspannung, 885V
Bremsspannung)

10. Geben Sie die Motordaten ein

enze a:g:—[enze—ﬁ::yﬂa\.D—.’HB:’.E ferzen (- €

3-MOT_|Typ MDFMA_112-22B |IP54I.CI F| KTY/TKO

Bemerkung

Klemme X5/28 = LOW
(siehe Kapitel ”Inbetriebnahme” —
"Reglersperre”)

Klemme X5/E4 = HIGH

Mit C0002 = 0 wird die Lenze-Einstel-
lung wiederhergestellt

(siehe Kapitel "Inbetriebnahme” — "Be-
legung der Steuerklemmen X5 und X6
andern”)

Das Untermenti "Setup vector” enthilt
die Codes, die Sie fur die Inbetrieb-
nahme einer Standard-Anwendung be-
notigen. Die digitalen Eingange sind in
Lenze-Einstellung konfiguriert:

X5/E1: Rechtslauf/Quickstop aufheben
X5/E2: Linkslauf/Quickstop aufheben
X5/E3: Festsollwert 1 (JOG1) aktivieren
X5/E4: Fehlermeldung setzen (TRIP SET)
X5/E5: Fehlermeldung zuriicksetzen
(TRIP RESET)

(siehe Kapitel "Parametrierung”)

Siehe Codetabelle

Siehe Motor-Typenschild und Kapitel
"Inbetriebnahme” — "Motordaten an-

Y /Y /A_|400/480/400 \ [50/60/87 Hz[1435/1735/2545_min" passen"
4.00/4.80/7.10 kW |8.30/830/14.3 A |cosp 0.82/0.82/0.83

Geber: [Bremse. V-

A Wenn Sie einen Lenze-Motor verwenden:
Wahlen Sie in C0086 den angeschlossenen Motor-
typ aus.

C86: Y50:1022/A87:1023

Auftr.Nr. ITyp-Nr. IMOt.Nr.

B Wenn Sie keinen Lenze-Motor verwenden:
Geben Sie die Daten vom Motor-Typenschild ein

e Motor-Bemessungsleistung (C0081)
— Lenze-Einstellung: gerdteabhangig

Lenze
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A Die Daten der Lenze-Motoren sind in

C0086 abgelegt.
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6
6.3
6.3.2

Inbetriebnahme

Parametrierung mit dem Keypad XT EMZ9371BC

Inbetriebnahmebeispiel in der Betriebsart Vectorregelung

Einschaltreihenfolge

11.

12.

13.

14.

15.

16.

6.3-6

e Motor-Bemessungsdrehzahl (C0087)

— Lenze-Einstellung: gerdteabhangig
e Motor-Bemessungsstrom (C0088)

— Lenze-Einstellung: gerdteabhangig
e Motor-Bemessungsfrequenz (C0089)

— Lenze-Einstellung: gerdteabhangig
® Motor-Bemessungsspannung (C0090)

— Lenze-Einstellung: gerdteabhangig
® Motor-cos¢ (C0091)

— Lenze-Einstellung: gerdteabhangig
Stellen Sie zum Schutz des Motors die Stromgrenz-
werte "I max current” (C0022, C0023)
Richtwert < 2-facher Motornennstrom

Motorisch und generatorisch (C0022)

Zusatzliche Begrenzung generatorisch (C0023)
Bedingung: C0023 < C0022

Wenn Sie die Motortemperatur mit einem Tempera-
tursensor KTY liberwachen:

Aktivieren Sie die Temperaturriickfiihrung mit
C0594 (Stérung SD6)

Lenze-Einstellung: 3 (ausgeschaltet)

Starten Sie die Motordaten-Identifizierung "ident
run” (C0148)

Sicherstellen, dass die Reglersperre aktiv ist

Netz einschalten
C0148 =1 einstellen
Regler freigeben

Wenn nach ca. 1 ... 2 min das Segment wieder
aktiv ist, Regler sperren

Stellen Sie die Betriebsart "vector ctrl” (C0006) ein
Lenze-Einstellung: 5 (U/f-Kennliniensteuerung)

Stellen Sie die Schaltfrequenz "fchop” ein (C0018)
Lenze-Einstellung:

Leistungsbereich 0,37 ... 90 kW: 6 (8/2 kHz sin)
Leistungsbereich 110 ... 400 kW: 6 (4/2 kHz sin)

Stellen Sie das von Ihnen eingesetzte Drehzahlriick-
fuhrsystem "Feedback type” ein (C0025)
Lenze-Einstellung: 1 (keine Rickfiihrung)

VA=

misc008

X5
AN

X5

Lenze

misc009

misc008

Bemerkung

Wert fiir die gewahlte Motor-Schal-
tungsart (Stern/Dreieck) eintragen!

Wert fiir die gewahlte Motor-Schal-
tungsart (Stern/Dreieck) eintragen!

Leistungsbereich 0,37 ... 90 kW:

Zur Abflihrung generatorischer Energie
ggf. Bremschopper bzw. Riickspeisemo-
dul einsetzen

Leistungsbereich 110 ... 400 kW:

Zur Abfilihrung generatorischer Energie
gef. Bremswiderstand einsetzen

(siehe Kapitel ”Inbetriebnahme” —
"Motor anpassen” — "Stromgrenzwer-
te”)

Eine Temperaturriickflihrung mit KTY
wirkt sich positiv auf die Vectorrege-
lung aus, weil die Motordaten-Identifi-
zierung den Temperarureinfluss im Mo-
tormodell beriicksichtigt.

(siehe Kapitel "Inbetriebnahme” —
”Motor anpassen”)

(siehe Kapitel "Inbetriebnahme” —
”Motor anpassen”)

Klemme X5/28 = LOW

Klemme X5/28 = HIGH

Die Identifizierung startet:

® Das Segment M@ erlischt

e Eswird "WRK run” angezeigt

o Der Motor wird bestromt und
"pfeift” leise

o Der Motor dreht nicht

Klemme X5/28 = LOW

Die Identifizierung ist beendet. Fol-
gende Werte wurden ermittelt und in
Codes eingetragen:

® Wechselrichter-Fehlerkennlinie
(C1753/xx)

Rotorwiderstand "Mot Rr” (C0082)
Standerwiderstand "Mot Rs” (C0084)
Streuinduktivitat "Mot Lss” (C0085)
Standerinduktivitdt "Mot Ls”
(C0092)

(siehe Kapitel ”Inbetriebnahme” —
"Betriebsart” — "Vectorregelung”)

Siehe Kapitel "Inbetriebnahme” —
"Schaltfrequenz des Wechselrichters”

Siehe Kapitel "Inbetriebnahme” —
"Drehzahlriickfiihrung einstellen”

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Inbetriebnahme 6
Parametrierung mit dem Keypad XT EMZ9371BC 6.3
Inbetriebnahmebeispiel in der Betriebsart Vectorregelung 6.3.2

Einschaltreihenfolge Bemerkung

A Bei Einsatz eines TTL-Encoders:
Wahlen Sie den verwendeten Geber in C0025 aus

B Bei Einsatz eines TTL-Encoders mit einer Strichzahl,
die nicht in C0025 einstellbar ist:
Stellen Sie C0025 =100 ein
Tragen Sie die Strichzahl in C0420 ein

C Kompensieren Sie ggf. einen Spannungsabfall auf
der Inkrementalgeberleitung. Mit C0421 kénnen Sie
die Versorgungsspannung fiir den TTL-Encoder ju-
stieren.

D Bei Einsatz eines HTL-Encoders:
Stellen Sie C0025 =101 ein
Tragen Sie die Strichzahl in C0420 ein

17. Stellen Sie die maximale Drehzahl ein (C0011) n Siehe Kapitel "Inbetriebnahme” —

Ccoo11 _——

Lenze-Einstellung: 3000 rpm "Hochlauf, Ablauf, Bremsen, Stoppen”

Ccoo10

0% 100 %
18. Stellen Sie die Hochlaufzeit T, ein (C0012) T G001
Lenze-Einstellung: 5,00 s T
(siehe Kapitel "Inbetriebnahme” —

- "Hochlauf, Ablauf, Bremsen, Stoppen”)
19. Stellen Sie die Ablaufzeit Tis ein (C0013) * o .. Coott
Lenze-Einstellung: 5,00 s " : i, -1
L—,“—- —T‘f-l (siehe Kapitel "Inbetriebnahme” —

"Hochlauf, Ablauf, Bremsen, Stoppen”)

20. Stellen Sie ggf. die Quickstop-Ablauframpe ein Siehe Kapitel "Inbetriebnahme” —
(Co105) "Hochlauf, Ablauf, Bremsen, Stoppen”
Lenze-Einstellung: 5,00 s

21. Passen Sie ggf. die Festsollwerte JOG an. Siehe Codetabelle

A JOG 1(C0039/1) Aktivierung:
Lenze-Einstellung: 1500 rpm X5/E3 = HIGH
B Weitere Festsollwerte:
JOG 2 (C0039/2) ... JOG 15 (C0039/15)

22. Speichern Sie die Einstellungen netzausfallsicher in Code C0003 ist der erste Code im Menii
einem der 4 Parametersatze (C0003) "Setup U/f".

Mit C0003 = 1 werden die Einstellungen im Parame- Nach Zuschalten der DC 24 V-Versor-
tersatz 1 gespeichert. gung bzw. nach Netzeinschalten wird

automatisch Parametersatz 1 aktiviert.
(siehe Kapitel "Parametrierung”)

23. Schalten Sie das Netz ein, wenn nur die externe
DC 24 V-Versorgungsspannung eingeschaltet ist.

24. Regler freigeben Klemme X5/28 = HIGH

X5
A (siehe Kapitel "Inbetriebnahme” —

misc009 ”Reglersperre”)

25. Sollwert vorgeben Analoge Sollertvorgabe:
-10...+10 V Uber Poten-
tiometer an X6/1 und
X6/2
Festdrehzahl: JOG 1 wird in C0039/1 parametriert
JOG 1 mit X5/E3 = HIGH
aktivieren
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6 Inbetriebnahme
6.3 Parametrierung mit dem Keypad XT EMZ9371BC
6.3.2 Inbetriebnahmebeispiel in der Betriebsart Vectorregelung
Einschaltreihenfolge Bemerkung
26. Der Antrieb lauft jetzt Rechtslauf:
X5/E1 = HIGH und X5/E2 = LOW
Linkslauf:
X5/E1=LOW und X5/E2 = HIGH
Wenn der Antrieb nicht anlauft, zusatz-
lich G driicken
(siehe Kapitel ”Inbetriebnahme” —
"Hochlauf, Ablauf, Bremsen, Stoppen”)
[ ] q o
1| Hinweis!

Im Menu "Diagnostic” konnen Sie die wichtigsten
Antriebsparameter tberwachen
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6.4 Reglersperre

Beschreibung

Codes fiir die Parametrierung

Inbetriebnahme 6
Reglersperre 6.4

Ist die Reglersperre aktiv, werden die Leistungsausgange gesperrt.
» Der Antrieb trudelt ohne Moment aus.

» Statusanzeige Keypad: Impulssperre

» Statusanzeige am Antriebsregler: Die griine LED blinkt.

A Gefahr!

Verwenden Sie die Funktion Reglersperre (DCTRL1-CINH) nicht
als Not-Aus. Die Reglersperre sperrt nur die Leistungsausgange
und trennt den Antriebsregler nicht vom Netz!

Der Antrieb konnte jederzeit wieder anlaufen.

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0040 Ctrlenable 0 Reglerfreigabe (an]

Aktivierung

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

e Regler freigeben nur moglich, 6.4-1
wenn X5/28 = HIGH

0 Ctrl inhibit Regler gesperrt
1 Ctrl enable Regler freigegeben
Uber Klemme X5/28:

» LOW-Pegel an der Klemme aktiviert die Reglersperre (nicht
invertierbar)

» HIGH-Pegel gibt den Regler wieder frei

Uber die Tastatur des Keypad (Bedingung: C0469 = 1):
> aktiviert die Reglersperre

» @D gibt den Regler wieder frei

Uber Code C0040:

» C0040 = 0 aktiviert die Reglersperre

» C0040 =1 gibt den Regler wieder frei

°
1

Hinweis!

» Die Quellen fiir Reglersperre sind UND-verkntipft, d. h. der
Antrieb lauft erst dann wieder an, wenn bei allen
Signalquellen die Reglersperre aufgehoben ist.

» Der erneute Start beginnt mit Drehzahl 0, d. h. bei noch

rotierenden Schwungmassen kann es zu Uberstrom kommen,
wenn die Fangschaltung inaktiv ist.

Lenze 6.4-1
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Inbetriebnahme 6
Belegung der Steuerklemmen X5 und X6 andern 6.5
Freie Konfiguration digitale Eingangssignale 6.5.1

6.5 Belegung der Steuerklemmen X5 und X6 d@ndern

A Gefahr!

Wenn Sie in C0005 eine Konfiguration auswahlen, wird die
Signalbelegung der Eingange und Ausgange mit der zugehdrigen
Grundbelegung tiberschrieben!

» Passen Sie die Signalbelegung an Ihre Verdrahtung an!

6.5.1 Freie Konfiguration digitale Eingangssignale

Beschreibung » Interne Digitalsignale konnen Sie frei mit externen digitalen
Signalquellen verkniipfen. Damit konnen Sie eine frei konfigurierte
Steuerung des Antriebsreglers einrichten.

— Digitaleingange X5/E1 ... X5/E5
» Eine Signalquelle konnen Sie mit mehreren Zielen verknuipfen. Achten
Sie dabei auf sinnvolle Verknupfungen, da Sie sonst sich

ausschlieRende Funktionen aktivieren konnen (z. B. ein Digitaleingang
gleichzeitig mit Quickstop und Gleichstrombremsung verkniipft).

Codes fiir die Parametrierung

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
Co114 0 High active HIGH-Pegel aktiv  Invertierung digitale Eingangssig- [
1 Low active LOW-Pegel aktiv nale an X5, Funktionsblock DIGIN 6.5-1
1 DIGIN1 pol 0 Klemme X5/E1 it'Z'fneh?nd
2 DIGIN2 pol 0 Klemme X5/E2 e
3 DIGINS3 pol 0 Klemme X5/E3
4 DIGIN4 pol 1 Klemme X5/E4
5 DIGINS pol 0 Klemme X5/E5
5 DIGING (ST) pol 0 Klemme X5/ST
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6 Inbetriebnahme

6.5 Belegung der Steuerklemmen X5 und X6 andern

6.5.1 Freie Konfiguration digitale Eingangssignale

Signale verkniipfen Sie verkniipfen die internen Digitalsignale mit einer externen Signalquelle,

indem Sie in den Konfigurationscode des internen Digitalsignals die Aus-
wahlziffer des externen Signals eintragen.

Beispiel
» C0787/2 =53 = Signalquelle fiir JOG2 ist Klemme X5/E3
! NSET
________ DCTRL -X5/28 1 I )
x5 |PIGIN | O—+[coreo}—NSETN
! DIGIN-GINH
' o o |
DIGIN1-——H{]
\ DIGIN2 Ny 1 o757 NSET-J0G 1 ‘EMUX
DIGIN3 |>D—>DD Co787/2 NSET-JOG*2 ol 1061..15
TN J oicing >0 O ICo787/3NSEIIOGH4,] o
= o e I ! iGo7e7NSETIOC 8},
E4 : O
' DIGING g0 |
! [C0443 ||
T |

9300vec105

Abb.6.5-1  Digitalsignal JOG2 mit Klemme X5/E3 verkniipfen

@ Tipp!
» Eine Liste mit allen Auswahlziffern finden Sie im Kapitel
"Konfiguration” — ”Auswabhllisten”.

» Zum Verknupfen von Signalen empfehlen wir den
Funktionsblockeditor in GDC (ESP-GDC2).

Signalpegel » Klemmen (X5/E1 ... X5/E5):
—HIGH=+12V..+30V
—lOW =0V ..+3V

» Reaktionszeiten: 1 ms

Signalpegel invertieren In C0114 kdnnen Sie den aktiven Signalpegel (HIGH-Pegel aktiv oder LOW-
Pegel aktiv) fiir die Klemmen X5/E1 ... X5/E5 festlegen.

Beispiel
» C0114/3 =1 = LOW-Pegel an X5/E3 aktiviert JOG2
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Inbetriebnahme 6
Belegung der Steuerklemmen X5 und X6 andern 6.5
Freie Konfiguration Digitalausgange 6.5.2
6.5.2 Freie Konfiguration Digitalausgange
Beschreibung » Die Digitalausgange X5/A1 ... X5/A4 konnen Sie frei mit internen

Digitalsignalen verknuipfen.

» Eine Signalquelle knnen Sie mit mehreren Zielen verkntipfen.

Codes fiir die Parametrierung

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
co117 [0 Auswahlliste2  Konfiguration digitale Eingangs- ~ [J
signale, Funktionsblock DIGOUT 6.5-3
Andern der Grundkonfiguration in Stiehehsy-d_
C0005 éndert die Signalbelegung! | (Srrlvei_
1 CFG:DIGOUT1 15000 DCTRL-TRIP Klemme X5/A1 terung)
2 CFG:DIGOUT2 10650 CMP1-OUT Klemme X5/A2
3 CFG:DIGOUT3 500 DCTRL-RDY Klemme X5/A3
4 CFG:DIGOUT4 5003 MCTRL-MMAX Klemme X5/A4
Co0118 0 High active HIGH-Pegel aktiv  Invertierung digitale Ausgangssig-
1 Low active LOW-Pegel aktiv nale, Funktionsblock DIGOUT
1 DIGOUT1 pol 1 Klemme X5/A1
2 DIGOUT2 pol 1 Klemme X5/A2
3 DIGOUTS3 pol 0 Klemme X5/A3
4 DIGOUT4 pol 0 Klemme X5/A4
Signale verkniipfen Sie verkniipfen die Digitalausgange mitinternen Digitalsignalen, indem Sie
im entsprechenden Subcode von C0117 die Auswabhlziffer des internem Si-
gnals eintragen.
Beispiel
» C0117/2 =505 = Signalquelle fuir X5/A2 ist die Statusmeldung
"Drehrichtung” (DCTRL-CW/CCW)
Signalpegel » Klemmen (X5/A1 ... X5/A4):
—HIGH=+12V..+30V
-LOW=0V..+3V
P Reaktionszeiten: 1 ms
Signalpegel invertieren In C0118 kdnnen Sie den aktiven Signalpegel (HIGH-Pegel aktiv oder LOW-

Pegel aktiv) fiir die Klemmen X5/A1 ... X5/A4 festlegen.
Beispiel

» C0118/2 =1 = Bei LOW-Pegel an X5/A2 dreht der Motor rechts (bei
phasenrichtigem Anschluss des Motors)
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Lesezeichen ein-/ausblenden

6 Inbetriebnahme

6.5 Belegung der Steuerklemmen X5 und X6 andern

6.5.3 Freie Konfiguration analoge Eingangssignale

6.5.3 Freie Konfiguration analoge Eingangssignale

Beschreibung » Interne Analogsignale kénnen Sie frei mit externen analogen

Signalquellen verkniipfen:
— Analogeingange X3/1, X3/2 und X3/3, X3/4

» Eine Signalquelle konnen Sie mit mehreren Zielen verknupfen.

Codes fiir die Parametrierung

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0026 -199,99 {0,01 %} 199,99 Freier Steuercode FCODE 26/1 und [
FCODE26/2 6.5-4
1 FCODE (offset) = 0,00 Offset von AIN1 (X6/1, X6/2) Sehe Sy
2 FCODE (offset) 0,00 Offset von AIN2 (X6/3, X6/4) f“Ch (E)'WEi'
erun
C0027 -199,99 {0,01 %} 199,99 Freier Steuercode FCODE 27/1 und 8
FCODE27/2
1 FCODE (gain) 100,0 Verstarkung AIN1 (X6/1, X6/2)
0 ® 100 % = Verstarkung 1
2 FCODE (gain) 100,0 Verstarkung AIN2 (X6/3, X6/4)
0 ® 100 % = Verstarkung 1
C0034 Mst current 0 o -10V... +10V Spannungs-/ Strombereich fiir [ 5.9-8
analoge Signale an Eingang X6/1, (1
1 4mA ...20mA X6/2 6.5-4
° ] tell X3
2 -20mA ... +20mA bonr crng von
Signale verkniipfen Sie verknuipfen die internen Analogsignale mit einer externen Signalquelle,

indem Sie in den Konfigurationscode des internen Analogsignals die Aus-
wabhlziffer des externen Signals eintragen.

Beispiel
» C0780 =50 = Signalquelle fiir den Hauptsollwert (NSET-N) ist Klemme
X6/1,X6/2

NSET-JOG*

CO/8//INSETJ0G™2 }

C0787/2)
C0787/3
C0787/4]

NSET-JOG*4
NSET-JOG "8I 3

9300vec106

Abb.6.5-2  Analogsignal NSET-N mit Klemme X6/1, X6/2 verkniipfen

@ Tipp!
» Eine Liste mit allen Auswahlziffern finden Sie im Kapitel

"Konfiguration” — ”Auswabhllisten”.

» Zum Verknupfen von Signalen empfehlen wir den
Funktionsblockeditor in GDC (ESP-GDC2).
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Inbetriebnahme 6
Belegung der Steuerklemmen X5 und X6 andern 6.5
Freie Konfiguration analoge Eingangssignale 6.5.3

Abgleich Verstarkung und Offset

Verstarkung (C0027) und den Offset (C0026) einstellen, um das Eingangs-
signal an die Anwendung anzupassen.

Eingangsbereich von X6/1, X6/2

Eingangsbereich C0034 Position Jumper an X3
-10V..+10V C0034=0 6lo ol5

4o o|3

2| um |1
+4mA ... +20 mA C0034=1 e

410 o|3
20 mA ... +20 mA C0034=2 2lo oli

° . -

1| Hinweis!

Unterschiedliche Einstellungen in C0034 und von X3 ergeben ein
falsches Eingangssignal.
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Lesezeichen ein-/ausblenden

6 Inbetriebnahme

6.5 Belegung der Steuerklemmen X5 und X6 andern

6.5.4 Freie Konfiguration Analogausgange

6.5.4 Freie Konfiguration Analogausgange

Beschreibung » Die Analogausgange (X6/62, X6/63) konnen Sie frei mit internen

analogen ProzeR- oder Uberwachungssignalen verkniipfen. Der
Antriebsregler gibt an den Analogausgangen eine dem internen Signal
proportionale Spannung aus.

» Eine Signalquelle konnen Sie mit mehreren Zielen verkntipfen.

Codes fiir die Parametrierung

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0108 -199,99 {0,01 %} 199,99 Freier Steuercode FCODE108/1 (28]
und FCODE108/2 6.5-6
1 FCODE (gain)  100,0 Verstarkung analoges Ausgangssi- oo, -,
0 gnal AOUTL1 (X6/62) buch (Erwei-
® 100 % = Verstarkung 1 terung)
2 FCODE (gain)  100,0 Verstarkung analoges Ausgangssi-
0 gnal AOUT2 (X6/63)
e 100 % = Verstarkung 1
C0109 -199,99 {0,01 %} 199,99 Freier Steuercode FCODE109/1
und FCODE109/2
1 FCODE (offset) 0,00 Offset analoges Ausgangssignal
AOUT1 (X6/62)
2 FCODE (offset) 0,00 Offset analoges Ausgangssignal
AOUT2 (X6/63)
Signale verkniipfen Sieverknlpfen die Analogausgange mitinternen Analogsignalen,indem Sie

im Code von C0431 (AOUT1, X6/62) bzw. C0436 (AOUT2, X6/63) die Aus-
wahlziffer des internem Signals eintragen.

Beispiel
» C0436 = 5006 = Signalquelle fiir X6/63 ist die aktuelle Motorspannung

@ Tipp!
» Eine Liste mit allen Auswahlziffern finden Sie im Kapitel

"Konfiguration” — ”Auswabhllisten”.

» Zum Verknupfen von Signalen empfehlen wir den
Funktionsblockeditor in GDC (ESP-GDC2).

Abgleich Verstarkung (C0108) und den Offset (C0109) einstellen, um das Ausgangs-
signal an die Anwendung anzupassen.

Bei einem internen Signal von 100 % und einer Verstarkung 1 wird an der
Klemme eine Spannung von 10 V ausgegeben.

6.5-6 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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6.6

6.6.1

Beschreibung

Motor anpassen

Motordaten eingeben

Inbetriebnahme 6
Motor anpassen 6.6
Motordaten eingeben 6.6.1

Furdie Betriebsart Vectorregelung sind wesentlich mehr Motordaten zu be-
riicksichtigen als fiir die Betriebsart U/f-Kennliniensteuerung.

Grundsatzlich sollten Sie unabhangig von der Betriebsart alle bekannten
Motordaten eingeben. Dadurch kann der Antriebsregler weitere Daten wie
z. B. Schlupfkompensation (C0021), Maximaldrehmoment (C0057), Pol-
paarzahl des Motors (C0059) immer schliissig ermitteln und in die entspre-

chenden Codes eintragen.

Codes fiir die Parametrierung

Code
Nr. Bezeichnung

coo81
@

Mot power

C0086
@

Mot type

C0087
@

Mot speed

C0088
@

Mot current

C0089
@

Mot frequency

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Einstellmoglichkeiten
Lenze Auswahl

> 0,01 {0,01 kw}

> (1 Auswabhlliste Motoren

> 50 {1 rpm}

> 0,5 {0,1A}

> 10 {1 Hz}
Lenze

500,00

36000

500,0

5000

WICHTIG

Motor-Bemessungsleistung

> Anderung von C0086 setzt
Wert auf Werkseinstellung zu-
riick

e Anderung von C0081 setzt
C0086 =0

Auswahl Motortyp (88
- Abhdngig vom verwendeten 6.6-1
Antriebsregler
e Auswahl eines Motors in C0086
stellt die entsprechenden Para-
meter in C0021, C0022, C0081,
C0087, C0088, C0089, C0090,
C0091 ein

Motor-Bemessungsdrehzahl (88
- Abhangig von C0086 6.6-1
e Auswahl eines Motors in C0086
stellt die entsprechende Motor-
Bemessungsdrehzahl in C0087
ein
e Anderung von C0087 setzt
C0086=0

Motor-Bemessungsstrom (88
- Abhangig von C0086 6.6-1
e Auswahl eines Motors in C0086
stellt den entsprechenden Mo-
tor-Bemessungsstrom in C0088
ein
e Anderung von C0088 setzt
C0086=0

Motor-Bemessungsfrequenz m
- Abhangig von C0086 6.6-1
e Auswahl eines Motors in C0086
stellt die entsprechende Motor-
Bemessungsfrequenz in C0089
ein
e Anderung von C0089 setzt
C0086=0

6.6-1



Lesezeichen ein-/ausblenden

6 Inbetriebnahme
6.6 Motor anpassen
6.6.1 Motordaten eingeben
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0090 Mot voltage > 0 {1v} 1000 Motor-Bemessungsspannung AR
> Abhéngig von C0086 6.6-1
e Auswahl eines Motors in C0086
stellt die entsprechende Motor-
Bemessungsspannung in C0090
ein
e Anderung von C0090 setzt
C0086 =0
C0091 Mot cos phi > 0,50 {o0,01} 1,00 Motor cos ¢ m
> Abhéngig von C0086 6.6-1
e Auswahl eines Motors in C0086
stellt den entsprechenden Mo-
tor cos ¢ in C0091 ein
e Anderung von C0091 setzt
C0086=0
Reihenfolge der
Motordateneingabe Eingabe Motordaten beginnen

) nein
Ist der Motor in C0086
enthalten?

A 4

In C0086 é&hnlichen Motor nach
den Kriterien Schaltungsart und
Motor-Bemessungsleistung
auswahlen

Betriebsart "87 Hz
Dreieckschaltung"?

A 4 A

Motor in C086 auswéhlen Daten vom Motor-Typenschild Daten vom Motor-Typenschild
eintragen: eintragen:

0081 = V3 x Py 0081, C0087, C0088, C0089,
0087 = (V3 - 1) ng + Ny 0090, C0091
0088 = Iy,

€0089 = 87 Hz
€0090 = Uy,
€0091 = cos ¢

v vy

| Eingabe Motordaten abgeschlossen |

9300vec096

Abb.6.6-1  Ablaufdiagramm zur Motordateneingabe

PN Motor-Bemessungsleistung

no synchrone Drehzahl

nny  Motor-Bemessungsdrehzahl

Ina  Motor-Bemessungsstrom fiir Dreieckschaltung
Una Motor-Bemessungsspannung fiir Dreieckschaltung
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Inbetriebnahme 6

Motor anpassen 6.6

Motordaten eingeben 6.6.1

Lenze Motor, der in C0086 Durch Auswahl des Motorsin C0086 werden alle erforderlichen Motordaten

enthalten ist

Code Beschreibung

automatisch in folgende Codes eingetragen.

Code Beschreibung

C0022 Grenzstrom fiir motorischen Betrieb C0087 Motor-Bemessungsdrehzahl
C0023 Grenzstrom fiir generatorischen Betrieb ~ C0088 Motor-Bemessungsstrom

C0081 Motor-Bemessungsleistung
C0082 Motor-Rotorwiderstand
C0084 Motor-Standerwiderstand
C0085 Motor-Streuinduktivitat

C0089 Motor-Bemessungsfrequenz
C0090 Motor-Bemessungsspannung
C0091 Leistungsfaktor cos ¢

C0092 Motor-Standerinduktivitat

Motor eines anderen 1. Wahlen Sie in C0086 einen ahnlichen Motor aus.

Herstellers oder Lenze Motor, 0 . .

der nicht in C0086 enthalten — Auswabhlkriterien: Schaltungsart, Motor-Bemessungsleistung,
ist Motor-Bemessungsfrequenz

2. Tragen Sie die Motordaten vom Motor-Typenschild oder Datenblatt in
C0081, C0087, C0088, C0089, C0O090 und CO091 ein.

Betriebsart "87 Hz Durch Umschalten von Stern- auf Dreieckschaltung und Anderung der Eck-

Dreieckschaltung”

frequenz (feck = 87 Hz) entwickelt die Drehfeldmaschine (fy = 50 Hz) beider

Frequenz von 87 Hz die v3-fache Leistung. Die Maschine lauft dabei im ge-
samten Bereich mitdem um Faktor v3 groBeren Dreiecksstrom, den der An-

triebsregler liefern muss.

Beispiel

Ein Motor mitfolgenden Daten sollin Dreieckschaltung angeschlossen wer-

den:

» DSM 50 Hz; A/Y 230/400 V; 18,5 kW; 62/35 A, 1450 min1, cos ¢ = 0,88

Reihenfolge

1 C0086 = 263 eingeben
(DXRAXX 180-12-87; 32,4 kW;
87 Hz)

2. C0087 =2548 min'leingeben

3. C0088 = 62 A eingeben

4. C0090 =400V eingeben

5. C0089 = 87 Hz eingeben

6. C0091 = 0,88 eingeben
EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 Lenze

Bemerkung

Wahlen Sie in C0086 einen Motor aus, der eine um
den Faktor V3 héhere Motor-Bemessungsleistung
bei Dreieckschaltung hat.

Beriicksichtigen Sie die Schlupfdrehzahl. Bei Motor-
Bemessungsdrehmoment ist die Schlupfdrehzahl
eines Asynchronmotors liber den gesamten Dreh-
zahlbereich anndhernd konstant.

Berechnung der Motor-Bemessungsdrehzahl:
C0087 = (3 — 1) - ny + ny

C0087 = (/3 — 1) - 1500 min~! + 1450 min 1
ng = synchrone Drehzahl
nn = Motor-Bemessungsdrehzahl bei 50 Hz

Motor-Bemessungsstrom fiir Dreieckschaltung
Motor-Bemessungsspannung fiir Sternschaltung
Motor-Bemessungsfrequenz

Leistungsfaktor cos ¢
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Inbetriebnahme
Motor anpassen
Auswahlliste Motoren

6

Auswahlliste Motoren

6.6

6.6.2

6.6.2

Drehstrom-

Asynchronmotoren

@&
9 DSGA56-22-100
10 MDSKA56-140
11 MDFKA71-120
12 MDSKA71-140
13 MDFKA80-60
14 MDSKA80-70
15 MDFKA80-120
16 MDSKA80-140
17 MDFKA90-60
18 MDSKA90-80
19 MDFKA90-120
20 MDSKA90-140
21 MDFKA100-60
22 MDSKA100-80
23 MDFKA100-120
24 MDSKA100-140
25 MDFKA112-60
26 MDSKA112-85
27 MDFKA112-120
28 MDSKA112-140
30 DFQA100-50
31 DFQA100-100
32 DFQA112-28
33 DFQA112-58
34 DFQA132-20
35 DFQA132-42
40 DFQA112-50
41 DFQA112-100
42 DFQA132-36
43 DFQA132-76
6.6-4

In der folgenden Tabelle sind alle Asynchronmotoren aufgelistet, die Sie in
C0086 auswahlen konnen.

In der "Referenzliste Asynchronmotoren” finden Sie Asynchronmotoren, de-
ren Motordaten Sie manuell eingeben missen. (1 6.6-6)

Lenze

Hans-Lenze-StraBle 1 - D-31855 Aerzen
Made in Germany

|3

3-MOT [Typ  MDSKSBS56-33 Id.Nr. QOXXXXXX
36 Al 200 Hz 4000 min'fcoso 1 ficL F
4.2 Nm| 1.8 kw| 325 v-|m, 47 Nm| KTY [IP 54

Bremse

2.5 Nm|Geber RS00000000

Motor Nr. 0301077

Abb. 6.6-2

Typ Lenze

SDSGA056-22-100

MDSKAXX056-22
MDFKAXX071-22
MDSKAXX071-22
MDFKAXX080-22
MDSKAXX080-22
MDFKAXX080-22
MDSKAXX080-22
MDFKAXX090-22
MDSKAXX090-22
MDFKAXX090-22
MDSKAXX090-22
MDFKAXX100-22
MDSKAXX100-22
MDFKAXX100-22
MDSKAXX100-22
MDFKAXX112-22
MDSKAXX112-22
MDFKAXX112-22
MDSKAXX112-22
MDFQAXX100-22
MDFQAXX100-22
MDFQAXX112-22
MDFQAXX112-22
MDFQAXX132-32
MDFQAXX132-32
MDFQAXX112-22
MDFQAXX112-22
MDFQAXX132-32
MDFQAXX132-32

Typenschild eines Lenze Motors

C0081

PN
[kw]

0,24

0,80
2,20
1,70
2,10
1,40
3,90
2,30
3,80
2,60
6,90
4,10
6,40
4,00
13,20
5,20
11,00
6,40
20,30
7,40
10,60
20,30
11,50
22,70
17,00
35,40
20,10
38,40
31,10
60,10

C0o087
NN
[rpm]
2790

3950
3410
4050
1635
2000
3455
4100
1680
2300
3480
4110
1700
2340
3510
4150
1710
2490
3520
4160
1420
2930
760
1670
555
1200
1425
2935
1035
2235

C0088 C0089 C0090
In[A] fn [Hz] Un [V]
0,8 100 390

2,4 140
6,0 120
4,4 140
4,8 60
3,3 70
9,1 120 390
58 140
8,5 60
55 80
15,8 120
10,2 140 350
13,9 60
8,2 80 390
28,7 120
14,0 140 330
22,5 60
13,5 85 390
42,5 120
19,8 140 320
26,5 50
46,9 100
27,2 28
49,1 58
45,2 20 360
88,8 42
43,7 50
81,9 100
77,4 36
144,8 76 340

Lenze

Motortyp

Asynchron-
Umrichter-Motor
(Sternschaltung)

Asynchron-Servo-Mo-

tor

9300VEC058

Temperatursensor

KTY

KTY
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Lesezeichen ein blenden

210
211
212
213
214
215
216
217
218
219
220
221
222
223
224
225
226
227
228
229
230
250
251
252
253
254
255
256
257
258
259
260
261
262
263
264
265
266
267
268
269
270
410
411
412
413
414
415
416
417
418

DXRAXX071-12-50
DXRAXX071-22-50
DXRAXX080-12-50
DXRAXX080-22-50
DXRAXX090-12-50
DXRAXX090-32-50
DXRAXX100-22-50
DXRAXX100-32-50
DXRAXX112-12-50
DXRAXX132-12-50
DXRAXX132-22-50
DXRAXX160-12-50
DXRAXX160-22-50
DXRAXX180-12-50
DXRAXX180-22-50
30kW-ASM-50
37kW-ASM-50
45kW-ASM-50
55kW-ASM-50
75kW-ASM-50
75kW-ASM-50
DXRAXX071-12-87
DXRAXX071-22-87
DXRAXX080-12-87
DXRAXX080-22-87
DXRAXX090-12-87
DXRAXX090-32-87
DXRAXX100-22-87
DXRAXX100-32-87
DXRAXX112-12-87
DXRAXX132-12-87
DXRAXX132-22-87
DXRAXX160-12-87
DXRAXX160-22-87
DXRAXX180-12-87
DXRAXX180-22-87
30kW-ASM-87
37kW-ASM-87
45kW-ASM-87
55kW-ASM-87
75kW-ASM-87
90kW-ASM-87
MDXMAXM-071-12-50
MDXMAXM-071-32-50
MDXMAXM-080-12-50
MDXMAXM-080-32-50
MDXMAXM-090-12-50
MDXMAXM-090-32-50
MDXMAXM-100-12-50
MDXMAXM-100-32-50
MDXMAXM-112-22-50

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Typ Lenze

DXRAXX071-12
DXRAXX071-22
DXRAXX080-12
DXRAXX080-22
DXRAXX090-12
DXRAXX090-32
DXRAXX100-22
DXRAXX100-32
DXRAXX112-12
DXRAXX132-12
DXRAXX132-22
DXRAXX160-12
DXRAXX160-22
DXRAXX180-12
DXRAXX180-22

DXRAXX071-12
DXRAXX071-22
DXRAXX080-12
DXRAXX080-22
DXRAXX090-12
DXRAXX090-32
DXRAXX100-22
DXRAXX100-32
DXRAXX112-12
DXRAXX132-12
DXRAXX132-22
DXRAXX160-12
DXRAXX160-22
DXRAXX180-12
DXRAXX180-22

MDXMAXM-071-12
MDXMAXM-071-32
MDXMAXM-080-12
MDXMAXM-080-32
MDXMAXM-090-12
MDXMAXM-090-32
MDXMAXM-100-12
MDXMAXM-100-32
MDXMAXM-112-22

C0o081

[kw]
0,25
0,37
0,55
0,75
1,10
1,50
2,20
3,00
4,00
5,50
7,50
11,00
15,00
18,50
22,00
30,00
37,00
45,00
55,00
75,00
90,00
0,43
0,64
0,95
13
2,0
2,7
3,9
5,35
7,10
9,7
13,2
19,3
26,4
32,4
38,7
52,00
64,00
78,00
95,00
130,00
156,00
0,25
0,37
0,55
0,75
1,10
1,50
2,20
3,00
4,00

C0087
NN
[rpm]
1410
1398
1400
1410
1420
1415
1425
1415
1435
1450
1450
1460
1460
1470
1456
1470
1470
1480
1480
1480
1480
2525
2515
2515
2525
2535
2530
2535
2530
2545
2555
2555
2565
2565
2575
2560
2546
2546
2563
2563
2563
2590
1400
1400
1400
1380
1410
1420
1400
1400
1430

C0088
In[A]

0,9
12
17
23
2,7
36
48
6,6
83

11,0
14,6
21,0
27,8
32,8
38,8
52,0
66,0
82,0
93,0

132,0

132,0
15
2,0
2,9
4,0
4,7
6,2
83

11,4
14,3
19,1
254
36,5
48,4
57,8
67,4
90,0

114,0

142,0

161,0

228,0

277,0

0,82
1,20
1,60
2,00
2,60
3,50
5,60
7,30
8,50

Lenze

C0089
fN [HZ]

50

50

87

87

50
50
50
50
50
50
50
50
50

C0090
Un [V]

400

400

400

400

400
400
400
400
400
400
400
400
400

Inbetriebnahme
Motor anpassen
Auswahlliste Motoren

Motortyp

Asynchron-
Umrichter-Motor
(Sternschaltung)

Asynchron-
Umrichter-Motor
(Sternschaltung)

Asynchron-
Umrichter-Motor
(Dreieckschaltung)

Asynchron-
Umrichter-Motor
(Dreieckschaltung)

Asynchron-
Umrichter-Motor
(Sternschaltung)

6
6.6
6.6.2

Temperatursensor

Thermokontakt

Thermokontakt

Thermokontakt
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Inbetriebnahme

6

6.6 Motor anpassen
6.6.2 Auswahlliste Motoren
[A] Typ Lenze C0o081 C0087 C0088 C0089 C0090 Motortyp Temperatursensor
PN nN In[A] fn [Hz] Un [V]
[kw] [rpm]
440 MDXMAXM-071-12-87 MDXMAXM-071-12 0,43 2510 1,40 87 400
441 MDXMAXM-071-32-87 MDXMAXM-071-32 0,64 2510 2,10 87 400
442 MDXMAXM-080-12-87 MDXMAXM-080-12 0,95 2510 2,80 87 400
443 MDXMAXM-080-32-87 MDXMAXM-080-32 1,30 2490 3,50 87 400
444 MDXMAXM-090-12-87 MDXMAXM-090-12 2,00 2520 4,50 87 400
445 MDXMAXM-090-32-87 MDXMAXM-090-32 2,70 2530 6,10 87 400 A'SynChron'
446 MDXMAXM-100-12-87 MDXMAXM-100-12 3,90 2510 9,70 87 400 (g:zir;::tsi;:/\h?‘t:gr) Thermokontakt
447 MDXMAXM-100-32-87 MDXMAXM-100-32 5,40 2510 12,70 87 400
448 MDXMAXM-112-22-87 MDXMAXM-112-22 7,10 2540 14,80 87 400
449 MDXMAXM-112-32-50 MDXMAXM-112-32 5,50 1440 12,50 50 400
450 MDXMAXM-132-22-50 MDXMAXM-132-22 7,50 1460 16,80 50 400
451 MDXMAXM-132-32-50 MDXMAXM-132-32 9,20 1450 19,50 50 400

Referenzliste
Asynchronmotoren

Die in der Tabellenspalte “Angaben auf dem Motor-Typenschild”
eingetragenen Motoren sind nicht in Global Drive Control (GDC) und der
Geratesoftware enthalten.

1. Tragen Sie in C0086 den entsprechenden Wert aus Spalte "C86” ein.

2. Vergleichen Sie die Codes fuir die Motordaten mit den Werten in der
Tabelle.
— Passen Sie gegebenenfalls die Werte im Antriebsregler an die Werte
in der Tabelle an.
3. Optimieren Sie gegebenenfalls tiber die Codes C0070 und C0071 das
dynamische Verhalten lhrer Maschine.
Angaben auf dem Motor-Ty- Motordaten
penschild
Feld C0086 C0022 C0081 C0084 (CO085 CO087 CO0O88 CO089 CO090 CO091 COO70 CO071 COO75 COO76
C86 Typ Imax PN R Lo nyn IN fn Un Cos @ Vpn Tnn Vpi Thi
Al kWl Q] [mH] [pm] Al [H] V]
1006 MDXMAxx-071-12 210 1,28 0,25 39,90 157,20 1355 0,85 50 400 0,70 6 300 3,6 2
1007 MDXMAxx-071-12 250 2,25 0,47 39,90 157,20 2475 1,50 87 400 0,66 6 300 2 2
1008 MDXMAxx-071-32 211 1,73 0,37 25,03 122,60 1345 1,15 50 400 0,74 6 300 3,4 2
1009 MDXMAxx-071-32 251 3,00 0,67 25,03 122,60 2470 2,00 87 400 0,70 6 300 2,5 2
1010 MDXMAxx-080-12 212 2,40 0,55 20,69 89,00 1370 1,60 50 400 0,78 6 300 3,2 2
1011  MDXMAxx-080-12 252 3,90 1,00 20,69 89,00 2480 2,60 87 400 0,73 6 300 16 2
1012 MDXMAxx-080-32 213 2,85 0,75 11,69 65,20 1390 1,90 50 400 0,80 6 300 3,5 2
1013 MDXMAxx-080-32 253 4,95 1,35 11,69 65,20 2510 3,30 87 400 0,77 6 300 19 3
1014 MDXMAxx-090-12 214 3,90 1,10 10,01 40,20 1405 2,60 50 400 0,80 6 300 2,5 2
1015 MDXMAxx-090-12 254 6,75 2,00 10,01 40,20 2520 4,50 87 400 0,77 6 300 2 2
1016 MDXMAxx-090-32 215 5,25 1,50 5,85 28,80 1410 3,50 50 400 0,78 6 300 2 2
1017 MDXMAxx-090-32 255 9,15 2,70 5,85 28,80 2525 6,10 87 400 0,76 6 300 1 2
1018 MDXMAxx-100-12 216 7,20 2,20 2,90 20,00 1425 4,80 50 400 0,80 6 300 1 15
1019 MDXMAxx-100-12 256 12,45 3,90 2,90 20,00 2535 8,30 87 400 0,76 6 300 0,8 15
1020 MDXMAxx-100-32 217 9,75 3,00 2,10 17,00 1415 6,50 50 400 0,81 6 300 2,5 15
1021 MDXMAxx-100-32 257 17,10 5,40 2,10 17,00 2530 11,40 87 400 0,78 6 300 14 18
1022 MDXMAxx-112-22 218 12,45 4,00 1,50 11,00 1435 8,30 50 400 0,82 6 300 2 2
1023  MDXMAxx-112-22 258 21,45 7,10 1,50 11,00 2545 14,30 87 400 0,83 6 300 1 2
1024 MDXMAxx-132-12 219 16,50 5,50 0,86 13,00 1450 11,00 50 400 0,84 6 300 15 2
1025 MDXMAxx-132-12 259 28,65 9,70 0,86 13,00 2555 19,10 87 400 0,83 6 300 13 2
1026 MDXMAxx-132-22 220 21,90 7,50 0,80 11,00 1450 14,60 50 400 0,85 6 300 15 2
1027 MDXMAxx-132-22 260 38,10 13,20 0,80 11,00 2555 25,40 87 400 0,84 6 300 0,95 18
1028 MDXMAxx-160-22 221 31,50 11,00 0,50 7,00 1460 21,00 50 400 0,85 6 300 19 2,2
1029 MDXMAxx-160-22 261 54,75 19,30 0,50 7,00 2565 36,50 87 400 0,85 6 300 1 2
6.6-6 Lenze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein blenden

Angaben auf dem Motor-Ty-

penschild

Feld
C86 Typ
1030 MDXMAxx-160-32
1031 MDXMAxx-160-32
1032 MDXMAxx-180-12
1033 MDXMAxx-180-12
1034 MDXMAxx-180-22
1035 MDXMAxx-180-22
1036 MDXMAXM-63-12
1037 MDXMAXM-63-12
1038 MDXMAXM-63-32
1039 MDXMAXM-63-32
1040 MDXMAXM-112-32
1041 MDXMAXM-112-32
1042 MDXMAXM-132-22
1043 MDXMAXM-132-22
1044 MDXMAXM-132-32
1045 MDXMAXM-132-32
1046 MDXMAXM-160-22
1047 MDXMAXM-160-32
1048 MDXMAXM-180-22
1049 MDXMAXM-180-32
1050 MDXMAXM-200-32
1051 MDXMAXM-225-12
1052 MDXMAXM-225-22
1053 MDXMAXM-063-11
1054 MDXMAXM-063-31
1055 MDXMAXM-071-11
1056 MDXMAXM-071-31
1057 MDXMAXM-080-11
1058 MDXMAXM-080-31
1059 MDXMAXM-090-11
1060 MDXMAXM-090-31
1061 MDXMAXM-100-31
1062 MDXMAXM-100-41
1063 MDXMAXM-112-31
1064 MDXMAXM-112-41
1065 MDXMAXM-132-21
1066 MDXMAXM-071-13
1067 MDXMAXM-071-13
1068 MDXMAXM-071-33
1069 MDXMAXM-071-33
1070 MDXMAXM-080-13
1071 MDXMAXM-080-13
1072 MDXMAXM-080-33
1073 MDXMAXM-080-33
1078 MDFMAXxx-250-22
1079 MDFMAxx-250-22
1080 MDEBAXM-063-12
1081 MDEBAXM-063-12
1082 MDEBAXM-063-32
1083 MDEBAXM-063-32
1084 MDEBAXM-071-12
1085 MDEBAXM-071-12
1086 MDEBAXM-071-32

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

C0086

222
262
223
263
224
264
210
250
210
250
219
259
220
260
221
261
260
260
260
260
260
260
260
210
210
211
212
213
214
215
216
217
218
250
250
250
210
250
210
250
211
251
212
252
224
264
210
250
210
250
210
250
211

C0022
Imax
(Al
41,70
72,60
49,20
86,70
58,20
101,1
0,68
1,17
0,98
1,70
18,75
32,55
25,20
43,80
29,25
50,70
31,50
42,30
54,60
66,15
90,00
108,0
128,25
1,43
1,65
1,50
2,25
2,85
4,20
4,80
7,20
9,30
12,75
18,30
23,25
28,05
1,13
1,95
1,50
2,55
2,10
3,60
2,85
4,95
147,75
255,90
0,68
1,17
0,98
1,70
1,35
2,34
1,95

C0o081

PN
[kw]

15,00
26,40
18,50
32,40
22,00
38,70
0,12
0,21
0,18
0,31
5,50
9,60
7,50
13,10
9,20
16,00
11,00
15,00
18,50
22,00
30,00
37,00
45,00
0,18
0,25
0,37
0,55
0,75
1,10
1,50
2,20
3,00
4,00
5,50
7,50
9,00
0,18
0,31
0,25
0,43
0,37
0,64
0,55
0,95
55,00
95,00
0,12
0,21
0,18
0,31
0,25
0,43
0,37

C0084

Ry
[l

0,40
0,40
0,40
0,40
0,20
0,20
87,58
87,58
56,90
56,90
0,86
0,86
0,54
0,54
0,46
0,46
1,27
0,87
0,40
0,20
0,17
0,15
0,15
51,00
33,00
22,50
16,90
11,36
6,86
5,10
3,20
1,81
1,45
3,10
1,96
1,41
58,93
58,93
37,90
37,90
28,00
28,00
16,60
16,60
0,04
0,04
87,58
87,58
56,90
56,90
39,90
39,90
25,03

C0085

Lo
[mH]

5,50
5,50
4,00
4,00
3,80
3,80

610,53

610,53

342,11

342,11
7,20
7,20
4,80
4,80
4,70
4,70

18,97
14,28
4,00
3,80
3,50
2,00
2,00
2737
93,4
90,2
62,9
47,4
334
22,2
14,5
10,7
8,6
17
12

11,292
342
342

116,8
116,8
112,7
112,7
78,6
78,6
1,92
1,92

610,53

610,53

342,11

342,11

157,20

157,20

122,60

C0087
NN
[rpm]
1460
2565
1470
2575
1456
2560
1390
2500
1400
2510
1440
2550
1460
2570
1450
2560
1466
1466
1440
1465
1455
1460
1475
2760
2760
2840
2840
2850
2810
2840
2840
2850
2830
2890
2900
2925
870
1610
920
1660
900
1640
900
1640
1475
2585
1390
2500
1400
2510
1390
2500
1380

Motordaten
C0088 C0089
In N
[A] [Hz]
27,80 50
48,40 87
32,80 50
57,80 87
38,80 50
67,40 87
0,45 50
0,78 87
0,65 50
1,13 87
12,50 50
21,70 87
16,80 50
29,20 87
19,50 50
33,80 87
21,00 50
28,20 50
36,40 50
44,10 50
60,00 50
72,00 50
85,50 50
0,95 50
1,10 50
1,00 50
1,50 50
1,90 50
2,80 50
3,20 50
4,80 50
6,20 50
8,50 50
12,20 50
15,50 50
18,70 50
0,75 50
1,30 87
1,00 50
1,70 87
1,40 50
2,40 87
1,90 50
3,30 87
98,50 50
170,60 87
0,45 50
0,78 87
0,65 50
1,13 87
0,90 50
1,56 87
1,30 50

Lenze

Inbetriebnahme
Motor anpassen

C0090

Un
%!

400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400
400

C0091

cos ¢

0,87
0,86
0,90
0,89
0,90
0,89
0,65
0,65
0,65
0,65
0,78
0,78
0,77
0,77
0,85
0,85
0,86
0,87
0,87
0,85
0,85
0,86
0,84
0,80
0,83
0,78
0,82
0,80
0,82
0,85
0,86
0,88
0,85
0,83
0,87
0,89
0,71
0,71
0,63
0,63
0,67
0,67
0,68
0,68
0,86
0,86
0,65
0,65
0,65
0,65
0,64
0,64
0,64

C0070

Vpn

o O O O OO v O O O OO v O OO OO OO OO O

Auswahlliste Motoren

C0071
Tnn

300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300
300

C0075
Vpi

17
1
14
1
1
1
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15

15
15
15
15
3,6

3,4

C0076
Thi

2,5
18
1,7
1,7
15
15
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10

10
10
10
10
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Lesezeichen ein blenden

6 Inbetriebnahme

6.6 Motor anpassen

6.6.2 Auswahlliste Motoren

Angaben auf dem Motor-Ty- Motordaten

penschild

Feld C0086 C0022 CO081 (C0084 C0085 C0087 (CO088 (C0089 C0090 C0091 CO070 CO0071 COO75 C0076
C86 Typ Imax PN R Lo nn In N Un cos @ Vpn Tam Vpi Thi
(Al [kw] 19) [mH]  [rpm] (Al [HZ] I\

1087 MDEBAXM-071-32 251 3,38 0,64 25,03 122,60 2490 2,25 87 400 0,64 6 300 2,5 2
1088 MDEBAXM-080-12 212 2,40 0,55 20,69 89,00 1400 1,60 50 400 0,68 6 300 3,2 2
1089 MDEBAXM-080-12 252 4,16 0,95 20,69 89,00 2510 2,77 87 400 0,68 6 300 1,6 2
1090 MDEBAXM-080-32 213 3,00 0,75 11,69 65,20 1400 2,00 50 400 0,72 6 300 3,5 2
1091 MDEBAXM-080-32 253 5,20 1,30 11,69 65,20 2510 3,46 87 400 0,72 6 300 1,9 3
1092 MDEBAXM-090-12 214 4,05 1,10 6,40 37,00 1420 2,70 50 400 0,77 6 300 2,5 2
1093 MDEBAXM-090-12 254 7,05 2,00 6,40 37,00 2535 4,70 87 400 0,77 6 300 2 2
1094 MDEBAXM-090-32 215 5,40 1,50 4,80 26,00 1415 3,60 50 400 0,77 6 300 2 2
1095 MDEBAXM-090-32 255 9,30 2,70 4,80 26,00 2530 6,20 87 400 0,77 6 300 1 2
1096 MDEBAXM-100-12 216 7,20 2,20 2,90 20,00 1425 4,80 50 400 0,80 6 300 1 1,5
1097 MDEBAXM-100-12 256 12,45 3,90 2,90 20,00 2535 8,30 87 400 0,80 6 300 0,8 1,5
1098 MDEBAXM-100-32 217 9,90 3,00 2,10 17,00 1415 6,60 50 400 0,81 6 300 2,5 1,5
1099 MDEBAXM-100-32 257 17,10 5,35 2,10 17,00 2530 11,40 87 400 0,81 6 300 1,4 1,8
1100 MDEBAXM-112-22 218 12,45 4,00 1,50 11,00 1435 8,30 50 400 0,82 6 300 2 2
1101 MDEBAXM-112-22 258 21,45 7,10 1,50 11,00 2545 14,30 87 400 0,82 6 300 1 2
1102 MDEBAXM-112-32 219 17,85 5,50 2,71 21,40 1425 11,90 50 400 0,84 6 300 1,5 10
1114 MDFMAxx-200-32 224 83,25 30,00 - - 1465 55,50 50 400 0,85 6 300 1 2
1115 MDFMAXxx-200-32 264 145,50 52,00 - - 2575 97,00 87 400 0,85 6 300 1 2
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Inbetriebnahme 6
Motor anpassen 6.6
Temperaturiiberwachung des Motors mit PTC oder Thermokontakt 6.6.3
6.6.3 Temperaturiiberwachung des Motors mit PTC oder Thermokontakt
Beschreibung Uber die Klemmen Eingang T1 und T2 kénnen Sie PTC-Widerstande nach

DIN 44081 und DIN 44082 anschlielRen. Die Motortemperatur wird erfasst
und in die Antriebstiberwachung eingebunden.

An T1 und T2 kénnen Sie auch einen Thermokontakt (Offner) anschlieRen.
Lenze-Drehstrommotoren sind werkseitig damit ausgerustet.

Wir empfehlen beim Betrieb mit Motoren, die mit PTC-Widerstanden oder
Temperaturschaltern ausgertistet sind, immer den PTC-Eingang zu aktivie-
ren. Sie verhindern damit, dass der Motor durch Uberhitzung zerstort wird.

Stop!

» An T1, T2 diirfen Sie die Motortemperaturiiberwachung nur
anschliellen, wenn die Leitung motorseitig mit einem PTC
oder Thermokontakt (Offner) abgeschlossen ist.

—Eine "offene” Leitung wirkt wie eine Antenne und kann
Storungen am Antriebsregler verursachen.

—Eingangssignale an T1, T2 werden mit 2 s Verzogerung
verarbeitet.

» Der Antriebsregler kann nur einen PTC-Widerstand
auswerten! Nicht mehrere PTC-Widerstande in Reihe oder
parallel geschaltet anschlieBen:

— Die Motortemperatur wiirde falsch gemessen.
— Die Motoren kénnten durch Uberhitzung zerstért werden.

» Wenn Sie mehrere Motoren an einem Antriebsregler
betreiben, zur Temperaturiiberwachung der Motoren
Thermokontakte (Offner) einsetzen und diese in Reihe
schalten.

» Um Motorvollschutz zu erreichen, miissen Sie eine zusatzliche
Temperaturiiberwachung mit separater Auswertung

installieren.
Codes fiir die Parametrierung
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0585 MONIT OH8 3 0 TRIP Konfiguration Uberwachung Mo- &
: tortemperatur 6.6-9
2 Warning e Temperaturiiberwachung tiber Stiehehsy-d
H stemhand-
3 off PTC-Eingang (T1, T2) buch (Ervwei-
terung)

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l.enze 6.6-9



Lesezeichen ein-/ausblenden

6 Inbetriebnahme
6.6 Motor anpassen
6.6.3 Temperaturiiberwachung des Motors mit PTC oder Thermokontakt
Aktivierung
° . -
1| Hinweis!

» In der Lenze-Einstellung ist die Temperaturliberwachung des
Motors ausgeschaltet!

» Wenn S_ie mit mehreren Parametersatzen arbeiten, miissen
Sie die Uberwachung in jedem Parametersatz getrennt
aktivieren!

1. Uberwachungskreis des Motors an T1 und T2 anschlieRen.
—Bei 1,6 kQ < R < 4 kQ spricht die Uberwachung an.
2. Reaktion des Antriebsreglers einstellen:
—C0585 = 3: Temperaturiiberwachung des Motors ausgeschaltet.
—C0585 = 0: TRIP-Fehlermeldung (Anzeige Keypad: OH8 )
—C0585 = 2: Warnmeldung (Anzeige Keypad: OH8 IER)
Funktionstest Den PTC-Eingang mit einem nicht veranderbaren Widerstand beschalten:
» R > 4 kQ: Die Stérungsmeldung OH8 muss ausgelost werden.

P> R < 1 kQ: Es darf keine Storungsmeldung ausgelost werden.
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Inbetriebnahme
Motor anpassen

Temperaturliberwachung des Motors mit KTY

6.6.4

Beschreibung

Temperaturiiberwachung des Motors mit KTY

6.6
6.6.4

Uberden Inkremetalgeber-Anschluss X8 kénnen Sie an Pin X8/5 und X8/8 ei-

nen KTY-Widerstand anschlieRen. Die Motortemperatur wird erfasstundin
die Antriebsuiberwachung eingebunden.

Der KTY-Widerstand wird auf Unterbrechung und Kurzschluss liberwacht.

Wirempfehlen beim Betrieb mit Motoren, die mit KTY-Widerstanden ausge-
rustet sind, immer den KTY-Eingang zu aktivieren. Sie verhindern damit,
dass der Motor durch Uberhitzung zerstort wird.

Stop!

» Der Antriebsregler kann nur einen KTY-Widerstand
auswerten! Nicht mehrere KTY-Widerstande in Reihe oder
parallel geschaltet anschlieRen:

— Die Motortemperatur wiirde falsch gemessen.
—Die Motoren kénnten durch Uberhitzung zerstort werden.
» Wenn Sie mehrere Motoren an einem Antriebsregler

betreiben, zur Temperaturiiberwachung der Motoren
Thermokontakte (Offner) einsetzen und diese in Reihe

schalten.

» Um Motorvollschutz zu erreichen, miissen Sie eine zusatzliche
Temperaturiiberwachung mit separater Auswertung

installieren.

Codes fiir die Parametrierung
Code Einstellmoglichkeiten
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0121 OH7 limit 150 45 {1°¢}
C0583 MONIT OH3 3 0 Trip

3 off
C0584 MONIT OH7 3 2 Warning

3 off

Lenze

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

150

WICHTIG

Einstellen der Auslésetemperatur

fur Uberwachung OH7

o Nur fiir KTY an X8

e Uberwachung OH7 wird in
C0584 konfiguriert

Konfiguration der Uberwachung

Motortemperatur mit fester Aus-

|6setemperatur

e Nur fiir KTY an X8

e Die Auslosetemperatur ist fest
bei 150 °C

Konfiguration der Uberwachung

Motortemperatur mit variabler

Auslosetemperatur

o Nur fiir KTY an X8

® BeiErreichen derin C0121 ein-
gestellten Temperatur wird
Warnung OH7 ausgeldst

[

6.6-11
Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

[
6.6-11
Siehe Sy-
stemhand-

buch (Erwei-
terung)

[

6.6-11
Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

6.6-11



Lesezeichen ein-/ausblenden

6 Inbetriebnahme
6.6 Motor anpassen
6.6.4 Temperaturliberwachung des Motors mit KTY
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0594 MONIT SDé6 3 0 Trip Aktivierung der Uberwachung Mo- 1
tortemperatur mit KTY an X8 6.6-11
® Mit C0594 = 0 oder 2 wird die ~ Siehesy-
Uberwachung aktiviert stempand.
A uch (Erwei-
® BeiKurzschluss oder Unterbre-  terung)
2 Warnung chung an X8/5 und X8/8 wird
Storungsmeldung SD6 ausge-
I6st
e Konfiguration der Reaktion bei
Uberschreiten der Motortem-
3 Off peratur:
— Feste Auslosetemperatur in
C0583
— Variable Auslosetemperatur
in C0584
Aktivierung
[ ] . .
1] Hinweis!

» In der Lenze-Einstellung ist die Temperaturliberwachung des
Motors ausgeschaltet!

» Wenn S_ie mit mehreren Parametersatzen arbeiten, miissen
Sie die Uberwachung in jedem Parametersatz getrennt
aktivieren!

Mit C0594 = 0 oder C0594 = 2 wird die Uberwachung der Motortemperatur
uber X8 aktiviert. Zusatzlich wird der Anschluss auf Kurzschluss und Unter-
brechung Uberwacht.

1. Uberwachungskreis des Motors an X8/5 und X8/8 anschlieRen.

2. Reaktion des Antriebsreglers einstellen bei Kurzschluss oder
Unterbrechung am Anschluss:
—C0594 = 3: Uberwachung ausgeschaltet.
—C0594 = 0: TRIP-Fehlermeldung (Anzeige Keypad: Sd6 i)
—C0594 = 2: Warnmeldung (Anzeige Keypad: Sd6 IE)

Abgleich Uberwachung mit fester Auslésetemperatur (150 °C)

1. Reaktion des Antriebsreglers einstellen:
—C0583 = 3: Temperaturiiberwachung des Motors ausgeschaltet.
—C0583 = 0: TRIP-Fehlermeldung (Anzeige Keypad: OH3 )

Uberwachung mit variabler Auslésetemperatur (45 ... 150 °C)
1. In C0121 die Auslosetemperatur einstellen.

2. Reaktion des Antriebsreglers einstellen:
—C0584 = 3: Temperaturtiberwachung des Motors ausgeschaltet.
—C0584 = 2: Warnmeldung (Anzeige Keypad: OH7 I&R)
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Inbetriebnahme 6
Motor anpassen 6.6
Stromgrenzwerte 6.6.5

6.6.5 Stromgrenzwerte

Beschreibung

Antriebsverhalten, wenn der
jeweilige Grenzwert erreicht

wird

Codes fiir die Parametrierung

Code
Nr. Bezeichnung
C0022 Imax current

C0023 Imax gen.

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Die Antriebsregler verfuigen tiber eine Stromgrenzwertregelung, die das dy-
namische Verhalten unter Last bestimmt. Die dabei gemessene Auslastung
wird mitdem unter C0022 fiir motorische Last und mit dem unter C0023 fiir
generatorische Last eingestellten Stromgrenzwert verglichen. Werden die
Stromgrenzwerte lberschritten, andert der Antriebsregler sein dynami-
sches Verhalten:

Motorische Uberlast wihrend des Hochlaufs:

Der Antriebsregler verlangert die Hochlauframpe.
Generatorische Uberlast wihrend des Ablaufs:

Der Antriebsregler verlangert die Ablauframpe.

Bei steigender Belastung mit konstanter Drehzahl:

» Wenn der motorische Stromgrenzwert erreicht wird:

— Der Antriebsregler senkt die Drehzahl bis auf 0 min-1 ab.

— Der Antriebsregler nimmt die Anderung der Drehzahl zuriick, wenn
die Belastung wieder unter den Grenzwert fallt.

» Wenn der generatorische Stromgrenzwert erreicht wird:

— Der Antriebsregler vergroRert die Drehzahl bis auf die maximale
Drehzahl (C0011).

— Der Antriebsregler nimmt die Anderung der Drehzahl zuriick, wenn
die Belastung wieder unter den Grenzwert fallt.

» Baut sich eine pl6tzliche Last an der Motorwelle auf (z. B. Antrieb wird
blockiert), kann die Uberstrom-Abschaltung ansprechen
(Storungsmeldung OCx).

Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Lenze Auswahl
> 0 {0,01 A} - Imax-Grenze motorisch (8]
- Abhangig von C0086 6.6-13
> 0 {0,01 A} - Imax-Grenze generatorisch (8]
- Abhangig von C0086 6.6-13

Lenze 6.6-13



Lesezeichen ein-/ausblenden

6 Inbetriebnahme

6.6 Motor anpassen

6.6.6 Motordaten automatisch erfassen

Abgleich » Die Hoch- und Ablaufzeiten so einstellen, daf8 der Antrieb dem
Drehzahlprofil folgen kann, ohne dal} I,,;x des Antriebsreglers erreicht
wird.

» Korrekte Stromregelung im generatorischen Betrieb ist nur moglich mit
externem Bremswiderstand.

» Antriebsverhalten bei motorischer oder generatorischer Uberlast
(C0054 > C0022 bzw. C0023):
— Der Antriebsregler senkt die Drehzahl bis auf 0 min-1 ab.
— Der Antriebsregler nimmt die Anderung der Drehzahl zuriick, wenn
die Belastung wieder unter den Grenzwert fallt.

» Bei Betrieb mit Schaltfrequenz > 8 kHz bzw. 4 kHz muissen Sie C0022
und C0023 an die zuldssigen Ausgangsstrome anpassen (Derating).

» Korrekte Stromregelung (C0075, C0076) im generatorischen Betrieb ist
nur moglich mit angeschlossenem Bremschopper oder im
Verbundbetrieb mit Energieaustausch.

6.6.6 Motordaten automatisch erfassen

Beschreibung Mit der Motordaten-Identifizierung ermitteln Sie die notwendigen Motor-
daten und die Einfliisse der Motorleitung.

Bevor Sie die Identifizierung durchfiihren, miissen Sie die Motordaten vom
Motor-Typenschild manuell in die entsprechenden Codes eintragen.

Vectorregelung (C0006 = 1)

In der Betriebsart Vectorregelung mussen Sie die Motordaten-ldentifizie-
rung unbedingt vor der ersten Inbetriebnahme durchfuhren.

» Bei Vectorregelung ohne Temperaturriickfihrung wird die Erwarmung
des Motors im Motormodell nicht berticksichtigt.

» Bei Vectorregelung mit Temperatursensor KTY wird eine
Motortemperatur von 20 °C im Motormodell beruicksichtigt.

Wichtig: Die Temperaturriickfiihrung muss aktiviert sein (C0594 = 0 oder
C0594 = 2), bevor Sie die Motordaten-ldentifizierung durchfiihren.

U/f-Kennliniensteuerung (C0006 = 5)

Die Antriebsregler sind in der Lenze-Einstellung fur einen leistungsange-
passten Motor mit10 m Motorleitungdefiniert. Deshalbist die Motordaten-
Identifizierung nicht unbedingt erforderlich.

» Die Identifizierung der Motordaten beeinflusst auch das
Rundlaufverhalten. Wenn Sie die Motordaten fiir diese Betriebsart
identifizieren, konnen Sie das Rundlaufverhalten bei kleinen
Drehzahlen optimieren.
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Codes fiir die Parametrierung

Code
Nr. Bezeichnung
C0084 Mot Rs

C0087 Mot speed

C0088 Mot current

C0089 Mot frequency

C0090 Mot voltage

C0091 Mot cos phi

C0092 Mot Ls

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Einstellmoglichkeiten
Lenze Auswahl

9

0,00

50

0,5

10

0,50

0,0

{0,01 mQ}

{1 rpm}

{0,1A}

{1 Hz}

{1vi

{0,01}

{0,1 mH}

Lenze

100000,
00

36000

500,0

5000

1000

1,00

6500,0

Inbetriebnahme
Motor anpassen

Motordaten automatisch erfassen

WICHTIG

Motor-Standerwiderstand

- Wert wird durch Motorparame-
ter-Identifizierung ermittelt
(Co148, C0149)

Motor-Bemessungsdrehzahl

- Abhangig von C0086

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt die entsprechende Motor-
Bemessungsdrehzahl in C0087
ein

e Anderung von C0087 setzt
C0086=0

Motor-Bemessungsstrom

- Abhangig von C0086

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt den entsprechenden Mo-
tor-Bemessungsstrom in C0088
ein

e Anderung von C0088 setzt
C0086=0

Motor-Bemessungsfrequenz

- Abhangig von C0086

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt die entsprechende Motor-
Bemessungsfrequenz in C0089
ein

e Anderung von C0089 setzt
C0086=0

Motor-Bemessungsspannung

- Abhangig von C0086

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt die entsprechende Motor-
Bemessungsspannung in C0090
ein

e Anderung von C0090 setzt
Co086=0

Motor cos ¢

- Abhangig von C0086

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt den entsprechenden Mo-
tor cos @ in C0091 ein

e Anderungvon C0091 setzt
C0086=0

Motor-Standerinduktivitat

> Wert wird durch Motorparame-
ter-ldentifizierung ermittelt aus
€0088, C0089, C0090 und
C0091

> Auswabhl eines Motors in C0086
stellt entsprechenden Stander-
induktivitdtswert in C0092 ein

6.6
6.6.6

6.6-1

6.6-14

6.6-1

6.6-1

6.6-1

6.6-1

6.6-1

6.6-1

6.6-15



Lesezeichen ein-/ausblenden

6 Inbetriebnahme
6.6 Motor anpassen
6.6.6 Motordaten automatisch erfassen
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0148 identrun 0 o WRK Bereit Motordaten-ldentifizierung (a8
stop 1. Regler sperren, warten bis An- 6.6-14
trieb steht
2. In C0087, C0088, C0089, C0090,
C0091 die korrekten Werte vom
Motor-Typenschild eingeben
3. C0148 =1 setzen, mit @D be-
statigen
4. Regler freigeben:
1 WRK run lIdentifizierung starten Die Identifizierung
— startet, erlischt. Der Mo-
tor "pfeift” leise, dreht sich
aber nicht!
— dauertca.1..2min
— ist beendet, wenn wieder
leuchtet
5. Regler sperren
C0149 Autoident 0 0 Idinac- Automatische Identifizie- Automatische Motordaten-Identi- L[Q
tive rung inaktiv fizierung 6.6-14
1. Regler sperren, warten bis An-
trieb steht
1 Id active Automatische Identifizie- 2. In 0087, C0088, C0089, C0090,

C0091 die korrekten Werte vom
Motor-Typenschild eingeben
3. C0149 =1 setzen, mit @B be-

rung aktiv
o Die Identifizierung startet
automatisch nach Regler-

freigabe statigen
e Nach fehlerhaft verlaufe- % R?g'erff?'s‘%ben:

ner Identifizierung wird Die Identifizierung

derVorgang nach TRIPRE- ~ — startet, Il erlischt. Der Mo-

SET oder Netzschalten tor "pfeift” leise, dreht sich

und anschlieBender Re- aber nicht! '

glerfreigabe erneut ge- — dauertca.1..2min

startet — ist beendet, wenn wieder
leuchtet

5. Regler sperren
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Inbetriebnahme 6

Motor anpassen 6.6

Motordaten automatisch erfassen 6.6.6

Abgleich Die Identifizierung wird nur fir den momentan aktivierten Parametersatz

durchgefiihrt:

» Wenn Sie die Motordaten fiir einen anderen Parametersatz
identifizieren wollen, muissen auf diesen Parametersatz umschalten

und die Identifizierung erneut starten.

i Hinweis!

» Wahrend der Identifizierung wird der Motor bestromt. Der
Motor dreht nicht.

» Die Lastmaschine kann angekoppelt bleiben. Vorhandene
Haltebremsen konnen in der Bremsstellung verbleiben.

» Bei leerlaufendem Motor kann ein kleiner Winkelversatz an
der Motorwelle auftreten.

1. C0087,C0088, C0089, C0090 und CO091 Ihres Motors eingeben (siehe
Typenschild):
— Unbedingt die korrekten Werte eingeben, da von diesen Eingaben
wichtige Parameter wie Schlupfkompensation und Leerlaufstrom

abhangen.

— Flir Motor-Bemessungsstrom (C0088) und
Motor-Bemessungsspannung (C0090) die der Schaltungsart (Stern

oder Dreieck) entsprechenden Werte eingeben.
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Lesezeichen ein-/ausblenden

6 Inbetriebnahme

6.6 Motor anpassen

6.6.6 Motordaten automatisch erfassen

Manuelle 1. Regler sperren. Ggf. warten, bis der Antrieb steht.
Motordaten-Identifizierung

(co14s) 2. C0148 =1 anwahlen, mit bestatigen.

3. Regler freigeben. Die Identifizierung startet.
— Die griine LED am Antriebsregler blinkt sehr schnell.
—Am Keypad wird "WRK run” angezeigt.
— Der Rotorwiderstand wird berechnet und in C0082 gespeichert.

— Der Motor-Standerwiderstand wird ermittelt und in C0084
gespeichert.

— Die Motor-Streuinduktivitat wird gemessen und in C0085
gespeichert.

— Die Wechselrichterkompensationskennlinie wird aus dem
ermittelten Motor-Standerwiderstand berechnet und in
C1751/1..C1751/17 gespeichert.

— Die Motor-Standerinduktivitat wird aus den eingegebenen Daten
berechnet und in C0092 gespeichert.

— Die Identifizierung dauert ca. 1 ... 2 min (abhangig von der
Motor-Nennleistung).

— Die Identifizierung ist beendet, wenn die griine LED am
Antriebsregler leuchtet (Keypad, GDC: ist aktiv).

4. Regler sperren.
Wenn die Motordaten-ldentifizierung fehlerhaft verlaufen ist
Bei fehlerhafter Identifizierung wird Storung ID1 oder ID2 angezeigt.

» Bei fehlerhafter Motordaten-ldentifizierung Vorgang ab Schritt 2.
wiederholen.
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Automatische
Motordaten-Identifizierung
(co149)

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Inbetriebnahme 6
Motor anpassen 6.6
Motordaten automatisch erfassen 6.6.6

Die automatische Motordaten-Identifizierung ist geeignet fur Serien- und
Austauschgerate,dieinder WerkstattvorparametriertundvorOrtin Betrieb
genommen werden:

» In der Werkstatt tragen Sie die Motordaten vom Motor-Typenschild
ein, setzen C0149 = 1 und speichern die Einstellungen.

» Vor Ort wird die Motordaten-ldentifizierung bei der ersten
Reglerfreigabe gestartet. Nach erfolgreicher Identifizierung werden die
Einstellungen automatisch in Parametersatz 1 gespeichert.

1. Regler sperren (X5/28 = LOW).
2. Netz einschalten.

3. Uber C0086 Lenze-Motor auswihlen oder Motordaten vom
Motor-Typenschild eingeben.

4. Ggf.C0149 =1 anwahlen, mit bestatigen.

5. Regler freigeben. Die Identifizierung startet.
— Die griine LED am Antriebsregler blinkt sehr schnell.
—Am Keypad wird "WRK run” angezeigt.
— Der Rotorwiderstand wird berechnet und in C0082 gespeichert.

— Der Motor-Standerwiderstand wird ermittelt und in C0084
gespeichert.

— Die Motor-Streuinduktivitat wird gemessen und in C0085
gespeichert.

— Die Wechselrichterkompensationskennlinie wird aus dem
ermittelten Motor-Standerwiderstand berechnet und in
C1751/1...C1751/17 gespeichert.

— Die Motor-Standerinduktivitat wird aus den eingegebenen Daten
berechnet und in C0092 gespeichert.

—Die Identifizierung dauert ca. 1... 2 min (abhdngig von der
Motor-Nennleistung).

— Die Identifizierung ist beendet, wenn die griine LED am
Antriebsregler leuchtet (Keypad, GDC: ist aktiv).

— Reglersperre wird gesetzt.

— Ggf. C0149 = 0 anwahlen, mit bestatigen. Die automatische
Motordaten-ldentifizierung ist deaktiviert.

6. Regler sperren.

Wenn die Motordaten-ldentifizierung fehlerhaft verlaufen ist

Bei fehlerhafter Identifizierung wird Storung ID1 oder ID2 angezeigt.
1. Storung mit TRIP RESET quittieren oder Netzschalten ausfiihren.

2. Regler freigeben. Die Identifizierung startet erneut.

Lenze 6.6-19
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Inbetriebnahme 6
Drehzahlriickfihrung einstellen 6.7

6.7 Drehzahlriickfiihrung einstellen
Beschreibung ZurDrehzahliiberwachungkanndas Ruickflihrsignal iiber Inkrementalgeber

entweder liber Eingang X8 oder X9 eingespeist werden.

» Am Eingang X8 konnen Sie nur Inkrementalgeber mit TTL-Pegel
anschliel3en.

» Inkrementalgeber mit HTL-Pegel kdnnen Sie nur am Eingang X9
anschlieBen.

Fur Folgeantriebe kann das Inkrementalgebersignal am Leitfrequenzaus-
gang X10 ausgegeben werden.

Der Leitfrequenzeingang (DFIN) und Leitfrequenzausgang (DFOUT) ist im
Kapitel "Funktionsbibliothek” beschrieben.

° . .

1| Hinweis!

Von den 3 Schnittstellen X8, X9, X10 konnen Sie maximal 2
gleichzeitig verwenden. Dies kann dazu fiihren, dass sich z. B. der
Inkremetalgebereingang nicht aktivieren lasst oder der

Leitfrequenzeingang bzw. Leitfrequenzausgang nicht
funktioniert.

» Diese Abhangigkeit gilt nicht, wenn Sie den
Leitfrequenzausgang X10 auf Wiedergabe der Eingangssignale
an X8 oder X9 einstellen (C0540 = 4 oder 5).

» Um den Leitfrequenzeingang zu deaktivieren, miissen Sie ggf.
die interne Signalverkniipfung vom Funktionsblock DFIN zum
folgenden Funktionsblock entfernen. Nehmen Sie den
Funktionsblock DFIN aus der Abarbeitungstabelle.

Codes fiir die Parametrierung

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0025 Feedback type 1 Drehzahlriickfiihrung L
1 no feedback keine Riickfiihrung 6.7-1
100 IT (C420)-X8 Eingabe der Strich- Inkrementalgeber an X8
zahlin C0420 e An X8 nur Inkrementalgeber
mit TTL-Pegel anschlieRen
101 IT (C420)-X9 Eingabe der Strich- Inkrementalgeber an X9
zahl in C0420 e Inkrementalgeber mit HTL-Pe-
gel nur an X9 anschlieRen
Strichzahl: Inkrementalgeber an X8
110 IT512-5V 512 inc ® An X8 nur Inkrementalgeber
. mit TTL-Pegel anschlieRen
111 1T1024-5V 1024 inc
112 1T2048-5V 2048 inc
113 1T4096-5V 4096 inc
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Lesezeichen ein-/ausblenden

6 Inbetriebnahme

6.7 Drehzahlriickfuhrung einstellen

6.7.1 Inkrementalgeber mit TTL-Pegel an X8
Code Einstellmoglichkeiten

Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl

C0420 Encoder const 512 1 {Llinc/rev}
C0421 Encvoltage 5,00 5,00 {0,1V}
6.7.1 Inkrementalgeber mit TTL-Pegel an X8

8192

8,00

WICHTIG

Strichzahl fiir Inkrementalgeber 3
an X8 oder X9 6.7-1
e Inkrementalgeber mit HTL-Pe-

gel nur an X9 anschlieBen
Versorgungsspannung fiir den In-
krementalgeber an X8
ACHTUNG: Falsche Eingabe kann
den Inkrementalgeber zerstoren!

An X8konnen Sie nurInkrementalgeber mit TTL-Pegel betreiben. Anschluss-
bild und Pinbelegung von X8 ist im Kapitel "Verdrahtung Grundgerat” —
"Rickflihrsystem verdrahten” beschrieben.

» C0025 =100. Zusatzlich mussen Sie in C0420 die Strichzahl einstellen.

» C0025=110,111, 112 oder 113. Die Strichzahl (512, 1024, 2048 oder

DerlInkrementalgebererhaltseine Versorgungsspannungvom Antriebsreg-

Eine zu hohe Versorgungsspannung kann den Inkrementalgeber

MitC0421konnen Siedie VersorgungsspannungVcc (5 V) firdenInkremen-
talgeber einstellen, um ggf. einen Spannungsabfall auf der Inkrementalge-

Lange der Inkrementalgeberleitung
Widerstand der Inkrementalgeberleitung

Stromaufnahme des Inkrementalgebers

An X9 kénnen Sie Inkrementalgeber mit HTL-Pegel betreiben. Anschlussbild
und Pinbelegung von X9 istim Kapitel "Verdrahtung Grundgerat” — "Riick-

» C0025 =101. Zusatzlich mussen Sie in C0420 die Strichzahl einstellen.

Der Inkrementalgeber muss mit externer Versorgungsspannung betrieben

Versorgungsspannung. Beachten Sie die Angaben des Herstellers.

Aktivierung
4096) wird automatisch eingestellt.
Abgleich
ler.
Stop!
zerstoren.
berleitung zu kompensieren.
Spannungsabfall berechnen
AU =~ Im] - RIEL, !
[m] Inc
R
linc
6.7.2 Inkrementalgeber mit HTL-Pegel an X9
flhrsystem verdrahten” beschrieben.
Aktivierung
Abgleich
werden. C0421 hat keinen Einfluss.
» Inkrementalgeber mit HTL-Pegel benotigen DC8 ... 30 V
6.7-2 Lenze
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Inbetriebnahme 6
Betriebsart 6.8

6.8 Betriebsart
Beschreibung UberdieBetriebsartwahlen Siedie Steuerungsart oder Regelungsart des An-

triebsreglers aus. Sie konnen wahlen zwischen
» U/f-Kennliniensteuerung
» Vectorregelung
Wahl derrichtigen Betriebsart  Dje U/f-Kennliniensteuerung ist die klassische Betriebsart fiir Standardan-

wendungen.

Mit der Vectorregelung erzielen Sie gegenlber der U/f-Kennliniensteue-
rung verbesserte Antriebseigenschaften durch:

» hoheres Drehmoment liber den gesamten Drehzahlbereich
» hohere Drehzahlgenauigkeit und hohere Rundlaufgute
» hoheren Wirkungsgrad
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Lesezeichen ein-/ausblenden

6 Inbetriebnahme
6.8 Betriebsart
Drehzahl-/ ..
Drehmomentkennlinien U/f-Kennliniensteuerung
ohne Riickfiihrung mit Riickfiihrung
M M4
(A] (A]

ny n
(D]
9300vec092 9300vec093
Abb.6.8-1  Drehzahl-/ Drehmomentkennlinien
Al Motorischer Betrieb (Rechtslauf)
Generatorischer Betrieb (Linkslauf)
Motorischer Betrieb (Linkslauf)
D Generatorischer Betrieb (Rechtslauf)
Vectorregelung
ohne Riickfiihrung mit Riickfithrung
M4 M4
/ (A] / \ (A]
T+ My + My
< Y ny m Y ny n
L/ [0 /D

9300vec095

Abb.6.8-2  Drehzahl-/ Drehmomentkennlinien

9300vec094

Motorischer Betrieb (Rechtslauf)
Generatorischer Betrieb (Linkslauf)
Motorischer Betrieb (Linkslauf)
Generatorischer Betrieb (Rechtslauf)

© O = B

6.8-2 Lenze
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Empfohlene Betriebsarten fiir
Standardanwendungen

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Inbetriebnahme
Betriebsart

6.8

Fur Standardanwendungen hilft lhnen die folgende Tabelle, die richtige

Betriebsart zu wahlen:

» C0006 = 5: U/f-Kennliniensteuerung mit konstanter Up,ij,-Anhebung

» C0006 = 1: Vectorregelung

Leistungsbereich 0,37 ... 90 kW

Einzelantriebe

Mit konstanter Belastung
Mit stark wechselnden Lasten
Mit Schweranlauf

Positionier- und Zustellantriebe mit hoher
Dynamik

Aufwickler mit Tanzer

Abwickler mit Tanzer

Pumpen- und Liifterantriebe 1)
Drehstrom-Reluktanzmotoren
Drehstrom-Verschiebeankermotoren

Drehstrommotoren mit fest zugeordneter
Spannungs-Frequenzkennlinie

Gruppenantriebe
(maRgebend ist die resultierende Motorlei-
tungslange lyes)

Gleiche Motoren und gleiche Lasten

Unterschiedliche Motoren und/oder wech-
selnde Lasten

) Fiir diese Anwendung empfehlen wir eine quadratische Spannungskennlinie (C0014 = 1)

i Hinweis!

geschirmt <50 m
ungeschirmt <100 m

Wahl der Betriebsart in C0006

Motorleitung

Motorleitung

geschirmt >50 m
ungeschirmt >100 m

empfohlen alternativ empfohlen alternativ

lres =

1 5
1 5
1 5
1 5
1 5
5 -
5 -
5 -
5 -
5 -

v L1 1 n

[S2 BNV, RV, B, |

Zwischen den Betriebsarten nur bei gesperrtem Regler wechseln!

Lenze
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6 Inbetriebnahme
6.8 Betriebsart
6.8.1 U/f-Kennliniensteuerung

6.8.1 U/f-Kennliniensteuerung

Beschreibung Die Ausgangsspannung des Antriebsreglers folgt einer fest vorgegebenen
Kennlinie. Bei kleinen Ausgangsfrequenzen konnen Sie die Kennlinie anhe-
ben. Sie konnen die Kennlinie an unterschiedliche Lastprofile anpassen:

» Lineare Kennlinie fiir Antriebe mit konstant verlaufendem Lastmoment
Uber der Drehzahl.

» Quadratische Kennlinie fur Antriebe mit quadratisch verlaufendem
Lastmoment liber der Drehzahl:

— Quadratische U/f-Kennlinien werden bevorzugt bei
Zentrifugalpumpen- und Lufterantrieben angewendet. Priifen Sie
aber im Einzelfall, ob Ihr Pumpen- oder Lufterantrieb in dieser
Betriebsart betrieben werden kann!

—Wenn lhr Pumpen- oder Lufterantrieb nicht fiir den Betrieb mit einer
quadratischen U/f-Kennlinie geeignet ist, muissen Sie die lineare
U/f-Kennlinie oder die Betriebsart Vectorregelung verwenden.

Uout
100 %

Uout
100 %

9300vec085 9300vec086

Abb.6.8-3  Lineare und quadratische U/f-Kennlinie

Codes fiir die Parametrierung

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0006 Op mode 5 Auswahl der Betriebsart fiir die
Motorregelung
1 vector ctrl Vectorregelung Beim erstmaligen Anwdhlen die [
ohne oder mit Motordaten eingeben und mit 6.8-8
Drehzahlriickfiih- €0148 die Motordaten identifizie-
rung ren.
5 V/f U/f-Kennlinien- Inbetriebnahme ohne Identifizie- [
steuerung rung der Motordaten moglich 6.8-4

e Vorteil der Identifizierung mit
C0148: Verbesserter Rundlauf
bei kleinen Drehzahlen

C0014 V/fCharact. 0 Kennlinienart in der Betriebsart (8
U/f-Kennliniensteuerung 8.2-25
0 linear Lineare U/f-Kennlinie
1 quad. Quadratische U/f-Kennlinie

6.8-4 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Code
Nr.
C0015 Rated Freq

Bezeichnung

C0016 Umin boost

C0021 slipcomp

C0090 Mot voltage

Abgleich

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Einstellmoglichkeiten
Lenze Auswahl

50 10 {1 Hz}
0,00 0,00 {0,01 %}
> -20,00 {0,01 %}

> 0 {1v}

U/f-Kennliniensteuerung

5000

100,00

20,00

1000

Inbetriebnahme 6
Betriebsart 6.8
6.8.1

WICHTIG

AR
8.2-25

U/f-Nennfrequenz

In C0015 ist eine von der Motor-

Bemessungsfrequenz (C0089) ab-

weichende Eckfrequenz einstell-

bar

e InderLenze-Einstellung ist
C0015 = C0089

e Anderung von C0O086 oder
C0089 uberschreibt den Wert in
Coo015

Umin-Anhebung (FCODE)

e C0016 =1 % entsprechen ei-
nem Boost von 1 % der Motor-
Bemessungsspannung (C0090)

e Code ist frei konfigurierbar

Schlupfkompensation [
> Anderung von C0086, C0087 6.11-1
oder C0089 setzt C0021 auf (8]
den rechnerischen Nennschlupf 8.2-25
des Motors (a8
e Beim Umschalten auf Betriebs- ~ 8.2-47
art Vectorregelung wird
C0021 = 0 gesetzt

Motor-Bemessungsspannung

- Abhangig von C0086

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt die entsprechende Motor-
Bemessungsspannung in C0090
ein

e Anderung von C0090 setzt
C0086=0

AR
6.8-4

@

[ 6.6-1

1. Betriebsart ”U/f-Kennliniensteuerung” auswahlen (C0006 = 5,

Werksabgleich).

2. Ggf. U/f-Kennlinienart auswahlen (C0014).

3. Tragen Sie die Daten vom Motor-Typenschild ein.

4. Stellen Sie ggf. eine von der Motor-Bemessungsfrequenz (C0089)
abweichende Eckfrequenz in C0015 ein.

Lenze

6.8-5



Lesezeichen ein-/ausblenden

6 Inbetriebnahme
6.8 Betriebsart
6.8.1 U/f-Kennliniensteuerung

Umin-Anhebung einstellen

6.8-6

Lastunabhangige Anhebung der Motorspannung fiir Ausgangsfrequenzen
unterhalb der U/f-Nennfrequenz. Damit kdnnen Sie das Drehmomenten-
verhalten optimieren.

C0016 unbedingt an den verwendeten Asynchronmotor anpassen. Sonst
besteht die Gefahr, daR der Motor durch Ubertemperatur zerstért wird oder
der Antriebsregler mit Uberstrom betrieben wird:

1. Motor im Leerlauf bei 5 ... 10 % der Bemessungsdrehzahl (ny)
betreiben:

2. Upmin erhohen, bis sich folgender Motorstrom einstellt:
A Motor im Kurzzeitbetrieb bis 0,5 - ny:

— bei eigenbeluifteten Motoren: Ipotor = IN Motor
— bei fremdbellfteten Motoren: Ipotor = IN Motor

B Motor im Dauerbetrieb bis 0,5 - ny:
— bei eigenbeliifteten Motoren: Ipotor = 0,8 - IN Motor
— bei fremdbeliifteten Motoren: Ipotor = IN Motor

° . .
1| Hinweis!
Beachten Sie bei allen Abgleichvorgangen das thermische

Verhalten des angeschlossenen Asynchronmotors bei kleinen
Drehzahlen:

» Erfahrungsgemal’ konnen Sie Standard-Asynchronmotoren
der Isolierstoffklasse B im Drehzahlbereich bis 0,5 - ny
kurzzeitig mit ihrem Nennstrom betreiben.

» Exakte Einstellwerte fuir den max. zulassigen Motorstrom von
eigenbeliifteten Motoren im unteren Drehzahlbereich beim
Motorenhersteller erfragen.

9300vec085 9300vec086

Abb.6.8-4  Umin-Anhebung bei linearer und quadratischer U/f-Kennlinie

Lenze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

U/f-Kennliniensteuerung
optimieren

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Inbetriebnahme 6
Betriebsart 6.8
U/f-Kennliniensteuerung 6.8.1

Die U/f-Kennliniensteuerung ist in der Regel ohne weitere MaRnahmen be-
triebsfahig. Sie missen die U/f-Kennliniensteuerung nur beifolgendem An-

triebsverhalten optimieren:

Antriebsverhalten

Schlechter Rundlauf bei geringen
Drehzahlen, insbesondere bei Be-
trieb mit langer Motorleitung

Probleme beim Schweranlauf (groBe
Massentréagheit), im Extremfall Feh-
lermeldung OC1

Die eingestellte Spannungsanhe-
bung (C0016) fiihrt nicht zum ge-
wiinschten Stromfluss (Antriebsreg-
ler hat Probleme beim Schweranlauf,
Fehlermeldung OC1 beim Hochlau-
fen).

Antrieb folgt nicht dem Drehzahl-
sollwert.

Ursache: Der Stromregler greift in
die Solldrehfeldfrequenz ein, um den
Reglerausgangsstrom auf den Maxi-
malstrom (C0022, C0023) zu begren-
zen

Bei Betrieb ohne Drehzahlriickfiih-
rung (C0025 =1):

Mangelnde Drehzahlkonstanz bei
hoher Belastung (Sollwert und Mo-
tordrehzahl sind nicht mehr propor-
tional)

Fehlermeldungen OC1 oder OC3 bei
kurzen Hochlaufzeiten (C0012) im
Verhaltnis zur Last (Antriebsregler
kann den dynamischen Vorgangen
nicht folgen)

Mechanische Resonanzen bei
bestimmten Drehzahlen

Drehzahlschwingen im Leerlaufbe-
trieb bei Drehzahlen > 1/3 Nenn-
drehzahl

Lenze

Abhilfe
Motoridentifizierung durchfiihren

Spannungsanhebung (C0016) anpassen.

® (0016 so einstellen, dass bei freigegebenem An-
triebsregler und 5 ... 10 % der Bemessungsdrehzahl
ca. 0,8 ... 1-facher Motornennstrom flieRRt

e [l 6.8-6

Spannungsanhebung mit Boost-Korrektur anpassen
(@ 6.11-5)

e Hochlaufzeit / Ablaufzeit verlangern

o Ausreichende Magnetisierungszeit des Motors be-
riicksichtigen. Abhangig von der Motorleistung be-
tragt die Magnetisierungszeit 0,1...2 s

® Zulassigen Maximalstrom erhéhen (C0022, C0023)

e Schlupfkompensation vergroRern (C0021). Wichtig:
Instabiler Antrieb durch Uberkompensation!

® Beizyklischen LaststoBen (z. B. Kreiselpumpe) wird
durch kleinere Werte in C0021 (evtl. negative Werte)
eine weiche Motorkennlinie erreicht

Hinweis: Die Schlupfkompensation ist nur bei Betrieb

ohne Drehzahlriickfiihrung aktiv.

e Verstarkung des Iax-Reglers vergroBern (C0075)

o Nachstellzeit des |y x-Reglers verringern (C0076)
e Hochlaufzeit verlangern (C0012)

Mit dem Funktionsblock NLIM1 kénnen Sie die Dreh-
zahlbereiche ausblenden, in denen die Resonanzen auf-
treten (siehe Kapitel "Funktionsbibliothek”).

Die Pendelddmpfung minimiert Drehzahlschwingungen
(siehe "Betriebsverhalten optimieren” im Kapitel “Inbe-
triebnahme”)
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6 Inbetriebnahme
6.8 Betriebsart
6.8.2 Vectorregelung

6.8.2 Vectorregelung

Beschreibung Mit der Vectorregelung erreichen Sie im Vergleich zu der U/f-Kennlinien-
steuerungein erheblich hoheres Drehmoment und eine niedrige Stromauf-
nahme im Leerlauf.

° . .
1| Hinweis!
» Der angeschlossene Motor darf maximal zwei

Leistungsklassen kleiner sein als der dem Antriebsregler
zugeordnete Motor.

» Die Motordaten-Identifizierung ist notwendig.

Codes fiir die Parametrierung

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0006 Op mode 5 Auswahl der Betriebsart fiir die
Motorregelung
1 vector ctrl Vectorregelung Beim erstmaligen Anwdhlen die [
ohne oder mit Motordaten eingeben und mit 6.8-8
Drehzahlriickfiih- €0148 die Motordaten identifizie-
rung ren.
5 V/f U/f-Kennlinien- Inbetriebnahme ohne Identifizie- [
steuerung rung der Motordaten moglich 6.8-4

e Vorteil der Identifizierung mit
C0148: Verbesserter Rundlauf
bei kleinen Drehzahlen

C0021 slipcomp > -20,00 {0,01 %} 20,00 Schlupfkompensation m

> Anderung von C0086, C0087 6.11-1
oder C0089 setzt C0021 auf (8]
den rechnerischen Nennschlupf 8.2-25
des Motors (a8

e Beim Umschalten auf Betriebs- ~ 8.2-47
art Vectorregelung wird
C0021 = 0 gesetzt

C0075 Vp curr CTRL 0,20 0,00 {0,01} 0,99 Verstarkung Stromregler g
e Vectorregelung: Verstarkung 8.2-25
Stromregler (88
e U/f-Kennliniensteuerung: 8.2-47
Maximalstromregler
C0076 Tncurr CTRL 10,0 0,1 {0,1 ms} 2000,0 Nachstellzeit Stromregler g
e Vectorregelung: Nachstellzeit ~ 8.2-25
Stromregler (88

e U/f-Kennliniensteuerung: Ma-  8.2-47
ximalstromregler
e C0076 = 2000 ms: Stromregler
abgeschaltet
C0077 Tifield CTRL 40 0,3 {0,1 ms} 6000,0 Nachstellzeit Feldregler
o Nur aktiv bei Vectorregelung
mit Riickfiihrung

C0081 Mot power > 0,01 {0,01 kW} 500,00 Motor-Bemessungsleistung
> Anderung von C0086 setzt
Wert auf Werkseinstellung zu-
riick
e Anderung von C0081 setzt
C0086 =0

6.8-8 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Code

coo087
@

C0088
@

C0089
@

C0090
@

C0091
@

C0092
@

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Bezeichnung

Mot speed

Mot current

Mot frequency

Mot voltage

Mot cos phi

Mot Ls

Einstellmoglichkeiten
Lenze Auswahl

> 50
> 05

> 10

> 0

> 050
> 00

{1 rpm}

{0,1 A}

{1 Hz}

{1vi

{0,01}

{0,1 mH}

Lenze

36000

500,0

5000

1000

1,00

6500,0

Inbetriebnahme
Betriebsart
Vectorregelung

WICHTIG

Motor-Bemessungsdrehzahl

- Abhangig von C0086

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt die entsprechende Motor-
Bemessungsdrehzahl in C0087
ein

e Anderung von C0087 setzt
C0086 =0

Motor-Bemessungsstrom

- Abhangig von C0086

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt den entsprechenden Mo-
tor-Bemessungsstrom in C0088
ein

e Anderung von C0088 setzt
C0086 =0

Motor-Bemessungsfrequenz

- Abhangig von C0086

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt die entsprechende Motor-
Bemessungsfrequenz in C0089
ein

e Anderung von C0089 setzt
C0086=0

Motor-Bemessungsspannung

- Abhangig von C0086

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt die entsprechende Motor-
Bemessungsspannung in C0090
ein

e Anderung von C0090 setzt
C0086=0

Motor cos ¢

- Abhangig von C0086

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt den entsprechenden Mo-
tor cos ¢ in C0091 ein

e Anderungvon C0091 setzt
C0086 =0

Motor-Standerinduktivitat

- Wert wird durch Motorparame-
ter-Identifizierung ermittelt aus
€0088, C0089, C0090 und
coo91

- Auswabhl eines Motors in C0086
stellt entsprechenden Stander-
induktivitatswert in C0092 ein

6.8
6.8.2

[ 6.6-1

[ 6.6-1

[ 6.6-1

[ 6.6-1

[ 6.6-1

[ 6.6-1
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Lesezeichen ein-/ausblenden

6 Inbetriebnahme
6.8 Betriebsart
6.8.2 Vectorregelung
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0148 identrun 0 o WRK Bereit Motordaten-ldentifizierung (a8
stop 1. Regler sperren, warten bis An- 6.6-14
trieb steht
2. In C0087, C0088, C0089, C0090,
C0091 die korrekten Werte vom
Motor-Typenschild eingeben
3. C0148 =1 setzen, mit @D be-
statigen
4. Regler freigeben:
1 WRK run lIdentifizierung starten Die Identifizierung
— startet, erlischt. Der Mo-
tor "pfeift” leise, dreht sich
aber nicht!
— dauertca.1..2min
— ist beendet, wenn wieder
leuchtet
5. Regler sperren
Vectorregelung einstellen Stellen Sie mit C0006 = 1 die Betriebsart Vectorregelung ein.

° . .

1| Hinweis!

Beim Einstellen der Betriebsart Vectorregelung wird die
Schlupfkompensation (C0021) automatisch auf 0,0 % gesetzt.
» Wenn Sie in die Betriebsart U/f-Kennliniensteuerung

zurtickschalten, missen Sie die Schlupfkompensation ggf.
wieder anpassen.

Motordaten-Identifizierung Sie mussen die Motordaten vom Typenschild des Motors eingeben:
vorbereften » Motor-Bemessungsdrehzahl (C0087)

» Motor-Bemessungsstrom (C0088)

» Motor-Bemessungsfrequenz (C0089)

» Motor-Bemessungsspannung (C0090)

» Motor cos ¢ (C0091)

Motordaten-Identifizierung Fiihren Sie die Motordaten-Identifizierung durch. (@ 6.6-14)
durchfiihren

6.8-10 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Vectorregelung optimieren

Inbetriebnahme 6
Betriebsart 6.8
Vectorregelung 6.8.2

Die Vectorregelungistin derRegel ohne weitere MaBnahmen betriebsfahig.

Sie mussen die Vectorregelung nur bei folgendem Antriebsverhalten opti-

mieren:

Antriebsverhalten

Betrieb ohne Riickfiihrung:

e Die Stromaufnahme im Leerlauf
weicht deutlich vom Bemessungs-
Magnetisierungsstrom (g = Iy X
sin @) ab. Errechnen Sie sin ¢ aus
dem cos ¢ vom Motor-Typen-
schild.

e Der Antrieb hat ein unsauberes
Anlaufverhalten

Mangelnde Drehzahlkonstanz bei
hoher Belastung (Sollwert und Mo-
tor-Drehzahl sind nicht mehr propor-
tional)

Instabile Regelung bei héheren
Drehzahlen

Instabile Regelung bei hheren
Drehzahlen sowie hohes Drehmo-
ment bei grofen Leistungen

(> 55 kw)

Instabile Regelung im Feldschwach-
bereich bei Betrieb mit Drehzahl-
riickfiihrung

Fehlermeldungen OC1 oder OC3 bei
kurzen Hochlaufzeiten (C0012) im
Verhéltnis zur Last (Antriebsregler
kann den dynamischen Vorgangen
nicht folgen).

Mechanische Resonanzen bei
bestimmten Drehzahlen

Drehzahlschwingen im Leerlaufbe-
trieb bei Drehzahlen > 1/3 Nenn-
drehzahl

Lenze

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Abhilfe

1. Sollwert fiir den Motor-Magnetisierungsstrom opti-
mieren. (2 6.11-9)

2. Standerinduktivitat (C0092) nach der Motorparame-
ter-Identifikation anpassen.
Die Berechnung der Standerinduktivitat durch die
Motordaten-ldentifikation basiert auf die zuvor ein-
getragenen Motordaten und beriicksichtigt nicht die
physikalische Streuung des Motors und den indukti-
ven Blindwiderstand der Motorleitung.

N
T :

oL
S @,

. o, 4 . L
5% 65 2 %

400 Py [KW]

9300vec040

Tendenz der Korrektur von C0092

PN: Motor-Bemessungsleistung

Uber C0021 (Schlupfkompensation) kénnen Sie prozen-

tual der Einfluss des Rotorwiderstands (C0082) verdn-

dern:

o Beisteigender Drehzahl Wert in C0021 verringern
(negative Werte)

o Beifallender Drehzahl Wert in C0021 vergréRern

Hinweis: Wenn Sie die Vectorregelung aktivieren

(C0006 = 1), wird automatisch C0021 = 0 % gesetzt.

e Verstarkung des Drehzahlreglers (C0070) verringern
(ggf. drehzahlabhéngig adaptieren tiber Funktions-
block CURVE1 und MCTRL-VP-ADAPT)

o Wert in C0092 kontrollieren, indem die Stromauf-
nahme im Leerlaufbetrieb mit dem Bemessungs-Ma-
gnetisierungsstrom (Img = Iy % sin @) verglichen wird

e Pendeldampfung optimieren (C0234 ... C0236)

e Verstarkung des Inax-Reglers verringern (C0075) bzw.
Verstarkung und Einfluss der Pendeldampfung ver-
ringern (bei Leistungen von 55 ... 90 kW).

o Bei Betrieb mit Riickfiihrung Pendeldampfung mit
C0234 = 0 deaktivieren.

o Nachstellzeit vom Feldregler iiber C0077 reduzieren
e Verstarkung des Inax-Reglers vergroBern (C0075)

e Verstarkung des Inax-Reglers vergroBern (C0075)
Nachstellzeit des Iax-Reglers verringern (C0076)
e Hochlaufzeit verlangern (C0012)

Mit dem Funktionsblock NLIM1 kénnen Sie die Dreh-
zahlbereiche ausblenden, in denen die Resonanzen auf-
treten (siehe Kapitel "Funktionsbibliothek”).

Die Pendelddmpfung minimiert Drehzahlschwingungen
(siehe "Betriebsverhalten optimieren” im Kapitel “Inbe-
triebnahme”)
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6.9

Beschreibung

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Inbetriebnahme 6
Schaltfrequenz des Wechselrichters 6.9

Schaltfrequenz des Wechselrichters

Die Schaltfrequenz des Wechselrichters beeinflusst das Rundlaufverhalten,
die Verlustleistung im Antriebsregler und die Gerauschentwicklung im an-
geschlossenen Motor. Die Lenze-Einstellung ist der optimale Wert fiir Stan-
dardanwendungen. Es gilt die Faustregel:

Je geringer die Schaltfrequenz, desto
» geringer die Verlustleistung.

» hoher die Gerauschentwicklung.
» besser die Rundlaufgiite.

Sie konnen zwischen zwei Schaltfrequenzmodi wahlen:

Code sinusmoduliert (sin) flat top-moduliert (f_top)
C0018 0,1,4,5,6 2,3

° . .
1| Hinweis!
» Die Rundlaufgiite bei kleinen Drehzahlen ist bei Flat
top-Modulation geringer als bei Sinusmodulation. Fiir die

meisten Standardanwendungen ist eine sinusmodulierte
Schaltfrequenz optimal.

» Die maximale Ausgangsfrequenz des Antriebsreglers ist
abhdngig von der gewahlten Schaltfrequenz (siehe C0018).

» Bei C0018 = 0 und C0018 = 6 erfolgt eine automatische
Umschaltung der Schaltfrequenz in Abhangigkeit vom
Ausgangsstrom des Antriebsreglers.

» Beachten Sie, dal3 bei Betrieb mit hohen Schaltfrequenzen der
Ausgangsstrom verringert werden muss, um eine unzulassige
Erwarmung des Antriebsreglers zu vermeiden (Derating).

» Passen Sie die Stromgrenzwerte (C0022 und C0023) so an,
dass die in den Technischen Daten genannten Strome nicht
uberschritten werden.

Zusatzlich konnen Sie einstellen, ob auf eine niedrigere Schaltfrequenz um-
geschaltetwird, wenndieKiihlkorpertemperatureineneinstellbaren Grenz-
werterreicht.Sie vermeiden damit, dass der Antriebdurch den Fehler ”Uber-
temperatur” gesperrt wird und der Motor ohne Drehmoment austrudelt.

Lenze 6.9-1
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6 Inbetriebnahme
6.9 Schaltfrequenz des Wechselrichters

Codes fiir die Parametrierung

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
Co018 fchop 6 Schaltfrequenz des Wechselrich- [
0 auto chop automatische Um- ters ) ) 6.9-1
schaltung der e Faustregel: Je geringer die
Schaltfrequenz Schaltfrequenz, desto
zwischen — geringer die Verlustleistung
16/8/2 kHz — hoher die Gerauschentwick-
. L lun
1 2 kHz sin rundlaufoptimiert 8
KHz f lei P — — besser die Rundlaufgiite
2 4kHzf_top eistungsoptimiert — Derating-Angaben bei hohen
3 8 kHz f_top leistungsoptimiert Schaltfrequenzen beachten
4 8 kHz sin gerduschoptimiert ® Die max. Ausgangsfrequenz
5 16 kHz sin gerduschoptimiert (fout) betragt:
- - — fchop =16 kHz =
6 auto 8/2 kHz gerausch-[ Igl- fout = 600 Hz
stungsoptimiert ~ fehop = 8 kHz = fout = 300 Hz

mit automatischer
Umschaltung auf
niedrige Schaltfre-

= fehop =4 kHz = fo;t =150 Hz
= fehop =2 kHz = fout = 150 Hz

quenz
C0144 OH switch 1 o0 Switch off Umschaltungin-  Temperaturabhangige Schaltfre-
aktiv quenzabsenkung

e Wird die in C0122 eingestellte

- - Kuhlkorpertemperatur erreicht
1 Switch on Umschaltung aktiv (Warnung HY), schaltet der An-
triebsregler auf 2 kHz

Funktion automatische C0144 = 0 (keine temperaturabhingige Schaltfrequenzabsenkung)
Schaltfrequenzabsenkung
Wird beim Betrieb mit automatischer Schaltfrequenzabsenkung die maxi-

mal zulassige Kiihlkérpertemperatur (9,45 ) Uberschritten, wird der Wech-
selrichter gesperrt, TRIP "OH” (Ubertemperatur) gesetzt und der Motor tru-
delt momentenlos aus.

C0144 = 1 (temperaturabhéngige Schaltfrequenzabsenkung aktiv):

» Wird beim Betrieb mit automatischer Schaltfrequenzabsenkung die in
C0122 (Ubertemperatur OH4) eingestellte Kiihlkérpertemperatur
erreicht, reduziert der Antriebsregler die Schaltfrequenz automatisch
auf 2 kHz und halt den Betrieb damit aufrecht.

» Nach Abkuhlung des Kiihlkorpers schaltet der Antriebsregler wieder
automatisch auf die eingestellte Schaltfrequenz um.
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Inbetriebnahme 6
Hochlauf, Ablauf, Bremsen, Stoppen 6.10
Drehzahlbereich 6.10.1
6.10 Hochlauf, Ablauf, Bremsen, Stoppen
6.10.1 Drehzahlbereich
Beschreibung Der fir die Anwendung erforderliche Drehzahlbereich wird in den Codes

C0010 und C0011 eingestellt:

» Die minimale Drehzahl (C0010) entspricht einer
Drehzahl-Sollwertvorgabe von 0 %.

» Die maximale Drehzahl (C0011) entspricht einer
Drehzahl-Sollwertvorgabe von 100 %.

n A

€001 ~-=m === === oo

C0010 T

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
‘
0% 100 %

9300vec097

Abb.6.10-1 Beziehung zwischen Sollwert und minmaler und maximaler Ausgangsfrequenz

Codes fiir die Parametrierung

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0010 Npin 0 0 {1 rpm} 36000 ® BezugsgrofRe fir  Minimale (1

die absoluteund  Drehzahl 6.10-1
relative Sollwert-
vorgabe fiir die
Hoch- und Ablauf-
zeiten
e Korrekte Einstel-
lung von C0059
erforderlich
e C0010< CO011
einstellen
C0011 Npax 3000 0 {1rpm} 36000 ® C0010 nurwirk-  Maximale
sam bei analoger  Drehzahl
Sollwertvorgabe
liber AIN1
Wichtig: Bei Parame-
trierung iliber
Schnittstelle groRere
Anderungen in ei-
nem Schritt nur bei
Reglersperre durch-
fiihren

I” (Nmin):

» C0010 wird Uber die Hochlauframpe angefahren.

coo1o Eigenschaften "minimale Drehzah

» C0010 wirkt nur bei analoger Sollwertvorgabe liber AIN1 (Klemme
X6/1 und X6/2).
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6 Inbetriebnahme

6.10 Hochlauf, Ablauf, Bremsen, Stoppen
6.10.1 Drehzahlbereich

C0011

Eigenschaften "maximale Ausgangsfrequenz” (npyax):
» Bei der Vorgabe von Festsollwerten (JOG) wirkt C0011 als Begrenzung.

» C0011 ist eine interne NormierungsgroRe! Deshalb groRRere
Anderungen nur bei Reglersperre durchfiihren!

Stop!

C0011 so einstellen, daf} die maximal zuldssige Drehzahl des
Motors nicht berschritten wird.

Der Motor kann sonst zerstort werden.

Einstelltipps Beachten Sie die interne Drehzahlgrenzen (p = Polpaarzahl des Motors):
» Schaltfrequenz 16 kHz: nyax = 36000/p min-1
» Schaltfrequenz 8 kHz: N,y = 36000/2p min-1
» Schaltfrequenz 2/4 kHz: nyax = 36000/4p min-1
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Inbetriebnahme 6
Hochlauf, Ablauf, Bremsen, Stoppen 6.10
Drehzahlbereich 6.10.2

6.10.2 Hochlaufzeiten und Ablaufzeiten im Speed-Mode einstellen

Beschreibung Die Hochlaufzeiten und Ablaufzeiten bestimmen, wie schnell der Antrieb ei-
ner Sollwertanderung folgt.

Codes fiir die Parametrierung

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0012 Tir (acc) 5,00 0,00 {0,015} 9999,90 Hochlaufzeit T;, vom Hauptsoll- (88
wert 6.10-3
e Bezug: Drehzahlanderung
0..C0011
C0013 Tif (dec) 5,00 0,00 {0,015} 9999,90 Ablaufzeit Tif vom Hauptsollwert
e Bezug: Drehzahlanderung
coo11..0
Abgleich » Die Hoch- und Ablaufzeiten beziehen sich auf eine Anderung der
Drehzahl von 0 min1 auf die unter C0011 eingestellte maximale
Drehzahl .

» Berechnen Sie die ZeitenT;, und Tjf, die Sie unter C0012 und C0013
einstellen missen.

A

n [min'1] 4

C0011— TN
ng —

n1

9300vec098

Abb. 6.10-2 Hochlaufzeiten und Ablaufzeiten

T t - Ccoo11 tir und tjf sind die gewiinschten Zeiten fiir den
r TNy =Ny Wechsel zwischen n; und n,
C0011
Te = b n, —n;

i Hinweis!

Sind die Hochlaufzeiten und Ablaufzeiten zu kurz eingestellt,
kann der Antriebsregler unter unguinstigen Betriebsbedingungen
mit TRIP OC1 oder OC3 abschalten. In diesen Fallen die Hoch-
und Ablaufzeiten nur so kurz einstellen, daR der Antrieb dem
Drehzahlprofil folgen kann, ohne dass |,,,x des Antriebsreglers
erreicht wird.
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6 Inbetriebnahme
6.10 Hochlauf, Ablauf, Bremsen, Stoppen
6.10.3 Quickstop (Schnellhalt)

6.10.3  Quickstop (Schnellhalt)

Beschreibung Quickstop fiihrt den Antrieb an der eingestellten Ablaufzeit C0105 bis zum
Stillstand.

» Gleichstrombremsen (GSB) hat Vorrang vor Quickstop.

Codes fiir die Parametrierung

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0105 QSPTif 5,00 0,00 {0,01 s} 999,90 Quickstop Ablaufzeit A8}
e Die Ablaufzeit bezieht sich auf  8.2-25
eine Drehzahlanderung von (88
coo11l..0 8.2-47
Aktivierung Uber digitales Signal:

» MCTRL-QSP = HIGH ist.

» Signal DCTRL-QSP aktivieren. Das Signal kann liber 3 ODER-verknlipfte
Eingange aktiviert werden:

— Steuerwort CAN-CTRL.B3 von CAN-IN1
— Steuerwort AIF-CTRL.B 3 von AIF-IN
— Steuerwort C0135.B3

Uber Tastatur des Keypad:
Hierzu die Taste mit der Funktion Quickstop belegen (C0469 = 2):

— @D aktiviert Quickstop
— @D startet den Antrieb wieder
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Inbetriebnahme 6
Hochlauf, Ablauf, Bremsen, Stoppen 6.10
Drehrichtung umschalten 6.10.4

6.10.4  Drehrichtung umschalten

Beschreibung

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

In den Grundkonfigurationen (C0005) wird die Drehrichtung des Motors
Uberden X5/E1 und X5/E2 und dem Funktionsblock R/L/Q drahtbruchsicher
umgeschaltet. Es wird nur der Hauptsollwert umgeschaltet.

Die Umschaltzeit ist abhangig von den eingestellten Rampenzeiten fiir den
Hauptsollwert oder fiir Quickstop.

Bei Drehrichtungswechsel bremst der Antrieb an der Ablauf-Rampe (C0013)
und beschleunigt an der Hochlauframpe (C0012) in die andere Drehrich-
tung.

Drehrichtung bei phasenrichtigem Anschluss:

Drehrichtung Signalpegel an Bemerkungen
X5/E1 X5/E2
Linkslauf Low HIGH
Rechtslauf HIGH LOW
Quickstop LOW LOW
Unverandert HIGH HIGH o Wahrend des Betriebs: Die Dreh-

richtung ergibt sich aus dem Si-
gnal, das als erstes aktiv war.

e Beim Netzeinschalten: Der Regler
aktiviert Quickstop (QSP).

Lenze 6.10-5
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Inbetriebnahme 6
Betriebsverhalten optimieren 6.11
Schlupfkompensation 6.11.1
6.11 Betriebsverhalten optimieren
6.11.1  Schlupfkompensation
Beschreibung Bei Belastung geht die Drehzahl einer Asynchronmaschine zurtick. Diesen

lastabhangigen Drehzahleinbruch bezeichnet man als Schlupf. Durch Ein-
stellung von C0021 koénnen Sie den Schlupf teilweise kompensieren.

In der Betriebsart U/f-Kennliniensteuerung ist die Schlupfkompensation
nur bei Betrieb ohne Riickfiihrung (C0025 = 1) aktiv.

Codes fiir die Parametrierung

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0021 slipcomp > -20,00 {0,01 %} 20,00 Schlupfkompensation m

> Anderung von C0086, C0087 6.11-1
oder C0089 setzt C0021 auf (a8
den rechnerischen Nennschlupf 8.2-25
des Motors (8]

e Beim Umschalten auf Betriebs- ~ 8.2-47
art Vectorregelung wird
C0021 = 0 gesetzt

C0078 Tnslip CTRL 100 1 {1 ms} 6000 Nachstellzeit Schlupfregler m

o Filterzeit fiir Schlupfkompensa-  8.2-25
tion (C0021)

o Nur aktiv bei U/f-Kennlinien-
steuerung
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6 Inbetriebnahme

6.11 Betriebsverhalten optimieren

6.11.1 Schlupfkompensation

Abgleich U/f-Kennliniensteuerung

Die Berechnung der Schlupfkompensation (C0021) erfolgt automatisch aus
der Motor-Bemessungsdrehzahl (C0087) und der Motor-Bemessungsfre-
quenz (C0089). Die eingetragene Schlupfkonstante [%] ist der Bemessungs-
schlupf des Motors in [%] bezogen auf die Synchron-Drehzahl des Motors.

» Schlupfkompensation berechnen und in C0021 eintragen:

Nrsyn — Nr s Schlupfkonstante (C0021) [%]
= Misyn 100% Nisyn  Synchron-Drehzahl des Motors
[min-1]
f, - 60
Misyn = = n Bemessungsdrehzahl des Motors

laut Motortypenschild [min-1]

f Bemessungsfrequenz des Motors
laut Motortypenschild [Hz]

p Polpaarzahl (1, 2, 3, ...) des Motors

» Bei Bedarf konnen Sie die Schlupfkompensation manuell anpassen:
—Wenn Sie C0021 zu grof3 einstellen, kann der Antrieb instabil werden.

— Bei zyklischen LaststoRen (z. B. Kreiselpumpe) wird durch

kleinereWerte (ggf. auch negative Werte) in C0021 eine weiche
Motorkennlinie erreicht.

—Parametrieren Sie C0078 (Filterzeit fiir die Schlupfkompensation),
wenn Sie die Reaktionszeit des Motors auf Lastanderungen
(dynamisch «> trage) verandern mochten.

» Die Istdrehzahl wird als analoges Signal (in [%] von nyax (C0011)) an
MCTRL-NACT ausgegeben.

i Hinweis!

Bei Betrieb von Synchron- oder Reluktanzmotoren mussen Sie
C0021 = 0 einstellen.

Vectorregelung

InC0021 kdnnen Sie prozentual den Einfluss des Rotorwiderstandes (C0082)
verandern:

» Bei steigender Drehzahl Wert in C0021 veringern (negative Werte)
» Beifallender Drehzahl Wert in C0021 vergrof3ern

° . -

1| Hinweis!
Beim Einstellen der Betriebsart Vectorregelung wird die
Schlupfkompensation (C0021) automatisch auf 0,0 % gesetzt.

» Wenn Sie in die Betriebsart U/f-Kennliniensteuerung
zurlickschalten, miissen Sie die Schlupfkompensation ggf.
wieder anpassen.
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6.11.2 Pendeldimpfung

Beschreibung

Inbetriebnahme
Betriebsverhalten optimieren
Pendeldampfung

Unterdriicken von Leerlaufschwingungen bei:

» Antrieben mit unterschiedlicher Bemessungsleistung von

und dem damit verbundenen Leistungsderating.

» Betrieb von hoherpoligen Motoren.

» Betrieb von Drehstromantrieben > 10 kW.

Kompensieren von Resonanzen im Antriebssatz:

» Bestimmte Asynchronmotoren kénnen oberhalb 1/5 der
Bemessungsdrehzahl (/5 - n,) dieses Verhalten vereinzelt zeigen. Die
Folge kann ein instabiler Betrieb sein (Strom- und

Codes fiir die Parametrierung

Drehzahlschwankungen).

Einstellmoglichkeiten

{1 %}

{1 ms}

Code

Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0234 damp value 20 -100
C0235 damping 5 1

C0236 damp limit 0,2 0,0

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

{0,1 Hz}

Lenze

WICHTIG

100 Einfluss der Pendeldampfung,

Funktionsblock MCTRL

e Minimieren einer Pendelnei-
gung des Antriebs

e Nimmt Einfluss auf die Pendel-
neigung des Antriebs

e Bei C0025 >1 und gleichzeitig
C0006 = 1 wird C0234 =0 ge-
setzt

600 Filterzeit der Pendelddmpfung,
Funktionsblock MCTRL
e Filterzeit fiir das interne Signal

zur Pendeldampfung
Grenzwert der Pendeldampfung,
Funktionsblock MCTRL
e Grenzwert fiir das interne Si-
gnal zur Pendeldampfung

20,0

6.11
6.11.2

Antriebsregler und Motor, z. B. bei Betrieb mit hoher Schaltfrequenz

8.2-25

8.2-47

8.2-25

8.2-47

6.11-3
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6 Inbetriebnahme

6.11 Betriebsverhalten optimieren

6.11.2 Pendeldampfung

Abgleich Die Lenze-Einstellung ist fur leistungsangepasste Motoren ausgelegt.

InderRegelverkleinern Sie Drehzahlschwingungen, wenn Sie die Lenze-Ein-
stellung der Codes C0234 oder C0236 um Faktor 2 ... 5 verandern.

1. Bereich mit Drehzahlschwingungen anfahren.

2. Einfluss der Pendeldampfung in C0234 dndern (in der Regel erhohen).
3. Begrenzung der Pendeldampfung in C0236 erhéhen.

4. Filterzeitin C0235 ggf.im Bereich von 1 ... 20 ms verandern.

» Indikatoren fir ruhigen Lauf konnen sein:
— Gleichformiger Verlauf des Motorstroms
— Minimierung der mechanischen Schwingungen im Lagersitz

° . -

1| Hinweis!

Eingeschrankte Wirkung bei Vectorregelung

» Die Pendeldampfung hat keinen Einfluss auf das

Antriebsverhalten bei geringer Schwingungsneigung des
Drehzahlreglers.

» Besonders bei Antrieben > 55 kW kann es bei
Schwingungsneigung notwendig sein, die Pendeldampfung zu
deaktivieren (C0234 = 0 %).

» Bei Betrieb mit Ruickfiihrung hat die Pendeldampfung keinen
Einfluss.
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6.11.3

Beschreibung

Boost-Korrektur bei U/f-Kennliniensteuerung

Boost-Korrektur bei U/f-Kennliniensteuerung

Inbetriebnahme 6

Betriebsverhalten optimieren 6.11

6.11.3

In der Betriebsart U/f-Kennliniensteuerung (C0006 = 5) kdnnen Sie bei klei-
nen Drehzahlen oder beiStillstand des Motors in Code C0016 eine konstante
Spannungsanhebung (in [%] von C0090) vorgeben.

WennsichdurchdieEinstellungin C0016 kein Strom bzw. ein ungleichmaf3i-
ger Strom einstellt, kdnnen Sie Gber die Boost-Korrektur die Spannungsan-
hebung weiter erhhen, um einen ausreichend hohen und gleichmaRigen
Strom in den Motor einzupragen.

Eine unzureichende Spannungsanhebung erkennen Sie an folgendem An-
triebsverhalten :

» Im Stillstand wird das erforderliche Drehmoment nicht aufgebracht.

» Beim Beschleunigen einer Last aus dem Stillstand tritt
Stromuberschwingen auf, weil der Motor zuvor nicht ausreichend
aufmagnetisiert worden ist. OC1 kann auslosen.

i Hinweis!

Bei zu geringem Motor-Magnetisierungsstrom empfiehlt Lenze,
den Antriebsregler nur mit sinusmodulierter Schaltfrequenz
(Co018 =0, 1, 4, 5 oder 6) zu betreiben.

Codes fiir die Parametrierung

Code
Nr. Bezeichnung
C0080 Vp field CTRL

C0095 Motlo

C1583 fset high

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Einstellmoglichkeiten
Lenze Auswahl
0,00 0,00

> 0,00

100,0 0,00
0

{0,01}

{0,01 A}

{0,01 %}

Lenze

0,99

1000,00

199,99

WICHTIG

Einfluss auf den in C0095 einge- (1 6.6-1
stellten Motor-Magnetisierungs- [
strom 6.11-5
® Nicht wirksam bei C0006 = 1

und gleichzeitig C0025 > 1
e Einflussbereich wirksam von

0 Hz bis zur in C1583 eingestell-

ten Fequenz

Motor-Magnetisierungsstrom [ 6.6-1
- abhangig von C0086, C0088 (88
und C0091 6.11-5
e Anderung von C0086, C0088
und C0091 setzt CO095 auf die
Lenze-Einstellung
e Anderung von C0095 setzt
C0086 =0

Adaption des in C0095 eingestell- [
ten Motor-Magnetisierungs- 6.11-5
stroms (bei U/f-Kennliniensteue-
rung: Einflussgrenze der Boost-
Korrektur; bei Vectorregelung:
Einflussgrenze der Feldvorsteue-
rung)
e Eingestellt wird die Ausgangs-
frequenz, bis zu der der in
C0095 eingestellte Motor-Ma-
gnetisierungsstrom wirken soll

e (1583 =100% £ halbe Motor-
Bemessungsfrequenz in CO089

6.11-5
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6
6.11
6.11.3

Abgleich

6.11-6

Inbetriebnahme
Betriebsverhalten optimieren
Boost-Korrektur bei U/f-Kennliniensteuerung

Stop!

Bei langerem Betrieb des Motors im Stillstand, insbesondere bei
kleinen Motoren besteht die Gefahr, dass der Motor durch
Ubertemperatur zerstort wird.

» SchlieRen Sie den Thermokontakt (Offner), PTC, oder KTY des
Motors an und aktiyieren Sie die
Motortemperatur-Uberwachung am Antriebsregler.

» Betreiben Sie eigenbeliiftete Motoren ggf. mit einem
Fremdliifter.

Spannungsanhebung (Boost) einstellen

1.

Stellen Sie in C0016 eine Spannungsanhebung (Boost) ein. (L1 6.8-6)
—Bei C0016 = 0 % ist keine Boost-Korrektur moglich.

Beruicksichtigen Sie fiir die Magnetisierung des Motors ausreichend
Zeit von der Reglerfreigabe bis zum Start des Drehzahlhochlaufgebers.

—Je grolRer der Motor, je langer dauert die Magnetisierung. Ein Motor
mit einer Leistung von 90 kW bendtigt bis zu 2 s.

— Stellt sich nicht der gewlinschte gleichmaRige Stromfluss ein, fuhren
Sie mit den Codes C0080, C0095 und C1583 eine Boost-Korrektur
durch.

Boost-Korrektur durchfiihren

3.

Stellen Sie in C0095 ggf. den gewiinschten
Motor-Magnetisierungsstrom (Stillstandsstrom) ein, der durch die
Boost-Korrektur erreicht werden soll.

— Der Wert in der Lenze-Einstellung wurde vom Antriebsregler aus den
eingegebenen Motordaten vom Typenschild des Motors ermittelt.

— Bei C0095 = 0 ist die Boost-Korrektur deaktiviert.
Stellen Sie in CO080 den Einfluss der Boost-Korrektur ein.
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Inbetriebnahme 6
Betriebsverhalten optimieren 6.11
Boost-Korrektur bei U/f-Kennliniensteuerung 6.11.3
By
6 x Umin
3 % Umin
0 C0080
0 0.5 0.99

9300vecl4l

Abb. 6.11-1 Einfluss der Boost-Korrektur

& Maximale GroRe des Korrekturwertes bei Drehfeldfrequenz 0
C0080=0,99 Maximaler Korrekturwert. Die durch C0016 erreichte
Spannungsanhebung Ui, wird um das 6-fache vergroRRert.

C0080=0 Kein Korrekturwert. Die durch C0016 erreichte
Spannungsanhebung Ui, wird nicht vergréRRert, die
Boost-Korrektur ist deaktiviert.

Erhohen Sie den Wert in C0080 schrittweise und beobachten Sie die Aus-
wirkung auf die Stromeinpragung ggf. mit einem Oszilloskop.

— Eine zu grol3e Boost-Korrektur kann zu Beginn der Stromeinpragung
Stromuberschwingen erzeugen.

5. Stellen Sie in C1583 die Adaption der Boost-Korrektur ein.

Y
100 % —

0 0.5 fout fout
9300vec140

Abb.6.11-2 Adaption der Boost-Korrektur

& Adaption der Boost-Korrektur

Verlauf bei C1583 = 100 % (Lenze-Einstellung). Die Ausgangsfrequenz

entspricht der halben Motor-Bemessungsfrequenz in C0089.

----- Verlauf bei C1583 = 199,99 %. Die Ausgangsfrequenz entspricht der
Motor-Bemessungsfrequenz in C0089.

Bei C1583 = 0 % ist die Boost-Korrektur deaktiviert

Geben Sie in C1583 die Ausgangsfrequenz vor, bis zu der die Boost-Kor-
rektur wirken soll.

— Bei Ausgangsfrequenz 0 Hz hat die Boost-Korrektur den in C0080
definierten Einfluss und wirkt zu 100 %. Mit steigender
Ausgangsfrequenz wird der Einfluss linear bis auf 0 reduziert.
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6 Inbetriebnahme

6.11 Betriebsverhalten optimieren

6.11.3 Boost-Korrektur bei U/f-Kennliniensteuerung

Beispiel Ein am Antriebsregler angeschlossener Motor hat eine Motor-Bemessungs-

spannungvon 400 V (C0090 = 400 V). Die Spannungsanhebung U i, ist auf
2 % eingestellt (C0016 = 2 %).

» Bei einer Spannungsanhebung von 2 % und einer
Motor-Bemessungsspannung von 400 V betragt Uni, =8 V.

Uber C0080 soll die Spannungsanhebung Uy, optimiert werden:

[A]
6 % Umin

3 % Unmin

C0080
0 0.5 0.99

9300vecl4l

Abb.6.11-3 Einfluss der Boost-Korrektur
[A]  Maximale GroBe des Korrekturwertes bei Ausgangsfrequenz 0 Hz

» Bei C0080 = 0,5 betragt der maximale Korrekturwert:
3xUnin=3%x8V=24V

» Die maximale Spannungsanhebung betragt:
Umin + Korrekturwert=8V+24V =32V
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Inbetriebnahme 6
Betriebsverhalten optimieren 6.11
Motor-Magnetisierungsstrom bei Vectorregelung 6.11.4

6.11.4  Motor-Magnetisierungsstrom bei Vectorregelung

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Dieses Kapitel beschreibtdie Optimierungdes Sollwertes fiirden Motor-Ma-
gnetisierungsstrom (C0095) liber die Codes C0080 und C1583 bei Vectorre-
gelung ohne Ruickfiihrung.

» Bei Vectorregelung mit Riickfuhrung wird der Sollwert fuir den
Motor-Magnetisierungsstrom nur durch C0095 bestimmt. Eine
Optimierung ist nicht erforderlich. Die Codes C0080 und C1583 sind
ohne Wirkung.

Der Motorstrom setzt sich zusammen aus dem Erregeranteil und dem Wirk-
anteil. Die Magnetisierung des Motors wird vom Erregerstrom (Magnetisie-
rungsstrom) bestimmt. Um ein Drehmoment aufbauen zu kénnen, benétigt
der Motor Wirkstrom.

In der Betriebsart Vectorregelung (C0006 = 1) wird nach Reglerfreigabe ein
Magnetisierungsstrom in den Motor eingepragt. Die Stromhohe wird vom
Antriebsregler aus den Motordaten ermittelt.

Wird nach Reglerfreigabe ein zu geringer Motor-Magnetisierungsstromein-
gepragt, zeigt sich folgendes Antriebsverhalten:

» Im Stillstand wird das erforderliche Drehmoment nicht aufgebracht.

» Beim Beschleunigen einer grof3en Last aus dem Stillstand tritt
Stromiiberschwingen auf. OC1 kann auslésen.

» Die Maschine lauft unruhig, da der Motor untererregt ist.

° . .
1| Hinweis!
Bei zu geringem Motor-Magnetisierungsstrom empfiehlt Lenze,

den Antriebsregler nur mit sinusmodulierter Schaltfrequenz
(Co018 =0, 1, 4, 5 oder 6) zu betreiben.

Lenze 6.11-9



Lesezeichen ein-/ausblenden

6 Inbetriebnahme
6.11 Betriebsverhalten optimieren
6.11.4

Codes fiir die Parametrierung

Code Einstellmoglichkeiten
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0080 Vp field CTRL 0,00 0,00
C0095 Mot lo > 0,00
C1583 fset high 100,0 0,00

0

6.11-10

{0,01}

{0,01 A}

{0,01 %}

Lenze

Motor-Magnetisierungsstrom bei Vectorregelung

0,99

1000,00

199,99

WICHTIG

Einfluss auf den in C0095 einge-  [Q 6.6-1
stellten Motor-Magnetisierungs- [
strom 6.11-5
e Nicht wirksam bei C0006 = 1

und gleichzeitig C0025 > 1
e Einflussbereich wirksam von

0 Hz bis zur in C1583 eingestell-

ten Fequenz

Motor-Magnetisierungsstrom [ 6.6-1
- abhangig von C0086, C0088 (a8
und C0091 6.11-5
e Anderung von C0086, C0088
und C0091 setzt C0095 auf die
Lenze-Einstellung
e Anderung von C0095 setzt

C0086=0
Adaption des in C0095 eingestell- (1
ten Motor-Magnetisierungs- 6.11-5

stroms (bei U/f-Kennliniensteue-

rung: Einflussgrenze der Boost-

Korrektur; bei Vectorregelung:

Einflussgrenze der Feldvorsteue-

rung)

e Eingestellt wird die Ausgangs-
frequenz, bis zu der der in
C0095 eingestellte Motor-Ma-
gnetisierungsstrom wirken soll

e (1583 =100% £ halbe Motor-
Bemessungsfrequenz in CO089

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Abgleich

Inbetriebnahme 6
Betriebsverhalten optimieren 6.11
Motor-Magnetisierungsstrom bei Vectorregelung 6.11.4

Stop!

Bei langerem Betrieb des Motors im Stillstand, insbesondere bei
kleinen Motoren besteht die Gefahr, dass der Motor durch
Ubertemperatur zerstort wird.

» SchlieRen Sie den Thermokontakt (Offner), PTC, oder KTY des
Motors an und aktiyieren Sie die
Motortemperatur-Uberwachung am Antriebsregler.

» Betreiben Sie eigenbeliiftete Motoren ggf. mit einem
Fremdlifter.

Grundeinstellung

1.

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Geben Sie die Motordaten vom Typenschild des Motors ein und fuihren
Sie die Motordaten-Identifizierung durch. ((2 6.6-14)

. Berucksichtigen Sie ausreichend Zeit fiir die Magnetisierung des

Motors. Zwischen Freigabe des Reglers und Anlaufen des Motors wird

der Motor magnetisiert.

Ein verzogertes Anlaufen des Motors erreichen Sie z. B. mit der Funktion

Quickstop:

— Aktivieren Sie Quickstop. Geben Sie den Regler frei und warten Sie,
bis der Motor ausreichend magnetisiert ist. Deaktivieren Sie
Quickstop, damit der Motor anlaufen kann.

Je groBer der Motor, desto langer dauert die Magnetisierung. Ein Motor
mit einer Leistung von 90 kW bendétigt bis zu 2 s.

Stelltsich nichtdergewiinschte gleichmalige Stromfluss ein, optimieren
Sie mit den Codes C0080, C0095 und C1583 die Magnetisierung des Mo-
tors.

Lenze 6.11-11
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6 Inbetriebnahme

6.11 Betriebsverhalten optimieren

6.11.4 Motor-Magnetisierungsstrom bei Vectorregelung
Optimierung

3. Geben Sie in C0095 ggf. einen Sollwert fur den
Motor-Magnetisierungsstrom vor.

— Der Wert in der Lenze-Einstellung wurde vom Antriebsregler aus den
eingegebenen Motordaten vom Typenschild des Motors ermittelt.

4. Stellen Sie in CO080 den Einfluss ein, den der Sollwert des
Motor-Magnetisierungsstroms haben soll.

— Uber C0080 parametrieren Sie einen P-Regler, der den Sollwert
erhoht bzw. absenkt.

— Erhohen Sie den Wert in C0080 schrittweise und beobachten Sie die
Auswirkung auf die Stromeinpragung ggf. mit einem Oszilloskop.

— Bei C0080 = 0 ist der P-Regler deaktiviert. Es wird kein Sollwert fur
den Motor-Magnetisierungsstrom vorgegeben.

5. Stellen Sie in C1583 die Adaption des Sollwertes fuir den
Motor-Magnetisierungsstrom ein.

Y
100 % —

0 0.5 fout fout

9300vecl40
Abb.6.11-4 Adaption des Sollwertes fiir den Motor-Magnetisierungsstrom

& Adaption des Sollwertes

Verlauf bei C1583 = 100 % (Lenze-Einstellung). Die Ausgangsfrequenz

entspricht der halben Motor-Bemessungsfrequenz in C0089.

----- Verlauf bei C1583 = 199,99 %. Die Ausgangsfrequenz entspricht der
Motor-Bemessungsfrequenz in C0089.

Bei C1583 = 0 % ist die Adaption deaktiviert. Es wird kein Sollwert fiir den

Motor-Magnetisierungsstrom vorgegeben.

Geben Sie in C1583 die Ausgangsfrequenz vor, bis zu der der Sollwert fir
den Motor-Magnetisierungsstrom wirken soll.

— Bei der Ausgangsfrequenz 0 Hz hat der Sollwert den in C0080
definierten Einfluss und wirkt zu 100 %. Mit steigender
Ausgangsfrequenz wird der Einfluss linear bis auf 0 reduziert.

6.11-12 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Parametrierung 7
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7 Parametrierung
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Parametrierung 7
Wichtige Hinweise 7.1

7.1 Wichtige Hinweise

Funktion des Antriebsreglers
an die Anwendung anpassen

Parameter und Codes

Parametrieren iiber Keypad

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Durch Parametrierung konnen Sie die Funktionen des Antriebsreglers an
Ihre Anwendungen anpassen. Sie parametrieren entweder tUber Keypad,
uber PC oder iber den Parameterkanal eines Bus-Systems.

Die Funktionsbibliothek beschreibt ausfuhrlich die Funktionen, in den Sig-
nalflussplane finden Sie alle konfigurierbaren Signale.

Die Parameter fir die Funktionen sind in numerierten Codes gespeichert:
» Codes sind im Text mit einem ”C” gekennzeichnet (z. B. C0002).

» Die Codetabelle bietet den schnellen Uberblick Giber alle Codes. Die
Codes sind als "Nachschlagewerk” numerisch aufsteigend sortiert.
(@ 8.3-1)

Zur schnellen Parametrierung gibt es das Keypad XT. Es dient zusatzlich zur
Statusanzeige, Fehlerdiagnose und zur Ubertragung von Parametern auf
andere Antriebsregler:

Keypad XT
EMZ9371BC

8200 vector, 8200 motec, starttec, Drive PLC,
9300 vector, 9300 servo

Verwendbar mit

Bedientasten 8
Klartextanzeige ja
Mendstruktur ja
Konfigurierbares Menii (“User-Menii”) ja
Vordefinierte Grundkonfigurationen ja
Nichtfliichtiger Speicher fiir Parametertrans-  ja

fer

PaRwortschutz ja
Handterminal Keypad XT im Handheld, IP 20 (E82ZBBXC)
Schaltschrankeinbau nein
Schutzart IP 20
Ausfiihrliche Beschreibung m 721

Lenze 7.1-1
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7 Parametrierung
7.1 Wichtige Hinweise

Parametrieren iiber PC

Parametrieren iiber
Bus-System

7.1-2

Sie bendtigen die Parametrier-/Bediensoftware »Global Drive Control«
(GDC) oder »Global Drive Control easy« (GDC easy) und eine Schnittstelle fiir

die Kommunikation:

» Schnittstelle fiir Systembus (CAN) (in GDC voreingestellt):

— PC-Systembusadapter

P Serielle Schnittstelle fiir LECOM:
— Kommunikationsmodul LECOM-A/B (R$232/RS485) EMF21021B-V001
Die Parametrier-/Bediensoftware der Global Drive Control-Familie sind

leicht verstandliche und lbersichtliche Werkzeuge fiir die Bedienung, Para-
metrierung und Diagnose von Lenze-Antriebsreglern.

Lieferung

Dialoggefiihrte Bedienung
Umfangreiche Hilfefunktionen
Menti "Kurzinbetriebnahme”

Monitorfenster zur Anzeige von Be-
triebsparametern und zur Diagnose

Speichern und ausdrucken von Para-
metereinstellungen als Codeliste

Laden von Parameterdateien aus dem
Antriebsregler in den PC

Speichern von Parameterdateien vom
PCin den Antriebsregler

Funktionsblockeditor
Technologiefunktionen fiir 9300 Servo

Oszilloskopfunktion fiir 9300 Servo
und 9300 vector

Ausfiihrliche Beschreibung

GDC easy
ESP-GDC2-E

Kostenfreier Download
aus dem Internet unter
www.lenze.com

ja
ja
ja
ja

ja
ja
ja

nein
nein

nein

Online-Hilfe des Pro-
gramms

GDC
ESP-GDC2

Kostenpflichtiges Pro-
grammpaket

ja
ja
ja
ja
ja
ja
ja
ja
ja
ja

Online-Hilfe des Pro-
gramms

Ausfiihrliche Information finden Sie in der Dokumentation zu dem jeweili-

gen Bus-System.

Lenze
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Parametrierung 7
Parametrierung mit dem Keypad XT EMZ9371BC 7.2
Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen 7.21
7.2 Parametrierung mit dem Keypad XT EMZ9371BC
7.2.1 Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen
- ]
-
a _c
Bereich Werte
Abmessungen a 60 mm
b 73,5 mm
d 15mm
Schutzart 1P20
Umgebungstemperatur im Betrieb: -10°C...+60 °C
Transport: -25°C..+70°C
Lagerung: -25°C...+60°C

Klimatische Bedingungen  Klasse 3K3 nach EN 50178 (ohne Betauung, mittlere relative
Feuchte 85 %)

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 '-enze 7.2-1
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7 Parametrierung

7.2 Parametrierung mit dem Keypad XT EMZ9371BC
7.2.2 Installation und Inbetriebnahme

7.2.2 Installation und Inbetriebnahme

EMZ9371BC

E82ZBBXC

9371BC018
Abb.7.2-1 Installation und Inbetriebnahme Keypad XT EMZ9371BC oder Handterminal
E82ZBBXC
® Keypad auf der Frontseite des Grundgerates an der Schnittstelle AIF
anschlieRen.

Sie kdnnen das Keypad auch wahrend des Betriebs anschlieRen und wieder
entfernen.

@ Sobald das Keypad mit Spannung versorgt wird, fiihrt es einen kurzen
Selbsttest aus.

® Das Keypad ist betriebsbereit, wenn es die Betriebs-Ebene anzeigt:
[a] Aktueller Status des Grundgerates

Speicherplatz 1 des User-Menii (C0517):
Code-Nummer, Subcode-Nummer und aktueller Wert

Aktive Fehlermeldung oder zusatzliche Statusmeldung
Dl Aktueller Wert in % der in C0004 definierten Betriebsanzeige
@ driicken, um die Betriebs-Ebene zu verlassen

7.2.3 Anzeige-Elemente und Funktionstasten

B—
| I —g
- |
— TMCTRL—NOUT | -

o2 L& | o
@&

Abb.7.2-2  Anzeige-Elemente und Funktionstasten Keypad XT EMZ9371BC

9371BC002

7.2-2 '-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Anzeigen
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Anzeige

Parametrierung
Parametrierung mit dem Keypad XT EMZ9371BC
Anzeige-Elemente und Funktionstasten

Bedeutung

Statusanzeigen Grundgerit

RDY

Betriebsbereit
Impulssperre aktiv

Eingestellte Stromgrenze motorisch
oder generatorisch liberschritten

Drehzahlregler 1 in der Begrenzung

Storung aktiv

Ubernahme der Parameter

»

SHPRG &

SHPRG

keine
Aktive Ebene
Menu

Code
Para

keine
Kurztext

alphanume-
risch

Nummer
Menii-Ebene

Code-Ebene

Nummer
Menii-Ebene

Code-Ebene

Parameterwert

Cursor

Funktionstaste

Parameter wird sofort ibernommen

Parameter muB bestatigt werden mit

Parameter muB bei Reglersperre be-
statigt werden mit

Anzeige-Parameter

Meni-Ebene aktiv

Code-Ebene aktiv
Parameter-Ebene aktiv

Betriebs-Ebene aktiv

Inhalte der Meniis, Bedeutung der Co-
des und Parameter

In der Betriebsebene Anzeige von
C0004 in % und der aktiven Stérung

Bei aktiver Ebene:
Meni-Nummer

Bei aktiver Ebene:
Vierstellige Code-Nummer

Bei aktiver Ebene:
Untermenid-Nummer

Bei aktiver Ebene:
Zweistellige Subcode-Nummer

Parameterwert mit Einheit

n

Lenze

7.2
7.2.3

Erlauterung

Leistungsausgange gesperrt

Antrieb drehmomentgefiihrt
(Nur aktiv bei Betrieb mit Grund-
geraten der Reihe 9300)

Grundgerat arbeitet sofort mit
dem neuen Parameterwert

Grundgerat arbeitet mit dem
neuen Parameterwert, nachdem
bestatigt wurde

Grundgerat arbeitet mit dem
neuen Parameterwert, nachdem
der Regler wieder freigegeben
wurde

Andern nicht méglich

Hauptmeni und Untermeniis aus-
wahlen

Codes und Subcodes auswahlen

Parameter in den Codes oder Sub-
codes andern

Betriebsparameter anzeigen

Nur aktiv bei Betrieb mit Grundge-
raten der Reihen 8200 vector oder
8200 motec

Nur aktiv bei Betrieb mit Grundge-
raten der Reihen 8200 vector oder
8200 motec

In der Parameter-Ebene kann die
Ziffer liber dem Cursor direkt ge-
andert werden

Beschreibung siehe folgende Ta-
belle

7.2-3
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7
7.2
7.2.4

Parametrierung
Parametrierung mit dem Keypad XT EMZ9371BC
Parameter andern und speichern

Funktionstasten

7.2.4

7.2-4

[ ] q o
1| Hinweis!
Tastenkombinationen mit &I
driicken und halten, dann zweite Taste zusatzlich driicken.
Taste Funktion
Menii-Ebene Code-Ebene Parameter-Ebene Betriebs-Ebene
. Wechseln in die Pa- Wechseln in die Be- Wechseln in die Co-
rameter-Ebene triebs-Ebene de-Ebene
Im Menii "Short se- Parameter ber-
tup” vordefinierte SHPRG % oder
Konfigurationen la- SHPRG it
dend) : angezeig
wird

Mentipunkten dern

Schnell wechseln
zwischen Menii-
punkten

(N>

meniis und Code-Ebene

Z

A A 00 AA ©O
oS SR
U, —

Storung zuriickset-
zen (TRIP-Reset):

Wechseln zwischen Codenummer an-

Codenummer
schnell andern

Wechseln zwischen Hauptmend, Unter-

Ziffer Giber Cursor
andern

Ziffer Giber Cursor
schnell andern

Cursor nach rechts
Cursor nach links

Funktion der Taste aufheben, die LED in der Taste erlischt
Regler sperren, die LED in der Taste leuchtet

1. Stérungsursache beseitigen
2. driicken
3. driicken

1) Nur aktiv bei Betrieb mit Grundgeriten der Reihen 8200 vector oder 8200 motec

Parameter dndern und speichern

i Hinweis!

Ihre Einstellungen wirken auf die aktuellen Parameter im
Arbeitsspeicher. Sie mussen lhre Einstellungen als Parametersatz
speichern, damit sie beim Netzschalten nicht verloren gehen!

Wenn Sie nur einen Parametersatz benotigen, speichern Sie lhre
Einstellungen als Parametersatz 1, da der Parametersatz 1 nach
jedem Netzschalten des Grundgerats automatisch geladen wird.

Schritt
1. Meni auswahlen

2. Indie Code-Ebene wechseln >

Code oder Subcode auswahlen @ O
4. Indie Parameter-Ebene wech- G&8
seln
5. Wenn SHPRG angezeigt wird, 1
Regler sperren
6. Parameter andern
A 00
B ©O0

Lenze

Tastenfolge Aktion
0000

Mit den Pfeiltasten das gewiinschte Menii
auswahlen

Anzeige erster Code im Menii
Anzeige des aktuellen Parameterwerts

Der Antrieb trudelt aus

Cursor unter die zu andernde Ziffer bewe-
gen

Ziffer andern

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Parametrierung 7
Parametrierung mit dem Keypad XT EMZ9371BC 7.2
Parameter andern und speichern 724

Schritt
(v}
o
7. Geanderten Parameter liber-

10.

11.

12.

13.

nehmen
Anzeige SHPRG oder SHPRG %

Anzeige? -
Ggf. Regler freigeben 1
In die Code-Ebene wechseln

PRG

B PRG
Weitere Parameter dndern
Gednderte Parameter spei-
chern
A 00QGOO
B PRG

Parametersatz auswahlen, C O
in den die Parameter dau-

erhaft gespeichert werden

sollen

D do GD

In die Code-Ebene wechseln
A
B
Parameter fiir anderen Para-
metersatz einstellen

Tastenfolge Aktion

Ziffer schnell andern

Anderung bestatigen, um den Parameter
zu libernehmen

Anzeige "OK”
Der Parameter wurde sofort ibernommen
Der Antrieb lauft wieder

Anzeige der Betriebsebene

Anzeige des Code mit gedndertem Parame-
ter

"Schleife” wieder bei Schritt 1. oder Schritt
3. beginnen

Im Menii ”"Load/Store” Code CO003 "PAR
SAVE auswahlen

In die Parameter-Ebene wechseln
Anzeige "0” und "Ready”

Als Parametersatz 1 speichern:

= "1” "Save PS1” einstellen

Als Parametersatz 2 speichern:

= "2” ”"Save PS2” einstellen

Als Parametersatz 3 speichern:

= "3” ”Save PS3” einstellen

Als Parametersatz 4 speichern:

= "4” "Save PS4” einstellen

Wenn "OK” angezeigt wird, sind die Ein-
stellungen dauerhaft im gewahlten Para-
metersatz gespeichert.

Anzeige der Betriebsebene
Anzeige C0003 "PAR SAVE”

"Schleife” wieder bei Schritt 1. oder Schritt
3. beginnen

1) Die Funktion der Taste ist programmierbar:

C0469 = 1: Reglersperre

C0469 = 2: Quickstop (Lenze-Einstellung)

Lenze
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7 Parametrierung

7.2 Parametrierung mit dem Keypad XT EMZ9371BC
7.25 Parametersatz laden

7.2.5 Parametersatz laden

Mit dem Keypad konnen Sie einen gespeicherten Parametersatz in den Ar-
beitsspeicher laden, wenn der Regler gesperrt ist. Nach der Reglerfreigabe
arbeitet der Antriebsregler mit den neuen Parametern.

A Gefahr!

» Mit dem Laden eines neuen Parametersatzes wird der
Antriebsregler neu initialisiert und verhalt sich wie nach dem
Netzeinschalten:

— Systemkonfigurationen und Klemmenbelegungen konnen
geandert sein. Stellen Sie sicher, dal’ Ihre Verdrahtung und
Antriebskonfiguration mit den Einstellungen des
Parametersatzes libereinstimmen.

» Benutzen Sie als Quelle fur die Reglersperre nur die
Klemme X5/28! Sonst kann der Antrieb beim Umschalten auf
einen anderen Parametersatz unkontrolliert anlaufen.

Hinweis!
» Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung ladt der
Antriebsregler immer Parametersatz 1 in den Arbeitsspeicher.

» Sie konnen auch Uber die digitalen Eingange oder Busbefehle
andere Parametersatze in den Arbeitsspeicher laden.

o

Schritt Tastenfolge Aktion
1. Reglersperren Klemme X5/28 = LOW

2. Gespeicherten Parametersatz
in den Arbeitsspeicher laden

A 000GCO Im Menu ”Load/Store” Code C0002 "PAR
LOAD auswahlen

B GB In die Parameter-Ebene wechseln
Der aktive Parametersatz wird angezeigt,
z. B. Anzeige "0” und "Load Default”
Wenn Sie den Auslieferungszustand wie-
derherstellen wollen, fahren Sie fort mit D

Parametersatz auswahlen, C O Parametersatz 1 laden:

der geladen werden soll = ”1” "Load PS1” einstellen
Parametersatz 2 laden:
= ”2” ”Load PS2” einstellen
Parametersatz 3 laden:
= ”3” ”Load PS3” einstellen
Parametersatz 4 laden:
= ”4” ”Load PS4” einstellen

D "RDY” erlischt. Der Parametersatz ist voll-

standig in den Arbeitsspeicher geladen,
wenn "RDY” wieder angezeigt wird.
3. Indie Code-Ebene wechseln
A Anzeige der Betriebsebene
B Anzeige C0002 "PAR LOAD”

4. Reglerfreigeben Klemme X5/28 = HIGH
Der Antrieb lauft jetzt mit den Einstellun-
gen des geladenen Parametersatzes

7.2-6 l.enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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7.2.6

Parametersitze vom
Grundgerit in das Keypad
kopieren

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Parametrierung 7

Parametrierung mit dem Keypad XT EMZ9371BC 7.2

Parameter zu anderen Grundgeraten tibertragen

Parameter zu anderen Grundgeraten libertragen

7.2.6

Mitdem Keypad konnen Sie einfach Parameter-Einstellungen von Grundge-
rat zu Grundgerat kopieren.

Dazu benutzen Sie das Meni "Load/Store”:

A Gefahr!

Wahrend der Ubertragung der Parameter vom Keypad zum
Grundgerat konnen die Steuerklemmen undefinierte Zustande

annehmen!

Deshalb unbedingt vor der Ubertragung die Stecker X5 und X6
am Grundgerat abziehen. Dadurch stellen Sie sicher, dafl3 der
Antriebsregler gesperrt ist, und alle Steuerklemmen den
definierten Zustand "LOW” haben.

Nach dem Kopieren der Parametersatze in das Keypad XT
(C0003 = 11) wird immer der zuletzt Giber C0002 geladene

So bleiben die aktuellen Parameter auch nach dem Kopieren

» Vor dem Kopieren die aktuellen Parameter im Parametersatz
speichern und diesen Parametersatz tber C0002 in den

[ ] o o
1| Hinweis!
Parametersatz aktiviert.
aktiv:
Antriebsregler laden.
Schritt
1. Keypad an Grundgerat1 an-
schlieRen
2. Reglersperren
3. Im Meni "Load/Store” CO003 O QOO
auswahlen
4. Indie Parameter-Ebene wech- G&8
seln
5. Alle Parametersatze in das
Keypad kopieren
o
6. Kopieren starten
7. Indie Code-Ebene wechseln
PRG
B PRG

Regler freigeben

Keypad von Grundgerat 1 ent-
fernen

Lenze

Tastenfolge Aktion

Klemme X5/28 = LOW
Der Antrieb trudelt aus.

Mit den Pfeiltasten im Menu ”"Load/Store”
Code C0003 "PAR SAVE” auswahlen.

Anzeige "0” und "READY”

Die im Keypad gespeicherten Einstellungen
werden tiberschrieben.

”11” "Save extern” einstellen

Die Statusanzeige "RDY” erlischt. Als Para-
meterwert wird "BUSY” angezeigt.

Wenn "BUSY” nach ca. einer Minute er-
lischt, wurden alle Parametersatze in das
Keypad kopiert. Die Statusanzeige "RDY”
leuchtet.

Anzeige der Betriebsebene

Anzeige C0003 und "PAR SAVE”
Klemme X5/28 = HIGH

7.2-7
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7 Parametrierung
7.2 Parametrierung mit dem Keypad XT EMZ9371BC
7.2.6 Parameter zu anderen Grundgeraten libertragen

Parametersdtze vom Keypad
in das Grundgerat kopieren

7.2-8

Schritt Tastenfolge
1. Keypad an Grundgerat 2 an-
schlieRen
2. Reglersperren
3. Stecker X5 und X6 abziehen
4. Im Menu "Load/Store” C0002 O QOGO
auswdhlen
5. Indie Parameter-Ebene wech- G&S8
seln
6. Richtige Kopierfunktion aus-
wahlen
o Alle verfiigbaren Parametersatze in das
Grundgerat kopieren und dauerhaft spei-
chern.
o
e Einzelne Parametersdtze in den Arbeits-
speicher kopieren.
(4]
7. Kopieren starten
8. Indie Code-Ebene wechseln
A
B PRG
9. Ggf.einzeln kopierte Parame- O QOO
tersatze dauerhaft speichern
10. Stecker X5 und X6 aufstecken
11. Regler freigeben

Lenze

Aktion

Klemme X5/28 = LOW
Die Statusanzeige "IMP” leuchtet.
Der Antrieb trudelt aus

Alle Steuerklemmen haben den definierten
Zustand "LOW”.

Mit den Pfeiltasten im Menu ”Load/Store”
Code C0002 "PAR LOAD” auswahlen.

Der aktive Parametersatz wird angezeigt,
z. B. Anzeige ”0” und "Load Default”

Die im Grundgerat gespeicherten Einstel-
lungen werden tberschrieben.

Die Parameter sind nach dem Kopieren
noch nicht aktiv. Parametersatz auswahlen
und in den Arbeitsspeicher laden. [ 7.2-6

”20” "ext -> EEPROM” einstellen

Parametersatz 1 kopieren:
= "11” "Load ext PS1” einstellen

Parametersatz 2 kopieren:
= "12” "Load ext PS2” einstellen

Parametersatz 3 kopieren:
= "13” "Load ext PS3” einstellen

Parametersatz 4 kopieren:
= "14” "Load ext PS4” einstellen

Die Statusanzeige "RDY” erlischt. Als Para-
meterwert wird "BUSY” angezeigt.

Wenn "BUSY” erlischt, wurden die ausge-
wahlten Parametersatze in das Grundgerat
kopiert. Die Statusanzeige "RDY” leuchtet.

Anzeige der Betriebsebene

Anzeige C0002 und "PAR LOAD”

Mit den Pfeiltasten im Menu ”"Load/Store”
Code C0003 "PAR SAVE” auswdhlen und

Inhalt des Arbeitsspeichers dauerhaft als
Parametersatz speichern.

Klemme X5/28 = HIGH
Der Antrieb lduft mit den neuen Einstellun-
gen.
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Parametrierung 7
Parametrierung mit dem Keypad XT EMZ9371BC 7.2
Passwortschutz aktivieren 7.27

7.2.7 Passwortschutz aktivieren

i Hinweis!

» Bei aktivem Passwortschutz (C0094 =1 ... 9999) haben Sie nur
noch freien Zugriff auf das User-Menii.

» Um in die anderen Mens zu gelangen, miissen Sie das
Passwort eingeben. Dadurch wird der Passwortschutz solange
aufgehoben, bis Sie wieder ein neues Passwort eingeben.

» Beachten Sie, daR beim Ubertragen der Parametersatze auf
andere Grundgerate auch die Passwortgeschutzten Parameter
uberschrieben werden. Das Passwort wird nicht tibertragen.

» Vergessen Sie nicht Ihr Passwort! Wenn Sie das Passwort
vergessen haben, konnen Sie es nur Uber PC oder uber ein

Bus-System zuriicksetzen!

Passwortschutz aktivieren Schritt
1. Das Menii "USER-Menu” aus-
wahlen
2. Indie Code-Ebene wechseln
C0094 auswahlen
4. Indie Parameter-Ebene wech-
seln
5. Passwort einstellen
B
6. Indie Code-Ebene wechseln
B
7. Indas Meni "USER-Menu”

wechseln

Der Passwortschutz ist jetzt aktiv.
Sie kénnen das User-Menti nur verlassen, wenn Sie das Passwort erneut eingeben und mit
bestatigen.

Passwortschutz aufheben Schritt
1. ImUser-Meniiin die Code-
Ebene wechseln
2. C0094 auswahlen
3. Indie Parameter-Ebene wech-
seln
4. Passwort eingeben
A
B
5. Indie Code-Ebene wechseln

A
B

Tastenfolge Aktion

0000

[>]
(4]

PRG

(4]

PRG

(X <XV]

Mit den Pfeiltasten in das User-Menli
wechseln

Anzeige Code C0051 "MCTRL-NACT”
Anzeige Code C0094 "Password”
Anzeige "0” = kein Passwortschutz

Passwort auswahlen (1 ... 9999)
Passwort bestatigen

Anzeige der Betriebsebene
Anzeige C0094 und "Password”

Tastenfolge Aktion

(>]

o

PRG

(V]

PRG

PRG

Anzeige Code C0094 "Password”
Anzeige "9999” = Passwortschutz aktiv

Giiltiges Passwort einstellen

Bestatigen
Der Passwortschutz wird durch die erneute
Eingabe des Passworts aufgehoben.

Anzeige der Betriebsebene
Anzeige C0094 und "Password”

Der Passwortschutz ist jetzt aufgehoben. Alle Meniis sind wieder frei zuganglich.

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Parametrierung
Parametrierung mit dem Keypad XT EMZ9371BC

7
7.2
7.2.8

7.2.8

7.2-10

Diagnose

Diagnose

Im Menu "Diagnostic” finden Sie in den zwei Unterments "Actual info” und
"History” alle Codes fur die

» Uberwachung des Antriebs

» Fehlerdiagnose

In der Betriebs-Ebene werden zusatzliche Statusmeldungen angezeigt. Sind
mehrere Meldungen aktiv, wird die Meldung mit der hochsten Prioritat an-

gezeigt:

Prioritat
1

Anzeige
GLOBAL DR

XXX -TRIP

IVE INIT

XXX - MESSAGE
Besondere Geratezustande:

Bedeutung

Initialisierung oder Kommunikationsfehler zwischen
Keypad und Antriebsregler

aktiver TRIP (Inhalt von C0168/1)
aktive Meldung (Inhalt von C0168/1)

Einschaltsperre

Quelle fiir Reglersperre (Gleichzeitig wird der Wert von C0004 angezeigt):

STP1
STP3
STP4
STP5
STP6

Quelle fiir Quickstop:
QSP-term-Ext

QSP-C0135
QSP-AIF
QSP-CAN

XXX - WARNING

XXXX

Lenze

Klemme X5/28

Bedienmodul oder LECOM A/B/LI
INTERBUS oder PROFIBUS-DP
Systembus (CAN)

coo40

Eingang MCTRL-QSP am Funktionsblock MCTRL liegt auf
HIGH-Signal

Bedienmodul oder LECOM A/B/LI

INTERBUS oder PROFIBUS-DP

Systembus (CAN)

aktive Warnung (Inhalt von C0168/1)

Wert unter CO004
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7.2.9 Meniistruktur
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Parametrierung 7
Parametrierung mit dem Keypad XT EMZ9371BC 7.2
Menustruktur 7.29

Furdie einfache Bedienung sind die Codes ubersichtlich gruppiert in funkti-
onsbezogenen Meniis:

Hauptmenii
Anzeige
USER-Menu

Code list

Load/Store

Diagnostic

Short setup

Main FB

Terminal I/O

Controller

Motor/Feedb.

Untermeniis

Anzeige

ALL
PS1
PS 2
PS3
PS 4

Actual info
History

NSET
NSET-JOG
NSET-RAMP1
MCTRL
DFSET

DCTRL

AIN1 X6.1/2
AIN2 X6.3/4
AOUT1 X6.62
AOUT2 X6.63
DIGIN
DIGOUT
DFIN

DFOUT

State bus

Speed
Current
Phase

Motor adj
Feedback

Beschreibung

In C0517 definierte Codes
Alle verfiigbaren Codes

Alle verfugbaren Codes aufsteigend sortiert (CO001 ... C7999)
Codes im Parametersatz 1 (C0001 ... C1999)

Codes im Parametersatz 2 (C2001 ... C3999)

Codes im Parametersatz 3 (C4001 ... C5999)

Codes im Parametersatz 4 (C6001 ... C7999)
Parametersatzverwaltung

Parametersatz-Transfer, Lieferzustand wiederherstellen

Diagnose

Anzeige-Codes, um den Antrieb zu liberwachen
Storungsanalyse mit Historienspeicher

Schnelle Konfiguration vordefinierter Anwendungen
Konfiguration des User-Menii

Die vordefinierten Anwendungen sind abhangig vom Typ des
Grundgeréts (Frequenzumrichter, Servo-Umrichter, Positionier-
regler, ...)

Konfiguration der Haupt-Funktionsbl6cke

Sollwert-Verarbeitung
Festsollwerte
Hochlaufgeber
Motor-Regelung
Leitfrequenz-Verarbeitung
Interne Regelung

Verkniipfung der Eingdnge und Ausgdnge mit internen Signa-
len

Analogeingang 1

Analogeingang 2

Analogausgang 1

Analogausgang 2

Digitale Eingdnge

Digitale Ausgange

Leitfrequenzeingang

Leitfrequenzausgang

Statebus (nicht bei Frequenzumrichter 9300)
Konfiguration interner Regelungsparameter
Drehzahlregler

Stromregler oder Momentenregler

Winkelregler (nicht bei Frequenzumrichter 9300)
Eingabe Motordaten, Konfiguration Drehzahlriickfiihrung
Motordaten

Konfiguration Riickfiihrsysteme
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7 Parametrierung
7.2 Parametrierung mit dem Keypad XT EMZ9371BC
7.29 Mendustruktur

Hauptmenii  Untermeniis Beschreibung

Anzeige Anzeige
Monitoring Konfiguration der Uberwachungsfunktionen
LECOM/AIF Konfiguration Betrieb mit Kommunikationsmodulen

LECOM A/B Serielle Schnittstelle
AlFinterface ProzeRdaten

Status word  Anzeige Statusworter

System bus Konfiguration Systembus (CAN)

Management CAN-Kommunikationsparameter

CANINT AN-Objekt

CAN-OUT1 “Objekt1

CANINZ " AN-Objekt 2

CAN-OUT2 e

CANINS . AN-Objekt 3

CAN-OUT3 e

Status word  Anzeige Statusworter

FDO Freie digitale Ausgange

Diagnostic CAN-Diagnose
FB config Konfiguration Funktionsblocke
Func blocks Parametrierung Funktionsblocke

Die Untermeniis enthalten alle verfiigbaren Funktionsblécke

FCODE Konfiguration Freie Codestellen
Identify Identifizierung

Drive Softwarestand Grundgerat

Op Keypad Softwarestand Keypad
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Konfiguration 8
Inhalt
8 Konfiguration
Inhalt
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B.2.1 Durchmesserrechner (DCALC) ............oiiiiiininnnnnnn.. 8.2-1|
B.2.2 Leitfrequenzeingang (DFIN) . ........... ... ..coiuiiiniunnn... 8.2-5
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B.3 Codetabelle . .. .........uuuuttt ettt et e e 8.3-1
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Konfiguration 8
Wichtige Hinweise 8.1

8.1 Wichtige Hinweise

Das Kapitel "Konfiguration” besteht aus zwei Teilen.

Systemhandbuch Das Kapitel "Konfiguration” im Systemhandbuch enthilt:

» Beschreibung der Funktionsblocke

Durchmesserrechner (DCALC), Leitfrequenzeingang (DFIN), Leitfre-
quenzausgang (DFOUT), Leitfrequenz-Hochlaufgeber (DFRFG), Leitfre-
quenzverarbeitung (DFSET), Interne Motorregelung mit U/f-Kennlinien-
steuerung (MCTRL1), Interne Motorregelung mit Vectorregelung
(MCTRL2)

» Codetabelle
» Auswahllisten
» Attributtabelle

(Sésvtirirtl:funndgl;uch Das Kapitel "Konfiguration” im Systemhandbuch (Erweiterung) enthalt:
» Hinweise zur Konfiguration mit Global Drive Control
» Beschreibung der Grundkonfigurationen
» Umgang mit Funktionsblocken

» Beschreibung der weiteren Funktionsblocke fiir den Frequenzumrichter
9300 vector

» Beschreibung der Uberwachungen
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8.2

8.2.1

Funktionsblocke

Durchmesserrechner (DCALC)

Beschreibung

Codes fiir die Parametrierung

Code
Nr.

C1300

C1301

C1302

C1303

C1304

C1305

C1306

C1307

C1308

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Bezeichnung

N-motor/
Dmax

N-line max

calccycle

time const

Dmax

lower D-limit

upper D-limit

hyst D-limit

arit function

Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Durchmesserrechner (DCALC) 821

Der Funktionsblock berechnet bei Wickelantrieben den aktuellen Durch-
messer des Wickels.

DCALC1-SET

DCALC1!
|

{C1320
C1325

C1321/1

DCALC1-LOAD

C1326/1

DCALC1-N-LINE

DCALC1-D-oUT !
O

DCALC1-DMAX !
]

DCALC1-DMIN'!
]

I
DCALC1-OUT , o
I

I
C C1305 ] [C1308 | [C1310] \
C1303 | | [(C1306| [C1309 .
C C1307

I
DCALC1-HOLD DCALCI-OVFL
C1321/2—¢ CALC1-0 Ba
C1326/2) 4@ DCALC1-I1=0 .

I
C1311 I

Abb.8.2-1  Durchmesserrechner (DCALC1)

Einstellmoglichkeiten

Lenze Auswahl

300

3000

0,1

0,10

500

50

500

1,00

1

-32767

0,1

0,01

0,00

{1 rpm}

{1 rpm}

{0,1 rev}
{0,01 s}

{1 mm}

{1 mm}

{1 mm}

{0,01 %}

DCALC1-OUT=D

DCALC1-OUT=1/D

32767

32767

100,0
50,00

10000

10000

10000

100,0

DCALC1-OUT =
Durchmesser

DCALC1-OUT =
1/Durchmesser

Lenze

fb_dcalc1

WICHTIG

Motordrehzahl bei Dyy,y, Funk- L

tionsblock DCALC1 8.2-1

o Nominale Drehzahl des Wicke-
lantriebs

Maximale Liniengeschwindigkeit,

Funktionsblock DCALC1

o Nominale Drehzahl des Linie-
nantriebs

Berechnungszyklus, Funktions- |88

block DCALC1 8.2-1

Filterzeitkonstante, Funktions-

block DCALC1

Maximaler Durchmesser, Funk- [}

tionsblock DCALC1 8.2-1

o Nominaler Wickeldurchmesser
Untere Durchmessergrenze, Funk-
tionsblock DCALC1
o Minimaler Wickeldurchmesser
Obere Durchmessergrenze, Funk-
tionsblock DCALC1
o Maximaler Wickeldurchmesser
Hysterese Durchmesserbegren-
zung, Funktionsblock DCALC1
e Hystere fiir D /Dmax Aus-

gang
Auswahl der Arithmetikfunktion, [
Funktionsblock DCALC1 8.2-1

8.2-1



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration

8.2 Funktionsblocke

821 Durchmesserrechner (DCALC)

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG

Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl

C1309 Dmin 50 1 {1 mm} 10000 Minimaler Durchmesser, Funk- AR

tionsblock DCALC1 8.2-1

C1310 DCALC1-Titime 0,000 0,000 {0,001 s} 999,900 Hoch- und Ablaufzeit, Funktions-
block DCALC1

C1311 window D-calc 1,00 0,00 {0,01 %} 100,00 Fenster Durchmesserberechnung,
Funktionsblock DCALC1
e Fenstereinstellung fiir zuldssige

Durchmesserabweichung

C1320 CFG:SET 1000 FIXEDO% [0 Auswahlliste1  Konfiguration analoges Eingangs- [d

signal, Funktionsblock DCALC1 8.2-1
e Anfangswert setzen

C1321 [ Auswahlliste 2 Konfiguration digitale Eingangs-

signale, Funktionsblock DCALC1

1 CFG: LOAD 1000 FIXEDO e HIGH: Anfangswert an

DCALC1-SET wird Gibernommen
o DCALC1-LOAD hat eine hohere
Prioritat als DCALC1-HOLD
2 CFG: HOLD 1000 FIXEDO o HIGH = Halt den erreichten
Durchmesserwert und setzt die
Integratoren zuriick.

C1322 -36000 {1 rpm} 36000 Funktionsblock DCALC1 (8]
1 DIS: N-Line ® Anzeige der in C1327 verkniipf- 8.2-1
2 DIS: N-WIND ten Signale
C1325 DIS: SET -199,99 {0,01 %} 199,99 Funktionsblock DCALC1
e Anzeige des in C1320 verkniipf-
ten Signals
C1326 0 1 Funktionsblock DCALC1
1 DIS: LOAD e Anzeige derin C1321 verkniipf-
2 DIS: HOLD ten Signale
C1327 O Auswahlliste 3 Konfiguration Eingangssignale, (28]
Funktionsblock DCALC1 8.2-1
1 CFG:N-Line 1000 FIXEDOINC e Drehzahlsignal des Linienan-
triebs
2 CFG:N-WIND 1000 FIXEDOINC e Drehzahlsignal des Wickelan-
triebs
C1328 DIS: D-ACT -200 {1 mm} 200 Funktionsblock DCALC1
e Anzeige des aktuellen Durch-
messers
Anfangswert setzen Das Signal an DCALC1-Set wird als Anfangswert gesetzt.

» Mit DCALC1-LOAD = 1 wird der Anfangswert libernommen.

» Der Anfangswert wird ungefiltert ibernommen.
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Durchmesser berechnen

Durchmesser anzeigen

Aktuellen Wert
halten/speichern

Durchmesser
einstellen/anzeigen

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Durchmesserrechner (DCALC) 821

Durch Division der Drehzahlsignale an DCALC1-N-LINE und DCALC1-N-
WIND wird der aktuelle Durchmesser berechnet.

» Das Signal an DCALC1-N-LINE muss der Umfangsgeschwindigkeit des
Wickels entsprechen.

» Das Signal an DCALC1-N-WIND muss proportional zur Wickeldrehzahl
sein.

» Damit der errechnete Wert dem tatsachlichen Durchmesser entspricht,
mussen Sie das Signal an DCALC1-N-LINE in C1300 und C1301
angepassen. Der nominale Wickeldurchmesser dyax wird in C1304
eingegeben.

— Bei Betrieb mit nominalem Wickeldurchmesser d,,,x mtissen Sie den
Wert am Eingang DCALC1-N-WIND in C1300 und den Wert am
Eingang DCALC1-N-LINE in C1301 eingeben.

» Die Eingangssignale werden zyklisch integriert. In C1302 verandern Sie
das Integrationsintervall (Berechnungszyklus):
GroRer Wert in C1302 = hohe Auflosung

Kleiner Wert in C1302 = niedrige Auflosung

» Bei Uberlauf des Integrators wird DCALC1-OVFL = HIGH gesetzt. Der
Integrator wird intern zurlickgesetzt und startet wieder mit der
Berechnung des letzten korrekten Wertes.

» Ein Tiefpass 1. Ordnung filtert die errechneten Werte. Die
Filterzeitkonstante wird liber C1303 eingestellt.

In C1328 wird der aktuelle Durchmesser angezeigt.

» Fir die Umrechnung des normiert errechneten Wertes in die absolute
GroRRe [mm] muss liber C1304 der Bezugsdurchmesser dpax
eingegeben werden.

» An DCALC1-D-OUT wird der aktuelle Durchmesser ausgegeben. Das
Signal ist auf den Wert in C1304 normiert.

MitDCALC1-HOLD = HIGHwird der zuletzterrechnete Durchmesserwert ge-
halten und die Integratoren werden zurlickgesetzt.

» Beim Ausschalten des Antriebsreglers wird der aktuelle
Durchmesserwert gespeichert. Beim Einschalten wird der zuletzt
gespeicherte Wert geladen.

In C1305 wird der minimale Durchmesser (dpin) in [mm] eingegeben. dpin
ist erreicht, wenn DCALC1-DMIN = HIGH schaltet.

In C1306 wird der maximale Durchmesser (dmax) in [mm] eingegeben. dpy,ax
ist erreicht, wenn DCALC1-DMAX = HIGH schaltet.

In C1307 wird eine Hysterese fiir das Zurlicksetzen des Anzeigesignals ein-
gestellt. Die Eingabe in [%] bezieht sich auf die absoluten Werte in C1305
und C1306.
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8 Konfiguration
8.2 Funktionsblocke
821 Durchmesserrechner (DCALC)

Durchmesser (d) in 1/d
umrechnen

Bahnrissiiberwachung

8.2-4

In Konfigurationen mit Drehzahlvorsteuerung ist es liblich, das Vorsteuer-
signal mit dem Kehrwert des Durchmessers (d) zu multiplizieren. Dieser
Wert wird an DCALC1-OUT ausgegeben.

» C1308 = 0: DCALC1-OUT =d
» C1308 =1: DCALC1-OUT=1/d

Fir die Umrechnung in 1/d muss in C1309 der Bezugswert fiir den Durch-
messer definiert werden, bei dem das Signalan DCALC1-OUT = 100 % betra-
gen soll.

» In der Regel entspricht C1309 dem minimalen Durchmesser in C1305
(dmin)-

Um einen stetigen Ubergang beim Setzen neuer Durchmesserwerte zu ge-

wahrleisten, wird ein Hochlaufgeber aktiviert, wenn C1310 > O s ist.

Ein Fensterkomparator vergleicht den jeweils neu berechneten Wert mit
dem letzten gefilterten Wert.

» In C1311 wird die maximale Differenz in [%] zwischen den beiden
Werten vorgegeben.

» DCALC1-I1=0 wird LOW gesetzt, wenn die maximale Differenz
uberschritten wird.
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Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Leitfrequenzeingang (DFIN) 8.2.2
8.2.2 Leitfrequenzeingang (DFIN)
Beschreibung Der Funktionsblock berechnet aus denRechtecksignalenan X9 ein Drehzahl-

signal. Es konnen sowohl TTL- als auch fur HTL-Signale angeschlossen wer-
den. Die Nullspurvorgabe ist optional.

Die Flankenwechsel werden im Zyklus von 1 ms erkannt und ergeben direkt
den Ausgangswert.

! * DFIN!
! DFIN-ouT'

fb_dfin

Abb.8.2-2  Leitfrequenzeingang (DFIN)

Codes fiir die Parametrierung

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0425 DFIN const 3 0 256 inc/rev Konstante des Leitfrequenzein- (a8
1 512 inc/rev gangs Funktionsblock DFIN 8.2-5
. e Ausgangssignal an den ange-
2 1024 inc/rev schlossenen Geber oder bei
3 2048 inc/rev Leitfrequenzkaskade/Leitfre-
4 4096 inc/rev quenzschiene an den vorge-
. schalteten Antriebsregeler an-
5 8192 inc/rev passen
6 16384 inc/rev

C0426 DIS: OUT -36000 {1 rpm} 36000 Ausgangssignal des Leitfrequenz-
eingangs, Funktionsblock DFIN
e Nur Anzeige
C0427 DFIN function 0 Funktion des Leitfrequenz-Ein-
gangs, Funktionsblock DFIN
2-phase e Phasenversetzte Signalfolge

1 A puls/B dir e Steuerungder Drehrichtung
Uber Spur B

2 PulsAorB e Steuerungvon Drehzahl und
Drehrichtung tiber Spur A oder
Spur B

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 8.2-5
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8 Konfiguration

8.2 Funktionsblocke

8.2.2 Leitfrequenzeingang (DFIN)

Eingangssignale auswerten In C0427 konnen Sie verschiedene Modi furr die Auswertung der Eingangs-

signale auswahlen.
C0427 = 0 (Phasenversetzte Signalfolge)

N N e
J S I S B B

>| >

| ™

|
|
[ ]
L]

NI N

Abb.8.2-3  Phasenversetzte Signalfolge (Rechtslauf)
Rechtslauf Spur A eilt Spur B um 90 ° vor (positiver Wert an DFIN-OUT)

Linkslauf Spur A eilt Spur B um 90 ° nach (negativer Wert an DFIN-OUT)

C0427 =1 (Steuerung der Drehrichtung iiber Spur B)

7 I S S B

S N

B

E

z

z 1

Abb.8.2-4  Steuerung der Drehrichtung liber Spur B

Rechtslauf Spur A iibermittelt die Drehzahl

Spur B = LOW (positiver Wert an DFIN-OUT)
Linkslauf Spur A libermittelt die Drehzahl

Spur B = HIGH (negativer Wert an DFIN-OUT)

C0427 =2 (Steuerung von Drehzahl und Drehrichtung iiber Spur A oder
Spur B)

L LR

, n
z = L

Abb.8.2-5  Steuerungvon Drehzahl und Drehrichtung liber Spur A oder Spur B

> >

[
[

| ™

Rechtslauf Spur A Ubermittelt die Drehzahl und die Drehrichtung (positiver
Wert an DFIN-OUT)
Spur B =LOW

Linkslauf Spur B libermittelt die Drehzahl und die Drehrichtung (negativer
Wert an DFIN-OUT)
Spur A=LOW

8.2-6 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Ausgangssignal abgleichen

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Leitfrequenzeingang (DFIN) 8.2.2

In C0425 konnen Sie das Ausgangssignal anpassen:
» An den Geber an X9 oder

» An den vorgeschalteten Antriebsregeler bei
Leitfrequenzkaskade/Leitfrequenzschiene.

Ubertragungsfunktion
Ausgangssignal berechnen:
DFIN-OUT [rpm] = f[Hz] - =20
Co425

Beispiel:
Die Eingangsfrequenz betragt 200 kHz, die Strichzahl entspricht 2048 inc/
Umdrehung (C0425 = 3).

- = .60 _
DFIN-OUT [rpm] = 200000 Hz S0a8 — 0859 rpm

Signalanpassung

Andere Signalanpassungen als Uber die 2er Potenzschritte in C0425 lassen
sich durch Nachschalten eines Funktionsblocks realisieren.

Beispiel:

Der Funktionsblock CONV3 soll das Drehzahlsignal in ein quasianaloges Sig-
nal umwandeln.

Ausgangssignal an CONV3 berechnen:

0.4 C0950

CONV3-OUT [%] = f[Hz] - ==75= " Eogea

Funktionsblocke verschalten:

X9 T ThEIN | e i) 1
I DFIN| ! CONV3,
N DFIN-OUT, C0950 CONV3-OUT

C0951 1

fb_dfin_01

Abb.8.2-6  Leitfrequenzeingang (DFIN) mit nachgeschaltetem Konverter

° . .

1| Hinweis!

Wenn Sie eine Leitfrequenz an DFOUT-AN-IN oder DFOUT-DF
ausgeben (C0540 = 0 oder C0540 = 1) und einen
Inkrementalgeber iber X8 auswerten, konnen Sie den
Funktionsblock DFIN nicht mehr verwenden.

Wenn Sie die Eingangssignale an X8 oder X9 auf X10 ausgeben
(C0540 = 4 oder C0540 = 5), besteht diese Einschrankung nicht.

Lenze 8.2-7
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8 Konfiguration

8.2 Funktionsblocke

8.2.3 Leitfrequenzausgang (DFOUT)
8.2.3 Leitfrequenzausgang (DFOUT)

Beschreibung Der Funktionsblock erzeugt aus einem analogen Signal oder einem Dreh-

zahlsignal Rechtecksignale, die tiber X10 ausgegeben werden. Alternativ
konnen Sieden Leitfrequenzausgang auf Wiedergabe der Signalean X8 oder
X9 einstellen.

______________________ .
| C0030 DFOUT,
C0540
! DFOUT-DF-IN DFOUT-OUT !
JA C0542
| C0549
DFOUT-AN-IN Iginl
O C0541 e

C0540

1
]
| DFOUT-SYN-RDY
: CTRL

= o] 1 X0

i X9 |§/\§ ii | g/\g|

I , e °

| o 15

| X8 EQ -

L.l

fb_dfout

Abb.8.2-7  Leitfrequenzausgang (DFOUT)

Codes fiir die Parametrierung

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0030 DFOUT const 3 0 256 inc/rev Funktionsblock DFOUT [a)
1 512 inc/rev e Einstellen der Konstante (Inkre- = 8.2-8
. mente pro Umdrehung) fiir den
2 1024 inc/rev Leitfrequenzausgang X10
3 2048 inc/rev
4 4096 inc/rev
5 8192 inc/rev
6 16384 inc/rev
8.2-8 l.enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Code
Nr. Bezeichnung
C0540 Function

C0541 CFG:AN-IN

C0542 CFG:DF-IN

C0544 CFG: SYN-RDY

C0545 PH offset

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Konfiguration
Funktionsblocke

Leitfrequenzausgang (DFOUT)

Einstellmoglichkeiten

Lenze
0

5001

1000

1000

Auswahl

0 Analog input analoger Eingang

1 PH diff input Winkeldifferen-
zeingang

2 nicht belegt

3 nicht belegt

4 X10 = X9 X9 wird auf X10
ausgegeben

5 X10=X8 X8 wird auf X10
ausgegeben

MCTRL-NACT L0 Auswahlliste 1

FIXEDPHI-0 L0 Auswahlliste 4

FIXEDO L0 Auswahlliste 2

0 {linc} 65535

WICHTIG

Auswahl der Funktion, Funktions-
block DFOUT

e Ausgangssignal an X10

Signal an DFOUT-AN-IN wird aus-
gegeben. Externe Vorgabe der
Nullspur ist moglich.

Signal an DFOUT-DF-IN wird aus-
gegeben. Externe Vorgabe der
Nullspur ist moglich.

Die Eingangssignale werden ge-
puffert
C0030 ist ohne Funktion

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock DFOUT

e Signalin [%] von C0011

Konfiguration Eingangssignal,

Funktionsblock DFOUT

e Drehzahlsignal

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock DFOUT

e DFOUT-SYN-RDY = HIGH: Nul-
limpuls erzeugen

Winkeloffset, Funktionsblock

DFOUT

e Uber DFOUT-SYN-RDY erzeug-
ten Nullimpuls um bis zu 360 °
verschieben

e 1 Umdrehung =65535inc
(360°)

8.2
8.2.3

8.2-8

8.2-9
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8 Konfiguration
8.2 Funktionsblocke
8.2.3 Leitfrequenzausgang (DFOUT)

Ausgangssignale an X10

5

fb_dfout_01

Abb.8.2-8  Signalfolge fiir Rechtslauf (Definition)

» Die Ausgangssignale entsprechen der Nachbildung eines
Inkrementalgebers:

— Ausgegeben werden Spur A, Spur B, gegebenenfalls die Nullspur und
die zugehorigen Inversspuren. Die Pegel sind TTL-kompatibel.

— Die dargestellte Signalfolge ergibt sich bei positiven Eingangswerten
(Rechtslauf).

» Bei negative Eingangswerten (Linkslauf) eilt die Spur Bum 90 °
gegenuber der Spur A vor.

» In C0030 stellen Sie die Geberkonstante der Encodernachbildung ein.

InC0540legenSiefest,welchesEingangssignal bzw.welcheSignalquelle ak-
tiv sein soll. Die Nullspurausgabe erfolgt entsprechend der gewahlten Ein-
stellung.

C0540 Signal an X10

0 DFOUT-AN-IN wird an X10 ausgegeben. Externe Vorgabe der Nullspur ist méglich.
1 DFOUT-DF-IN wird an X10 ausgegeben. Externe Vorgabe der Nullspur ist moglich.
2 Keine Funktion
3 Keine Funktion
4 Das Signal am Eingang X9 wird elektrisch verstarkt und direkt ausgegeben (C0030 ist
ohne Funktion)
5 Das Signal am Eingang X8 wird elektrisch verstarkt und direkt ausgegeben (C0030 ist
ohne Funktion)
[ . .
1| Hinweis!

Die Einstellungen C0540 = 0 und C0540 = 1 sind nicht moglich,
wenn eine Verbindung zum Leitfrequenzeingang X9 (DFIN)
hergestellt wurde und tiber X8 ein Inkrementalgeber
angeschlossen ist (C0025 =100, 110 ... 113).

8.2-10 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Analoges Signal als Frequenz
ausgeben

Drehzahlsignal als Frequenz
ausgeben

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Leitfrequenzausgang (DFOUT) 8.2.3

Einstellung: C0540 =0

» Das analoge Signal am Eingang DFOUT-AN-IN wird in eine Frequenz
umgesetzt und an X10 ausgegeben.

» Berechnung der Frequenz:

f[Hz] = DFOUT-AN-IN %] - £9030 . CO0L1

Beispiel:

Das Eingangssignal an DFOUT-AN-IN betragt 50 %, die Strichzahl entspricht
2048 inc/Umdrehung (C0030 = 3) die Maximaldrehzahl (C0011) ist auf
3000 rpm eingestellt.

2048 . 3000
100 60

Nullimpuls erzeugen

f[Hz] = 50% - = 51200 Hz

Zu der Ausgangsfrequenz kann ein kiinstlicher Nullimpuls erzeugt werden.

1. Setzen Sie den Eingang DFOUT-SYN-RDY = HIGH.

— Eine LOW-HIGH-Flanke an Klemme X5/E5 erzeugt 360 ° spater den
Nullimpuls.

— Danach wird alle 360 ° entsprechend C0030 ein Nullimpuls erzeugt.
2. Verschieben Sie gegebenenfalls tiber C0545 den Nullimpuls um bis zu
360 ° (65536 inc =360 °).
Einstellung: C0540 =1

» Der Drehzahlsignal am Eingang DFOUT-DF-IN wird in eine Frequenz
umgesetzt und an X10 ausgegeben.

» Berechnung der Frequenz:

o030

f [Hz] = DFOUT-DF-IN [rpm] - )
Beispiel:

Das Eingangssignal an DFOUT-DF-IN betragt 3000 rpm, die Strichzahl ent-
spricht 2048 inc/Umdrehung (C0030 = 3).

2048

60 102400 Hz

f[Hz] = 3000 rpm -

Nullimpuls erzeugen
Zu der Ausgangsfrequenz kann ein kiinstlicher Nullimpuls erzeugt werden.

1. Setzen Sie den Eingang DFOUT-SYN-RDY = HIGH.

— Eine LOW-HIGH-Flanke an Klemme X5/E5 erzeugt 360 ° spater den
Nullimpuls.

— Danach wird alle 360 ° entsprechend C0030 ein Nullimpuls erzeugt.

2. Verschieben Sie gegebenenfalls tiber C0545 den Nullimpuls um bis zu
360 ° (65536 inc =360 °).

Lenze 8.2-11
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8 Konfiguration

8.2 Funktionsblocke

8.2.3 Leitfrequenzausgang (DFOUT)

Signal an X8 direkt an X10 » Die Eingangssignale an X8 werden elektrisch verstarkt und direkt
ausgeben wieder ausgegeben.

» Die Signale sind abhangig von der Belegung des Eingangs X8.

» Die Codes C0030, C0545 und der Ausgang DFOUT-OUT haben keine
Funktion.

» Die Nullspur wird ausgegeben, wenn sie an X8 angeschlossen ist.
Signal an X9 direkt an X10 » Die Eingangssignale an X9 werden elektrisch verstarkt und direkt
ausgeben wieder ausgegeben.

» Die Signale sind abhangig von der Belegung des Eingangs X9.

» Die Codes C0030, C0545 und der Ausgang DFOUT-OUT haben keine
Funktion.

» Die Nullspur wird ausgegeben, wenn sie an X9 angeschlossen ist.

8.2-12 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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8.24

Beschreibung

Leitfrequenz-Hochlaufgeber (DFRFG)

Konfiguration
Funktionsblocke
Leitfrequenz-Hochlaufgeber (DFRFG)

8
8.2
8.2.4

Der Funktionsblock erzeugt Hoch- und Ablauframpen fiir den Betrieb mit
Leitfrequenz. Damit wird der Antrieb winkelsynchron zur Leitfrequenz ge-

fuhrt.
| C0751 DFRFG1!
C0753 I
: C0755 I
I v DFRFG1-SYNC|
\ CTRL I'D
! DFRFGA-IN I
A—+{C0758 D DFRFG1-OUT|

: C0765 c

| DFRFG1-QSP
O—{c0759

I C076471

1

DFRFG1-STOP

Abb. 8.2-9

Codes fiir die Parametrierung

C0754

Leitfrequenz-Hochlaufgeber (DFRFG1)

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0751 DFRFG1 Tir 1,000 0,001 {0,001 s} 999,999 Hochlaufzeit T;;, Funktionsblock
DFRFG1
C0752 Max speed 3000 1 {1 rpm} 16000 Maximale Drehzahl, Funktions-
block DFRFG1
e Maximale Aufholgeschwindig-
keit (Drehzahl)
C0753 DFRFG1 QSP 0,000 0,000 {0,001 s} 999,900 Ablaufzeit Ti¢fiir Quickstop, Funk-
tionsblock DFRFG1
C0754 PHerror 2110° 10 {1} 2:10° Schleppfehler, Funktionsblock
DFRFG1
e Maximal erlaubte Winkeldiffe-
renz zwischen Soll- und Istwin-
kel
e 1 Umdrehung =65535inc
C0755 Syn window 100 © {1inc} 65535 Synchronisierfenster, Funktions-
block DFRFG1
e 1 Umdrehung=65535inc
EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 Lenze
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8 Konfiguration

8.2 Funktionsblocke

8.24 Leitfrequenz-Hochlaufgeber (DFRFG)

Code Einstellmoglichkeiten

Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl

C0758 CFG:IN 1000 FIXEDPHI-0 3 Auswahlliste 4

C0759 CFG:QSP

C0760 CFG:STOP

C0761 CFG:RESET

C0764
1 DIS: QSP
2 DIS: STOP
3 DIS: RESET
C0765 DIS: IN

8.2-14

1000

1000

1000

FIXEDO

FIXEDO

FIXEDO

-32767

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

{1 rpm} 32767

Lenze

WICHTIG
Konfiguration Eingangssignal, |88
Funktionsblock DFRFG1 8.2-13

e Drehzahl-/Winkelsollwertsignal

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock DFRFG1

e HIGH = Quickstop aktiv

Konfiguration Eingangssignal,

Funktionsblock DFRFG1

e HIGH = Zustand des Profilgene-
rators wird gehalten, Sollwert

wird gespeichert

Konfiguration Eingangssignal,
Funktionsblock DFRFG1
e HIGH = Zurlicksetzen der Inte-

gratoren

Funktionsblock DFRFG1
e Anzeige der in C0759, C0760
und CR761 verkniipften Signale

Funktionsblock DFRFG1
e Anzeige des in C0758 verkniipf-

ten Signals

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Leitfrequenz-Hochlaufgeber (DFRFG) 8.24

Profilgenerator

Stop!

Betreiben Sie mit dieser Funktion den Antrieb nicht an der
Momentenbegrenzung M ax, Imax-

Der Profilgenerator erzeugt Rampen, die den entstandenen Fehlwinkel au-
tomatisch kompensieren. Wenn Sie diese Kompensation nicht benétigen,
setzen Sie DFRFG-RESET = HIGH.

DFRFG-OUT

C0752

DFRFG-SYNCT i t

Abb. 8.2-10 Aufsynchronisieren DFRFG

C0751 Hoch- und Ablaufzeit einstellen
C0752 Maximale Drehzahl einstellen
C0755 Umschaltpunkt einstellen

Wenn der Istwinkel seinen Sollwert erreicht hat und das Ausgangssignal
dem Eingangssignal entspricht, |lauft der Antrieb synchron und der Ausgang
DFRFG1-SYNCwird HIGH gesetzt. Gleichzeitig wird der Profilgeneratorinak-
tiv geschaltet.

A

DFRFG-IN

Weg

A
DFRFG-OUT /—\
DFRFG-IN--1

Abb.8.2-11 Drehzahl-Zeit-Diagramm DFRFG

Die Anzahl der Inkremente an DFRFG1-IN (Leitantrieb) geben den Sollwinkel
vor.Der Sollwinkel [aBtsich als Weg darstellen. Im Drehzahl-Zeit-Diagramm
istder zuriickgelegte Weg (Winkel) als Fldche unter dem Drehzahlprofil dar-
gestellt. Mit Erreichen der Synchronitat haben Leitantrieb und Slave den
gleichen Weg (Winkel) zuriickgelegt.

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 8.2-15
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8 Konfiguration

8.2 Funktionsblocke

8.24 Leitfrequenz-Hochlaufgeber (DFRFG)

Quickstop (QSP) Quickstop nimmt den Antrieb aus dem Verbund und fiihrt ihn zum Still-

stand. Soll- und Istwerte werden weiterhin erfasst.

A
DFRFG-OUT

DFRFG-IN

C0752

DFRFG-QSP T—,_\ t

Abb. 8.2-12 Schnellhalt DFRFG

C0751 Hoch- und Ablaufzeit des Profilgenerators
C0752 Maximale Drehzahl
C0753 Ablaufzeit Tis fir QSP einstellen

» Mit DFRFG1-QSP = HIGH wird QSP aktiviert.

» Mit DFRFG1-QSP = LOW wird QSP deaktiviert. Der Sollwinkel wird tiber
den Profilgenerator angefahren.

Hochlaufgeber Stop Die Funktion “Hochlaufgeber Stop” halt den Zustand des Profilgenerators
wahrend des Betriebs fest. Soll- und Istwerte werden weiterhin erfasst.

A
DFRFG-OUT A_'/
DFRFG-IN---

C0752

DFRFG-STOPT H t

Abb.8.2-13 Hochlaufgeber Stop

C0752 Maximale Drehzahl
» Mit DFRFG1-STOP = HIGH wird die Funktion “Hochlaufgeber Stop”
aktiviert.

— Der letzte Zustand wird an DFRFG1-OUT ausgegeben.

» Mit DFRFG1-STOP = LOW wird die Funktion “Hochlaufgeber Stop”
zurlickgesetzt. Der Sollwinkel wird tiber den Profilgenerator
angefahren.

Hochlaufgeber zuriicksetzen » Mit DFRFG1-RESET = HIGH wird der Profilgenerator aktiviert. Intern
aufsummierte Soll- und Istwinkel werden zuruickgesetzt.

» Mit einer HIGH-LOW-Flanke an DFRFG1-RESET wird der Sollwinkel
erfasst.

8.2-16 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Leitfrequenz-Hochlaufgeber (DFRFG) 8.24

Winkeldifferenz iberwachen  Der Profilgenerator kann eine Winkeldifferenz zwischen Soll- und Istwinkel
von bis zu 2140000000 inc (= 32000 Umdrehungen) aufnehmen.

» Uber C0754 konnen Sie einen Grenzwert fiir die erlaubte
Winkeldifferenz einstellen.

» Bei Erreichen des Grenzwertes wird DFRFG1-FAIL = HIGH gesetzt und
der Wert gespeichert.

» Erst mit DFRFG1-RESET = HIGH wird DFRFG1-FAIL = LOW gesetzt.

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 8.2-17
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8 Konfiguration
8.2 Funktionsblocke
8.2.5 Leitfrequenzverarbeitung (DFSET)

8.2.5 Leitfrequenzverarbeitung (DFSET)

Beschreibung Der Funktionsblock bereitet die Leitfrequenz fiir den Antriebsregler auf. Sie
konnen Werte fur den Reckfaktor und Getriebefaktor vorgeben und eine
Drehzahl- oder Winkeltrimmung vornehmen.

! C0429 DFSET!
I DFSET-0-PULSE C0534 !
O-r{cos25} 14 i C0546
I C0538/1 X5 [C0531] v
2
1 <
I MCTRL-PHI-ACT */4’{ i f—' DFSETACK
! X5 CTRL - >0
1 [2
| X9/6,7 o—kfﬂ’ C0528/1
! Co0532] [C0535
I DFSET-N-TRIM [Cos3z]
{Co524 °
I - ‘00537
o535} DFSET-RAT-DIV S
! DFSET-VP-DIV  [C0536/2) DFSET-POUT
C0536/1 . .
A 4
DFSET-IN a |ty Jg DFSET-NOUT
b [ > o

1
1

1 a_
| b

| C0539 b b
! C0533 C0033
1

1

1

DFSET-SET
C0527 SET-S X4

'
C0538/3
DFSET-RESET
-[C0526 *
C0538/2

1 _A-
o rcoszs | CFSETATRIM 00520
1
CO536/3 MCTRL-PHI-ACT

fb_dfset

Abb.8.2-14 Leitfrequenzverarbeitung (DFSET)

Codes fiir die Parametrierung

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0033 Gearbox de- 1 1 {1} 32767 Getriebefaktor Nenner vom Funk- [
nom tionsblock DFSET 8.2-18
C0252 Angle offset 0 -245760000 {linc} 245760000 Winkeloffset fiir die Leitfre- AR
quenzverarbeitung, Funktions- 8.2-18
block DFSET

e Fester Winkelversatz bei Leit-
frequenzkonfigurationen
e 1 Umdrehung =65536inc

C0253 Angle n-trim > -32767 {1inc} 32767 Drehzahlabhdngige Winkeltrim-
mung fiir die Leitfrequenzverar-
beitung, Funktionsblock DFSET
- abhangig von C0005, C0025,
C0490

e Anderung von C0005, C0025
oder C0490 setzt C0253 auf die
entsprechende Lenze-Einstel-
lung zuriick

e 1 Umdrehung =65536inc

e Wertin C0253 wird bei
15000 rpm erreicht

8.2-18 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Code

C0520

C0521

C0522

C0523

C0524

C0525

C0526

C0527

C0528

Bezeichnung

CFG:

CFG:

CFG:

CFG:

CFG:

CFG:

CFG:

CFG:

IN

VP-DIV

RAT-DIV

A-TRIM

N-TRIM

0-PULSE

RESET

SET

1 DIS: 0-pulse A

2 DIS: Offset

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Einstellmoglichkeiten

Lenze
1000

1000

1000

1000

1000

1000

1000

1000

Auswahl
FIXEDPHI-0

FIXED0%

FIXED0%

FIXED0%

FIXED0%

FIXEDO

FIXEDO

FIXEDO

-2:109

Konfiguration
Funktionsblocke
Leitfrequenzverarbeitung (DFSET)

WICHTIG

[ Auswahlliste 4 Konfiguration Eingangssignal,

Funktionsblock DFSET
e Eingang Drehzahl-/ Winkelsoll-
wertsignal

[ Auswahlliste1  Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock DFSET
e Signal fiir Zdhler Reckfaktor
® 100 % =16384inc

[ Auswahlliste1  Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock DFSET
e Signal fiir Zdhler Getriebefaktor
® 100 % =16384inc

[0 Auswahlliste1  Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock DFSET

e Signal fiir Winkeltrimmung
Uber Offsetmultiplikator
(C0529)

e 100 % =16384inc

[ Auswahlliste1  Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock DFSET
e Signal fiir Drehzahltrimmung
e Signalin [%] von C0011

[ Auswahlliste 2 Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock DFSET

e Signal fiir einmalige Nullim-
pulsaktivierung

e HIGH = Freigabe fiir 0-Puls-Syn-
chronisierung

[ Auswahlliste 2 Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock DFSET
e Signal fiir Reset von Integrato-
ren
e HIGH setzt
— Lagedifferenz=0
— DFSET-PSET=0
— DFSET-PSET2=0

[ Auswahlliste 2 Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock DFSET

e HIGH = Winkelintegratoren
gleichsetzen

® LOW-HIGH-Flanke setzt DFSET-
PSET=0

® HIGH-LOW-Flanke setzt DFSET-
PSET auf den aktuellen Wert
von MCTRL-PHI-SET

® DFSET-SET hat hohere Prioritat
als DFSET-RESET

{1} 2:109 Funktionsblock DFSET
e Nur Anzeige
Winkeldifferenz zwischen 2 Nul-
limpulsen
Offset = C0523 x C0529 + C0252

8.2
8.2.5

8.2-18

8.2-18

8.2-19



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
8.2 Funktionsblocke
8.2.5 Leitfrequenzverarbeitung (DFSET)
Code Einstellmoglichkeiten
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0529 Multip offset 1 -20000 {1}
C0530 DF evaluation 0 o with factor

1 no factor
C0531 Act0div 1 1 {1}
C0532 0-pulse/TP 1 1 0-pulse

2 Touch probe
C0533 Vpdenom 1 1 {1}
C0534 0 pulse fct 0

0 inactive

1 Continueous

2 Cont. switch

10 Once, fast way

11 Once, CW

12 Once, CCW

13 Once, 2*0-puls
C0535 Set 0 div 1 1 {1}
8.2-20

WICHTIG
20000 Offsetmultiplikator, Funktions- [}
block DFSET 8.2-18
e Multiplikator fiir den Winkel-
offset (C0252)
mit Getriebefaktor Leitfrequenzbewertung, Funk-
. tionsblock DFSET
ohne Getriebefak- o Bewertung des Sollwertintegra-
tor tors
16384 Ist-Nullimpulsteiler, Funktions-
block DFSET
Nullimpuls Nullimpuls / Touch-Probe, Funk-
tionsblock DFSET

Touch-Probe

32767

inaktiv

Standige Synchro-
nisierung, Korrek-
tur auf kiirzestem
Weg

Standige Synchro-
nisierung, Korrek-
tur auf kiirzestem
Weg

Einmalige Syn-
chronisierung,
Korrektur auf kiir-
zestem Weg
Einmalige Syn-
chronisierung,
Korrektur in Dreh-
richtung rechts
Einmalige Syn-
chronisierung,
Korrektur in Dreh-
richtung links
Einmalige Syn-
chronisierung,
Korrektur wird aus
Sollimpuls und Ist-
impuls ermittelt
und in die entspre-
chende Drehrich-
tung korrigiert

16384

Lenze

o Nullimpuls des Riickfiihrsy-
stems oder Touch-Probe

Verstarkungsfaktor Nenner Vp,
Funktionsblock DFSET

Nullimpulsfunktion, Funktions- [}
block DFSET 8.2-18
e Synchronisieren des Antriebs

LOW-HIGH-Flanke an
DFSET-0-PULSE |6st eine einmalige
Nullimpulssynchronisierung aus

Soll-Nullimpulsteiler, Funktions- [
block DFSET 8.2-18

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Nr. Bezeichnung

1 DIS: VP-DIV
2 DIS: RAT-DIV
3 DIS: A-TRIM
C0537 DIS: N-TRIM

1 DIS: 0-PULSE

2 DIS: RESET

3 DIS: SET
C0539 DIS:IN

C0546 Mininc/rev

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Einstellmoglichkeiten
Lenze Auswahl
-32767

-199,99

-6000

1000 1

Konfiguration
Funktionsblocke

Leitfrequenzverarbeitung (DFSET)

{1} 32767
{0,01 %} 199,99
1

{1 rpm} 6000
{Linc} 2147483647

WICHTIG

Funktionsblock DFSET
e Anzeige der in C0521, C0522
und C0523 verkniipften Signale

Funktionsblock DFSET

e Anzeige des in C0524 verkniipf-
ten Signals

Funktionsblock DFSET

e Anzeige der in C0525,C0526
und C0527 verkniipften Signale

Funktionsblock DFSET
e Anzeige des in C0520 verkniipf-
ten Signals

Maskierung des Touch-Probe Sig-

nals, Funktionsblock DFSET

e Unterdriickung von Stérimpul-
sen an X5/E4 (Istimpuls vom
Touch-Probe Signal)

e Eingestellt wird die GroRe des
Maskierungsfensters zwischen
2 Istimpulsen

8.2
8.2.5

AR
8.2-18

8.2-18

8.2-21



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
8.2 Funktionsblocke
8.2.5 Leitfrequenzverarbeitung (DFSET)

Sollwertaufbereitung mit
Reck- und Getriebefaktor

8.2-22

Reckfaktor

Der Reckfaktor definiert das Verhaltnis, mit dem der Antrieb, bezogen auf
seinen Sollwert, schneller oder langsamer laufen soll.

Bewertet wird der Sollwert an DFSET-IN. Das Ergebnis wird an DFSET-POUT
ausgegeben.

: _ . DFSET-VP-DIV
DFSET-POUT = DFSET-IN 0333

Der Reckfaktor bildet sich aus Zahler und Nenner:

» Den Zahler (DFSET-VP-DIV) kénnen Sie variabel aus analoger
Signalquelle oder als festen Wert aus einer Codestelle vorgeben.

» Den Nenner geben Sie liber C0533 vor.

° . .
1| Hinweis!
Bei der Berechnung des Reckfaktors wird das Eingangssignal an

DFSET-VP-DIV nicht normiert verarbeitet. Ein Signal von 100 %
entspricht einem Zahlerwert von 16384.

Getriebefaktor

Der Getriebefaktor definiert das Verhaltnis, mit dem die Geschwindigkeit
des Antriebs zusatzlich verandert werden kann.

Bewertet wird der Sollwert an DFSET-IN multipliziert mit dem Reckfaktor.
Das Ergebnis wird an DFSET-NOUT [in % von ny,ax (C0011)] ausgegeben.

: _ iy . DFSET-VP-DIV | DFSET-RAT-DIV
DFSET-NOUT = DFSET-IN C0533 C0033

Der Getriebefaktor bildet sich aus Zahler und Nenner:

» Den Zahler (DFSET-RAT-DIV) konnen Sie variabel aus analoger
Signalquelle oder als festen Wert aus einer Codestelle vorgeben.

» Den Nenner geben Sie liber C0033 vor.

° . .
1| Hinweis!
Bei der Berechnung des Getriebefaktors wird das Eingangssignal

an DFSET-RAT-DIV nicht normiert verarbeitet. Ein Signal von
100 % entspricht einem Zahlerwert von 16384.

Lenze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Verarbeitung von
KorrekturgréRen

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Leitfrequenzverarbeitung (DFSET) 8.2.5

Drehzahltrimmung

Die Drehzahltrimmung ermoglicht das Aufschalten von Korrekturgrof3en,
z. B. von einem uberlagerten Regelkreis. Dies erlaubt eine Beschleunigung
oder Verzogerung des Antriebs.

» Bei der Drehzahltrimmung wird ein analoger Wert an DFSET-N-TRIM
zum Drehzahlsollwert addiert.

Winkeltrimmung

Die Winkeltrimmung addiert einen Sollwert an DFSET-A-TRIM zum Winkel-
sollwert. Die Rotorlage wird gegentiber dem Sollwert mit der vorgegebenen
Anzahl von Inkrementen vor- oder zuriickgestellt (der Antrieb eilt vor oder
nach). Die Winkeltrimmung erfolgt im Bereich £32767 Inkrementen (ent-
spricht +% Umdrehung). Als Quelle ist jedes analoge Signal erlaubt.

» Die Eingabe erfolgt in Inkrementen (1 Umdrehung
A 65536 Inkremente).
» Ein analoges Eingangssignal an DFSET-A-TRIM von
100 % £ 1/4Umdrehung £ 16384 Inkremente.
» Sie konnen den Stellbereich mit einem Multiplikator (C0529) erweitern.
Winkeloffset

Der Winkeloffset (C0252) schaltet dem Sollwert des Antriebs einen festen
Winkelversatz auf.

Winkelverstellung proportional zur Drehzahl

Bei einer Winkelverstellung proportional zur Drehzahl eilt der Winkel mit
steigender Drehzahl vor oder nach.

» Uber C0253 geben Sie eine entsprechende Verstellung in Inkrementen
vor.

P Bei 15000 rpm des Antriebs ist die eingestellte Winkelverstellung
erreicht (linearer Zusammenhang).

i Hinweis!

Winkelkorrekturen sind nur sinnvoll, wenn der Antriebsregler
mit Inkrementalgeberriickfiihrung betrieben wird und der
berechnete Schleppfehler zur Korrektur des Drehzahlsollwerts
verarbeitet wird. Der Schleppfehler wird an DFSET-PSET
ausgegeben.

Lenze 8.2-23
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8 Konfiguration
8.2 Funktionsblocke
8.2.5 Leitfrequenzverarbeitung (DFSET)

Synchronisieren auf Nullspur
oder Touch-Probe

8.2-24

Stop!

Wenn die Synchronisierung liber die Klemmen X5/E4 und X5/E5
(C0532 = 2) aktiviert ist, diirfen die Klemmen keine weiteren
Signalverbindungen enthalten.

Bei Auswahl einer Grundkonfiguration tiber CO005 erhalten die
Klemmen eine Grundbelegung.

Auswahl der Synchronisierung

€0532 =1 (Nullimpuls) Die Synchronisierung erfolgt auf der Nullspur vom Leitfre-
quenzeingang X9 und der Nullspur des in C0490 eingestellten
Riickfiihrsystems.

€0532 =2 (Touch-Probe) Die Synchronisierung erfolgt iiber die Klemmen X5/E4 (Istim-

puls) und X5/E5 (Sollimpuls).

Touch-Probe-Initiatoren konnen beim Ansprechen Verzogerungszeiten auf-
weisen, die einen drehzahlabhangigen Winkelversatz verursachen.

Uber C0429 stellen Sie den Korrekturwert fiir den Winkelversatz ein.

C0429 = 16384 - Korrekturwert

Entnehmen Sie den Korrekturwert fir den Winkelversatz dem Datenblatt
des Initiators oder wenden Sie sich an den Hersteller.

Synchronisiermodi

C0534 Synchronisiermodus Anmerkung
0 Inaktiv Funktion inaktiv

1  Standige Synchronisierung mit Korrektur
auf kiirzestem Weg

2 Stdndige Synchronisierung mit Korrektur ~ Eine LOW-HIGH-Flanke an DFSET-0-Pulse
auf kiirzestem Weg |16st eine einmalige Nullimpulssynchroni-

10  Einmalige Synchronisierung. Eine Winkel- sierung aus

abweichung wird auf kiirzestem Weg aus-
geregelt.

11  Einmalige Synchronisierung. Eine Winkel-
abweichung wird in Rechtsdrehrichtung
ausgeregelt.

12 Einmalige Synchronisierung. Eine Winkel-
abweichung wird in Linksdrehrichtung
ausgeregelt.

13 Einmalige Synchronisierung. Eine Winkel-
abweichung wird zwischen Sollimpuls
und Istimpuls ermittelt und aufgrund des
Vorzeichens in die entsprechende Dreh-
richtung ausgeregelt.

» Wahrend der Synchronisierung ist DFSET-ACK = HIGH gesetzt.

° . -

1| Hinweis!

Das Synchronisieren des Antriebs ist nur sinnvoll, wenn der
Antriebsregler mit Inkrementalgeberriickfiihrung betrieben wird
und der berechnete Schleppfehler zur Korrektur des

Drehzahlsollwerts verarbeitet wird. Der Schleppfehler wird an
DFSET-PSET ausgegeben.

Lenze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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8.2.6

Beschreibung

Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1)

Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
8.2.6

Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1)

Der Funktionsblock MCTRL1 steuert und regelt den Motor. Er wird immer
ausgefuhrt. Daher ist ein Eintrag in die Abarbeitungstabelle nicht erforder-

lich.

Der Antriebsregleristin der Lenze-Einstellung auf U/f-Kennliniensteuerung
(C0006 = 5) eingestellt. Ohne weitere Einstellungen und mit analoger Soll-
wertvorgabe Uber X6/1, X6/2 und angeschlossenem Asynchron-Normmo-
tor (50 Hz/400 V) kann sofort eine Inbetriebnahme erfolgen.

DieU/f-Kennliniensteuerungistgeeignetfiir Einzelantriebe, Mehrmotoren-
antriebe, Synchronmotoren, Reluktanzmotoren und Asynchronmotoren.

TS TTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTm T MCTRL1 |
, DCTRL—QSP—W MCTRL-QSP-OUT 1
i MCTRL-QSP N ]
{C0900 | Auto-GSB ,
| oy 0019 ], MCTRL-GSB-OUT |
I y C0107 2 -GSB-OUT |
g4 1_MCTRL-GSB N o
! - 2 MCTRLNSET2 |
MCTRL-HI-M-LIM ,J—‘ X !
C0893 ° O n.c. C0050] ¢ o MCTRL-MMAX |
] 1
LOM. ﬁcogosm MCTRL-MSET2
: 55971 MCTRL-LO-M-LIM one Lo
1
| MCTRL-N/M-SWT ﬁcogoe/s C0056 MCTRL-MACT 1
[H+{ C0899 } ° O n.c. oscillation damping ™
1 ﬁcogowz - |
MCTRL-I-LOAD active R MCTRL-IACT !
o Como; | | L R En o
! MCTRLI-SET  [C0907 C0235 MCTRLAMAX |
L (o501 one. o
| MCTRL-DCVOLT 1
! QsP
1 LA !
1 Imax VIf PWM !
! MCTRL-N-SET /N !
O ) €0890 slip compensation !
| C0906/7 !
! MCTRL-VP-N-ADAPT 1 1 co% 8 MOTRLIXT |
O-+{C0910} — * C0142 i
C0064
! MCTRL-BOOST o '
C0903 * Co14 MCTRL-FACT !
! [C0906/6) 00 ©
! MCTRL-M-ADD [C0058 ]
[ Cosat * onc C0058 :
! - - MCTRLVACT | |
1 | 1
I [Coori] [coo74] [Co025] L0052 |
1 { C0070 1
! P MCTRL-M-TEMP Lo
X C0011 Likns X
| MCTRL-NACT !
| e i
I MCTRL-PHI-ACT 1
1 T
| _ MCTRL-PHI-ANG |
| I < T
| s st MCTRL-PHI-ANA |,
L T T MM . |
fb_mctrl1
Abb. 8.2-15 Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1)
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8 Konfiguration
8.2 Funktionsblocke
8.2.6

Codes fiir die Parametrierung

Code

Nr. Bezeichnung
C0006 Op mode
C0010 Npin
C0011 Npmax

C0014 V/fCharact.

C0015 Rated Freq

C0016 Umin boost

8.2-26

Einstellmoglichkeiten
Lenze Auswahl

Drehzahlriickfiih-

36000

36000

5000

5
1 vector ctrl Vectorregelung
ohne oder mit
rung
5 v/f U/f-Kennlinien-
steuerung
0 0 {1 rpm}
3000 O {1 rpm}
0
0 linear
1 quad.
50 10 {1 Hz}
0,00 0,00 {0,01 %}

Lenze

100,00

Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1)

WICHTIG

Auswahl der Betriebsart fiir die
Motorregelung

Beim erstmaligen Anwdhlen die [ 6.8-8
Motordaten eingeben und mit

C€0148 die Motordaten identifizie-

ren.

Inbetriebnahme ohne Identifizie- [ 6.8-4

rung der Motordaten moglich

e Vorteil der Identifizierung mit
C0148: Verbesserter Rundlauf
bei kleinen Drehzahlen

® BezugsgroRe fir  Minimale [
die absoluteund  Drehzahl 6.10-1
relative Sollwert-
vorgabe fiir die
Hoch- und Ablauf-
zeiten

e Korrekte Einstel-
lung von C0059
erforderlich

e (C0010< CO011
einstellen

e C0010 nur wirk-
sam bei analoger
Sollwertvorgabe
Uber AIN1

Wichtig: Bei Parame-

trierung iliber

Schnittstelle groRere

Anderungen in ei-

nem Schritt nur bei

Reglersperre durch-

fiihren

Maximale
Drehzahl

Kennlinienart in der Betriebsart [
U/f-Kennliniensteuerung 8.2-25

Lineare U/f-Kennlinie
Quadratische U/f-Kennlinie

U/f-Nennfrequenz a
In CO015 ist eine von der Motor- 8.2-25
Bemessungsfrequenz (C0089) ab-
weichende Eckfrequenz einstell-
bar
e Inder Lenze-Einstellung ist

C0015 = C0089
e Anderung von C0086 oder

C0089 iiberschreibt den Wert in

Ccoo015

Umin-Anhebung (FCODE)

e (0016 =1 % entsprechen ei-
nem Boost von 1 % der Motor-
Bemessungsspannung (C0090)

e Code ist frei konfigurierbar

[ 6.8-4

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1) 826
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
Co018 fchop 6 Schaltfrequenz des Wechselrich- [ 6.9-1
0 auto chop automatische Um- ters ) )
schaltung der e Faustregel: Je geringer die
Schaltfrequenz Schaltfrequenz, desto
zwischen — geringer die Verlustleistung
16/8/2 kHz — hoher die Gerauschentwick-
. L lun
1 2 kHz sin rundlaufoptimiert 8
KHz f lei P — — besser die Rundlaufgiite
2 4kHzf_top eistungsoptimiert — Derating-Angaben bei hohen
3 8 kHz f_top leistungsoptimiert Schaltfrequenzen beachten
4 8 kHz sin gerduschoptimiert ® Die max. Ausgangsfrequenz
5 16 kHz sin gerduschoptimiert (fout) betragt:
- - = fchop =16 kHz =
6 auto 8/2 kHz gerausch-/ lei- fout = 600 Hz
stungsoptimiert —f, =8kHz=f.:=300H
mit automatischer chop = 2= Tout _ z
— fehop =4 kHz = fo 4 = 150 Hz
Umschaltung auf _f p—2kHz:f - 150 Hz
niedrige Schaltfre- chop = out =
quenz
C0021 slipcomp > -20,00 {0,01 %} 20,00 Schlupfkompensation m
> Anderung von C0086, C0087 6.11-1
oder C0089 setzt C0021 auf B8}
den rechnerischen Nennschlupf 8.2-25
des Motors a8}
® Beim Umschalten auf Betriebs- = 8.2-47
art Vectorregelung wird
C0021 = 0 gesetzt
C0022 Imaxcurrent > 0 {0,01 A} - lmax-Grenze motorisch o
- Abhangig von C0086 6.6-13
C0023 Imax gen. > 0 {0,01 A} - Imax-Grenze generatorisch (8]
- Abhangig von C0086 6.6-13
C0036 DC brkvalue 0,0 0,0 {0,1 A} - Bremsgleichstrom einstellen g
- Gerateabhangig 8.2-25
(a8
8.2-47
C0042 DIS: QsSP Quickstop [
e Nur Anzeige 8.2-25
0 QSP inactive Quickstop nicht aktiv %2 47
1 QSP active Quickstop aktiv ’
C0050 MCTRL-NSET2 -100,00 {0,01 %} 100,00 Drehzahlsollwert, Funktionsblock €O
MCTRL 8.2-25
e Anzeige der Drehzahlin [%] von [
coo11 8.2-47
C0051 MCTRL-NACT -36000 {1 rpm} 36000 Drehzahlistwert, Funktionblock (8]
MCTRL 8.2-25
e Nur Anzeige (88
8.2-47
C0052 MCTRL-Umot 0 {1v} 800 Motorspannung, Funktionsblock  [d
MCTRL 8.2-25
e Nur Anzeige (88
e MCTRL-VACT =100 % = C0090 8.2-47
C0053 UG-VOLTAGE 0 {1v} 900 Zwischenkreisspannung, Funkti- O
onsblock MCTRL 8.2-25
e Nur Anzeige |88
® MCTRL-DCVOLT =100 % = 8.2-47
1000V
C0054 Imot 0,0 {0,1 A} 500,0 Aktueller Motorstrom, Funktions- [
block MCTRL 8.2-25
e Nur Anzeige |88
® MCTRL-IACT =100 % = C0022 8.2-47
EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 8.2-27
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8 Konfiguration
8.2 Funktionsblocke
8.2.6

Code Einstellmoglichkeiten
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0056 MCTRL-MSET2 -100,00
C0058 MCTRL-FACT -600,0
C0063 Mot temp 0

C0064 Utilization 0

C0070 Vpspeed CTRL 10,0 0,0
C0071 Tnspeed CTRL 50 1

C0074 limitN 10,00 0,00
C0075 Vpcurr CTRL 0,20 0,00
C0076 Tncurr CTRL 100 01
C0078 Tnslip CTRL 100 1
8.2-28

{0,01 %}

{0,1 Hz}

{1°¢c

{1%}

{0,1}
{1 ms}

{0,01 %}

{0,01}

{0,1 ms}

{1 ms}

Lenze

100,00

600,0

200

150

255,9
6000

100,00

0,99

2000,0

6000

Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1)

WICHTIG

Nur Anzeige. Das Ausgangssignal [

ist abhangig von der Betriebsart: ~ 8.2-25

o Aktueller Motorstrom bei L
U/f-Kennliniensteuerung, Funk- 8.2-47
tionsblock MCTRL1

o Drehmomentsollwert bei Vec-
torregelung, Funktionsblock
MCTRL2

Ausgangsfrequenz m

® Nur Anzeige 8.2-25

® MCTRL-FACT =100,0 % = L
1000,0 Hz 8.2-47

Motortemperatur A8}

e NurAnzeige 8.2-25

e Uberwachung der Motortem- &
peratur muss aktiviert sein. 8.2-47
o KTY an X8/5, X8/8:
— Bei 150 °C wird TRIP OH3 ge-
setzt
— Vorwarnung moglich liber
OH7, Temperatur wird in
C0121 eingestellt
® PTC, ThermokontaktanT1, T2:
— Bei Auslésung wird TRIP oder
Warnung 0H8 gesetzt

Gerdteauslastung Ixt (88
e NurAnzeige 8.2-25
e Gerdteauslastungder letzten &
180 s Betriebszeit 8.2-47
e C0064 > 100 % l6st Warnung
C5aus
e C0064 > 140 % begrenzt den
Ausgangsstrom auf den Nenn-
strom des Antriebsreglers

Verstarkung Drehzahlregler (88

Nachstellzeit Drehzahlregler 8.2-25

C0071 = 6000 ms: keine Nachstell- &

zeit 8.2-47

Begrenzung Drehzahlregler (88

e Einfluss des Drehzahlreglers bei  8.2-25
U/f-Kennliniensteuerung mit a

8.2-47

Riickfiihrung

e Maximale prozentuale Abwei-
chung vom Sollwert

Verstarkung Stromregler (88

e Vectorregelung: Verstarkung 8.2-25
Stromregler (88

e U/f-Kennliniensteuerung: 8.2-47
Maximalstromregler

Nachstellzeit Stromregler (88

e Vectorregelung: Nachstellzeit ~ 8.2-25
Stromregler (88

e U/f-Kennliniensteuerung: Ma-  8.2-47

ximalstromregler

e C0076 = 2000 ms: Stromregler
abgeschaltet

Nachstellzeit Schlupfregler (a8

e Filterzeit fiir Schlupfkompensa-  8.2-25
tion (C0021)

o Nur aktiv bei U/f-Kennlinien-
steuerung
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Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1) 826
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0086 Mot type > [0 Auswabhlliste Motoren Auswahl Motortyp 0 6.6-1
- Abhédngig vom verwendeten
Antriebsregler
e Auswahl eines Motors in C0086
stellt die entsprechenden Para-
meter in C0021, C0022, C0081,
C0087,C0088, C0089, C0090,
C0091 ein
C0087 Mot speed > 50 {1 rpm} 36000 Motor-Bemessungsdrehzahl 0 6.6-1
- Abhangig von C0086
e Auswahl eines Motors in C0086

stellt die entsprechende Motor-
Bemessungsdrehzahl in C0087
ein
e Anderung von C0087 setzt
C0086 =0
C0089 Mot frequency 10 {1 Hz} 5000 Motor-Bemessungsfrequenz 0 6.6-1
- Abhangig von C0086
e Auswahl eines Motors in C0086
stellt die entsprechende Motor-
Bemessungsfrequenz in C0089
ein
e Anderung von C0089 setzt
C0086=0

C0090 Mot voltage > 0 {1v} 1000 Motor-Bemessungsspannung 0 6.6-1
- Abhangig von C0086
e Auswahl eines Motors in C0086
stellt die entsprechende Motor-
Bemessungsspannung in C0090
ein
e Anderung von C0090 setzt
C0086=0

C0095 Mot lo > 0,00 {0,01 A} 1000,00 Motor-Magnetisierungsstrom [ 6.6-1
- abhangig von C0086, C0088 (a8
und C0091 6.11-5
e Anderung von C0086, C0088
und C0091 setzt C0095 auf die
Lenze-Einstellung
e Anderung von C0095 setzt
C0086=0

C0105 QSPTif 5,00 0,00 {0,015} 999,90 Quickstop Ablaufzeit
e Die Ablaufzeit bezieht sich auf
eine Drehzahlanderung von
coo11..0

8]
8
]
8.
C0107 holding time 0,00 0,00 {0,015} 9999,90 Haltezeit fiir automatisches g
8
]
8
]

%

Gleichstrombremsen (Auto-GSB)

C0132 RFGflydelay > 0 {1 ms} 9999 Mindestzeit fiir Reglersperre bei
aktiver Fangschaltung, verzogert ~ 8.2-25
den Start des Fangvorgangs nach [
Reglerfreigabe 8.2-47
- abhangig von C0082, C0086,
C0087, C0088, C0089, C0090,
0091, C0092
Anderung einer der Codes setzt
C0132 auf die Mindestzeit des
ausgewahlten Motors zurtick
e Die Zeit wird von der 2-fachen
Rotorzeitkonstanten abgeleitet
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Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
8.2 Funktionsblocke
826 Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1)

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl

C0140 select direct 0 Suchrichtung beim Fangvorgang  [d
® Positive Drehrichtung: 8.2-25
Mit Blick auf die Motorwelle (8
dreht der Motor rechts 8.2-47
e Negative Drehrichtung:
Mit Blick auf die Motorwelle
dreht der Motor links

0 Nset Nur suchen in Richtung des anlie-
genden Sollwerts

1 inv. Nset Nur suchen gegen die Richtung
des anliegenden Sollwerts

2 pos. Nur suchen in positiver Drehrich-
tung

3 neg. Nur suchen in negativer Drehrich-
tung

4 Both, Nset Zuerst in Richtung, dann gegen
die Richtung des anliegenden Soll-
werts suchen
5 Both, inv. Nset Zuerst gegen die Richtung, dann
in Richtung des anliegenden Soll-
werts suchen
6 Both pos. Zuerst in positiver Drehrichtung,
dann in negativer Drehrichtung
suchen
7 Both neg. Zuerst in negativer Drehrichtung,
dann in positiver Drehrichtung su-
chen
C0142 Start options 1 Startbedingung fiir die Fangschal- [J
tung 8.2-25
0 Start lock e Automatischer Start gesperrt o
nach 8.2-47
— Netzeinschalten
— Riicknahme einer Meldung
(t>0,55)
— TRIP Reset
e Fangschaltung ist inaktiv
e Start nach HIGH-LOW-HIGH-Pe-
geldnderung an X5/28
1 Auto start Automatischer Start, wenn
X5/28 = HIGH
e Fangschaltung ist inaktiv
2 flying lock e Automatischer Start gesperrt
nach
— Netzeinschalten
— Riicknahme einer Meldung
(t>0,55)
— TRIP Reset
e Fangschaltung ist aktiv
e Start nach HIGH-LOW-HIGH-Pe-
geldnderung an X5/28
3 Fly restart Automatischer Start, wenn
X5/28 = HIGH
e Fangschaltung ist aktiv
C0143 limit 2kHz 0,0 0,0 {0,1 Hz} 20,0 Drehfeldabhingige Schalt- B8]
schwelle 8.2-25
e Schwelle zur automatischen |88
Schaltfrequenzabsenkung 8.2-47
e Bei Unterschreiten schaltet der
Antriebsregler automatisch auf
2 kHz
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Code
Nr.

C0145
@

Ccol46

co147

co234

C0235

C0236

C0890
@

C0900
@

C0903
@

C0904
@

C0905

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Bezeichnung
select ref

fly current

fly dt-f

damp value

damping

damp limit

CFG: N-SET

CFG: QSP

CFG: BOOST

CFG: DC-BREAK 1000

DIS: DC-BREAK

Konfiguration
Funktionsblocke

Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1)

Einstellmoglichkeiten
Lenze Auswahl

1
0 REF: C0011
1 REF: N-ACT
2 REF: N-SET
0 -500 {1} 500
0 -82 {1} 82
20 -100 {1%} 100
5 1 {1 ms} 600
02 00 {0,1 Hz} 20,0
5050 NSET-NOUT L0 Auswahlliste 1
10250 R/L/Q-QSP L3 Auswahlliste 2
5015 MCTRL-BOOST [ Auswahlliste 1
FIXEDO L0 Auswahlliste 2
0 1

WICHTIG

Auswahl des Fangverfahrens

o Referenz-Drehzahl, bei der der
Fangvorgang gestartet wird

Maximale Drehzahl

Letzte aktuelle Drehzahl

Vorgegebener Drehzahl-Haupt-
sollwert

Es wird auf das Sollwertsignal am
Eingang NSET-N des Funktions-
blocks NSET referenziert.

Fehlt das Sollwertsignal am Ein-
gang NSET-N, wird auf den akti-
ven JOG-Sollwert (C0039/x) refe-
renziert

Fangschaltung, Stromhohe beim

Suchvorgang

e Beeinflusst die Stromeinpra-
gung beim Suchvorgang

Fangschaltung, Suchgeschwindig-

keit beim Fangvorgang

e BeiAntrieben mit groRen
Schwungmassen ggf. Suchge-
schwindigkeit reduzieren

Einfluss der Pendeldampfung,

Funktionsblock MCTRL

e Minimieren einer Pendelnei-
gung des Antriebs

e Nimmt Einfluss auf die Pendel-
neigung des Antriebs

® Bei C0025 >1 und gleichzeitig
C0006 = 1 wird C0234 =0 ge-
setzt

Filterzeit der Pendeldampfung,

Funktionsblock MCTRL

e Filterzeit fiir das interne Signal
zur Pendeldampfung

Grenzwert der Pendeldampfung,

Funktionsblock MCTRL

e Grenzwert fiir das interne Si-
gnal zur Pendeldampfung

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock MCTRL

e Drehzahlsollwert

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock MCTRL

® HIGH = Antrieb fiihrt Quickstop
aus

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock MCTRL

e Anhebung der Motorspannung

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock MCTRL

e HIGH = Motor wird gebremst

Funktionsblock MCTRL

e Anzeige des in C0904 verkniipf-
ten Signals

8.2
8.2.6

8.2-25

8.2-47

8.2-25

8.2-47

8.2-25

8.2-47

8.2-25

8.2-47

8.2-25
8.2-47
t8.2-25
é.2-47

8.2-25

8.2-25

8.2-47

8.2-31



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
8.2 Funktionsblocke
826 Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1)
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0906 -199,99 {0,01 %} 199,99 Funktionsblock MCTRL m
1 DIS: N-SET e Anzeige der in C0890, C0891, 8.2-25
2 DIs: M-ADD Cos03 verkniptten Signale 8247
3 DIS: LO-M-LIM
4 DIS: HI-M-LIM
5 DIS: I-SET
6 DIS: BOOST
C0907 0 1 Funktionsblock MCTRL
1 reserviert ® Anzeige derin C0899, C0900

2 DIS: N/M-SWT und C0902 verkniipften Signale

3 DIS: QSP
4 DIS: I-LOAD

C0909 speed limit 1 1 +/-175% Drehzahlbegrenzung, Funktions- [
2 0.175% block MC':TRL i 8.2-25
e Drehrichtungsbegrenzung fir (1
3 -175..0% den Drehzahlsollwert 8.
C0910 CFG:VP-ADAPT 1006 FIXED100% [0 Auswahlliste1  Konfiguration analoges Eingangs- [d
signal, Funktionsblock MCTRL 8
e Adaption der Verstirkungdes 1
Drehzahlreglers 8
e Beiwechselnder Verstarkung
mit CURVE-OUT des FB CURVE
verbinden

C0911 DIS: VP-ADAPT -199,99 {0,01 %} 199,99 Funktionsblock MCTRL

e Anzeige des in C0910 verkniipf-
ten Signals

C0912 OVdelaytime - - {1 ms} - Verzogerungszeit der Impulsfrei- [

gabe nach einer OU-Meldung 8.2-25

- abhangig von C0082, C0086, L
C0087,C0088, C0089, C0090, 8.2-47
0091, C0092 0 9.4-3
Anderung einer der Codes setzt
C0912 auf die Zeit des ausge-
wahlten Motors zurtick

e Die Zeit wird von der 2-fachen
Rotorzeitkonstanten abgeleitet

C0913 OV handling 0 Hohe des Motorstroms beim (a8
Fangvorgang oder nach einer OU-  8.2-25
Meldung [
® BeiC0913 =1 wird beim Fang-  8.2-47
vorgang oder nach einer OU-
Meldung der Motor mit redu-
ziertem Motorstrom auf die
Solldrehzahl gefiihrt.
1 activ Reduzierter Motorstrom e Die Einstellung ist nur bei den
Geraten EVF9326 ... EVF9333
wirksam

0 inactiv  Nicht reduzierter Motor-
strom

Drehzahlsollwertvorgabe » Das Signal am Eingang MCTRL-N-SET ist der Drehzahlsollwert in [%]
und bezieht sich immer auf die Maximaldrehzahl (C0011).

» In den meisten Grundkonfigurationen ist MCTRL-N-SET mit dem
Funktionsblock NSET (Drehzahlsollwert-Aufbereitung) verbunden.

—Sie kdnnen MCTRL-N-SET auch mit jedem anderen analogen
Ausgangssignal eines FB verbinden.
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Drehzahlsollwertbegrenzung

U/f-Kennlinie einstellen

Drehzahlregelung

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1) 826

» Die Begrenzung des Drehzahlsollwerts an MCTRL-N-SET erfolgt immer
auf £100 % der Maximaldrehzahl np,5, (C0011).

» Der Drehzahlsollwert wird durch die Motorregelung in einen
Frequenzsollwert umgesetzt und in Abhangigkeit der Schaltfrequenz
fchop auf eine maximale Ausgangsfrequenz begrenzt.

Schaltfrequenz fehop Maximale Ausgangsfrequenz
16 kHz 600 Hz
8 kHz 300 Hz
2/4 kHz 150 Hz

Die Einstellung der Motorspannungskennlinie erfolgt tiber die Eingabe der
Motornenndaten.

Uber den Eingang MCTRL-BOOST kénnen Sie die Motorspannung anheben.
In allen Grundkonfigurationen ist der Eingang mit C0016 (frei konfigurier-
bar) verbunden.

» Um die Anhebung der Motorspannung lhren Betriebsbedingungen
anzupassen, konnen Sie den Eingang auch mit anderen
Funktionsblocken beschalten.

Bei Betrieb mit Riickfiihrung wird die Funktion der Schlupfregelung von ei-
nem PI-Regler Uibernommen.
Aktivieren der Drehzahlregelung

Die Drehzahlregelung wird aktiviert, wenn Sie in C0025 einen Inkremental-
geber auswahlen.

Parametrierung

Code Funktion

C0070 Verstarkung V,,

C0071 Nachstellzeit T,

Co074 ;Einfluss) des Drehzahlreglers bei Betrieb mit Inkrementalgeber. Bezug ist npax
C0011).

° . .

1| Hinweis!
Wird der Einfluss des Drehzahlreglers an den betriebsmaRig zu
erwartenden Schlupf des Motors angepal3t, kann bei einem

Ausfall des Inkrementalgebers der Motor nicht unkontrolliert
hochlaufen.

Adaption des Drehzahlreglers

Uber den Eingang MCTRL-VP-N-ADAPT konnen Sie die Verstarkung des
Drehzahlreglers online verandern. Die eingestellte Verstarkungin C0070 ist
der Bezugswert fiir ein Eingangssignal von 100 %.

» Durch Adaption eines Funktionsblocks (z. B. CURVE) an
MCTRL-VP-N-ADAPT kdnnen Sie Einfluss auf die Verstarkung (C0070)
nehmen.

» In der Lenze-Einstellung ist die Adaption abgeschaltet.
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8
8.2
8.2.6

Begrenzung des
Ausgangsstroms

8.2-34

Konfiguration
Funktionsblocke
Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1)

Die Begrenzung des Ausgangsstroms dient vorrangig dem Schutz des An-
triebsreglers und der Stabilitat der Antriebsregelung.

Wenn die max. zulassige Belastung des Motors uiberschritten wird, konnen
Sie den max. Ausgangsstrom des Antriebsreglers entsprechend anpassen.

Parametrierung

Code Funktion
C0022 Motorischer Maximalstrom
C0023 Generatorischer Maximalstrom

Wenn Sie in C0086 einen Motor auswahlen, dessen Maximalstrom deutlich
geringeristals der Ausgangsstromdes Antriebsreglers, wird der motorische
Maximalstrom (C0022) automatisch auf den zweifachen Nennstrom des
Motors begrenzt.

Wirkungsweise

In der Betriebsart U/f-Kennliniensteuerung verhindert ein PI-Regler
(Vp=C0075, T, = C0076) das Uberschreiten des max. zuldssigen Motor-
stroms durch Absenken (motorische Uberlast) oder Anheben (generatori-
sche Uberlast) der Ausgangsfrequenz.

Der N-Regler ist in der Betriebsart U/f-Kennliniensteuerung ohne Riickfiih-
rung nicht aktiv.

Auswirkungen
» Der Motor kann dem Drehzahlsollwert nicht folgen.
» Es wird MCTRL-IMAX = HIGH gesetzt.

» Bei Auswahl der automatischen Schaltfrequenzeinstellung (C0018 = 0
oder 6) wird auf eine niedrigere Schaltfrequenz geschaltet, so dass
keine Abschaltung erfolgt.

Lenze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Automatische
Drehzahlerkennung nach
Reglerfreigabe -
Fangschaltung

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1) 826

Die Fangschaltung ist besonders geeignet flir Anwendungen mit Lufter und
Antriebe mit grolRer Massentragheit.

Mit der Fangschaltung konnen Sie den Regler freigeben, obwohl der Motor
noch dreht. Die Fangschaltung ermittelt automatisch die aktuelle Drehzahl
des Motors und lasst die Motorregelung mit dieser Drehzahl starten. Da-
durchlasstsichdas Bremsendes MotorsaufDrehzahl 0 mitanschlieendem
Hochlauf vermeiden.

In C0140 konnen Sie die Suchrichtung beim Fangvorgang vorgeben.

» Bei bekannter Drehrichtung der trudelnden Maschine konnen Sie in
Drehrichtung oder in Richtung des anliegenden Sollwertes suchen
lassen.

» Bei unbekannter Drehrichtung der trudeInden Maschine kdnnen Sie in
beiden Drehrichtungen oder in beiden Richtungen des anliegenden
Sollwertes suchen lassen.

Z.B. kann bei Anwendungen mit Lufter in beiden Drehrichtungen ge-
sucht werden, wenn durch Luftstromung die Drehrichtung des freilau-
fenden Lufterrades unbekannt ist.

° . .
1| Hinweis!
» Die Fangschaltung ist optimiert fiir einen

leistungsangepassten Motor. Daher sollte der
Motor-Nennstrom den Regler-Nennstrom nicht tberschreiten.

» Obwohl die Fangschaltung aktiviert ist (C0142 = 2 oder
C0142 = 3), startet der Fangvorgang nicht, wenn nach einer
OU-Meldung die Impulssperre wieder aufgehoben wird.

Damit der Fangvorgang startet, missen Sie z. B. den Eingang
DCTRL-CINHx mit dem Ausgangssignal MONIT-OU
verknupfen. Bei einer OU-Meldung wird dadurch intern
Reglersperre gesetzt. Das Aufheben der Reglersperre startet
dann den Fangvorgang.

Lenze 8.2-35
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8 Konfiguration

8.2 Funktionsblocke

826 Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1)
Einstellung
Auswahl Code Beschreibung

8.2-36

Suchrichtung beim Fang- C0140=0

vorgang

Referenz-Drehzahl fiir
den Start des Suchvor-

gangs

Stromhohe beim Such-
vorgang

Suchgeschwindigkeit

Aktivierung

Auswahl
Anlaufschutz

Automatischer Start

Starten nach Aufheben
der Einschaltsperre

Starten ohne Anlauf-
schutz

C0140=1

C0140=2
C0140=3
C0140=4

C0140=5
C0140=6
C0140=7

C0145=0
C0145=1

C0145=2

C0146

co147

Code
Cc0142=0

C0142=1

C0142=2

C0142=3

Lenze

Lenze-Einstellung
Nur suchen in Richtung des anliegenden Sollwerts

Nur suchen gegen die Richtung des anliegenden Soll-
werts

Nur suchen in positiver Drehrichtung
Nur suchen in negativer Drehrichtung

Zuerst in Richtung, dann gegen die Richtung des an-
liegenden Sollwerts suchen

Zuerst gegen die Richtung, dann in Richtung des an-
liegenden Sollwerts suchen

Zuerst in positiver Drehrichtung, dann in negativer
Drehrichtung suchen

Zuerst in negativer Drehrichtung, dann in positiver
Drehrichtung suchen

Fangschaltung referenziert auf die Maximaldrehzahl
(coo11).
Empfohlen bei unbekannter Drehzahl des Motors

Lenze-Einstellung
Fangschaltung referenziert auf die letzte aktuelle
Drehzahl des Motors

Drehzahlsollwert, Empfohlen bei bekannter Drehzahl
des Motors

Beeinflusst die Stromhohe beim Suchvorgang. Wert
verringern bei Motoren mit geringer Schwungmasse
(Drehzahl erhéht sich bereits wahrend des Suchvor-
gangs).

Beeinflusst die Suchgeschwindigkeit. Ein Suchvor-
gang dauert ca. 1... 2 s. Gegebenenfalls kann es fiir
einen erfolgreichen Suchvorgang notwendig sein, die
Suchgeschwindigkeit zu reduzieren (Wert verrin-
gern).

Beschreibung

Die Fangschaltung ist inaktiv. Anlaufschutz heif3t,
dass fiir einen erneuten Anlauf ein Signalwechsel zur
Reglerfreigabe erforderlich ist (z. B. LOW-HIGH-
Flanke an X5/28).

Lenze-Einstellung
Automatischer Anlauf; Fangschaltung inaktiv

Fangschaltung wird gestartet nach Riicksetzen von
(Netzeinschalten, Riicknahme von Meldungen
(t > 0,5 s) oder TRIP RESET) und erneuter Reglerfrei-
gabe (z. B. LOW-HIGH-Flanke an X5/28)

Fangschaltung wird sofort aktiv. Keine erneute Re-
glerfreigabe erforderlich (z. B. LOW-HIGH-Flanke an
X5/28).
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Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1) 826

Fangschaltung mit Anlaufschutz (C0142 = 2):

A (D

@ | o ! @

(A]

v

v

\ 4

\ 4

».
|

9300vec087

Abb. 8.2-16 Signalverlauf bei manuellem Start mit Fangschaltung (C0142 = 2)

© e m@Q d = B

Drehzahlsollwert (z. B. AIN-OUT)

Drehzahlistwert

Stérung (z. B. DCTRL-FAIL = HIGH)

Impulssperre (z. B. DCTRL-IMP = HIGH)

Regler freigeben (z. B. X5/28 = HIGH)

Der Motor dreht mit Sollwert

Eine Stérung (z. B. Netzausfall, TRIP SET) |6st eine Impulssperre II@ aus. Der
Motor trudelt. Nach Beseitigung der Storung (z. B. Netzwiederkehr, TRIP

RESET) bleibt die Impulssperre aktiv, bis der Regler erneut freigegeben wird
(z. B. LOW-HIGH-Flanke an X5/28)

Wichtig bei einer OU-Meldung: Liegt die OU-Meldung nicht mehr an, wird
die Impulssperre aufgehoben.

Die Fangschaltung ist jetzt aktiv und ermittelt die aktuelle Drehzahl des
Motors

Der Motor wird an der eingestellten Hochlauframpe auf Drehzahlsollwert
beschleunigt und dort gehalten
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8 Konfiguration
8.2 Funktionsblocke
8.2.6 Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1)

Fangschaltung ohne Anlaufschutz (C0142 = 3):
A 0 @ e | @

(A]

\4

\4

\4

\4

»
>
9300vec088

Abb. 8.2-17  Signalverlauf bei automatischem Start mit Fangschaltung (C0142 = 3)

Drehzahlsollwert (z. B. AIN-OUT)

Drehzahlistwert

Stérung (z. B. DCTRL-FAIL = HIGH)

Impulssperre (z. B. DCTRL-IMP = HIGH)

Regler freigeben (z. B. X5/28 = HIGH)

Der Motor dreht mit Sollwert

Eine Stérung (z. B. Netzausfall, TRIP SET) |6st eine Impulssperre II@ aus. Der

Motor trudelt. Nach Beseitigung der Storung (z. B. Netzwiederkehr, TRIP
RESET) wird die Impulssperre aufgehoben.

Der Fangschaltung ist jetzt aktiv und ermittelt die aktuelle Drehzahl des
Motors. Wird nach einer OU-Meldung die Impulssperre wieder aufgehoben,
wird die Fangschaltung nicht gestartet.

@ Der Motor wird an der eingestellten Hochlauframpe auf Drehzahlsollwert
beschleunigt und dort gehalten

© e m@Q d = B

©
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Konfiguration 8

Funktionsblocke 8.2

Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1) 826

Quickstop (QSP) Durch Aktivieren eines internen Ablaufgebers wird der Motor auf Signalan-

forderung in den Stillstand gefahren.
Wirkungsweise

» Quickstop ist aktiv:
—Es ist MCTRL-QSP = HIGH
—Von der Geratesteuerung liegt das Steuerwort DCTRL-QSP an
— Gleichstrombremsen (GSB) ist nicht aktiv (GSB hat Vorrang vor
Quickstop)

» Wenn Quickstop aktiv ist, fahrt der Motor mit der in C0105
eingestellten Ablaufzeit in den Stillstand und es wird
MCTRL-QSP-OUT = HIGH gesetzt.

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 8.2-39
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8 Konfiguration
8.2 Funktionsblocke
8.2.6

Manuelles
Gleichstrombremsen

8.2-40

Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1)

» Durch Einpragen eines Gleichstroms wird der Motor auf
Signalanforderung gebremst.

P Bei geregelten Bremsrampen mussen Sie generatorisches Bremsen
einsetzen.

» Die Haltezeit (C0107) hat keinen Einfluss. Der Motor bleibt gebremst,
bis MCTRL-GSB = LOW gesetzt wird.

i Hinweis!

Manuelles Gleichstrombremsen hat Vorrang vor Quickstop.

Einstellung
Auswahl Code Beschreibung
Bremsgleichstrom C0036

Bremsgleichstrom, mit dem der Motor gebremst
wird

Stop!

Ein zu hoher Bremsgleichstrom und eine zu lange Bremszeit
kann den Motor thermisch liberlasten. Besonders bei
eigenbeliifteten Motoren ist Vorsicht geboten.

Aktivierung

Der Eingang MCTRL-GSB im Funktionsblock MCTRL wird mit HIGH-Pegel an-
gesteuert.

» MCTRL-GSB = HIGH: Funktion aktiviert
» MCTRL-GSB = LOW: Funktion nicht aktiviert

Funktionsablauf

Lenze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Konfiguration 8

Funktionsblocke 8.2

Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1) 826
A ©)
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Abb. 8.2-18 Signalverlauf beim Gleichstrombremsen

m © 0 @ >

® ® © o

Drehzahlistwert des Motors (z. B. MCTRL-NACT)
Regler-Ausgangsstrom (z. B. MCTRL-IACT)
Impulssperre (z. B. DCTRL-IMP)
Gleichstrombremsen aktivieren(MCTRL-GSB)
Gleichstrombremsen aktiv (MCTRL-GSB-OUT)
MCTRL-GSB-OUT = HIGH: Funktion aktiv
MCTRL-GSB-OUT = LOW: Funktion nicht aktiv

Der Motor dreht mit vorgegebener Drehzahl. Der Strom stellt sich
lastabhangig ein [El.

Gleichstrombremsen wird aktiviert mit MCTRL-GSB = HIGH. Impulssperre
wird gesetzt. Der Motor trudelt.

Die Impulssperre wird aufgehoben und der in C0036 eingestellte
Bremsgleichstrom wird eingepragt

Gleichstrombremsen wird deaktiviert mit MCTRL-GSB = LOW

Der Motor wird an der eingestellten Hochlauframpe auf Drehzahlsollwert
beschleunigt und dort gehalten

Lenze 8.2-41
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8 Konfiguration
8.2 Funktionsblocke
826 Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1)

Automatisches

Beim Unterschreiten einer einstellbaren Drehzahlsollwertschwelle wird die
Gleichstrombremsen

Funktion Gleichstrombremsen aktiviert.

i Hinweis!

Automatisches Gleichstrombremsen hat Vorrang vor Quickstop.

Einstellung

Auswahl Code Beschreibung

Bremsgleichstrom C0036 Bremsgleichstrom, mit dem der Motor gebremst
wird

Drehzahlsollwertschwelle C0019 Bei Unterschreiten der Schwelle wird Gleichstrom-

bremsen ausgelost
Haltezeit o107 Dauer der Gleichstrombremsung. Nach Ablauf der

Haltezeit wird Impulssperre gesetzt.
Stop!

Ein zu hoher Bremsgleichstrom und eine zu lange Bremszeit
kann den Motor thermisch liberlasten. Besonders bei
eigenbellfteten Motoren ist Vorsicht geboten.
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EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1) 826

Funktionsablauf

Beim automatischen Gleichstrombremsen sind 2 Funktionsablaufe moglich
mit jeweils unterschiedlicher Reaktion des Antriebsreglers. Die Parametrie-
rung ist fir beide Funktionsablaufe gleich.

Funktionsablauf 1:

» Nach Ablauf Haltezeit (C0107) setzt der Antriebsregler automatisch
Impulssperre INA.

@ | ® @

v

\4

4 A
[F] C0036
A 4 >
L co107
- | ‘
(E]

9300vec090
Abb. 8.2-19  Signalverlauf beim automatischen Gleichstrombremsen

Drehzahlsollwert (z. B. AIN-OUT)

Drehzahlistwert des Motors (z. B. MCTRL-NACT)
Regler-Ausgangsstrom (z. B. MCTRL-IACT)

Impulssperre (z. B. DCTRL-IMP)

Gleichstrombremsen aktiv (MCTRL-GSB-OUT)

MCTRL-GSB-OUT = HIGH: Funktion aktiv

MCTRL-GSB-OUT = LOW: Funktion nicht aktiv

Der Motor dreht mit vorgegebener Drehzahl. Der Strom stellt sich
lastabhangig ein [El.

Bei Drehzahlsollwert < Drehzahlschwelle (C0019) wird Gleichstrombremsen
aktiviert. Impulssperre wird gesetzt. Der Motor trudelt.

Die Impulssperre wird aufgehoben und der in C0036 eingestellte
Bremsgleichstrom wird eingepragt

Nach Ablauf der Haltezeit (C0107) wird Impulssperre gesetzt

m © 0 @ >

® ® © o
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8 Konfiguration
8.2 Funktionsblocke
826 Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1)

Funktionsablauf 2:

» Wenn Sie vor Ablauf der Haltezeit (C0107) einen Drehzahlsollwert >
Drehzahlschwelle (C0019) vorgeben, wird Gleichstrombremsen
deaktiviert und der Antrieb folgt dem Drehzahlsollwert. Bei erneutem
Unterschreiten der Drehzahlschwelle wird Gleichstrombremsen wieder
aktiviert und die Haltezeit erneut gestartet.

td o @ o @

v

\4

\4

\ 4

9300vec091
Abb. 8.2-20 Signalverlauf beim automatischen Gleichstrombremsen

Drehzahlsollwert (z. B. AIN-OUT)

Drehzahlistwert des Motors (z. B. MCTRL-NACT)
Regler-Ausgangsstrom (z. B. MCTRL-IACT)

Impulssperre (z. B. DCTRL-IMP)

Gleichstrombremsen aktiv (MCTRL-GSB-OUT)

MCTRL-GSB-OUT = HIGH: Funktion aktiv

MCTRL-GSB-OUT = LOW: Funktion nicht aktiv

Der Motor dreht mit vorgegebener Drehzahl. Der Strom stellt sich
lastabhdngig ein [El.

Bei Drehzahlsollwert < Drehzahlschwelle (C0019) wird Gleichstrombremsen
aktiviert. Impulssperre wird gesetzt. Der Motor trudelt.

Die Impulssperre wird aufgehoben und der in C0036 eingestellte
Bremsgleichstrom wird eingepragt

Gleichstrombremsen wird deaktiviert sobald der Drehzahlsollwert die
Drehzahlschwelle (C0019) tiberschreitet. Der Motor wird auf den
vorgegebenen Drehzahlsollwert beschleunigt und dort gehalten.

m O O @ >
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Pendeldampfung

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1) 826

Unterdriicken von Leerlaufschwingungen bei:

» Antrieben mit unterschiedlicher Bemessungsleistung von
Antriebsregler und Motor, z. B. bei Betrieb mit hoher Schaltfrequenz
und dem damit verbundenen Leistungsderating.

» Betrieb von hoherpoligen Motoren.
» Betrieb von Drehstromantrieben > 10 kW.
Kompensieren von Resonanzen im Antriebssatz:

» Bestimmte Asynchronmotoren kénnen oberhalb 1/5 der
Bemessungsdrehzahl (1/5 - n,) dieses Verhalten vereinzelt zeigen. Die
Folge kann ein instabiler Betrieb sein (Strom- und
Drehzahlschwankungen).

Abgleich
Die Lenze-Einstellung ist fir leistungsangepasste Motoren ausgelegt.

InderRegel verkleinern Sie Drehzahlschwingungen, wenn Sie die Lenze-Ein-
stellung der Codes C0234 oder C0236 um Faktor 2 ... 5 verandern.

1. Bereich mit Drehzahlschwingungen anfahren.

2. Einfluss der Pendeldampfung in C0234 dndern (in der Regel erhohen).
3. Begrenzung der Pendeldampfung in C0236 erhéhen.

4. Filterzeitin C0235 ggf.im Bereich von 1 ... 20 ms verandern.

» Indikatoren fir ruhigen Lauf konnen sein:
— Gleichformiger Verlauf des Motorstroms
— Minimierung der mechanischen Schwingungen im Lagersitz

Lenze 8.2-45
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8 Konfiguration

8.2 Funktionsblocke

826 Interne Motorregelung mit U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1)

Schlupfkompensation Bei Belastung geht die Drehzahl einer Asynchronmaschine zurtick. Diesen

lastabhangigen Drehzahleinbruch bezeichnet man als Schlupf. Durch Ein-
stellung von C0021 konnen Sie den Schlupf teilweise kompensieren.

In der Betriebsart U/f-Kennliniensteuerung ist die Schlupfkompensation
nur bei Betrieb ohne Riickfiihrung (C0025 = 1) aktiv.

U/f-Kennliniensteuerung

Die Berechnung der Schlupfkompensation (C0021) erfolgt automatisch aus
der Motor-Bemessungsdrehzahl (C0087) und der Motor-Bemessungsfre-
quenz (C0089). Die eingetragene Schlupfkonstante [%] ist der Bemessungs-
schlupf des Motors in [%] bezogen auf die Synchron-Drehzahl des Motors.

» Schlupfkompensation berechnen und in C0021 eintragen:

Nrsyn — Nr s Schlupfkonstante (C0021) [%]
= Misyn 100% Nisyn  Synchron-Drehzahl des Motors
[min-1]
f, - 60
Misyn =~ n Bemessungsdrehzahl des Motors

laut Motortypenschild [min-1]

f Bemessungsfrequenz des Motors
laut Motortypenschild [Hz]

p Polpaarzahl (1, 2, 3, ...) des Motors

» Bei Bedarf konnen Sie die Schlupfkompensation manuell anpassen:
—Wenn Sie C0021 zu grol} einstellen, kann der Antrieb instabil werden.

— Bei zyklischen LaststoRen (z. B. Kreiselpumpe) wird durch
kleinereWerte (ggf. auch negative Werte) in C0021 eine weiche
Motorkennlinie erreicht.

— Parametrieren Sie C0078 (Filterzeit fiir die Schlupfkompensation),
wenn Sie die Reaktionszeit des Motors auf Lastanderungen
(dynamisch «> trage) verandern mochten.

» Die Istdrehzahl wird als analoges Signal (in [%] von nyax (C0011)) an
MCTRL-NACT ausgegeben.

° . .

1| Hinweis!

Bei Betrieb von Synchron- oder Reluktanzmotoren missen Sie
C0021 = 0 einstellen.

Drehrichtung sperren Soll der Motor nur in einer Richtung drehen, konnen Sie tiber C0909 die Er-
zeugung der Ausgangsspannung auf eine Drehrichtung beschranken.

Code Beschreibung
C0909=1 Motor dreht in beide Richtungen
C0909 =2 Motor dreht im Uhrzeigersinn, "positive Drehrichtung”
(Blick auf die Motorwelle)
C0909 =3 Motor dreht gegen den Uhrzeigersinn, "negative Drehrichtung”

(Blick auf die Motorwelle)
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8.2.7

Beschreibung

Lesezeichen ein-/ausblenden

Konfiguration
Funktionsblocke

Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2)

Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2)

8.2
8.2.7

Der Funktionsblock MCTRL2 steuert und regelt den Motor. Er wird immer
ausgefuhrt. Daher ist ein Eintrag in die Abarbeitungstabelle nicht erforder-

lich.

Die Vectorregelung (C0006 = 1) hat gegeniiber der U/f-Kennliniensteue-
rung eine deutlich hohere Momentenausbeute bei gleichem Motorstrom.
Der Motor wird tiber ein internes Motormodell iberwacht und geregelt. Da-
mit wird zu jeder Zeit ein optimales Betriebsverhalten des Motors erreicht.

Die Vectorregelung ist geeignet fur Einzelantriebe, Asynchronmotoren und
Mehrmotorenantriebe gleichen Typs mit starrer Kopplung.

MCTRL2 |

MCTRL-QSP-OUT !
0]

1
MCTRL-QSP
00—+ C0900 iy Auto-GSB 1
1
090773 C0019 !
\ MCTRL-GSB C0107 21 MCTRL-GSB-OUT |
-{Cog04 - o » R :'D
| C0905 R MCTRLNSET2 I,
| MCTRL-HI-M-LIM ﬁcooso X
! (o089 (0050 ] MCTRL-MMAX :>D
O_L@ MCTRL-LO-M-LIM ﬁcoeow " MCTRL-MSET2 ,,,
| C0056 MCTRL-MACT !
Soage ] MCTRLNM-SWT ﬁcog.oe/s o
0 -{co8os ] MCTRL-IACT
ﬁ_cogowz
: Cogoz - MCTRL-LOAD MCTRLMAX
1 ﬁ_
Cogot} MCTRLA-SET o MCTRL-DCVOLT ' o
[
,
asp ,
£100% Y 1
VECT-CTRL PWM |
> 1
=] = |
1
O+ [CogTo} MCTRLVP-N-ADAPT | o oo METRLIXT 1y
X ﬁ +——{C00 C00! coo6a !
+—{ C00: €0036 !
' €0086 [ C0087 €0075 MCTRL-FACT |
I MCTRL-BOOST speed control —C0088 | C0076 - O
C0903 onc.
i i —{C0089 C0143 )
I C0906/6) ——{C0090 C0234 C0058 |
| —{ Co091 C0235 MCTRL-VACT
= MCTRL-M-ADD [ oos2 G236 : o
| 0748 w1 00084 C0909 C0052 ,
X 090672 (C0148 F> 50085
. L_—{"C0092 :
C0898 MCTRL-M-TEMP
' C0912 KTY ©
! C0913 C0063 !
\ !
! MCTRL-NACT 1
| O
1 MCTRL-PHI-ACT 1 _
! ]
! i MCTRL-PHI-ANG
\ [So65T] MCTRL-PHI-ANA |
I C0051 5 PHIANA |
! 1
fb_mctrl2
Abb.8.2-21 Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2)
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8
8.2
8.2.7

Konfiguration
Funktionsblocke

Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2)

Codes fiir die Parametrierung

Code Einstellmoglichkeiten
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0006 Op mode 5

1 vector ctrl

5 v/f
C0010 Npin 0 0 {1 rpm}
C0011 Npmax 3000 0 {1rpm}
Co018 fchop 6

0 auto chop

1 2 kHz sin

2 4 kHzf_top

3 8 kHz f_top

4 8 kHz sin

5 16 kHz sin

6 auto 8/2 kHz
C0019 Thresh nact=0 0 -36000 {1 rpm}

8.2-48

Vectorregelung
ohne oder mit
Drehzahlriickfiih-
rung
U/f-Kennlinien-
steuerung

36000

36000

automatische Um-
schaltung der
Schaltfrequenz
zwischen

16/8/2 kHz
rundlaufoptimiert
leistungsoptimiert
leistungsoptimiert
gerduschoptimiert
gerduschoptimiert

gerausch-/ lei-
stungsoptimiert
mit automatischer
Umschaltung auf
niedrige Schaltfre-
quenz

36000

Lenze

WICHTIG

Auswahl der Betriebsart fiir die
Motorregelung

Beim erstmaligen Anwdhlen die
Motordaten eingeben und mit
C0148 die Motordaten identifizie-
ren.

Inbetriebnahme ohne Identifizie-

rung der Motordaten moglich

e Vorteil der Identifizierung mit
C0148: Verbesserter Rundlauf
bei kleinen Drehzahlen

® Bezugsgrofe fiir
die absolute und
relative Sollwert-
vorgabe fiir die
Hoch- und Ablauf-
zeiten

e Korrekte Einstel-
lung von C0059
erforderlich

e (C0010< CO011
einstellen

e C0010 nur wirk-
sam bei analoger
Sollwertvorgabe
Uber AIN1

Wichtig: Bei Parame-

trierung iliber

Schnittstelle groRere

Anderungen in ei-

nem Schritt nur bei

Reglersperre durch-

fiihren

Minimale
Drehzahl

Maximale
Drehzahl

Schaltfrequenz des Wechselrich-
ters
e Faustregel: Je geringer die
Schaltfrequenz, desto
— geringer die Verlustleistung
— hoher die Gerduschentwick-
lung
— besser die Rundlaufgiite
— Derating-Angaben bei hohen
Schaltfrequenzen beachten
e Die max. Ausgangsfrequenz
(fout) betragt:
— fchop =16 kHz =
fout = 600 Hz
= fehop = 8 kHz = fo;t = 300 Hz
= fehop =4 kHz = fo;t =150 Hz
= fehop =2 kHz = fout = 150 Hz

Ansprechschwelle automatische

Gleichstrombremse (Auto-GSB)

o Unterschreiten der Schwelle in
C0019 lost automatisches
Gleichstrombremsen aus, wenn
die Haltezeit unter C0107 > 0
eingestellt ist

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Code

coo21

C0022

C0023

C0025

C0036

C0042

C0050

Coo51

C0052

Co053

coo54

Bezeichnung

slipcomp

Imax current
Imax gen.

Feedback type

DC brk value

DIS: QSP

MCTRL-NSET2

MCTRL-NACT

MCTRL-Umot

UG-VOLTAGE

Imot

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2)

Einstellmoglichkeiten
Lenze Auswahl

> -20,00 {0,01 %} 20,00
> 0 {0,01 A} -
> 0 {0,01 A} -
1
1 no feedback keine Riickfiihrung
100 IT (C420)-X8 Eingabe der Strich-
zahlin C0420
101 IT (C420)-X9 Eingabe der Strich-
zahlin C0420
Strichzahl:
110 IT512-5V 512inc
111 1T1024-5V 1024 inc
112 1T2048-5V 2048 inc
113 1T4096-5V 4096 inc
00 00 {0,1 A} -
0 QSP inactive
1 QSP active
-100,00 {0,01 %} 100,00
-36000 {1 rpm} 36000
0 {1v} 800
0 {1v} 900
0,0 {0,1 A} 500,0

Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
8.2.7
WICHTIG
Schlupfkompensation (a8
> Anderung von C0086, C0087 6.11-1
oder C0089 setzt C0021 auf (a8
den rechnerischen Nennschlupf 8.2-25
des Motors (a8
e Beim Umschalten auf Betriebs- ~ 8.2-47
art Vectorregelung wird
C0021 = 0 gesetzt
Imax-Grenze motorisch [a)
- Abhangig von C0086 6.6-13
Imax-Grenze generatorisch (88
- Abhangig von C0086 6.6-13
Drehzahlriickfiihrung 0 6.7-1
Inkrementalgeber an X8
e An X8 nur Inkrementalgeber
mit TTL-Pegel anschlieBen
Inkrementalgeber an X9
e Inkrementalgeber mit HTL-Pe-
gel nur an X9 anschlieBen
Inkrementalgeber an X8
e An X8 nur Inkrementalgeber
mit TTL-Pegel anschlieBen
Bremsgleichstrom einstellen (88
- Gerateabhangig 8.2-25
m
8.2-47
Quickstop A8}
e Nur Anzeige 8.2-25
Quickstop nicht aktiv %2 47
Quickstop aktiv ’
Drehzahlsollwert, Funktionsblock £
MCTRL 8.2-25
® Anzeige der Drehzahl in [%] von [
cool1 8.2-47
Drehzahlistwert, Funktionblock L
MCTRL 8.2-25
e Nur Anzeige (88
8.2-47
Motorspannung, Funktionsblock [
MCTRL 8.2-25
e Nur Anzeige (88
® MCTRL-VACT =100 % = C0090 8.2-47
Zwischenkreisspannung, Funkti- [
onsblock MCTRL 8.2-25
e Nur Anzeige |88
e MCTRL-DCVOLT =100 % = 8.2-47
1000V
Aktueller Motorstrom, Funktions- [d
block MCTRL 8.2-25
e Nur Anzeige |88
o MCTRL-IACT =100 % = C0022 8.2-47
8.2-49



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
8.2 Funktionsblocke
8.2.7 Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2)
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0056 MCTRL-MSET2 -100,00 {0,01 %} 100,00 Nur Anzeige. Das Ausgangssignal [
ist abhangig von der Betriebsart: ~ 8.2-25
e Aktueller Motorstrom bei AR
U/f-Kennliniensteuerung, Funk- 8.2-47
tionsblock MCTRL1
e Drehmomentsollwert bei Vec-
torregelung, Funktionsblock
MCTRL2
C0058 MCTRL-FACT -600,0 {0,1 Hz} 600,0 Ausgangsfrequenz [
® Nur Anzeige 8.2-25
® MCTRL-FACT =100,0 % = AR
1000,0 Hz 8.2-47
C0063 Mot temp 0 {1°C} 200 Motortemperatur m
e NurAnzeige 8.2-25
e Uberwachung der Motortem- &
peratur muss aktiviert sein. 8.2-47
o KTY an X8/5, X8/8:
— Bei 150 °C wird TRIP OH3 ge-
setzt
— Vorwarnung moglich liber
OH7, Temperatur wird in
C0121 eingestellt
® PTC, ThermokontaktanT1, T2:
— Bei Auslésung wird TRIP oder
Warnung 0HS gesetzt
C0064 Utilization 0 {1 %} 150 Gerateauslastung Ixt (8]
e NurAnzeige 8.2-25
e Gerdteauslastungder letzten &
180 s Betriebszeit 8.2-47
e C0064 > 100 % l6st Warnung
C5aus
e C0064 > 140 % begrenzt den
Ausgangsstrom auf den Nenn-
strom des Antriebsreglers
C0070 Vpspeed CTRL = 10,0 0,0 {0,1} 255,9 Verstarkung Drehzahlregler (8
C0071 Tn speed CTRL 50 1 {1 ms} 6000 Nachstellzeit Drehzahlregler 8.2-25
C0071 = 6000 ms: keine Nachstell- &
zeit 8.2-47
C0075 Vp curr CTRL 0,20 0,00 {0,01} 0,99 Verstarkung Stromregler g
e Vectorregelung: Verstarkung 8.2-25
Stromregler (88
e U/f-Kennliniensteuerung: 8.2-47
Maximalstromregler
C0076 Tncurr CTRL 10,0 0,1 {0,1 ms} 2000,0 Nachstellzeit Stromregler g
e Vectorregelung: Nachstellzeit =~ 8.2-25
Stromregler (88
e U/f-Kennliniensteuerung: Ma-  8.2-47
ximalstromregler
e C0076 = 2000 ms: Stromregler
abgeschaltet
C0082 MotRr > 0,000 {0,001 Q} 65,000 Motor-Rotorwiderstand [ 6.6-1
- Wert wird durch Motorparame- [
ter-Identifizierung ermittelt aus = 6.6-14
C0087, C0088, C0089, C0090
und C0091
e Auswahl eines Motors in C0086
stellt entsprechenden Rotorwi-
derstandswert ein
C0084 MotRs - 0,00 {0,01 mQ} 100000, Motor-Standerwiderstand [ 6.6-1
00 > Wert wird durch Motorparame- [

ter-ldentifizierung ermittelt 6.6-14
(Co148, C0149)
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Code
Nr. Bezeichnung
C0085 Mot Lss

C0086 Mot type

C0087 Mot speed

C0088 Mot current

C0089 Mot frequency

C0090 Mot voltage

C0091 Mot cos phi

C0092 Mot Ls

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Konfiguration
Funktionsblocke

Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2)

Einstellmoglichkeiten

Lenze Auswahl

%

0,0

50

0,5

10

0,50

0,0

{0,1 mH}

L Auswahlliste Motoren

{1 rpm}

{0,1A}

{1 Hz}

{1vi

{0,01}

{0,1 mH}

Lenze

6500,0

36000

500,0

5000

1000

1,00

6500,0

WICHTIG

Motor-Streuinduktivitat

-> Wert wird durch Motorparame-
ter-ldentifizierung ermittelt
(C0148, C0149)

Auswahl Motortyp

- Abhédngig vom verwendeten
Antriebsregler

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt die entsprechenden Para-
meter in C0021, C0022, C0081,
C0087,C0088, C0089, C0090,
C0091 ein

Motor-Bemessungsdrehzahl

- Abhangig von C0086

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt die entsprechende Motor-
Bemessungsdrehzahl in C0087
ein

e Anderung von C0087 setzt
C0086=0

Motor-Bemessungsstrom

- Abhangig von C0086

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt den entsprechenden Mo-
tor-Bemessungsstrom in C0088
ein

e Anderung von C0088 setzt
Co086=0

Motor-Bemessungsfrequenz

- Abhangig von C0086

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt die entsprechende Motor-
Bemessungsfrequenz in C0089
ein

e Anderung von C0089 setzt
C0086=0

Motor-Bemessungsspannung

- Abhangig von C0086

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt die entsprechende Motor-
Bemessungsspannung in C0090
ein

e Anderung von C0090 setzt
Co086=0

Motor cos ¢

- Abhangig von C0086

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt den entsprechenden Mo-
tor cos ¢ in C0091 ein

e Anderungvon C0091 setzt
C0086 =0

Motor-Standerinduktivitat

-> Wert wird durch Motorparame-
ter-ldentifizierung ermittelt aus
€0088, C0089, C0090 und
C0091

> Auswabhl eines Motors in C0086
stellt entsprechenden Stander-
induktivitdtswert in C0092 ein

8.2
8.2.7

[ 6.6-1
6.6-14

[ 6.6-1

[ 6.6-1

[ 6.6-1

[ 6.6-1

[ 6.6-1

[ 6.6-1

[ 6.6-1

8.2-51
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8
8.2
8.2.7

Code

C0095
@

C0105

co107

0132
@

0140
@

8.2-52

Konfiguration
Funktionsblocke

Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2)

Einstellmoglichkeiten

Bezeichnung

Mot lo > 0,00
QSP Tif 5,00 0,00
holding time 0,00 0,00

RFG fly delay > 0

select direct 0

Lenze Auswahl

{0,01 A}

{0,01 s}
{0,015}

{1 ms}

Nset
inv. Nset
pos.
neg.

Both, Nset
Both, inv. Nset
Both pos.

Both neg.

Lenze

1000,00

999,90

9999,90

9999

WICHTIG

Motor-Magnetisierungsstrom [ 6.6-1
- abhangig von C0086, C0088 (88

und C0091 6.11-5
e Anderung von C0086, C0088
und C0091 setzt C0095 auf die
Lenze-Einstellung
e Anderung von C0095 setzt
C0086=0
Quickstop Ablaufzeit (a8
e Die Ablaufzeit bezieht sich auf ~ 8.2-25
eine Drehzahlanderung von (a8
cool1l..0 8.2-47
Haltezeit fiir automatisches m
Gleichstrombremsen (Auto-GSB) 8.2-25
(a8
8.2-47

Mindestzeit fiir Reglersperre bei [
aktiver Fangschaltung, verzogert ~ 8.2-25
den Start des Fangvorgangs nach [
Reglerfreigabe 8.2-47
- abhangig von C0082, C0086,
C0087,C0088, C0089, C0090,
C0091, C0092
Anderung einer der Codes setzt
C0132 auf die Mindestzeit des
ausgewahlten Motors zuriick
e Die Zeit wird von der 2-fachen
Rotorzeitkonstanten abgeleitet

Suchrichtung beim Fangvorgang  [d
® Positive Drehrichtung: 8.2-25
Mit Blick auf die Motorwelle (a8
dreht der Motor rechts 8.2-47
e Negative Drehrichtung:
Mit Blick auf die Motorwelle
dreht der Motor links

Nur suchen in Richtung des anlie-
genden Sollwerts

Nur suchen gegen die Richtung
des anliegenden Sollwerts

Nur suchen in positiver Drehrich-
tung

Nur suchen in negativer Drehrich-
tung

Zuerst in Richtung, dann gegen
die Richtung des anliegenden Soll-
werts suchen

Zuerst gegen die Richtung, dann
in Richtung des anliegenden Soll-
werts suchen

Zuerst in positiver Drehrichtung,
dann in negativer Drehrichtung
suchen

Zuerst in negativer Drehrichtung,
dann in positiver Drehrichtung su-
chen

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2) 8.2.7

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl

C0142 Start options 1 Startbedingung fiir die Fangschal- [J
tung 8.2-25
(8]

0 Start lock e Automatischer Start gesperrt
8.2-47

nach
— Netzeinschalten
— Riicknahme einer Meldung
(t>0,55)
— TRIP Reset
e Fangschaltung ist inaktiv
e Start nach HIGH-LOW-HIGH-Pe-
geldnderung an X5/28
1 Auto start Automatischer Start, wenn
X5/28 = HIGH
e Fangschaltung ist inaktiv
2 flying lock e Automatischer Start gesperrt
nach
— Netzeinschalten
— Riicknahme einer Meldung
(t>0,55)
— TRIP Reset
e Fangschaltung ist aktiv
e Start nach HIGH-LOW-HIGH-Pe-
geldnderung an X5/28
3 Fly restart Automatischer Start, wenn
X5/28 = HIGH
e Fangschaltung ist aktiv
C0143 limit 2kHz 0,0 0,0 {0,1 Hz} 20,0 Drehfeldabhingige Schalt- B8]
schwelle 8.2-25
e Schwelle zur automatischen [}
Schaltfrequenzabsenkung 8.2-47
e Bei Unterschreiten schaltet der
Antriebsregler automatisch auf
2 kHz

C0145 select ref 1 Auswahl des Fangverfahrens |88

e Referenz-Drehzahl, beiderder  8.2-25
Fangvorgang gestartet wird |88

REF: C0011 Maximale Drehzahl 8.2-47

REF: N-ACT Letzte aktuelle Drehzahl

REF: N-SET Vorgegebener Drehzahl-Haupt-
sollwert
Es wird auf das Sollwertsignal am
Eingang NSET-N des Funktions-
blocks NSET referenziert.
Fehlt das Sollwertsignal am Ein-
gang NSET-N, wird auf den akti-
ven JOG-Sollwert (C0039/x) refe-
renziert
C0146 fly current 0 -500 {1} 500 Fangschaltung, Stromhdhe beim  Ld
Suchvorgang 8.2-25
e Beeinflusst die Stromeinpra- |88
gung beim Suchvorgang 8.2-47
C0147 flydt-f 0 -8 {1} 82 Fangschaltung, Suchgeschwindig-
keit beim Fangvorgang
e BeiAntrieben mit groRen
Schwungmassen ggf. Suchge-
schwindigkeit reduzieren

N » O

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 8.2-53
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WICHTIG

Motordaten-ldentifizierung (a8
1. Regler sperren, warten bis An- 6.6-14
trieb steht
2. In C0087, C0088, C0089, C0090,
C0091 die korrekten Werte vom
Motor-Typenschild eingeben
3. C0148 =1 setzen, mit @D be-
statigen
4. Regler freigeben:
Die Identifizierung
— startet, erlischt. Der Mo-
tor "pfeift” leise, dreht sich
aber nicht!
— dauertca.1..2min
— ist beendet, wenn wieder
leuchtet
5. Regler sperren

Einfluss der Pendeldampfung, (a8
Funktionsblock MCTRL 8.2-25
e Minimieren einer Pendelnei- AR}

gung des Antriebs 8.2-47
e Nimmt Einfluss auf die Pendel-

neigung des Antriebs
e Bei C0025 >1 und gleichzeitig

C0006 = 1 wird C0234 =0 ge-

setzt

Filterzeit der Pendeldampfung, |88
Funktionsblock MCTRL 8.2-25
o Filterzeit fiir das interne Signal 1
zur Pendeldampfung 8.2-47
Grenzwert der Pendeldampfung,
Funktionsblock MCTRL
e Grenzwert fiir das interne Si-
gnal zur Pendeldampfung
Strichzahl fiir Inkrementalgeber
an X8 oder X9
e Inkrementalgeber mit HTL-Pe-
gel nur an X9 anschlieBen
Versorgungsspannung fiir den In-
krementalgeber an X8
ACHTUNG: Falsche Eingabe kann
den Inkrementalgeber zerstoren!
Filterzeitkonstante Nj¢ flir den [n)
8.2-47

[ 6.7-1

Drehzahlistwert, Funktionsblock

MCTRL2

e [nterne Filterung des Drehzahl-
signals fiir die Regelung

e (C0497 = 0 ms: abgeschaltet

Konfiguration analoges Eingangs- [

signal, Funktionsblock MCTRL 8.2-25
e Drehzahlsollwert [
8.2-47

8 Konfiguration
8.2 Funktionsblocke
8.2.7 Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2)
Code Einstellmoglichkeiten
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0148 identrun 0 o WRK Bereit
stop

1 WRK run lIdentifizierung starten
C0234 damp value 20 -100 {1 %} 100
C0235 damping 5 1 {1 ms} 600
C0236 damp limit 0,2 00 {0,1 Hz} 20,0
C0420 Encoder const 512 1 {Llinc/rev} 8192
C0421 Encvoltage 5,00 5,00 {0,1V} 8,00
C0497 Nact filter 2,0 0,0 {0,1 ms} 50,0
C0890 CFG: N-SET 5050 NSET-NOUT [ Auswahlliste 1
8.2-54 Lenze

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Code

C0891

C0892

C0893

C0898

C0899

C0900

C0901

C0902

C0904

C0905

C0906

O V1 A W IN B

co907

A W N R

Konfiguration
Funktionsblocke

Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2)

Einstellmoglichkeiten

Bezeichnung Lenze Auswahl
CFG: M-ADD 1000 FIXEDO%
CFG:LO-M-LIM 5700 ANEG1-OUT

CFG: HI-M-LIM 19523

FCODE-472/3

CFG: M-LIM 0 0 M-LIM ON
switch
1 M-LIM OFF
CFG: N/M-SWT 1000 FIXEDO
CFG: QSP 10250 R/L/Q-QSP
CFG: I-SET 1000 FIXED0%
CFG: I-LOAD 1000 FIXEDO
CFG: DC-BREAK 1000 FIXEDO
DIS: DC-BREAK 0
-199,99 {0,01 %}
DIS: N-SET
DIS: M-ADD
DIS: LO-M-LIM
DIS: HI-M-LIM
DIS: I-SET
DIS: BOOST
0
reserviert
DIS: N/M-SWT
DIS: QSP
DIS: I-LOAD

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 1

Verringerte Dreh-
momentgrenze
aktiv

Verringerte Dreh-
momentgrenze in-
aktiv

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

199,99

Lenze

WICHTIG

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock MCTRL

o Drehmomenten-Zusatzsollwert
bzw. Drehmomentensollwert

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock MCTRL

e Untere Drehmomentenbegren-
zungin [%] von C0057

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock MCTRL

e Obere Drehmomentenbegren-
zung in [%] von C0057

Drehmomentbegrenzung im Feld-

schwachbereich, Funktionsblock

MCTRL

e Beiverringerter Drehmoment-
grenze wird das maximal mog-
liche Drehmoment im Feld-
schwéachbereich mit 1/f ab-
senkt. Dadurch wird eine er-
hohte Kippsicherheit des Mo-
tors im Feldschwachbereich er-
reicht

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock MCTRL

e LOW = Drehzahlregelung aktiv

e HIGH = Drehmomentenrege-
lung aktiv

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock MCTRL

e HIGH = Antrieb fiihrt Quickstop
aus

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock MCTRL

o [-Anteils des Drehzahlreglers
setzen

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock MCTRL

e HIGH = Der I-Anteil an MCTRL-I-
SET wird vom Drehzahlregler
uibernommen

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock MCTRL

e HIGH = Motor wird gebremst

Funktionsblock MCTRL

e Anzeige des in C0904 verkniipf-
ten Signals

Funktionsblock MCTRL

e Anzeige der in C0890, C0891,
C0892,C0893, C0901 und
C0903 verkniipften Signale

Funktionsblock MCTRL
e Anzeige der in C0899, C0900
und C0902 verkniipften Signale

8.2
8.2.7

8.2-47

8.2-47

8.2-47

8.2-25

8.2-47

8.2-47

8.2-25

8.2-47

L
8.2-25

(B8]
8.2-47

8.2-55
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8 Konfiguration
8.2 Funktionsblocke
8.2.7 Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2)

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl

C0909 speed limit 1 1 +/-175% Drehzahlbegrenzung, Funktions- [
2 0.175% block MC'ZTRL i 8.2-25
e Drehrichtungsbegrenzung fir (1
3 -175..0% den Drehzahlsollwert 8.
C0910 CFG:VP-ADAPT 1006 FIXED100% [0 Auswahlliste1  Konfiguration analoges Eingangs- [d
signal, Funktionsblock MCTRL 8
e Adaption der Verstirkungdes 1
Drehzahlreglers 8
e Beiwechselnder Verstarkung
mit CURVE-OUT des FB CURVE
verbinden
C0911 DIS: VP-ADAPT -199,99 {0,01 %} 199,99 Funktionsblock MCTRL
e Anzeige des in C0910 verkniipf-
ten Signals
C0912 OVdelaytime - - {1 ms} - Verzogerungszeit der Impulsfrei- [
gabe nach einer OU-Meldung 8.2-25
- abhangig von C0082, C0086, L
C0087,C0088, C0089, C0090, 8.2-47
0091, C0092 1 9.4-3
Anderung einer der Codes setzt
C0912 auf die Zeit des ausge-
wahlten Motors zurtick
e Die Zeit wird von der 2-fachen
Rotorzeitkonstanten abgeleitet

C0913 OV handling 0 Hohe des Motorstroms beim (a8
Fangvorgang oder nach einer OU-  8.2-25
Meldung (a8
® BeiC0913 =1 wird beim Fang-  8.2-47
vorgang oder nach einer OU-
Meldung der Motor mit redu-
ziertem Motorstrom auf die
Solldrehzahl gefiihrt.
1 activ Reduzierter Motorstrom e Die Einstellung ist nur bei den
Geraten EVF9326 ... EVF9333
wirksam

0 inactiv  Nicht reduzierter Motor-
strom

Drehzahlsollwertvorgabe » Das Signal am Eingang MCTRL-N-SET ist der Drehzahlsollwert in [%]
und bezieht sich immer auf die Maximaldrehzahl (C0011).

» In den meisten Grundkonfigurationen ist MCTRL-N-SET mit dem
Funktionsblock NSET (Drehzahlsollwert-Aufbereitung) verbunden.

—Sie konnen MCTRL-N-SET auch mit jedem anderen analogen
Ausgangssignal eines FB verbinden.

Drehzahlsollwertbegrenzung » Die Begrenzung des Drehzahlsollwerts an MCTRL-N-SET erfolgt immer
auf £100 % der Maximaldrehzahl ny,55 (CO011).

» Der Drehzahlsollwert wird durch die Motorregelung in einen
Frequenzsollwert umgesetzt und in Abhangigkeit der Schaltfrequenz
fchop auf eine maximale Ausgangsfrequenz begrenzt.

Schaltfrequenz fepop Maximale Ausgangsfrequenz
16 kHz 600 Hz
8 kHz 300 Hz
2/4 kHz 150 Hz

8.2-56 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Drehzahlregelung

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2) 8.2.7

Ein PI-Reglervergleichtden Drehzahlsollwert mitderIstdrehzahl des Motor-
modells und erzeugt aus der Drehzahlabweichung einen Momentensoll-
wert.

» Die Istdrehzahl wird als analoges Signal (in [%] von npax (C0011)) an
MCTRL-NACT ausgegeben.

Parametrierung

Code Funktion
C0070 Verstarkung V,,
C0071 Nachstellzeit T,

Betrieb mit Drehzahlriickfiihrung

Die Umschaltungaufden Betrieb mitexterner Drehzahlrtickfuhrungerfolgt
mitder Auswahldes Inkrementalgebers liber C0025. Mit der externen Dreh-
zahlrickfihrungkonnen Sieden Motorin allen vier Drehmoment-Drehzahl-
Quadranten betreiben.

Adaption des Drehzahlreglers

Uber den Eingang MCTRL-VP-N-ADAPT konnen Sie die Verstarkung des
Drehzahlreglers online verandern. Die eingestellte Verstarkungin C0070 ist
der Bezugswert fiir ein Eingangssignal von 100 %.

» Durch Adaption eines Funktionsblocks (z. B. CURVE) an
MCTRL-VP-N-ADAPT konnen Sie Einfluss auf die Verstarkung (C0070)
nehmen.

» In der Lenze-Einstellung ist die Adaption abgeschaltet.
Verhalten bei Drehzahlsollwert = 0

Bei Drehzahlsollwert=0 (MCTRL-N-SET=0) und Drehzahlistwert=0
(MCTRL-NACT = 0) wird der Drehzahlregler abgeschaltet. Der Motor erhalt
nur noch seinen Magnetisierungsstrom.

Verhalten im Bremsbetrieb bei sehr niedriger Geschwindigkeit

Stop!

Ein langer dauernder Bremsbetrieb mit sehr niedriger
Geschwindigkeit kann zur Instabilitat der Vectorregelung fiihren.
Abhilfe:

» Den kritischen Drehzahlbereich schneller durchfahren.
» Drehzahlriickflihrung einsetzen.

Lenze 8.2-57
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8
8.2
8.2.7

8.2-58

Konfiguration
Funktionsblocke
Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2)

Temperaturerfassung

Bei Motoren mit Temperaturerfassung (KTY83-110) kann der Antriebsregler
Temperaturanderungen in seinem Motormodell berticksichtigen. Die Ge-
nauigkeit und Stabilitat der Vectorregelung wird dadurch wesentlich ver-
bessert.

» AnschluR des Sensors:
—X8/5 = -KTY (rt/ws/bl)
—X8/8 = +KTY (br/gr/sw)

0 . .

1| Hinweis!

Sie konnen den Temperatursensor (KTY) auch ohne
Drehzahlriickflihrung verwenden.

» Wenn Sie die Uberwachung SD6 (C0594) aktivieren, wird gleichzeitig
die Temperaturriickfliihrung aktiviert.

» Aktivieren Sie erst die Temperaturriickfihrung, und starten Sie dann
die Motoridentifizierung, um die Motortemperatur zu bertcksichtigt.

» Sie kénnen zusatzlich die Uberwachungsfunktionen OH3 (C0583) und
OH7 (C0584) aktivieren und parametrieren.

» Uber C0063 kénnen Sie sich die aktuelle Motortemperatur anzeigen
lassen.

Integralanteil setzen

Umden Drehzahlregler miteinem Startmomentzu initialisieren, konnenSie
Uiber MCTRL-I-SET (Startwert) und MCTRL-I-LOAD (Steuersignal) den Integra-
lanteil des Drehzahlreglers beschreiben.

Eingangssignal Wirkung

MCTRL-I-LOAD = HIGH e Der Drehzahlregler tibernimmt den Wert an MCTRL-I-SET in seinen
Integralanteil
e Der P-Anteil wird abgeschaltet

MCTRL-I-LOAD = LOW Der Drehzahlregler ist aktiv

Lenze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Drehmomentbegrenzung im
Feldschwéchbereich

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2) 8.2.7

Diese Funktion ist geeignet fir Anwendungen, die ein konstantes Drehmo-
ment bis in den Feldschwachbereich benétigen.

» Bei Quickstop (QSP) wird die Drehmomentbegrenzung inaktiv
geschaltet.

» Wenn das Motormoment die vorgegebene Grenze erreicht, kann der
Antrieb dem Drehzahlsollwert nicht mehr folgen und der Ausgang
MCTRL-MMAX wird HIGH gesetzt.

Drehmomentgrenzen extern vorgeben

Wenn das im Feldschwachbetrieb erreichte maximale Drehmoment zu ge-
ring ist, konnen Sie die Drehmomentgrenzen tiber die Eingange MCTRL-HI-
M-LIM und MCTRL-LO-M-LIM verandern.

» MCTRL-HI-M-LIM definiert die obere Drehmomentgrenze in [%] von
dem in C0057 angezeigten Maximaldrehmoment.
Maximaler moéglicher Eingangswert: 199,99 %

» MCTRL-LO-M-LIM definiert die untere Drehmomentgrenze in [%] von
dem in C0057 angezeigten Maximaldrehmoment.
Minimaler moglicher Eingangswert: -199,99 %

o . -

1| Hinweis!

Das unter C0057 angezeigte maximal mogliche Drehmoment
bezieht sich auf den Grunddrehzahlbereich (Drehzahl Null bis
Nenndrehzahl des Motors) und errechnet sich aus den

Typenschildangaben sowie der Einstellung des maximalen
Motorstroms unter C0022.

Lenze 8.2-59
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8 Konfiguration
8.2 Funktionsblocke
8.2.7 Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2)
M
199 % -
100 %
80 % 1

Ny 2 ny 3ny n

9300vecl53

Abb.8.2-22 Drehmomentkennlinien bei Bewertung mit C0898

[A]  ”Interne Grenzkennlinie” bei C0898 = 1 und MCTRL-HI-M-LIM =199 %

Anhebung der oberen Drehmomentgrenze mit MCTRL-HI-M-LIM = 199 %
und C0898 =0

Drehmomentkennlinie bei C0898 = 1 und MCTRL-HI-M-LIM = 80 %
Drehmomentkennlinie bei C0898 = 0 und MCTRL-HI-M-LIM = 80 %

Drehmomentgrenzen mit C0898 bewerten

Uber Code C0898 kénnen die vorgegebenen Drehmomentgrenzen an den
Eingangen MCTRL-LO-M-LIM und MCTRL-HI-M-LIM mit der Funktion 1/fict
bewertet werden. Dadurch wird das Drehmoment abgesenkt.

Auswahl Code Beschreibung

Bewertung der Drehmo-  C0898=0  Lenze-Einstellung

mentgrenze im Feld- Die Eingangssignale an MCTRL-LO-M-LIM und
schwiéchbereich MCTRL-HI-M-LIM werden mit 1/fist bewertet.

C0898=1  Eine”interne Grenzkennlinie”, die einer maximalen
Drehmomentgrenze von £199,99 % entspricht, wird
mit 1/fis; bewertet.

o Das Drehmoment bleibt konstant bis zum Errei-
chen der Grenzkennlinie. Voraussetzung dafiir ist,
dass der Antriebsregler ausreichend Strom zur
Verfligung stellt und der Motor im geforderten
Drehzahlbereich kippfest ist.

o Die Eingangssignale an MCTRL-LO-M-LIM und
MCTRL-HI-M-LIM werden nicht mit 1/f;s; bewertet.
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Begrenzung des
Ausgangsstroms

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2) 8.2.7

Die Begrenzung des Ausgangsstroms dient vorrangig dem Schutz des An-
triebsreglers und der Stabilitat der Antriebsregelung.

Wenn die max. zulassige Belastung des Motors uiberschritten wird, konnen
Sie den max. Ausgangsstrom des Antriebsreglers entsprechend anpassen.

Parametrierung

Code Funktion
C0022 Motorischer Maximalstrom
C0023 Generatorischer Maximalstrom

Wenn Sie iber C0086 einen Motor auswahlen, dessen Maximalstrom deut-
lichgeringeristals der Ausgangsstromdes Antriebsreglers, wird der motori-
sche Maximalstrom (C0022) automatisch auf den zweifachen Nennstrom
des Motors begrenzt.

Wirkungsweise

In der Betriebsart Vectorregelung wird das Einhalten der Grenzwerte durch
die automatische Begrenzung des Drehzahlreglers erreicht.

Der Drehzahlregler wird begrenzt, wenn der Motorstrom die eingestellte
Grenze unter C0022 oder C0023 erreicht hat (der Antriebsregler liefert den
max. Ausgangsstrom). In diesem Zustand

Auswirkungen
» Der Motor kann dem Drehzahlsollwert nicht folgen.
» Es wird MCTRL-IMAX = HIGH gesetzt.

» Bei Auswahl der automatischen Schaltfrequenzeinstellung (C0018 = 0

oder 6) wird auf eine niedrigere Schaltfrequenz geschaltet, so dass
keine Abschaltung erfolgt.
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8.2.7 Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2)

Drehmomentregelung mit
Drehzahlklammerung

8.2-62

Alternativ zur Drehzahlregelung konnen Sie die Vectorregelung auf
Drehmomentregelung mit Drehzahlklammerung umschalten.

° . .
1| Hinweis!
In den Grundkonfigurationen C0005 = 4xxx ist die

Drehmomentregelung mit Drehzahlklammerung bereits
eingestellt.

» Mit MCTRL-N/M-SWT = HIGH ist Drehmomentregelung mit
Drehzahlklammerung aktiv.

— Die Drehmomentregelung mit Momentensollwertvorgabe liber
MCTRL-M-ADD ist aktiv.

— MCTRL-M-ADD wirkt als bipolarer Drehmomentsollwert.

— Das Vorzeichen des Drehzahlklammerwertes an MCTRL-N-SET wird
automatisch aus dem Vorzeichen des Drehmomentensollwertes an
MCTRL-M-ADD gebildet. Dadurch wirkt der Drehzahlklammerwert in
beiden Drehrichtungen.

—Das Istmoment wird als analoges Signal (in [%] von Mp,ax (C0057)) an
MCTRL-MACT ausgegeben.

Stop!

Soll der Motor im Stillstand ein Haltemoment erzeugen, darf der
Drehmomentsollwert eine bestimmte Grenze nicht
unterschreiten.

» Abhangig vom Motortyp und der Genauigkeit der
identifizierten Motorparameter kann die Vectorregelung bei
einem Drehmomentsollwert <10 % ... 20 % instabil werden.

» Betreiben Sie den Motor mit Drehzahlriickflihrung, wenn das
erforderliche Haltemoment im kritischen Bereich liegt.
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Automatische
Drehzahlerkennung nach
Reglerfreigabe -
Fangschaltung

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2) 8.2.7

Die Fangschaltung ist besonders geeignet flir Anwendungen mit Lufter und
Antriebe mit grolRer Massentragheit.

Mit der Fangschaltung konnen Sie den Regler freigeben, obwohl der Motor
noch dreht. Die Fangschaltung ermittelt automatisch die aktuelle Drehzahl
des Motors und lasst die Motorregelung mit dieser Drehzahl starten. Da-
durchlasstsichdas Bremsendes MotorsaufDrehzahl 0 mitanschlieendem
Hochlauf vermeiden.

In C0140 konnen Sie die Suchrichtung beim Fangvorgang vorgeben.

» Bei bekannter Drehrichtung der trudelnden Maschine konnen Sie in
Drehrichtung oder in Richtung des anliegenden Sollwertes suchen
lassen.

» Bei unbekannter Drehrichtung der trudeInden Maschine kdnnen Sie in
beiden Drehrichtungen oder in beiden Richtungen des anliegenden
Sollwertes suchen lassen.

Z.B. kann bei Anwendungen mit Lufter in beiden Drehrichtungen ge-
sucht werden, wenn durch Luftstromung die Drehrichtung des freilau-
fenden Lufterrades unbekannt ist.

° . .
1| Hinweis!
» Die Fangschaltung ist optimiert fiir einen

leistungsangepassten Motor. Daher sollte der
Motor-Nennstrom den Regler-Nennstrom nicht tberschreiten.

» Obwohl die Fangschaltung aktiviert ist (C0142 = 2 oder
C0142 = 3), startet der Fangvorgang nicht, wenn nach einer
OU-Meldung die Impulssperre wieder aufgehoben wird.

Damit der Fangvorgang startet, missen Sie z. B. den Eingang
DCTRL-CINHx mit dem Ausgangssignal MONIT-OU
verknupfen. Bei einer OU-Meldung wird dadurch intern
Reglersperre gesetzt. Das Aufheben der Reglersperre startet
dann den Fangvorgang.

Besonderheiten bei Vectorregelung

» Bei bekannter Motordrehzahl konnen Sie auf die Fangschaltung
verzichten, wenn ein passender Sollwert nach Reglerfreigabe
unverzogert wirksam wird (z. B. Sollwert auf NSET-CINH-VAL legen).

» Durch Vorgabe eines passenden Sollwerts lassen sich Fangvorgange
auf ca. 200 ms verkirzen.

P Bei Betrieb mit Ruckfiihrung ist eine Aktivierung der Fangschaltung
nicht notwendig, weil das Signal MCTRL-NACT als Sollwert an
NSET-CINH-VAL wirksam wird.
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8 Konfiguration

8.2 Funktionsblocke

8.2.7 Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2)
Einstellung
Auswahl Code Beschreibung

8.2-64

Suchrichtung beim Fang- C0140=0

vorgang

Referenz-Drehzahl fiir
den Start des Suchvor-

gangs

Stromhohe beim Such-
vorgang

Suchgeschwindigkeit

Aktivierung

Auswahl
Anlaufschutz

Automatischer Start

Starten nach Aufheben
der Einschaltsperre

Starten ohne Anlauf-
schutz

C0140=1

C0140=2
C0140=3
C0140=4

C0140=5
C0140=6
C0140=7

C0145=0
C0145=1

C0145=2

C0146

co147

Code
Cc0142=0

C0142=1

C0142=2

C0142=3

Lenze

Lenze-Einstellung
Nur suchen in Richtung des anliegenden Sollwerts

Nur suchen gegen die Richtung des anliegenden Soll-
werts

Nur suchen in positiver Drehrichtung
Nur suchen in negativer Drehrichtung

Zuerst in Richtung, dann gegen die Richtung des an-
liegenden Sollwerts suchen

Zuerst gegen die Richtung, dann in Richtung des an-
liegenden Sollwerts suchen

Zuerst in positiver Drehrichtung, dann in negativer
Drehrichtung suchen

Zuerst in negativer Drehrichtung, dann in positiver
Drehrichtung suchen

Fangschaltung referenziert auf die Maximaldrehzahl
(coo11).
Empfohlen bei unbekannter Drehzahl des Motors

Lenze-Einstellung
Fangschaltung referenziert auf die letzte aktuelle
Drehzahl des Motors

Drehzahlsollwert, Empfohlen bei bekannter Drehzahl
des Motors

Beeinflusst die Stromhohe beim Suchvorgang. Wert
verringern bei Motoren mit geringer Schwungmasse
(Drehzahl erhéht sich bereits wahrend des Suchvor-
gangs).

Beeinflusst die Suchgeschwindigkeit. Ein Suchvor-
gang dauert ca. 1... 2 s. Gegebenenfalls kann es fiir
einen erfolgreichen Suchvorgang notwendig sein, die
Suchgeschwindigkeit zu reduzieren (Wert verrin-
gern).

Beschreibung

Die Fangschaltung ist inaktiv. Anlaufschutz heif3t,
dass fiir einen erneuten Anlauf ein Signalwechsel zur
Reglerfreigabe erforderlich ist (z. B. LOW-HIGH-
Flanke an X5/28).

Lenze-Einstellung
Automatischer Anlauf; Fangschaltung inaktiv

Fangschaltung wird gestartet nach Riicksetzen von
(Netzeinschalten, Riicknahme von Meldungen
(t > 0,5 s) oder TRIP RESET) und erneuter Reglerfrei-
gabe (z. B. LOW-HIGH-Flanke an X5/28)

Fangschaltung wird sofort aktiv. Keine erneute Re-
glerfreigabe erforderlich (z. B. LOW-HIGH-Flanke an
X5/28).
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Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2) 8.2.7

Fangschaltung mit Anlaufschutz (C0142 = 2):
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Abb. 8.2-23  Signalverlauf bei manuellem Start mit Fangschaltung (C0142 = 2)

© e m@Q d = B

Drehzahlsollwert (z. B. AIN-OUT)

Drehzahlistwert

Stérung (z. B. DCTRL-FAIL = HIGH)

Impulssperre (z. B. DCTRL-IMP = HIGH)

Regler freigeben (z. B. X5/28 = HIGH)

Der Motor dreht mit Sollwert

Eine Stérung (z. B. Netzausfall, TRIP SET) |6st eine Impulssperre II@ aus. Der
Motor trudelt. Nach Beseitigung der Storung (z. B. Netzwiederkehr, TRIP

RESET) bleibt die Impulssperre aktiv, bis der Regler erneut freigegeben wird
(z. B. LOW-HIGH-Flanke an X5/28)

Wichtig bei einer OU-Meldung: Liegt die OU-Meldung nicht mehr an, wird
die Impulssperre aufgehoben.

Die Fangschaltung ist jetzt aktiv und ermittelt die aktuelle Drehzahl des
Motors

Der Motor wird an der eingestellten Hochlauframpe auf Drehzahlsollwert
beschleunigt und dort gehalten

Lenze 8.2-65



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
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8.2.7 Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2)

Fangschaltung ohne Anlaufschutz (C0142 = 3):
A 0 @ e | @
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Abb. 8.2-24  Signalverlauf bei automatischem Start mit Fangschaltung (C0142 = 3)

Drehzahlsollwert (z. B. AIN-OUT)

Drehzahlistwert

Stérung (z. B. DCTRL-FAIL = HIGH)

Impulssperre (z. B. DCTRL-IMP = HIGH)

Regler freigeben (z. B. X5/28 = HIGH)

Der Motor dreht mit Sollwert

Eine Stérung (z. B. Netzausfall, TRIP SET) |6st eine Impulssperre II@ aus. Der

Motor trudelt. Nach Beseitigung der Storung (z. B. Netzwiederkehr, TRIP
RESET) wird die Impulssperre aufgehoben.

Der Fangschaltung ist jetzt aktiv und ermittelt die aktuelle Drehzahl des
Motors. Wird nach einer OU-Meldung die Impulssperre wieder aufgehoben,
wird die Fangschaltung nicht gestartet.

@ Der Motor wird an der eingestellten Hochlauframpe auf Drehzahlsollwert
beschleunigt und dort gehalten

© e m@Q d = B

©
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Konfiguration 8

Funktionsblocke 8.2

Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2) 8.2.7

Quickstop (QSP) Durch Aktivieren eines internen Ablaufgebers wird der Motor auf Signalan-

forderung in den Stillstand gefahren.
Wirkungsweise

» Quickstop ist aktiv:
—Es ist MCTRL-QSP = HIGH
—Von der Geratesteuerung liegt das Steuerwort DCTRL-QSP an
— Gleichstrombremsen (GSB) ist nicht aktiv (GSB hat Vorrang vor
Quickstop)

» Wenn Quickstop aktiv ist:

— Der Motor fahrt mit der unter C0105 eingestellten Ablaufzeit in den
Stillstand.

— Eine Drehmomentregelung wird inaktiv geschaltet und der Motor
wird vom Drehzahlregler geflihrt.

— Die Drehmomentbegrenzung MCTRL-LO-M-LIM und MCTRL-HI-M-LIM
wird inaktiv geschaltet.

— Es wird MCTRL-QSP-OUT = HIGH gesetzt.

° . -

1| Hinweis!

Wenn der Motors stillsteht, wird der Erregerstrom in den Motor
eingepragt.
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8 Konfiguration

8.2 Funktionsblocke

8.2.7 Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2)
Manuelles

Gleichstrombremsen

8.2-68

» Durch Einpragen eines Gleichstroms wird der Motor auf
Signalanforderung gebremst.

P Bei geregelten Bremsrampen mussen Sie generatorisches Bremsen
einsetzen.

» Die Haltezeit (C0107) hat keinen Einfluss. Der Motor bleibt gebremst,
bis MCTRL-GSB = LOW gesetzt wird.

i Hinweis!

Manuelles Gleichstrombremsen hat Vorrang vor Quickstop.

Besonderheiten bei Vectorregelung mit Riickfithrung

» Ist der Bremsgleichstrom (C0036) < als der
Motor-Magnetisierungsstrom, dann wird der
Motor-Magnetisierungsstrom eingepragt.

» Ist der Bremsgleichstrom (C0036) > als der

Motor-Magnetisierungsstrom, dann wird der Bremsgleichstrom
eingepragt.

Einstellung
Auswahl Code Beschreibung
Bremsgleichstrom C0036 Bremsgleichstrom, mit dem der Motor gebremst

wird

Stop!

Ein zu hoher Bremsgleichstrom und eine zu lange Bremszeit
kann den Motor thermisch liberlasten. Besonders bei
eigenbeliifteten Motoren ist Vorsicht geboten.

Aktivierung

Der Eingang MCTRL-GSB im Funktionsblock MCTRL wird mit HIGH-Pegel an-
gesteuert.

» MCTRL-GSB = HIGH: Funktion aktiviert
» MCTRL-GSB = LOW: Funktion nicht aktiviert
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Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2) 8.2.7

Funktionsablauf

\4

\ 4

v

\4

\ 4

9300vec089

Abb. 8.2-25 Signalverlauf beim Gleichstrombremsen

m O O @ >

® © © o

Drehzahlistwert des Motors (z. B. MCTRL-NACT)
Regler-Ausgangsstrom (z. B. MCTRL-IACT)

Impulssperre (z. B. DCTRL-IMP)

Gleichstrombremsen aktivieren(MCTRL-GSB)
Gleichstrombremsen aktiv (MCTRL-GSB-OUT)

MCTRL-GSB-OUT = HIGH: Funktion aktiv

MCTRL-GSB-OUT = LOW: Funktion nicht aktiv

Der Motor dreht mit vorgegebener Drehzahl. Der Strom stellt sich
lastabhdngig ein [El.

Gleichstrombremsen wird aktiviert mit MCTRL-GSB = HIGH. Impulssperre
wird gesetzt. Der Motor trudelt.

Die Impulssperre wird aufgehoben und der in C0036 eingestellte
Bremsgleichstrom wird eingepragt

Gleichstrombremsen wird deaktiviert mit MCTRL-GSB = LOW

Der Motor wird an der eingestellten Hochlauframpe auf Drehzahlsollwert
beschleunigt und dort gehalten
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8 Konfiguration

8.2 Funktionsblocke

8.2.7 Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2)

Automatisches Beim Unterschreiten einer einstellbaren Drehzahlsollwertschwelle wird die

Gleichstrombremsen Funktion Gleichstrombremsen aktiviert.

i Hinweis!

Automatisches Gleichstrombremsen hat Vorrang vor Quickstop.

Besonderheiten bei Vectorregelung mit Riickfiihrung

» Ist der Bremsgleichstrom (C0036) < als der
Motor-Magnetisierungsstrom, dann wird der
Motor-Magnetisierungsstrom eingepragt.

» Ist der Bremsgleichstrom (C0036) > als der
Motor-Magnetisierungsstrom, dann wird der Bremsgleichstrom

eingepragt.

Einstellung

Auswahl Code Beschreibung

Bremsgleichstrom C0036 Bremsgleichstrom, mit dem der Motor gebremst
wird

Drehzahlsollwertschwelle C0019 Bei Unterschreiten der Schwelle wird Gleichstrom-
bremsen ausgel6st

Haltezeit co1o07 Dauer der Gleichstrombremsung. Nach Ablauf der

Haltezeit wird Impulssperre gesetzt.

Stop!

Ein zu hoher Bremsgleichstrom und eine zu lange Bremszeit
kann den Motor thermisch liberlasten. Besonders bei
eigenbeliifteten Motoren ist Vorsicht geboten.

8.2-70 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2) 8.2.7

Funktionsablauf

Beim automatischen Gleichstrombremsen sind 2 Funktionsablaufe moglich
mit jeweils unterschiedlicher Reaktion des Antriebsreglers. Die Parametrie-
rung ist fir beide Funktionsablaufe gleich.

Funktionsablauf 1:

» Nach Ablauf Haltezeit (C0107) setzt der Antriebsregler automatisch
Impulssperre INA.
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Abb. 8.2-26 Signalverlauf beim automatischen Gleichstrombremsen

Drehzahlsollwert (z. B. AIN-OUT)

Drehzahlistwert des Motors (z. B. MCTRL-NACT)
Regler-Ausgangsstrom (z. B. MCTRL-IACT)

Impulssperre (z. B. DCTRL-IMP)

Gleichstrombremsen aktiv (MCTRL-GSB-OUT)

MCTRL-GSB-OUT = HIGH: Funktion aktiv

MCTRL-GSB-OUT = LOW: Funktion nicht aktiv

Der Motor dreht mit vorgegebener Drehzahl. Der Strom stellt sich
lastabhangig ein [El.

Bei Drehzahlsollwert < Drehzahlschwelle (C0019) wird Gleichstrombremsen
aktiviert. Impulssperre wird gesetzt. Der Motor trudelt.

Die Impulssperre wird aufgehoben und der in C0036 eingestellte
Bremsgleichstrom wird eingepragt

Nach Ablauf der Haltezeit (C0107) wird Impulssperre gesetzt

m © 0 @ >
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8 Konfiguration
8.2 Funktionsblocke
8.2.7 Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2)

Funktionsablauf 2:

» Wenn Sie vor Ablauf der Haltezeit (C0107) einen Drehzahlsollwert >
Drehzahlschwelle (C0019) vorgeben, wird Gleichstrombremsen
deaktiviert und der Antrieb folgt dem Drehzahlsollwert. Bei erneutem
Unterschreiten der Drehzahlschwelle wird Gleichstrombremsen wieder
aktiviert und die Haltezeit erneut gestartet.
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Abb. 8.2-27  Signalverlauf beim automatischen Gleichstrombremsen

Drehzahlsollwert (z. B. AIN-OUT)

Drehzahlistwert des Motors (z. B. MCTRL-NACT)
Regler-Ausgangsstrom (z. B. MCTRL-IACT)

Impulssperre (z. B. DCTRL-IMP)

Gleichstrombremsen aktiv (MCTRL-GSB-OUT)

MCTRL-GSB-OUT = HIGH: Funktion aktiv

MCTRL-GSB-OUT = LOW: Funktion nicht aktiv

Der Motor dreht mit vorgegebener Drehzahl. Der Strom stellt sich
lastabhdngig ein [El.

Bei Drehzahlsollwert < Drehzahlschwelle (C0019) wird Gleichstrombremsen
aktiviert. Impulssperre wird gesetzt. Der Motor trudelt.

Die Impulssperre wird aufgehoben und der in C0036 eingestellte
Bremsgleichstrom wird eingepragt

Gleichstrombremsen wird deaktiviert sobald der Drehzahlsollwert die
Drehzahlschwelle (C0019) tiberschreitet. Der Motor wird auf den
vorgegebenen Drehzahlsollwert beschleunigt und dort gehalten.
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Pendeldampfung
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Konfiguration 8
Funktionsblocke 8.2
Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2) 8.2.7

Unterdriicken von Leerlaufschwingungen bei:

» Antrieben mit unterschiedlicher Bemessungsleistung von
Antriebsregler und Motor, z. B. bei Betrieb mit hoher Schaltfrequenz
und dem damit verbundenen Leistungsderating.

» Betrieb von hoherpoligen Motoren.
» Betrieb von Drehstromantrieben > 10 kW.
Kompensieren von Resonanzen im Antriebssatz:

» Bestimmte Asynchronmotoren kénnen oberhalb 1/5 der
Bemessungsdrehzahl (1/5 - n,) dieses Verhalten vereinzelt zeigen. Die
Folge kann ein instabiler Betrieb sein (Strom- und
Drehzahlschwankungen).

Abgleich
Die Lenze-Einstellung ist fir leistungsangepasste Motoren ausgelegt.

InderRegel verkleinern Sie Drehzahlschwingungen, wenn Sie die Lenze-Ein-
stellung der Codes C0234 oder C0236 um Faktor 2 ... 5 verandern.

1. Bereich mit Drehzahlschwingungen anfahren.

2. Einfluss der Pendeldampfung in C0234 dndern (in der Regel erhohen).
3. Begrenzung der Pendeldampfung in C0236 erhéhen.

4. Filterzeitin C0235 ggf.im Bereich von 1 ... 20 ms verandern.

» Indikatoren fir ruhigen Lauf konnen sein:
— Gleichformiger Verlauf des Motorstroms
— Minimierung der mechanischen Schwingungen im Lagersitz

° . -

1| Hinweis!

Eingeschrankte Wirkung bei Vectorregelung

» Die Pendeldampfung hat keinen Einfluss auf das

Antriebsverhalten bei geringer Schwingungsneigung des
Drehzahlreglers.

» Besonders bei Antrieben > 55 kW kann es bei
Schwingungsneigung notwendig sein, die Pendeldampfung zu
deaktivieren (C0234 = 0 %).

» Bei Betrieb mit Ruickfiihrung hat die Pendeldampfung keinen
Einfluss.
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8 Konfiguration
8.2 Funktionsblocke
8.2.7

Interne Motorregelung mit Vectorregelung (MCTRL2)

Schlupfkompensation Vectorregelung

InC0021 kénnen Sie prozentual den Einfluss des Rotorwiderstandes (C0082)
verandern:

» Bei steigender Drehzahl Wert in C0021 veringern (negative Werte)
» Beifallender Drehzahl Wert in C0021 vergrof3ern

° . .

1| Hinweis!
Beim Einstellen der Betriebsart Vectorregelung wird die
Schlupfkompensation (C0021) automatisch auf 0,0 % gesetzt.

» Wenn Sie in die Betriebsart U/f-Kennliniensteuerung

zurtickschalten, missen Sie die Schlupfkompensation ggf.
wieder anpassen.

Drehrichtung sperren Soll der Motor nur in einer Richtung drehen, konnen Sie tiber C0909 die Er-

zeugung der Ausgangsspannung auf eine Drehrichtung beschranken.

Code Beschreibung
C0909=1 Motor dreht in beide Richtungen
C0909=2

Motor dreht im Uhrzeigersinn, "positive Drehrichtung”
(Blick auf die Motorwelle)

C0909 =3 Motor dreht gegen den Uhrzeigersinn, "negative Drehrichtung”

(Blick auf die Motorwelle)

8.2-74 Lenze

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

8.3 Codetabelle

So lesen Sie die Codetabelle

Konfiguration 8
Codetabelle 83

Spalte Abkiirzung Bedeutung
Code CxXXXX Code Cxxxx e Parameterwert des Code kann in jedem Parameter-
Subcode 1 von Cxxxx satz unterschiedlich definiert sein
® Parameterwert wird sofort ibernommen (ONLINE)
Subcode 2 von Cxxxx
* Parameterwert des Code ist in allen Parametersatzen gleich
Gednderter Parameter des Code oder Subcode wird nach Driicken von
tbernommen
Gednderter Parameter des Code oder Subcode wird nach Driicken von
libernommen, wenn der Regler gesperrt ist
Bezeichnung Bezeichnung des Code
Lenze Lenze-Einstellung (Wert bei Auslieferung oder nach Wiederherstellen des Liefer-
zustands mit C0002)
> Die Spalte "WICHTIG” enthalt weitere Information
Auswabhl 1 {%} 99 min. Wert {Einheit}  max. Wert
WICHTIG - Kurze, wichtige Erlduterungen
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0002 Parload 1 Parametersatz laden
0 Load default Lieferzustand wiederherstellen
1 Load PS1 e Im Antriebsregler gespeicher-
ten Parametersatz laden und
2 Load PS2 aktivieren
3 Load PS3 e Parametersatz 1 wird nach je-
dem Netzeinschalten automa-
4 Load PS4 tisch geladen
11 Load ext PS1 Parametersatz vom Keypad in den
12 Load ext PS2 Antriebsregler laden und aktivie-
ren
13 Load ext PS3
14 Load ext PS4
20 ext -> EEPROM Alle Parametersdtze vom Keypad
in den Antriebsregler laden
C0003 Parsave 0 Parametersatz speichern
0 Ready Speichern beendet
1 Save PS1 Die im Antriebsregler geladenen
2 Save PS2 Parameter in einem Parameter-
satz (PS1 ... PS4) speichern
3 Save PS3
4 Save PS4
11 Save extern Alle Parametersatze (PS1 .... PS4)
vom Antriebsregler ins Keypad XT
Ubertragen
C0004 Op display 56 0 {1} 1999 Betriebsanzeige
e Keypad zeigt ausgewahlten

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Lenze

Code in der Betriebsebene an,
wenn keine Statusmeldungen
aus C0183 aktiv sind
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Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
83 Codetabelle
Code

Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl

C0005 Signal CFG

1000 0
100
1000
2000
3000
4000
5000
6000
7000
8000
9000

C0006 Op mode 5
1
5

C0009 LECOM address 1 1

8.3-2

Einstellmoglichkeiten

Common

CFG: emty

Speed mode

Step mode

Lead screw

Torque mode

DF master

DF slv bus

DF slv cas

Dancer ctrl e

Dancer ctrl i

vector ctrl

v/f

{1}

Geanderte Grund-

konfiguration

Alle internen Ver-
kniipfungen wer-

den gel6scht

Drehlzahlregelung

Schrittsteuerung

Verlegesteuerung

Momentenrege-

lung

Leitfrequenz Ma-

ster

Leitfrequenz Slave

(Linie)

Leitfrequenz Slave

(Kaskade)

Tanzerlagerege-

lung mit externer
Durchmessererfas-

sung

Tanzerlagerege-

lung mit interner
Durchmessererfas-

sung

Vectorregelung
ohne oder mit

Drehzahlriickfiih-

rung
U/f-Kennlinien-
steuerung

Lenze

99

WICHTIG

Auswahl der Grundkonfiguration

Die ersten beiden Ziffern geben
die vordefinierte Grundfunktion

an, z.B.:

e 01xxx: Drehzahlregelung

Die dritte Ziffer gibt Zusatzfunkti-

onenan:

® xx0xx: keine Zusatzfunktion

® xx1xx: Bremsensteuerung

® xx2xx: Sollwertvorgabe uber
Motorpotentiometer

® xx3xx: PID-Regler

e xx4xx: Netzausfallregelung
® xx5xx: Sollwertvorgabe liber

Leitfrequenz

® xx6xx: Getriebefaktor - Trim-

mung analog

® xx7xx: Getriebefaktor - Trim-

mung digital

o xx8xx: Leitfrequenzhochlaufge-

ber

Die vierte Ziffer gibt die vordefi-
nierte Spannungsquelle fiir die

Steuerklemmen an:

® xxx0x: externe Versorgungs-

spannung

® xxx1x:interne Versorgungs-

spannung

Die flinfte Ziffer gibt die vordefi-
nierte Geratesteuerung an:

e xxxx0: Klemmensteuerung

® xxxx1:RS232,RS485 oder Licht-

wellenleiter

® xxxx3: INTERBUS oder PROFI-

BUS-DP

® xxxx5: Systembus (CAN)
Auswahl der Betriebsart fiir die

Motorregelung

Beim erstmaligen Anwdhlen die

1 6.8-8

Motordaten eingeben und mit
€0148 die Motordaten identifizie-

ren.

Inbetriebnahme ohne Identifizie-

1 6.8-4

rung der Motordaten moglich

e Vorteil der Identifizierung mit
C0148: Verbesserter Rundlauf
bei kleinen Drehzahlen

LECOM-Gerateadresse

e Busteilnehmernummer bei Be-
trieb lber Schnittstelle

® 10,20 ...90 reserviert fiir Broad-
cast an Teilnehmergruppen bei
RS232, R5485, Lichtwellenleiter

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Code
Nr. Bezeichnung
C0010 Npin

C0011 Npax

C0012 Tir (acc)

C0013 Tif (dec)

C0014 V/fCharact.

C0015 Rated Freq

C0016 Umin boost

C0017 FCODE (Qmin)

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Einstellmoglichkeiten
Lenze Auswahl

0 0 {1 rpm}
3000 O {1 rpm}
5,00 0,00 {0,01 s}
5,00 0,00 {0,01 s}

0

0 linear
1 quad.

50 10 {1Hz}
0,00 0,00 {0,01 %}

50 -36000 {1 rpm}

Lenze

36000

36000

9999,90

9999,90

5000

100,00

36000

Konfiguration 8
Codetabelle 83

WICHTIG

Minimale [
Drehzahl 6.10-1

® Bezugsgrofe fiir
die absolute und
relative Sollwert-
vorgabe fiir die
Hoch- und Ablauf-
zeiten

e Korrekte Einstel-
lung von C0059
erforderlich

e (C0010< CO011
einstellen

e C0010 nur wirk-
sam bei analoger
Sollwertvorgabe
lber AIN1

Wichtig: Bei Parame-

trierung iliber

Schnittstelle groRere

Anderungen in ei-

nem Schritt nur bei

Reglersperre durch-

fiihren

Maximale
Drehzahl

Hochlaufzeit T;, vom Hauptsoll- L
wert 6.10-3
e Bezug: Drehzahlanderung

0..C0011
Ablaufzeit T;s vom Hauptsollwert
e Bezug: Drehzahlanderung

C0011..0
Kennlinienart in der Betriebsart L
U/f-Kennliniensteuerung 8.2-25

Lineare U/f-Kennlinie
Quadratische U/f-Kennlinie

U/f-Nennfrequenz m
In CO015 ist eine von der Motor- 8.2-25
Bemessungsfrequenz (C0089) ab-
weichende Eckfrequenz einstell-
bar
e InderLenze-Einstellung ist
C0015 = C0089
e Anderung von C0086 oder
C0089 liberschreibt den Wert in
Co015

Umin-Anhebung (FCODE)

e C0016 =1 % entsprechen ei-
nem Boost von 1 % der Motor-
Bemessungsspannung (C0090)

e Code ist frei konfigurierbar

Qmin-Schaltschwelle (FCODE)

e Programmierbare Drehzahl-
schwelle

e [stdie aktuelle Drehzahl <
C0017, wird den CMP1-OUT ak-
tiviert.

® Frei konfigurierbarer Code

1 6.8-4

8.3-3



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration

83 Codetabelle

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG

Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl

Co018 fchop 6 Schaltfrequenz des Wechselrich- [ 6.9-1

0 auto chop automatische Um- . .
schaltung der e Faustregel: Je geringer die
Schaltfrequenz Schaltfrequenz, desto
zwischen — geringer die Verlustleistung
16/8/2 kHz — hoher die Gerauschentwick-
. A lun
1 2 kHz sin rundlaufoptimiert 8
KHz f lei P — — besser die Rundlaufgiite
2 4kHzf_top eistungsoptimiert — Derating-Angaben bei hohen
3 8 kHz f_top leistungsoptimiert Schaltfrequenzen beachten
4 8 kHz sin gerduschoptimiert ® Die max. Ausgangsfrequenz
5 16 kHz sin gerduschoptimiert (fout) betragt:
- - = fchop = 16 kHz =
6 auto 8/2 kHz gerausch-/ lei- fout = 600 Hz
stungsoptimiert ) =8 kHz = .+ = 300 Hz
mit automatischer chop = out™
— fehop =4 kHz = fo 4 = 150 Hz
Umschaltung auf _f p—2kHz:f - 150 Hz
niedrige Schaltfre- chop = out =
quenz
C0019 Thresh nact=0 0 -36000 {1 rpm} 36000 Ansprechschwelle automatische [
Gleichstrombremse (Auto-GSB) 8.2-25
e Unterschreiten der Schwellein [
C0019 I6st automatisches 8.2-47
Gleichstrombremsen aus, wenn
die Haltezeit unter C0107 > 0
eingestellt ist
C0020 turnvalue 100 O {1 %} 200 Einfluss Rundlaufqualitat
e Manueller Einfluss auf die
Rundlaufgiite des Motors
C0021 slipcomp > -20,00 {0,01 %} 20,00 Schlupfkompensation m
> Anderung von C0086, C0087 6.11-1
oder C0089 setzt C0021 auf m
den rechnerischen Nennschlupf 8.2-25
des Motors (a8
e Beim Umschalten auf Betriebs-  8.2-47
art Vectorregelung wird
C0021 = 0 gesetzt
C0022 Imaxcurrent > 0 {0,01 A} - Imax-Grenze motorisch (8]
- Abhangig von C0086 6.6-13
C0023 Imax gen. > 0 {0,01 A} - Imax-Grenze generatorisch (8]
- Abhangig von C0086 6.6-13
C0025 Feedback type 1 Drehzahlriickfiihrung & 6.7-1
1 no feedback keine Riickfiihrung
100 IT (C420)-X8 Eingabe der Strich- Inkrementalgeber an X8
zahl in C0420 e An X8 nur Inkrementalgeber
mit TTL-Pegel anschlieBen
101 IT (C420)-X9 Eingabe der Strich- Inkrementalgeber an X9
zahl in C0420 e Inkrementalgeber mit HTL-Pe-
gel nur an X9 anschlieBen
Strichzahl: Inkrementalgeber an X8
110 IT512-5V 512 inc ® An X8 nur Inkrementalgeber
. it TTL-Pegel hliel
111 T1024-5V 1024 1inc mit THL-regelanscniieben
112 IT2048-5V 2048 inc
113 IT4096-5V 4096 inc
8.3-4 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

ters



Lesezeichen ein-/ausblenden

Cco030

C0032

Co033

coo34

C0036

Co037
C0038

o VT b WN R

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Bezeichnung

FCODE (offset)
FCODE (offset)

FCODE (gain)
FCODE (gain)

DFOUT const

FCODE Gear-
box

Gearbox de-
nom

Mst current

DC brk value

Set-value rpm

N 1 start
N 1 stop
N 2 start
N 2 stop
N 3 start
N 3 stop

Einstellmoglichkeiten
Lenze Auswahl

-199,99 {0,01 %}
0,00
0,00
-199,99 {0,01 %}
100,0
0
100,0
0
3 0 256 inc/rev
1 512 inc/rev
2 1024 inc/rev
3 2048 inc/rev
4 4096 inc/rev
5 8192 inc/rev
6 16384 inc/rev
1 -32767 {1}
1 1 {1}
0 0 -10V ... +10V
1 4mA ...20mA
2 -20mA ... +20mA
00 00 {0,1A}
0 -36000 {1 rpm}
0 {1 rpm}
0
0
0
0
0
0

Lenze

199,99

199,99

32767

32767

36000
36000

Konfiguration
Codetabelle

WICHTIG

Freier Steuercode FCODE 26/1 und
FCODE26/2

Offset von AIN1 (X6/1, X6/2)
Offset von AIN2 (X6/3, X6/4)

Freier Steuercode FCODE 27/1 und

FCODE27/2

Verstarkung AIN1 (X6/1, X6/2)

® 100 % = Verstarkung 1

Verstarkung AIN2 (X6/3, X6/4)

® 100 % = Verstarkung 1

Funktionsblock DFOUT

e Einstellen der Konstante (Inkre-
mente pro Umdrehung) fiir den
Leitfrequenzausgang X10

Getriebefaktor Zahler vom Funkti-

onsblock DFSET

® Frei konfigurierbarer Code

Getriebefaktor Nenner vom Funk-

tionsblock DFSET

Spannungs-/ Strombereich fiir

analoge Signale an Eingang X6/1,

X6/2

e Jumperstellung von X3
beachten

Bremsgleichstrom einstellen
- Gerdteabhangig

Sollwertvorgabe

Drehzahlbereiche unterdriicken,

Funktionsblock NLIM1

e Drehzahlbereiche werden nur
dynamisch durchfahren

e Statisches Verhalten im ge-
sperrten Bereich wird unter-
driickt

Drehzahlbereich 1 unterdriicken
Drehzahlbereich 2 unterdriicken

Drehzahlbereich 3 unterdriicken

8.3

[ 6.5-4
Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

[ 8.2-8

8.2-18

8.2-18

[ 5.9-8
L 6.5-4

8.2-25
8.2-47

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

8.3-5



Lesezeichen ein-/ausblenden

Konfiguration
Codetabelle

8
8.3

Code

Ccoo39

W 0 N O U1 A WIN B

=
o

15
coo40

coo042

coo043

C0045

coo46

coo49

Ccoo50

Coo51

C0052

C0053

8.3-6

Bezeichnung
JOG set-value
JOG set-value
JOG set-value
JOG set-value
JOG set-value
JOG set-value
JOG set-value
JOG set-value
JOG set-value
JOG set-value

JOG set-value
Ctrl enable

DIS: QSP

Trip reset

DIS: act JOG

DIS: N

DIS: NADD

MCTRL-NSET2

MCTRL-NACT

MCTRL-Umot

UG-VOLTAGE

Einstellmoglichkeiten

Lenze Auswahl

-36000
1500
1000
500
200
100
50
25
10
5
0
0
0
1
0
1
0 0
1
0
1
2
15
-199,99
-199,99
-100,00
-36000
0
0

{1 rpm} 36000
Ctrlinhibit
Ctrl enable
QSP inactive
QSP active
no/trip reset
trip active
Nset active Nset ist aktiv
JOG1 JOG-Sollwert 1
JOG2 JOG-Sollwert 2
JOG15 JOG-Sollwert 15
{0,01 %} 199,99
{0,01 %} 199,99
{0,01 %} 100,00
{1 rpm} 36000
av} 800
av} 900

Lenze

WICHTIG

JOG-Sollwerte fiir die Drehzahl-
sollwert-Aufbereitung, Funktions-
block NSET

® Parametrieren der Festdrehzah-
len (JOG-Sollwerte)

e Aktivierung liber bindre Codie-
rung digitaler Eingangssignale
in C0787/1...C0787/4

e Codierung siehe Beschreibung
Funktionsblock NSET

Reglerfreigabe

e Regler freigeben nur moglich,
wenn X5/28 = HIGH

Regler gesperrt

Regler freigegeben

Quickstop

e Nur Anzeige

Quickstop nicht aktiv

Quickstop aktiv

Aktuellen Fehler zuriicksetzen

Fehler TRIP vorhanden

Aktiver JOG-Sollwert fiir die Dreh-
zahlsollwert-Aufbereitung, Funkti-
onsblock NSET

® Anzeige der aktivierten Fest-
drehzahl

Hauptsollwert fiir die Drehzahl-
sollwert-Aufbereitung, Funktions-
block NSET

e Nur Anzeige
Zusatzsollwert, Funktionsblock
NSET

e Nur Anzeige

Drehzahlsollwert, Funktionsblock

MCTRL

e Anzeige der Drehzahlin [%] von
coo11

Drehzahlistwert, Funktionblock
MCTRL
e Nur Anzeige

Motorspannung, Funktionsblock
MCTRL

e Nur Anzeige

o MCTRL-VACT =100 % = C0090

Zwischenkreisspannung, Funkti-

onsblock MCTRL

e Nur Anzeige

® MCTRL-DCVOLT =100 % =
1000V

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

[ 6.4-1

8.2-25

8.2-47

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

L
8.2-25
L
8.2-47
8.2-25
8.2-47
8.2-25
8.2-47
8.2-25
8.2-47
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Code

Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0054 Imot 0,0
C0056 MCTRL-MSET2

C0057 Max Torque 0

C0058 MCTRL-FACT

C0059 Mot pole no. 1

C0061 Heatsink temp 0

C0063 Mot temp 0

C0064 Utilization 0

C0067 Acttrip

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

-100,00

-600,0

Einstellmoglichkeiten

{0,1 A}

{0,01 %}

{1 Nm}

{0,1 Hz}

{1}

{1°¢

{1°¢

{1 %}

L Auswahlliste 10

Lenze

500,0

100,00

500

600,0

50

100

200

150

Konfiguration 8
Codetabelle 83

WICHTIG

Aktueller Motorstrom, Funktions- [d
block MCTRL 8.2-25
e Nur Anzeige |88
® MCTRL-IACT =100 % = C0022 8.2-47

Nur Anzeige. Das Ausgangssignal [
ist abhangig von der Betriebsart: ~ 8.2-25
e Aktueller Motorstrom bei AR
U/f-Kennliniensteuerung, Funk- 8.2-47
tionsblock MCTRL1
e Drehmomentsollwert bei Vec-
torregelung, Funktionsblock
MCTRL2
Maximales Drehmoment
e Nur Anzeige
e Maximal mégliches Drehmo-
ment der Antriebskonfiguration
e Bei U/f-Kennliniensteuerung
abhangig von C0022, C0086,
coo88
e BeiVectorregelung abhangig
von C0022, C0086, C0088,

Coo91
Ausgangsfrequenz m
e NurAnzeige 8.2-25
® MCTRL-FACT =100,0 % = (8]
1000,0 Hz 8.2-47
Polpaarzahl des Motors
e Nur Anzeige
Kiihlkérpertemperatur Siehe Sy-
stemhand-

e Nur Anzeige buch (Erwei-
o |st die Temperatur des Kiihlkor-  terung)
pers > 85 °C setzt der Antriebs-
regler TRIP OH
e Vorwarnung moglich liber 0HY,
Temperatur wird in C0122 ein-
gestellt

Motortemperatur A8}
e NurAnzeige 8.2-25
e Uberwachung der Motortem- £
peratur muss aktiviert sein. 8.2-47
o KTY an X8/5, X8/8:
— Bei 150 °C wird TRIP H3 ge-
setzt
— Vorwarnung moglich liber
OH7, Temperatur wird in
C0121 eingestellt
® PTC, Thermokontaktan T1, T2:
— Bei Auslésung wird TRIP oder
Warnung 0HS gesetzt
Gerdteauslastung Ixt (a8
® Nur Anzeige 8.2-25
e Geriteauslastung der letzten 1
180 s Betriebszeit 8.2-47
e C0064 > 100 % l6st Warnung
d5aus
e (C0064 > 140 % begrenzt den
Ausgangsstrom auf den Nenn-
strom des Antriebsreglers

Aktuelle Stérungsmeldung
e Nur Anzeige

8.3-7



Lesezeichen ein-/ausblenden

Konfiguration
Codetabelle

8
8.3

Code

coo70
coo71

coo74

Co075

Coo76

coo77

C0078

C0079

C0080

C0081

8.3-8

Bezeichnung

Vp speed CTRL
Tn speed CTRL

limitN

Vp curr CTRL

Tn curr CTRL

Ti field CTRL

Tn slip CTRL

Adapt I-CTRL

Vp field CTRL

Mot power

Einstellmoglichkeiten

Lenze Auswahl
10,0 0,0 {01}
50 1 {1 ms}
10,00 0,00 {0,01 %}
0,20 0,00 {0,01}
100 0,1 {0,1 ms}
40 03 {0,1 ms}
100 1 {1 ms}
100,0 10,00 {0,01 %}
0
0,00 0,00 {0,01}
> 0,01 {0,01 kW}

Lenze

255,9
6000

100,00

0,99

2000,0

6000,0

6000

100,00

0,99

500,00

WICHTIG

Verstarkung Drehzahlregler |88

Nachstellzeit Drehzahlregler 8.2-25

0071 = 6000 ms: keine Nachstell- !

Zzeit 8.2-47

Begrenzung Drehzahlregler (a8

e Einfluss des Drehzahlreglers bei 8.2-25
U/f-Kennliniensteuerung mit O

Riickfiihrung 8.2-47

® Maximale prozentuale Abwei-
chung vom Sollwert

Verstarkung Stromregler (a8

e Vectorregelung: Verstarkung 8.2-25
Stromregler (a8

e U/f-Kennliniensteuerung: 8.2-47
Maximalstromregler

Nachstellzeit Stromregler (88

e Vectorregelung: Nachstellzeit ~ 8.2-25
Stromregler (88

e U/f-Kennliniensteuerung: Ma-  8.2-47
ximalstromregler

e C0076 = 2000 ms: Stromregler
abgeschaltet

Nachstellzeit Feldregler

o Nur aktiv bei Vectorregelung
mit Riickfiihrung

Nachstellzeit Schlupfregler m

o Filterzeit fiir Schlupfkompensa-  8.2-25
tion (C0021)

o Nur aktiv bei U/f-Kennlinien-
steuerung

Adaption Stromregler (8]

e Bewertung fiir die Nachstellzeit 8.2-25
Tpj des Stromreglers 88}

e Wirksam bei Sollwert =0 8.2-47

e Wird bis Nenndrehzahl auto-
matisch auf 100 % angehoben

e C0079 =100 %: Keine Adaption
der Nachstellzeit

e C0079 <100 %:
— Bewertung der Nachstellzeit:

Thi = —(IOOZ:’\‘_[;?OM) * [ng [%] + C0079

nN = Motor-Nenndrehzahl

ns = Drehzahlsollwert

Einfluss auf den in C0095 einge-  [1 6.6-1

stellten Motor-Magnetisierungs- [
strom 6.11-5
e Nicht wirksam bei C0006 = 1

und gleichzeitig C0025 > 1
e Einflussbereich wirksam von

0 Hz bis zur in C1583 eingestell-

ten Fequenz

Motor-Bemessungsleistung

> Anderung von C0086 setzt
Wert auf Werkseinstellung zu-
riick

e Anderung von C0081 setzt
C0086 =0
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Code
Nr. Bezeichnung
C0082 Mot Rr

C0084 MotRs

C0085 Mot Lss

C0086 Mot type

C0087 Mot speed

C0088 Mot current

C0089 Mot frequency

C0090 Mot voltage

C0091 Mot cos phi

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Einstellmoglichkeiten

Lenze Auswahl

9

9

9

9

9

9

9

0,000

0,00

0,0

50

0,5

10

0,50

{0,001 Q}

{0,01 mQ}

{0,1 mH}

[ Auswahlliste Motoren

{1 rpm}

{0,1A}

{1 Hz}

{1v}

{0,01}

Lenze

65,000

100000,

00

6500,0

36000

500,0

5000

1000

1,00

Konfiguration
Codetabelle

WICHTIG

Motor-Rotorwiderstand

-> Wert wird durch Motorparame-
ter-ldentifizierung ermittelt aus
C0087, C0088, C0089, C0090
und C0091

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt entsprechenden Rotorwi-
derstandswert ein

Motor-Standerwiderstand

-> Wert wird durch Motorparame-
ter-ldentifizierung ermittelt
(C0148, C0149)

Motor-Streuinduktivitat

- Wert wird durch Motorparame-
ter-Identifizierung ermittelt
(Co148, C0149)

Auswahl Motortyp

- Abhdngig vom verwendeten
Antriebsregler

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt die entsprechenden Para-
meter in C0021, C0022, C0081,
C0087, C0088, C0089, C0090,
C0091 ein

Motor-Bemessungsdrehzahl

- Abhangig von C0086

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt die entsprechende Motor-
Bemessungsdrehzahl in C0087
ein

e Anderung von C0087 setzt
C0086=0

Motor-Bemessungsstrom

- Abhangig von C0086

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt den entsprechenden Mo-
tor-Bemessungsstrom in C0088
ein

e Anderung von C0088 setzt
C0086=0

Motor-Bemessungsfrequenz

- Abhangig von C0086

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt die entsprechende Motor-
Bemessungsfrequenz in C0089
ein

e Anderung von C0089 setzt
C0086=0

Motor-Bemessungsspannung

- Abhangig von C0086

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt die entsprechende Motor-
Bemessungsspannung in C0090
ein

e Anderung von C0090 setzt
C0086 =0

Motor cos ¢

- Abhangig von C0086

e Auswahl eines Motors in C0086
stellt den entsprechenden Mo-
tor cos ¢ in C0091 ein

e Anderung von C0091 setzt
C0086 =0

8.3

[ 6.6-1

6.6-14

m 6.6-1
é.6-14
[ 6.6-1
6.6-14

[ 6.6-1

[ 6.6-1

[ 6.6-1

[ 6.6-1

[ 6.6-1

[ 6.6-1
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Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
83 Codetabelle
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0092 Mot lLs > 0,0 {0,1 mH} 6500,0 Motor-Standerinduktivitat [ 6.6-1
-> Wert wird durch Motorparame-
ter-ldentifizierung ermittelt aus
0088, C0089, C0090 und
Coo91
- Auswabhl eines Motors in C0086
stellt entsprechenden Stander-
induktivitdtswert in C0092 ein
C0093 Driveident Geratekennung
e Nur Anzeige
0 invalid Defektes Leistungsteil
1 none Kein Leistungsteil
9321  9321VC Anzeige des verwendeten An-

triebsreglers
9333 9333VC
C0094 Password 0 0 {1} 9999 Passwort o 7.2-9

e (0094 =1 ...9999: Freier Zugriff
nur auf das User-Menii

C0095 Mot lo > 0,00 {0,01 A} 1000,00 Motor-Magnetisierungsstrom [ 6.6-1
- abhangig von C0086, C0088 (a8
und C0091 6.11-5

e Anderung von C0086, C0088
und C0091 setzt C0095 auf die
Lenze-Einstellung

e Anderung von C0095 setzt
C0086 =0

C0096 0 no protection kein Zugriffs- Parameter-Zugriffsschutz
schutz e Erweiterung des Zugriffsschut-

1 R protection Leseschutz zes fur Bussysteme AIF und
CAN bei aktiviertem Passwort

W protection Schreibschutz in C0094
R/W protection  Lese-/Schreib- e Auf die Codes im User-Menii
schutz bleibt der volle Zugriff erhalten

1 AIF protect. 0 Parameter-Zugriffsschutz AIF
2 CAN protect. 0 Parameter-Zugriffsschutz CAN
C0099 S/W version Xy Softwareversion

X Hauptstand e NurAnzeige
y Unterstand

co1o01 0,00 {0,015} 999,90 Zusatz-Hochlaufzeiten fiir Dreh-  Siehe Sy-

zahlsollwert-Aufbereitung, Funkti- ;temha“di
uch (Erwei-

1 add Tir 0,00 onsblock NSET terung)
e Zusatzliche Hochlauf- und Ab-
laufzeiten fiir den Hauptsoll-
wert
e Aktivierung liber bindre Codie-
rung digitaler Eingangssignale
in C0788/1...C0788/4
15 add Tir 0,00 e Codierung siehe Beschreibung
Funktionsblock NSET

Co103 0,00 {0,015} 999,90 Zusatz-Ablaufzeiten fiir Drehzahl-
sollwert-Aufbereitung, Funktions-
1 addTif 0,00 block NSET

® Zusatzliche Hochlauf- und Ab-
laufzeiten fiir den Hauptsoll-
wert

e Aktivierung liber bindre Codie-
rung digitaler Eingangssignale
in C0788/1...C0788/4

15 add Tif 0,00 e Codierung siehe Beschreibung

Funktionsblock NSET

2 addTir 0,00

2 addTif 0,00
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Code

co0104

C0105

co107

co108

co109

col14

uvi 1 A W N B

C011e6

32
co117

A W N R

co118

A W N R

Einstellmoglichkeiten

Bezeichnung Lenze Auswahl

select accel. 0

0 a=const

1 t =const

2 s =const
QSP Tif 5,00 0,00 {0,015}
holding time 0,00 0,00 {0,01 s}

-199,99 {0,01 %}
FCODE (gain) 100,0

0
FCODE (gain) 100,0
0

-199,99 {0,01 %}
FCODE (offset) = 0,00
FCODE (offset) = 0,00

0 High active

1 Low active
DIGIN1 pol 0
DIGIN2 pol 0
DIGINS3 pol 0
DIGIN4 pol 1
DIGINS pol 0
DIGING (ST)pol 0
CFG: FDO-0 1000 FIXEDO
CFG: FDO-31 1000 FIXEDO
CFG: DIGOUT1 15000 DCTRL-TRIP
CFG: DIGOUT2 10650 CMP1-OUT
CFG: DIGOUT3 500 DCTRL-RDY
CFG: DIGOUT4 5003 MCTRL-MMAX

0 High active

1 Low active
DIGOUT1 pol 1
DIGOUT? pol 1
DIGOUTS3 pol 0
DIGOUT4 pol 0

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

999,90

9999,90

199,99

199,99

HIGH-Pegel aktiv
LOW-Pegel aktiv

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

HIGH-Pegel aktiv
LOW-Pegel aktiv

Lenze

Konfiguration
Codetabelle

WICHTIG

Auswahl Beschleunigungsfunk-
tion des linearen Hochlaufgebers
von NSET

Konstante Beschleunigung
Konstante Zeit
Konstanter Weg

Quickstop Ablaufzeit

e Die Ablaufzeit bezieht sich auf
eine Drehzahlanderung von
coo11..0

Haltezeit flir automatisches
Gleichstrombremsen (Auto-GSB)

Freier Steuercode FCODE108/1
und FCODE108/2

Verstarkung analoges Ausgangssi-
gnal AOUTL1 (X6/62)
e 100 % = Verstarkung 1

Verstarkung analoges Ausgangssi-
gnal AOUT2 (X6/63)
e 100 % = Verstarkung 1

Freier Steuercode FCODE109/1
und FCODE109/2

Offset analoges Ausgangssignal
AOUT1 (X6/62)

Offset analoges Ausgangssignal
AOUT2 (X6/63)

Invertierung digitale Eingangssig-
nale an X5, Funktionsblock DIGIN
Klemme X5/E1
Klemme X5/E2
Klemme X5/E3
Klemme X5/E4
Klemme X5/E5
Klemme X5/ST

Konfiguration freie digitale Aus-

gange (FDO)

e Signale nur bei Vernetzung mit
Automatisierungsschnittstellen
auswertbar

Konfiguration digitale Eingangs-
signale, Funktionsblock DIGOUT
Andern der Grundkonfiguration in
C0005 dndert die Signalbelegung!

Klemme X5/A1

Klemme X5/A2

Klemme X5/A3

Klemme X5/A4

Invertierung digitale Ausgangssig-
nale, Funktionsblock DIGOUT
Klemme X5/A1

Klemme X5/A2

Klemme X5/A3

Klemme X5/A4

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

(a8

8.2-47

[ 6.5-6
Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

[ 6.5-1
Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

[ 6.5-3
Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)
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Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
83 Codetabelle
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0121 OH7 limit 150 45 {1°C} 150 Einstellen der Auslésetemperatur L1
fiir Uberwachung OH7 6.6-11
o Nur flir KTY an X8 Siehe Sy-
e Uberwachung OH7 wird in ;t:crmsfﬂéi_
C0584 konfiguriert terung)
C0122 OH4 limit 80 45 {1°C} 85 Konfiguration Uberwachung OH4  Siehe Sy-
e Uberwachung der Kiihlkdrper- ;t:c";r('grnvfe'
temperatur terung)
e Uberwachung aktivieren mit
C0582
e Temperaturin C0122 erreicht:
— Warnung OHY wird ausgelost
C0125 Baudrate 0 o 9600 baud LECOM-Baudrate
1 4800 baud e Baudrate fiir Zubehérbau-
2102
2 2400 baud gfuppe
3 1200 baud
4 19200 baud
C0126 MONIT CEO 3 0 Trip Konfiguration Uberwachung CEO S;ehehsy-d
. stemhand-
2 Warning e Fehlermeldung bei Kommu- buch (Erwei-
3 off nikationsfehler AIF terung)
C0130 DIS:actTi Aktive Ti-Zeiten fiir die Drehzahl-  Siehe Sy-
0 c12/C13 sollwert-Aufbereitung, Funktions- ;t:c':]"zgr”v'jel
- - block NSET terung)
1 Tir1/Tif1 e Anzeige der zusatzlichen Hoch-
Tir2/Tif2 lauf- und Ablaufzeiten fur den
Hauptsollwert (C0101, C0103)
14 Tirla/Tif14 e Aktivierung erfolgt tiber binare
: : Codierung von
15 Tirl5/Tif15 C0788/1...C0788/4
C0132 RFGflydelay > 0 {1 ms} 9999 Mindestzeit fiir Reglersperre bei  [d
aktiver Fangschaltung, verzogert ~ 8.2-25
den Start des Fangvorgangs nach [
Reglerfreigabe 8.2-47
- abhangig von C0082, C0086,
C0087,C0088, C0089, C0090,
C0091, C0092
Anderung einer der Codes setzt
C0132 auf die Mindestzeit des
ausgewahlten Motors zuriick
e Die Zeit wird von der 2-fachen
Rotorzeitkonstanten abgeleitet
C0133 HLG fly delay 100 O {1 ms} 9999 Verzogerung des Hochlaufgebers  Siehe sy-
nach Fangvorgang, Funktionsblock ;te’;:hsndi
NSET teurimfg)rwer
e Verzbgerungszeit fiir den Hoch-
laufgeber nach einem Fangvor-
gang
C0134 RFGcharac 0 o Linear lineare Kennlinie  Hochlaufgeber-Kennlinie, Funk- Siehe Sy-
o ~ tionsblock NSET ;t:c”;'zgrnv‘:éi_
1 S-shaped S-formige Kennli- o charakteristik der-Kennlinie fiir terung)

nie Hauptsollwert
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Code
Nr. Bezeichnung
C0135 Control word

co136

1 Ctrlwrd C135
2 Ctrlwrd CAN
3 Ctrl wrd AIF

C0140

select direct

C0141 FCODE (setval)

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Einstellmoglichkeiten
Lenze Auswahl

0 Bit Belegung
0 reserviert
1 reserviert
2 reserviert
3 Quickstop
4 reserviert
5 reserviert
6 reserviert
7 reserviert
8 Betriebssperre
9 Reglersperre
10 TRIP SET
11 TRIP RESET
12 reserviert
13 reserviert
14 reserviert
15 reserviert

0
0 Nset
1 inv. Nset
2 pos.
3 neg.
4 Both, Nset
5 Both, inv. Nset
6 Both pos.
7 Both neg.

0,00 -199,9 {0,01}

Lenze

199,99

Konfiguration
Codetabelle

WICHTIG

Steuerwort, Funktonsblock AIF
® Dezimales Steuerwort bei Ver-
netzung liber Automatisie-

rungsschnittstelle AIF
e 16 Bit Information, binar co-
diert

Anzeige der Steuerworter in
C0135, AIF-IN und CAN-IN1

Steuerwort C0135
Steuerwort CAN
Steuerwort AIF

Suchrichtung beim Fangvorgang
e Positive Drehrichtung:
Mit Blick auf die Motorwelle
dreht der Motor rechts
e Negative Drehrichtung:
Mit Blick auf die Motorwelle
dreht der Motor links

Nur suchen in Richtung des anlie-
genden Sollwerts

Nur suchen gegen die Richtung
des anliegenden Sollwerts

Nur suchen in positiver Drehrich-
tung

Nur suchen in negativer Drehrich-
tung

Zuerst in Richtung, dann gegen
die Richtung des anliegenden Soll-
werts suchen

Zuerst gegen die Richtung, dann
in Richtung des anliegenden Soll-
werts suchen

Zuerst in positiver Drehrichtung,
dann in negativer Drehrichtung
suchen

Zuerst in negativer Drehrichtung,
dann in positiver Drehrichtung su-
chen

Hauptsollwert, frei konfigurierba-

rer Code (FCODE)

e Wird in Grundkonfigurationen
C0005 = xxx1 als Hauptsollwert
verwendet

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

8.2-25

8.2-47

8.3-13



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
8.3 Codetabelle
Code Einstellmoglichkeiten

Nr. Bezeichnung
C0142 Start options

C0143 limit 2kHz

C0144 OH switch

C0145 select ref

C0146 fly current

C0147 fly dt-f

8.3-14

Lenze Auswahl

1

0,0

0 Start lock
1 Auto start
2 flying lock
3 Fly restart
0,0 {0,1 Hz}
0 Switch off
aktiv

1 Switch on

REF: C0011
1 REF: N-ACT
2 REF: N-SET
-500 {1}
-82 {1}

Lenze

20,0

Umschaltung in-

Umschaltung aktiv

500

82

WICHTIG

Startbedingung fiir die Fangschal- [J
tung 8.2-25
e Automatischer Start gesperrt o
nach 8.2-47
— Netzeinschalten
— Riicknahme einer Meldung
(t>0,55)
— TRIP Reset
e Fangschaltung ist inaktiv
e Start nach HIGH-LOW-HIGH-Pe-
geldnderung an X5/28
Automatischer Start, wenn
X5/28 = HIGH
e Fangschaltung ist inaktiv
e Automatischer Start gesperrt
nach
— Netzeinschalten
— Riicknahme einer Meldung
(t>0,55)
— TRIP Reset
e Fangschaltung ist aktiv
e Start nach HIGH-LOW-HIGH-Pe-
geldnderung an X5/28
Automatischer Start, wenn
X5/28 = HIGH
e Fangschaltung ist aktiv
Drehfeldabhangige Schalt- (a8
schwelle 8.2-25
e Schwelle zur automatischen AR}
Schaltfrequenzabsenkung 8.2-47
e Bei Unterschreiten schaltet der
Antriebsregler automatisch auf
2 kHz
Temperaturabhdngige Schaltfre-
quenzabsenkung
e Wird die in C0122 eingestellte
Kuhlkorpertemperatur erreicht
(Warnung 0HY), schaltet der An-
triebsregler auf 2 kHz

Auswahl des Fangverfahrens |88

e Referenz-Drehzahl, beiderder  8.2-25
Fangvorgang gestartet wird |88

Maximale Drehzahl 8.2-47

Letzte aktuelle Drehzahl

Vorgegebener Drehzahl-Haupt-
sollwert

Es wird auf das Sollwertsignal am
Eingang NSET-N des Funktions-
blocks NSET referenziert.

Fehlt das Sollwertsignal am Ein-
gang NSET-N, wird auf den akti-
ven JOG-Sollwert (C0039/x) refe-
renziert

Fangschaltung, Stromhohe beim  J

Suchvorgang 8.2-25

e Beeinflusst die Stromeinpra- (28]
gung beim Suchvorgang 8.2-47

Fangschaltung, Suchgeschwindig-

keit beim Fangvorgang

e BeiAntrieben mit groRen
Schwungmassen ggf. Suchge-
schwindigkeit reduzieren
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Code Einstellmoglichkeiten
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0148 identrun 0 o WRK
stop

1 WRK run
C0149 Autoident 0 o Id inac-
tive

1 Id active
C0150 Status word Bitoo -

Bit01 IMP

Bit02 -

Bit03 -

Bito4 -

Bit05 -

Bit06 n=0

Bit07 CINH

C0151 DIS: FDO (DW)

C0155 Statusword 2 Bit0O Fail
Bit0l  Myax
Bit02  Imax
Bit03 IMP
Bit04 RDY
Bit05 CINH
Bit06 TRIP
Bit07 Init

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Bereit

Identifizierung starten

Automatische Identifizie-
rung inaktiv

Automatische Identifizie-

rung aktiv

o Die Identifizierung startet
automatisch nach Regler-
freigabe

o Nach fehlerhaft verlaufe-
ner Identifizierung wird
der Vorgang nach TRIP RE-
SET oder Netzschalten
und anschlieRender Re-
glerfreigabe erneut ge-
startet

Bit08 Status Code
Bit09 Status Code
Bit10 Status Code
Bit11 Status Code
Bit12 Warnung
Bit13 Meldung
Bit14 -

Bit15 -

Bito8  R/L
Bito9 -
Bitl0 -
Bit1ll -
Bit12 -
Bit13 -
Bitl4 -
Bitl15 -

Lenze

Konfiguration 8
Codetabelle 83
WICHTIG
Motordaten-ldentifizierung (a8

1. Regler sperren, warten bis An- 6.6-14
trieb steht
2. In C0087, C0088, C0089, C0090,
C0091 die korrekten Werte vom
Motor-Typenschild eingeben
3. C0148 =1 setzen, mit @D be-
statigen
4. Regler freigeben:
Die Identifizierung
— startet, erlischt. Der Mo-
tor "pfeift” leise, dreht sich
aber nicht!
— dauertca.1..2min
— ist beendet, wenn wieder
leuchtet
5. Regler sperren

Automatische Motordaten-Identi- L[Q
fizierung 6.6-14
1. Regler sperren, warten bis An-
trieb steht
2. In C0087, C0088, C0089, C0090,
C0091 die korrekten Werte vom
Motor-Typenschild eingeben
3. C0149 =1 setzen, mit @B be-
statigen
4. Regler freigeben:
Die Identifizierung
— startet, erlischt. Der Mo-
tor "pfeift” leise, dreht sich
aber nicht!
— dauertca.1..2min
— ist beendet, wenn wieder
leuchtet
5. Regler sperren

Nur Anzeige Siehehs)"d
Dezimales Statuswort bei Vernet- ™ (Erwei-
zung liber Automatisierungs- terung)

schnittstelle (AIF)
e Bindre Interpretation gibt Bit-
zustande wieder

Nur Anzeige Siehe Sy-
e Freie digitale Ausginge (FDO) ;t:c";r('grnvfe'
e Hexadezimale Darstellung der  terung)
in C0116 konfigurierten digita-
len Ausgangssignale
e Bindre Interpretation gibt Bit-
zustande wieder

Nur Anzeige
e Bindre Interpretation gibt Bit-
zustdnde wieder

8.3-15



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
83 Codetabelle
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
Co156 [ Auswabhlliste 2 Konfiguration digitale Eingangs-  Siehe Sy-
signale vom Funktionsblock STAT ;t:c'msr”v‘:éi_
1 CFG:STATBO 2000 DCTRL-PAR*1-0 . chnfangssli(zj%”ah W_er%%nlgg_ terung)
atusmeldungen in ,im
2 CFG:STAT.B2 5002 MCTRL-IMAX AlF-Statuswort und CANL-Sta-
3 CFG:STAT.B3 5003 MCTRL-MMAX tuswort ausgegeben
4 CFG:STAT.B4 5050 NSET-RFG =0
5 CFG:STAT.B5 10650 CMP1-OUT
6 CFG:STAT.B14 505 DCTRL-CW/CCW
7 CFG:STAT.B15 500 DCTRL-RDY
C0157 0 keine Statusmeldung Digitale Statussignale vom Funk-
1 Statusmeldung wird ausgegeben tionsblock STAT
1 DIS: STAT.BO e Anzeige der in C0156 verkniipf-
2 DIS: STAT.B2 ten Signale
3 DIS: STAT.B3
4 DIS: STAT.B4
5 DIS: STAT.B5
6 DIS: STAT.B14
7 DIS: STAT.B15
C0161 Acttrip Anzeige Historienspeicher "Aktive SieheSy-
Stérung" stemhand-
buch (Erwei-
® Keypad: LECOM-Fehlernummer terung)
C0167 Reset failmem 0 o Bereit Historienspeicher [6schen StiehehSy-d
R : ; e Aktive Stérungsmeldungen iy
1 Historienspeicher 16schen werden nicht geléscht teurcun(g)rwel
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Code

Nr. Bezeichnung

cole8

0 NO VT~ WN R

co1e69

0 NO VT~ WN R

co170

0 NO VT A~ WN R

Fail no.
Fail no.
Fail no.
Fail no.
Fail no.
Fail no.
Fail no.
Fail no.

act

oldl
old2
old3
old4
old5
oldé
old7

Failtime act

Failtime old1
Failtime old2
Failtime old3
Failtime old4
Failtime old5
Failtime old6
Failtime old7

Counter act

Counter old1
Counter old2
Counter old3
Counter old4
Counter old5
Counter old6
Counter old7

C0173 UGIlimit

C0178 Op timer

C0179 Mainstimer
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Lenze Auswahl

Einstellmoglichkeiten

Anzeige in [s]

A W N R O

Netz
<400V
400V
460V
480V
480V

LU

285V
285V
328V
342V
342V

{s}

ou

770 ...
770 ...
770 ...
770 ...
800 ...

775V
775V
775V
775V
785V

Lenze

Konfiguration
Codetabelle

WICHTIG

Anzeige der Stérungsmeldungen
im Historienspeicher
e Keypad: LECOM-Fehlernummer

Aktive Stérung
Letzte Stérung
Vorletzte Stérung
Drittletzte Storung
Viertletzte Stérung
Flinftletzte Stoérung
Sechstletzte Storung
Siebtletzte Stoérung

Anzeige, wann die Stérung

(C0168) seit Netzeinschalten

(C0179) aufgetreten ist

e Tritt eine Storung mehrfach
hintereinander auf, wird nur
der Zeitpunkt des letzten Auf-
tretens gespeichert

Aktive Stérung
Letzte Stérung
Vorletzte Stérung
Drittletzte Storung
Viertletzte Stérung
Flinftletzte Storung
Sechstletzte Storung
Siebtletzte Stoérung

Anzeige, wie oft eine Stérung
(C0168) nach dem letzten Netz-
einschalten aufgetreten ist

Aktive Stérung
Letzte Stérung
Vorletzte Stérung
Drittletzte Storung
Viertletzte Stérung
Flinftletzte Stoérung
Sechstletzte Stérung
Siebtletzte Stérung

Anpassung der UG-Schwellen
Bei Inbetriebnahme priifen und
ggf. anpassen!

Alle Antriebsregler im Verbund
miissen die gleiche Schwelle ha-
ben!

Gerat mit oder ohne Brems-
chopper

Gerdt ohne Bremschopper
Gerdt mit Bremschopper

Nur Anzeige

Gesamtdauer der Reglerfreigabe
(X5/28 = HIGH)

Nur Anzeige

Gesamtdauer Netz-Ein

8.3

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)
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Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
83 Codetabelle
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0182 TiS-shaped 20,00 0,01 {0,01 s} 50,00 Integrationszeit S-Form-Hochlauf- Siehe Sy-
geber, Funktionsblock NSET ;t:c";*(‘gr”v‘:el
e (0182 =0,00: Hochlaufgeber terung)
arbeitet linear
e (0182 > 0,00: Hochlaufgeber
arbeitet S-formig (ruckfrei)
C0183 Diagnostics Diagnose AR
® Nur Anzeige 7.2-10
e Bei mehreren Stérungs- oder
Statusinformationen gleichzei-
tig wird die Information mit der
niedrigsten Ziffer angezeigt
0 keine Storung
101 Initialisierung
102 TRIP / Stérung
103 Nothalt
104 IMP Meldung
105 Leistung aus Funktion wird nicht unterstiitzt
111 Betriebssperre liber C0135
112 Betriebssperre liber AIF
113 Betriebssperre tiber CAN
121 Regler gesperrt liber X5/28
122 Regler gesperrt intern (DCTRL-CINH1)
123 Regler gesperrt intern (DCTRL-CINH2)
124 Regler gesperrt liber @B am Keypad
125 Regler gesperrt tiber AIF
126 Regler gesperrt tiber CAN
141 Einschaltsperre
142 Impulssperre
151 Quickstop tiber MCTRL-QSP
152 Quickstop liber @ am Keypad
153 Quickstop tiber AIF
154 Quickstop tiber CAN
161 GSB iiber Klemme
162 GSB liber C0135
163 GSB liber AIF
164 GSB liber CAN
170 Motorparameter-ldentifizierung aktiv
250 Warnung aktiv (C0168)
C0190 NSET arit 0 0 OUT =C46 Arithmetische Funktion, Funk- Siehe Sy-
1 C46 +C49 tionsblock NSET e et
Verkniipft Hauptsollwert (C0046)  terung)
2 C46-C49 und Zusatzsollwert (C0040)
3 C46* C49
4 C46/C49
5 C46 / (100 - C49)

8.3-18
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Code

C0195

Co0196

C0200

Co0201

C0202

C0203

C0204

C0206

C0207

C0208

C0209

C0220

co221

C0222

Co223

co0224

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Bezeichnung
BRK1T act

BRK1 T release

S/Wid

S/W date

Product date

DLinfo1l
DLinfo 2
DLinfo 3

NSET Tir add

NSET Tif add

PCTRLVp

PCTRL1 Tn

PCTRL1 Kd

Einstellmoglichkeiten

Lenze Auswahl

99,9

0,0

2,00

2,00

1,0

400

0,0

0.0 {0,1s}

0,0 {0,1s}

X Hauptstand

y Unterstand

S$9300MVxy000

S9300MVxy020

XXX Yy 7272 xxx = Monat
yy =Tag
zzzz = Jahr

xx/yy/zz

0,00 {0,01 s}

0,00 {0,01 s}

0,1 0,1}

20 {1 ms}

0,0 {0,1}

Lenze

99,9

60,0

9999,90

9999,90

500,0

99999

5,0

Konfiguration
Codetabelle

WICHTIG

BremsenschlieRzeit, Funktions-

block BRK1

e C0195=99,9s: unendlich

e Nach Ablauf der Zeit in C0195
ist der Status "Bremse eingefal-
len” erreicht

Bremsendffnungszeit, Funktions-

block BRK1

e Offnungszeit aus technischen
Daten der Bremse

e nach Ablauf der Zeit in C0196
ist der Status "Bremse geliiftet”
erreicht

Software EKZ

e Nur Anzeige

9300 vector 0,37 ... 90 kW

9300 vector 110 ... 400 kW

Softwareerstellung
e Nur Anzeige

Interne Kennung

e Nur Anzeige

Kommissionsnummer

e Nur Anzeige

Seriennummer

e Nur Anzeige

Produktionsdatum

e Nur Anzeige

e xx =Tag,yy = Monat, zz = Jahr

Download-Info 1

e Nur Anzeige

Download-Info 2

e Nur Anzeige

Download-Info 3

e Nur Anzeige

Hochlaufzeit T;, fiir Zusatzsoll-

wert, Funktionsblock NSET

e Die Hochlaufzeit bezieht sich
auf eine Drehzahlanderung von
0..C0011

Ablaufzeit Ti fur Zusatzsollwert,

Funktionsblock NSET

e Die Ablaufzeit bezieht sich auf
eine Drehzahlanderung von
cool1l..0

Verstarkung Vp, Funktionsblock

PCTRL1

Integralanteil T, Funktionsblock

PCTRL1

e (0223 =99999 ms: kein Inte-
gralanteil

Differentialanteil K4, Funktions-
block PCTRL1

8.3

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

8.3-19



Lesezeichen ein-/ausblenden

Konfiguration
Codetabelle

8
8.3

Code

co234

C0235

C0236

co0241

C0244

C0250
C0252

C0253

8.3-20

Bezeichnung

damp value

damping

damp limit

Cmp-RFG-I=0

BRK1 M set

FCODE 1Bit
Angle offset

Angle n-trim

Einstellmoglichkeiten
Lenze Auswahl

20 -100
5 1
0,2 0,0
1,00 0,00
0,00 0,00
0

0  -245760000

> -32767

{1%}

{1 ms}

{0,1 Hz}

{0,01 %}

{0,01 %}

{1inc}

{1inc}

100

600

20,0

100,00

100,00

1
245760000

32767

Lenze

WICHTIG

Einfluss der Pendeldampfung,

Funktionsblock MCTRL

e Minimieren einer Pendelnei-
gung des Antriebs

e Nimmt Einfluss auf die Pendel-
neigung des Antriebs

® Bei C0025 >1 und gleichzeitig
C0006 = 1 wird C0234 =0 ge-
setzt

Filterzeit der Pendeldampfung,

Funktionsblock MCTRL

e Filterzeit fiir das interne Signal
zur Pendeldampfung

Grenzwert der Pendeldampfung,

Funktionsblock MCTRL

e Grenzwert fiir das interne Si-
gnal zur Pendeldampfung

Drehzahlschwelle in [%] fiir den

digitalen Ausgang NSET-RFG-I=0,

Funktionsblock NSET

e Die analogen Signale NSET-
NOUT (ohne Arithmetik- und
Begrenzungsfunktion) und
NSET-RFG-I werden verglichen

® NSET-RFG-I=0 = HIGH: Das Dif-
ferenzsignal zwischen NSET-
NOUT und NSET-RFG-Il unter-
schreitet den Wert in C0241

® (0241 =100 %: Nmax

Haltedrehmoment, Funktions-

block BRK1

e (C0244 =100 % =C0057

Freier Steuercode FCODE250

Winkeloffset fiir die Leitfre-

quenzverarbeitung, Funktions-

block DFSET

e Fester Winkelversatz bei Leit-
frequenzkonfigurationen

e 1 Umdrehung =65536inc

Drehzahlabhangige Winkeltrim-

mung fiir die Leitfrequenzverar-

beitung, Funktionsblock DFSET

- abhangig von C0005, C0025,
C0490

e Anderung von C0005, C0025
oder C0490 setzt C0253 auf die
entsprechende Lenze-Einstel-
lung zurtick

e 1 Umdrehung =65536inc

e Wertin C0253 wird bei
15000 rpm erreicht

AR
8.2-25

AR
8.2-47

8.2-25

8.2-47

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

(88
8.2-18

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Code

C0260

co261

C0262

C0263

Co264

C0265

C0267

C0268

C0269

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Bezeichnung
MPOT1 high

MPOT1 low

MPOT1 Tir

MPOT1 Tif

MPOT1 on/off

MPOTL1 init

CFG: UP

CFG: DOWN

CFG: INACT

DIS: UP
DIS: DOWN
DIS: INACT

Einstellmoglichkeiten
Lenze Auswahl

100,0 -199,99 {0,01 %} 199,99
0
-100,0 -199,99 {0,01 %} 199,99
10,0 0,1 {0,1s} 6000,0
10,0 0,1 {0,1s} 6000,0
0 o keine Anderung
1 Ablauf mit Tirauf 0%
2 Ablauf mit T;s auf C0261
3 Sprung mit Tif= 0 auf 0%
4 Sprung mit Tis = 0 auf C0261
5 Hochlauf mit T;, auf C0260
0 o Wert von MPOT1 bei Netzausfall
1 Unterer Grenzwert aus C0261
2 0%
L Auswahlliste 2
1000 FIXEDO
1000 FIXEDO
1000 FIXEDO L Auswahlliste 2

Lenze

Konfiguration 8
Codetabelle

WICHTIG

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Obere Grenze, Funktionsblock
MPOT1
e Bedingung: C0260 > C0261

Untere Grenze, Funktionsblock
MPOT1
e Bedingung: C0261 < C0260

Hochlaufzeit T;,, Funktionsblock

MPOT1

e Eingestellte Zeit bezieht sich
auf eine Anderung von
0..100 %

Ablaufzeit Tif, Funktionsblock

MPOT1

Motorpotentiometer

e Eingestellte Zeit bezieht sich
auf eine Anderung von
100..0%

Deaktivierung des Motorpoti,

Funktionsblock MPOT1

e Funktion wird ausgefiihrt bei
MPOT1-INACT = HIGH

Initialisierungdes Motorpoti,
Funktionsblock MPOT1
o Startwert, der beim Netzschal-
ten und aktiviertem Motorpoti
tibernommen werden soll
Siehe Sy-
stemhand-

buch (Erwei-
terung)

Konfiguration digitale Eingangs-
signale, Funktionsblock MPOT

UP  DOWN MPOT1-OUT
0 0 —

0 1 l
1 0 T
1 1

T: Ausgangssignal lduft zum oberen Grenz-

wert

1: Ausgangssignal |duft zum unteren Grenz-

wert

—: Ausgangssignal unverandert

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock MPOT

e HIGH: Motorpoti nicht aktiv.
Ausgangssignal lauft auf 0

Digitale Eingangssignale, Funk-

tionsblock MPOT

® Anzeige der in C0267 und
C0268 verknipften Signale

8.3-21



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
83 Codetabelle

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl

C0325 Vp2adapt 10 0,1 {0,1} 500,0 Funktionsblock PTCTRL1 Siehe Sy-

e Adaption Verstarkung Vpy e

C0326 Vp3adapt 10 0,1 {0,1} 500,0 Funktionsblock PTCTRL1 terung)
e Adaption Verstarkung Vp3
C0327 Set2 adapt 100,0 0,00 {0,01 %} 100,00 Funktionsblock PTCTRL1
0 e Adaption Solldrehzahlschwelle
Nsoll2
e Bedingung: C0327 > C0328
C0328 Setladapt 0,00 0,00 {0,01 %} 100,00 Funktionsblock PTCTRL1
e Adaption Solldrehzahlschwelle
Nsoll1
e Bedingung: C0328 < C0327
keine Adaption des Prozessregler Funktionsblock PTCTRL1
Adaption extern iiber Eingang e Adaption Ein/Aus
Adaption uber Sollwert
Adaption tiber Regeldifferenz

{15} 10000 Hochlaufzeit T, Funktionsblock  Siehe Sy-
PCTRL1L stemhand-_
. . . ) buch (Erwei-
e Die Hochlaufzeit bezieht sich  terung)
auf eine Sollwertdnderung von

0..100 %

C0333 PCTRLLTIif 0 0 {15} 10000 Ablaufzeit T;f, Funktionsblock
PCTRL1
e Die Ablaufzeit bezieht sich auf
eine Sollwertanderung von
100% ...0

€0336 |DI5:act Up 0,0 0.1} 500,0 Aktuelle Verstarkung Vp, Funk- Siehe Sy-
tionsblock PCTRL1 ;temhand-__
. uch (Erwei
® Nur Anzeige terung)

C0337 Bi/unipolar 0 Wirkungsbereich, Funktionsblock
PCTRL1

0 bipolar e Ausgangswert wird begrenzt
auf-100...100 %

1 unipolar e Ausgangswert wird begrenzt
auf0..100 %

OUT =IN1 Auswabhl der Funktion, Funktions- S;ehehsy-d
stemhand-
OUT =IN1+IN2 block ARIT1

buch (Erwei-
terung)

C0329 Adapt on/off 0

o W N R O

C0332 PCTRLTir 0

C0338 ARIT1 funct 1

OUT =IN1-IN2
OUT =IN1*IN2
OUT=IN1/IN2
OUT =IN1/ (100 - IN2)

C0339 [ Auswahlliste 1 Konfiguration analoge Eingangs-
signale, Funktionsblock ARIT1

1 CFG:IN 1000 FIXEDO% ARIT1-IN1
2 CFG:IN 1000 FIXEDO% ARIT1-IN2

Co340 -199,99 {0,01 %} 199,99 Funktionsblock ARIT1
e Anzeige derin C0339 verkniipf-
ten Signale

1 DIS:IN ARIT1-IN1
2 DIS:IN ARIT1-IN2

C0350 CAN address 1 1 {1} 63 Knotenadresse Systembus
e Anderung wird nach Befehl "Re-
set-Node” wirksam

ui h W N R O

8.3-22 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Code
Nr. Bezeichnung
C0351 CAN baudrate

C0352 CAN mst

C0353

1 CAN addrsell

2 CAN addr sel2

3 CAN addr sel3
C0354

IN1 addr 2
OUT1 addr 2
IN2 addr 2
OUT2 addr 2
IN3 addr 2
OUT3 addr 2

o V1 A W N B

C0355

CAN-IN11d
CAN-OUT1 d
CAN-IN2 Id
CAN-OUT2 Id
CAN-IN3 Id
CAN-OUT3 Id

O V1 A WN B

C0356
1 CAN boot up

2 OUT2 cycle
3 OUT3 cycle

4 CAN delay

Co357

1 CElmonittime
2 CE2monit time
3 CE3monit time
C0358 Reset node

C0359 CAN state

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Lesezeichen ein-/ausblenden

Einstellmoglichkeiten

Lenze Auswahl

0

129

257
258
385
386

3000

20

3000
3000
3000

0

0

o h W N B

w N B O KRB O

500 kbit/s
250 kbit/s
125 kbit/s
50 kbit/s
1000 kbit/s
Slave

Master

C0350 ist Quelle
C0354 ist Quelle

{1}

{1}

{1 ms}

{1 ms}

no function
CAN reset
Operational
Pre-Operational
Warning

Bus off

Lenze

512

2047

65000

65000

Konfiguration
Codetabelle

WICHTIG

Baudrate Systembus
e Anderung wird nach Befehl "Re-
set-Node” wirksam

Konfiguration Systembus-Teilneh-

mer

e Anderung wird nach Befeh| "Re-
set-Node” wirksam

Quelle der Systembusadresse

CAN IN1/0OUT1
CAN IN2/0UT2
CAN IN3/0UT3

Selektive Systembusadresse
e Einzelne Adressierung der Sys-
tembus-Prozessdatenobjekte

CAN-IN1
CAN-OUT2
CAN-IN2
CAN-OUT2
CAN-IN3
CAN-OUT2

Systembus-ldentifier
e Nur Anzeige

Systembus Zeiteinstellungen

Notwendig fiir CAN-Verbund ohne
Master

0 = ereignisgesteuerte Prozessda-
tenlibergabe

>0 = zyklische Prozessdateniiber-
gabe

Wartezeit bis zum Beginn des zy-

klischen Sendens nach dem boot-

up

Systembus Uberwachungszeiten

e Die CAN-Objekte bleiben nach
einer Storungsmeldung auf
Empfang

CAN-IN1

CAN-IN2

CAN-IN3

Systembus Reset-Knotenpunkt
einrichten

Status Systembus
e Nur Anzeige

8.3-23



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration

83 Codetabelle

Code Einstellmoglichkeiten
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0360 0

1 Message OUT
2 Message IN
3 Message OUT1

4 Message OUT2
5 Message OUT3
6 Message

POUT1
7 Message

POUT2
8 Message IN1
9 Message IN2
10 Message IN3
11 Message PIN1

12 Message PIN2

co361 0

1 Load OUT
2 LoadIN
3 Load OUT1

4 Load OUT2
5 Load OUT3
6 Load POUT1
7 Load POUT2
8 LoadIN1
9 LoadIN2
10 LoadIN3
11 Load PIN1

12 Load PIN2

8.3-24

{1 %}

Lenze

65535

100

WICHTIG

Telegrammzahler

e Nur Anzeige

® BeiZdhlerwerten > 65535 be-
ginnt der Zahler bei 0

Alle gesendeten Telegramme

Alle empfangenen Telegramme

Gesendete Telegramme auf CAN-
ouT1

Gesendete Telegramme auf CAN-
ouT2

Gesendete Telegramme auf CAN-
ouT3

Gesendete Telegramme auf Para-
meterkanall
Gesendete Telegramme auf Para-
meterkanal2

Empfangene Telegramme von
CAN-IN1

Empfangene Telegramme von
CAN-IN2

Empfangene Telegramme von
CAN-IN3

Empfangene Telegramme von Pa-

rameterkanall

Empfangene Telegramme von Pa-

rameterkanal2

Belastung Systembus

e Nur Anzeige

e Fiir einen einwandfreien Be-
trieb sollte die gesamte Busbe-
lastung (alle angeschlossenen
Teilnehmer) weniger als 80 %
betragen

Alle gesendeten Telegramme

Alle empfangenen Telegramme

Gesendete Telegramme auf CAN-
ouT1

Gesendete Telegramme auf CAN-
ouT2

Gesendete Telegramme auf CAN-
ouT3

Gesendete Telegramme auf Para-
meterkanall

Gesendete Telegramme auf Para-
meterkanal2

Empfangene Telegramme von
CAN-IN1

Empfangene Telegramme von
CAN-IN2

Empfangene Telegramme von
CAN-IN3

Empfangene Telegramme von Pa-
rameterkanall

Empfangene Telegramme von Pa-
rameterkanal2

EDSVF9333V DE

3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Code

C0364
@

C0365

C0366

co367

C0368

C0369

C0400

C0402
@

C0403
@

C0404

Co405

C0407
@

C0408
@

C0409

C0420
@

0421
@

Einstellmoglichkeiten

Bezeichnung  Lenze
CFG: CAN activ 1000

DIS: CAN activ

Sync Response 1
SyncRx ID 128
Sync Tx ID 128
Sync Tx Time 0
DIS: OUT

CFG: OFFSET 19502

CFG: GAIN 19504

DIS: OFFSET
DIS: GAIN
DIS: OUT

CFG: OFFSET 19503

CFG: GAIN 19505

DIS: OFFSET
DIS: GAIN
Encoder const 512

Encvoltage 5,00

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Auswahl
FIXEDO

R R O R O

-199,99

FCODE-26/1

FCODE-27/1

-199,99

-199,99

FCODE-26/2

FCODE-27/2

-199,99

5,00

Antwort

L0 Auswahlliste 2

Pre-Operational
Operational
keine Antwort

{1} 256
{1} 256
{1} 65000
{0,01 %} 199,99
L0 Auswahlliste 1
L0 Auswahlliste 1
{0,01 %} 199,99
{0,01 %} 199,99
L0 Auswahlliste 1
L0 Auswahlliste 1
{0,01 %} 199,99
{Linc/rev} 8192
{0,1V} 8,00

Lenze

Konfiguration
Codetabelle

WICHTIG

Konfiguration digitales Eingangs-

signal

e Schaltet Systembus liber exter-
nes Signal von Pre-Operational
nach Operational

Zustand Systembus

e Nur Anzeige

Antwort auf Sync-Telegramm vom
Master

Empfangs-ldentifier (Rx)

e Sync Identifier zur Gruppenbil-
dung fiir die Ubernahme der
Daten in CAN-IN1

Sende-Identifier (Tx)

e |dentifier zur Generierung eines
Sync-Telegramms

Sync Sendezeit (Tx)

e Sendeintervall des unter C0368
eingestellten Objekts

Analoges Ausgangssignal, Funk-

tionsblock AIN1

e Nur Anzeige

Konfiguration Offset, Funktions-

block AIN1

e Der Offset wird zum Eingangs-
signal an AIN1-IN addiert

Konfiguration Verstarkung, Funk-

tionsblock AIN1

e Die Verstarkung wird mit dem
Eingangssignal an AIN1-IN mul-
tipliziert

Funktionsblock AIN1

e Anzeige der in C0402 und
C0404 verkniipften Signale

Analoges Ausgangssignal, Funk-

tionsblock AIN2

® Nur Anzeige

Konfiguration Offset, Funktions-

block AIN2

e Der Offset wird zum Eingangs-
signal an AIN2-IN addiert

Konfiguration Verstarkung, Funk-

tionsblock AIN2

e Die Verstarkung wird mit dem
Eingangssignal an AIN2-IN mul-
tipliziert

Funktionsblock AIN2

e Anzeige der in C0407 und
C0408 verkniipften Signale

Strichzahl fiir Inkrementalgeber
an X8 oder X9
e Inkrementalgeber mit HTL-Pe-
gel nur an X9 anschlieRen
Versorgungsspannung fiir den In-
krementalgeber an X8
ACHTUNG: Falsche Eingabe kann
den Inkrementalgeber zerstoren!

8.3

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

[ 6.7-1
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Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
83 Codetabelle
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0425 DFIN const 3 0 256 inc/rev Konstante des Leitfrequenzein- L 8.2-5
1 512 inc/rev gangs, Funktionsblock DFIN
- ® Ausgangssignal an den ange-
2 1024 inc/rev schlossenen Geber oder bei
3 2048 inc/rev Leitfrequenzkaskade/Leitfre-
4 4096 inc/rev quenzschiene an den vorge-
. schalteten Antriebsregeler an-
5 8192 inc/rev passen
6 16384 inc/rev

C0426 DIS: OUT -36000 {1 rpm} 36000 Ausgangssignal des Leitfrequenz-
eingangs, Funktionsblock DFIN
e Nur Anzeige

C0427 DFIN function 0 Funktion des Leitfrequenz-Ein-
gangs, Funktionsblock DFIN

2-phase e Phasenversetzte Signalfolge

1 A puls/B dir e Steuerungder Drehrichtung
Uber Spur B

2 PulsAorB e Steuerungvon Drehzahl und
Drehrichtung tiber Spur A oder
Spur B
C0431 CFG:IN 5001 MCTRL-NACT [0 Auswahlliste1  Konfiguration analoges Eingangs-  Siehe Sy-
signal, Fuktionsblock AOUT1 e
e Signalan AOUT1-IN wird an terung)
Klemme X6/62 ausgegeben

C0432 CFG: OFFSET 19512 FCODE-109/1 [ Auswahlliste1  Konfiguration Offset, Fuktions-
block AOUT1

e Der Offset wird zum Eingangs-
signal an AOUT1-IN addiert

C0433 CFG: GAIN 19510 FCODE-108/1 [ Auswahlliste1  Konfiguration Verstarkung, Fukti-
onsblock AOUT1

e Die Verstarkung wird mit dem
Eingangssignal an AOUT1-IN

multipliziert
C0434 -199,99 {0,01 %} 199,99 Fuktionsblock AOUT1
1 DIS: IN [ ] Anzeige derin C0431,C0432
> [DIS: OFFSET und C0433 verkniipften Signale
3 DIS: GAIN
C0436 CFG:IN 5002 MCTRL-MSET2 [0 Auswahlliste1  Konfiguration analoges Eingangs-  Siehe Sy-
sign.al, Funktionsblock AQUTZ ;t:c'msr"v‘:éi_
e Signal an AOUT2-IN wird an terung)
Klemme X6/63 ausgegeben
C0437 CFG: OFFSET 19513 FCODE-109/2 [ Auswahlliste 1  Konfiguration Offset, Funktions-
block AOUT2
e Der Offset wird zum Eingangs-
signal an AOUT2-IN addiert
C0438 CFG:GAIN 19511 FCODE-108/2 [ Auswahlliste 1 Konfiguration Verstarkung, Funk-
tionsblock AOUT2
e Die Verstarkung wird mit dem
Eingangssignal an AOUT2-IN
multipliziert
C0439 -199,99 {0,01 %} 199,99 Funktionsblock AOUT2
1 DIS: IN [ ] Anzeige derin C0436,C0437
> [DIS: OFFSET und C0438 verkniipften Signale
3 DIS: GAIN

8.3-26 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Code
Nr.
co443

co444

C0450

C0451

C0452

co458

co459

Co464

Einstellmoglichkeiten

Bezeichnung  Lenze

DIS: DIGIN-
ouTt

DIS: DIGOUT1
DIS: DIGOUT2
DIS: DIGOUT3
DIS: DIGOUT4
CFG: NX 1000

CFG: SET 1000

CFG: SIGN 1000

DIS: NX
DIS: SIGN
DIS: ON

Customer I/F

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Auswahl
0

o]
=

RO O UM WN KR O

FIXED0%

FIXEDO

FIXED0%

-199,99

{1}

Belegung
DIGIN1
DIGIN2
DIGIN3
DIGIN4
DIGIN5
ST-DIGIN6
DIGIN-CINH

LOW-Signal
HIGH-Signal

Belegung
DIGIN1
DIGIN2
DIGIN3

{0,01 %}

original

geandert

255

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 1

199,99

Lenze

Konfiguration
Codetabelle

WICHTIG

Klemmensignale, Funktionsblock

DIGIN

e Nur Anzeige

® Binare Interpretation der Klem-
mensignale an X5

X5/E1
X5/E2
X5/E3
X5/E4
X5/E5
X5/ST
X5/28
Klemmensignale, Funktionsblock

DIGOUT
e Nur Anzeige

X5/A1
X5/A2
X5/A3
X5/A4

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock BRK1

o Drehzahlschwelle, ab der der
Antrieb das Signal "Bremse
schlieBen” ausgeben darf

Konfiguration digitales Eingangs-
signal, Funktionsblock BRK1

o HIGH = Bremse schlieRen

o LOW = Bremse 6ffnen

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock BRK1

e Richtung des Drehmoment, mit
der der Antrieb ein Drehmo-
ment gegen die Bremse auf-
bauen soll

Funktionsblock BRK1
e Anzeige der in C0450 und
C0452 verkniipften Signale

Funktionsblock BRK1
e Anzeige des in C0451 verkniipf-
ten Signals

Kundenschnittstelle, zeigt den
Status der gewdhlten Grundkonfi-
guration

e Umbelegen von Klemmen in ei-
ner Grundkonfiguration dndert
C0005 nicht und setzt
Co464=1.

e Hinzufiigen oder Entfernen von
Funktionsblocken oder das An-
dern des Signalflusses zwischen
Funktionsblocken in einer
Grundkonfiguration setzt
C0005 =0 und C0464 =1

8.3

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

8.3-27



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
83 Codetabelle
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0465 - [ Auswahlliste 5 Funktionsblock-Abarbeitungsliste
e Festlegen der Reihenfolge, in
1 FB list 200 DFIN der die Funktionsbldcke intern
> TmB Tt 0 abgearbeitet werden
!S > Abhingig von C0005. Anderung
3 FBlist 50 AIN1 von C0005 ladt zugeordnete
4 FB list 0 Abarbeitungsliste
: - Die dargestellten Werte gelten
> |FB list 0 fiir CO005 = 1000
6 FBlist 55 AIN2 e Nach Andern des Signalflusses
7 FBlist 0 unbedingt die Abarbeitungsli-
8 FB list 0 ste anpassen. Andernfalls kann
i der Antriebsregler mit falschen
9 FBlist 10250 R/L/Q Signalen arbeiten!
10 FBlist 0 e Die Funktionsblécke DIGIN, DI-
. 0 GOUT, AIF-IN, CAN-IN und
. MCTRL werden immer abgear-
14 |FB l!St 0 beitet und miissen nicht in die
15 FBlist 5250 NLIM1 Liste eingetragen werden
16 FBlist 5050 NSET
0
19 FBlist 5700 ANEG1
0
22 FBlist 10650 CMP1
0
25 FBlist 70 AOUT1
0
28 FBlist 75  AOUT2
0
31 FBlist 250 DFOUT
0
41 FBlist 25000 AIF-OUT
42 FBlist 20000 CAN-OUT
50 FBlist 0
C0466 CPUTremain Verbleibende Prozesszeit fiir die
Abarbeitung der Funktionsblécke
e Nur Anzeige
C0469 Fct STP key 2 0 inactive inaktiv Bestimmt die Funktion, die beim
Driicken von am Keypad aus-
1 CINH Regler sperren gelost wird
- Anderungen sind erst nach Netz-
2 Qsp Quickstop schalten aktiv!

C0470 0 {1} 255 Konfiguration freie Steuercodes
fir digitale Signale
e Die Datenworte C0470 und
C0471 liegen parallel und sind

identisch
1 FCODE 8bit 0 FCODE Bit 0-7
2 FCODE 8bit 0 FCODE Bit 8-15
3 FCODE 8bit 0 FCODE Bit 16-23
4 FCODE 8bit 0 FCODE Bit 24-31
C0471 Konfiguration 0 o0 {1} 4294967296 Freier Steuercode fiir digitale Si-
Eingang gnale
FCODE 32 Bit e Die Datenworte C0470 und
C0471 liegen parallel und sind
identisch
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Konfiguration 8
Codetabelle 8.3
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0472 -199,99 {0,01 %} 199,99 Konfiguration freie Steuercodes
1 FCODE analog 0,00 flir analoge Signale
2 FCODE analog 0,00
3 FCODEanalog 100,0
0
6 FCODE analog 0,00
0,00
20 FCODE analog 0,00
co473 -32767 {1} 32767 Konfiguration freie Steuercodes
1 FCODE abs 1 flir absolute analoge Signale
2 FCODE abs 1
3 FCODE abs 0
0
10 FCODE abs 0

co474 -2147483647 {1} 2147483647 Konfiguration freie Steuercodes
flir Winkelsignale

1 FCODEPH 0 )
0 e 1 Umdrehung =65536 inc
5 FCODE PH 0
Co475 -16000 {1} 16000 Konfiguration freie Steuercodes
1 FCODE DF 0 fUer\L/JinI;eld;ﬁerenz;;%r;zlg
2 FCODE DF 0 ¢ - -mdrehung = ne
C0497 Nactfilter 20 0,0 {0,1 ms} 50,0 Filterzeitkonstante N fiir den o
Drehzahlistwert, Funktionsblock 8.2-47
MCTRL2
e [nterne Filterung des Drehzahl-
signals fiir die Regelung
e (C0497 = 0 ms: abgeschaltet
C0510 CFG:IN1 50 AIN1-OUT [0 Auswahlliste1  Konfiguration analoges Eingangs-  Siehe Sy-
sign.al, Funkt.'!onsblock NLIM1 ;t:c'msr"v‘:éi_
e Eingang fiir analogen Drehzahl- terung)
sollwert
C0511 DiIS:IN1 -199,99 {0,01 %} 199,99 Funktionsblock NLIM1

e Anzeige des in C0510 konfigu-
rierten Eingangssignals

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 8.3-29
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Konfiguration
Codetabelle

8
8.3

Code
Nr.

C0517

ui b W N R

10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

21
22
23
24
31
32

8.3-30

Bezeichnung

User menu
User menu
User menu
User menu
User menu

User menu

User menu
User menu
User menu

User menu
User menu
User menu
User menu
User menu
User menu
User menu
User menu
User menu
User menu
User menu

User menu
User menu
User menu
User menu

User menu
User menu

Einstellmoglichkeiten

Lenze

51,00
54,00
56,00
64,00
183,0

168,0

39,01
86,00
148,0

22,00
23,00
11,00
12,00
13,00
16,00
70,00
71,00
75,00
76,00
142,0

92,00
36,00
93,00
99,00

94,00
3,00

Auswahl
0,00 {0,01}

Drehzahlistwert (MCTRL-NACT)

Aktueller Motorstrom (MCTRL-IACT)
Momentensollwert (MCTRL-MSET2)

Gerdteauslastung Ixt
Diagnose

Historienspeicher

JOG-Sollwerte 1 (NSET)
Auswahl Motortyp
Motorparameter identifizieren

Imax-Grenze motorisch
Imax-Grenze generatorisch
Maximaldrehzahl Ny
Hochlaufzeit T;, Hauptsollwert
Ablaufzeit T;s Hauptsollwert
Umin-Anhebung

Verstarkung V, Drehzahlregler
Nachstellzeit T,, Drehzahlregler
Verstarkung Vp, Stromregler
Nachstellzeit T, Stromregler
Startbedingung

Motor-Standerinduktivitat
Bremsgleichstrom
Gerdtekennung
Softwareversion

nicht belegt

Passwort

Parametersatz speichern

Lenze

WICHTIG

Das User-Menii enthdlt in der
Lenze-Einstellung die wichtig-
sten Codes fiir die Inbetrieb-
nahme der Betriebsart "U/f-
Kennliniensteuerung

Bei aktivem PalRwortschutz
sind nur die in C0517 eingetra-
genen Codes frei zugdnglich
Unter den Subcodes die Num-
mern der gewiinschten Codes
eintragen

Der Eintrag erfolgt im Format
XXX.YY

— xxx: Codenummer

— yy: Subcodenummer

Es wird nicht gepriift ob der
eingetragene Code existiert.
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Code

C0520

C0521

C0522

C0523

C0524

C0525

C0526

C0527

C0528

Bezeichnung

CFG:

CFG:

CFG:

CFG:

CFG:

CFG:

CFG:

CFG:

IN

VP-DIV

RAT-DIV

A-TRIM

N-TRIM

0-PULSE

RESET

SET

1 DIS: 0-pulse A

2 DIS: Offset

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Einstellmoglichkeiten

Lenze
1000

1000

1000

1000

1000

1000

1000

1000

Auswahl
FIXEDPHI-0

FIXED0%

FIXED0%

FIXED0%

FIXED0%

FIXEDO

FIXEDO

FIXEDO

-2:109

L0 Auswahlliste 4
L0 Auswahlliste 1
L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

{1} 2:109

Lenze

Konfiguration 8
Codetabelle 83
WICHTIG
Konfiguration Eingangssignal, |88
Funktionsblock DFSET 8.2-18
e Eingang Drehzahl-/ Winkelsoll-
wertsignal

Konfiguration analoges Eingangs-
signal, Funktionsblock DFSET

e Signal fiir Zdhler Reckfaktor

® 100 % =16384inc

Konfiguration analoges Eingangs-
signal, Funktionsblock DFSET

e Signal fiir Zdhler Getriebefaktor
® 100 % =16384inc

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock DFSET

e Signal fiir Winkeltrimmung
Uber Offsetmultiplikator
(C0529)

® 100 % =16384inc

Konfiguration analoges Eingangs-
signal, Funktionsblock DFSET
e Signal fiir Drehzahltrimmung
e Signalin [%] von C0011
Konfiguration digitales Eingangs-
signal, Funktionsblock DFSET
e Signal fiir einmalige Nullim-
pulsaktivierung
e HIGH = Freigabe fiir 0-Puls-Syn-
chronisierung
Konfiguration digitales Eingangs-
signal, Funktionsblock DFSET
e Signal fiir Reset von Integrato-
ren
e HIGH setzt
— Lagedifferenz=0
— DFSET-PSET=0
— DFSET-PSET2=0

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock DFSET

e HIGH = Winkelintegratoren
gleichsetzen

® LOW-HIGH-Flanke setzt DFSET-
PSET=0

e HIGH-LOW-Flanke setzt DFSET-
PSET auf den aktuellen Wert
von MCTRL-PHI-SET

e DFSET-SET hat hohere Prioritat
als DFSET-RESET

Funktionsblock DFSET [}

® Nur Anzeige 8.2-18
Winkeldifferenz zwischen 2 Nul-

limpulsen

Offset = C0523 x C0529 + C0252

8.3-31
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8 Konfiguration
83 Codetabelle
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0529 Multip offset 1 -20000 {1} 20000 Offsetmultiplikator, Funktions- (28]
block DFSET 8.2-18
e Multiplikator fiir den Winkel-
offset (C0252)
C0530 DF evaluation 0 o with factor mit Getriebefaktor Leitfrequenzbewertung, Funk-
. tionsblock DFSET
1 no factor ohne Getriebefak- o Bewertung des Sollwertintegra-
tor tors
C0531 ActO0div 1 1 {1} 16384 Ist-Nullimpulsteiler, Funktions-
block DFSET
C0532 0-pulse/TP 1 1 0-pulse Nullimpuls Nullimpuls / Touch-Probe, Funk-
tionsblock DFSET
2 Touch probe Touch-Probe ® Nullimpuls des Rickfiihrsy-
stems oder Touch-Probe
C0533 Vpdenom 1 1 {1} 32767 Verstarkungsfaktor Nenner Vp,
Funktionsblock DFSET
C0534 0 pulse fct 0 Nullimpulsfunktion, Funktions- |88
block DFSET 8.2-18
e Synchronisieren des Antriebs
inactive inaktiv
1 Continueous Standige Synchro-
nisierung, Korrek-
tur auf kiirzestem
Weg
2 Cont. switch Standige Synchro- LOW-HIGH-Flanke an
nisierung, Korrek-  DFSET-0-PULSE I6st eine einmalige
tur auf kiirzestem  Nullimpulssynchronisierung aus
Weg
10 Once, fast way Einmalige Syn-
chronisierung,
Korrektur auf kiir-
zestem Weg
11 Once, CW Einmalige Syn-
chronisierung,
Korrektur in Dreh-
richtung rechts
12 Once, CCW Einmalige Syn-
chronisierung,
Korrektur in Dreh-
richtung links
13 Once, 2*0-puls Einmalige Syn-
chronisierung,
Korrektur wird aus
Sollimpuls und Ist-
impuls ermittelt
und in die entspre-
chende Drehrich-
tung korrigiert
C0535 Set0div 1 1 {1} 16384 Soll-Nullimpulsteiler, Funktions- [
block DFSET 8.2-18
8.3-32 l.enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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C0540

C0541

C0542

C0544

C0545

C0546

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Bezeichnung

DIS: VP-DIV
DIS: RAT-DIV
DIS: A-TRIM
DIS: N-TRIM

DIS: 0-PULSE
DIS: RESET
DIS: SET
DIS: IN

Function

CFG: AN-IN

CFG: DF-IN

CFG: SYN-RDY

PH offset

Min inc/rev

Einstellmoglichkeiten
Lenze Auswahl
-32767

-199,99 {o,

-6000 1

0 Analog input

1 PH diff input

»

X10 = X9

5 X10 =X8

5001 MCTRL-NACT

1000 FIXEDPHI-0

{1} 32767
01 %} 199,99

1
rpm} 6000

analoger Eingang

Winkeldifferen-
zeingang

nicht belegt
nicht belegt

X9 wird auf X10
ausgegeben

X8 wird auf X10
ausgegeben

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 4

1000 FIXEDO L0 Auswahlliste 2
0 o0 {Linc} 65535
1000 1 {linc} 2147483647

Lenze

Konfiguration
Codetabelle

WICHTIG

Funktionsblock DFSET
e Anzeige der in C0521, C0522
und C0523 verkniipften Signale

Funktionsblock DFSET

e Anzeige des in C0524 verkniipf-
ten Signals

Funktionsblock DFSET

e Anzeige der in C0525,C0526
und C0527 verkniipften Signale

Funktionsblock DFSET

e Anzeige des in C0520 verkniipf-
ten Signals

Auswahl der Funktion, Funktions-

block DFOUT

e Ausgangssignal an X10

Signal an DFOUT-AN-IN wird aus-
gegeben. Externe Vorgabe der
Nullspur ist moglich.

Signal an DFOUT-DF-IN wird aus-
gegeben. Externe Vorgabe der
Nullspur ist moglich.

Die Eingangssignale werden ge-
puffert
C0030 ist ohne Funktion

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock DFOUT

e Signalin [%] von C0011

Konfiguration Eingangssignal,

Funktionsblock DFOUT

e Drehzahlsignal

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock DFOUT

e DFOUT-SYN-RDY = HIGH: Nul-
limpuls erzeugen

Winkeloffset, Funktionsblock

DFOUT

e Uber DFOUT-SYN-RDY erzeug-
ten Nullimpuls um bis zu 360 °
verschieben

e 1 Umdrehung =65535 inc
(360°)

Maskierung des Touch-Probe Sig-

nals, Funktionsblock DFSET

e Unterdriickung von Stérimpul-
sen an X5/E4 (Istimpuls vom
Touch-Probe Signal)

e Eingestellt wird die GroRe des
Maskierungsfensters zwischen
2 Istimpulsen

AR
8.2-18

[ 8.2-8

8.2-18
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Konfiguration
Codetabelle

8
8.3

Code

co547

C0548

Cco549

Co0560

uvi b W N

15
Co561

C0562

A W N PR

C0563

co564

A W N PR

C0570
C0571
C0572

Co573

co574

8.3-34

Bezeichnung
DIS: AN-IN

DIS: SYN-RDY

DIS: DF-IN

Fix set-value
Fix set-value
Fix set-value
Fix set-value
Fix set-value

Fix set-value
CFG: AIN

CFG: IN
CFG: IN
CFG: IN
CFG: IN
DIS: AIN

DIS: IN
DIS: IN
DIS: IN
DIS: IN
CFG: IN

CFG: LOAD

DIS: IN
DIS: LOAD

MONIT OC2

Einstellmoglichkeiten
Lenze Auswahl

-199,99 {0,01 %}
0
-32767 {1 rpm}
-199,99 {0,01 %}
100
75
50
25
0
0
0

1000 FIXEDO%

199,99

32767

199,99

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 2

1000
1000
1000
1000

FIXEDO
FIXEDO
FIXEDO
FIXEDO

-199,99 {0,01 %}

1000 FIXEDO%

1000 FIXEDO

-199,99 {0,01 %}

0 0

Lenze

199,99

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 2

199,99

WICHTIG

Funktionsblock DFOUT [ 8.2-8

e Anzeige des in C0541 verkniipf-
ten Signals

Funktionsblock DFOUT

e Anzeige des in C0544 verkniipf-
ten Signals

Funktionsblock DFOUT

e Anzeige des in C0542 verkniipf-
ten Signals

Konfiguration Festsollwerte, Funk-

tionsblock FIXSET1

e Ausgabe der Sollwerte an FIX-
SET1-OUT liber bindre Codie-
rung der Eingange FIX-
SET1-IN1 ... FIXST1-IN4

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock FIXSET1

e Das analoge Eingangssignal
wird auf FIXSET1-OUT geschal-
tet, wenn alle Eingange FIXSET-
INx = LOW sind

Konfiguration digitale Eingangs-

signale, Funktionsblock FIXSET1

e Die Anzahl der zu belegenden
Eingange ist abhdngig von der
Anzahl der bendtigten Fixsoll-
werte

FIXSET1-IN1

FIXSET1-IN2

FIXSET1-IN3

FIXSET1-IN4

Funktionsblock FIXSET1

e Anzeige des in C0561 verkniipf-
ten Signals

Funktionsblock FIXSET1

® Anzeige derin C0562/1,
C0562/2,C0562/3 und
C0562/4 verkniipften Signale

FIXSET1-IN1
FIXSET1-IN2
FIXSET1-IN3
FIXSET1-IN4

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock S&H1

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock S&H1

Funktionsblock S&H1

e Anzeige des in C0570 verkniipf-
ten Signals

Funktionsblock S&H1

e Anzeige des in C0571 verkniipf-
ten Signals

Konfiguration Uberwachung OC2,

Erdschluss

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)
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Code

co581

C0582

C0583

co584

C0585

co587

C0588

Cco591

C0592

C0593

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Einstellmoglichkeiten

Bezeichnung Lenze Auswahl

MONIT EEr

MONIT OH4

MONIT OH3

MONIT OH7

MONIT OH8

MONIT SD3

MONIT
H10/H11

MONIT CE1

MONIT CE2

MONIT CE3

0

0

1
2
3
2

O W N O W N O

W N O W N O WwWN O

TRIP
Meldung
Warnung
Aus
Warnung

Aus

Trip
Off

Warning
Off

TRIP
Warning
Off

TRIP
Warnung
Aus

TRIP

TRIP
Warnung
Aus

TRIP
Warnung
Aus

TRIP
Warnung
Aus

Lenze

Konfiguration
Codetabelle

WICHTIG

Konfiguration Uberwachung EEr,
externe Storung

Konfiguration Uberwachung OH4,

Kihlkorpertemperatur

e Die Auslosetemperatur ist in
C0122 einstellbar

Konfiguration der Uberwachung

Motortemperatur mit fester Aus-

|6setemperatur

e Nur fiir KTY an X8

e Die Auslosetemperatur ist fest
bei 150 °C

Konfiguration der Uberwachung

Motortemperatur mit variabler

Auslosetemperatur

o Nur fiir KTY an X8

® BeiErreichen derin C0121 ein-
gestellten Temperatur wird
Warnung OH7 ausgeldst

Konfiguration Uberwachung Mo-

tortemperatur

e Temperaturiiberwachung liber
PTC-Eingang (T1, T2)

Konfiguration Uberwachung SD3,

Geber an X9

e Uberwacht die Spannungsver-
sorgung an X9/Pin 8

Konfiguration Uberwachung H10

und H11, Temperatursensoren im

Antriebsregler

e H10: Sensorfehler Kiihlkorper-
temperatur

e H11:Sensorfehler Innenraum-
temperatur

Konfiguration Uberwachung CE1,
Kommunikationsfehler an
CAN-IN1

Konfiguration Uberwachung CE2,
Kommunikationsfehler an
CAN-IN2

Konfiguration Uberwachung CE3,
Kommunikationsfehler an
CAN-IN3

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

[

6.6-11
Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

[

6.6-11
Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

[ 6.6-9
Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)
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8 Konfiguration
83 Codetabelle
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0594 MONIT SDé6 3 0 Trip Aktivierung der Uberwachung Mo- 1
tortemperatur mit KTY an X8 6.6-11
® Mit C0594 = 0 oder 2 wird die ~ Siehesy-
Uberwachung aktiviert stempand.
A uch (Erwei-
® BeiKurzschluss oder Unterbre-  terung)
2 Warnung chung an X8/5 und X8/8 wird
Storungsmeldung SD6 ausge-
I6st
e Konfiguration der Reaktion bei
Uberschreiten der Motortem-
3 Off peratur:
— Feste Auslosetemperatur in
C0583
— Variable Auslosetemperatur
in C0584
C0595 MONIT CE4 3 0 TRIP Konfiguration Uberwachung CE4, S;ehehsy-d
stemhand-
2 Warnung BUS-OFF (Systembus) buch (Erwei-
3 Aus terung)
C0596 NMAX limit 4000 O {1 rpm} 36000 Konfiguration Uberwachung Siehe Sy-
NMAX, maximale Anlagendreh- ;temha”d'.
- . uch (Erwei-
zahl Uberschritten terung)
C0597 MONIT LP1 3 0 TRIP Konfiguration Uberwachung Mo- S;ehehsy-d
stemhand-
2 Warnung torphasen LP1 buch (Erwei-
3 Aus terung)
C0598 MONIT SD5 3 0 TRIP Konfiguration Uberwachung SD5, S;ehehsy-d
Drahtbruch am Analogeingang stemnand-
2 Warnun -
& X6/1, X6/2 e e
3 Aus
C0599 Limit LP1 50 1,0 {0,1 %} 10,0 Konfiguration Stromgrenze LP1, Siehe Sy-
Stromgrenzwert fiir die Uberwa- ;t:c";*(‘gr”v‘:el
chung der Motorphasen in C0597  teryng)
C0600 Function 1 0 OUT =IN1 Auswahl der Funktion, Funktions- S;ehehsy-d
stemhand-
1 OUT = IN1 +IN2 block ARIT2 buch (Erwei-
2 OUT =IN1-IN2 terung)
3 OUT =IN1 *IN2
4 OUT =1IN1/IN2
5 OUT =IN1 /(100 - IN2)
C0601 [ Auswahlliste1  Konfiguration analoges Eingangs-
signal, Funktionsblock ARIT2
1 CFG:IN 1000 FIXED0% ARIT2-IN1
2 CFG:IN 1000 FIXED0% ARIT2-IN2
C0602 -199,99 {0,01 %} 199,99 Funktionsblock ARIT2
e Anzeige derin C0601 verkniipf-
ten Signale
1 DIS:IN ARIT2-IN1
2 DIS:IN ARIT2-IN2
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Code
Nr. Bezeichnung
C0603 Function

Co604
1 CFG:IN
2 CFG:IN
C0605

1 DIS:IN
2 DIS:IN

C0608 CFG:IN
C0609 DIS: IN

co610
1 CFG:IN
2 CFG:IN
3 CFG:IN

1 DIS:IN

2 DIS:IN

3 DIS:IN
Co612

1 CFG:IN

2 CFG:IN

3 CFG:IN

1 DIS:IN

2 DIS:IN

3 DIS:IN
C0620 DB1 gain
C0621 DB1value

C0622 CFG:IN
C0623 DIS: IN

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Lenze

1

1000
1000

1000

1000
1000
1000

1000
1000
1000

1,00
1,00

1000

Auswahl

ui D W N R O

FIXED0%
FIXED0%
-199,99

FIXED0%

-199,99

FIXED0%
FIXED0%
FIXED0%
-199,99

FIXED0%
FIXED0%
FIXED0%
-199,99

-10,00

0,00

FIXED0%

-199,99

Einstellmoglichkeiten

OUT=IN1
OUT =IN1+IN2
OUT =IN1-IN2
OUT =IN1*IN2
OUT=IN1/IN2
OUT =IN1/ (100 - IN2)

{0,01 %}

{0,01 %}

{0,01 %}

{0,01 %}

{0,01}
{0,01 %}

{0,01 %}

L0 Auswahlliste 1

199,99

L0 Auswahlliste 1

199,99

L0 Auswahlliste 1

199,99

L0 Auswahlliste 1

199,99

10,00

100,00

L0 Auswahlliste 1

199,99

Lenze

Konfiguration
Codetabelle

WICHTIG

Auswahl der Funktion, Funktions-
block ARIT3

Konfiguration analoges Eingangs-
signal, Funktionsblock ARIT3

ARIT3-IN1
ARIT3-IN2

Funktionsblock ARIT3
® Anzeige derin C0604 verkniipf-
ten Signale

ARIT3-IN1
ARIT3-IN2

Konfiguration analoges Eingangs-
signal, Funktionsblock SORT1

Funktionsblock SQRT1
e Anzeige des in C0608 verkniipf-
ten Signals

Konfiguration analoge Eingangs-
signale, Funktionsblock ADD1

Additionseingang ADD1-IN1
Additionseingang ADD1-IN2
Subtraktionseingang ADD1-IN3

Funktionsblock ADD1
e Anzeige derin C0610 verkniipf-
ten Signale

ADD1-IN1
ADD1-IN2
ADD1-IN3

Konfiguration analoge Eingangs-
signale, Funktionsblock ADD2

Additionseingang ADD2-IN1
Additionseingang ADD2-IN2
Subtraktionseingang ADD2-IN3

Funktionsblock ADD2
e Anzeige derin C0612 verkniipf-
ten Signale

ADD2-IN1

ADD2-IN2

ADD2-IN3

Verstarkung, Funktionsblock DB1
Totgang, Funktionsblock DB1

e Storsignale um den Nullpunkt

des Eingangssignals werden auf
0 gesetzt

Konfiguration analoges Eingangs-
signal, Funktionsblock DB1
Funktionsblock DB1

e Anzeige des in C0622 verkniipf-
ten Signals

8.3

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

8.3-37



Lesezeichen ein-/ausblenden

8
8.3

Code

Co630

co631

C0632
co633

co640

coe41
co642

co643

coe44
co645

Co0650

Cco651

C0652
C0653

co654

8.3-38

Konfiguration
Codetabelle

Einstellmoglichkeiten

Bezeichnung Lenze Auswahl

Max limit 100,0 -199,99
0

Min limit -100,0 -199,99

CFG:IN 1000 FIXEDO0%

DIS: IN -199,99

Delay T 20,00 0,01

CFG:IN 1000 FIXEDO0%

DIS: IN -199,99

Delay T 20,00 0,01

CFG:IN 1000 FIXEDO0%

DIS: IN -199,99

DT1-1 gain 1,00 -320,00

Delay T 1,000 0,005

CFG:IN 1000 FIXEDO0%

Sensibility 1 1 15 Bit
2 14 Bit
3 13 Bit
4 12 Bit
5 11 Bit
6 10 Bit
7 9 Bit

DIS: IN -199,99

{0,01 %}

{0,01 %}

{0,01 %}

{0,015}

{0,01 %}

{0,015}

{0,01 %}

{0,01}

{0,015}

{0,01 %}

199,99

199,99

L0 Auswahlliste 1

199,99

50,00

L0 Auswahlliste 1

199,99

50,00

L0 Auswahlliste 1

199,99

320,00

5,000

L0 Auswahlliste 1

199,99

Lenze

WICHTIG

Obere Grenze, Funktionsblock

LIM1

e Das analoge Eingangssignal
wird auf den eingestellten Wert
begrenzt

Untere Grenze, Funktionsblock

LIM1

e Das analoge Eingangssignal
wird auf den eingestellten Wert
begrenzt

Konfiguration analoges Eingangs-
signal, Funktionsblock LIM1

Funktionsblock LIM1
e Anzeige des in C0632 verkniipf-
ten Signals

Zeitkonstante, Funktionsblock

PT1-1

e Zeit, um die das analoge Ein-
gangssignal verzogert ausgege-
ben wird

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock PT1-1

Funktionsblock PT1-1
e Anzeige des in C0641 verkniipf-
ten Signals

Zeitkonstante, Funktionsblock

PT1-2

e Zeit, um die das analoge Ein-
gangssignal verzogert ausgege-
ben wird

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock PT1-2

Funktionsblock PT1-2
e Anzeige des in C0644 verkniipf-
ten Signals

Verstarkung, Funktionsblock

DT1-1

e Verstarkung des analogen Ein-
gangssignals

Zeitkonstante, Funktionsblock

DT1-1

e Zeit, um die das analoge Ein-
gangssignal verzogert ausgege-
ben wird

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock DT1-1

Eingangsempfindlichkeit, Funk-

tionsblock DT1-1

e Entsprechend der Einstellung
wertet nur die angegebenen
hoherwertigen Bits ausgewer-
tet

Funktionsblock DT1-1
e Anzeige des in C0652 verkniipf-
ten Signals

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Code

C0655

C0656

Co657
C0658

Co661

C0662

co671
C0672

co673

coe74

Cco675

co676

Bezeichnung

Numerator

Denominator

CFG: IN

DIS: IN

CFG: IN

DIS: IN

RFG1 Tir
RFG1 Tif
CFG: IN

CFG: SET

CFG: LOAD

1 DIS:RFG1
2 DIS: RFG1

coe77

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

DIS: LOAD

Einstellmoglichkeiten

Lenze
1

1000

1000

0,00
0,00
1000

1000

1000

Auswahl
-32767

1

FIXED0%

-199,99

FIXED0%

-199,99

0,00
0,00
FIXED0%

FIXED0%

FIXEDO

-199,99

{1}

{1}

L0 Auswahlliste 1

{0,01 %}

L0 Auswahlliste 1

{0,01 %}

{0,015}
{0,015}
L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 2

{0,01 %}

Lenze

Konfiguration
Codetabelle

WICHTIG

Konfiguration Umrechnungfaktor

mit Zahler und Nenner, Funktions-

block CONV5

15000 rpm  Cp655
100%  C0656

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock CONV5

Funktionsblock CONV5

e Anzeige des in C0657 verkniipf-
ten Signals

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock ABS1

e Setzt bipolare Signale in unipo-
lare Signale um

Funktionsblock ABS1

e Anzeige des in C0661 verkniipf-
ten Signals

Hochlaufzeit T;, und Ablaufzeit Tj,

Funktionsblock RFG1

e Hoch-und Ablauframpe

OUT [rpm] = IN [%] -

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock RFG1

e Vorgabe eines Endwerts an
RFG1-OUT

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock RFG1

e Vorgabe eines Startwerts an
RFG1-OUT

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock RFG1

e HIGH: RFG1-OUT wird auf den
Wert an RFG1-Set gesetzt

e LOW: Das Signal an RFG1-OUT
fahrt an den Rampen auf den
Eingangswert an RFG1-IN

Funktionsblock RFG1

e Anzeige der in C0673 und
C0674 verkniipften Signale

RFG1-IN

RFG1-SET

Funktionsblock RFG1
e Anzeige des in C0675 verkniipf-
ten Signals

8.3

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

8.3-39



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
83 Codetabelle
Code Einstellmoglichkeiten
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0680 Function 1 1 INL=IN2
2 IN1 > IN2
3 IN1 < IN2
4 [IN1| = |IN2|
5 [IN1] > |IN2|
6 [IN1] < |IN2|
C0681 Hysteresis 1,00 0,00 {0,01 %} 100,00
C0682 Window 1,00 0,00 {0,01 %} 100,00
C0683 [0 Auswahlliste 1
1 CFG:IN 5001 MCTRL-NACT
2 CFG:IN 19500 FCODE-17
co684 -199,99 {0,01 %} 199,99
1 DIS:IN
2 DIS:IN
C0685 Function 1 1 INL=IN2
2 IN1 > IN2
3 IN1 < IN2
4 [IN1| = |IN2|
5 [IN1] > |IN2|
6 [IN1] < |IN2|
C0686 Hysteresis 1,00 0,00 {0,01 %} 100,00
C0687 Window 1,00 0,00 {0,01 %} 100,00
C0688 3 Auswabhlliste 1
1 CFG:IN 1000 FIXEDO%
2 CFG:IN 1000 FIXEDO%
co689 -199,99 {0,01 %} 199,99
1 DIS:IN
2 DIS:IN
8.3-40 Lenze

WICHTIG

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Auswahl der Funktion, Funktions-

block CMP1

e Eingangssignale an CMP1-IN1
und CMP1-IN2 vergleichen

Hysterese, Funktionsblock CMP1

e Hysterese fiir Eingangssignale,
die nicht stabil sind und der
Ausgang dadurch oszilliert

Fenster, Funktionsblock CMP1

® Bereich einstellen, in dem der
Signalvergleich gelten soll

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock CMP1

CMP1-IN1

CMP1-IN2

Funktionsblock CMP1

e Anzeige derin C0683 verkniipf-
ten Signale

CMP1-IN1

CMP1-IN2

Auswahl der Funktion, Funktions-

block CMP2

e Eingangssignale an CMP2-IN1
und CMP2-IN2 vergleichen

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Hysterese, Funktionsblock CMP2
e Hysterese fiir Eingangssignale,
die nicht stabil sind und der

Ausgang dadurch oszilliert

Fenster, Funktionsblock CMP2
® Bereich einstellen, in dem der
Signalvergleich gelten soll

Konfiguration analoges Eingangs-
signal, Funktionsblock CMP2

CMP2-IN1
CMP2-IN2

Funktionsblock CMP2
e Anzeige derin C0688 verkniipf-
ten Signale

CMP2-IN1
CMP2-IN2
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Code
Nr. Bezeichnung
C0690 Function

C0691 Hysteresis

C0692 Window

C0693
1 CFG:IN
2 CFG:IN
C0694

1 DIS:IN
2 DIS:IN

C0700 CFG:IN

C0701 DiIS:IN

C0703 CFG:IN

C0704 DIS:IN

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Lenze

1

1,00

1,00

1000
1000

19523

19523

Einstellmoglichkeiten

Auswahl

1 IN1=IN2

2 IN1 > IN2

3 IN1 < IN2

4 [IN1] = |IN2|

5 [IN1] > |IN2|

6 [IN1] < |IN2|

0,00 {0,01 %} 100,00

0,00 {0,01 %} 100,00
L0 Auswahlliste 1

FIXED0%

FIXED0%

-199,99 {0,01 %} 199,99

FCODE-472/3

-199,99

FCODE-472/3

-199,99

L0 Auswahlliste 1

{0,01 %} 199,99

L0 Auswahlliste 1

{0,01 %} 199,99

Lenze

Konfiguration
Codetabelle

WICHTIG

Auswahl der Funktion, Funktions-

block CMP3

e Eingangssignale an CMP3-IN1
und CMP3-IN2 vergleichen

Hysterese, Funktionsblock CMP3

e Hysterese fiir Eingangssignale,
die nicht stabil sind und der
Ausgang dadurch oszilliert

Fenster, Funktionsblock CMP3

® Bereich einstellen, in dem der
Signalvergleich gelten soll

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock CMP3

CMP3-IN1

CMP3-IN2

Funktionsblock CMP3

e Anzeige derin C0693 verkniipf-
ten Signale

CMP3-IN1

CMP3-IN2

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock ANEG1

e Der Wert an ANEG1-IN wird mit
-1 multipliziert und ausgege-
ben

Funktionsblock ANEG1

e Anzeige des in C0700 verkniipf-
ten Signals

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock ANEG2

e Der Wert an ANEG2-IN wird mit
-1 multipliziert und ausgege-
ben

Funktionsblock ANEG2

e Anzeige des in C0703 verkniipf-
ten Signals

8.3

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

8.3-41



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
8.3 Codetabelle
Code Einstellmoglichkeiten

Nr. Bezeichnung

C0705 Function

C0706 Hysteresis

C0707 Window

C0708

1 CFG:IN
2 CFG:IN
Cco709

1 DIS:IN
2 DIS:IN
C0710 Function

C0711 PulseT

C0713 CFG:IN

C0714 DIS:IN

8.3-42

Lenze

1

1,00

1,00

1000
1000

0,001

1000

Auswahl

1 INL=IN2

2 IN1 > IN2

3 IN1 < IN2

4 [IN1| = |IN2|

5 [IN1| > |IN2|

6 [IN1]| < |IN2|

0,00 {0,01 %}
0,00 {0,01 %}
FIXED0%

FIXED0%

-199,99 {0,01 %}
0 Rising trans

1 Falling trans

2 Both trans

0,001 {0,001 s}
FIXEDO

0

100,00

100,00

L0 Auswahlliste 1

199,99

steigende Flanke

fallende Flanke

beide Flanken

60,000

L0 Auswahlliste 2

Lenze

WICHTIG

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Auswahl der Funktion, Funktions-

block CMP4

e Eingangssignale an CMP4-IN1
und CMP4-IN2 vergleichen

Hysterese, Funktionsblock CMP4
e Hysterese fiir Eingangssignale,
die nicht stabil sind und der

Ausgang dadurch oszilliert
Fenster, Funktionsblock CMP4
® Bereich einstellen, in dem der
Signalvergleich gelten soll
Konfiguration analoges Eingangs-
signal, Funktionsblock CMP4

CMP4-IN1
CMP4-IN2

Funktionsblock CMP4

e Anzeige derin C0708 verkniipf-
ten Signale

CMP4-IN1

CMP4-IN2

Auswahl der Funktion, Funktions-
block TRANS1

1. LOW-HIGH-Flanke an
TRANS1-IN schaltet TRANS1-
OUT =HIGH

2. Nach Ablauf der Zeit (C0711)
schaltet TRANS1-OUT = LOW

1. HIGH-LOW-Flanke an
TRANS1-IN schaltet TRANS1-
OUT =HIGH

2. Nach Ablauf der Zeit (C0711)
schaltet TRANS1-OUT = LOW

1. LOW-HIGH- oder HIGH-LOW-
Flanke an TRANS1-IN schaltet
TRANS1-OUT = HIGH

2. Nach Ablauf der Zeit (C0711)
schaltet TRANS1-OUT = LOW

Impulsdauer, Funktionsblock

TRANS1

o Nach Ablauf der Zeit schaltet
TRANS1-OUT = LOW

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock TRANS1

Funktionsblock TRANS1

e Anzeige des in C0713 verkniipf-
ten Signals

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Code
Nr. Bezeichnung
C0715 Function

C0716 PulseT

C0718 CFG:IN
C0719 DIS: IN

C0720 Function

C0721 DelayT

C0723 CFG:IN
C0724 DIS: IN

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Einstellmoglichkeiten

Lenze
0

0,001

1000

1,000

1000

Auswahl
0 Rising trans
1 Falling trans
2 Both trans
0,001 {0,001 s}
FIXEDO
0
0 On delay
1 Off delay
2 On/Off delay
gert
0,001 {0,001 s}
FIXEDO
0

Lenze

steigende Flanke

fallende Flanke

beide Flanken

L0 Auswahlliste 2

Ein-verzogert

Aus-verzogert

Ein-/ Aus-verzo-

L0 Auswahlliste 2

Konfiguration
Codetabelle

WICHTIG

Auswahl der Funktion, Funktions-
block TRANS2

1. LOW-HIGH-Flanke an
TRANS2-IN schaltet TRANS2-
OUT =HIGH

2. Nach Ablauf der Zeit (C0716)
schaltet TRANS2-OUT = LOW

1. HIGH-LOW-Flanke an
TRANS2-IN schaltet TRANS2-
OUT =HIGH

2. Nach Ablauf der Zeit (C0716)
schaltet TRANS2-OUT = LOW

1. LOW-HIGH- oder HIGH-LOW-
Flanke an TRANS2-IN schaltet
TRANS2-OUT = HIGH

2. Nach Ablauf der Zeit (C0716)
schaltet TRANS2-OUT = LOW

Impulsdauer, Funktionsblock

TRANS2

o Nach Ablauf der Zeit schaltet
TRANS2-OUT = LOW

Konfiguration digitales Eingangs-
signal, Funktionsblock TRANS2

Funktionsblock TRANS2
e Anzeige des in C0718 verkniipf-
ten Signals

Auswahl der Funktion, Funktions-
block DIGDEL1

1. LOW-HIGH-Flanke an DIG-
DEL1-IN startet ein Zeitglied

2. Nach Ablauf der Zeit (C0721)
schaltet DIGDEL1-OUT = HIGH

1. LOW-HIGH-Flanke an DIG-
DEL1-IN startet ein Zeitglied
und setzt DIGDEL1-OUT = HIGH

2. Nach Ablauf der Zeit (C0721)
schaltet DIGDEL1-OUT = LOW

1. LOW-HIGH- oder HIGH-LOW-
Flanke an DIGDEL1-IN startet
ein Zeitglied

2. Nach Ablauf der Zeit (C0721)
schaltet DIGDEL1-OUT = DIG-
DEL1-IN

Verzogerungszeit, Funktionsblock
DIGDEL1

Konfiguration digitales Eingangs-
signal, Funktionsblock DIGDEL1

Funktionsblock DIGDEL1
e Anzeige des in C0723 verkniipf-
ten Signals

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

8.3-43



Lesezeichen ein-/ausblenden

Konfiguration

8
8.3

Code
Nr.
C0725

C0726

C0728
C0729

Cco730

co731

C0732

A W N R

C0733

co734

C0735

Co736

co737

8.3-44

Codetabelle

Einstellmoglichkeiten

Bezeichnung  Lenze
Function 2
Delay T 1,000
CFG:IN 1000
DIS: IN

Modus 0
Status

0SZ-Kanal 1 1000
0SZ-Kanal 2 1000
0SZ-Kanal 3 1000
0SZ-Kanal 4 1000

Triggereingang 1000
Trigger-Quelle 1

Trigger-Pegel 0

Trigger-Flanke 0

Trigger-Delay 0.0

Auswahl

0

1

2

0,001

FIXEDO

i A W NPERE O KB O

FIXED0%
FIXED0%
FIXED0%
FIXED0%

FIXEDO
0
1
2
3
4

-32767

-100.0

On delay Ein-verzogert
Off delay Aus-verzogert
On/Off delay Ein-/ Aus-verzo-
gert
{0,001 s} 60,000

L0 Auswahlliste 2

Messung stoppen
Messung starten

Messung beendet
Messung aktiv
Trigger erkannt
Abbruch
Abbruch nach Trigger
Speicher lesen
1 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 2

OSZ-Triggereingang
0SZ-Kanal 1
0SZ-Kanal 2
0SZ-Kanal 3
0SZ-Kanal 4

{1} 32767

LOW-HIGH-Flanke
HIGH-LOW-Flanke

{0.1%} 999.99

Lenze

WICHTIG

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Auswahl der Funktion, Funktions-
block DIGDEL2

1. LOW-HIGH-Flanke an DIG-
DEL2-IN startet ein Zeitglied

2. Nach Ablauf der Zeit (C0726)
schaltet DIGDEL2-OUT = HIGH

1. LOW-HIGH-Flanke an DIG-
DEL2-IN startet ein Zeitglied
und setzt DIGDEL2-OUT = HIGH

2. Nach Ablauf der Zeit (C0726)
schaltet DIGDEL2-OUT = LOW

1. LOW-HIGH- oder HIGH-LOW-
Flanke an DIGDEL2-IN startet
ein Zeitglied

2. Nach Ablauf der Zeit (C0726)
schaltet DIGDEL2-OUT = DIG-
DEL2-IN

Verzogerungszeit, Funktionsblock

DIGDEL2

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock DIGDEL2

Funktionsblock DIGDEL2

e Anzeige des in C0728 verkniipf-
ten Signals

Funktionsblock OSZ

e Starten / Stoppen der Mess-
wertaufzeichnung

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Oszilloskop-Funktion

e Nur Anzeige
e Aktueller Betriebszustand

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Konfiguration analoge Eingangs-
signale, Funktionsblock OSZ
Funktionsblock OSZ

Konfiguration digitales Eingangs-
signal, Funktionsblock OSZ

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Funktionsblock OSZ

e Digitalen Eingang C0732 oder
C0733 mit gewiinschtem Trig-
ger-Signal konfigurieren

Funktionsblock OSZ

e Trigger-Pegel OSZ-Kanal 1 ...
0SZ-Kanal 4

Oszilloskop-Funktion

Funktionsblock OSZ
e Einstellen von Pre- oder Post-
Triggerung
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Code
Nr.
C0738

co739

co740

co742

co743

co744

Bezeichnung
Abtastperiode

Kanalanzahl

Lese-Start-
punkt

Daten lesen
freigeben/
sperren

Status

Version
SpeichergroRRe
Datenbreite
Anzahl Kanale
Datenblock-
lange
Datenblock le-

sen
(0s2)

Speichertiefe

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Einstellmoglichkeiten

Lenze Auswahl

3

o U1 A W N R O

1ms
2ms
5ms
10 ms
20 ms
50 ms
100 ms
200 ms
500 ms
1s

2s

5s
10s
20s
50s

1 min
2 min
5 min
10 min

{1}

{1}

keine Daten lesen

Daten lesen

{1}

512 Messwerte

1024 Messwerte
1536 Messwerte
2048 Messwerte
3072 Messwerte
4096 Messwerte
8192 Messwerte

Lenze

Konfiguration

WICHTIG

Codetabelle

Oszilloskop-Funktion

e Zeitbasis

4 Funktionsblock OSZ
® Zu- und Abschalten der Kanale

— 1=Kanall
—2=Kanal1l+2
—3=Kanall..3

—4=Kanall..4

Oszilloskop-Funktion
e Datenspeicher auslesen

65535 e Ermoglicht gezielten Zugriff auf

einen Speicherblock

1000000000 Funktionsblock OSZ

e Nur Anzeige

65536 Funktionsblock OSZ

65535 Funktionsblock OSZ

e Nur Anzeige

e Lesen eines 8 Byte Datenblocks

Oszilloskop-Funktion

e Speichertiefe an die Messauf-

gabe anpassen

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

8.3-45



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
83 Codetabelle
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
Co0749 0 65535 Info zur Speicherung der Mess- Siehe Sy-
werte, Funktionsblock 0SZ ;t:c";r(‘gr”v‘:e'
e Nur Anzeige terung)
1 Abbruch-Index Messwert Nr. des Abbruch-Zeit-
punkts
2 Trigger-Index Messwert Nr. des Trigger-Zeit-
punkts
3 Ende-Index Messwert Nr. des Ende-Zeitpunkts
C0750 Vpdenom 16 1 1 Verstarkung Vp des Lagereglers, (a8
2 1/2 Funktionsblock DFRFG1 8.2-13
4 1/4
8 1/8
16 1/16
32 1/32
64 1/64
128 1/128
256 1/256
512 1/512
1024 1/1024
2048 1/2048
4096 1/4096
8192 1/8192
16384 1/16384
C0751 DFRFG1 Tir 1,000 0,001 {0,001 s} 999,999 Hochlaufzeit T, Funktionsblock [
DFRFG1 8.2-13
C0752 Max speed 3000 1 {1 rpm} 16000 Maximale Drehzahl, Funktions-
block DFRFG1

e Maximale Aufholgeschwindig-
keit (Drehzahl)

C0753 DFRFG1 QSP 0,000 0,000 {0,001 s} 999,900 Ablaufzeit Ti¢fiir Quickstop, Funk-
tionsblock DFRFG1

C0754 PHerror 2110° 10 {1} 2:10° Schleppfehler, Funktionsblock
DFRFG1

e Maximal erlaubte Winkeldiffe-
renz zwischen Soll- und Istwin-
kel

e 1 Umdrehung =65535inc

C0755 Syn window 100 © {1inc} 65535 Synchronisierfenster, Funktions-
block DFRFG1

e 1 Umdrehung=65535inc
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Code

C0758

C0759

C0760

Co761

co764

C0765

Co770
Cco771

C0772

co773

C0775
C0776

co777

co778

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Bezeichnung
CFG: IN

CFG: QSP

CFG: STOP

CFG: RESET

DIS: QSP
DIS: STOP
DIS: RESET
DIS: IN

CFG:D

CFG: CLK

CFG: CIR

DIS: D
DIS: CLK
DIS: CLR
CFG:D

CFG: CLK

CFG: CIR

DIS: D
DIS: CLK
DIS: CLR

Einstellmoglichkeiten
Lenze Auswahl
1000 FIXEDPHI-0

1000 FIXEDO

1000 FIXEDO

1000 FIXEDO

-32767

1000 FIXEDO

1000 FIXEDO

1000 FIXEDO

1000 FIXEDO

1000 FIXEDO

1000 FIXEDO

L0 Auswahlliste 4
L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

{1 rpm} 32767

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

Lenze

Konfiguration 8
Codetabelle 83
WICHTIG
Konfiguration Eingangssignal, |88
Funktionsblock DFRFG1 8.2-13

e Drehzahl-/Winkelsollwertsignal

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock DFRFG1

e HIGH = Quickstop aktiv

Konfiguration Eingangssignal,

Funktionsblock DFRFG1

e HIGH = Zustand des Profilgene-
rators wird gehalten, Sollwert
wird gespeichert

Konfiguration Eingangssignal,

Funktionsblock DFRFG1

e HIGH = Zurlicksetzen der Inte-
gratoren

Funktionsblock DFRFG1

e Anzeige der in C0759, C0760
und CR761 verkniipften Signale

Funktionsblock DFRFG1
e Anzeige des in C0758 verkniipf-

ten Signals
Konfiguration digitales Eingangs-  Siehe Sy-
signal, Funktionsblock FLIP1 e

Konfiguration digitales Eingangs-  terung)
signal, Funktionsblock FLIP1
e Jede LOW-HIGH-Flanke an
FLIP1-CLK schaltet das Signal an
FLIP1-D auf FLIP1-OUT

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock FLIP1

e Setzt das Flip-Flop zuriick

e HIGH: Setzt FLIP1-OUT = LOW

e Eingang hat hochste Prioritat

Funktionsblock FLIP1

e Anzeige der in C0770,C0771
und C0773 verkniipften Signale

Konfiguration digitales Eingangs-  Siehe Sy-

. . t h d_
signal, Funktionsblock FLIP2 s (sr"wei_

Konfiguration digitales Eingangs-  terung)

signal, Funktionsblock FLIP2

e Jede LOW-HIGH-Flanke an
FLIP2-CLK schaltet das Signal an
FLIP2-D auf FLIP2-OUT

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock FLIP2

e Setzt das Flip-Flop zuriick

e HIGH: Setzt FLIP2-OUT = LOW

e Eingang hat hochste Prioritat

Funktionsblock FLIP2

e Anzeige der in C0775,C0776
und C0777 verkniipften Signale

8.3-47



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
83 Codetabelle
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0780 CFG:N 5250 NLIM1-OUT [0 Auswahlliste1  Konfiguration analoges Eingangs-  Siehe Sy-
signal, Funktionsblock NSET ;t:c'msr"v‘:éi_
e Hauptsollwert terung)
C0781 CFG: N-INV 10251 R/L/Q-R/L [ Auswahlliste2  Konfiguration digitales Eingangs-
signal, Funktionsblock NSET
e HIGH: Hauptsollwert (C0780)
wird invertiert
C0782 CFG: NADD 55  AIN2-OUT [ Auswahlliste1  Konfiguration analoges Eingangs-
signal, Funktionsblock NSET
® Zusatzsollwert
C0783 CFG: NADD- 1000 FIXEDO [ Auswahlliste 2 Konfiguration digitales Eingangs-
INV signal, Funktionsblock NSET
e HIGH: Zusatzsollwert (C0783)
wird invertiert
C0784 CFG:CINH-VAL 5001 MCTRL-NACT [ Auswahlliste1  Konfiguration analoges Eingangs-
signal, Funktionsblock NSET
e Das Signal wird bei gesperrtem
Regler vom Hauptsollwert-Inte-
grator ibernommen
C0785 CFG: SET 5000 MCTRL-NSET2 [ Auswahlliste1  Konfiguration analoges Eingangs-
signal, Funktionsblock NSET
e Bei NSET-LOAD = HIGH wird das
Signal vom Hauptsollwert-Inte-
grator ibernommen
C0786 CFG:LOAD 5001 MCTRL-QSP-OUT [ Auswahlliste 2 Konfiguration digitales Eingangs-
signal, Funktionsblock NSET
e HIGH: Das Signal an NSET-SET
wird vom Hauptsollwert-Inte-
grator ibernommen
e Steuerung der beiden Hochlauf-
geber in besonderen Situatio-
nen, z. B. Quickstop
co787 [0 Auswahlliste 2 Konfiguration digitale Eingangs-  Siehe Sy-
signal'e,.Funktior.'nsbIock NSET ;t:c'msr"v‘:éi_
e Aktivierung einer Festdrehzahl  terung)
durch bindre Codierung der di-
gitalen Eingangssignale
e Codierung siehe Beschreibung
Funktionsblock NSET
e Parametrierung der Festdreh-
zahlen (JOG-Sollwerte) in
Ccoo39
1 CFG:JOG 53 DIGIN3 NSET-JOG*1
2 CFG:JOG 1000 FIXEDO NSET-JOG*2
3 CFG:JOG 1000 FIXEDO NSET-JOG*4
4 CFG:JOG 1000 FIXEDO NSET-JOG*8
C0788 [ Auswahlliste 2 Konfiguration digitale Eingangs-
signale, Funktionsblock NSET
e Aktivierung zusatzlicher Hoch-
lauf- und Ablaufzeiten fiir den
Hauptsollwert durch binare Co-
dierung der der digitalen Ein-
gangssignale
e Codierung siehe Beschreibung
Funktionsblock NSET
e Parametrierung der Zeiten in
C0101und 103
1 CFG:TI 1000 FIXEDO NSET-TI*1
2 CFG:TI 1000 FIXEDO NSET-TI*2
3 CFG:TI 1000 FIXEDO NSET-TI*4
4 CFG:TI 1000 FIXEDO NSET-TI*8

8.3-48 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Code

C0789

C0790

C0798

co799

O 0 N O U1 A W N B

R R R R
w N Rk O

C0800

coso1

C0802

C0803

coso4

C0805

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Bezeichnung
CFG: RFG-0

CFG: RFG-STOP

DIS: CINH-VAL
DIS: SET
Eingangssig-
nale

DIS: N-INV
DIS: NADD-INV
DIS: LOAD
DIS: JOG*1
DIS: JOG*2
DIS: JOG*4
DIS: JOG*8
DIS: TI*1

DIS: TI*2

DIS: TI*4

DIS: TI*8

DIS: RFG-0
DIS: RFG-STOP
CFG: SET

CFG: ACT

CFG: INFLU

CFG: ADAPT

CFG: INACT

CFG: I-OFF

Einstellmoglichkeiten

Lenze Auswahl
1000 FIXEDO

1000 FIXEDO

-199,99

1000 FIXEDO%

1000 FIXEDO%

1000 FIXEDO%

1000 FIXEDO%

1000 FIXEDO

1000 FIXEDO

{0,01 %}

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

199,99

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

Lenze

Konfiguration
Codetabelle

WICHTIG

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock NSET

e HIGH: Fiihrt den Hauptsoll-
wert-Integrator liber die aktuel-
len Ti-Zeiten auf 0

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock NSET

e HIGH: Halt den Hauptsollwert-
Integrator auf seinen aktuellen
Wert

Funktionsblock NSET

® Anzeige derin C0783 und
C0785 verkniipften Signale

Nur Anzeige: Analoge Eingangssi-

gnale von NSET

Funktionsblock NSET

e Anzeige der in C0781, C0783,
C0786,C0787,C0788,C0789
und C0790 verkniipften Signale

Konfiguration analoges Eingangs-
signal, Funktionsblock PCTRL

e Eingang fiir den Prozesssollwert
e Wertebereich: +200 %

Konfiguration analoges Eingangs-
signal, Funktionsblock PCTRL
Konfiguration analoges Eingangs-
signal von PCTRL1

e Eingang fiir den Istwert

e Wertebereich: +200 %

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock PCTRL

e Bewertung (Einfluss) des Aus-
gangssignals

e Wertebereich: £200 %

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock PCTRL

e Uber den Adaptionseingang
kann die Verstarkung V,, veran-
dert werden

e Wertebereich: 200 %

Konfiguration digitales Eingangs-
signal, Funktionsblock PCTRL

o HIGH = Deaktiviert den Prozess-

regler

Konfiguration digitales Eingangs-
signal, Funktionsblock PCTRL

o HIGH = I-Anteil abschalten

® LOW =I-Anteil zuschalten

8.3

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

8.3-49



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
8.3 Codetabelle
Code Einstellmoglichkeiten
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0808 -199,99
1 DIS: SET
2 DIS: ACT
3 DIS: INFLU
4 DIS: ADAPT
C0809
1 DIS: INACT
2 DIS: I-OFF
co810
1 CFG:IN 1000 FIXEDO%
2 CFG:IN 1000 FIXEDO%
C0811 CFG:SET 1000 FIXEDO
C0812 -199,99
1 DIS:IN
2 DIS:IN
C0813 DIS: SET 0
C0815
1 CFG:IN 1000 FIXEDO%
2 CFG:IN 1000 FIXEDO%
C0816 CFG:SET 1000 FIXEDO
co817 -199,99
1 DIS:IN
2 DIS:IN
C0818 DIS: SET 0
C0820
1 CFG:IN 1000 FIXEDO
2 CFG:IN 1000 FIXEDO
3 CFG:IN 1000 FIXEDO
C0821 0
1 DIS:IN
2 DIS:IN
3 DIS:IN
8.3-50

{0,01 %}

199,99

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 2

{0,01 %}

199,99

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 2

{0,01 %}

199,99

L0 Auswahlliste 2

Lenze

WICHTIG

Funktionsblock PCTRL

e Anzeige der in C0801, C0802,
C0803 und C0804 verkniipften
Signale

Funktionsblock PCTRL
e Anzeige der in C0805 und
C0806 verkniipften Signale

Konfiguration analoge Eingangs-

signale, Funktionsblock ASW1

ASW1-IN1

ASW1-IN2

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock ASW1

e LOW: Signal an ASW1-IN1 wird
an ASW1-OUT ausgegeben

e HIGH: Signal an ASW1-IN2 wird
an ASW1-OUT ausgegeben

Funktionsblock ASW1

e Anzeige derin C0810 verkniipf-
ten Signale

ASW1-IN1
ASW1-IN2
Funktionsblock ASW1

e Anzeige des in C0811 verkniipf-
ten Signals

Konfiguration analoge Eingangs-
signale, Funktionsblock ASW2

ASW2-IN1

ASW2-IN2

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock ASW2

e LOW: Signal an ASW2-IN1 wird
an ASW2-OUT ausgegeben

e HIGH: Signal an ASW2-IN2 wird
an ASW2-OUT ausgegeben

Funktionsblock ASW2
e Anzeige derin C0815 verkniipf-
ten Signale

ASW2-IN1
ASW2-IN2

Funktionsblock ASW2
e Anzeige des in C0816 verkniipf-
ten Signals

Konfiguration digitale Eingangs-
signale, Funktionsblock AND1
AND1-IN1

AND1-IN2

AND1-IN3

Funktionsblock AND1
e Anzeige derin C0820 verkniipf-
ten Signale

AND1-IN1
AND1-IN2
AND1-IN3

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Code

C0822

C0824

C0826

C0828

Bezeichnung

CFG: IN
CFG: IN
CFG: IN

DIS: IN
DIS: IN
DIS: IN

CFG: IN
CFG: IN
CFG: IN

DIS: IN
DIS: IN
DIS: IN

CFG: IN
CFG: IN
CFG: IN

DIS: IN
DIS: IN
DIS: IN

CFG: IN
CFG: IN
CFG: IN

DIS: IN

2 DIS:IN
3 DIS:IN

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Lesezeichen ein-/ausblenden

Einstellmoglichkeiten

Lenze

1000
1000
1000

1000
1000
1000

1000
1000
1000

1000
1000
1000

Auswahl

FIXEDO
FIXEDO
FIXEDO
0

FIXEDO
FIXEDO
FIXEDO
0

FIXEDO
FIXEDO
FIXEDO
0

FIXEDO
FIXEDO
FIXEDO
0

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

Lenze

Konfiguration
Codetabelle

WICHTIG

Konfiguration digitale Eingangs-
signale, Funktionsblock AND2

AND2-IN1
AND2-IN2
AND2-IN3

Funktionsblock AND2
® Anzeige derin C0822 verkniipf-
ten Signale

AND2-IN1

AND2-IN2

AND2-IN3

Konfiguration digitale Eingangs-
signale, Funktionsblock AND3
AND3-IN1

AND3-IN2

AND3-IN3

Funktionsblock AND3
e Anzeige derin C0824 verkniipf-
ten Signale

AND3-IN1

AND3-IN2

AND3-IN3

Konfiguration digitale Eingangs-
signale, Funktionsblock AND4
AND4-IN1

AND4-IN2

AND4-IN3

Funktionsblock AND4
® Anzeige derin C0826 verkniipf-
ten Signale

AND4-IN1

AND4-IN2

AND4-IN3

Konfiguration digitale Eingangs-
signale, Funktionsblock AND5
AND5-IN1

AND5-IN2

ANDS5-IN3

Funktionsblock AND5
® Anzeige derin C0828 verkniipf-
ten Signale

AND5-IN1
AND5-IN2
AND5-IN3

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)
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Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
8.3 Codetabelle
Code Einstellmoglichkeiten
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0830
1 CFG:IN 1000 FIXEDO
2 CFG:IN 1000 FIXEDO
3 CFG:IN 1000 FIXEDO
C0831 0
1 DIS:IN
2 DIS:IN
3 DIS:IN
C0832
1 CFG:IN 1000 FIXEDO
2 CFG:IN 1000 FIXEDO
3 CFG:IN 1000 FIXEDO
C0833 0
1 DIS:IN
2 DIS:IN
3 DIS:IN
c0834
1 CFG:IN 1000 FIXEDO
2 CFG:IN 1000 FIXEDO
3 CFG:IN 1000 FIXEDO
C0835 0
1 DIS:IN
2 DIS:IN
3 DIS:IN
C0836
1 CFG:IN 1000 FIXEDO
2 CFG:IN 1000 FIXEDO
3 CFG:IN 1000 FIXEDO
C0837 0
1 DIS:IN
2 DIS:IN
3 DIS:IN

8.3-52

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

Lenze

WICHTIG

Konfiguration digitale Eingangs-
signale, Funktionsblock OR1

OR1-IN1
OR1-IN2
OR1-IN3

Funktionsblock OR1
® Anzeige derin C0830 verkniipf-
ten Signale

OR1-IN1

OR1-IN2

OR1-IN3

Konfiguration digitale Eingangs-
signale, Funktionsblock OR2
OR2-IN1

OR2-IN2

OR2-IN3

Funktionsblock OR2
e Anzeige derin C0832 verkniipf-
ten Signale

OR2-IN1

OR2-IN2

OR2-IN3

Konfiguration digitale Eingangs-
signale, Funktionsblock OR3
OR3-IN1

OR3-IN2

OR3-IN3

Funktionsblock OR3
e Anzeige derin C0834 verkniipf-
ten Signale

OR3-IN1

OR3-IN2

OR3-IN3

Konfiguration digitale Eingangs-
signale, Funktionsblock OR4
OR4-IN1

OR4-IN2

OR4-IN3

Funktionsblock OR4
e Anzeige derin C0836 verkniipf-
ten Signale

OR4-IN1
OR4-IN2
OR4-IN3

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Konfiguration 8
Codetabelle 83
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0838 L Auswahlliste2  Konfiguration digitale Eingangs-  Siehe Sy-
signale, Funktionsblock OR5 ;t:c'msr"v‘:;i_
1 CFG:IN 1000 FIXEDO OR5-IN1 terung)
2 CFG:IN 1000 FIXEDO OR5-IN2
3 CFG:IN 1000 FIXEDO OR5-IN3
C0839 0 1 Funktionsblock OR5
e Anzeige derin C0838 verkniipf-
ten Signale
1 DIS:IN OR5-IN1
2 DIS:IN OR5-IN2
3 DIS:IN OR5-IN3
C0840 CFG:IN 1000 FIXEDO L0 Auswahlliste 2 Konfiguration digitales Eingangs-  Siehe Sy-
signal, Funktionsblock NOT1 ;t:c'msr"v‘:;i_
C0841 DIS:IN 0 1 Funktionsblock NOT1 terung)
e Anzeige des in C0841 verkniipf-
ten Signals
C0842 CFG:IN 1000 FIXEDO [0 Auswahlliste 2 Konfiguration digitales Eingangs-  Siehe Sy-
signal, Funktionsblock NOT2 ;t:c'msr"v‘:;i_
C0843 DIS:IN 0 1 Funktionsblock NOT2 terung)
e Anzeige des in C0842 verkniipf-
ten Signals
C0844 CFG:IN 1000 FIXEDO [0 Auswahlliste 2 Konfiguration digitales Eingangs-  Siehe Sy-
signal, Funktionsblock NOT3 ;t:c'msr"v‘:;i_
C0845 DIS:IN 0 1 Funktionsblock NOT3 terung)
e Anzeige des in C0844 verkniipf-
ten Signals
C0846 CFG:IN 1000 FIXEDO [0 Auswahlliste 2 Konfiguration digitales Eingangs-  Siehe Sy-
signal, Funktionsblock NOT4 ;t:c'msr"v‘:;i_
C0847 DIS:IN 0 1 Funktionsblock NOT4 terung)
e Anzeige des in C0846 verkniipf-
ten Signals
C0848 CFG:IN 1000 FIXEDO [0 Auswahlliste 2 Konfiguration digitales Eingangs-  Siehe Sy-
signal, Funktionsblock NOT5 ;t:c'msr"v‘:;i_
C0849 DIS:IN 0 1 Funktionsblock NOT5 terung)
e Anzeige des in C0848 verkniipf-
ten Signals
C0850 [0 Auswahlliste1  Konfiguration analoge Eingangs-  Siehe Sy-
signale, Funktionsblock AIF-OUT ;t:c'msr”v‘:éi_
1 CFG:0UT.W1 1000 FIXEDO% Prozessausgangswort 1 terung)
® 100 % =16384
e Signal wird liber Byte 3 und
Byte 4 an X1 ausgegeben
2 CFG: OUT.W2 1000 FIXEDO% Prozessausgangswort 2
® 100 % =16384
3 CFG:0UT.W3 1000 FIXEDO% Prozessausgangswort 3
® 100 % =16384
C0851 CFG:0UT.D1 1000 FIXEDOINC [ Auswahlliste 3 Konfiguration Winkel-Eingangs-
signal, Funktionsblock AIF

e 32 Bit Winkelsignal

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 8.3-53



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
8.3 Codetabelle
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0852 Type OUT.W2 0 Ausgabe des Signaltys, Funktions-  Siehe Sy-
block AIF stempand.
buch (Erwei-
0 analog Analogsignal AIF-OUT.W2 (C0850/2) wird an X1 terung)
ausgegeben
1 digital 0-15 Digitalsignal iiber FDO-00 ... FDO-15 (LOW Word,
Bit 0 ... Bit 15 C0116/1 ...C0116/15) werden an
X1 ausgegeben
2 low phase LOW Winkel AIF-OUT.D1 (LOW Word, C0851)
wird an X1 ausgegeben
C0853 Type OUT.W3 0 Ausgabe des Signaltys, Funktions-
block AIF
0 analog Analogsignal AIF-OUT.W3 (C0850/3) wird an X1
ausgegeben
1 digital 16-31 Digitalsignal iiber FDO-16 ... FDO-31 (HIGH Word,
Bit 16 ... Bit 31 C0116/16...C0116/31) werden an
X1 ausgegeben
2 high phase HIGH Winkel AIF-OUT.D1 (HIGH Word, C0851)
wird an X1 ausgegeben
C0855 0 FFFF Prozesseingangsworte, Funktions- Stiehehs)"d
stemhand-
block AIF-IN. buch (Erwei-
® Nur Anzeige terung)
1 DIS:IN(0...15) Bit 0 ... Bit 15 (iiber Byte 5 und
Byte 6)
2 DIS:IN Bit 16 ... Bit 31 (liber Byte 7 und
(16..31) Byte 8)
C0856 -199,99 {0,01 %} 199,99 Prozesseingangsworte, Funktions- Siehe Sy-
block AIF-IN stempand:
. uch (Erwei
® Nur Anzeige terung)
® 100 % =16384
1 DIS:IN.W1 Eingang liber Byte 3 und Byte 4
2 DIS: IN.W2 Eingang liber Byte 5 und Byte 6
3 DIS:IN.W3 Eingang liber Byte 7 und Byte 8
C0857 DIS:IN.D1 -2147483648 {1} 2147483647 32 Bit Winkelsignal, Funktions- Siehe Sy-
block AIF-IN stempand.
. uch (Erwei-
® Nur Anzeige terung)
® 65536 =1Umdrehung
C0858 -199,99 {0,01 %} 199,99 Prozessausgangsworte, Funktions- Siehe Sy-
block AIF-OUT stemhand-
1 DIS: OUT.W1 X . . buch (Erwei-
® Anzeige der in C0850 verknipf- terung)
2 DIS: OUT.W2 ten Signa|e
3 DIS: OUT.W3 ® 100%=16384
C0859 DIS: OUT.D1 -2147483648 {1} 2147483647 32 Bit Winkelsignal, Funktions- Siehe Sy-
block AIF-OUT e
® Anzeige des in C0851 verkniipf- terung)
ten Signals

e 1 Umdrehung=65536
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Code Einstellmoglichkeiten

Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl

C0860
1 CFG:OUT1.W1 1000 FIXEDO%
2 CFG:OUT1.W2 1000 FIXEDO%
3 CFG:OUT1.W3 1000 FIXEDO%
4 CFG:OUT2.W1 1000 FIXEDO%
5 CFG:OUT2.W2 1000 FIXEDO%
6 CFG:OUT2.W3 1000 FIXEDO%
7 CFG:0OUT2.W4 1000 FIXEDO%
8 CFG:OUT3.W1 1000 FIXEDO%
9 CFG:OUT3.W2 1000 FIXEDO%

CFG: OUT3.W3 1000 FIXEDO%
CFG: OUT3.W4 1000 FIXEDO%

R
R o

Co861
1 CFG:OUT1.D1 1000 FIXEDOINC
2 CFG:0UT2.D1 1000 FIXEDOINC
3 CFG:OUT3.D1 1000 FIXEDOINC

C0863 0
1 DIS: IN1 dig0
2 DIS: IN1 digl6
3 DIS: IN2 dig0
4 DIS: IN2 digl6
5 DIS: IN3 dig0
6 DIS: IN3 digl6
Co864
1 TypeOUT1.W2 0 o analog
2 TypeOUT2.W1 0 1 digital 0-15
3 TypeOUT3.W1 0 2 low phase
C0865
1 TypeOUT1.W3 0 o analog
2 TypeOUT2.W2 0 1 digital 16-31
3 TypeOUT3.W2 0 2 high phase
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Konfiguration
Codetabelle

WICHTIG

[ Auswahlliste 1 Konfiguration analoge Eingangs-
signale, Funktionsblock CAN-OUT

CAN-OUT1

CAN-OUT2

CAN-OUT3

[ Auswahlliste 3 Konfiguration Eingangssignale,
Funktionsblock CAN-OUT

CAN-OUT1
CAN-OUT2
CAN-OUT3

FFFF Prozesseingangsworte, Funktions-

block CAN-IN

e Nur Anzeige

e BjtO0...Bit 15 (iiber Byte 5 und
Byte 6)

® Bit 16 ... Bit 31 (liber Byte 7 und
Byte 8)

CAN-INZ, Bit 0 ... Bit 15

CAN-INZ, Bit 16 ... Bit 31

CAN-IN2, Bit 0 ... Bit 15

CAN-IN2, Bit 16 ... Bit 31

CAN-IN3, Bit0 ... Bit 15

CAN-IN3, Bit 16 ... Bit 31

Ausgabe des Signaltyps, Funk-
tionsblock CAN-OUT

Analogsignal CAN-OUTx.Wx (C0860) wird an X4
ausgegeben

Digitalsignal FDO-00 ... FDO-15 (LOW Word,

Bit0...Bit 15 C0116/1 ...C0116/15) werden an
X4 ausgegeben

LOW-Winkel CAN-OUTx.D1 (LOW Word, C0861)

wird an X4 ausgegeben

Ausgabe des Signaltyps, Funk-
tionsblock CAN-OUT

Analogsignal CAN-OUTx.Wx (C0860) wird an X4
ausgegeben

Digitalsignal FDO-16 ... FDO-31 (HIGH Word,

Bit 16 ... Bit 31 C0116/16 ...C0116/31) werden an
X1 ausgegeben

HIGH-Winkel CAN-OUTx.D1 (HIGH Word,

C0861) wird an X4 ausgegeben

Lenze

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)
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Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
8.3 Codetabelle
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0866 -32768,00 {0,01 %} 32767,00 Prozesseingangsworte, Funktions- Siehe Sy-
block CAN-IN e
e Nur Anzeige terung)
® 100 % =16384
1 DIS:IN1.W1 CAN-IN1
2 DIS: IN1.W2
3 DIS: IN1.W3
4 DIS: IN2.W1 CAN-IN2
5 DIS: IN2.W2
6 DIS: IN2.W3
7 DIS:IN2.W4
8 DIS: IN3.W1 CAN-IN3
9 DIS: IN3.W2
10 DIS:IN3.W3
11 DIS: IN3.W4
Co867 -2147483648 {1} 2147483647 32 Bit Winkelsignal, Funktions-
1 DIS: INLD1 block CAN-IN
e Nur Anzeige
2 |DI5: IN2.D1 e 1Umdrehung = 65536
3 DIS:IN3.D1
C0868 -199,99 {0,01 %} 199,99 Prozessausgangsworte, Funktions- Siehe Sy-
1 DIS: OUTL.W1 b'°ACk CAN'EUT_ 0860 verkniiof bech (crwei
' ® Anzeige derin verkniipf-  terung)
2 DIS: OUT1.W2 ten Signale
3 DIS: OUT1.W3 e 100%=16384
4 DIS: OUT2.W1
5 DIS: OUT2.W2
6 DIS: OUT2.W3
7 DIS: OUT2.W4
8 DIS: OUT3.W1
9 DIS: OUT3.W2
10 DIS: OUT3.W3
11 DIS: OUT3.wW4
C0869 -2147483648 {1} 2147483647 32 Bit Winkelinformation, Funk-
1 DIS:OUT1.D1 tionsblock CAN-OUT i
® Anzeige der in C0861 verkniipf-
2 DIS: 0UT2.D1 ten Signa|e
3 DIS: OUT3.D1 e 1 Umdrehung=65536
C0870 [0 Auswahlliste 2 Konfiguraton digitale Eingangs- ~ Siehe Sy-
signale, Funktionsblock DCTRL ;t:c'msr”v‘:éi_
1 CFG:CINH 1000 FIXEDO DCTRL-CINH1 terung)
HIGH = Regler sperren
2 CFG:CINH 1000 FIXEDO DCTRL-CINH2
HIGH = Regler sperren
C0871 CFG: TRIP-SET 54 DIGIN4 [ Auswahlliste 2 Konfiguraton digitales Eingangs-
signal, Funktionsblock DCTRL
e HIGH = Stérungsmeldung E&-
C0876 CFG: TRIP-RES 55  DIGIN5 [ Auswahlliste 2 Konfiguraton digitales Eingangs-
signal, Funktionsblock DCTRL
® LOW-HIGH-Flanke = TRIP-Reset
Cco878 Funktionsblock DCTRL Siehe Sy-
TIoR ONAL e Anzeige derinC0870,C0871  pemband.
> 1DIS: CINH2 und C0876 verkniipften Signale terung)
3 DIS: TRIP-SET
4 DIS: TRIP-RES
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Code Einstellmoglichkeiten
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
co879
1 ResetC135 0 0 bereit
2 Reset AIF 0 1 zuriicksetzen
3 Reset CAN 0
Co880
1 CFG:PAR*1 1000 FIXEDO (€0880/1 C0880/2
2 CFG:PAR*2 1000 FIXEDO 0 0
0 1
1 0
1 1
C0881 CFG:PAR-LOAD 1000 FIXEDO
coss4
1 DIS: PAR*1
2 DIS: PAR*2
3 DIS: PAR-LOAD
C0885 CFG:R 51 DIGIN1
C0886 CFG:L 52 DIGIN2
co889 0
1 DIS:R
2 DIs:L
C0890 CFG: N-SET 5050 NSET-NOUT
C0891 CFG: M-ADD 1000 FIXEDO%
C0892 CFG:LO-M-LIM 5700 ANEG1-OUT
C0893 CFG:HI-M-LIM 19523 FCODE-472/3
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L0 Auswahlliste 2

Gewahlter Para-
metersatz

Parametersatz 1
Parametersatz 2
Parametersatz 3
Parametersatz 4
L Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 1
L0 Auswahlliste 1
L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 1

Lenze

Konfiguration 8
Codetabelle 8.3
WICHTIG
Steuerworter zuriicksetzen
e (0879 =1 fiihrt einmaligen
Reset durch
Konfiguraton digitale Eingangs- Siehe Sy-
signale, Funktionsblock DCTRL ;t:c'msr”v‘:éi_
® Parametersatz auswahlen terung)
® Auswahl eines Parametersatzes
durch bindre Codierung der di-
gitalen Eingangssignale
Konfiguraton digitales Eingangs-  Siehe Sy-
signal, Funktionsblock DCTRL ;t:c";*(‘gr”v‘:el
® LOW-HIGH-Flanke =1n CO880 terung)
gewahlten Parametersatz laden
Funktionsblock DCTRL Siehe Sy-
e Anzeige der in C0880 und ;t:crﬂ'zsr"vfm
C0881 verkniipften Signale terung)
Konfiguration digitale Eingangs-  Siehe Sy-
signale, Funktionsblock R/L/Q ;t:c':]'r(‘sr”v‘;i_
o Wahrheitstabelle: terung)
Eingange Ausgange
R L R/L  QSP
0 0 0/1 1
1 0 0 0
0 1 1 0
1 1 - -
— Zustand unveréndert
Funktionsblock R/L/Q
® Anzeige der in C0885 und
C0886 verkniipften Signale
Konfiguration analoges Eingangs- [
signal, Funktionsblock MCTRL 8.2-25
e Drehzahlsollwert a
8.2-47
Konfiguration analoges Eingangs- LJ
signal, Funktionsblock MCTRL 8.2-47
o Drehmomenten-Zusatzsollwert
bzw. Drehmomentensollwert
Konfiguration analoges Eingangs-
signal, Funktionsblock MCTRL
e Untere Drehmomentenbegren-
zung in [%] von C0057
Konfiguration analoges Eingangs-
signal, Funktionsblock MCTRL
e Obere Drehmomentenbegren-
zung in [%] von C0057
8.3-57



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
83 Codetabelle
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0898 CFG: M-LIM 0 o M-LIM ON Verringerte Dreh- Drehmomentbegrenzung im Feld- (1
switch momentgrenze schwachbereich, Funktionsblock 8.2-47
aktiv MCTRL
e Beiverringerter Drehmoment-
grenze wird das maximal mog-
- liche Drehmoment im Feld-
1 M-LIM OFF Verringerte Dreh-  schiichbereich mit 1/f ab-
momentgrenzein-  cankt Dadurch wird eine er-
aktiv héhte Kippsicherheit des Mo-
tors im Feldschwachbereich er-
reicht
C0899 CFG:N/M-SWT 1000 FIXEDO [ Auswahlliste 2 Konfiguration digitales Eingangs- [
signal, Funktionsblock MCTRL 8.2-47
e LOW = Drehzahlregelung aktiv
e HIGH = Drehmomentenrege-
lung aktiv
C0900 CFG: QSP 10250 R/L/Q-QSP 0 Auswahlliste 2 Konfiguration digitales Eingangs- (1
signal, Funktionsblock MCTRL 8.2-25
e HIGH = Antrieb fiihrt Quickstop [
aus 8.2-47
C0901 CFG:I-SET 1000 FIXEDO0% [0 Auswahlliste1  Konfiguration analoges Eingangs- [J
signal, Funktionsblock MCTRL 8.2-47
o [-Anteils des Drehzahlreglers
setzen
C0902 CFG:I-LOAD 1000 FIXEDO [ Auswahlliste 2 Konfiguration digitales Eingangs-
signal, Funktionsblock MCTRL
e HIGH = Der I-Anteil an MCTRL-I-
SET wird vom Drehzahlregler
tibernommen
C0903 CFG: BOOST 5015 MCTRL-BOOST [0 Auswahlliste1  Konfiguration analoges Eingangs- (1
signal, Funktionsblock MCTRL 8.2-25
e Anhebung der Motorspannung
C0904 CFG:DC-BREAK 1000 FIXEDO [0 Auswahlliste 2 Konfiguration digitales Eingangs- [
signal, Funktionsblock MCTRL 8.2-25
e HIGH = Motor wird gebremst £
C0905  DIS: DC-BREAK 0 1 Funktionsblock MCTRL 8.2-47
e Anzeige des in C0904 verkniipf-
ten Signals
C0906 -199,99 {0,01 %} 199,99 Funktionsblock MCTRL A8}
1 DIS: N-SET ® Anzeige derin C0890, C0891, 8.2-25
C0892, C0893, C0901 und (28]
2 |DIS: M-ADD €0903 verkniipften Signale 8.2-47
3 DIS: LO-M-LIM
4 DIS: HI-M-LIM
5 DIS: I-SET
6 DIS: BOOST
0907 0 1 Funktionsblock MCTRL
1 reserviert e Anzeige der in C0899, C0900

2 DIS: N/M-SWT und C0902 verkniipften Signale

3 DIS: QSP
4 DIS: I-LOAD
C0909 speed limit 1 1 +/-175% Drehzahlbegrenzung, Funktions-  [J
0.175% block MCTRL 8.2-25
e Drehrichtungsbegrenzung fir 1
-175..0% den Drehzahlsollwert 8.2-47
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Code

co910

co911

Co912

C0913

C0940

co0941

C0942
C0943

C0945

C0946

c0947
C0948

C0950

C0951

C0952
C0953

Einstellmoglichkeiten
Bezeichnung Lenze Auswahl

CFG: VP-ADAPT 1006 FIXED100%

DIS: VP-ADAPT -199,99
OV delay time > -
OV handling 0
0 inactiv
1 activ
Numerator 1 -32767
Denominator 1 1
CFG:IN 1000 FIXEDO%
DIS: IN -199,99
Numerator 1 -32767
Denominator 1 1
CFG:IN 1000 FIXEDO%
DIS: IN -199,99
Numerator 1 -32767
Denominator 1 1
CFG:IN 1000 FIXEDO%
DIS: IN -199,99
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L0 Auswahlliste 1

{0,01 %} 199,99

{1 ms}

Nicht reduzierter Motor-
strom

Reduzierter Motorstrom

{1} 32767

{1} 32767
L0 Auswahlliste 1

{0,01 %} 199,99

{1} 32767

{1} 32767
L0 Auswahlliste 1

{0,01 %} 199,99

{1} 32767

{1} 32767
L0 Auswahlliste 1

{0,01 %} 199,99

Lenze

Konfiguration
Codetabelle

WICHTIG

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock MCTRL

e Adaption der Verstarkung des
Drehzahlreglers

e Beiwechselnder Verstarkung
mit CURVE-OUT des FB CURVE
verbinden

Funktionsblock MCTRL

e Anzeige des in C0910 verkniipf-
ten Signals

Verzégerungszeit der Impulsfrei-

gabe nach einer OU-Meldung

- abhangig von C0082, C0086,
C0087,C0088, C0089, C0090,
0091, C0092
Anderung einer der Codes setzt
C0912 auf die Zeit des ausge-
wahlten Motors zurtick

e Die Zeit wird von der 2-fachen
Rotorzeitkonstanten abgeleitet

Hohe des Motorstroms beim

Fangvorgang oder nach einer OU-

Meldung

® Bei C0913 =1 wird beim Fang-
vorgang oder nach einer OU-
Meldung der Motor mit redu-
ziertem Motorstrom auf die
Solldrehzahl gefiihrt.

e Die Einstellung ist nur bei den
Geraten EVF9326 ... EVF9333
wirksam

Konfiguration Umrechnungfaktor
mit Zahler und Nenner, Funktions-
block CONV1
. 0940

C0941
Konfiguration analoges Eingangs-
signal, Funktionsblock CONV1
Funktionsblock CONV1
e Anzeige des in C0942 verkniipf-

ten Signals

Konfiguration Umrechnungfaktor
mit Zahler und Nenner, Funktions-
block CONV2

OUT [%] = IN [%]

. €0945
C0946

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock CONV2

Funktionsblock CONV2

e Anzeige des in C0947 verkniipf-
ten Signals

Konfiguration Umrechnungfaktor
mit Zahler und Nenner, Funktions-
block CONV3

OUT [%] = IN [%]

100% . C0950
15000 rpm C0951

Konfiguration analoges Eingangs-
signal, Funktionsblock CONV3
Funktionsblock CONV3

e Anzeige des in C0952 verkniipf-
ten Signals

OUT [%] = IN [rpm] -

8.3

8.2-25

8.2-47

8.2-25

8.2-47
1 9.4-3

8.2-25

8.2-47

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)
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Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
83 Codetabelle
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0955 Numerator 1 -32767 {1} 32767 Konfiguration Umrechnungfaktor Siehe Sy-
mit Zihler und Nenner, Funktions- ;t:c";r(‘gr”v‘:e'
block CONV4 terung)
C0956 Denominator 1 1 1 32767 o] — . 100% . C0955
{} OUT [%] = IN[rpm] - 75505 om * Coose
C0957 CFG:IN 1000 FIXEDO0% [ Auswahlliste1  Konfiguration analoges Eingangs-
signal, Funktionsblock CONV4
C0958 DIS:IN -199,99 {0,01 %} 199,99 Funktionsblock CONV4
e Anzeige des in C0957 verkniipf-
ten Signals
C0960 Function 1 Auswahl der Funktion, Funktions- Stiehehsy-d
stemhand-
block CURVE1 buch (Erwei-
1 Function 1 Kennlinie mit 2 Stiitzstellen terung)
2 Function 2 Kennlinie mit 3 Stiitzstellen
3 Function 3 Kennlinie mit 4 Stiitzstellen
C0961 yo 0,00 0,00 {0,01 %} 199,99 Konfiguration Stiitzstelle yo, Siehe Sy-
Funktionsblock CURVE1 stempand.
; uch (Erwei-
e Ordinate des Wertwpaares terung)
(x=0%/y0)
C0962 y1 50,00 0,00 {0,01 %} 199,99 Konfiguration Stiitzstelle y1,
Funktionsblock CURVE1
e Ordinate des Wertepaares
(x1/y1)
C0963 y2 75,00 0,00 {0,01 %} 199,99 Konfiguration Stiitzstelle y2,
Funktionsblock CURVE1
e Ordinate des Wertwpaares
(x2/y2)
C0964 y100 100,0 0,00 {0,01 %} 199,99 Konfiguration Stiitzstelle y100,
Funktionsblock CURVE1
e Ordinate des Wertepaares
(x =100 % / y100)
C0965 x1 50,00 0,01 {0,01 %} 99,99 Konfiguration Stiitzstelle x1,
Funktionsblock CURVE1
® Abszisse des Wertepaares
(x1/y1)
C0966 x2 75,00 0,01 {0,01 %} 99,99 Konfiguration Stiitzstelle x2,
Funktionsblock CURVE1
® Abszisse des Wertepaares
(x2/y2)
C0967 CFG:IN 1000 FIXEDO% [0 Auswahlliste1  Konfiguration analoges Eingangs-  Siehe Sy-
signal, Funktionsblock CURVEL  Jremfane:
C0968 DIS:IN -199,99 {0,01 %} 199,99 Funktionsblock CURVE1 terung)
e Anzeige des in C0967 verkniipf-
ten Signals
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Code

C0970

C0971

C0972

C0973

Cc0974

C0975

C0976

Cc0977

C0978

C0980

co981

C0982

C0983

Einstellmoglichkeiten

Bezeichnung  Lenze

CFG: SET 1000
CFG: FAULT 1000
CFG: RESET 1000

CFG: ADAPT 1000

CFG: CONST 1000

CFG: 1000
THRESHLD

CFG: NACT 1000
CFG: SET 1000

CFG: DC-SET 1000

MFAIL Vp 0,500
MFAILTn 100

MFAIL Tir 2,000
Retrigger T 1,000
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Auswahl
FIXED0%

FIXEDO

FIXEDO

FIXED0%

FIXED0%

FIXED0%

FIXED0%

FIXED0%

FIXED0%

0,001

20

0,001

0,001

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 2

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 1

{0,001} 31,000
{1 ms} 2000
{0,001 s} 16,000
{0,001 s} 60,000

Lenze

Konfiguration
Codetabelle

WICHTIG

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock MFAIL

e Startwert fiir den gefiihrten Ab-
laufin [%] von C0011

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock MFAIL

e HIGH = Netzausfallregelung ak-
tivieren

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock MFAIL

e HIGH = Netzausfallregelung zu-
riicksetzen

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock MFAIL

e Dynamische Anpassung der
Proportionalverstarkung des
Ugsol-Reglers in [%] von C0980

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock MFAIL

e Proportionalverstiarkung des
Ugsoli-Reglers in [%] von C0980

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock MFAIL

o Wiederanlaufschutz bei Unter-
schreiten der Drehzahlschwelle

e Wiederanlaufschwelle in [%)]
von CO011

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock MFAIL

e Vergleichswert fiir die Wieder-
anlaufschwelle in [%] von
coo11

e Startpunkt fiir U,-Regler

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock MFAIL

e Drehzahlstartwert fiir den Ab-
lauf in [%] von C0011

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock MFAIL

e Einstellen des Spannungssoll-
wertes auf dem die Zwischen-
kreisspannung gehalten wer-
den soll (100 % = 1000 V)

Verstarkung Vp, Funktionsblock
MFAIL

Nachstellzeit T,,, Funktionsblock
MFAIL

Hochlaufzeit T;,, Funktionsblock
MFAIL

Retriggerzeit, Funktionsblock

MFAIL

e Nach Ablauf der Zeit wird die
Netzausfallregelung beendet

8.3

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)
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Lesezeichen ein-/ausblenden

8
8.3

Code

C0988

N oun bW NP

C0989

c1000

c1001
C1002

c1040

c1041

c1042

c1043

Cc1044

C1045

C1046

C1090

c1091

C1092

8.3-62

Konfiguration
Codetabelle

Einstellmoglichkeiten
Lenze Auswahl

Bezeichnung

Eingangssig- -199,99
nale
DIS: N-SET
DIS: ADAPT
DIS: CONST
DIS: THRESHLD
DIS: NACT
DIS: SET
DIS: DC-SET

0
DIS: FAULT
DIS: RESET
Division 1 0
CFG:IN 1000 FIXEDOINC
DIS: IN -2147483648
Accelaration 100.0 0.001

00

Jerk 0,200 0,001
CFG:IN 1000 FIXEDO0%
CFG: SET 1000 FIXEDO0%
CFG: LOAD 1000 FIXEDO

-199,99
DIS: IN
DIS: SET
DIS: LOAD 0
Output signal -2147483648
Code 141 2
Subcode 0 0

WICHTIG

{0,01 %}

199,99 Funktionsblock MFAIL

e Anzeige der in C0970, C0973,
C0974, C0975, C0976, C0977

und C0978 verkniipften Signale

1 Funktionsblock MFAIL
e Anzeige der in C0971 und
C0972 verkniipften Signale

{1} 31 Teilfaktor, Funktionsblock

CONVPHA1

® Ausgangssignal berechnen:

OUT [%] = IN [%]

L0 Auswahlliste 3

100 %

' 314 . ,C1000
Konfiguration Eingangssignal,

Funktionsblock CONVPHA1
{1} 2147483647 Funktionsblock CONVPHAL

e Anzeige des in C1001 verkniipf-
ten Signals

5000.000 Beschleunigung, Funktionsblock

{0.001}
SRFG1

e Max. Beschleunigung

{0,001 s}

L0 Auswahlliste 1

999,999 Ruck, Funktionsblock SRFG1
e Verschliffzeit

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock SRFG1

L0 Auswahlliste 1

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock SRFG1
e Startwert fiir den Hochlaufge-

ber

e Startwert wird libernommen
bei SRFG1-LOAD = HIGH

L0 Auswahlliste 2

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock SRFG1
o HIGH = (ibernimmt den Wert
an SRFG1-SET und gibt diesen

an SRFG1-OUT aus. SRFG1-DIFF

bleibt dabei auf 0 %

{0,01 %}

199,99 Funktionsblock SRFG1

® Anzeige der in C1042 und
C1043 verkniipften Signale

1 Funktionsblock SRFG1

e Anzeige des in C1044 verkniipf-
ten Signals

{1} 2147483647 Funktionsblock FEVAN1

e Anzeige des umgerechneten Si-

gnals

{1} 2000 Code, Funktionsblock FEVAN1
o Auswahl des Ziel-Code, in die
der errechnete Wert geschrie-
ben werden soll
{1} 255 Subcode, Funktionsblock FEVAN1
o Auswahl des Ziel-Subcode, in
die der errechnete Wert ge-
schrieben werden soll

Lenze

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Code

C1093

C1094

C1095

C1096
C1097

C1098

C1099

c1100

c1101

C1102

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Bezeichnung

Numerator

Denominator

Offset

CFG: IN

CFG: LOAD

DIS: IN

DIS: LOAD

Function

CFG: LD-VAL
CFG: CMP-VAL

CFG: CLKUP
CFG: CLKDWN

CFG: LOAD

DIS: LD-VAL
DIS: CMP-VAL

DIS: CLKUP
DIS: CLKDWN
DIS: LOAD

Einstellmoglichkeiten

Lenze
1,000
0

0,000
1

1000

1000

1000
1000

1000

1000

1000

Auswahl
0,0001

0,0001

FIXED0%

FIXEDO

-32768

1 Return

2 Hold

FIXED0%
FIXED0%

FIXEDO

FIXEDO

FIXEDO

-32768

{0,0001}

{0,0001}

{1}

{1}

{1}

100000,0000

100000.0000

1000000000

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 2

32767

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 2

32768

Lenze

Konfiguration
Codetabelle

WICHTIG

Zahler, Funktionsblock FEVAN1

e Normierung des Eingangssig-
nals

Nenner, Funktionsblock FEVAN1

e Normierung des Eingangssig-
nals

Offset, Funktionsblock FEVAN1

e Zum umgerechneten Signal
kann ein Offset addiert werden

Konfiguration analoges Eingangs-

signal, Funktionsblock FEVAN1

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock FEVAN1

e Eine LOW-HIGH-Flanke (iber-
tragt das umgerechnete Signal
in den Ziel-Code

Funktionsblock FEVAN1

e Anzeige des in C1096 verkniipf-
ten Signals

Funktionsblock FEVAN1

e Anzeige des in C1097 verkniipf-
ten Signals

Auswahl der Funktion, Funktions-

block FCNT1

[FCNT1-OUT| = [FCNT1-CMP-VAL|:

e Der Zahler wird auf den Wert
an FCNT1-LD-VAL zuriickgesetzt

[FCNT1-OUT]| = [FCNT1-CMP-VAL|:

e Der Zahler wird angehalten

Konfiguration analoge Eingangs-

signale, Funktionsblock FCNT1

e Startwert

e Vergleichswert

Konfiguration digitale Eingangs-

signale, Funktionsblock FCNT1

LOW-HIGH-Flanke zahlt um 1 auf-

warts

LOW-HIGH-Flanke zdhlt um 1

abwarts

e HIGH = Startwert libernehmen

e Eingangssignal hat hochste
Prioritat

Funktionsblock FCNT1

e Anzeige derin C1101 verkniipf-
ten Signale

Funktionsblock FCNT1
® Anzeige derin C1102 verkniipf-
ten Signale

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Konfiguration

8
8.3

Code

C1160

Cliel

C1162

C1163

C1300

C1301

C1302
C1303

C1304

C1305

C1306

C1307

C1308

C1309
C1310

C1311

8.3-64

Codetabelle

Bezeichnung

CFG: IN
CFG: IN
CFG: SET

DIS: IN
DIS: IN
DIS: SET

N-motor/
Dmax

N-line max

calccycle

time const

Dmax

lower D-limit

upper D-limit

hyst D-limit

arit function

Dmin

DCALC1-Titime 0,000

window D-calc

Einstellmoglichkeiten

Lenze

1000
1000
1000

300

3000

0,1

0,10

500

50

500

1,00

50

1,00

Auswahl

FIXEDO%

FIXEDO%

FIXEDO

-199,99 {0,01 %}
-32767 {1 rpm}
1 {1 rpm}
0,1 {0,1 rev}
0,01 {0,01 s}
1 {1 mm}
1 {1 mm}
1 {1 mm}
0,00 {0,01 %}
0 DCALC1-OUT=D

1 DCALC1-0OUT=1/D
1 {1 mm}
0,000 {0,001 s}
0,00 {0,01 %}

L0 Auswahlliste 1

L0 Auswahlliste 2

199,99

32767

32767

100,0
50,00

10000

10000

10000

100,0

DCALC1-OUT =
Durchmesser

DCALC1-OUT =
1/Durchmesser
10000
999,900

100,00

Lenze

WICHTIG

Konfiguration analoge Eingangs-
signale, Funktionsblock ASW3

ASW3-IN1
ASW3-IN2

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock ASW3

e LOW: Signal an ASW3-IN1 wird
an ASW3-0OUT ausgegeben

e HIGH: Signal an ASW3-IN2 wird
an ASW3-OUT ausgegeben

Funktionsblock ASW3

e Anzeige derin C1060 verkniipf-
ten Signale

ASW3-IN1

ASW3-IN2

Funktionsblock ASW3

e Anzeige des in C1061 verkniipf-
ten Signals

Motordrehzahl bei Dyyay, Funk-

tionsblock DCALC1

o Nominale Drehzahl des Wicke-
lantriebs

Maximale Liniengeschwindigkeit,

Funktionsblock DCALC1

o Nominale Drehzahl des Linie-
nantriebs

Berechnungszyklus, Funktions-

block DCALC1

Filterzeitkonstante, Funktions-

block DCALC1

Maximaler Durchmesser, Funk-

tionsblock DCALC1

o Nominaler Wickeldurchmesser

Untere Durchmessergrenze, Funk-

tionsblock DCALC1

o Minimaler Wickeldurchmesser

Obere Durchmessergrenze, Funk-

tionsblock DCALC1

o Maximaler Wickeldurchmesser

Hysterese Durchmesserbegren-

zung, Funktionsblock DCALC1

e Hystere fiir D /Dmax Aus-
gang

Auswahl der Arithmetikfunktion,

Funktionsblock DCALC1

Minimaler Durchmesser, Funk-
tionsblock DCALC1

Hoch- und Ablaufzeit, Funktions-

block DCALC1

Fenster Durchmesserberechnung,

Funktionsblock DCALC1

e Fenstereinstellung fiir zuldssige
Durchmesserabweichung

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

[ 8.2-1

[ 8.2-1

[ 8.2-1

[ 8.2-1

[ 8.2-1

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Code

C1320

C1321

C1322

C1325

C1326

C1327

C1328

C1330

C1331

C1332

C1333

C1334

C1335

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Bezeichnung
CFG: SET

CFG: LOAD

CFG: HOLD

DIS: N-Line
DIS: N-WIND
DIS: SET

DIS: LOAD
DIS: HOLD

CFG: N-Line
CFG: N-WIND

DIS: D-ACT

PCTRL2 Tir

PCTRL2 Tif

PCTRL2 Vp

PCTRL2 Tn

PCTRL2 Kd

bi-/unipolar

Einstellmoglichkeiten

Lenze
1000

1000

1000

1000

1000

1,0

1,0

1,0

400

0,0

Auswahl
FIXED0% L0 Auswahlliste 1
L0 Auswahlliste 2
FIXEDO
FIXEDO
-36000 {1rpm} 36000
-199,99 {0,01 %} 199,99
0
L0 Auswahlliste 3
FIXEDOINC
FIXEDOINC
-200 {1 mm} 200
0,1 {0,1s 6000,0
0,1 {0,1s} 6000,0
0,1 {0,1} 500,0
20 {1 ms} 99999
0,0 {0,1} 5,0
0 bipolar
1 unipolar

Lenze

Konfiguration 8
Codetabelle

WICHTIG

Konfiguration analoges Eingangs- [J 8.2-1

signal, Funktionsblock DCALC1

e Anfangswert setzen

Konfiguration digitale Eingangs-

signale, Funktionsblock DCALC1

e HIGH: Anfangswert an
DCALC1-SET wird libernommen

e DCALC1-LOAD hat eine hohere
Prioritat als DCALC1-HOLD

e HIGH = Halt den erreichten
Durchmesserwert und setzt die
Integratoren zuriick.

Funktionsblock DCALC1

e Anzeige derin C1327 verkniipf-
ten Signale

[ 8.2-1

Funktionsblock DCALC1

e Anzeige des in C1320 verkniipf-
ten Signals

Funktionsblock DCALC1

e Anzeige derin C1321 verkniipf-
ten Signale

Konfiguration Eingangssignale, 1 8.2-1

Funktionsblock DCALC1

e Drehzahlsignal des Linienan-
triebs

e Drehzahlsignal des Wickelan-
triebs

Funktionsblock DCALC1
e Anzeige des aktuellen Durch-
messers
Siehe Sy-
stemhand-

buch (Erwei-
terung)

Hochlaufzeit t;;, Funktionsblock

PCTRL2

e Hochlaufzeit fiir den Sollwert

e Die Hochlaufzeit bezieht sich
auf eine Sollwertdnderung von
0..100%

Ablaufzeit t;s, Funktionsblock

PCTRL2

e Ablaufzeit fiir den Sollwert

e Die Ablaufzeit bezieht sich auf
eine Sollwertanderung von
100%...0

Verstarkung Vp, Funktionsblock
PCTRL2

Nachstellzeit T,,, Funktionsblock
PCTRL2

Einstellen der Nachstellzeit T,, von
PCTRL2

Differenzialanteil K4, Funktions-
block PCTRL2

Wirkungsbereich, Funktionsblock
PCTRL2

e Ausgangswert wird begrenzt
auf-100...100 %

e Ausgangswert wird begrenzt
auf0..100 %

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

8.3-65



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
83 Codetabelle

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl

C1336 Tiroverlay 10 0,1 {0,1s} 6000,0 Einblendezeit, Funktionsblock Siehe Sy-
PCTRL2 stemhand-
. buch (Erwei-
e Hochlaufzeit des Rampengene- terung)
rators
e Steuert den Einfluss des Pro-

zessreglers

C1337 Tif overlay 10 0,1 {0,15} 6000,0 Ausblendezeit, Funktionsblock
PCTRL2
e Ablaufzeit des Rampengenera-
tors
e Steuert den Einfluss des Pro-
zessreglers

C1340 L Auswahlliste 1 Konfiguration analoge Eingangs-  Siehe Sy-
signale, Funktionsblock PCTRL2 ~ stemhand-

buch (Erwei-
1 CFG:RFG-SET 1000 FIXEDO% e Uber einen Rampengenerator  terung)
wird mit einem Startwert der
Prozesssollwert an PCTRL2-SET
eingeblendet
® PCTRL-RFG-LOAD = HIGH akti-
viert die Funktion

2 CFG:SET 1000 FIXEDO0% Eingang fiir Prozesssollwert

Wertebereich: £200 %
Eingang fir Istwert
Wertebereich: £200 %
Bewertung (Einfluss) des Aus-
gangssignals

o Wertebereich: 200 %

C1341 L Auswahlliste2  Konfiguration digitale Eingangs- ~ Siehe Sy-
signale, Funktionsblock PCTRL2 ~ stemhand-

buch (Erwei-
1 CFG:RFG-LOAD 1000 FIXEDO o HIGH = Funktion von terung)
PCTRL2-RFG-SET ist aktiv

2 CFG:I-OFF 1000 FIXEDO o HIGH =I-Anteil ausschalten
LOW = |-Anteil einschalten

3 CFG: INACT 1000 FIXEDO e HIGH = Prozessregler deaktivie-

ren
4 CFG:OVERLAY 1000 FIXEDO o HIGH = Einfluss einblenden
® LOW = Einfluss ausblenden

C1344 -199,99 {0,01 %} 199,99 Funktionsblock PCTRL2 Siehe Sy-

1 DIS: REG-SET [ ] Anzeige derin C1340 veranpf- stemhand-

ten Si | buch (Erwei-
2 DIS: SET en >ignale terung)
3 DIS: ACT

4 DIS: INFL
C1345 0 1 Funktionsblock PCTRL2

1 DIS: RFG-LOAD e Anzeige derin C1341 verkniipf-
2 DIS: I-OFF ten Signale
3

DIS: INACT
4 DIS: OVERLAY

C1350 INT1 function 0 Auswabhl der Funktion, Funktions-  SieheSy-
block INT1 stemhand-

buch (Erwei-
0 PHI >= REF Wenn INT1-IN > INT1-REF ist, wird terung)
INT1-DOUT = HIGH gesetzt
1 |PHI| >= |REF| Wenn [INT1-IN| > [INT1-REF| ist,
wird INT1-DOUT = HIGH gesetzt
C1351 INT1scaling 65536 65536 {1} 1000000000 Normierungsfaktor, Funktions-
00 block INT1

3 CFG: ACT 1000 FIXEDO%

4 CFG:INFL 1000 FIXEDO%

INT1 — IN [inc]

. o
1351 100 %

INT1 — AOUT [%] =

8.3-66 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Code

C1354
C1355

C1356

C1357

C1358

C1359

C1360

C1361

C1364
C1365

C1366

C1367

C1368

C1369

C1370

C1371

C1372
C1373

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Bezeichnung
CFG: REF

CFG: IN

CFG: RESET

DIS: REF

DIS: IN

DIS: RESET

INT2 function

INT2 scaling

CFG: REF

CFG: IN

CFG: RESET

DIS: REF

DIS: IN

DIS: RESET

FOLL max

FOLL min

FOLL Tir
FOLL Tif

Einstellmoglichkeiten

Lenze
1000

1000

1000

65536
00

1000

1000

1000

100,0

-100,0

10,0
10,0

Auswahl

FIXEDOINC

FIXEDPHI-0

FIXEDO

-2000000000 {Linc}
-32767 {1 rpm}
0

0 PHI >= REF

1 |PHI| >= |REF|
65536 {1}
FIXEDOINC

FIXEDPHI-0

FIXEDO

-2000000000 {Linc}
-32767 {1 rpm}
0

0,00 {0,01 %}
-199,99 {0,01 %}
0,1 {0,15}
0,1 {0,15}

L1 Auswahlliste 3

L0 Auswahlliste 4

L0 Auswahlliste 2

2000000000

32767

1000000000

L0 Auswahlliste 3

L0 Auswahlliste 4

L0 Auswahlliste 2

2000000000

32767

199,99

0,00

6000,0
6000,0

Lenze

Konfiguration
Codetabelle

WICHTIG

Konfiguration Eingangssignal

o Referenzwert

Konfiguration Eingangssignal,

Funktionsblock INT1

e Drehwinkel

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock INT1

e HIGH = Setzt den Integrator auf
0

Funktionsblock INT1

® Anzeige desin C13554 ver-
kniipften Signals

Funktionsblock INT1

e Anzeige des in C1355 verkniipf-
ten Signals

Funktionsblock INT1

e Anzeige des in C1356 verkniipf-
ten Signals

Auswahl der Funktion, Funktions-

block INT2

Wenn INT2-IN > INT2-REF ist, wird

INT2-DOUT = HIGH gesetzt

Wenn [INT2-IN| > |INT2-REF] ist,

wird INT2-DOUT = HIGH gesetzt

Normierungsfaktor, Funktions-
block INT2

o1 INT2 = IN[in]
INT2 — AOUT [%] = ——rzer—— 100 %

Konfiguration Eingangssignal

o Referenzwert

Konfiguration Eingangssignal,

Funktionsblock INT2

e Drehwinkel

Konfiguration digitales Eingangs-

signal, Funktionsblock INT2

e HIGH = Setzt den Integrator auf
0

Funktionsblock INT2

® Anzeige desin C13564 ver-
kniipften Signals

Funktionsblock INT2

e Anzeige des in C1365 verkniipf-
ten Signals

Funktionsblock INT2

e Anzeige des in C1366 verkniipf-
ten Signals

Obere Grenze, Funktionsblock

FOLL1

e Obere Grenze des Hochlaufge-
bers

Untere Grenze, Funktionsblock

FOLL1

e Untere Grenze des Hochlaufge-
bers

Hochlaufzeit T;, und Ablaufzeit Tjf

des Hochlaufgebers, Funktions-

block FOLL1

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

Siehe Sy-
stemhand-
buch (Erwei-
terung)

8.3-67



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
83 Codetabelle

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl

C1375 L Auswahlliste 1 Konfiguration analoge Eingangs-  Siehe Sy-
signale, Funktionsblock FOLL1 stemhand-

buch (Erwei-
1 CFG:SIGN 1000 FIXEDO% o Negativer Wert: Signalverlauf  terung)
an FOLL1-OUT ist entgegenge-
setzt wie an FOLL1-IN
e Positiver Wert: Signalverlauf an
FOLL1-OUT ist gleich wie an
FOLL1-IN

2 CFG:IN 1000 FIXEDO% Ist FOLL1-IN > FOLL1-REF, startet
der Hochlaufgeber

3 CFG:REF 1000 FIXEDO0% Referenzwert

4 CFG:LOAD 1000 FIXEDO% Anfangswert fiir den Hochlaufge-
ber

C1376 CFG:SET 1000 FIXEDO [ Auswahlliste 2 Konfiguration digitales Eingangs-
signal, Funktionsblock FOLL1
e HIGH: Anfangswert an
FOLL1-LOAD wird libernommen

1377 -199,99 {0,01 %} 199,99 Funktionsblock FOLL1 Siehe Sy-
1 DIS:SIGN e Anzeige der in C1375 verkniipf- Stemhand-

ten Si | buch (Erwei-
2 DIS:IN en >ignale terung)
3 DIS: REF

4 DIS: LOAD

C1378 DIS: SET 0 1 Funktionsblock FOLL1
e Anzeige des in C1376 verkniipf-
ten Signals

C1583 fset high 100,0 0,00 {0,01 %} 199,99 Adaption des in C0095 eingestell- [
0 ten Motor-Magnetisierungs- 6.11-5
stroms (bei U/f-Kennliniensteue-
rung: Einflussgrenze der Boost-
Korrektur; bei Vectorregelung:
Einflussgrenze der Feldvorsteue-
rung)
e Eingestellt wird die Ausgangs-
frequenz, bis zu der der in
C0095 eingestellte Motor-Ma-
gnetisierungsstrom wirken soll

e (C1583=100% A halbe Motor-

Bemessungsfrequenz in C0089
C1751 0 {1} 65535 Wechselrichterkompensations- [
kennlinie (WRK) 6.6-14
e Kennlinie wird bei der Motorpa-
1 0 rameter-ldentifizierung aus
dem gemessenen Motor-Stan-
derwiderstand berechnet und
in C1751/1...C1751/17 gespei-
chert

C1753 0 Daten nichto. k. Interne Daten o. k.
e Motordaten-ldentifizierung fiir
die Wechselrichterkompensati-
1 Dateno. k. onskennlinie erfolgreich abge-
schlossen

C1754 0 Daten nicht o. k. Interne Daten o. k.
e Motordaten-Identifizierung fiir
die Motor-Streuinduktivitat
1 Dateno. k. wurde erfolgreich abgeschlos-
sen

C1755 100 O {1} 65535 Abbild der Wechselrichterkom-
pensationskennlinie (WRK) auf
den maximalen Strombereich

17 0
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Lesezeichen ein-/ausblenden

8.4

84.1

Parameter
000050
000055
000100
001000
001006
001007
005000
005001
005002
005003
005004
005005
005006
005007
005008
005009
005010
005015
005050
005051
005052
005100
005150
005250
005500
005505
005510
005540
005550
005555
005600
005610
005611
005650
005655
005660

Auswahllisten

Konfiguration 8
Auswabhllisten 8.4
Auswabhlliste 1: Analoge Ausgangssignale 84.1

Auswabhlliste 1: Analoge Ausgangssignale

Analoges Ausgangssignal (O)
AIN1-OUT
AIN2-OUT
DFSET-NOUT
FIXED0%
FIXED100%
FIXED-100%
MCTRL-NSET2
MCTRL-NACT
MCTRL-MSET2
MCTRL-MACT
MCTRL-IACT
MCTRL-DCVOLT
MCTRL-VACT
MCTRL-FACT
MCTRL-IXT
MCTRL-PHI-ACT
MCTRL-M-TEMP
MCTRL-BOOST
NSET-NOUT
NSET-RFG-I
NSET-C10-C11
MPOT1-OUT
PCTRL1-OUT
NLIM1-OUT
ARIT1-OUT
ARIT2-OUT
ARIT3-OUT
SORT1-OUT
ADD1-OUT
ADD2-OUT
RFG1-OUT
SRFG1-OUT
SRFG1-DIFF
ASW1-OUT
ASW2-OUT
ASW3-OUT

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Parameter

005700
005705
005750
005800
005850
005900
005905
005950
006100
006150
006200
006205
006210
006215
006230
006300
006350
006400
010000
011000
011001
011050
011100
011105
011150
019500
019502
019503
019504
019505
019506
019507
019510
019511
019512

Lenze

Analoges Ausgangssignal (O)
ANEG1-OUT
ANEG2-OUT
FIXSET1-OUT
LIM1-OUT
ABS1-OUT
PT1-1-OUT
PT1-2-OUT
DT1-1-OUT
MFAIL-NOUT
DB1-OUT
CONV1-0OUT
CONV2-0OUT
CONV3-0UT
CONV4-0OUT
CONVPHA1-OUT
S&H1-0UT
CURVE1-OUT
FCNT1-OUT
BRK1-M-SET
DCALC1-D-OUT
DCALC1-OUT
PCTRL2-OUT
INT1-AOUT
INT2-AOUT
FOLL1-OUT
FCODE-17
FCODE-26/1
FCODE-26/2
FCODE-27/1
FCODE-27/2
FCODE-32
FCODE-37
FCODE-108/1
FCODE-108/2
FCODE-109/1
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Konfiguration
Auswabhllisten
Auswahlliste 1: Analoge Ausgangssignale

8
8.4
8.4.1

Parameter
019513
019515
019521
019522
019523
019524
019525
019526
019527
019528
019529
019530
019531
019532
019533
019534
019535
019536
019537
019538
019539
019540
019551

8.4-2

Analoges Ausgangssignal (O)

FCODE-109/2
FCODE-141
FCODE-472/1
FCODE-472/2
FCODE-472/3
FCODE-472/4
FCODE-472/5
FCODE-472/6
FCODE-472/7
FCODE-472/8
FCODE-472/9
FCODE-472/10
FCODE-472/11
FCODE-472/12
FCODE-472/13
FCODE-472/14
FCODE-472/15
FCODE-472/16
FCODE-472/17
FCODE-472/18
FCODE-472/19
FCODE-472/20
FCODE-473/1

Parameter
019552
019553
019554
019555
019556
019557
019558
019559
019560
020101
020102
020103
020201
020202
020203
020204
020301
020302
020303
020304
025101
025102
025103

Lenze

Analoges Ausgangssignal (O)

FCODE-473/2
FCODE-473/3
FCODE-473/4
FCODE-473/5
FCODE-473/6
FCODE-473/7
FCODE-473/8
FCODE-473/9
FCODE-473/10
CAN-IN1.W1
CAN-IN1.W2
CAN-IN1.WS3
CAN-IN2.W1
CAN-IN2.W2
CAN-IN2.W3
CAN-IN2.W4
CAN-IN3.W1
CAN-IN3.W2
CAN-IN3.W3
CAN-IN3.W4
AIF-IN.W1
AIF-IN.W2
AIF-IN.W3
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8.4.2

Parameter
000051
000052
000053
000054
000055
000056
000065
000100
000500
000501
000502
000503
000504
000505
001000
001001
002000
002001
002002
005001
005002
005003
005006
005050
006000
006001
006100
006101
006400
010000
010001
010002
010003
010250
010251
010500
010505
010510
010515

Konfiguration 8
Auswabhllisten 8.4
Auswabhlliste 2: Digitale Ausgangssignale 8.4.2

Auswahlliste 2: Digitale Ausgangssignale

Digitales Ausgangssignal (O)
DIGIN1

DIGIN2

DIGIN3

DIGIN4

DIGIN5
DIGING(ST)
DIGIN-CINH
DFSET-ACK
DCTRL-RDY
DCTRL-CINH
DCTRL-INIT
DCTRL-IMP
DCTRL-NACT=0
DCTRL-CW/CCW
FIXEDO

FIXED1
DCTRL-PAR*1
DCTRL-PAR*2
DCTRL-PAR-BUSY
MCTRL-QSP-OUT
MCTRL-IMAX
MCTRL-MMAX
MCTRL-GSB-OUT
NSET-RFG-I=0
DFRFG1-FAIL
DFRFG1-SYNC
MFAIL-STATUS
MFAIL-I-RESET
FCNT1-EQUAL
BRK1-OUT
BRK1-CINH
BRK1-QSP
BRK1-M-STORE
R/L/O-QSP
R/L/O-R/L
AND1-OUT
AND2-OUT
AND3-OUT
AND4-OUT
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Parameter
010520
010550
010555
010560
010565
010570
010600
010605
010610
010615
010620
010650
010655
010660
010665
010700
010705
010750
010755
010900
010905
011000
011001
011002
011003
011100
011105
013000
013001
015000
015001
015002
015003
015010
015011
015012
015013
015014
015015
015016
015017

Lenze

Digitales Ausgangssignal ()
AND5-OUT
OR1-OUT
OR2-OUT
OR3-0OUT
OR4-0OUT
OR5-OUT
NOT1-OUT
NOT2-OUT
NOT3-0OUT
NOT4-OUT
NOT5-OUT
CMP1-OUT
CMP2-OUT
CMP3-OUT
CMP4-OUT
DIGDEL1-OUT
DIGDEL2-OUT
TRANS1-OUT
TRANS2-OUT
FLIP1-OUT
FLIP2-OUT
DCALC1-DMAX
DCALC1-DMIN
DCALC1-1=0
DCALC1-OVFL
INT1-DOUT
INT2-DOUT
FEVAN1-BUSY
FEVAN1-FAIL
DCTRL-TRIP
DCTRL-MESS
DCTRL-WARN
DCTRL-FAIL
MONIT-LU
MONIT-OU
MONIT-EEr
MONIT-0C1
MONIT-0C2
MONIT-LP1
MONIT-OH
MONIT-OH3
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Konfiguration
Auswabhllisten
Auswahlliste 2: Digitale Ausgangssignale

8
8.4
8.4.2

Parameter
015018
015019
015020
015022
015026
015027
015028
015029
015030
015032
015033
015034
015040
015041
015042
015043
015044
015045
015046
019500
019521
019522
019523
019524
019525
019526
019527
019528
019529
019530
019531
019532
019533
019534
019535
019536
019537
019538
019539
019540
019541
019542
019543
019544

8.4-4

Digitales Ausgangssignal (O)

MONIT-OH4
MONIT-OH7
MONIT-OH8
MONIT-SD3
MONIT-CEO
MONIT-NMAX
MONIT-OC5
MONIT-SD5
MONIT-SD6
MONIT-HO7
MONIT-H10
MONIT-H11
MONIT-CE1
MONIT-CE2
MONIT-CE3
MONIT-CE4
MONIT-0C3
MONIT-ID1
MONIT-ID2
FCODE-250
FCODE-471.B0
FCODE-471.B1
FCODE-471.B2
FCODE-471.B3
FCODE-471.B4
FCODE-471.B5
FCODE-471.B6
FCODE-471.B7
FCODE-471.B8
FCODE-471.B9
FCODE-471.B10
FCODE-471.B11
FCODE-471.B12
FCODE-471.B13
FCODE-471.B14
FCODE-471.B15
FCODE-471.B16
FCODE-471.B17
FCODE-471.B18
FCODE-471.B19
FCODE-471.B20
FCODE-471.B21
FCODE-471.B22
FCODE-471.B23

Parameter
019545
019546
019547
019548
019549
019550
019551
019552
019751
019752
019753
019755
019756
019757
019758
019763
019764
019765
019766
020001
020002
020003
020005
020006
020007
020008
020013
020014
020015
020016
020101
020102
020103
020104
020105
020106
020107
020108
020109
020110
020111
020112

Lenze

Digitales Ausgangssignal ()

FCODE-471.B24
FCODE-471.B25
FCODE-471.B26
FCODE-471.B27
FCODE-471.B28
FCODE-471.B29
FCODE-471.B30
FCODE-471.B31
FCODE-135.B0
FCODE-135.B1
FCODE-135.B2
FCODE-135.B4
FCODE-135.B5
FCODE-135.B6
FCODE-135.B7
FCODE-135.B12
FCODE-135.B13
FCODE-135.B14
FCODE-135.B15
CAN-CTRL.BO
CAN-CTRL.B1
CAN-CTRL.B2
CAN-CTRL.B4
CAN-CTRL.B5
CAN-CTRL.B6
CAN-CTRL.B7
CAN-CTRL.B12
CAN-CTRL.B13
CAN-CTRL.B14
CAN-CTRL.B15
CAN-IN1.BO
CAN-IN1.B1
CAN-IN1.B2
CAN-IN1.B3
CAN-IN1.B4
CAN-IN1.B5
CAN-IN1.B6
CAN-IN1.B7
CAN-IN1.B8
CAN-IN1.B9
CAN-IN1.B10
CAN-IN1.B11
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Konfiguration 8
Auswabhllisten 8.4
Auswabhlliste 2: Digitale Ausgangssignale 8.4.2
Parameter Digitales Ausgangssignal (O) Parameter Digitales Ausgangssignal ()
020113 CAN-IN1.B12 020223 CAN-IN2.B22
020114 CAN-IN1.B13 020224 CAN-IN2.B23
020115 CAN-IN1.B14 020225 CAN-IN2.B24
020116 CAN-IN1.B15 020226 CAN-IN2.B25
020117 CAN-IN1.B16 020227 CAN-IN2.B26
020118 CAN-IN1.B17 020228 CAN-IN2.B27
020119 CAN-IN1.B18 020229 CAN-IN2.B28
020120 CAN-IN1.B19 020230 CAN-IN2.B29
020121 CAN-IN1.B20 020231 CAN-IN2.B30
020122 CAN-IN1.B21 020232 CAN-IN2.B31
020123 CAN-IN1.B22 020301 CAN-IN3.BO
020124 CAN-IN1.B23 020302 CAN-IN3.B1
020125 CAN-IN1.B24 020303 CAN-IN3.B2
020126 CAN-IN1.B25 020304 CAN-IN3.B3
020127 CAN-IN1.B26 020305 CAN-IN3.B4
020128 CAN-IN1.B27 020306 CAN-IN3.B5
020129 CAN-IN1.B28 020307 CAN-IN3.B6
020130 CAN-IN1.B29 020308 CAN-IN3.B7
020131 CAN-IN1.B30 020309 CAN-IN3.B8
020132 CAN-IN1.B31 020310 CAN-IN3.B9
020201 CAN-IN2.BO 020311 CAN-IN3.B10
020202 CAN-IN2.B1 020312 CAN-IN3.B11
020203 CAN-IN2.B2 020313 CAN-IN3.B12
020204 CAN-IN2.B3 020314 CAN-IN3.B13
020205 CAN-IN2.B4 020315 CAN-IN3.B14
020206 CAN-IN2.B5 020316 CAN-IN3.B15
020207 CAN-IN2.B6 020317 CAN-IN3.B16
020208 CAN-IN2.B7 020318 CAN-IN3.B17
020209 CAN-IN2.B8 020319 CAN-IN3.B18
020210 CAN-IN2.B9 020320 CAN-IN3.B19
020211 CAN-IN2.B10 020321 CAN-IN3.B20
020212 CAN.IN2.B11 020322 CAN-IN3.B21
020213 CAN-IN2.B12 020323 CAN-IN3.B22
020214 CAN-IN2.B13 020324 CAN-IN3.B23
020215 CAN-IN2.B14 020325 CAN-IN3.B24
020216 CAN-IN2.B15 020326 CAN-IN3.B25
020217 CAN-IN2.B16 020327 CAN-IN3.B26
020218 CAN-IN2.B17 020328 CAN-IN3.B27
020219 CAN-IN2.B18 020329 CAN-IN3.B28
020220 CAN-IN2.B19 020330 CAN-IN3.B29
020221 CAN-IN2.B20 020331 CAN-IN3.B30
020222 CAN-IN2.B21 020332 CAN-IN3.B31
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8 Konfiguration

8.4 Auswabhllisten

843 Auswabhlliste 3: Winkelsignale

Parameter Digitales Ausgangssignal (O) Parameter Digitales Ausgangssignal ()
020400 CAN-SYNC-OUT 025111 AIF-IN.B10
025001 AIF-CTRL.BO 025112 AIF-IN.B11
025002 AIF-CTRL.B1 025113 AIF-IN.B12
025003 AIF-CTRL.B2 025114 AIF-IN.B13
025005 AIF-CTRL.B4 025115 AIF-IN.B14
025006 AIF-CTRL.B5 025116 AIF-IN.B15
025007 AIF-CTRL.B6 025117 AIF-IN.B16
025008 AIF-CTRL.B7 025118 AIF-IN.B17
025013 AIF-CTRL.B12 025119 AIF-IN.B18
025014 AIF-CTRL.B13 025120 AIF-IN.B19
025015 AIF-CTRL.B14 025121 AIF-IN.B20
025016 AIF-CTRL.B15 025122 AIF-IN.B21
025101 AIF-IN.BO 025123 AIF-IN.B22
025102 AIF-IN.B1 025124 AIF-IN.B23
025103 AIF-IN.B2 025125 AIF-IN.B24
025104 AIF-IN.B3 025126 AIF-IN.B25
025105 AIF-IN.B4 025127 AIF-IN.B26
025106 AIF-IN.B5 025128 AIF-IN.B27
025107 AIF-IN.B6 025129 AIF-IN.B28
025108 AIF-IN.B7 025130 AIF-IN.B29
025109 AIF-IN.B8 025131 AIF-IN.B30
025110 AIF-IN.B9 025132 AIF-IN.B31

8.4.3 Auswabhlliste 3: Winkelsignale

Parameter Winkelsignal (A) Parameter Winkelsignal (A)
000100 DFSET-PSET 019521 FCODE-474/1
001000 FIXEDOINC 019522 FCODE-474/2
005000 MCTRL-PHI-ANG 020103 CAN-IN1.D1
011100 INT1-POUT 020201 CAN-IN2.D1
011105 INT2-POUT 020301 CAN-IN3.D1
025103 AIF-IN.D1

8.4.4 Auswabhlliste 4: Drehzahlsignale

Parameter Drehzahlsignal (A) Parameter Drehzahlsignal (A)
000050 DFIN-OUT 005000 MCTRL-PHI-ACT
000100 DFSET-POUT 006000 DFRFG-OUT
000250 DFOUT-OUT 006220 CONV5-0UT
001000 FIXEDPHI-O 019521 FCODE-475/1
019522 FCODE-475/2
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8.4.5

Parameter
000000
000050
000055
000070
000075
000100
000200
000250
005050
005100
005150
005250
005500
005505
005510
005540
005550
005555
005600
005610
005650
005655
005660
005700
005705
005750
005800
005850
005900
005905
005950
006000
006100
006150
006200
006205
006210
006215
006220
006230

Auswahlliste 5: Funktionsblocke

Funktionsblock
empty
AIN1
AIN2
AOUT1
AOUT2
DFSET
DFIN
DFOUT
NSET
MPOT1
PCTRL1
NLIM1
ARIT1
ARIT2
ARIT3
SORT1
ADD1
ADD2
RFG1
SRFG1
ASW1
ASW2
ASW3
ANEG1
ANEG2
FIXSET1
LIM1
ABS1
PT1-1
PT1-2
DT1-1
DFRFG1
MFAIL
DB1
CONV1
CONV2
CONV3
CONV4
CONV5
CONVPHA1
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Konfiguration
Auswabhllisten

Auswahlliste 5: Funktionsblocke

Parameter
006300
006350
006400
010000
010250
010500
010505
010510
010515
010520
010550
010555
010560
010565
010570
010600
010605
010610
010615
010620
010650
010655
010660
010665
010700
010705
010750
010755
010900
010905
011000
011050
011100
011105
011150
013000
013100
015100
020000
025000

Lenze

Funktionsblock
S&H1
CURVE1
FCNT1
BRK1
R/L/Q
AND1
AND2
AND3
AND4
AND5
OR1
OR2
OR3
OR4
OR5
NOT1
NOT2
NOT3
NOT4
NOT5
CMP1
CMP2
CMP3
CMP4
DIGDEL1
DIGDEL2
TRANS1
TRANS2
FLIP1
FLIP2
DCALC1
PCTRL2
INT1
INT2
FOLL1
FEVAN1
0sz
MLP1
CAN-OUT
AIF-OUT

8.4
8.4.5

8.4-7



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
8.4 Auswabhllisten
8.4.6 Auswabhlliste 10: Fehlermeldungen

8.4.6 Auswabhlliste 10: Fehlermeldungen

Parameter Fehlermeldung Parameter Fehlermeldung
000000 No fail 000091 EEr TRIP
000011 OC1 TRIP 000105 HO5 TRIP
000012 OC2 TRIP 000107 HO7 TRIP
000013 OC3 TRIP 000110 H10 TRIP
000032 LP1 TRIP 000111 H11 TRIP
000050 OH TRIP 000140 Id1 TRIP
000053 OH3 TRIP 000141 Id2 TRIP
000057 OH7 TRIP 000200 NMAX TRIP
000058 OHS8 TRIP 001020 OU Message
000061 CEO TRIP 001030 LU Message
000062 CE1 TRIP 001091 EEr Message
000063 CE2 TRIP 002015 OC5 Warning
000064 CE3 TRIP 002020 OV Warning
000065 CE4 TRIP 002032 LP1 Warning
000070 U15 TRIP 002054 OH4 Warning
000071 CCrTRIP 002057 OH7 Warning
000072 PR1 TRIP 002058 OH8 Warning
000073 PR2 TRIP 002061 CEO Warning
000074 PEr TRIP 002062 CE1 Warning
000075 PRO TRIP 002063 CE2 Warning
000077 PR3 TRIP 002064 CE3 Warning
000078 PR4 TRIP 002065 CE4 Warning
000079 PI TRIP 002083 Sd3 Warning
000083 Sd3 TRIP 002085 Sd5 Warning
000085 Sd5 TRIP 002086 Sdé Warning
000086 Sd6 TRIP 002091 EER Warning
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8.5 Attributtabelle

Konfiguration 8
Attributtabelle 85

Die Attributtabelle beschreibt die Eigenschaften der verwendeten Codes.
Damit konnen Sie eigene Programme fuir die Kommunikation mit dem An-
triebsregler erstellen.

So lesen Sie die Attributtabelle

Spalte
Code
Index

Abkiirzung
CXXXX

24575 - Lenze-Codenum-
mer

dec

5FFFh - Lenze-Codenum-
mer

hex

Daten DS E

A

DA XX

DT B8
Bl6
B32

FIX32

132
u32
VS
VD
VH
VS
VO

Format

DL

Zugriff  LCM-R/W

Bedin-
gung

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Bedeutung
Bezeichnung des Lenze Code

Index, unter dem der Parameter
adressiert wird

Der Subindex bei Arrayvariablen
entspricht der Lenze-Subcode-
nummer

Datenstruktur

Anzahl der Arrayelemente (Sub-
codes)

Datentyp

LECOM-Format
(siehe auch Betriebsanleitung
zum Busmodul)

Datenldnge in Byte

Zugriffsberechtigung fiir LECOM

Bedingung fiir das Schreiben

Lenze

Wird nur bei Steuerung tiber INTERBUS,
PROFIBUS-DP oder Systembus (CAN) benétigt

Einfachvariable
(nur ein Parameterelement)

Arrayvariable
(mehrere Parameterelemente)

1 Byte bitcodiert
2 Byte bitcodiert
4 Byte bitcodiert

32 Bit-Wert mit Vorzeichen;
dezimal mit 4 Nachkommastellen

4 Byte mit Vorzeichen

4 Byte ohne Vorzeichen

ASCII-String

ASCll-Dezimalformat
ASCll-Hexadezimalformat
String-Format

Octett-String-Format fiir Datenbldcke

die Spalte "Wichtig” enthalt weitere Informa-
tionen

Lesen ist immer erlaubt

Schreiben istimmer erlaubt

Schreiben ist an eine Bedingung gekniipft
Schreiben nur erlaubt bei Reglersperre

8.5-1
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Konfiguration
Attributtabelle

8
8.5

Code

C0002
Co003
cooo4
C0005
C0006
C0009
coo10
coo11
Coo12
Coo13
coo14
coo1s
Coo1e
co017
coo1s
Ccoo19
C0020
C0021
C0022
C0023
C0025
C0026
C0027
C0030
C0032
Co033
Co034
C0o036
Co037
Coo38
C0039
C0040
Co042
Co043
C0045
C0046
Coo49
C0050
Coo51
C0052
C0053
Co054
C0056
C0057
Coo58

8.5-2

EVF9333

.

L]

.

Antriebsregler

EVF9321 EVF9335

EVF9383

L]

L]

.

Index

dec

24573
24572
24571
24570
24569
24566
24565
24564
24563
24562
24561
24560
24559
24558
24557
24556
24555
24554
24553
24552
24550
24549
24548
24545
24543
24542
24541
24539
24538
24537
24536
24535
24533
24532
24530
24529
24526
24525
24524
24523
24522
24521
24519
24518
24517

hex

5FFDh
5FFCh
5FFBh
S5FFAh
5FF9h
5FF6h
5FF5h
5FF4h
5FF3h
5FF2h
5FF1h
5FFOh
5FEFh
S5FEEh
S5FEDh
5FECh
5FEBh
S5FEAh
5FESh
5FE8h
5FE6h
5FESh
5FE4h
5FE1lh
5FDFh
S5FDEh
5FDDh
5FDBh
5FDAh
5FD9h
5FD8h
5FD7h
5FD5h
5FD4h
5FD2h
5FD1h
5FCEh
5FCDh
5FCCh
5FCBh
5FCAh
5FC9h
5FC7h
5FC6h
5FC5h

Daten
DS DA

O R R R R R R NNRRRRRPRRPRRPBRRRRPRRRRRRRR

m m m mMm MM mMTmMmMTmMmMTmMmMTQmMTmMmMmMmMTMmMmMmMmM}>» > M mMmMmmMmMmmMmMmTMmMmMm>» > M MMM mMmMTMmMmMTmMmMTmMmMTmMmMTmMmMTImMmMTmMmMMTmMmMTmMmMTImmMTmMmMTmMmMTMmMmMmTmMmMmTmMmmm
iy
(%

R R R R R R R R R RR R R R

Lenze

DT

FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32

Format

VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD

DA DDA DDA DPEDDDAEDDAEDDAEDDDAEPEDPEDPEDDPEDDPEDDDEPEDAEPEDDPEDDPEDDEDPEDDD DDA

Zugriff
LCM-R/W  Bedingung

Ra/W CINH
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W CINH
Ra/W CINH
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W CINH
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra
Ra/Wa
Ra

Ra

Ra

Ra

Ra

Ra

Ra

Ra

Ra

Ra

Ra

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Code

C0059
Coo61
C0063
Coo64
C0067
C0070
Coo71
coo74
Co075
Coo76
coo77
coo78
C0079
C0080
coos1
C0082
Coos4
C0085
C0086
coos87
Co088
C0089
C0090
Ccoo91
C0092
C0093
C0094
C0095
C0096
C0099
coio1
co103
co1o4
Cco105
co107
Cco108
co109
co114
Co11e6
co117
co11s8
co121
C0122
Co125
C0126
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Antriebsregler

EVF9321

EVF9333

.
L]

.

EVF9335

EVF9383

L]
L]

.

Index

dec

24516
24514
24512
24511
24508
24505
24504
24501
24500
24499
24498
24497
24496
24495
24494
24493
24491
24490
24489
24488
24487
24486
24485
24484
24483
24482
24481
24480
24479
24476
24474
24472
24471
24470
24478
24467
24466
24461
24459
24458
24457
24454
24453
24450
24449

hex

5FC4h
5FC2h
5FCOh
5FBFh
5FBCh
5FB9h
5FB8h
5FB5h
5FB4h
5FB3h
5FB2h
5FB1lh
5FBOh
5FAFh
S5FAEh
5FADh
5FABh
5FAAh
5FA9h
5FA8h
5FA7h
5FA6h
5FASh
5FA4h
5FA3h
5FA2h
5FAlh
5FAOh
5F9Fh
5F9Ch
5F9Ah
5F98h
5F97h
5F96h
5F94h
5F93h
5F92h
5F8Dh
5F8Bh
5F8Ah
5F89h
5F86h
5F85h
5F82h
5F81h

Daten
DS DA

R N R P R PR R R R PR R PR RRPRRRPRRPRRPRRRPRRPRRRBRRRR

m mmm > > > > > P> mMmmMmMmMmmM> P> M MmMMT™MTMTImMTMTMTMMTmMmMTmMMTMTMIMMTMTMTMTMTMmMT™mMmMmMT™mMmM M mM

Lenze

DT

FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32

Konfiguration
Attributtabelle

Format

VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD

DL

EE N ST T R T R I R R R SR ST T T S R R I R R L S T T T - R T S T R R R i

Zugriff
LCM-R/W

Ra

Ra

Ra

Ra

Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra
Ra/Wa
Ra/W
Ra/Wa
Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra/W
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa

CINH
CINH
CINH
CINH
CINH
CINH
CINH
CINH
CINH
CINH
CINH

CINH

CINH

CINH
CINH

8.5

Bedingung

8.5-3



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
85 Attributtabelle
Code Antriebsregler Index Daten Zugriff
EVF9321 EVF9335 dec hex DS DA DT Format DL LCM-R/W  Bedingung

EVF9333 EVF9383

C0130 4 4 24445 5F7Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0132 4 4 24443 5F7Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Cco133 4 4 24442 S5F7Ah  E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
co134 4 4 24441  5F79h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0135 4 4 24440 5F78h E 1 B16 VH 2

C0136 4 4 24439 5F77h A 3 B16 VH 2 Ra

co140 4 24435  5F73h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

co141 4 4 24434  5F72h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0142 4 4 24433  5F71h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0143 4 4 24432  5F70h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

Co144 4 4 24431  5F6Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Co145 4 4 24430  5F6Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0146 4 4 24429 5F6Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0147 4 4 24428 5F6Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

co14s8 4 4 24427 5F6Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0149 4 4 24426 5F6Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0150 4 4 24425  5F69h E 1 B16 VH 2 Ra

Co151 4 4 24424  5F68h E 1 B32 VH 4 Ra

C0155 4 4 24420 5F64h E 1 Bl6 VH 2 Ra

C0156 4 4 24419 5F63h A 7 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0157 4 4 24418 5F62h A 7 FIX32 VD 4 Ra

Co1e61 4 4 24414  SFSEh E 1 FIX32 VD 4 Ra

Co167 4 4 24408  5F58h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

Co168 4 4 24407 5F57h A 8 FIX32 VD 4 Ra

C0169 4 4 24406 5F56h A 8 u32 VH 4 Ra

co170 4 4 24405 5F55h A 8 FIX32 VD 4 Ra

co173 4 4 24402  5F52h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0174 4 24401 5F51h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

co178 4 4 24397 5F4Dh E 1 u32 VH 4 Ra

co179 4 4 24396  5F4Ch E 1 u32 VH 4 Ra

C0182 4 4 24393  5F49h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

Co183 4 4 24392  5F48h E 1 FIX32 VD 4 Ra

co190 4 4 24385  5F41h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0195 4 4 24380 5F3Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0196 4 4 24379 5F3Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0200 4 4 24375  5F37h E 1 VS VS 14 Ra

Co201 4 4 24374  5F36h E 1 VS VS 20 Ra

C0202 4 4 24373  5F35h E 1 VS VS 20 Ra

C0203 4 4 24372  5F34h E 1 VS VS 20 Ra

C0204 4 4 24371  5F33h E 1 VS VS 20 Ra

C0206 4 4 24369  5F31h E 1 VS VS 20 Ra

C0207 4 4 24368  5F30h E 1 VS VS 20 Ra

C0208 4 4 24367  5F2Fh E 1 VS VS 20 Ra

C0209 4 4 24366  5F2Eh E 1 VS VS 20 Ra

C0220 4 4 24355  5F23h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

8.5-4 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Code

C0221
C0222
C0223
C0224
C0234
C0235
C0236
C0241
C0244
C0250
C0252
C0253
C0260
C0261
C0262
C0263
C0264
C0265
C0267
C0268
C0269
C0325
C0326
C0327
C0328
C0329
C0332
C0333
C0336
C0337
C0338
C0339
C0340
C0350
Co0351
C0352
C0353
co354
C0355
C0356
C0357
C0358
C0359
C0360
Co361

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Antriebsregler

EVF9321

EVF9333

.
L]

.

EVF9335

EVF9383

L]
L]

.

Index

dec

24354
24353
24352
24351
24341
24340
24339
24334
24331
24325
24323
24322
24315
24314
24313
24312
24311
24310
24308
24307
24306
24250
24249
24248
24247
24246
24243
24242
24239
24238
24237
24236
24235
24225
24224
24223
24222
24221
24220
24219
24218
24217
24216
24215
24214

hex

5F22h
5F21h
5F20h
5F1Fh
5F15h
5F14h
5F13h
5FOEh
5FOBh
5F05h
5F03h
5F02h
5EFBh
5EFAh
5EF9h
5EF8h
5EF7h
5EF6h
5EF4h
5EF3h
5EF2h
S5EBAh
5EB9h
5EB8h
5EB7h
5EB6h
5EB3h
5EB2h
S5EAFh
S5EAEh
5EADhA
5EACh
S5EABh
5EA1h
5EAOh
5E9Fh
5E9Eh
5E9Dh
5E9Ch
5E9Bh
5E9Ah
5E99h
5E98h
5E97h
5E96h

Daten
DS DA

P R WA OO WRRRENNIRRRERRRRRERRBWRNRRRRRPBRRPRRRPBRRPRRRBRRRRP R

> > m m > > > > P> MmMmMmMmMDIP> P> MmMTmMMTmMmMTMT™mMmMTMTmMTMMIP™>MPI MMTmMMTmMMTIMIMTMTMTMTMTMTmMT™mMmMMT™mMmM M mM
[
N

Jury
N

Lenze

DT

FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
132

FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32

Konfiguration
Attributtabelle

Format

VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VH
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD

DL

EE N ST T R T R I R R R SR ST T T S R R I R R L S T T T - R T S T R R R i

Zugriff
LCM-R/W

Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra/W
Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra

Ra

Ra

CINH
CINH

CINH

8.5

Bedingung

8.5-5



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
85 Attributtabelle
Code Antriebsregler Index Daten Zugriff
EVF9321 EVF9335 dec hex DS DA DT Format DL LCM-R/W  Bedingung

EVF9333 EVF9383

C0364 4 4 24211 5E93h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0365 4 4 24210 5E92h E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0366 4 4 24209 5E91h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0367 4 4 24208 5E90h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0368 4 4 24207  5E8Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0369 4 4 24206  5E8Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

Cco400 4 4 24175  5E6Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0402 4 4 24173 S5E6Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Co403 4 4 24172 5E6Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0404 4 4 24171 5E6Bh A 2 FIX32 VD 4 Ra

Co405 4 4 24170 S5E6Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra

co407 4 4 24168 5E68h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0408 4 4 24167 5E67h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0409 4 4 24166  5E66h A 2 FIX32 VD 4 Ra

co420 4 4 24155 S5E5Bh  E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
co421 4 4 24154 5E5Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Co425 4 4 24150 5E56h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

Co426 4 4 24149  5E55h  E 1 FIX32 VD 4 Ra

co427 4 4 24148 5E54h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

Co429 4 4 24146  5E52h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

Co431 4 4 24144 5E50h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
co432 4 4 24143  5E4Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Co433 4 4 24142  SE4Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Co434 4 4 24141 5E4Dh A 3 FIX32 VD 4 Ra

C0436 4 4 24139 5E4Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
co437 4 4 24138 S5E4Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
co438 4 4 24137 5E49h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0439 4 4 24136 5E48h A 3 FIX32 VD 4 Ra

co443 4 4 24132 S5E44h E 1 B8 VH 1 Ra

co444 4 4 24131 5E43h A 4 FIX32 VD 4 Ra

C0450 4 4 24125 5E3Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0451 4 4 24124 5E3Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0452 4 4 24123 S5E3Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
co458 4 4 24117 5E35h A 2 FIX32 VD 4 Ra

C0459 4 4 24116 5E34h E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0464 4 4 24111  5E2Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra

Co465 4 4 24110 S5E2Eh A 50 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Co466 4 4 24109 S5E2Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0469 4 4 24106 5E2Ah E FIX32 VD 4 Ra/W CINH
co470 4 4 24105 5E29h A B8 VH 1 Ra/Wa

co471 4 4 24104 5E28h E 1 B32 VH 4 Ra/Wa

co472 4 4 24103 5E27h A 20 FIX32 VD 4 Ra/Wa

co473 4 4 24102 5E26h A 10 FIX32 VD 4 Ra/Wa

co474 4 4 24101 5E25h A 132 VH 4 Ra/Wa

Co475 4 4 24100 5E24h A FIX32 VD 4 Ra/Wa

8.5-6 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Code

Co497
cos510
Co511
C0517
C0520
Co0521
C0522
C0523
C0524
C0525
C0526
C0527
C0528
C0529
C0530
Co531
C0532
C0533
C0534
C0535
C0536
C0537
C0538
C0539
C0540
Co541
C0542
C0544
C0545
C0546
Co547
C0548
Co549
C0560
Cco561
C0562
C0563
co564
C0570
Co571
C0572
Co573
C0574
Co581
C0582

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Antriebsregler

EVF9321

EVF9333

.
L]

.

EVF9335

EVF9383

L]
L]

.

Index

dec

24078
24065
24064
24058
24055
24054
24053
24052
24051
24050
24049
24048
24047
24046
24045
24044
24043
24042
24041
24040
24039
24038
24037
24036
24035
24034
24033
24031
24030
24029
24028
24027
24026
24015
24014
24013
24012
24011
24005
24004
24003
24002
24001
23994
23993

hex

5EOEh
5E01h
5E00h
5DFAh
5DF7h
5DF6h
5DF5h
5DF4h
5DF3h
5DF2h
5DF1h
5DFOh
5DEFh
5DEEh
5DEDh
5DECh
5DEBh
5DEAh
5DE9h
5DE8h
5DE7h
5DE6h
5DE5h
5DE4h
5DE3h
5DE2h
5DE1lh
5DDFh
5DDEh
5DDDh
5DDCh
5DDBh
5DDAh
5DCFh
5DCEh
5DCDh
5DCCh
5DCBh
5DC5h
5DC4h
5DC3h
5DC2h
5DC1h
5DBAh
5DB9h

Daten
DS DA

w
N

R R R P R P R PR RRP WRPRWRRRPRRRBRRNRRRRRRRR

m mmmmmM™mmMT™MmM» M P> M MMT™mMMT™mMMT™mMTMT™MMT™M>MIPIMmMTMMTmMMTMP>MMTmMTMTmMTMMTMT™M > M mMmm
[
(%21

P P R R R R R MR DR

Lenze

DT

FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
132
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
u32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32

Konfiguration
Attributtabelle

Format

VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VH
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VH
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD

DL
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Zugriff
LCM-R/W

Ra/Wa
Ra/W
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra

Ra

Ra

Ra
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra

Ra

Ra
Ra/Wa
Ra/W
Ra/W
Ra

Ra
Ra/W
Ra/W
Ra

Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa

Bedingung

CINH

CINH
CINH
CINH
CINH
CINH
CINH
CINH
CINH

CINH
CINH
CINH
CINH

CINH
CINH

CINH
CINH

8.5-7



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
85 Attributtabelle
Code Antriebsregler Index Daten Zugriff
EVF9321 EVF9335 dec hex DS DA DT Format DL LCM-R/W  Bedingung

EVF9333 EVF9383

C0583 4 4 23992 5DB8h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0584 4 4 23991 5DB7h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0585 4 4 23990 5DBeh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0587 4 4 23988 5DB4h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0588 4 4 23987 5DB3h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

Co591 4 4 23984 5DBOh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0592 4 4 23983 5DAFh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0593 4 4 23982 5DAEh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0594 4 4 23981 5DADh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0595 4 4 23980 5DACh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0596 4 4 23979 5DABh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0597 4 4 23978 5DAAh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0598 4 4 23977 5DA%h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0599 4 4 23976 5DA8h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0600 4 4 23975 5DA7h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

Co601 4 4 23974 5DA6h A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0602 4 4 23973 5DA5h A 2 FIX32 VD 4 Ra

C0603 4 4 23972 5DA4h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0604 4 4 23971 5DA3h A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0605 4 4 23970 5DA2h A 2 FIX32 VD 4 Ra

C0608 4 4 23967 5D9Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0609 4 4 23966 5D9Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra

co610 4 4 23965 5D9Dh A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Coe611 4 4 23964 5D9Ch A 3 FIX32 VD 4 Ra

Co612 4 4 23963 5D9Bh A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Co613 4 4 23962 5D9Ah A 3 FIX32 VD 4 Ra

C0620 4 4 23955 5D93h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

Co621 4 4 23954 5D92h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0622 4 4 23953 5D91h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0623 4 4 23952 5D90h E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0630 4 4 23945 5D8%h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

Co631 4 4 23944 5D88h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0632 4 4 23943 5D87h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0633 4 4 23942 5D86h E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0640 4 4 23935 5D7Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

Co641 4 4 23934 5D7Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Co642 4 4 23933 5D7Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra

Co643 4 4 23932 5D7Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

Co644 4 4 23931 5D7Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Co645 4 4 23930 5D7Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0650 4 4 23925 5D75h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

Co651 4 4 23924 5D74h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0652 4 4 23923 5D73h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0653 4 4 23922 5D72h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

Co654 4 4 23921 5D71h E 1 FIX32 VD 4 Ra

8.5-8 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005



Lesezeichen ein-/ausblenden

Code

C0655
C0656
Co657
Co658
Co661
C0662
Co671
C0672
Co673
Co674
C0675
Co676
co677
C0680
Co681
C0682
Co683
Co684
C0685
C0686
Co687
Co688
C0689
C0690
C0691
C0692
C0693
C0694
co7o00
co7o01
Co703
Co704
Co705
Co706
co707
Co708
Cco709
co710
co711
Cco713
co714
Co715
C0716
co718
co719

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Antriebsregler

EVF9321

EVF9333

.
L]

.

EVF9335

EVF9383

L]
L]

.

Index

dec

23920
23919
23918
23917
23914
23913
23904
23903
23902
23901
23900
23899
23898
23895
23894
23893
23892
23891
23890
23889
23888
23887
23886
23885
23884
23883
23882
23881
23875
23874
23872
23871
23870
23869
23868
23867
23866
23865
23864
23862
23861
23860
23859
23857
23856

hex

5D70h
5D6Fh
5D6Eh
5D6Dh
5D6Ah
5D6%h
5D60h
5D5Fh
5D5Eh
5D5Dh
5D5Ch
5D5Bh
5D5Ah
5D57h
5D56h
5D55h
5D54h
5D53h
5D52h
5D51h
5D50h
5D4Fh
5D4Eh
5D4Dh
5D4Ch
5D4Bh
5D4Ah
5D49h
5D43h
5D42h
5D40h
5D3Fh
5D3Eh
5D3Dh
5D3Ch
5D3Bh
5D3Ah
5D39%h
5D38h
5D36h
5D35h
5D34h
5D33h
5D31h
5D30h

Daten
DS DA

m m mMmmMmMmmMmMmmMT™mMT™M» > M MmMMmMT™mMTMmMQ™M» > MmMmMmMmMIP> P> MMM > MmMmMTMIPIMMMTmMTMTMTMmMTmMTmMmMmM
R R R R R R R R NNRRRBRRRPBRRBNNRRRNNRRRERNNRRRRBNERRRRBRRRRBRRR

Lenze

DT

FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32

Konfiguration
Attributtabelle

Format

VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD

DL
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Zugriff
LCM-R/W

Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra
Ra/W
Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra

Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra
Ra/W
Ra
Ra/W
Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra

8.5

Bedingung

CINH

CINH

CINH
CINH
CINH

CINH

CINH

CINH

CINH

CINH

CINH

CINH

CINH

8.5-9



Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
85 Attributtabelle
Code Antriebsregler Index Daten Zugriff
EVF9321 EVF9335 dec hex DS DA DT Format DL LCM-R/W  Bedingung

EVF9333 EVF9383

C0720 4 4 23855 5D2Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

Co0721 4 4 23854 5D2Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

Co723 4 4 23852 5D2Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
co724 4 4 23851 5D2Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0725 4 4 23850 5D2Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0726 4 4 23849 5D29%9h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

co728 4 4 23847 5D27h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
co729 4 4 23846 5D26h E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0730 4 4 23845 5D25h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

co731 4 4 23844 5D24h E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0732 4 4 23843 5D23h A 4 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Co733 4 4 23842 5D22h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0734 4 4 23841 5D21h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0735 4 4 23840 5D20h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0736 4 4 23839 5D1Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

Co737 4 4 23838 5D1Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0738 4 4 23837 5D1Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

co739 4 4 23836 5D1Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

co740 4 4 23835 5D1Bh A 2 FIX32 VD 4 Ra/Wa

Co741 4 4 23834 5D1Ah A 4 FIX32 VD 4 Ra

C0742 4 4 23833 5D1%h E 1 FIX32 VD 4 Ra

Co743 4 4 23832 5D18h E 1 FIX32 VD 4 Ra

Co744 4 4 23831 5D17h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0749 4 4 23826 5D12h A 3 FIX32 VD 4 Ra

C0750 4 4 23825 5D11h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

Co751 4 4 23824 5D10h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0752 4 4 23823 5DOFh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0753 4 4 23822 5DOEh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

co754 4 4 23821 5DODh E 1 u32 VH 4 Ra/Wa

C0755 4 4 23820 5D0Ch E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0756 4 4 23819 5D0Bh E 1 132 VH 4 Ra/Wa

C0757 4 4 23818 5DO0Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

Co758 4 4 23817 5D0%h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Co759 4 4 23816 5D08h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0760 4 4 23815 5D07h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Cco761 4 4 23814 5D06h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Co764 4 4 23811 5D03h A 3 FIX32 VD 4 Ra

Co765 4 4 23810 5D02h E 1 FIX32 VD 4 Ra

Co770 4 4 23805 5CFDh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
co771 4 4 23804 5CFCh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Co772 4 4 23803 5CFBh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
co773 4 4 23802 5CFAh A 3 FIX32 VD 4 Ra

Co775 4 4 23800 5CF8h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Co776 4 4 23799 5CF7h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
co777 4 4 23798 5CF6h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Code

C0778
C0780
co781
C0782
Co783
Co784
C0785
Co786
co787
C0788
co789
Co790
C0798
C0799
C0800
coso1
C0802
C0803
co8o4
C0805
C0808
C0809
co810
cosil
Co812
co813
C0815
Ccos1e6
co817
co818
C0820
C0821
C0822
C0823
C0824
C0825
C0826
C0827
C0828
C0829
C0830
C0831
C0832
Co833
co834

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Antriebsregler

EVF9321

EVF9333

.
L]

.

EVF9335

EVF9383

L]
L]

.

Index

dec

23797
23795
23794
23793
23792
23791
23790
23789
23788
23787
23786
23785
23777
23776
23775
23774
23773
23772
23771
23770
23767
23766
23765
23764
23763
23762
23760
23759
23758
23757
23755
23754
23753
23752
23751
23750
23749
23748
23747
23746
23745
23744
23743
23742
23741

hex

5CF5h
5CF3h
5CF2h
5CF1h
5CFOh
5CEFh
5CEEh
5CEDh
5CECh
5CEBh
5CEAh
5CE9h
5CE1lh
5CEOh
5CDFh
5CDEh
5CDDh
5CDCh
5CDBh
5CDAh
5CD7h
5CD6h
5CD5h
5CD4h
5CD3h
5CD2h
5CDOh
5CCFh
5CCEh
5CCDh
5CCBh
5CCAh
5CC9h
5CC8h
5CC7h
5CC6h
5CC5h
5CC4h
5CC3h
5CC2h
5CC1h
5CCOh
5CBFh
5CBEh
5CBDh

Daten

N R R A DRRRR R R R W

iy
w

> > > >» > > > > > > > > P> > > M P>mMm>MmM>> M>>I MMMmmMMM>»P>mMmMMI>PSIMmMmMmMMmMmMmm >

W W wWwwWwwwwwwwwWwwwwEeENRN-ERNRNNLDRRRRRB R

Lenze

DT

FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32

Konfiguration
Attributtabelle

Format

VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD

DL

EE N ST T R T R I R R R SR ST T T S R R I R R L S T T T - R T S T R R R i

Zugriff
LCM-R/W

Ra
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra
Ra
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra
Ra
Ra/W
Ra/W
Ra
Ra
Ra/W
Ra/W
Ra
Ra
Ra/W
Ra
Ra/W
Ra
Ra/W
Ra
Ra/W
Ra
Ra/W
Ra
Ra/W
Ra
Ra/W
Ra
Ra/W

8.5

Bedingung

CINH
CINH
CINH
CINH
CINH
CINH
CINH
CINH
CINH
CINH
CINH

CINH
CINH
CINH
CINH
CINH
CINH

CINH
CINH

CINH

CINH

CINH

CINH

CINH

CINH

CINH

CINH

CINH

CINH
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Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
85 Attributtabelle
Code Antriebsregler Index Daten Zugriff
EVF9321 EVF9335 dec hex DS DA DT Format DL LCM-R/W  Bedingung

EVF9333 EVF9383

C0835 4 4 23740 5CBCh A 3 FIX32 VD 4 Ra

C0836 4 4 23739 5CBBh A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0837 4 4 23738 5CBAh A 3 FIX32 VD 4 Ra

Co838 4 4 23737 5CBS9h A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0839 4 4 23736 5CB8h A 3 FIX32 VD 4 Ra

C0840 4 4 23735 5CB7h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
co841 4 4 23734 5CB6h E 1 FIX32 VD 4 Ra

Co842 4 4 23733 5CB5h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0843 4 4 23732 5CB4h E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0844 4 4 23731 5CB3h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0845 4 4 23730 5CB2h E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0846 4 4 23729 5CBlh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
co847 4 4 23728 5CBOh E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0848 4 4 23727 5CAFh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0849 4 4 23726  5CAEh E 1 FIX32 VD 4 Ra

C0850 4 4 23725 5CADh A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Co851 4 4 23724 5CACh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0852 4 4 23723 5CABh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0853 4 4 23722 5CAAh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0855 4 4 23720 5CAsh A 2 B16 VH 2 Ra

C0856 4 4 23719 5CA7h A 3 132 VH 4 Ra

C0857 4 4 23718 5CA6h E 1 132 VH 4 Ra

C0858 4 4 23717 5CASh A 3 132 VH 4 Ra

C0859 4 4 23716 5CA4h E 1 132 VH 4 Ra

C0860 4 4 23715 5CA3h A 11 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Co861 4 4 23714 5CA2h A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0863 4 4 23712 5CAOh A 6 B32 VH 4 Ra

C0864 4 4 23711  5C9Fh A FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0865 4 4 23710 5C9Eh A 3 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0866 4 4 23709 5C9Dh A 11 132 VH 4 Ra

C0867 4 4 23708 5C9Ch A 3 132 VH 4 Ra

C0868 4 4 23707 5C9Bh A 11 132 VH 4 Ra

C0869 4 4 23706 5C9Ah A 3 132 VH 4 Ra

Co870 4 4 23705 5C99h A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
co871 4 4 23704 5C98h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Co876 4 4 23699 5C93h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
co878 4 4 23697 5C91h A 4 FIX32 VD 4 Ra

Co879 4 4 23696 5C90h A 3 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0880 4 4 23695 5C8Fh A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Ccos8s1 4 4 23694 5C8Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
co8s4 4 4 23691 5C8Bh A 3 FIX32 VD 4 Ra

C0885 4 4 23690 5C8Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0886 4 4 23689 5C89%h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0889 4 4 23686 5C86h A 2 FIX32 VD 4 Ra

C0890 4 4 23685 5C85h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Code

Co891
C0892
C0893
C0899
C0900
Co901
C0902
C0903
C0904
C0905
C0906
C0907
C0909
co910
Co911
C0912
Co913
C0940
C0941
C0942
C0943
C0945
C0946
C0947
C0948
C0950
C0951
C0952
C0953
C0955
C0956
C0957
C0958
C0960
Co961
C0962
C0963
C0964
C0965
C0966
C0967
C0968
C0970
C0971
C0972

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Antriebsregler

EVF9321

EVF9333

.
L]

.

EVF9335

EVF9383

L]
L]

.

Index

dec

23684
23683
23682
23676
23675
23674
23673
23672
23671
23670
23669
23668
23666
23665
23664
23663
23662
23635
23634
23633
23632
23630
23629
23628
23627
23625
23624
23623
23622
23620
23619
23618
23617
23615
23614
23613
23612
23611
23610
23609
23608
23607
23605
23604
23603

hex

5C84h
5C83h
5C82h
5C7Ch
5C7Bh
5C7Ah
5C79h
5C78h
5C77h
5C76h
5C75h
5C74h
5C72h
5C71h
5C70h
5C6Fh
5C6Eh
5C53h
5C52h
5C51h
5C50h
5C4Eh
5C4Dh
5C4Ch
5C4Bh
5C49h
5C48h
5C47h
5C46h
5C44h
5C43h
5C42h
5C41h
5C3Fh
5C3Eh
5C3Dh
5C3Ch
5C3Bh
5C3Ah
5C39h
5C38h
5C37h
5C35h
5C34h
5C33h

Daten
DS DA

R P R P R R R PR R PR RRPRRRPRRRPRRRPRRPRRRPBRRPRRRPBRRRRRRRDNOODRRRLRRPRRRP R R R

Lenze

DT

FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32

Konfiguration
Attributtabelle

Format

VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD

DL

EE N ST T R T R I R R R SR ST T T S R R I R R L S T T T - R T S T R R R i

Zugriff
LCM-R/W

Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra

Ra

Ra
Ra/Wa
Ra/W
Ra

Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra
Ra/W
Ra/W
Ra/W

8.5

Bedingung

CINH
CINH
CINH
CINH
CINH
CINH
CINH
CINH
CINH

CINH

CINH

CINH

CINH

CINH

CINH

CINH
CINH
CINH
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Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
85 Attributtabelle
Code Antriebsregler Index Daten Zugriff
EVF9321 EVF9335 dec hex DS DA DT Format DL LCM-R/W  Bedingung

EVF9333 EVF9383

C0973 4 4 23602 5C32h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0974 4 4 23601 5C31h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0975 4 4 23600 5C30h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0976 4 4 23599 5C2Fh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0977 4 4 23598 5C2Eh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0978 4 4 23597 5C2Dh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C0980 4 4 23595 5C2Bh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0981 4 4 23594 5C2Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0982 4 4 23593 5C29h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0983 4 4 23592 5C28h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C0988 4 4 23587 5C23h A 7 FIX32 VD 4 Ra

C0989 4 4 23586 5C22h A 2 FIX32 VD 4 Ra

C1000 4 4 23575 5C17h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

Cc1o01 4 4 23574 5Cléh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1002 4 4 23573  5C15h E 1 132 VH 4 Ra/Wa

C1040 4 4 23535  5BEFh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C1041 4 4 23534 5BEEh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C1042 4 4 23533 5BEDh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1043 4 4 23532 5BECh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1044 4 4 23531 5BEBh E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1045 4 4 23530 5BEAh A 2 FIX32 VD 4 Ra

C1046 4 4 23529 5BES9h E 1 FIX32 VD 4 Ra

C1090 4 4 23485 5BBDh E 1 132 VH 4 Ra

C1091 4 4 23484 5BBCh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C1092 4 4 23483 5BBBh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C1093 4 4 23482 5BBAh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C1094 4 4 23481 5BB9h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C1095 4 4 23480 5BB8h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C1096 4 4 23479 5BB7h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1097 4 4 23478 5BB6h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1098 4 4 23477 5BB5h E 1 FIX32 VD 4 Ra

C1099 4 4 23476  5BB4h E 1 FIX32 VD 4 Ra

C1100 4 4 23475 5BB3h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

ci101 4 4 23474 5BB2h A 2 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1102 4 4 23473 5BBlh A 3 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1103 4 4 23472 5BBOh A 2 FIX32 VD 4 Ra

Cl104 4 4 23471 5BAFh A 3 FIX32 VD 4 Ra

Cl1160 4 4 23418 5B7Ah E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Cliel 4 4 23417 5B79h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
Cl162 4 4 23416 5B78h E 1 FIX32 VD 4 Ra

C1163 4 4 23415 5B77h E 1 FIX32 VD 4 Ra

C1300 4 4 23278 SAEEh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C1301 4 4 23277 5AEDh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C1302 4 4 23276  S5AECh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C1303 4 4 23275 S5AEBh E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Code

C1304
C1305
C1306
C1307
C1308
C1309
C1310
C1311
C1320
C1321
C1322
C1325
C1326
C1327
C1328
C1330
C1331
C1332
C1333
C1334
C1335
C1336
C1337
C1340
C1341
C1344
C1345
C1350
C1351
C1354
C1355
C1356
C1357
C1358
C1359
C1360
C1361
C1364
C1365
C1366
C1367
C1368
C1369
C1370
C1371

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Antriebsregler

EVF9321

EVF9333

.
L]

.

EVF9335

EVF9383

L]
L]

.

Index

dec

23274
23273
23272
23271
23270
23269
23268
23267
23258
23257
23256
23253
23252
23251
23250
23248
23247
23246
23245
23244
23243
23242
23241
23238
23237
23234
23233
23228
23227
23224
23223
23222
23221
23220
23219
23218
23217
23214
23213
23212
23211
23210
23209
23208
23207

hex

5AEAh
5AE9h
5AE8h
5AE7h
5AE6h
5AE5h
5AE4h
5AE3h
5ADAh
5AD9h
5AD8h
5ADSh
5AD4h
5AD3h
5AD2h
5ADOh
5ACFh
5ACEh
5ACDh
5ACCh
5ACBh
5ACAh
5AC9h
5AC6h
5AC5h
5AC2h
5AC1lh
5ABCh
5ABBh
5AB8h
5AB7h
5AB6h
5AB5h
5AB4h
5AB3h
5AB2h
5AB1h
S5AAEh
5AADh
5AACh
5AABh
5AAAh
5AA%h
5AA8h
5AA7h

Daten
DS DA

m mMm mM M mMMTMTMTMTMmMTMmMTMmMTMmMTMmMmMmMTmmmmmMmmmI>» > » > MmMMMTMTMTM™mmMmmMm>» > MmM2I> > MmMmMMmMT™mTmTmmmm
R R R R R R R R R R R R RPRRPBR R RPRRPRRPRDDDNEDNRRRRRRPBERRRBNNRNNIERERRRRRRRR

Lenze

DT

VS

VS

FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32
FIX32

Konfiguration
Attributtabelle

Format

VS
VS
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD
VD

DL

N N
o o

LT S R I i i i i = R =R T T T TR T S R S R I I R I R R R R = R R I T~ TR T R S R

Zugriff
LCM-R/W

Ra

Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra/W
Ra

Ra

Ra
Ra/W
Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra/W
Ra

Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra

Ra

Ra
Ra/Wa
Ra/Wa
Ra/W
Ra/W
Ra/W
Ra

Ra

Ra
Ra/Wa
Ra/Wa

Bedingung

CINH
CINH

CINH

CINH
CINH

CINH
CINH
CINH

CINH
CINH
CINH
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Lesezeichen ein-/ausblenden

8 Konfiguration
85 Attributtabelle
Code Antriebsregler Index Daten Zugriff
EVF9321 EVF9335 dec hex DS DA DT Format DL LCM-R/W  Bedingung

EVF9333 EVF9383

C1372 4 4 23206 5AA6h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C1373 4 4 23205 5AA5h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C1375 4 4 23203 5AA3h E 4 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1376 4 4 23202 5AA2h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1377 4 4 23201 5AAlh A 4 FIX32 VD 4 Ra

C1378 4 4 23200 5AAO0h E 1 FIX32 VD 4 Ra

C1583 4 4 22995 59D3h E 1 FIX32 VD 4 Ra/Wa

C1751 4 4 22827 592Bh A 17 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1753 4 4 22825 5929h E 1 FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1754 4 4 22824 5928h E FIX32 VD 4 Ra/W CINH
C1755 4 4 22823 5927h E FIX32 VD 4 Ra/W CINH
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Lesezeichen ein-/ausblenden
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Fehlersuche und Storungsbeseitigung 9
Betriebsdaten anzeigen, Diagnose 9.1
Betriebsdaten anzeigen 911
9.1 Betriebsdaten anzeigen, Diagnose
9.1.1 Betriebsdaten anzeigen
Beschreibung Wichtige Betriebsparameter misst der Antriebsregler. Sie kdnnen diese mit

dem Keypad oder dem PC anzeigen.

Einige Betriebsdaten lassen sich kalibrieren, so dass Sie damit direkt in der
Einheit der ProzessgroRe (z. B. Druck, Temperatur, Geschwindigkeit) ange-
zeigt oder vorgegeben werden konnen.

° . .
1| Hinweis!
Die Kalibrierung wirkt immer gleichzeitig auf alle angegebenen

Codes.
Codes fiir die Parametrierung
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0051 MCTRL-NACT -36000 {1 rpm} 36000 Drehzahlistwert, Funktionblock (8]
MCTRL 8.2-25
e Nur Anzeige (88
8.2-47
C0052 MCTRL-Umot 0 {1v} 800 Motorspannung, Funktionsblock O
MCTRL 8.2-25
e Nur Anzeige |88
o MCTRL-VACT =100 % =C0090  8.2-47
C0053 UG-VOLTAGE 0 {1v} 900 Zwischenkreisspannung, Funkti- O
onsblock MCTRL 8.2-25
e Nur Anzeige |88
e MCTRL-DCVOLT =100 % = 8.2-47
1000V
C0054 Imot 0,0 {0,1 A} 500,0 Aktueller Motorstrom, Funktions- [l
block MCTRL 8.2-25
e Nur Anzeige |88
e MCTRL-IACT =100 % = C0022 8.2-47
C0061 Heatsink temp 0 {1°C} 100 Kiihlkorpertemperatur Stiehehsy-d
. stemhand-
b NurAnzelge . . buch (Erwei-
o Ist die Temperatur des Kiihlkor-  terung)
pers > 85 °C setzt der Antriebs-
regler TRIP OH
e Vorwarnung moglich liber GHY,
Temperatur wird in C0122 ein-
gestellt
C0063 Mot temp 0 {1°C} 200 Motortemperatur m
® Nur Anzeige 8.2-25
e Uberwachung der Motortem- £
peratur muss aktiviert sein. 8.2-47

o KTY an X8/5, X8/8:
— Bei 150 °C wird TRIP 8H3 ge-
setzt
— Vorwarnung moglich liber
0H7, Temperatur wird in
C0121 eingestellt
® PTC, Thermokontaktan T1,T2:
— Bei Auslésung wird TRIP oder
Warnung JHS gesetzt
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9 Fehlersuche und Storungsbeseitigung
9.1 Betriebsdaten anzeigen, Diagnose
9.1.2 Diagnose
Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung Lenze Auswahl
C0064 Utilization 0 {1 %} 150 Gerateauslastung Ixt o
® Nur Anzeige 8.2-25
e Geriteauslastung der letzten 1
180 s Betriebszeit 8.2-47
e C0064 > 100 % l6st Warnung
Od5aus
e (C0064 > 140 % begrenzt den
Ausgangsstrom auf den Nenn-
strom des Antriebsreglers
C0150 Status word Bitoo - Bit08 Status Code Nur Anzeige S;ehehSy-d
. . stemhand-
Bit0Ol  IMP Bit09  Status Code Dez'"_‘f':)'esztituswt‘?r? bei Vernet- ' (Erwei-
. _ . zung iiber Automatisierungs- terung)
B!t02 B!tlo Status Code schnittstelle (AIF)
Bito3 - Bit11 Status Code e Bindre Interpretation gibt Bit-
Bito4 - Bit12  Warnung zustdnde wieder
Bito5 - Bit13 Meldung

Bito6 n=0 Bit14 -
Bit07  CINH Bit15 -

9.1.2 Diagnose

Beschreibung Anzeige-Codes flir Diagnosezwecke

Codes fiir die Parametrierung

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG
Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl
C0093 Driveident Geratekennung
e Nur Anzeige
0 invalid Defektes Leistungsteil
1 none Kein Leistungsteil
9321  9321VC Anzeige des verwendeten An-

triebsreglers
9333 9333VC

C0099 S/W version X.y Softwareversion
X Hauptstand e Nur Anzeige
y Unterstand
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9.2 Fehlersuche

Betriebsstorung erkennen

Fehler analysieren

Fehlersuche und Storungsbeseitigung 9
Fehlersuche 9.2
Statusanzeige (LED’s am Antriebsregler) 9.21

Das Auftreten einer Betriebsstorung konnen Sie liber die LED’s am Antriebs-
regler oder liber die Statusinformationen am Keypad schnell erkennen.

Den Fehler analysieren Sie mit dem Historienspeicher. Die Liste “Storungs-
meldungen” gibt Ihnen Tips, wie Sie die Stérung beseitigen kénnen.
(2 9.4-5)

9.2.1 Statusanzeige (LED’s am Antriebsregler)

Wahrend des Betriebs wird der Betriebszustand des Antriebsreglers mit
zwei Leuchtdioden angezeigt.

LED Betriebszustand
rot ® griin @ @ @
aus ein Antriebsregler freigegeben
ein ein Netz eingeschaltet und automatischer \ /

Start gesperrt —

1ze-Str. 1
aus blinkt lang-  Antriebsregler gesperrt Aerzen l‘ﬁ
sam Q(\/
i ifizi ; rsion:[1A1F =]

aus ein Mofc.ordaten-ldentlfmerung wird durch- ﬁ

gefiihrt o240v | G @ us
blinkt schnell aus Unterspannung rierEn An7a
blinkt lang-  aus Storung aktiv
sam

9.2.2 Storungsanalyse mit dem Historienspeicher

Storungen zuriickverfolgen

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Uber den Historienspeicher kénnen Sie Stérungen zuriickverfolgen. Sto-
rungsmeldungen werden in den 8 Speicherplatzen in der Reihenfolge ihres
Auftretens gespeichert.

Die Speicherplatze sind Uber Codes abrufbar.

Lenze 9.2-1
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Fehlersuche und Storungsbeseitigung
Fehlersuche
Storungsanalyse mit dem Historienspeicher

9
9.2
9.2.2

Aufbau des Historienspeichers

Code

C0168/1
C0168/2
C0168/3
C0168/4
C0168/5
C0168/6
C0168/7
C0168/8

€0169/1
€0169/2
€0169/3
€0169/4
€0169/5
€0169/6
€0169/7
C0169/8

C0170/1
€0170/2
€0170/3
C0170/4
€0170/5
C0170/6
C0170/7
C0170/8

Historienspeicher I6schen

9.2-2

Speicherplatz

Eintrag Bemerkung

Historienspeicherplatz1 Aktive Stoérung Wenn die Stérung nicht mehr ansteht oder

Historienspeicherplatz2 Letzte Stérung

quittiert wurde:
e Die Inhalte der Speicherpldtze 1... 7 werden

Historienspeicherplatz 3  Vorletzte Stérung einen Speicherplatz "héher” geschoben.
Historienspeicherplatz4 Drittletzte Stérung e Der Inhalt von Speicherplatz 8 fdllt aus dem

Historienspeicherplatz5 Viertletzte Storung

Historienspeicher heraus und ist nicht mehr
abrufbar.

Historienspeicherplatz 6 Fiinftletzte Stérung e Speicherplatz 1 wird gel6scht (= keine ak-
Historienspeicherplatz 7  Sechstletzte Stérung tive Storung).

Historienspeicherplatz 8 Siebtletzte Stérung

Erlauterungen zu den Codes

Co168

Co0169

C0170

Storungungskennung und Reaktion der Stérung

e Der Eintrag erfolgt als LECOM-Fehlernummer.

o Treten mehrere Stérungen mit unterschiedlicher Reaktion gleichzeitig
auf:
— Es wird nur die Stérung eingetragen, deren Reaktion die héchste Priori-

tat hat (1. TRIP, 2. Meldung, 3. Warnung).

e Treten Stérungen mit gleicher Reaktion (z. B. 2 Meldungen) gleichzeitig
auf:
— Es wird nur die zuerst ausgeldste Stérung eingetragen.

Zeitpunkt der Storung

® Bezugszeitpunkt ist der Stand des Netzeinschaltstundenzéhlers (C0179).

o Tritt eine Stérung mehrfach unmittelbar hintereinander auf, wird nur der
Zeitpunkt des letzten Auftretens gespeichert.

Haufigkeit der Stérung
o Gespeichert wird der Zeitpunkt des letzten Auftretens.

Setzen Sie C0167 = 1, um den Historienspeicher zu I6schen.

Lenze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Fehlersuche und Storungsbeseitigung 9
Antriebsverhalten bei Storungen 9.3
9.3 Antriebsverhalten bei Storungen

TRIP

Meldungen

Warnungen

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Der Antriebsreglerreagiert unterschiedlich auf die dreimoglichen Storungs-
arten TRIP, Meldung oder Warnung:

TRIP (Anzeige Keypad XT: A )

» Schaltet die Leistungsausgange U, V, W hochohmig bis TRIP-Reset
ausgefuhrt wird.

» Eintrag der Storungskennung in den Historienspeicher als "aktuelle
Storung” in C0168/1.

» Der Antrieb trudelt ohne Regelung aus!

» Nach TRIP-Reset (C2 9.5-1):
— Der Antrieb lauft an den eingestellten Rampen auf seinen Sollwert.
— Die Storungskennung wird als "letzte Stérung” in C0168/2

verschoben.
Meldung (Anzeige Keypad XT: 1)
P Schaltet die Leistungsausgange U, V, W hochohmig.

» Eintrag der Storungskennung in den Historienspeicher als "aktuelle
Stérung” in C0168/1.

» Bei einer Storung <5 s:

— Der Antrieb trudelt ohne Regelung, solange die Meldung aktiv ist!

—Ist die Meldung nicht mehr aktiv, [duft der Antrieb mit maximalem
Moment auf seinen Sollwert.

» Bei einer Storung >5 s:

— Der Antrieb trudelt ohne Regelung, solange die Meldung aktiv ist!

—Ist die Meldung nicht mehr aktiv, [duft der Antrieb an den
eingestellten Rampen auf seinen Sollwert.

» Ist die Meldung nicht mehr aktiv, wird die Storungskennung als "letzte
Stérung” in C0168/2 verschoben.

”Ubertemperatur Kiihlkérper” (Keypad XT:0+ IE EEM)

» Der Antrieb lauft geregelt weiter!

» Die Warnmeldung erlischt, wenn die Stérung nicht mehr aktiv ist.
"Fehler in Motorphase” (Keypad XT:LF/)

"PTC-Uberwachung” (Keypad XT:0H5!)

» Der Antrieb lauft geregelt weiter!

» Eintrag der Storungskennung in den Historienspeicher als "aktuelle
Stérung” in C0168/1.

» Nach TRIP-Reset wird die Storungskennung als "letzte Stérung” in
C0168/2 verschoben.

Lenze 9.3-1
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9.4

94.1

Fehlverhalten

Ein Asynchronmotor mit
Riickfiihrung dreht unkon-
trolliert und mit geringer
Drehzahl

Motor dreht nicht, obwohl
der Antriebsregler freigege-
ben (M@ ist aus) und ein
Drehzahlsollwert vorgege-
ben wurde

Die Uberwachung der Mo-
torphasen (LP1) spricht
nicht an bei unterbroche-
ner Motorphase, obwohl
C0597 = 0 oder 2 gesetzt
ist

Wird bei hohen Drehzahlen
Gleichstrombremsen (GSB)
aktiviert, erfolgt die Sto-
rung OC1 (TRIP) oder OU
(TRIP)

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Fehlersuche und Storungsbeseitigung

9
Stoérungsbeseitigung 9.4
Fehlverhalten des Antriebs 94.1

Storungsbeseitigung

Fehlverhalten des Antriebs

Ursache

Die Motorphasen sind vertauscht. Dadurch ist das Dreh-
feld des Motors nicht mehr identisch mit dem Drehfeld
des Riickfiihrsystems. Der Antrieb zeigt folgendes Ver-
halten:

e U/f-Kennliniensteuerung (C0006 = 5)

— Der Motor dreht um den in C0074 (Einfluss Dreh-
zahlregler, Lenze-Einstellung 10 % von npay) einge-
stellten Wert schneller als der Drehzahlsollwert.
Nach Reglerfreigabe stoppt der Antriebsregler nicht
bei Drehzahlsollwert null oder Quickstop (QSP).

— Der sich einstellende Motorstrom hangt unter an-
derem vom eingestellten Wert der Upin,-Anhebung
(C0016) ab und kann bis I35 (C0022) ansteigen.
Dadurch kann die Stérungsmeldung OC5 ausgeldst
werden.

e Vectorregelung (C0006 = 1)

— Der Motor dreht langsam mit maximaler Schlupf-
drehzahl (abhangig von Motordaten und Maximal-
strom) und reagiert nicht auf einen Drehzahlsoll-
wert. Die Drehrichtung wird aber vom Vorzeichen
des Drehzahlsollwerts bestimmt.

— Der Motorstrom steigt bis | yax (C0022) an. Dadurch
kann die Stérungsmeldung OC5 zeitverzogert aus-
gelost werden.

Die beiden Klemmenleisten X5 wurden vertauscht. Da
X5/A1 und X5/28 gegeniiber liegen, kann der Regler bei
interner Versorgung der Steuerklemmen freigegeben
werden. Alle anderen Anschliisse sind jedoch falsch be-
legt, so dass der Motor nicht anlaufen kann.

Der Funktionsblock MLP1 ist nicht in die Abarbeitungsli-
ste eingetragen.

Beim Gleichstrombremsen setzt der Antriebsregler kurz-
zeitig Impulssperre (DCTRL-IMP), um die Magnetisierung
im Motor zu reduzieren, bevor eine Gleichspannungim
Motor eingepragt wird. Bei hohen Drehzahlen (z. B. bei
Mittelfrequenzmotoren) kann die durch den Restmagne-
tismus und die hohe Drehzahl entstehende Restspan-
nung einen so hohen Motorstrom erzeugen, dass OC1
oder OU ausgel6st wird.

Lenze

Abhilfe

e Motorleitung auf korrekte Phasenlage
prifen.

e Falls moglich, Motor mit deaktivierter
Rickfiihrung (C0025 = 1) betreiben und
Drehrichtung des Motors priifen

Sitz der Klemmenleisten priifen:

e Wenn Sie leserichtig auf das Anschlus-
sterminal schauen, muss die linke
Klemmenleiste X5 mit den Eingangs-
signalen und die rechte Klemmenleiste
X5 mit den Ausgangssignalen beschal-
tet sein.

Funktionsblock MLP1 in die Abarbeitungs-
liste eintragen. Der Funktionsblock MLP1
benétigt 30 us Rechenzeit.

Dauer der Impulssperre verlangern:

e Fiihren Sie das Ausgangssignal DCTRL-
IMP {iber einen Funktionsblock TRANSx
und stellen Sie dort die gewiinschte
Abschaltzeit ein (lblich sind 500 ms).
Wird nun DCTRL-CINH1 = HIGH ge-
setzt, verlangert die Dauer der Impuls-
sperre um die eingestellte Zeit.

9.4-1
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9
9.4
9.4.2

9.4.2

Funktion

9.4-2

Fehlersuche und Storungsbeseitigung
Stoérungsbeseitigung
Antriebsregler im Clamp-Betrieb

Antriebsregler im Clamp-Betrieb

Der Clamp-Betrieb stellt eine zulassige Betriebsart dar. Da jedoch immer
wieder Impulssperre gesetzt wird, kann der Antriebsregler nicht die opti-
male Leistung zur Verfligung stellen. Ausserdem kann die Stérung OC3
(TRIP) auslosen.

Bei optimaler Ausgangsleistung verlauft der Ausgangsstrom liberwiegend
nahe unterhalb der Clamp-Schwelle.

2757 |y
15% Iy
075" Iy
I:I | :_ : 1 1 1 1
0 A00 1000 ms

9300vecll0

Abb.9.4-1  Ausgangsstrom beim Anlaufen eines Motors mit groBer Last (dargestellt mit dem
Oszilloskop in GDC)

(Al Clamp-Schwelle
Ausgangsstrom

1. Wenn der Ausgangsstrom 2,25 x Iy erreicht, wird ein Software-Clamp
ausgelost.

2. Der Regler setzt kurzzeitig Impulssperre. Der Motorstrom verringert
sich in Abhangigkeit der Induktivitat im Motorkreis.

—Ein interner Zahler wird um den Wert eins erhoht.
3. Nach max. 250 us wird die Impulssperre aufgehoben.

4. Erfolgtinnerhalb von 2 s erneut ein Software-Clamp, wird der interne
Zahler wieder um den Wert eins erhoht. Andernfalls wird der Zahler
auf Null gesetzt.

— Erreicht der Zahler den Wert 4300, wird OC3 (TRIP) ausgeldst.
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Fehlersuche und Storungsbeseitigung
Storungsbeseitigung
Verhalten bei Uberspannung im Zwischenkreis (OU-Meldung)

9.4.3 Verhalten bei Uberspannung im Zwischenkreis (OU-Meldung)

Beschreibung

9.4
9.4.3

Ubersteigt die Zwischenkreisspannung (Upc) die Abschaltschwelle OU, wird
Impulssperre gesetzt. Gleichzeitig startet ein internes Zeitglied fir eine Ver-
zogerungszeit (C0912).

Die Impulssperre wird aufgehoben, wenn die Einschaltschwelle OU unter-

schritten wird und die Verzogerungszeit abgelaufen ist.

Schaltschwellen bei Uberspannung im Zwischenkreis (OU):

Netzspannungsbereich

<400V

400V

460V

480V

480V

Betrieb mit/ohne
Bremschopper

Betrieb mit/ohne
Bremschopper

Betrieb mit/ohne
Bremschopper

Betrieb ohne Brems-
chopper

Betrieb mit Brems-
chopper

Lenze-Einstellung

Codes fiir die Parametrierung

Code
Nr. Bezeichnung
C0912 OV delay time

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Einstellmoglichkeiten

Lenze Auswahl
9 -

{1 ms}

Lenze

C0173

0

Abschaltschwelle OU Einschaltschwelle OU

770V

770V

770V

770V

800V

WICHTIG

- Verzogerungszeit der Impulsfrei-

gabe nach einer OU-Meldung

- abhangig von C0082, C0086,
C0087,C0088, C0089, C0090,
0091, C0092
Anderung einer der Codes setzt
C0912 auf die Zeit des ausge-
wahlten Motors zurtick

755V

755V

755V

755V

785V

8.2-25

8.2-47

e Die Zeit wird von der 2-fachen
Rotorzeitkonstanten abgeleitet

9.4-3

9.4-3
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9 Fehlersuche und Storungsbeseitigung
9.4 Storungsbeseitigung
943 Verhalten bei Uberspannung im Zwischenkreis (OU-Meldung)
Abgleich Unc &
o
@
t<C0912 T
—+t>C0912 «— —>t=C09121+—
IMP

9300vecl42

Abb.9.4-2  Einfluss der Verzdgerungszeit (C0912)

® Abschaltschwelle OU
@ Einschaltschwelle OU

(Al Die Zeit zwischen Uberschreiten der Abschaltschwelle OU und
Unterschreiten der Einschaltschwelle OU ist gleich oder gréRRer als die
eingestellte Verzégerungszeit in C0912.

Nach Unterschreiten der Einschaltschwelle OU wird die Impulssperre
aufgehoben.

Die Zeit zwischen Uberschreiten der Abschaltschwelle OU und
Unterschreiten der Einschaltschwelle OU ist kleiner als die eingestellte
Verzogerungszeit in C0912.

Die Impulssperre wird aufgehoben, nachdem die Verzégerungszeit in C0912
abgelaufen ist.

» In C0912 stellen Sie die Verzogerungszeit in [ms] ein. Sie konnen die
Lenze-Einstellung um den Faktor 0,5 ... 2 verandern.
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Fehlersuche und Storungsbeseitigung 9
Storungsbeseitigung 9.4
Storungsmeldungen am Keypad oder im Parametrierprogramm Global Drive Control 9.4.4

9.4.4 Storungsmeldungen am Keypad oder im Parametrierprogramm Global Drive Control

® . -
1| Hinweis!
Bei der Abfrage (C0168/x) liber GDC oder liber ein Feldbusmodul

erfolgt die Darstellung der Stérungsmeldung durch eine
Fehlernummer.

Feh- Fehlernummer Stérung Ursache Abhilfe
ler- x = 0: TRIP
code x=1:Meldung
x =2: Warnung
- - Keine Stérung - -
CCr x071 Systemstérung Prozessor ist liberlastet oder in seinem  Prozessorbelastung reduzieren. Nicht
Programmablauf gestort benétigte Funktionsblocke aus der Abar-
beitungstabelle entfernen
Starke Storeinkopplungen auf Steuerlei-  Steuerleitungen abgeschirmt verlegen
tungen
Masse- oder Erdschleifen in der Verdrah- Verdrahtung priifen
tung
CEO x061 Kommunikations-  Stérung bei der Ubertragung von Steuer- Automatisierungsbaugruppe fest auf-
fehler befehlen liber Automatisierungsinter- stecken, evtl. festschrauben
face X1
CE1 x062 Kommunikations-  CAN-IN1 Objekt empfangt fehlerhafte e Leitungan X4 priifen
fehler am Prozess-  Daten oder die Kommunikation istun- e Sender priifen
dateneingangsob-  terbrochen e Evtl. Uberwachungszeit in C0357/1
jekt CAN-IN1 erhohen
CE2 x063 Kommunikations-  CAN-IN2 Objekt empfangt fehlerhafte o Leitungan X4 priifen
fehler am Prozess-  Daten oder die Kommunikation istun- e Sender priifen
dateneingangsob- terbrochen e Evtl. Uberwachungszeit in C0357/2
jekt CAN-IN2 erhéhen
CE3 x064 Kommunikations-  CAN-IN3 Objekt empfangt fehlerhafte o Leitungan X4 priifen
fehler am Prozess-  Daten oder die Kommunikation istun- e Sender priifen
dateneingangsob-  terbrochen e Evtl. Uberwachungszeit in C0357/3
jekt CAN-IN3 erhohen
CE4 x065 BUS-OFF Zustand  Antriebsregler hat zu viele fehlerhafte e Verdrahtung priifen
Telegramme _ijber Systembus X4 emp- ® Busabschluss priifen (ob vorhanden)
fangen und sich vom Bus abgekoppelt e Schirmauflage der Leitungen priifen
® PE-Anbindung priifen
® Busbelastung priifen
e Baudrate reduzieren (Leitungslange
beachten)
EEr x091 Externe Storung Ein mit der Funktion TRIP-Set belegter e Externen Geber priifen
(TRIP-Set) digitaler Eingang ist aktiviert worden (in e Signal am digitalen Eingang X5/E4
den meisten Grundkonfigurationen ist priifen:
der Eingang X5/E4 LOW-aktiv und mit — Entweder HIGH-Pegel anschlieRen
der Funktion TRIP-Set verknUpft) oder
— Polaritat in C0114 auf High-aktiv
andern. ACHTUNG: Durch Ande-
rung auf HIGH-Pegel geht die
Drahtbruchsicherheit verloren.
Die beiden Klemmenleisten an X5 sind  Sitz der Klemmenleisten priifen
vertauscht e Wenn Sie leserichtig auf das An-
schlussterminal schauen, muss die
linke Klemmenleiste X5 mit den Ein-
gangssignalen und die rechte Klem-
menleiste X5 mit den Ausgangssigna-
len beschaltet sein.
Ho5 x105 Interne Storung Riicksprache mit Lenze erforderlich
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Fehlersuche und Storungsbeseitigung
Storungsbeseitigung
Storungsmeldungen am Keypad oder im Parametrierprogramm Global Drive Control

9
9.4
9.4.4

Feh-
ler-
code

HO7

H10

H11

ID1

ID2

LP1

LU

NMA

oc1

9.4-6

Fehlernummer
x = 0: TRIP

x =1: Meldung

x =2: Warnung

x107

x110

x111

x140

x141

x032

x030

x200

x011

Storung

Falsches Leistungs-
teil

Sensorfehler Kiihl-
korpertemperatur

Sensorfehler Innen-
raumtemperatur

Fehler bei der Mo-
tordaten-Identifi-
zierung

Fehler bei der Mo-
tordaten-Identifi-
zierung

Ausfall einer Mo-
torphase

Unterspannung

Maximale Anlagen-
drehzahl liber-
schritten (C0596)

Uberstrom
(Motorstrom >
2,25fachem Regler-
nennstrom; Hard-
ware-Uberwa-
chung)

Ursache

Bei der Initialisierung des Antriebsreg-
lers wurde ein falsches Leistungsteil er-
kannt

Sensor der Kiihlkérpertemperaturerfas-
sung meldet keine sinnvollen Werte

Sensor der Innenraumtemperaturerfas-
sung meldet keine sinnvollen Werte

o Kein Motor angeschlossen
e Stinderwiderstand zu groR
® Regler extern gesperrt

Motor zu klein ausgelegt

Regler extern gesperrt

Eine stromfiihrende Motorphase ist aus-
gefallen

Der Stromgrenzwert ist zu hoch einge-
stellt

Diese Uberwachung ist nicht geeignet
bei Drehfeldfrequenzen >480 Hz und
Synchron-Servomotoren

Zwischenkreisspannung kleiner als der
durch C0173 festgelegte Wert

Aktive Last zu groR

Antrieb ist nicht drehzahlgefiihrt, Dreh-
moment zu stark begrenzt

Aktuelle Drehzahl wird falsch ermittelt

Kurzschluss/Erdschluss

Zu hoher kapazitiver Ladestrom der Mo-
torleitung (insbesondere bei kleineren
Leistungen)

Im Verhaltnis zur Last zu kurz einge-
stellte Hoch- bzw. Ablaufzeiten (C0012,
C0013, C0105)

Lenze

Abhilfe

Riicksprache mit Lenze erforderlich

Riicksprache mit Lenze erforderlich
e Stérungsmeldung kann nur durch
Netzschalten zuriickgesetzt werden

Riicksprache mit Lenze erforderlich
e Stérungsmeldung kann nur durch
Netzschalten zuriickgesetzt werden

® Motoranschluss priifen

e Motordateneingabe priifen

® Regler freigeben und Motordaten-
Identifizierung wiederholen. Die Re-
glerfreigabe muss bis zum Ende des
Identifikationslaufs kontinuierlich an-
stehen.

e Eingegebene Motordaten priifen
— Bei Parametrierung mit Global
Drive Control den Eingabeassisten-
ten fiir Motordaten verwenden
o Die Messungen fiir die Wechselrich-
terfehlerkennlinie und den Stander-
widerstand sind korrekt (Messwerte
in C0003 speichern). In der Betriebsart
U/f-Kennliniensteuerung kann die
Motordaten-ldentifizierung hiermit
abgeschlossen werden.

Regler freigeben und Motordaten-Identi-
fizierung wiederholen. Die Reglerfrei-
gabe muss bis zum Ende des Identifikati-
onslaufs kontinuierlich anstehen.

® Motor priifen
® Zuleitungen priifen

Mit C0599 kleineren Stromgrenzwert
einstellen

Uberwachung mit C0597 = 3 deaktivie-
ren

e Netzspannung priifen
e Versorgungsmodul priifen

Antriebsauslegung priifen
Gegebenenfalls Momentgrenze erh6hen

Parametrierung des Inkrementalgebers
prifen (C0025)

e Ursache fiir Kurzschluss/Erdschluss
beseitigen

® Motor und Leitung priifen

e Gegebenenfalls Isolationswider-
standsmessung durchfiihren

Kiirzere oder kapazitdtsarme Motorlei-
tung verwenden

e Verstdrkung (P-Anteil) des Stromreg-
lers vergroBern (C0075)

o Nachstellzeit (I-Anteil) des Imax-Reg-
lers verringern (C0076)
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Fehlersuche und Storungsbeseitigung 9
Storungsbeseitigung 9.4
9.4.4

Storungsmeldungen am Keypad oder im Parametrierprogramm Global Drive Control

Feh- Fehlernummer Storung
ler- x = 0: TRIP
code x=1:Meldung

x =2: Warnung
0cC2 x012 Erdschluss
0c3 x013 Uberlast beim

Hochlauf

(o]al x015 I x t-Uberlast

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Ursache

Antrieb wird auf trudelnde Maschine
aufgeschaltet. Das Trudeln wird durch
eine kurzzeitige Impulssperre ausgelost,
B. bei

OU (Uberspannung im Zwischenkreis)
externer oder interner Reglersperre

N

Encoderfehler
Spuren bei der Encoderriickfiihrung
der Motordrehzahl vertauscht

Gleichstrombremsen bei hohen Dreh-
zahlen

Eine der Motorphasen hat Erdkontakt

Zu hoher kapazitiver Ladestrom der Mo-
torleitung

Im Verhaltnis zur Last zu kurz einge-
stellte Hochlauf- bzw. Ablaufzeiten
(Co012, C0013, C0105)

Die Auslastung des Antriebsreglers tiber-
steigt 100 % (C0064 > 100 %)

Die Auslastung des Antriebsreglers liber-

steigt 140 % (C0064 > 140 %)

o Die Schaltfrequenz wird abgesenkt,
wenn ,autochop” eingestellt ist
(C0018 = 0 oder 6)

o Der Maximalstrom wird reduziert

Lenze

Abhilfe

® Fangschaltung aktivieren
® Inder Betriebsart Vektorregelung mit
Drehzahlriickfiihrung arbeiten

e Verdrahtung des Encoders priifen
® Bei Antriebsproblemen mit aktivierter
Riickfiihrung kénnen Sie die Ruickfiih-
rung analysieren. Dabei wird das Sig-
nal der Riickfiihrung nicht zur Rege-
lung verwendet. Fiir diesen Test muss
der Funktionsblock DFIN in die Abar-
beitungsliste eingetragen sein. In der
Lenze-Einstellung ist DFIN auf Platz 1
der Abarbeitungsliste eingetragen
(C0465/1 = 200).
— Riickfiihrung mit C0025 = 1 deakti-
vieren
— Riickfiihrung am Leitfrequenzein-
gang DFIN (X9) anschlieen
— DFIN-Konstante (C0425) auf Strich-
zahl des Encoders einstellen
— In C0426 wird die vom Encoder er-
mittelte Drehzahl angezeigt

o Siehel[d 9.4-1

® Motor priifen
® Zuleitungen priifen

Kurzere oder kapazitatsarmere Motorlei-
tung verwenden

e Verstarkung (P-Anteil) des Stromreg-
lers vergréBern (C0075)

o Nachstellzeit (I-Anteil) des |,ax-Reg-
lers verringern (C0076)

® Rampenzeiten verlangern

e [ 9.4-2, "Antriebsregler im Clamp-
betrieb (Stérung OC3)”

Antriebsauslegung priifen

e Die Auslastung des Antriebsreglers
ergibt sich aus dem Mittelwert des
Motorstroms liber einen Erfassungs-
zeitraum von 180 s. Bei Betrieb mit
Bemessungsleistung (150 % Uberlast-
fahigkeit) kann der Antriebsregler bis
100 % ausgelastet werden.

® Bei C0064 =95 % wird die Warnung
zurlickgenommen.

Bei Betrieb mit erhhter Bemessungslei-

stung (120 % Uberlastfahigkeit) darf die

Auslastung des Antriebsreglers 100 %

Uberschreiten. Sie kénnen die Warnung

ignorieren.

Antriebsauslegung priifen

® Bei C0064 =95 % wird die Schaltfre-
quenzabsenkung und die Reduzie-
rung des Maximalstroms aufgehoben.
Die Warnung wird zuriickgenommen.
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Fehlersuche und Storungsbeseitigung
Storungsbeseitigung
Storungsmeldungen am Keypad oder im Parametrierprogramm Global Drive Control

9
9.4
9.4.4

Feh-
ler-
code

OH

OH3

OH4

OH7

OH8

ou

PEr

9.4-8

Fehlernummer
x = 0: TRIP

x =1: Meldung

x =2: Warnung

x050

x053

x054

x057

x058

x020

x074

Storung

Kiihlkérpertempe-
ratur liegt Gber
dem im Antriebs-
regler fest einge-
stellten Wert

Motortemperatur
liegt lber dem im
Antriebsregler fest
eingestellten Wert

Kiihlkérpertempe-
ratur liegt tGiber
demin C0122 ein-
gestellten Wert

Motortemperatur
liegt Giber dem in

C0121 eingestell-
ten Wert

PTC an Klemmen
T1, T2 meldet Uber-
temperatur des
Motors

Uberspannung im
Zwischenkreis

Programmstorung

Ursache

Motorphasen vertauscht bei Betrieb mit
Riickfiihrung bzw. Spuren des Encoders
vertauscht, so dass die Drehrichtung ge-
dndert ist

Umgebungstemperatur T, > 40 °C bzw.
50 °C

Kuhlkorper stark verschmutzt
Einbaulage falsch

Motor zu heil3 durch unzuldssig hohe
Strome oder haufige und zu lange Be-
schleunigungsvorgange

An X8 ist kein KTY angeschlossen

Umgebungstemperatur T, > 40 °C bzw.
50 °C.

Kuhlkorper stark verschmutzt
Einbaulage falsch

In C0122 ist ein zu niedriger Wert einge-
stellt

Motor zu heil3 durch unzuldssig hohe
Strome oder haufige und zu lange Be-
schleunigungsvorgange

An X8 ist kein KTY angeschlossen

In C0121 ist ein zu niedriger Wert einge-
stellt

Motor zu heil3 durch unzuldssig hohe
Strome oder haufige und zu lange Be-
schleunigungsvorgange

Klemmen T1, T2 sind nicht belegt

Bremsenergie zu hoch. Die Zwischen-
kreisspannung ist groBer als in C0173
eingestellt.

Im Programmablauf wurde ein Fehler
festgestellt. Es wird automatisch Para-
metersatz 1 geladen. Alle zuvor gednder-
ten und nicht gespeicherten Parameter-
daten gehen verloren.

Lenze

Abhilfe

® Anschluss der Motorleitung auf richti-
ge Phasenlage priifen

e Falls moglich, Motor mit deaktivierter
Rickfiihrung (C0025 = 1) betreiben
und Drehrichtung des Motors priifen

e Antriebsregler abkiihlen lassen und
fiir eine bessere Beliiftung sorgen

o Umgebungstemperatur im Schalt-
schrank priifen

Kiihlkérper reinigen
Einbaulage andern
Antriebsauslegung priifen

KTY anschlieRen oder Uberwachung ab-
schalten (C0583 = 3)

e Antriebsregler abkiihlen lassen und
fiir eine bessere Beliiftung sorgen

o Umgebungstemperatur im Schalt-
schrank priifen

Kiihlkérper reinigen
Einbaulage andern
Hoheren Wert eingeben

Antriebsauslegung priifen

KTY anschlieRen oder Uberwachung ab-
schalten (C0584 = 3)

Hoheren Wert eingeben

Antriebsauslegung priifen

PTC oder Thermokontakt anschlieRen
oder Uberwachung abschalten
(Co585 =3)

® Bremseinheit bzw. Riickspeiseeinheit
einsetzen

® Bei Einsatz der Bremseinheiten 935x
die Einstellung der Schaltschwelle
priifen (siehe Betriebsanleitung
Bremseinheit 9350)

® Bei Parallelschaltung von Bremsein-
heiten 935x die Einstellung fiir Ma-
ster und Slave priifen (siehe Betriebs-
anleitung Bremseinheit 9350)

o Falls moglich, Bremsrampe verldngern
(o013, C0105)

Riicksprache mit Lenze erforderlich
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Feh- Fehlernummer
ler- x = 0: TRIP
code x=1:Meldung
x =2: Warnung
PI x079
PRO x075
PR1 x072
PR2 x073
PR3 x077
PR4 x078
Sd3 x083
Sd5 x085
Sdé x086

Lesezeichen ein-/ausblenden

Storung

Initialisierungsfeh-
ler

Parametersatz-
fehler

Parametersatz-
fehler

Fehler des Gebers
an X9

Geberan X6/1,
X6/2 defekt

Fehler des Sensors
an X8

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Fehlersuche und Storungsbeseitigung 9

Storungsbeseitigung
Storungsmeldungen am Keypad oder im Parametrierprogramm Global Drive Control

Ursache

® Beim Parametersatztransfer zwischen
Antriebsreglern wurde ein Fehler fest-
gestellt

o Parametersatz passt nicht zum An-
triebsregler

Fehler beim Laden eines Parametersat-
zes. Die gespeicherten Parameter passen
nicht zum Softwarestand des Antriebs-
reglers.

ACHTUNG: Es wird automatisch die
Lenze-Einstellung geladen.

® Fehler beim Laden eines Parameter-
satzes

e Die Ubertragung von Parametersat-
zen mit dem Keypad XT wurde unter-
brochen (z. B. durch vorzeitiges Abzie-
hen des Keypad XT)

ACHTUNG: Es wird automatisch die

Lenze-Einstellung geladen.

Leitung unterbrochen
Pin X9/8 ist nicht belegt

Strom an X6/1,X6/2 < 2 mA

KTY an X8 meldet keine sinnvollen
Werte

Lenze

9.4
9.4.4

Abhilfe

Parametersatz korrigieren

® Parametersatz korrigieren

o Alle Parametersatze mit C0003 spei-
chern und Stérungsmeldung durch
Netzschalten zuriicksetzen

Die gewiinschte Parametrierung einstel-
len und mit C0003 speichern

Leitung auf Drahtbruch priifen

Pin X9/8 mit 5 V belegen oder Uberwa-
chung abschalten (C0587 = 3)

o Leitung auf Drahtbruch priifen
Geber priifen

[ J

e Zuleitung auf festen Anschluss priifen

e Evtl. Uberwachung mit C0594 = 3 ab-
schalten

9.4-9
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Fehlersuche und Storungsbeseitigung 9
Storungsmeldungen zurlicksetzen 9.5

9.5 Storungsmeldungen zuriicksetzen
Ursache fiir Nachdem Sie die Ursache fiir eine TRIP-Storungsmeldung beseitigt haben,

TRIP-Stérungsmeldung

! mussen Sie die Storungsmeldung mit dem Befehl "TRIP-Reset” zurlickset-
beseitigen

zen. Erst dann lauft der Antrieb wieder an.

° . .
1| Hinweis!
Eine TRIP-Storungsmeldung kann mehrere Ursachen haben. Erst

wenn alle Ursachen fiir den TRIP beseitigt wurden, konnen Sie
TRIP-Reset ausfiihren.

TRIP-Reset » Keypad XT: driicken. AnschlieBend @D driicken, um Antriebsregler
freizugeben.

» Feldbusmodul: C0043 = 0 setzen

» Steuerwort: C0135

» Klemme: X5/E5 = HIGH

» Steuerwort liber AIF

» Steuerwort liber Systembus (CAN)
Netzschalten fiihrt immer TRIP-Reset durch.

Codes fiir die Parametrierung

Code Einstellmoglichkeiten WICHTIG

Nr. Bezeichnung  Lenze Auswahl

C0043 Trip reset 0 0 no/trip reset Aktuellen Fehler zuriicksetzen
1 trip active Fehler TRIP vorhanden
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Verbundbetrieb 10
Inhalt
10 Verbundbetrieb
Inhalt
[10.1 Dezentrale Einspeisung (mehrere Einspeisestellen) .................... 10.1-1§
[10.2 Zentrale Einspeisung (eine Einspeisestelle) ........................... 10.2-1
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Lesezeichen ein-/ausblenden



Lesezeichen ein-/ausblenden

Verbundbetrieb

Dezentrale Einspeisung (mehrere Einspeisestellen)

10.1 Dezentrale Einspeisung (mehrere Einspeisestellen)
K10

L1 7\}
L2 —e—T1
2 ——>
N
PE ’

S2 i--

: 00 (Il

F1|F2|F3 F4 [F5] F6
K10\
° AN (HN]

SRB
Km% 3

Z2

(Il

F7| F8

I

F9 [F10

Z4

gﬂ

PE M-UG L1 [L2 E] PE kug| |-ue L |2 E PE tug| |-ue
9352 9321-9333 9321-9333
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UVW 28A4

X1

RFR L:

PE

uvw 28A4

X2

RFR L

PE

Abb.10.1-1 Prinzipschaltbild einer dezentralen Einspeisung mit Bremschopper

F1..F10 Absicherung

K10 Netzschiitz

71,72 Netzfilter

Z3 Bremswiderstand

Z4 Bremschopper

S1 Netzschiitz einschalten
S2 Netzschiitz ausschalten

10
10.1

9300vecl51

» Legen Sie die Komponenten entsprechend den Anforderungen an den
Verbundbetrieb aus.

Stop!

Stellen Sie die Zwischenkreisspannungsschwellen am
Antriebsregler (C0173) und am Bremschopper (siehe

Dokumentation zum Bremschopper) auf gleiche Werte ein.

Lenze

10.1-1
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Verbundbetrieb 10

Zentrale Einspeisung (eine Einspeisestelle) 10.2

10.2 Zentrale Einspeisung (eine Einspeisestelle)
K10
L1 T
L2 ~
L3 ~
N
PE
AIE
AN
F4 D F5 D F6 D F7 D F8 D F9 D
L1 L2 L3 PE [E] [E] [i] PE M -uG PE +UG| | -UG
9341 - 9343 9321-9333 9321-9333
72 ulv|w u v w
X1 X2
M M
PE\ 3~ PE \ 3~
9300vecl52
Abb.10.2-1 Prinzipschaltbild einer zentralen Einspeisung mit Versorgungs- und
Riickspeisemodul
F1..F9 Absicherung
K10 Netzschitz
Z1 Netzfilter
Z2 Versorgungs- und Riickspeisemodul

» Legen Sie die Komponenten entsprechend den Anforderungen an den
Verbundbetrieb aus.

°
1

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Hinweis!

» Wenn die Einspeiseleistung des Versorgungs- und
Ruickspeisemoduls nicht ausreicht, kann durch den
Netzanschluss weiterer Antriebsregler der Verbund zusatzlich
parallel versorgt werden.

» Lesen Sie vor dem Anschluss die Betriebsanleitung zum
Versorgungs- und Riickspeisemodul.

Lenze 10.2-1
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Lesezeichen ein-/ausblenden

11

Sicherer Halt 11
Inhalt
Sicherer Halt
Inhalt
[L1.1 Wichtige HINWEISE ... ...ttt ettt ettt ettt ee et eeeeeaenns 11.1-1
[11.1.1 Zusatzliche Sicherheitshinweise ............................ 11.1-1
[L1.2 FUNKEIONSWEISE . . ..o\ttt et ettt ettt ettt et e e et e eeeeeenn 11.2-1
1.3 Anschluss Relais KSR . . ... ...ttt ettt et ee e e eeeeeenns 11.3-1
[L1.4 FUuNKtionsprUufUNg . ... ...ttt ettt ettt ettt et e e eeeenns 11.4-1
11.4.1 Automatische zyklische Uberwachung des
PSicheren Halts” mit SPS . .................................. 11.4-2
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Sicherer Halt 11
Wichtige Hinweise 111
Zusatzliche Sicherheitshinweise 1111

11.1 Wichtige Hinweise

Die Antriebsregler unterstutzen die Sicherheitsfunktion ”Sicherer Halt”,
”Schutz gegen unerwarteten Anlauf”, nach den Anforderungen der Steue-
rungskategorie 3 der EN 954 Teil 1.

Dafir sind die Antriebsregler mit 2 unabhangig wirkenden Abschaltwegen
ausgestattet.

11.1.1 Zusatzliche Sicherheitshinweise

» Nur qualifiziertes Personal darf die Funktion “Sicherer Halt” installieren
und in Betrieb nehmen.

» Alle Steuerungskomponenten (Schalter, Relais, SPS, ...) und der
Schaltschrank mussen die Anforderungen der EN 954-1 und der
ISO 13849-2 erfiillen. Dazu gehoren unter anderem:

—Schalter, Relais in Schutzart IP54!
—Schaltschrank in Schutzart IP54!

— Alle weiteren Anforderungen der EN 954-1 und der ISO 13849-2
entnehmen!

» Die Verdrahtung mit isolierten Aderendhulsen oder starren Leitungen
ist unbedingt notwendig.

» Alle sicherheitsrelevanten Leitungen (z. B. Ansteuerleitung fir das
Sicherheitsrelais, Rlickmeldekontakt) auRerhalb des Schaltschranks
unbedingt geschutzt verlegen, z. B. im Kabelkanal. Dabei unbedingt
sicherstellen, dass Kurzschliisse zwischen den einzelnen Leitungen
sicher ausgeschlossen sind!

» Mit der Funktion “Sicherer Halt” ist ohne zusatzliche MaRnahmen kein
Not-Aus moglich:

— Zwischen Motor und Antriebsregler gibt es keine galvanische
Trennung, keinen Serviceschalter oder Reparaturschalter!

—Fiir ein Not-Aus ist die galvanische Trennung des Leitungswegs zum
Motor erforderlich, z. B. durch ein zentrales Netzschiitz mit
Not-Aus-Verschaltung.

» Ist beim "Sicheren Halt” mit Krafteinwirkung von auBen zu rechnen
(z. B. ein Durchsacken hangender Achsen), sind zuséatzliche
MaRnahmen erforderlich (z. B. mechanische Bremsen).

» Nach der Installation muss der Betreiber die Funktion der Schaltung
"Sicherer Halt” prufen.

» Die Funktionspriufung muss in regelmaRigen Zeitabstanden wiederholt
werden.

— Grundsatzlich sind die zu wahlenden Zeitabstande von der
Applikation und der damit verbundenen Risikoanalyse sowie vom
Gesamtsystem abhdngig (Prifintervall). Das Priifintervall sollte 1 Jahr
nicht tiberschreiten.
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Sicherer Halt 11
Funktionsweise 11.2
11.2 Funktionsweise
Interne Verschaltung Die Schaltung "Sicherer Halt” ist im Antriebsregler mit einem zwangsge-

flhrten Sicherheitsrelais ausgefiihrt. Dieses Relais schaltet die Versorgung
der Treiber zur Ubertragung des Impulsmusters an die Leistungsendstufe
ab. 3 Bereiche sind fiir die Realisierung zu beachten:

» Impulsfreigabe liber Sicherheitsrelais Ksg
— Eingang zum Schalten des Sicherheitsrelais
— Zwangsgefiihrte Riickmeldung zur Uberwachung

» Digitaler Eingang X5/28 (Reglerfreigabe) mit optionaler Riickmeldung
uber den digitalen Ausgang DIGOUT

» Leistungsendstufe
) N
X11/34
11/33 -

Fact

X11/K32 . V’(
XT1/K31 : . ¥{

2 {8 -
== o i
| DIGOUT] NVAYG

PwM | Ll

9300vec100

Abb.11.2-1 Interne Verschaltung der Funktion "Sicherer Halt” mit 3 galvanisch getrennten
Schaltungsbereichen

@ Bereich 1: Sicherheitsrelais Ksg, Impulsfreigabe und Riickmeldung
@ Bereich 2: Reglerfreigabe, Schaltung fiir die interne Steuerung
® Bereich 3: Leistungsendstufe
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Lesezeichen ein-/ausblenden

11
11.2

Beschreibung

11.2-2

Sicherer Halt

Funktionsweise

Zwei Signale sind vorzugeben, damit sich der Zustand "Sicherer Halt” zu je-
der Zeit einleiten l3sst:

» Impulsfreigabe: X11/33, X11/34 - Sicherheitsrelais Ksg, Aktivierung der
Treiberversorgung

» Reglerfreigabe: X5/28
”Sicherer Halt” wird eingeleitet, wenn beide Signale deaktiviert werden.

Sobald der Zustand "Sicherer Halt” aktiviert ist, verhindert die Sicherheits-
schaltung liber die zwei unterschiedlichen, voneinander unabhangigen Me-
thoden, dass der Motor wieder anlauft:

» Versorgungsspannung fir die Ansteuerbausteine der
Leistungsteiltreiber abschalten, d. h. Impulse des
Mikrokontrollersystems an den Wechselrichter werden nicht mehr
weitergegeben.

— Wird X11/33, X11/34 deaktiviert, fallt das Sicherheitsrelais K ab.
Die Versorgungsspannung fur die Ansteuerbausteine der
Leistungsteiltreiber wird abgeschaltet. Es werden keine Impulse mehr
an den Wechselrichter weitergegeben.

» Impulse des Mikrokontrollersystems an den Wechselrichter
deaktivieren (Reglersperre).

— Das Eingangssignal von X5/28 wird auf das Mikrokontrollersystem
und die PWM-Einheit gefuhrt.

—Immer wenn das Eingangssignal auf LOW wechselt, wird die Ausgabe
von Impulsen im Mikrokontrollersystem gesperrt.

Das Abschalten des Sicherheitsrelais Ksg muss extern liberwacht werden,
um ein Versagen des Sicherheitsrelais erkennen zu konnen. Hierfur wird an
den Kontakten X11/K31, X11/K32 die Stellung des Abschaltkontakts
zwangsgefiihrt zuriickgemeldet. X11/K31, X11/K32 ist ein Offnungskon-
takt, d. h. bei abgefallenem Sicherheitsrelais Ksg (”Sicherer Halt” aktiv) ist
der Kontakt geschlossen.

Die Uberwachung der Funktion "Reglerfreigabe” ist im Kapitel "Funktions-
prifung” beschrieben. ((d 11.4-1)
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11.3 Anschluss Relais Ksg

Technische Daten

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

A Gefahr!

Sicherer Halt 11
Anschluss Relais Ksg 11.3

Der elektrische Bezugspunkt fiir die Spule des Sicherheitsrelais
Ksg muss mit dem Schutzleitersystem verbunden sein (DIN EN
60204-1 Abs. 9.4.3)!

Nur so ist der Schutz gegen fehlerhaften Betrieb durch
Erdschliisse gewahrleistet.

Klemmenleiste X11

O) 34
0) 33
O) K32
0O) K31

DO|DO[D|D

K31K32 33 | 34

L]

Abb.11.3-1 Sicherheitsrelais Ksg

Bereich
Spulenspannung bei +20 °C
Spulenwiderstand bei +20 °C

Bemessungsleistung der Spule

Max. Schaltspannung
Max. Schaltleistung AC

Max. Schaltstrom (ohmsche Last)

Empfohlene Minimallast
Max. Schalthaufigkeit
Elektrische Lebensdauer

Mechanische Lebensdauer

Werte

DC24V (20..30V)
823Q+10%

ca. 700 mW

AC 250V, DC 250 V (0,45 A)
1500 VA
AC6A(250V),DC6A(50V)
>50 mW

6 Schaltungen pro Minute

105 Schaltspiele bei 6 A
106 Schaltspiele bei 1 A
107 Schaltspiele bei 0,25 A

6 x 103 Schaltspiele bei 6 A
106 Schaltspiele bei 3 A

1,5 x 106 Schaltspiele bei 1 A
107 Schaltspiele bei 0,1 A

107 Schaltspiele

Lenze

Interne Verschaltung / Verdrahtung Klemmenleiste X11
5V X11

W 34
Feg
DC 24V
ksz| ©

9300vecl03

bei AC250V
(ohmsche Last)

beiDC 24V
(ohmsche Last)
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Lesezeichen ein-/ausblenden

11 Sicherer Halt
11.3 Anschluss Relais Ksg

Klemmenbelegung

Klemme Funktion Pegel / Zustand Elektrische Daten
Fettdruck = Lenze-Einstellung

X11/K32 Sicherheitsre- Riickmeldung Impulssperre Kontakt ge6ffnet: Impulssperre Siehe technische Daten

X11/K31 lais Ksg aufgehoben (Betrieb) des Sicherheitsrelais Ksg

1. Abschaltpfad Kontakt geschlossen: Impuls-

sperre aktiv

X11/33 —Spule Sicherheitsrelais Ksg Spule nicht bestromt: Impuls-
sperre aktiv
X11/34 + Spule Sicherheitsrelais Ksg Spule bestromt: Impulssperre
aufgehoben (Betrieb)
X5/28 Reglersperre Antriebsregler freigeben und sperren LOW: Regler gesperrt LOW:0..+3V
(DCTRL-CINH) HIGH: Regler freigegeben HIGH: +12..+30V
2. Abschaltpfad Eingangsstrom bei +24 V:
8 mA

Einlesen und Bearbeitung
der Eingangssignale 1/ms
(Mittelwert)

Daten der Anschlussklemmen  Vorschrift fiir die Verdrahtung der Klemmem X11/34, X11/33, X11/K32,
X11/K31, X5/28:

Leitungstyp Aderendhiilse Leitungsquer- Anzugsmo- Abisolierlange
schnitt ment
I | starr - 25mm2(AWG14) o5 .06Nm
i- i 3 (4.4..53Ib- 5mm
% flexi-  mit Kunststoff 2,5 mm?2 (AWG 14) in)
bel hiilse
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Sicherer Halt 11
Funktionsprifung 11.4

114 Funktionspriifung

1. Abschaltpfad: Impulssperre

2. Abschaltpfad:
Reglerfreigabe

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Stop!

Fiihrt die Funktionspriifung zu unzulassigen Zustanden an den
Klemmen, ist die Inbetriebnahme untersagt!

» Nach der Installation muss der Betreiber die Funktion der Schaltung
”Sicherer Halt” priifen.

» Die Funktionspriifung muss in regelmaRigen Zeitabstanden wiederholt
werden.

— Grundsatzlich sind die zu wahlenden Zeitabstande von der
Applikation und der damit verbundenen Risikoanalyse sowie vom
Gesamtsystem abhdngig (Prifintervall). Das Priifintervall sollte 1 Jahr
nicht Gberschreiten.

Fur die Funktionsprifung sind beide Abschaltpfade getrennt voneinander
auf ihre Abschaltfahigkeit zu testen.

Das Sicherheitsrelais Ksg besitzt einen zwangsgefiihrten Riickmeldekontakt
(X11/K32, X11/K31). Beim Abschalten des Sicherheitsrelais muss diese
Riuckmeldung ausgewertet werden.

X11/K32 Eingang "Sicherer Halt” X11/34 Riickmeldung X11/K31
HIGH LOW HIGH
HIGH HIGH LOW

Die Uberwachung kann kontinuierlich mit einer SPS durchgefiihrt werden.
Sie muss aber mindestens einmal im definierten Prufintervall erfolgen.

Dieser Abschaltpfad muss gepriift werden, wahrend die Impulsfreigabe
durch das Sicherheitsrelais Ksg frei geschaltet ist (X11/34 = HIGH).
1. Setzen Sie die Reglersperre (X5/28 = LOW).

2. Geben Sie einen Sollwert nget > 0 vor; der Motor darf nicht drehen.
—Sie konnen den Motor z. B. durch Sichtkontrolle tiberwachen.

Lenze 11.4-1
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11
11.4

1141

11.4.1

11.4-2

Sicherer Halt

Funktionsprifung
Automatische zyklische Uberwachung des "Sicheren Halts” mit SPS

Automatische zyklische Uberwachung des ”Sicheren Halts” mit SPS

Alternativ zur manuellen Uberwachung der Abschaltpfade ist eine automa-
tische zyklische Uberwachung mit einer SPS moglich.

Fir diese Uberwachung wird beispielhaft ein digitaler Ausgang (DIGOUT)
vom Antriebsregler genutzt.

DC 24V

71 S2 51\
J;—><11/33 KS;T”i
ez ‘

E 7
X11/K31

AR |

2 E]

=
w

z
i

RFR

X5/28

IpicouT!
DIGOUT

uc

PWM
PWM —4—

9300vecl04

Abb.11.4-1 Externe Verschaltung des Antriebsreglers mit SPS und automatischer zyklischer
Uberwachung

S1,S2 Getrennte Abschaltmdéglichkeiten der beiden Abschaltpfade
DIGOUT  Wenn Iyotor = 0, dann ist DIGOUT = HIGH
Wenn Ipotor # 0, dann ist DIGOUT = LOW
Z1 Speicherprogrammierbare Steuerung (SPS)
RFR Reglerfreigabe

Folgende Bedingungen missen erfiillt sein:

» Die SPS muss so programmiert sein, dass die Gesamtanlage sofort in
einen sicheren Zustand uberfluhrt wird, wenn die Plausibilitatsprifung
einen unzulassigen Zustand ergibt.

» Der Ausgang DIGOUT muss so parametriert sein, dass er einen
Riickschluss auf den Ausgangsstrom Iy otor des Antriebs gibt.
(0 11.4-3)

—Wenn Ipotor = 0, dann ist DIGOUT = HIGH
—Wenn Ipotor # 0, dann ist DIGOUT = LOW

Lenze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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Sicherer Halt 11
Funktionsprifung 11.4
Automatische zyklische Uberwachung des "Sicheren Halts” mit SPS 1141

Zyklischer Funktionstest (im

Priifintervall) Stop!

Flihrt der Funktionstest zu unzulassigen Zustanden an den
Klemmen, muissen Sie den Antrieb abschalten.

1. Abschaltpfad Impulssperre durch Sicherheitsrelais Ksg

P Fur das Sicherheitsrelais Ksg muss gelten:
—Wenn X11/34 = LOW ist, dann muss X11/K31 = HIGH sein.
—Wenn X11/34 = HIGH ist, dann muss X11/K31 = LOW sein.

2. Abschaltpfad Reglerfreigabe

» Folgende Bedingung muss lUberpruft werden:

—Wenn X5/28 = LOW und X11/34 = HIGH und nget > 0, dann muss
DIGOUT = HIGH sein.

Parametrierbeispiel des DIGOUT (im Beispiel wird DIGOUT4 verwendet) soll eine Riickmeldung des
Ausgangs DIGOUT Ausgangsstroms an den Motor reprasentieren, um die Funktionsfahigkeit
der Reglerfreigabe zu uberprifen.

Nachfolgend wird eine Moglichkeit dargestellt, wie ein digitales Ausgangs-
signal Imotor < lschwelle €rzeugt werden kann.

Alle benotigten Codesund Parameterfiir eine Konfiguration tiber Keypad XT
bzw. Global Drive Control (GDC) sind angegeben.

Reihenfolge Code parametrieren
1. Funktionsblock CMP3 (Komparator) konfigurieren
Verkniipfen Sie CMP3-IN1 mit MCTRL-IACT C0693/1 =5004
Verkniipfen Sie CMP3-IN2 mit FCODE-472/1 C0693/2=19521
Konfigurieren Sie die Funktion IN1 < IN2 C0690 =3
2. Ausgangssignal von CMP3 konfigurieren
A Verkniipfen Sie DIGOUT4 mit CMP3-OUT C0117/4 = 10660

3. Funktionsblock CMP3 in die Abarbeitungsliste eintragen
A Wabhlen Sie einen freien Platz in der Abarbeitungsliste

In der Lenze-Einstellung ist z. B. Platz 2 der Abarbeitungsli- C0465/2 = 10660
ste frei

4. Stromschwelle einstellen
A Stellen Sie die Stromschwelle fiir Iyenn Fu auf 2 % ein C0472/1=12,00

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005 l-enze 11.4-3
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Zubehor (Ubersicht) 12
Inhalt
12 Zubehor (Ubersicht)
Inhalt
[12.1 Allgemeines Zubehor .. ........ ... ...ttt neeeieeeannnnns 12.1-1
[12.2 Typspezifisches Zubehor . ...... ... . . . . . . . . . . . . . . . . ... 12.2-1
[12.2.1 Betrieb mit Bemessungsleistung .....................c.c..... 12.2-1
[12.2.2 Betrieb mit erhohter Bemessungsleistung .................... 12.2-3
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121

Zubehor

Kommunikationsmo-
dule

Sonstiges

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

Zubehor (Ubersicht)

Allgemeines Zubehor

Allgemeines Zubehor

Bezeichnung

LECOM-LI (Lichtwellenleiter)
LECOM-B (R5485)
LECOM-A/B (RS232/485)
LON

INTERBUS

INTERBUS-Loop
PROFIBUS-DP
DeviceNet/CANopen
Bedienmodul Keypad XT
Handterminal (Keypad XT im Handheld, IP20) 2)

Verbindungsleitung 25m
5m
10m

Parametrier-/Bediensoftware »Global Drive Control« (GDC)

PC-Systembusadapter

(Spannungsversorgung liber DIN-Anschluss)

PC-Systembusadapter

(Spannungsversorgung liber PS2-Anschluss)

PC-Systembusadapter

(Spannungsversorgung liber PS2-Anschluss, galvanische Ent-

kopplung)

PC-Systembusadapter USB

CAN-Repeater

PC-Systemkabel RS232 5m
10m

Lichtwellenleiter-Adapter (normale Sendeleistung)

Lichtwellenleiter-Adapter (hohe Sendeleistung)

Netzteil fiir Lichtwellenleiter-Adapter

Lichtwellenleiter, 1-adrig, schwarzer PE-Mantel (einfacher

Schutz), Meterware

Lichtwellenleiter, 1-adrig, roter PUR-Mantel (verstarkter

Schutz), Meterware

Sollwertpotentiometer

Drehknopf fiir Sollwertpotentiometer

Skala fuir Sollwertpotentiometer

Digitalanzeige

Encoderleitung 25m
50m
10,0 m
15,0 m
20,0 m
25,0m
30,0m
35,0m
40,0m
45,0 m
50,0 m

Lenze

Bestellnummer

EMF21021BCV003
EMF21021BCV002
EMF21021BCV001

EMF21411B
EMF2113IB
EMF2112IB
EMF2133IB
EMF2175IB
EMZ9371BC
E82ZBBXC
E82ZWL025
E82ZWLO050
E82ZWL100
ESP-GDC2
EMF2173IB

EMF21731B-V002

EMF21731B-V003

EMF21771B
EMF21761B
EWL0020
EWL0021
EMF2125IB
EMF21261B
EJO013
EWZ0007

EWZ0006

12
12.1

ERPD0010k0001W

ERZ0001
ERZ0002
EPD203
EWLE002GX-T
EWLEOO5GX-T
EWLEO010GX-T
EWLEO15GX-T
EWLE020GX-T
EWLE025GX-T
EWLEO30GX-T
EWLEO35GX-T
EWLE040GX-T
EWLE045GX-T
EWLEO50GX-T

12.1-1
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12 Zubehor (Ubersicht)

121 Allgemeines Zubehor

Zubehor Bezeichnung Bestellnummer
Verbindungsleitung fiir Leitfrequenzkopplung 2,5m EWLD002GGBS93

1) Zusatzlich Verbindungsleitung erforderlich

@ Tipp!

Aktuelle Dokumentationen und Software-Updates zu Lenze
Produkten finden Sie im Internet jeweils im Bereich
"Downloads” unter

http://www.Lenze.com

12.1-2 l-enze EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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12.2 Typspezifisches Zubehor

12.2.1 Betrieb mit Bemessungsleistung

9300 vector Typ
Zubehor
Netzdrossel
Anbau-Netzfilter
Grenzwertklasse A
Grenzwertklasse B
Motorfilter
Sinusfilter
Bremschopper
Bremswiderstand
Schirmauflage
Steuerleitung
Motorleitung

Montagesatz fiir
DurchstofStechnik

9300 vector Typ
Zubehor
Netzdrossel
Unterbau-Netzfilter
Anbau-Netzfilter
Grenzwertklasse A
Grenzwertklasse B
Motorfilter
Sinusfilter
Bremschopper
Bremswiderstand
Schirmauflage
Steuerleitung
Motorleitung

Montagesatz fiir
DurchstofStechnik

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005

EVF9321

ELN3-0700H003

EZN3A2400H002
EZN3B2400H002
ELM3-030H004
EZS3-002A001
EMB9352-E
ERBM470R050W

EZZ0015
EZZ0016
EJOO36

EVF9325

ELN3-0160H012

EZN3A0300H013
EZN3B0300HO013
ELM3-007H025
EZS3-013A001
EMB9352-E
ERBD100R600W

EZZ0015
EZZ0016
EJOO38

Zubehor (Ubersicht) 12
Typspezifisches Zubehor 12.2
Betrieb mit Bemessungsleistung 12.2.1
EVF9322 EVF9323 EVF9324
Best.-Nr.

ELN3-0700H003

EZN3A1500H003
EZN3B1500H003
ELM3-030H004
EZS3-002A001
EMB9352-E
ERBM470R100W

EZZ0015
EZZ0016
EJOO36

EVF9326

ELN3-0120H025

EZN3A0150H024
EZN3B0150H024
ELM3-007H025
EZS3-024A001
EMB9352-E
ERBD047R01K2

EZZ0015

EZZ0016
EJOO38

Lenze

ELN3-0450H004

EZN3A0900H004
EZN3B0900H004
ELM3-030H004
EZS3-004A001
EMB9352-E
ERBM370R150W

EZZ0015
EZZ0016
EJO037

EVF9327

ELN3-0088H035
E827ZN22334B230

EZN3A0110HO030
EZN3B0110HO030
ELM3-004H055
EMB9352-E
ERBDO0O33R02KO

EZZ0015
EZZ0017
EJOO11

ELN3-0250H007

EZN3A0500H007
EZN3B0500H007
ELM3-014H010
EZS3-007A002
EMB9352-E
ERBD180R300W

EZZ0015
EZZ0016
EJO037

EVF9328

ELN3-0075H045
E827ZN22334B230

EZN3A0080H042
EZN3B0080H042
ELM3-004H055
EMB9352-E
ERBD022R03KO0

EZZ0015

EZZ0017
EJOO11
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12 Zubehor (Ubersicht)

12.2 Typspezifisches Zubehor

12.21 Betrieb mit Bemessungsleistung

9300 vector Typ EVF9329 EVF9330 EVF9331 EVF9332 EVF9333
Zubehor Best.-Nr.

Netzdrossel ELN3-0055H055  ELN3-0038H085  ELN3-0027H105  ELN3-0022H130  ELN3-0017H170

Unterbau-Netzfilter E82ZN30334B230 E82ZN45334B230 E82ZN55334B230 E82ZN75334B230 E82ZN90334B230
Anbau-Netzfilter

Grenzwertklasse A EZN3A0055H060 EZN3A0037H090 EZN3A0030H110 EZN3A0022H150 EZN3A0017H200
Grenzwertklasse B EZN3B0O055H060 EZN3B0037H090 EZN3B0030H110 EZN3B0022H150 EZN3B0017H200

Bremschopper EMB9352-E 2 x EMB9352-E 2 x EMB9352-E 3 x EMB9352-E 3 x EMB9352-E
Bremswiderstand ERBD0O18R0O3KO 2 x ERBD022R03KO 2 x ERBD0O18RO3KO 3 x ERBD022R03KO 3 x ERBDO18R0O3KO
Schirmauflage
Steuerleitung EZZ0015 EZZ0015 EZZ0015 EZZ0015 EZZ0015
Motorleitung EZZ0017 - - - -
Montagesatz fiir EJOO11 EJO010 EJO010 EJO009 EJO009

DurchstofStechnik
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9300 vector Typ
Zubehor
Netzdrossel
Anbau-Netzfilter
Grenzwertklasse A
Grenzwertklasse B
Motorfilter
Sinusfilter
Bremschopper
Bremswiderstand
Schirmauflage
Steuerleitung
Motorleitung

Montagesatz fiir
DurchstofStechnik

9300 vector Typ
Zubehor
Netzdrossel
Unterbau-Netzfilter
Anbau-Netzfilter
Grenzwertklasse A
Grenzwertklasse B
Motorfilter
Sinusfilter
Bremschopper
Bremswiderstand
Schirmauflage
Steuerleitung
Motorleitung

Montagesatz fiir
DurchstoRtechnik

9300 vector Typ
Zubehor
Netzdrossel
Unterbau Netzfilter
Anbau-Netzfilter
Grenzwertklasse A
Grenzwertklasse B
Bremschopper
Bremswiderstand

Schirmauflage Steuer-
leitung

Montagesatz fiir
DurchstoRtechnik

EDSVF9333V DE 3.0-06/2005
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EVF9321

ELN3-0700H003

EZN3A2400H002
EZN3B2400H002
ELM3-030H004
EZS3-002A001
EMB9352-E
ERBM470R050W

EZZ0015
EZZ0016
EJOO36

EVF9325

ELN3-0120H025

EZN3A0300H013
EZN3B0250H015
ELM3-007H025
EZS3-017A001
EMB9352-E
ERBD100R600W

EZZ0015
EZZ0016
EJOO38

EVF9330

ELN3-0027H105
E82ZN55334B230

EZN3A0030H110
EZN3B0030H110
2 x EMB9352-E
2 x ERBD022R03K0
EZZ0015

EJOO10

Betrieb mit erhohter Bemessungsleistung

Zubehor (Ubersicht) 12

Typspezifisches Zubehor 12.2

Betrieb mit erh6hter Bemessungsleistung 12.2.2
EVF9323 EVF9324

EVF9322

ELN3-0450H004

EZN3A1500H003
EZN3B1500H003
ELM3-030H004
EZS3-004A001
EMB9352-E
ERBM470R100W

EZZ0015

EZZ0016
EJOO36

EVF9327

Best.-Nr.

ELN3-0250H007

EZN3A0750H005
EZN3B0750H005
ELM3-014H010
EZS3-006A001
EMB9352-E
ERBM370R150W

EZZ0015

EZZ0016
EJO037

EVF9328

Best.-Nr.

ELN3-0075H045
E827ZN22334B230

EZN3A0080H042
EZN3B0080H042
ELM3-004H055
EMB9352-E
ERBD033R02K0

EZZ0015

EZZ0017
EJOO11

EVF9331

ELN3-0055H055
E82ZN30334B230

EZN3A0060H054
EZN3B0055H060

EMB9352-E
ERBD022R03K0

EZZ0015

EZZ0017
EJOO11

EVF9332

Best.-Nr.

ELN3-0022H130

EZN3A0030H110
EZN3B0030H110
2 x EMB9352-E
2 x ERBDO18R0O3KO
EZZ0015

EJOO10

Lenze

ELN3-0017H170
E82ZN90334B230

EZN3A0022H150
EZN3B0022H150
3 x EMB9352-E
3 x ERBD022R03K0
EZZ0015

EJOO09

ELN3-0160H012

EZN3A0400H009
EZN3B0400H009
ELM3-007H025
EZS3-009A002
EMB9352-E
ERBD180R300W

EZZ0015
EZZ0016
EJO037

EVF9329

ELN3-0055H055

EZN3A0055H060
EZN3B0055H060

EMB9352-E
ERBD018RO3KO

EZZ0015
EZZ0017
EJOO11

EVF9333

ELN3-0014H200

EZN3A0017H200
EZN3B0017H200
3 x EMB9352-E
3 x ERBD0O18R0O3KO
EZZ0015

EJOO09
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13.1 Glossar
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Anhang 13
Glossar 13.1
Verwendete Begriffe und Abkurzungen 13.1.1

13.1.1  Verwendete Begriffe und Abkiirzungen

EDSVF9333V DE 1.0-09/2004

AIF

Antriebsregler

Antrieb

Cxxxx/y

Xk/y
.

Unetz [V]
Upc [V]
Um [V]
INetz [A]
In [A]
Imax [A]
Ipe [MA]
Py [kW]
Py [W]

Ppc [kW]

sy [KVA]
My [Nm]
fn [Hz]

L [mH]
RIQ]

AC

DC

DIN

EMV

EN

Lenze

Automation interface
AIF-Schnittstelle, Schnittstelle fiir Kommunikations-
module

Beliebiger Frequenzumrichter, Servo-Umrichter oder
Stromrichter

Lenze-Antriebsregler in Kombination mit einem Ge-
triebemotor, einem Drehstrommotor und anderen
Lenze-Antriebskomponenten

Subcode y des Code Cxxxx
(z. B.C0404/2 = Subcode 2 des Code C0404)

Klemme y auf der Klemmleiste Xk (z. B. X5/28 =
Klemme 28 auf der Klemmleiste X5)

Querverweis auf ein Kapitel mit der dazugehérigen
Seitenzahl

Netzspannung
DC-Versorgungsspannung
Ausgangsspannung
Netzstrom
Ausgangs-Bemessungsstrom
Maximaler Ausgangsstrom
Ableitstrom
Bemessungsleistung Motor
Verlustleistung Umrichter

Bei Betrieb mit leistungsangepalRtem Motor zusatz-
lich dem Zwischenkreis entnehmbare Leistung

Ausgangsleistung Antriebsregler
Motor-Bemessungsmoment
Motor-Bemessungsfrequenz
Induktivitat

Widerstand

Wechselstrom oder Wechselspannung
Gleichstrom oder Gleichspannung
Deutsches Institut fiir Normung
Elektromagnetische Vertraglichkeit

Europdische Norm

13.1-1
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13 Anhang
13.1 Glossar
1311 Verwendete Begriffe und Abkirzungen
IEC International Electrotechnical Commission
P International Protection Code
NEMA National Electrical Manufacturers Association
VDE Verband deutscher Elektrotechniker
CE Communauté Européene
uL Underwriters Laboratories
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13.2 Stichwortverzeichnis

A

Ablauf, 6.10-1

Ablaufzeit einstellen, 6.10-3

Ablaufzeit Tif, Zusatzsollwert von NSET, 8.3-19
Abmessungen, 4.1-2, 4.1-4, 4.2-3, 4.2-5, 4.3-3, 4.4-3
Allgemeine Daten, 7.2-1

Allgemeines Zubehoér, 12.1-1

Analoge Ausginge

- Klemmenbelegung, 5.9-8

- Konfiguration, 6.5-6

Analoge Ausgangssignale, 6.5-6

Analoge Eingénge

- Eingangsbereich einstellen mit Jumper X3, 5.9-8
- Klemmenbelegung, 5.9-8

Analoge Eingangssignale, 6.5-4
Anschlussklemmen, Daten, 5.9-2, 11.3-2

Antriebsregler

- bestimmungsgemaRe Verwendung, 1.2-1
- im Clamp-Betrieb, 9.4-2

- Kennzeichnung, 1.2-1
Antriebsverhalten

- bei Stérungen, 9.3-1

- EinfluR der Motorleitungslange, 5.1-3
- Reglersperre, 6.4-1

Anzeige

- Betriebszustand, 9.2-1

- ProzeRgroRe, 9.1-1

Anzeigefunktionen, 9.1-1
- mogliche Werte, 9.1-1

Anzeigewerte, 9.1-1
- kalibrieren, 9.1-1

Attributtabelle, 8.5-1

Aufstellungshéhe, 3.1-1

- Bemessungsstrom reduzieren, 3.1-1
Ausginge

- analog, 6.5-6

- digital, 6.5-3

Ausgangssignale

- analog, Konfiguration, 6.5-6

- digital, Konfiguration, 6.5-3

Ausgangsstrom, begrenzen, 8.2-34, 8.2-61
Auswahl, Betriebsart, 6.1-1, 6.8-1
Auswabhl des Riickfiithrsystems, 6.7-1, 8.2-49, 8.3-4

EDSVF9333V DE 1.0-09/2004
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Stichwortverzeichnis 13.2

Auswahl Motortyp, 6.6-1, 8.2-29, 8.2-51, 8.3-9
Auto-TRIP-Reset, 9.5-1

B

Begriffe

- Antrieb, 13.1-1

- Antriebsregler, 13.1-1
- Definitionen, 13.1-1

Bemessungsdaten

- Betrieb mit Bemessungsleistung, 3.2-1
Bemessungsdaten 400V, 3.2-1, 3.3-1
Bemessungsdaten 480V, 3.2-4

- Betrieb mit erhohter Bemessungsleistung, 3.3-1
bestimmungsgemife Verwendung, 1.2-1
Betrieb, gerduschoptimiert, 6.9-1

Betrieb mit Bemessungsleistung, 12.2-1

Betrieb mit erh6hter Bemessungsleistung, 12.2-3

Betriebsart
- auswahlen, 6.1-1, 6.8-1
- fiir Standardanwendungen, 6.1-2, 6.8-3

- U/f-Kennliniensteuerung, 6.8-4
Inbetriebnahmebeispiel, 6.3-1

- Vectorregelung, 6.8-8
Inbetriebnahmebeispiel, 6.3-5

Betriebsart wihlen, Speed-Mode, Hoch- und Ablaufzeiten
einstellen, 6.10-3

Betriebsdaten anzeigen, 9.1-1

Betriebsverhalten, optimieren, 6.8-1, 6.11-1
Betriebszustand, Anzeige, 9.2-1

Boost-Korrektur, Einfluss der, 6.11-5, 6.11-10, 8.3-8
Bremsen, 6.10-1

C

CAN-Bus Identifier, 8.3-23

CE-Konformitat, 1.2-1

CE-typisches Antriebssystem, 5.4-1, 5.5-1, 5.6-1, 5.7-1
Clamp-Betrieb, 9.4-2

Code, 7.1-1

Codetabelle, 8.3-1

”Cold Plate”, Anforderungen an den Kiihler, 4.1-3, 4.2-4

D

Daten der Anschlussklemmen, 5.9-2, 11.3-2
DC-Einspeisung, 5.2-1, 5.4-4, 5.5-4, 5.6-4, 5.7-4

Lenze 13.2-1



Lesezeichen ein-/ausblenden

13 Anhang

13.2 Stichwortverzeichnis

Definition der verwendeten Hinweise, 2.4-2
Definitionen, Begriffe, 13.1-1

Derating, 6.6-14, 6.9-1, 6.11-3, 8.2-45, 8.2-73
dezentrale Einspeisung. Siehe Verbundbetrieb
Diagnose, 7.2-10, 9.1-1, 9.1-2

Digitale Ausgange

- Klemmenbelegung, 5.9-8

- Konfiguration, 6.5-3

Digitale Ausgangssignale, 6.5-3

Digitale Ein-/ Ausgange, Klemmenbelegung, 11.3-2
Digitale Eingange, Klemmenbelegung, 5.9-8
Digitale Eingangssignale, 6.5-1

Drehfeldfrequenz

- minimal, 6.10-1
- maximal, 6.10-1

Drehmomentbegrenzung im Feldschwichbereich, bei
Vektorregelung (MCTRL2), 8.2-59

Drehmomentregelung mit Drehzahlklammerung, bei
Vektorregelung (MCTRL2), 8.2-62

Drehrichtung, sperren, 8.2-46, 8.2-74
Drehrichtung umschalten, 6.10-5
Drehzahlistwert, 8.2-27, 8.2-49, 8.3-6, 9.1-1

Drehzahlregelung, 8.2-33, 8.2-57

- bei Vektorregelung (MCTRL2)
Drehzahlregler adaptieren, 8.2-33
Drehzahlriickfiihrung, 8.2-57
Integralanteil setzen, 8.2-58
Temperaturerfassung, 8.2-58

- Drehzahlregler adaptieren, 8.2-57
Drehzahlriickfiihrung, 8.2-57
Drehzahlriickfiihrung einstellen, 6.7-1
Drehzahlschwingungen, 6.11-3
Drehzahlsollwertbegrenzung, 8.2-33, 8.2-56
Drehzahlsollwertvorgabe, 8.2-32, 8.2-56
Durchmesserrechner (DCALC1), 8.2-1

E

Einbaulage, 3.1-1

Eingdnge

- digital, Reaktionszeiten, 6.5-1
- KTY, 6.6-11

- PTC, 6.6-9

Eingangssignale

- analog, Konfiguration, 6.5-4
- digital, Konfiguration, 6.5-1

13.2-2

Lenze

Einsatzbedingungen, 7.2-1
Einschalten, vor dem ersten Einschalten priifen, 6.1-1
Elektrische Installation, Systembus (CAN), 5.10-1

EMV, 3.1-2
- Hilfe bei Stérungen, 5.2-6

EMV-gerechte Verdrahtung, 5.4-1, 5.5-1, 5.6-1, 5.7-1
Entsorgung, 2.1-3
Erlauterungen, Codetabelle, 8.3-1

F

Fangschaltung, 2.3-1
Fehlersuche, 9-1, 9.2-1

- Antriebsverhalten bei Storungen, 9.3-1

- Fehlverhalten des Antriebs, 9.4-1

- Stérungsanalyse mit Historienspeicher, 9.2-1
- Stérungsmeldung zurticksetzen, 9.5-1

- Stérungsmeldungen, 9.4-5

Fehlverhalten Antrieb, 9.4-1

Feldregler, 6.8-8, 8.3-8

Feuchteklasse, 3.1-1

Funktionsblocke, 8.2-1
- Durchmesserrechner (DCALC1), 8.2-1

- Interne Motorregelung, Vectorregelung (MCTRL2), 8.2-47

- Leitfrequenz-Hochlaufgeber (DFRFG1), 8.2-13
- Leitfrequenzausgang (DFOUT), 8.2-8

- Leitfrequenzeingang (DFIN), 8.2-5

- Leitfrequenzverarbeitung (DFSET), 8.2-18

G

Gerateschutz, 2.3-1
Geratesteuerung, 8.3-2
gerduschoptimierter Betrieb, 6.9-1
Gewahrleistung, 1.2-2

Gleichstrombremsen (GSB)
- automatisch, 8.2-42, 8.2-70
- manuell, 8.2-40, 8.2-68

Grundfunktion, 8.3-2

H
Haftung, 1.2-2
Hersteller, 1.2-1

Hinweise, Definiton, 2.4-2

EDSVF9333V DE 1.0-09/2004



Lesezeichen ein-/ausblenden

Historienspeicher, 9.2-1
- Aufbau, 9.2-2
- l6schen, 9.2-2

Hochlauf, 6.10-1
Hochlaufzeit einstellen, 6.10-3
Hochlaufzeit Tir, Zusatzsollwert von NSET, 8.3-19

Imax-Grenze motorisch, 6.6-13, 8.2-27, 8.2-49, 8.3-4
- generatorisch, 6.6-13, 8.2-27, 8.2-49, 8.3-4

Inbetriebnahme, 6-1
- Motordaten eingeben, 6.6-1
- vor dem ersten Eeinschalten, 6.1-1

Inkrementalgeber

-an X8, 5.11-2, 6.7-2

-an X9, 5.11-3, 6.7-2

- Betrieb mit, 8.2-57

- mit HTL-Pegel, 5.11-3, 6.7-2

- mit TTL-Pegel, 5.11-2, 6.7-2
Inkrementalgeber aktivieren, 6.7-1

Installation, mechanische
- "Cold Plate”-Technik, 4.1-3, 4.2-4

- Montage thermisch separiert (Durchstoftechnik) 15 ... 30
kw, 4.2-3

- Montage thermisch separiert (DurchstoRtechnik) 45 ... 55
kw, 4.3-3

- Montage thermisch separiert (DurchstofStechnik) 75 ... 90
kw, 4.4-3
Integralanteil setzen, 8.2-58

Interne Motorregelung

- mit Vektorregelung (MCTRL2)
Drehmomentbegrenzung, 8.2-59
Drehmomentregelung mit Drehzahlklammerung, 8.2-62

- U/f-Kennliniensteuerung (MCTRL1), U/f-Kennlinie
einstellen, 8.2-33

Interne Motorregelung (MCTRL)

- Ausgangsstrom begrenzen, 8.2-34, 8.2-61

- Drehrichtung sperren, 8.2-46, 8.2-74

- Drehzahlregelung, 8.2-33, 8.2-57

- Drehzahlsollwert begrenzen, 8.2-33, 8.2-56

- Drehzahlsollwertvorgabe, 8.2-32, 8.2-56

- mit Vectorregelung (MCTRL2), 8.2-47

- Quickstop (QSP), 8.2-39, 8.2-67

Isolationsfestigkeit, 3.1-2

J
JOG-Sollwert, 8.3-6

Jumper X3, fiir Eingangsbereich analoge Sollwertvorgabe,
5.9-8

Anhang

Stichwortverzeichnis

K

Kalibrierung, ProzegroRe, 9.1-1
Kapazitdtsbelag (CAN), 5.10-1

Kennzeichnung, Antriebsregler, 1.2-1

13
13.2

Keypad EMZ9371BC, Parameter dndern, 7.2-4, 7.2-6,

7.2-7, 7.2-8, 7.2-9

Keypad XT EMZ9371BC
- Mendustruktur, 7.2-11
- Parametrierung, 6.3-1, 7.2-1

Kippsicherheit, des Motors, 8.2-59

Klemmenbelegung

- analoge Ausgange, 5.9-8

- analoge Eingdnge, 5.9-8

- digitale Ausgange, 5.9-8

- digitale Ein-/Ausgdnge, 11.3-2

- digitale Eingdnge, 5.9-8

- Sicherheitsrelais KSR, 5.9-8, 11.3-2
Konfiguration

- analoge Ausgiange, 6.5-6

- analoge Ausgangssignale, 6.5-6

- analoge Eingangssignale, 6.5-4

- Anzeigefunktionen, 9.1-1

- Attributtabelle, 8.5-1

- Codetabelle, 8.3-1

- Digitale Ausgange, 6.5-3

- digitale Ausgangssignale, 6.5-3

- digitale Eingangssignale, 6.5-1

- Drehrichtung umschalten, 6.10-5

- maximale Drehfeldfrequenz, 6.10-1
- minimale Drehfeldfrequenz, 6.10-1
- Motordatenerfassung, 6.6-14

- Pendeldampfung, 6.11-3

- Quickstop (QSP), 6.10-4

- Reglersperre (DCTRL1-CINH), 6.4-1
- Relaisausgang, 6.5-3

- Schaltfrequenz Wechselrichter, 6.9-1

- Schlupfkompensation, 6.11-1
- Stromgrenzwerte, 6.6-13
- Umin-Anhebung, 6.8-6

Konformitat, 1.2-1, 3.1-1
KTY-Motoriiberwachung, 6.6-11

L

Laufoptimierung, 6.11-1
LED-Anzeige, 9.2-1

Leitfrequenz-Hochlaufgeber (DFRFG1), 8.2-13
Leitfrequenzausgang, Anschluss an X10, 5.12-1
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Leitfrequenzausgang (DFOUT), 8.2-8 Motordaten, identifizieren, 6.6-14
Leitfrequenzeingang, Anschluss an X9, 5.12-1 Motordaten eingeben, 6.6-1
Leitfrequenzeingang (DFIN), 8.2-5 Motordatenerfassung, 6.6-14
Leitfrequenzverarbeitung (DFSET), 8.2-18 Motorleitung, EinfluB der Linge, 5.1-3
Leitungen Motorleitungen, 5.2-1

- fir den Motoranschluss, 5.2-1 Motorpoti

- flir Steueranschliisse, 5.2-3 - Ablaufzeit Tif, 8.3-21
Leitungsquerschnitte, 3.5-1 - Hochlaufzeit Tir, 8.3-21
Leitungstyp (CAN), 5.10-1 Motorschutz, 2.3-1

Leitungswiderstand (CAN), 5.10-1

N

Netzanschluss, 5.2-1, 5.4-4, 5.5-4, 5.6-4, 5.7-4

Leuchtdioden, 9.2-1

M Netzeinspeisung, 3.5-2
Maximaldrehzahl, 6.10-1, 8.2-26, 8.2-48, 8.3-3 Netzformen, 3.1-2
Mechanische Installation Not-Aus, Reglersperre, 6.4-1
- "Cold Plate”-Technik, 4.1-3, 4.2-4

Anforderungen an den Kiihler, 4.1-3, 4.2-4 P
- Montage thermisch separiert (Durchstotechnik) 15 ... 30

kw, 4.2-3 Parameter dndern, Keypad EMZ9371BC, 7.2-4, 7.2-6,
- Montage thermisch separiert (DurchstoRtechnik) 45 ... 55 7.2-7,7.2-8,7.29

kw, 4.3-3 Parametrierung, 7-1
- Montage thermisch separiert (DurchstoBtechnik) 75 ... 90 - Code. 7.1-1

kw, 4.4-3 .

- mit Bus-System, 7.1-2

Menﬁstruktur, Keypad XT EM2937ch, 7.2-11 - mit Keypad XT EM2937lBC, 6.3-1 , 7.2-1
Minimaldrehzahl, 6.10-1, 8.2-26, 8.2-48, 8.3-3 Passwort, 8.3-10
Motor, thermische Uberwachung, mit PTC-Widerstand, Pendeldimpfung, 6.11-3, 8.2-45, 8.2-73
6.6-9, 6.6-11

- Reduzieren von Drehzahlschwingungen, 6.11-3

Motor cos phi, 6.6-2, 6.6-15, 6.8-9, 8.2-51, 8.3-9 Personenschutz, 2.3-1

Motor-Bemessungsdrehzahl, 6.6-1, 6.6-15, 6.8-9, . . )
8.2-29, 8.2-51, 8.3-9 ProzeRgroRe, anzeigen, 9.1-1
PTC-Motoriib h 6.6-9
Motor-Bemessungsfrequenz, 6.6-1, 6.6-15, 6.8-9, otoruberwachung,

8.2-29, 8.2-51, 8.3-9

Motor-Bemessungsleistung, 6.6-1, 6.8-8, 8.3-8 Q
Motor-Bemessungspannung, 6.6-2, 6.6-15, 6.8-5, 6.8-9 QsP (Quickstop), 8.2-39, 8.2-67
, 8.2-29, 8.2-51, 8.3-9 Quickstop, 6.10-4
Motor-Bemessungsstrom, 6.6-1, 6.6-15, 6.8-9, 8.2-51, Quickstop (QSP), 8.2-39, 8.2-67
8.3-9 - -

Quickstop Ablaufzeit, 6.10-4, 8.2-29, 8.2-52, 8.3-11
Motor-Istspannung, 8.2-27, 8.2-49, 8.3-6, 9.1-1

Motor-Iststrom, 8.2-27, 8.2-49, 8.3-7, 9.1-1 R

Motor-Magnetisierungsstrom, optimieren bei . . . A ]
Vectorregelung, 6.11-9 Reaktionszeiten digitale Eingdnge, 6.5-1

Motor-Rotorwiderstand, 8.2-50, 8.3-9 Rechtliche Bestimmungen, 1.2-1

Regl Antriebsverhalten, 6.4-1
Motor-Stinderinduktivitit, 6.6-15, 6.8-9, 8.2-51, eglersperre, Antriebsvernaten,

8.3-10 Relaisausgang, Konfiguration, 6.5-3
Motor-Stinderwiderstand, 6.6-15, 8.2-50, 8.3-9 Restgefahren, 2.3-1
Motor-Streuinduktivitit, 8.2-51, 8.3-9 Riickfiihrsystem, verdrahten, 5.11-1
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Riickfiihrsystem einstellen, 6.7-1

Riittelfestigkeit, 3.1-1

S

Schaltfrequenz, automatische stromabhéngige
Umschaltung, 6.9-2, 8.2-27, 8.2-48, 8.3-4

Schaltfrequenz Wechselrichter, 6.9-1

- gerduschoptimiert, 6.9-1
Schaltfrequenzabsenkung, 6.9-2
Schlupfkompensation, 6.11-1, 8.2-46, 8.2-74
Schnellhalt, 6.10-4

Schutzart, 3.1-2

Schutzisolierung von Schaltkreisen, 3.1-2
SchutzmaRnahmen, 3.1-2

Sicherer Halt, 11-1

- automatische zyklische Uberwachung mit SPS, 11.4-2
- deaktivierte Funktion, 5.9-6

- Funktion aktiv, 5.9-3

- interne Verschaltung, 11.2-1

- zusatzliche Sicherheitshinweise, 11.1-1
Sicherheitshinweise, 2-1

- Definition, 2.4-2

- flir den ”Sicheren Halt”, 11.1-1

- Gestaltung, 2.4-2

Sicherheitsrelais, Stecker X11

- Klemmenbelegung, 11.3-1

- Verdrahtung, 11.3-1

Sicherheitsrelais KSR, Klemmenbelegung, 5.9-8, 11.3-2

Sicherungen, Betrieb mit Bemessungsleistung, 400 V (UL),

3.5-2, 3.5-3, 3.5-4
Spannungsabfall, 3.5-1

Spannungsanhebung, optimieren iliber Boost-Korrektur,
6.11-5

Spannungsversorgung, iiber interne Spannungsquelle,
5.9-4, 5.9-6

Speed-Mode, Hoch- und Ablaufzeiten einstellen, 6.10-3
Statuswort AIF, 8.3-15, 9.1-2

Steuerklemmen
- Belegung von X5 dndern, 6.5-1
- Belegung von X6 andern, 6.5-1

Steuerleitungen, 5.2-3
Steuerwort (AIF), 8.3-13
Stoppen, 6.10-1

Storaussendung, 3.1-2
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Storfestigkeit, 3.1-2

Stérungen, EMV-Storungen beseitigen, 5.2-6
Storungsanalyse, 9.2-1
Storungsbeseitigung, 9-1, 9.4-1
Stérungsmeldung, Zuriicksetzen, 9.5-1

Stérungsmeldungen, 9.4-5
- OC3im Clamp-Betrieb, 9.4-2

Strom-Derating, 3.4-1
Stromgrenzwerte, 6.6-13
Stromkennlinien, Strom-Derating, 3.4-1

Systembus (CAN), Verdrahtung, 5.10-1

T

Technische Daten, 3-1

- Betrieb mit Bemessungsleistung, 3.2-1
Bemessungsdaten 400V, 3.2-1, 3.3-1
Bemessungsdaten 480V, 3.2-4

- Betrieb mit erhdhter Bemessungsleistung, 3.3-1

- Stromkennlinien, Gerdteschutz durch Strom-Derating,
3.4-1

Temperaturbereiche, 3.1-1
- Bemessungsstrom reduzieren, 3.1-1

Temperaturerfassung, 8.2-58

Thermische Uberwachung, Motor, mit PTC-Widerstand,
6.6-9, 6.6-11

Tn Schlupfregler, 6.11-1, 8.2-28, 8.3-8
Tn-Drehzahlregler, 8.2-28, 8.2-50, 8.3-8
Tn-Stromregler, 6.8-8, 8.2-28, 8.2-50, 8.3-8
TRIP-Reset, 9.5-1

Typspezifisches Zubehor, 12.2-1

U
U/f-Kennlinie, einstellen der, 8.2-33

U/f-Kennliniensteuerung, 6.8-4
- Boost-Korrektur, 6.11-5
- Inbetriebnahmebeispiel, 6.3-1

Uberdrehzahlen, 2.3-1

Ubersicht, Zubehér, 12-1

Uberwachung, des Sicheren Halts mit SPS, 11.4-2
Umin-Anhebung, 6.8-6

13.2-5



Lesezeichen ein-/ausblenden

13 Anhang

13.2 Stichwortverzeichnis

V Vorwort, 1-1

Vectorregelung, 6.8-8 Vp-Drehzahlregler, 8.2-28, 8.2-50, 8.3-8

- Inbetriebnahmebeispiel, 6.3-5 Vp-Stromregler, 6.8-8, 8.2-28, 8.2-50, 8.3-8
- Motor-Magnetisierungsstrom optimieren, 6.11-9

Verbundbetrieb, 10-1 y4

- dezentrale Einspeisung, 10.1-1 zentrale Einspeisung. Siehe Verbundbetrieb

- mehrere Antriebe, 10-1

) . Zubehor, 12-1
- zentrale Einspeisung, 10.2-1

- allgemein, 12.1-1
Verdrahtung - typspezifisch, 12.2-1
- Leitfrequenzausgang an X10, 5.12-1
- Leitfrequenzeingang an X9, 5.12-1

- Systembus (CAN), 5.10-1 Zusatzsollwert, 8.3-6

Zwischenkreisspannung, 8.2-27, 8.2-49, 8.3-6, 9.1-1

Zuriicksetzen, Storungsmeldung, 9.5-1
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