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Synchron-Servomotoren MCS
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Asynchron-Servomotoren MCA
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Asynchron-Servomotoren MCA
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Asynchron-Servomotoren MQA
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Asynchron-Servomotoren MQA
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Synchron-Servomotoren MD☐KS

Checkliste Bestellangaben
MDSKS… / MDFKS…Produktschlüssel

Ohne / DC 24 V / DC 205 VAnbauten: Bremse

Bauform B14 / B5Motorbauform

Mit / ohne PassfederWellenausführung

IP54 / IP65Schutzart

Rundsteckverbinder / Klemmenkasten…Motoranschluss

RAL 9005 (Schwarzmatt) / RAL…Farbe

Ausführungen Servomotoren30 -
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Asynchron-Servomotoren MDFQA

Checkliste Bestellangaben
MDFQA…Produktschlüssel

Ohne / DC 24 V / DC 205 VAnbauten: Bremse

G2D120 ohne Filter …Anbauten: Fremdlüfter

Bauform B35 / B5Motorbauform

Mit / ohne PassfederWellenausführung

RAL 9005 (Schwarzmatt) / RAL…Farbe

Ausführungen Servomotoren33 -
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Servomotoren

BetriebssicherAnServo-AntriebssystemewerdenheutehöchsteAnforderun-
gen gestellt. Die verschiedenen Komponenten der Antriebs- Die Ausführung in Schutzart IP54 sorgt bei den Baureihen

MCS, MD☐KS und MCA für einen guten Schutz der Motoreneinheiten sind optimal aufeinander abgestimmt. Einen we-
vor Staub undWasser. Werden erhöhte Anforderungen ansentlichen Bestandteil dieses Systems stellen hierbei die Ser-
den Schutz des Antriebes gestellt, können dieMCS-, MD☐KS-vomotorenreihen dar. Abgestimmt auf die unterschiedlichen
undMCA-Motoren in selbstgekühlterAusführungauch inder
Schutzart IP65 geliefert werden.

Anwendungsfälle werden Synchron- und Asynchronmotoren
in einemweiten Drehmomenten- und Leistungsbereich und
optimiert auf die unterschiedlichen Anforderungen anDyna-
mik, Genauigkeit und Antriebsverhalten zur Verfügung ge-
stellt.

CE-KonformitätDynamisch
Alle Servomotoren erfüllen selbstverständlich die EG-Richtli-
nien:

Alle Servomotoren zeichnen sich durch ein geringesMassen-
trägheitsmomentundeinehoheÜberlastfähigkeit aus.Durch
die kontinuierliche Temperaturmessungmit einemeingebau- ƒ CE-Konformität nach der Niederspannungsrichtlinie
ten Temperatursensorwird einweitgehend temperaturunab- ƒ CE-Konformität nach der Richtlinie elektromagnetische

Verträglichkeit für eine typische Antriebskonfiguration
mit Umrichter

hängiges optimales Regelungsverhaltenerreicht. InKombina-
tion mit den Servo-Umrichtern lassen sich hohe Drehzahlge-
nauigkeiten, beste RundlaufeigenschaftenundgroßeWinkel-
beschleunigungen erreichen.

Die Einhaltungder elektromagnetischenVerträglichkeit lässt
sich durchVerwendung vorkonfektionierter Systemleitungen
einfach gewährleisten.

UL-ZertifizierungGenau
Alle Servomotoren sind für den Einsatz auf dem amerikani-
schenKontinent vorbereitet. Die Servomotorender Baureihen

Durch die neue SEpT-Bauform (Sinus-Einzelpol-Technologie)
wird in Kombination mit den speziell geformten Neodym-Ei-

MCS,MCAundMQAsind cURus-zertifiziert, die der Baureihensen-Bor (NdFeB)-Hochenergie-Magneten bei den Synchron-
MDSKS,MDFKS undMDFQA sindUR-zertifiziert. (Ausnahme:
Ausführung mit 205-V-Bremse.)

ServomotorenMCS ein verzerrungsfreies, rein sinusförmiges
Arbeitsfeld erzeugt. Dies garantiert zumeinen ein exzellentes
Rundlaufverhalten, da keine störenden Feldverzerrungen
existieren, zum anderen eine maximale Leistungsdichte, da
nahezu die gesamte induzierte Energie ausschließlich das
Arbeitsfeld erzeugt.Durchdieseoptimierte Feldformentfallen
ebenso weitestgehend störende Hak- und Rastmomente.

Keine Kompromisse bei der AbtriebsdrehzahlLanglebig
Der große Übersetzungsbereich der Lenze-Getriebe, kombi-
niert mit dem kleinen Stufensprung von 1.12, ermöglicht die

DasgefordertehoheQualitätsniveaudereingesetztenBauteile
erfüllt die anmoderneAntriebstechnikgestelltenAnforderun-

genaueWahl des benötigten Abtriebsdrehzahlbereiches.gen an Betriebssicherheit und Lebensdauer. Ein verstärkter
Durch die Direktanbaumöglichkeit der Getriebe bei den Ser-Isolationsaufbau mit thermischer Reserve (Lackdraht nach
vomotoren der Baureihen MCS, MD☐KS und MCA entstehtWärmeklasse H, Ausnutzung nach F) sorgt für eine hohe Le-
eine äußerst kompakte Antriebseinheit mit minimiertembensdauer derWicklung. Bei denMCS-Servomotoren ist dar-
Bauvolumen. Selbstverständlich können alle Servomotorenüber hinaus durch den Stator-Vollverguss die Wicklung auch
auch in herkömmlicher Weise mit Getrieben kombiniert
werden.

bei starken Vibrationen bestens geschützt und die Wärme
kannnochbesser abgeführtwerden.DaserhöhtdieBelastbar-
keit und sorgt für eine lange störungsfreie Nutzungsdauer.
Vorgespannte und großzügig bemesseneWälzlager mit
hochtemperaturbeständigem Fett garantieren zudem eine
hohe Lagerlebensdauer.
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Reduziertes SpielAnpassungsfähig
Der Einsatz spielfreier Permanentmagnet-Haltebremsen er-
möglicht das definierte Halten einer Position auch bei
stromlosem Antrieb.

Der modulare Aufbau derMotoren und die konzeptionell ge-
planten Varianten erleichtern die richtige Auswahl für den
jeweiligen Einsatzfall.

Spielarme Verbindungselemente der Lenze-Getriebe und die
hohe Verzahnungsqualität durch präzise Fertigung ermögli-

Durch die Vielzahl der abtriebsseitigen Ausführungen der
Motoren und der Getriebemotoren passen sich die Antriebe
nahezu jeder Antriebsaufgabe an: chengegenübervergleichbarenGetriebeneinäußerstgeringes

Verdrehspiel am Abtrieb der Servo-Getriebemotoren.ƒ Servomotoren mit zylindrischemWellenende mit oder
ohne Passfeder Für höchste Anforderungen an reduziertes Spiel können alle

Servomotoren der Baureihen MCS undMCA 10...19 / 21 mitƒ Servo-Getriebemotoren mit Vollwelle, Hohlwelle oder
Hohlwelle mit Schrumpfscheibe direkt angeflanschten Planetengetrieben der Baureihe GPA

kombiniert werden.ƒ Servo-Getriebemotoren mit oder ohne Flansch, Fuß oder
Zentrierung Selbstverständlich setzen wir hierbei, wie bei allen Motor-

Getriebe-Kombinationen, konsequent auf kraftschlüssigeƒ Unterschiedliche integrierte Winkelgeber erlauben die
Anpassung an die erforderliche Genauigkeit: Resolver als Verbindungen,dieauchhochdynamischeServo-Anwendungen

zuverlässig meistern.Standardlösungmit optimiertemVerhaltendurch interne
Verbesserung der Resolvergenauigkeit, SinCos-Absolut-
wertgeber für höchste Genauigkeit oder auch Inkremen-
talgeber für allgemeine Anwendungen.

ƒ Abgestimmt auf den jeweiligen Motortyp sorgen Perma-
nentmagnet- oder Federkraft-Haltebremsen mit unter-
schiedlichen Momentenbereichen auch bei stromlosem
Antrieb für eine exakte Positionierung in allen Anwen-
dungsfällen.

SpezialtypenLeise
Für besondere Einsatzfälle, die eine spezielle Ausführung er-
fordern, stehen wir Ihnen ebenfalls jederzeit zur Verfügung.

Hohe Schaltfrequenzen der Servo-Umrichter (bis 16 kHz) und
eine optimale Magnetkreis-Gestaltung führen zu äußerst
geringerGeräuschentwicklung.OptimierteVerzahnungsgeo-
metrie der Lenze-Getriebe verhindert die Entstehung von
Geräuschen, innenverrippte Graugussgehäuse der Getriebe
wirken zusätzlich geräuschdämpfend.

MontagefreundlichKompakt
Alle Servomotoren garantieren schnellste Montage und im
Austauschfall kurze Stillstandszeiten. Alle Anschlüsse der

Die hohe Leistungsdichte aller Servomotoren ermöglicht
kleine, hochdynamische Antriebseinheiten. Die Verwendung

Motoren MCS, MD☐KS und MCA sind unverwechselbarvon Servo-Getriebemotoren mit Direktanbau der Motoren
führt zu besonders kompakten Antrieben. steckbar undumca. 320° drehbar, dies sorgt für problemlosen

Ein- und Ausbau in allen Montagesituationen.
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Über diesen Katalog

WeitereAuswahltabellenmitunterschiedlichenSchaltfrequen-
zen stehen mit folgender Kennung zur Verfügung:

In diesem Katalog sind alle Synchron-Servomotoren der Bau-
reihen MCS, MDSKS, MDFKS und Asynchron-Servomotoren
der Baureihen MCA ,MQA, MDFQA zusammengestellt. ƒ DS_ZT_MCS_0001
Die Motor-Umrichter-Kombinationen sind für die Werksein-
stellungen der Servo-Umrichter aufgeführt. Alle weiteren

ƒ DS_ZT_MCA_0001
ƒ DS_ZT_MQA_0001

möglichenZuordnungenkönnen im Internetheruntergeladen
werden.

ƒ DS_ZT_MDSKS_0001
ƒ DS_ZT_MDFKS_0001
ƒ DS_ZT_MDFQA_0001
Diese Kennung (z. B. DS_ZT_MCS_0001) einfach als Suchbe-
griff unterwww.lenze.de/dsc eingebenundschonbekommen
Sie die Information in Form eines PDF-Formats.

Parallel zu dieser Unterlage finden Sie den gleichen Produkt-
umfangauch indemelektronischenKatalogDSC.Denelektro-
nischen Katalog gibt es auf CD oder im Internet unter der
Adressewww.lenze.de/dsc.

Im Internet können Sie auch Zusatzinformationen, z. B.
Drehmoment-Kennlinien der einzelnen Motor-Umrichter-
Kombinationen auswählen und als PDF downloaden. Es wer-
den unterschiedliche Betriebsarten, z. B. verschiedene Maxi-
malströme bei unterschiedlichen Schaltfrequenzen, darge-
stellt.

Auswahl und Bestellen

Für eine schnelle und korrekte Lieferung benötigen wir:Bitte beachten Sie das Kapitel Antriebsauslegung.
Dort finden Sie allgemeine Daten, Ausführungen und Defini-
tionen (Hinweise zu den Zuordnungstabellen).

ƒ Ihre Lieferdaten wie Liefertermin und Lieferadresse
ƒ den vollständigen Produktschlüssel unserer Produkte.

Beachten Sie zusätzlich bei den Servomotoren der Baurei-
hen MD☐KS und MDFQA die Checkliste Bestellangaben

Eine Übersicht der Lenze-Niederlassungen finden Sie auf den
letzten Seiten des Kataloges.
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Kurzzeichenlegende

Masse, Standard[kg]mMechanischer Wirkungsgrad,[%]η
Leistungsfaktor,cos ϕ Stillstandsdrehmoment,[Nm]M0

Max. Stillstandsmoment,[Nm]M0, maxIsolationsfestigkeit, Maximale Span-
nungsanstiegsgeschwindigkeit

[kV / µs]du / dt

MittleresdynamischeDrehmoment, Bei
120 °C

[Nm]Mav
Grenzfrequenz,[kHz]fmax

Max. Drehmoment,[Nm]MmaxMax. Eingangsfrequenz,[Hz]fmax, 1

Bemessungsfrequenz,[Hz]fN Bemessungsdrehmoment,[Nm]MN

Eckdrehzahl,[min-1]netoAxialkraft,[N]Fax
Max. Axialkraft,[N]Fax,max Drehzahl,[min-1]nk

Max. Drehzahl,[min-1]nmaxMin. Axialkraft,[N]Fax,min

Radialkraft,[N]Frad Bemessungsdrehzahl,[min-1]nN
Bemessungsleistung,[kW]PNMin. Radialkraft,[N]Frad,min

Aufstellungshöhe, über NN[m]H Höchstschaltarbeit,[J]QE

Ständerimpedanz,[Ω]R1Stillstandsstrom,[A]I0
Max. Stillstandsstrom,[A]I0, max Läuferimpedanz,[Ω]R2

Verknüpfzeit,[ms]t1Max. Strom,[A]Imax

Bemessungsstrom,[A]IN Trennzeit,[ms]t2
Max. Betriebs-Umgebungstemperatur,[°C]Topr,maxMassenträgheitsmoment, Standard[kgcm²]J

Massenträgheitsmoment, Zulässiges
Verhältnis Last / Bremsmotor

JL / JMB Min. Betriebs-Umgebungstemperatur,[°C]Topr,min

Max. Netzspannung,[V]Umax
Massenträgheitsmoment, Bremsmotor[kgcm²]JMB Min. Netzspannung,[V]Umin
Spannungskonstante, Bei 150 ° C[V /1000

rp]
KELL 150 °C Bemessungsspannung, AC[V]UN,AC

Bemessungsspannung, DC[V]UN,DC
Drehmomentkonstante, Stillstand, bei
150 °C

[Nm/A]Kt0 150 °C Läuferimpedanz,[Ω]Zro

Drehmoment-Korrekturfaktor,km1

Ständerstreuinduktivität,[mH]L1ϭ
Bemessungsinduktivität,[mH]LN

Communauté EuropéenneCE

Canadian Standards AssociationCSA

Deutsches Institut für Normung e.V.DIN

Elektromagnetische VerträglichkeitEMV

Europäische NormEN

International Electrotechnical CommissionIEC

International Mounting CodeIM

International Protection CodeIP

National Electrical Manufacturers AssociationNEMA

Underwriters Laboratory Listed ProductUL

Underwriters Laboratory Recognized ProductUR

Verband deutscher ElektrotechnikerVDE
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MDFKSMDSKSMCS

Kühlungsart
FremdgekühltSelbstgekühltFremdgekühltSelbstgekühlt

Schutzart
IP54IP54IP54IP54EN 60529

IP65IP65

Wärmeklasse
FVDE 0530; Ausnutzung

FVDE 0530; Isolationsaufbau (Lackdraht)

Approbation
GOSTcURus 1)Art
UR 1)GOST

Isolationsfestigkeit
1.50[kV]UMaximale Spannungsamplitude

5.00[kV / µs]du / dtMaximale Spannungsanstiegsgeschwin-
digkeit

Rundlauf
NDIN 42955

Planlauf
NDIN 42955

Koaxialität
NDIN 42955

Min. Betriebs-Umgebungstemperatur
-15-20-15-20[°C]Topr,minOhne Bremse

-10[°C]Topr,minMit Bremse

Max. Betriebs-Umgebungstemperatur
40[°C]Topr,maxOhne Bremse

40[°C]Topr,maxMit Bremse

Max. Oberflächentemperatur
110140110140[°C]T

Mechanische Toleranz
b2 ≤ 230 mm = j6Flanschzentrierdurchmesser
b2 > 230 mm = h6

d ≤ 50 mm = k6Wellendurchmesser
d > 50 mm =m6

Max. Aufstellungshöhe über NN
1000[m]HmaxOhne Leistungsreduzierung

4000[m]HmaxMit Leistungsreduzierung

Max. Luftfeuchtigkeit
85.0[%]Ohne Betauung

Recognized component File No. E 210321.1)

27†Servomotoren de 12/2008

Allgemeines
Normen und Einsatzbedingungen



MDFQAMQAMCA

Kühlungsart
FremdgekühltSelbstgekühlt

Schutzart
IP23IP54 3)IP54EN 60529

IP23 2)IP65

Wärmeklasse
FVDE 0530; Ausnutzung

FVDE 0530; Isolationsaufbau (Lackdraht)

Approbation
GOSTcURus 4)Art
UR 5)GOST

Isolationsfestigkeit
1.50[kV]UMaximale Spannungsamplitude

5.00[kV / µs]du / dtMaximale Spannungsanstiegsgeschwin-
digkeit

Rundlauf
NR 1)DIN 42955

N

Planlauf
NR 1)DIN 42955

N

Koaxialität
NR 1)DIN 42955

N

Min. Betriebs-Umgebungstemperatur
-15-20[°C]Topr,minOhne Bremse

-10[°C]Topr,minMit Bremse

Max. Betriebs-Umgebungstemperatur
40[°C]Topr,maxOhne Bremse

40[°C]Topr,maxMit Bremse

Max. Oberflächentemperatur
110140[°C]T

Mechanische Toleranz
b2 ≤ 230 mm = j6Flanschzentrierdurchmesser
b2 > 230 mm = h6

d ≤ 50 mm = k6Wellendurchmesser
d > 50 mm =m6

Max. Aufstellungshöhe über NN
1000[m]HmaxOhne Leistungsreduzierung

4000[m]HmaxMit Leistungsreduzierung

Max. Luftfeuchtigkeit
85.0[%]Ohne Betauung

MCA14, 17, 19 und 21.1)

MCA20, 22 und 26.2)

Nicht möglich bei MCA20.3)

Recognized component File No. E 210321.4)

MDFQA160: Auf Anfrage, Recognized component File No. E 217551.5)
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Synchron-Servomotoren MCS

MCS19MCS14MCS12MCS09MCS06

Bauform
B5-FF215B5-FF165B5-FF130B5-FF100B5-FF75

Wellenende ( jeweils mit und ohne
Passfeder)

28 x 6024 x 5019 x 4014 x 3011 x 23

A-Lagerschild
nicht öldicht

Bremse
DC 24 VDC 24 VPermanentmagnetbremse

DC 24 V, verstärkt

Drehzahl- undWinkelgeber
Resolver

SinCos- Single- / Multi-turn

Kühlung
selbstgekühltOhne Lüfter

230 V; 50 HzFremdlüfter axial, 1-ph.
115 V; 60 Hz

Temperatursensor
KTYTemperaturfühler

2x PTC zusätzlich (3-ph. Überwachung)Kaltleiter

Motoranschluss Rundsteckverbinder
Leistung + BremseLeistung + Bremse

Geber + TemperatursensorGeber + Temperatursensor
Fremdlüfter

Motoranschluss Klemmenkasten
Leistung + Bremse + Geber + Temperatursensor

Wellenlagerung
Rillenkugellager mit hochtemperaturbeständigem Fett, Dichtscheibe bzw. DeckscheibeLagerart

B-SeiteLage des Festlagers

Farbe
RAL9005M

ƒ Klemmenkasten nicht möglich bei Fremdlüfteranbau.
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Synchron-Servomotoren MD☐KS

MDFKS☐☐071MDSKS☐☐071MDSKS☐☐056MDSKS☐☐036
Bauform

B14-FT130B14-FT85B5-FF75
B5-FF130B5-FF100

Wellenende ( jeweils mit und ohne
Passfeder)

19 x 4014 x 3011 x 23

A-Lagerschild
nicht öldicht

Bremse
DC 24 VPermanentmagnetbremse

AC 230 V 1)

DC 205 V 1)

Drehzahl- undWinkelgeber
ResolverResolver

SinCos- Single- / Multi-turn

Kühlung
selbstgekühltOhne Lüfter

230 V; 50 HzFremdlüfter axial, 1-ph.

Temperatursensor
KTYTemperaturfühler

Motoranschluss Rundsteckverbinder
Leistung + BremseLeistung + Bremse
Geber + Temperatur-

sensor
Geber + Temperatursensor

Fremdlüfter

Motoranschluss Klemmenkasten
Leistung + BremseLeistung + Bremse
Geber + Temperatur-
sensor + Fremdlüfter

Geber + Temperatursensor

Motoranschluss Klemmenkasten +
Rundsteckverbinder

Leistung + BremseKlemmenkasten
Geber + Temperatursensor

FremdlüfterRundsteckverbinder

Wellenlagerung
Rillenkugellager mit hochtemperaturbeständigem Fett, Dichtscheibe bzw. DeckscheibeLagerart

A-SeiteLage des Festlagers

Farbe
RAL9005M

Nicht möglich bei UR-Ausführung.1)
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Asynchron-Servomotoren MCA

MCA19MCA17MCA14MCA13MCA10

Bauform
B14-FT130B14-FT130B14-FT130B14-FT85
B5-FF215B5-FF165B5-FF130B5-FF100

Wellenende ( jeweils mit und ohne
Passfeder)

28 x 6024 x 5019 x 4014 x 30

A-Lagerschild
nicht öldicht

öldicht

Bremse
Federkraftbremse

DC 24 VPermanentmagnetbremse
AC 230 V 1)

DC 205 V 1)

Drehzahl- undWinkelgeber
Resolver

SinCos- Single- / Multi-turn
Inkrementalgeber

Kühlung
selbstgekühltOhne Lüfter

230 V; 50 HzFremdlüfter axial, 1-ph.

Temperatursensor
KTYTemperaturfühler

Motoranschluss Rundsteckverbinder
Leistung + Bremse

Geber + Temperatursensor
Fremdlüfter

Motoranschluss Klemmenkasten
Leistung + BremseLeistung + Brem-

se Geber + Temperatursensor + Fremdlüfter
Geber+Tempera-

tursensor

Motoranschluss Klemmenkasten +
Rundsteckverbinder

Leistung + BremseKlemmenkasten
Geber + Temperatursensor

FremdlüfterRundsteckverbinder

Wellenlagerung
Rillenkugellager mit hochtemperaturbeständigem Fett, Dichtscheibe bzw. DeckscheibeLagerart

A-SeiteLage des Festlagers

Farbe
RAL9005M

Nicht möglich bei UR-Ausführung.1)
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Asynchron-Servomotoren MCA

MCA26MCA22MCA21MCA20

Bauform
B3B3B14-FT130B3

B5-FF265B5-FF265B5-FF215B5-FF215
B5-FF350B5-FF265B5-FF265

Wellenende ( jeweils mit und ohne
Passfeder)

55 x 11038 x 80

A-Lagerschild
nicht öldicht

öldicht

Bremse
DC 24 VDC 24 VFederkraftbremse

AC 230 V 1)AC 230 V 1)

DC 24 VPermanentmagnetbremse
AC 230 V 1)

DC 205 V 1)

Drehzahl- undWinkelgeber
Resolver

SinCos- Single- / Multi-turn
Inkrementalgeber

Kühlung
selbstgekühltOhne Lüfter

230 V; 50 Hz230 V; 50 Hz230 V; 50 HzFremdlüfter axial, 1-ph.
230 V; 60 Hz230 V; 60 Hz

Temperatursensor
KTYTemperaturfühler

Motoranschluss Rundsteckverbinder
Leistung + Bremse

Geber + Temperatursensor
Fremdlüfter

Motoranschluss Klemmenkasten
Leistung + Bremse
Geber + Temperatur-
sensor + Fremdlüfter

Motoranschluss Klemmenkasten +
Rundsteckverbinder

Leistung + BremseLeistung + BremseLeistung + BremseKlemmenkasten
Geber + Temperatur-

sensor

Geber + TemperatursensorFremdlüfterGeber + Temperatur-
sensor

Rundsteckverbinder
Fremdlüfter

Fremdlüfter

Wellenlagerung
Rillenkugellager mit hochtemperaturbeständigem Fett, Dichtscheibe bzw. DeckscheibeLagerart

B-SeiteA-SeiteB-SeiteLage des Festlagers

Farbe
RAL9005M

Nicht möglich bei UR-Ausführung.1)
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Asynchron-Servomotoren MQA / MDFQA

MDFQA☐☐160MQA26MQA22MQA20

Bauform
B35-FF350B3B3B3

B5-FF265B5-FF265B5-FF215
B5-FF350B5-FF265

Wellenende ( jeweils mit und ohne
Passfeder)

55 x 11038 x 80

A-Lagerschild
nicht öldichtnicht öldicht

öldicht

Bremse
DC 24 VDC 24 VFederkraftbremse

AC 230 V 1)AC 230 V 1)

DC 205 V 1)

Drehzahl- undWinkelgeber
OhneResolver

ResolverSinCos- Single- / Multi-turn
SinCos- Single- /Mul-

ti-turn
Inkrementalgeber

Inkrementalgeber

Kühlung
230 V; 50 HzFremdlüfter radial, 1-ph.
230 V; 60 Hz

400 V; 50 HzFremdlüfter radial, 3-ph.
400 V; 60 Hz
460 V; 50 Hz
460 V; 60 Hz
480 V; 60 Hz

Temperatursensor
KTYTemperaturfühler

TKOThermokontakt

Motoranschluss Klemmenkasten +
Rundsteckverbinder

Leistung + Tempera-
tursensor

Leistung + Bremse
Fremdlüfter

Klemmenkasten

Fremdlüfter

Bremse + GeberGeber + TemperatursensorLeistung + BremseRundsteckverbinder
Geber + Temperatur-

sensor

Wellenlagerung
Rillenkugellager mit hochtemperaturbeständigem Fett, Dichtscheibe bzw. DeckscheibeLagerart

B-SeiteLage des Festlagers

Farbe
GrundiertGrundiert
RAL9005MRAL9005M

RAL9005M Grundiert

Nicht möglich bei UR-Ausführung.1)
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Kühleinfluss des Montageflansches

DieMontage an eine thermisch leitfähige / isolierende Platte
bzw.Maschinengestell hat insbesonderebei den selbstgekühl-
tenMotoren Einfluss auf die Erwärmung desMotors. Bei den
Servomotoren der BaureiheMQAundMDFQA ist der Einfluss
gering bzw. vernachlässigbar.

Die imKatalogangegebenenMotorbemessungsdatengelten
bei einer Montage an eine in freier Konvektion montierten
Stahlplatte mit den unten aufgeführten Abmessungen:
ƒ MCS06: 270 x 270 mm
ƒ MCS09: 330 x 330 mm
ƒ MCS12 / 14 / 19: 450 x 450 mm

ƒ MDSKS☐☐036 / 056 / 071: 270 x 270 mm

ƒ MCA10 / 13: 270 x 270 mm
ƒ MCA14 / 17: 330 x 330 mm
ƒ MCA19 ... 26: 450 x 450 mm

Schwingstärken

MCS19MCS14MCS12MCS09MCS06

Schwingstärke
AEN 60034-14

1.60[mm/s]Maximaler Effektivwert der
Schwinggeschwindigkeit 1)

MDFKS☐☐071MDSKS☐☐071MDSKS☐☐056MDSKS☐☐036
Schwingstärke

AEN 60034-14

1.60[mm/s]Maximaler Effektivwert der
Schwinggeschwindigkeit 1)

MCA26MCA22MCA21MCA20MCA19MCA17MCA14MCA13MCA10

Schwingstärke
ABABAEN 60034-14

1.600.701.600.701.60[mm/s]Maximaler Effektivwert der
Schwinggeschwindigkeit 1)

MDFQA☐☐160MQA26MQA22MQA20

Schwingstärke
AEN 60034-14

1.60[mm/s]Maximaler Effektivwert der
Schwinggeschwindigkeit 1)

ƒ bei n = 600...3600 min-1

Freie Aufhängung1)

Servomotoren de 12/2008†34

Antriebsauslegung
Ausführungen Servomotoren



Koaxialität und Planlauf der Befestigungsflansche
und Rundlauf der Wellenenden

MCS19MCS14MCS12MCS09MCS06

Flanschgröße
FF215FF165FF130FF100FF75

Abmessungen
1801301108060[mm]j6b2
2824191411[mm]k6d

Abstand
18513511585.065.0[mm]mMessdurchmesser

10.0[mm]+/- 1zMessuhraufnahme zur
Flanschprüfung

Koaxialität
NDIN 42955

0.100.080[mm]yWert

Planlauf
NDIN 42955

0.100.080[mm]yWert

Rundlauf
NDIN 42955

0.0400.035[mm]xWert

ƒ Grenzwerte zur Kontrolle von Rundlauf der Wellenenden
sowie Koaxialität und Planlauf der Befestigungsflansche
nach DIN 42 955
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Koaxialität und Planlauf der Befestigungsflansche
und Rundlauf der Wellenenden

MDFKS☐☐071MDSKS☐☐071MDSKS☐☐056MDSKS☐☐036
Flanschgröße

FT130FF130FT130FF130FT85FF100FF75

Abmessungen
110708060[mm]j6b2
191411[mm]k6d

Abstand
14998.011386.0[mm]mMessdurchmesser

10.0[mm]+/- 1zMessuhraufnahme zur
Flanschprüfung

Koaxialität
NDIN 42955

0.100.080[mm]yWert

Planlauf
NDIN 42955

0.100.080[mm]yWert

Rundlauf
NDIN 42955

0.0400.035[mm]xWert

ƒ Grenzwerte zur Kontrolle von Rundlauf der Wellenenden
sowie Koaxialität und Planlauf der Befestigungsflansche
nach DIN 42 955
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Koaxialität und Planlauf der Befestigungsflansche
und Rundlauf der Wellenenden

MCA19MCA17MCA14MCA13MCA10

Flanschgröße
FT130FF215FT130FF165FT130FF165FT130FF130FT85FF100

Abmessungen
1101801101301101301107080[mm]j6b2

[mm]h6b2
28241914[mm]k6d

[mm]m6d

Abstand
14923914918814918814998.0113[mm]mMessdurchmesser

10.0[mm]+/- 1zMessuhraufnahme zur
Flanschprüfung

Koaxialität
RNDIN 42955

0.0500.100.080[mm]yWert

Planlauf
RNDIN 42955

0.0500.100.080[mm]yWert

Rundlauf
RNDIN 42955

0.0210.0400.035[mm]xWert

ƒ Grenzwerte zur Kontrolle von Rundlauf der Wellenenden
sowie Koaxialität und Planlauf der Befestigungsflansche
nach DIN 42 955
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MCA26MCA22MCA21MCA20

Flanschgröße
FF350FF265FT130FF265FF215FF265FF215

Abmessungen
230110230180230180[mm]j6b2

300[mm]h6b2
38[mm]k6d

55[mm]m6d

Abstand
384289149289239289239[mm]mMessdurchmesser

10.0[mm]+/- 1zMessuhraufnahme zur
Flanschprüfung

Koaxialität
NRNDIN 42955

0.100.0500.10[mm]yWert

Planlauf
NRNDIN 42955

0.100.0500.10[mm]yWert

Rundlauf
NRNDIN 42955

0.0600.0500.0600.050[mm]xWert

ƒ Grenzwerte zur Kontrolle von Rundlauf der Wellenenden
sowie Koaxialität und Planlauf der Befestigungsflansche
nach DIN 42 955
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Koaxialität und Planlauf der Befestigungsflansche
und Rundlauf der Wellenenden

MDF-
QA☐☐160

MQA26MQA22MQA20

Flanschgröße
FF350FF265FF215

Abmessungen
230180[mm]j6b2

300[mm]h6b2
38[mm]k6d

55[mm]m6d

Abstand
384289239[mm]mMessdurchmesser

10.0[mm]+/- 1zMessuhraufnahme zur
Flanschprüfung

Koaxialität
NDIN 42955

0.130.10[mm]yWert

Planlauf
NDIN 42955

0.130.10[mm]yWert

Rundlauf
NDIN 42955

0.0600.050[mm]xWert

ƒ Grenzwerte zur Kontrolle von Rundlauf der Wellenenden
sowie Koaxialität und Planlauf der Befestigungsflansche
nach DIN 42 955
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Hinweise zu den Auswahltabellen

Bitte beachten:
ƒ Bei aktiver Last (z. B. vertikale Antriebsachsen, Hubwerke,

Prüfstände, Abwickler) ist M0 max zu berücksichtigen
ƒ Bei passiver Last (z. B. horizontale Antriebsachsen) kann

in der Regel Mmax verwendet werden
ƒ BeiDrehzahlen<nk ist umrichterspezifischdaserreichbare

Drehmoment M0 max kleiner als Mmax
ƒ BeidenServo-Umrichtern ist die schaltfrequenzabhängige

Überlastfähigkeit bei Werkseinstellung berücksichtigt.
Weitere Informationen, siehe Katalog Servo-Umrichter.

Grafische Darstellung der Betriebspunkte

nk
[min-1]

75.0MCS

100
MDSKS

MDFKS

150

MCA

MQA

MDFQA

WeitereAuswahltabellenmitunterschiedlichenSchaltfrequen-
zen stehen mit folgender Kennung zur Verfügung:
ƒ DS_ZT_MCS_0001
ƒ DS_ZT_MCA_0001
ƒ DS_ZT_MQA_0001
ƒ DS_ZT_MDSKS_0001
ƒ DS_ZT_MDFKS_0001
ƒ DS_ZT_MDFQA_0001
Diese Kennung (z. B. DS_ZT_MCS_0001) einfach als Suchbe-
griff unterwww.lenze.de/dsc eingebenundschonbekommen
Sie die Information in Form eines PDF-Formats.
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Hinweise zu den Drehmomentkennlinien

In diesem Katalog finden Sie Dauer- und Grenzdrehmoment-
kennlinien für Synchron- und Asynchron-Servomotoren.

Kennlinien für Synchronmotoren

Bei den Synchron-Servomotorenwerden neben der Dauerbe-
triebskennlinie (S1)Grenzdrehmomentkennliniendargestellt,
die sich bei der Auswahl von Servo-UmrichternmitMaximal-
strömenergeben, die einemVielfachendesMotorstillstandss-
tromes (2x I0 ... 4x I0) entsprechen.
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Kennlinien für Asynchronmotoren

Bei den Asynchron-Servomotorenwerden jeweils zwei Kenn-
linien dargestellt. Die Dauerbetriebskennlinie (S1) zeigt das
drehzahlabhängigeDauerdrehmomentdesMotorsbeiBetrieb
an einem Servo-Umrichter, der mit einer konstanten Schalt-
frequenz von 8 kHz betrieben wird. Die Grenzdrehmoment-
kennlinie entsprichtderjenigen, die sichbei BetriebdesMotors
am jeweils größtmöglichen ServoDrive 9400 (sieheAuswahl-
tabellen) ergibt. Der Servo-Umrichter ist hierbei auf eine va-
riable Schaltfrequenz eingestellt.

Kennlinien im Internet

DieDrehmomentkennlinien fürUmrichterMotorkombinatio-
nen finden sie im Internet unterwww.lenze.de/dsc. Dort fin-
den sie alle sinnvollenKombinationenmit denServo-Umrich-
ter Reihen 9400, 9300 und ECS. Diese Kennlinien sind jeweils
mit denWerkseinstellungen der Umrichter ermittelt:
ƒ 9400 mit variabler Schaltfrequenz.

Hierdurch kann imGrenzfall der bis zu 6-facheÜberstrom
gefahren werden.

ƒ 9300 und ECS mit fester Schaltfrequenz.

Weitere Informationen zu den Begriffen Schaltfrequenz und
Werkeinstellung finden sie inder jeweiligenBetriebsanleitung
des Servo-Umrichters.
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Einfluss von Umgebungstemperatur und Aufstel-
lungshöhe

Die Angaben zu den Servomotoren in Tabellen und Diagram-
men gelten für einemaximale Umgebungstemperatur (Topr)
von 40 °C und eine Aufstellungshöhe (H) bis 1000 m ü. NN.
BeiabweichendenMontagebedingungen istderuntenstehen-
de Drehmoment-Korrekturfaktor (kM1) bei der S1-Drehmo-
mentkennlinie (M0…MN) zu berücksichtigen.

ƒ Bei Servomotoren mit Fremdlüfter beträgt die maximale
zulässige Umgebungstemperatur (Topr) 40 °C

Synchron-Servomotoren MCS, MD☐KS

Asynchron-Servomotoren MCA, MQA, MDFQA
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Netzanschluss 3x 400 V

Motoren ohne Lüfter

fNUN,ACImaxINI0PNMNMmaxM0nN
[Hz][V][A][A][A][kW][Nm][Nm][Nm][min-1]

2702255.401.301.300.250.602.400.804050MCS06C41-

40013510.82.402.500.310.502.400.806000MCS06C60-

2703205.301.501.500.511.204.401.504050MCS06F41-

40018010.52.502.900.570.904.401.506000MCS06F60-

2703255.901.601.700.641.506.202.004050MCS06I41-

40019011.82.903.400.751.206.202.006000MCS06I60-

27032010.02.302.601.002.309.503.304050MCS09D41-

40021020.03.805.301.101.809.503.306000MCS09D60-

25033015.02.503.001.203.1015.04.203750MCS09F38-

40023030.04.506.001.502.4015.04.206000MCS09F60-

27030020.03.404.301.603.8020.05.504050MCS09H41-

40019040.06.008.501.903.0020.05.506000MCS09H60-

27029532.04.206.201.904.5032.07.504050MCS09L41-

34018064.06.9012.41.903.6032.07.505100MCS09L51-

m 1)nmax 2)Kt0 150 °CLNRUV 150 °CRUV 20 °CKELL 150 °CJ 1)η
[kg][min-1][Nm/A][mH][Ω][Ω][V /1000 rp][kgcm²][%]

1.8080000.6651.036.527.136.60.1465MCS06C41-

1.8080000.3312.89.106.8018.30.1470MCS06C60-

2.2080001.0563.529.521.960.10.2277MCS06F41-

2.2080000.5315.97.405.5030.00.2281MCS06F60-

2.9080001.2160.225.418.873.40.3081MCS06I41-

2.9080000.6015.16.304.7036.70.3084MCS06I60-

4.3070001.2525.19.407.0071.21.1087MCS09D41-

4.3070000.626.302.401.8035.61.1087MCS09D60-

5.2070001.4024.67.005.2079.81.5091MCS09F38-

5.2070000.706.201.801.3039.91.5091MCS09F60-

6.1070001.2916.14.303.2075.71.9091MCS09H41-

6.1070000.654.001.100.8037.81.9091MCS09H60-

7.9070001.219.902.401.8071.72.8091MCS09L41-

7.9070000.602.500.590.4435.92.8091MCS09L51-

Ohne Bremse.1)

Mechanisch zulässige Maximaldrehzahl.2)
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Netzanschluss 3x 400 V

Motoren ohne Lüfter

fNUN,ACImaxINI0PNMNMmaxM0nN
[Hz][V][A][A][A][kW][Nm][Nm][Nm][min-1]

13034510.02.602.701.105.5018.06.401950MCS12D20-

27031020.04.505.501.804.3018.06.404050MCS12D41-

10030012.03.804.101.6010.029.011.41500MCS12H15-

23532524.05.708.202.807.5029.011.43525MCS12H35-

13033028.05.906.202.8013.556.015.01950MCS12L20-

27030057.010.212.44.7011.056.015.04050MCS12L41-

10030517.04.505.001.459.2029.011.01500MCS14D15-

24029533.07.5010.02.807.5029.011.03600MCS14D36-

10032526.06.608.502.5016.055.021.01500MCS14H15-

21529552.011.916.94.7014.055.021.03225MCS14H32-

10031537.09.7012.03.6023.077.028.01500MCS14L15-

21527575.015.024.05.8017.277.028.03225MCS14L32-

9034046.010.812.24.2030.010537.01350MCS14P14-

21531592.015.624.37.1021.010537.03225MCS14P32-

m 1)nmax 2)Kt0 150 °CLNRUV 150 °CRUV 20 °CKELL 150 °CJ 1)η
[kg][min-1][Nm/A][mH][Ω][Ω][V /1000 rp][kgcm²][%]

6.4060002.3452.211.88.701374.0079MCS12D20-

6.4060001.1713.02.902.2068.64.0084MCS12D41-

9.5060002.7942.17.705.701737.3088MCS12H15-

9.5060001.4010.51.901.4086.57.3091MCS12H35-

12.660002.4221.83.002.2014910.690MCS12L20-

12.660001.215.500.750.5574.610.691MCS12L41-

10.760002.1949.85.404.001298.1088MCS14D15-

10.760001.0912.51.351.0064.28.1092MCS14D36-

15.560002.4834.12.611.9415314.292MCS14H15-

15.560001.248.500.650.4876.314.293MCS14H32-

20.160002.3322.01.641.2115223.490MCS14L15-

20.160001.165.500.410.3076.223.493MCS14L32-

24.960003.0423.91.491.1017934.790MCS14P14-

24.960001.526.000.370.2889.434.793MCS14P32-

Ohne Bremse.1)

Mechanisch zulässige Maximaldrehzahl.2)

45†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Bemessungsdaten



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren ohne Lüfter

fNUN,ACImaxINI0PNMNMmaxM0nN
[Hz][V][A][A][A][kW][Nm][Nm][Nm][min-1]

9533531.08.609.904.0027.086.032.01425MCS19F14-

20030063.014.019.86.6021.086.032.03000MCS19F30-

9533045.012.315.26.0040.012951.01425MCS19J14-

20030090.018.530.59.1029.012951.03000MCS19J30-

9033060.014.317.57.2051.019064.01350MCS19P14-

20032012019.034.910.032.019064.03000MCS19P30-

m 1)nmax 2)Kt0 150 °CLNRUV 150 °CRUV 20 °CKELL 150 °CJ 1)η
[kg][min-1][Nm/A][mH][Ω][Ω][V /1000 rp][kgcm²][%]

23.040003.2320.81.751.3019565.092MCS19F14-

23.040001.625.200.440.3297.265.093MCS19F30-

30.040003.3112.80.880.6519910592MCS19J14-

30.040001.653.200.220.1699.510593MCS19J30-

40.040003.669.600.730.5421616092MCS19P14-

40.040001.832.400.180.1410816093MCS19P30-

Ohne Bremse.1)

Mechanisch zulässige Maximaldrehzahl.2)

Servomotoren de 12/2008†46

Synchron-Servomotoren MCS
Bemessungsdaten



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren mit Fremdlüfter

fNUN,ACImaxINI0PNMNMmaxM0nN
[Hz][V][A][A][A][kW][Nm][Nm][Nm][min-1]

11033010.03.003.201.207.0017.77.501650MCS12D17-

23530020.05.606.402.206.0017.77.503525MCS12D35-

9031012.04.104.301.7012.029.012.81350MCS12H14-

22532024.07.508.503.7010.529.012.83375MCS12H34-

11030028.06.707.202.9017.056.419.01650MCS12L17-

26029557.011.714.45.7014.056.419.03900MCS12L39-

9034517.05.405.701.7012.029.012.51350MCS14D14-

20032533.09.7011.43.3010.529.012.53000MCS14D30-

8033526.08.309.303.0023.554.825.51200MCS14H12-

18532552.015.018.46.0020.554.825.52775MCS14H28-

9033537.011.813.44.3030.577.134.51350MCS14L14-

20031075.020.826.78.0025.577.134.53000MCS14L30-

7033046.013.414.14.6042.010543.51050MCS14P11-

17532592.021.928.39.1033.010543.52625MCS14P26-

m 1)nmax 1)Kt0 150 °CLNRUV 150 °CRUV 20 °CKELL 150 °CJ 2)η
[kg][min-1][Nm/A][mH][Ω][Ω][V /1000 rp][kgcm²][%]

8.5060002.3452.211.88.721374.0075MCS12D17-

8.5060001.1713.02.942.1868.64.0082MCS12D35-

11.660002.9842.17.725.721737.3080MCS12H14-

11.660001.5110.51.881.3986.57.3086MCS12H34-

14.760002.6421.82.992.2214910.690MCS12L17-

14.760001.325.500.750.5574.610.694MCS12L39-

14.560002.1949.85.404.001298.1084MCS14D14-

14.560001.0912.51.351.0064.28.1092MCS14D30-

19.560002.7534.12.611.9415314.287MCS14H12-

19.560001.398.500.650.4876.314.293MCS14H28-

24.060002.5722.01.641.2115223.488MCS14L14-

24.060001.295.500.410.3076.223.492MCS14L30-

29.060003.0823.91.491.1017934.786MCS14P11-

29.060001.546.000.370.2889.434.792MCS14P26-

Ohne Bremse.1)

Mechanisch zulässige Maximaldrehzahl.2)

47†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Bemessungsdaten



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren mit Fremdlüfter

fNUN,ACImaxINI0PNMNMmaxM0nN
[Hz][V][A][A][A][kW][Nm][Nm][Nm][min-1]

8032031.011.312.24.8038.086.041.51200MCS19F12-

19032063.020.124.59.7032.586.041.52850MCS19F29-

8032045.018.320.37.9062.512970.51200MCS19J12-

19031590.031.040.615.150.512970.52850MCS19J29-

8031060.021.322.49.0072.019086.01200MCS19P12-

19031512029.544.715.853.019086.02850MCS19P29-

m 1)nmax 1)Kt0 150 °CLNRUV 150 °CRUV 20 °CKELL 150 °CJ 2)η
[kg][min-1][Nm/A][mH][Ω][Ω][V /1000 rp][kgcm²][%]

29.040003.4020.81.751.3019565.090MCS19F12-

29.040001.695.200.440.3297.265.095MCS19F29-

36.040003.4712.80.880.6519910589MCS19J12-

36.040001.743.200.220.1699.510593MCS19J29-

46.040003.849.600.730.5421616090MCS19P12-

46.040001.922.400.180.1410816093MCS19P29-

Ohne Bremse.1)

Mechanisch zulässige Maximaldrehzahl.2)

Servomotoren de 12/2008†48

Synchron-Servomotoren MCS
Bemessungsdaten



Netzanschluss 3x 230 V

Motoren ohne Lüfter

fNUN,ACImaxINI0PNMNMmaxM0nN
[Hz][V][A][A][A][kW][Nm][Nm][Nm][min-1]

27012510.82.502.500.250.602.400.804050MCS06C41L

4008518.54.004.300.310.502.400.806000MCS06C60L

27016510.52.902.900.511.204.401.504050MCS06F41L

40012516.53.403.800.570.904.401.506000MCS06F60L

27017511.82.903.100.641.506.202.004050MCS06I41L

40015016.03.604.200.751.206.202.006000MCS06I60L

27016520.04.605.301.002.309.503.304050MCS09D41L

40011039.07.0010.31.101.809.503.306000MCS09D60L

25016030.05.006.001.203.1015.04.203750MCS09F38L

40012553.07.9010.51.502.4015.04.206000MCS09F60L

27016040.06.808.501.603.8020.05.504050MCS09H41L

40014557.08.0012.01.903.0020.05.506000MCS09H60L

27014564.08.4012.41.904.5032.07.504050MCS09L41L

m 1)nmax 2)Kt0 150 °CLNRUV 150 °CRUV 20 °CKELL 150 °CJ 1)η
[kg][min-1][Nm/A][mH][Ω][Ω][V /1000 rp][kgcm²][%]

1.8080000.3312.88.006.0021.50.1465MCS06C41L

1.8080000.194.302.902.2012.50.1470MCS06C60L

2.2080000.6215.97.405.5034.50.2281MCS06F41L

2.2080000.406.903.002.3022.20.2282MCS06F60L

2.9080000.6415.16.204.7038.00.3081MCS06I41L

2.9080000.489.303.402.5028.50.3084MCS06I60L

4.3070000.626.302.401.8035.61.1087MCS09D41L

4.3070000.321.701.200.4518.31.1087MCS09D60L

5.2070000.706.201.801.3039.91.5090MCS09F38L

5.2070000.402.000.560.4222.81.5091MCS09F60L

6.1070000.654.001.100.8037.81.9091MCS09H41L

6.1070000.462.000.480.3626.61.9091MCS09H60L

7.9070000.602.500.590.4435.92.8091MCS09L41L

Ohne Bremse.1)

Mechanisch zulässige Maximaldrehzahl.2)

49†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Bemessungsdaten



Netzanschluss 3x 230 V

Motoren ohne Lüfter

fNUN,ACImaxINI0PNMNMmaxM0nN
[Hz][V][A][A][A][kW][Nm][Nm][Nm][min-1]

13017520.05.205.501.105.5018.06.401950MCS12D20L

27015540.08.8010.71.804.3018.06.404050MCS12D41L

10015824.07.808.201.6010.029.011.41500MCS12H15L

20016539.010.513.52.508.0029.011.43000MCS12H30L

13016557.011.812.42.8013.556.015.01950MCS12L20L

m 1)nmax 2)Kt0 150 °CLNRUV 150 °CRUV 20 °CKELL 150 °CJ 1)η
[kg][min-1][Nm/A][mH][Ω][Ω][V /1000 rp][kgcm²][%]

6.4060001.1713.02.902.2068.64.0079MCS12D20L

6.4060000.603.400.750.5535.04.0084MCS12D41L

9.5060001.4010.51.931.4386.57.3082MCS12H15L

9.5060000.864.000.670.5053.07.3087MCS12H30L

12.660001.215.500.750.5576.910.690MCS12L20L

Ohne Bremse.1)

Mechanisch zulässige Maximaldrehzahl.2)

Servomotoren de 12/2008†50

Synchron-Servomotoren MCS
Bemessungsdaten



Zulässige Radial- und Axialkräfte

Lagerlebensdauer L10
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Max. Axialkraft, Hebelarm l/2Min. Axialkraft, Hebelarm l/2Max. Radialkraft, Hebelarm l/2

Fax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,minFax,minFax,minFax,minFax,minFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,max
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

10304080140-140-150-170-210-260340410470590740MCS06

90150200310470-330-380-440-550-7004905806608301040MCS09

100160230370560-420-490-550-690-8804805706508201030MCS12

120200290470720-550-640-720-900-11508501010115014501830MCS14

130250360620950-730-840-960-1210-155017902120243030503840MCS19

Lagerlebensdauer L10
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Max. Axialkraft, Hebelarm lMin. Axialkraft, Hebelarm lMax. Radialkraft, Hebelarm l

Fax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,minFax,minFax,minFax,minFax,minFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,max
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

-100205090-120-130-140-170-210290350400500630MCS06

70

120160260400-300-350-400-500-630
420

500570
710

900MCS09

130190320490-400-460-520-640-820490560890MCS12

150230390610-510-580-660-820-1040740880100012601590MCS14

40140240450730-640-740-830-1040-132015501840210026503330MCS19

ƒ DieWerte der Lagerlebensdauer L10 beziehen sich auf eine
mittlere Drehzahl von 4000 min-1 und werden, abhängig
von den Umgebungstemperaturen, zusätzlich durch die
Fettgebrauchsdauer eingeschränkt.

51†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Bemessungsdaten



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren ohne Lüfter

E0594E0474E0324E0244E0174E0134E0094E0074E0044E0034E0024E94A☐☐
59.047.038.429.420.616.311.78.85.03.11.9IN
118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0I0,max

118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0ImaxPNINnNMNMCS

0.8M0

0.251.340500.606C41-
0.6MN
2.4M0,max
2.4Mmax
-neto

0.80.6M0

0.312.460000.506C60-
0.50.4MN
2.31.5M0,max
2.31.5Mmax
--neto

1.5M0

0.511.540501.206F41-
1.2MN
4.4M0,max
4.4Mmax
-neto

1.51.0M0

0.572.560000.906F60-
0.90.7MN
4.33.0M0,max
4.33.0Mmax
--neto

2.0M0

0.641.640501.506I41-
1.5MN
6.2M0,max
6.2Mmax
-neto

2.01.81.1M0

0.752.960001.206I60-
1.21.20.8MN
6.25.53.3M0,max
6.25.53.3Mmax
---neto

3.32.4M0

1.002.340502.309D41-
2.31.9MN
9.56.3M0,max
9.56.3Mmax
--neto

3.33.1M0

1.103.860001.809D60-
1.81.8MN
9.58.0M0,max
9.58.0Mmax
--neto

4.24.2M0

1.202.537503.109F38-
3.13.1MN
14.911.6M0,max
14.911.6Mmax
--neto

4.24.24.23.5M0

1.504.560002.409F60-
2.42.42.42.4MN
14.914.412.09.8M0,max
14.914.412.09.8Mmax
----neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

Servomotoren de 12/2008†52

Synchron-Servomotoren MCS
Auswahltabellen Servo Drives 9400



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren ohne Lüfter

E0594E0474E0324E0244E0174E0134E0094E0074E0044E0034E0024E94A☐☐
59.047.038.429.420.616.311.78.85.03.11.9IN
118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0I0,max

118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0ImaxPNINnNMNMCS

5.55.54.0M0

1.603.440503.809H41-
3.83.83.5MN
20.417.512.0M0,max
20.417.512.0Mmax
---neto

5.55.55.55.5M0

1.906.060003.009H60-
3.03.03.03.0MN
20.420.115.812.5M0,max
20.420.115.812.5Mmax
----neto

7.57.56.0M0

1.904.240504.509L41-
4.54.54.5MN
28.522.217.4M0,max
28.522.217.4Mmax
---neto

7.57.57.57.05.3M0

1.906.951003.609L51-
3.63.63.63.63.6MN
29.725.820.915.511.9M0,max
29.725.820.915.511.9Mmax
-----neto

6.44.4M0

1.102.619505.512D20-
5.54.0MN
17.711.8M0,max
17.711.8Mmax
--neto

6.45.9M0

1.804.540504.312D41-
4.34.3MN
17.714.7M0,max
17.714.7Mmax
--neto

11.48.7M0

1.603.8150010.012H15-
10.08.2MN
29.024.6M0,max
29.024.6Mmax
--neto

11.411.411.47.0M0

2.805.735257.512H35-
7.57.57.56.6MN
29.029.025.820.1M0,max
29.029.025.820.1Mmax
----neto

15.015.015.012.1M0

2.805.9195013.512L20-
13.513.513.511.4MN
56.455.744.635.5M0,max
56.455.744.635.5Mmax
----neto

15.015.015.014.010.6M0

4.7010.2405011.012L41-
11.011.011.011.09.5MN
56.450.841.931.624.4M0,max
56.450.841.931.624.4Mmax
-----neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

53†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Auswahltabellen Servo Drives 9400



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren ohne Lüfter

E0594E0474E0324E0244E0174E0134E0094E0074E0044E0034E0024E94A☐☐
59.047.038.429.420.616.311.78.85.03.11.9IN
118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0I0,max

118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0ImaxPNINnNMNMCS

11.011.0M0

1.454.515009.214D15-
9.29.2MN
29.028.3M0,max
29.028.3Mmax
--neto

11.011.09.6M0

2.807.536007.514D36-
7.57.57.5MN
29.025.620.2M0,max
29.025.620.2Mmax
---neto

21.021.021.012.4M0

2.506.6150016.014H15-
16.016.016.012.1MN
54.854.846.637.1M0,max
54.854.846.637.1Mmax
----neto

21.021.020.314.4M0

4.7011.9322514.014H32-
14.014.014.013.6MN
54.853.243.933.0M0,max
54.853.243.933.0Mmax
----neto

28.027.120.5M0

3.609.7150023.014L15-
23.023.020.9MN
77.161.448.0M0,max
77.161.448.0Mmax
---neto

28.028.028.024.019.0M0

5.8015.0322517.214L32-
17.217.217.217.217.2MN
77.177.163.955.345.0M0,max
77.177.163.955.345.0Mmax
-----neto

37.037.035.226.7M0

4.2010.8135030.014P14-
30.030.030.024.4MN
105.193.371.756.1M0,max
105.193.371.756.1Mmax
----neto

37.037.037.031.424.8M0

7.1015.6322521.014P32-
21.021.021.021.021.0MN
105.192.274.764.652.5M0,max
105.192.274.764.652.5Mmax
-----neto

32.032.028.4M0

4.008.6142527.019F14-
27.027.027.0MN
86.078.962.1M0,max
86.078.962.1Mmax
---neto

32.032.032.026.3M0

6.6014.0300021.019F30-
21.021.021.021.0MN
86.081.670.256.6M0,max
86.081.670.256.6Mmax
----neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

Servomotoren de 12/2008†54

Synchron-Servomotoren MCS
Auswahltabellen Servo Drives 9400



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren ohne Lüfter

E0594E0474E0324E0244E0174E0134E0094E0074E0044E0034E0024E94A☐☐
59.047.038.429.420.616.311.78.85.03.11.9IN
118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0I0,max

118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0ImaxPNINnNMNMCS

51.051.038.9M0

6.0012.3142540.019J14-
40.040.037.7MN
129.0114.485.0M0,max
129.0114.485.0Mmax
---neto

51.051.049.234.427.3M0

9.1018.5300029.019J30-
29.029.029.029.025.6MN
129.0112.988.975.960.8M0,max
129.0112.988.975.960.8Mmax
-----neto

64.064.064.059.6M0

7.2014.3135051.019P14-
51.051.051.051.0MN
190.0186.6159.9128.4M0,max
190.0186.6159.9128.4Mmax
----neto

64.064.064.053.937.829.9M0

10.0019.0300032.019P30-
32.032.032.032.032.027.5MN
187.2152.5126.698.583.665.7M0,max
187.2152.5126.698.583.665.7Mmax
------neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

55†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Auswahltabellen Servo Drives 9400



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren mit Fremdlüfter

E0594E0474E0324E0244E0174E0134E0094E0074E0044E0034E0024E94A☐☐
59.047.038.429.420.616.311.78.85.03.11.9IN
118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0I0,max

118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0ImaxPNINnNMNMCS

7.34.4M0

1.203.016507.012D17-
7.04.0MN
17.711.8M0,max
17.711.8Mmax
--neto

7.55.9M0

2.205.635256.012D35-
6.05.4MN
17.714.7M0,max
17.714.7Mmax
--neto

12.88.7M0

1.704.1135012.012H14-
12.08.2MN
29.024.6M0,max
29.024.6Mmax
--neto

12.812.812.87.0M0

3.707.5337510.512H34-
10.510.510.56.6MN
29.029.025.820.1M0,max
29.029.025.820.1Mmax
----neto

19.019.019.012.1M0

2.906.7165017.012L17-
17.017.017.011.4MN
56.455.744.635.5M0,max
56.455.744.635.5Mmax
----neto

19.019.019.015.310.6M0

5.7011.7390014.012L39-
14.014.014.013.99.5MN
56.450.841.931.624.4M0,max
56.450.841.931.624.4Mmax
-----neto

12.511.0M0

1.705.4135012.014D14-
12.011.0MN
29.028.3M0,max
29.028.3Mmax
--neto

12.512.59.6M0

3.309.7300010.514D30-
10.510.59.5MN
29.025.620.2M0,max
29.025.620.2Mmax
---neto

25.525.524.112.4M0

3.008.3120023.514H12-
23.523.523.512.1MN
54.854.846.637.1M0,max
54.854.846.637.1Mmax
----neto

25.525.520.516.1M0

6.0015.0277520.514H28-
20.520.520.515.9MN
54.853.243.933.0M0,max
54.853.243.933.0Mmax
----neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

Servomotoren de 12/2008†56

Synchron-Servomotoren MCS
Auswahltabellen Servo Drives 9400



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren mit Fremdlüfter

E0594E0474E0324E0244E0174E0134E0094E0074E0044E0034E0024E94A☐☐
59.047.038.429.420.616.311.78.85.03.11.9IN
118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0I0,max

118.094.076.858.849.539.028.021.016.010.06.0ImaxPNINnNMNMCS

34.530.020.5M0

4.3011.8135030.514L14-
30.530.020.5MN
77.161.448.0M0,max
77.161.448.0Mmax
---neto

34.534.534.526.621.0M0

8.0020.8300025.514L30-
25.525.525.525.320.0MN
77.177.163.955.345.0M0,max
77.177.163.955.345.0Mmax
-----neto

43.543.536.426.7M0

4.6013.4105042.014P11-
42.042.036.424.4MN
105.193.371.756.1M0,max
105.193.371.756.1Mmax
----neto

43.543.543.531.424.8M0

9.1021.9262533.014P26-
33.033.033.031.024.6MN
105.192.274.764.652.5M0,max
105.192.274.764.652.5Mmax
-----neto

41.539.529.9M0

4.8011.3120038.019F12-
38.038.029.3MN
86.078.962.1M0,max
86.078.962.1Mmax
---neto

41.541.534.926.3M0

9.7020.1285032.519F29-
32.532.532.526.0MN
86.081.670.256.6M0,max
86.081.670.256.6Mmax
----neto

70.556.6M0

7.9018.3120062.519J12-
62.555.7MN
129.0114.4M0,max
129.0114.4Mmax
--neto

70.566.749.2M0

15.1031.0285050.519J29-
50.550.547.9MN
129.0112.988.9M0,max
129.0112.988.9Mmax
---neto

86.086.079.1M0

9.0021.3120072.019P12-
72.072.069.6MN
190.0186.6159.9M0,max
190.0186.6159.9Mmax
---neto

86.086.073.956.5M0

15.8029.5285053.019P29-
53.053.053.052.8MN
187.2152.5126.698.5M0,max
187.2152.5126.698.5Mmax
----neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

57†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Auswahltabellen Servo Drives 9400



Netzanschluss 3x 230 V

Motoren ohne Lüfter

E0324E0244E0174E0134E0094E0074E0044E0034E0024E94A☐☐
38.429.420.616.311.78.85.03.11.9IN
76.858.849.539.028.021.016.010.06.0I0,max

76.858.849.539.028.021.016.010.06.0ImaxPNINnNMNMCS

0.80.6M0

0.252.640500.606C41L
0.60.5MN
2.31.5M0,max
2.31.5Mmax
--neto

0.80.80.6M0

0.314.060000.506C60L
0.50.50.4MN
2.42.21.5M0,max
2.42.21.5Mmax
---neto

1.51.51.0M0

0.512.940501.206F41L
1.21.20.8MN
4.44.22.7M0,max
4.44.22.7Mmax
---neto

1.51.51.2M0

0.573.860000.906F60L
0.90.90.8MN
4.44.33.1M0,max
4.44.33.1Mmax
---neto

2.02.0M0

0.643.240501.506I41L
1.51.5MN
6.25.4M0,max
6.25.4Mmax
--neto
2.01.5M0

0.753.860001.206I60L
1.21.0MN
6.24.4M0,max
6.24.4Mmax
--neto

3.33.1M0

1.004.640502.309D41L
2.32.3MN
9.58.0M0,max
9.58.0Mmax
--neto

3.33.32.8M0

1.107.060001.809D60L
1.81.81.8MN
9.57.35.7M0,max
9.57.35.7Mmax
---neto
4.24.24.23.5M0

1.205.037503.109F38L
3.13.13.13.1MN
15.013.812.09.8M0,max
15.013.812.09.8Mmax
----neto

4.24.24.24.23.5M0

1.507.960002.409F60L
2.42.42.42.42.4MN
15.014.512.69.87.8M0,max
15.014.512.69.87.8Mmax
-----neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

Servomotoren de 12/2008†58

Synchron-Servomotoren MCS
Auswahltabellen Servo Drives 9400



Netzanschluss 3x 230 V

Motoren ohne Lüfter

E0324E0244E0174E0134E0094E0074E0044E0034E0024E94A☐☐
38.429.420.616.311.78.85.03.11.9IN
76.858.849.539.028.021.016.010.06.0I0,max

76.858.849.539.028.021.016.010.06.0ImaxPNINnNMNMCS

5.55.55.35.5M0

1.606.840503.809H41L
3.83.83.03.8MN
20.019.711.812.4M0,max
20.019.711.812.4Mmax
----neto

5.55.55.55.54.0M0

1.908.060003.009H60L
3.03.03.03.83.0MN
20.018.315.415.69.2M0,max
20.018.315.415.69.2Mmax
-----neto

7.57.57.57.57.05.3M0

1.908.440504.509L41L
4.54.54.54.54.54.5MN
31.929.725.820.915.511.9M0,max
31.929.725.820.915.511.9Mmax
------neto

6.45.9M0

1.105.219505.512D20L
5.55.3MN
17.714.9M0,max
17.714.9Mmax
--neto

6.46.46.45.3M0

1.808.840504.312D41L
4.34.34.34.3MN
17.917.713.610.6M0,max
17.917.713.610.6Mmax
----neto

10.011.411.4M0

1.607.6150010.012H15L
11.410.010.0MN
29.029.025.8M0,max
29.029.025.8Mmax
---neto

11.49.87.4M0

2.5010.530008.012H30L
8.08.06.7MN
29.021.516.4M0,max
29.021.516.4Mmax
---neto

15.015.015.014.010.6M0

2.8011.8195013.512L20L
13.513.513.513.310.1MN
56.050.541.831.524.4M0,max
56.050.541.831.524.4Mmax
-----neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

59†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Auswahltabellen Servo Drives 9400



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren ohne Lüfter

064C☐B048C☐B032C☐B016C☐B008C☐B004C☐BECS☐☐
20.017.012.78.04.02.0IN
36.327.218.19.14.62.3I0,max

64.048.032.016.08.04.0ImaxPNINnNMNMCS

0.8M0

0.251.340500.606C41-
0.6MN
1.2M0,max
1.9Mmax
2747neto

0.80.6M0

0.312.460000.506C60-
0.50.4MN
1.20.6M0,max
1.91.0Mmax
68147000neto

1.5M0

0.511.540501.206F41-
1.2MN
2.0M0,max
3.6Mmax
1902neto

1.51.0M0

0.572.560000.906F60-
0.90.7MN
2.01.0M0,max
3.71.8Mmax
46027000neto
2.02.0M0

0.641.640501.506I41-
1.51.5MN
5.02.6M0,max
6.24.4Mmax
13841898neto

2.02.01.2M0

0.752.960001.206I60-
1.21.20.8MN
5.22.61.3M0,max
6.24.72.2Mmax
315742006407neto
3.33.3M0

1.002.340502.309D41-
2.32.3MN
8.85.0M0,max
9.48.0Mmax
20082361neto
3.32.5M0

1.103.860001.809D60-
1.81.8MN
4.92.5M0,max
8.04.4Mmax
52177000neto
4.24.2M0

1.202.537503.109F38-
3.13.1MN
10.86.2M0,max
14.99.8Mmax
17372589neto

4.24.22.8M0

1.504.560002.409F60-
2.42.42.1MN
10.86.13.2M0,max
14.99.85.4Mmax
371559067000neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

Servomotoren de 12/2008†60

Synchron-Servomotoren MCS
Auswahltabellen ECS-Servosystem



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren ohne Lüfter

064C☐B048C☐B032C☐B016C☐B008C☐B004C☐BECS☐☐
20.017.012.78.04.02.0IN
36.327.218.19.14.62.3I0,max

64.048.032.016.08.04.0ImaxPNINnNMNMCS

5.55.2M0

1.603.440503.809H41-
3.83.8MN
11.15.9M0,max
17.59.9Mmax
22313675neto

5.55.55.2M0

1.906.060003.009H60-
3.03.03.0MN
15.511.05.9M0,max
20.417.59.9Mmax
437550617000neto

7.57.54.8M0

1.904.240504.509L41-
4.54.54.3MN
19.510.35.2M0,max
31.917.49.1Mmax
187831884450neto

7.57.57.54.8M0

1.906.951003.609L51-
3.63.63.63.6MN
19.615.110.35.2M0,max
31.925.117.59.1Mmax
4076564770007000neto

6.46.44.7M0

1.102.619505.512D20-
5.55.54.2MN
17.09.14.6M0,max
17.715.38.0Mmax
91910891730neto
6.44.7M0

1.804.540504.312D41-
4.33.8MN
8.84.6M0,max
14.77.8Mmax
24333902neto
11.411.2M0

1.603.8150010.012H15-
10.010.0MN
22.611.9M0,max
29.020.1Mmax
9181220neto

11.411.25.6M0

2.805.735257.512H35-
7.57.55.3MN
22.511.86.0M0,max
29.020.110.4Mmax
209228383850neto
15.015.0M0

2.805.9195013.512L20-
13.513.5MN
39.421.4M0,max
56.435.5Mmax
8631324neto

15.015.015.09.7M0

4.7010.2405011.012L41-
11.011.011.08.6MN
39.530.821.310.8M0,max
56.449.635.519.0Mmax
1907223630134450neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

61†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Auswahltabellen ECS-Servosystem



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren ohne Lüfter

064C☐B048C☐B032C☐B016C☐B008C☐B004C☐BECS☐☐
20.017.012.78.04.02.0IN
36.327.218.19.14.62.3I0,max

64.048.032.016.08.04.0ImaxPNINnNMNMCS

11.08.8M0

1.454.515009.214D15-
9.28.2MN
17.99.6M0,max
28.315.9Mmax
6891141neto

11.08.8M0

2.807.536007.514D36-
7.57.5MN
17.89.5M0,max
28.315.9Mmax
16142496neto
21.019.8M0

2.506.6150016.014H15-
16.016.0MN
41.222.3M0,max
54.837.1Mmax
667920neto

21.021.015.8M0

4.7011.9322514.014H32-
14.014.014.0MN
41.332.122.2M0,max
54.851.937.1Mmax
140914711953neto

28.028.018.7M0

3.609.7150023.014L15-
23.023.019.0MN
59.942.121.9M0,max
77.168.537.6Mmax
7678281284neto

23.319.814.8M0

5.8015.0322517.214L32-
17.217.214.6MN
42.232.421.8M0,max
68.553.937.6Mmax
175720962801neto
37.037.037.0M0

4.2010.8135030.014P14-
30.030.030.0MN
88.470.049.1M0,max
105.1105.180.0Mmax
573573710neto
30.525.919.3M0

7.1015.6322521.014P32-
21.021.017.1MN
49.337.925.4M0,max
80.063.043.9Mmax
149518292469neto

32.025.9M0

4.008.6142527.019F14-
27.025.1MN
54.628.6M0,max
86.048.9Mmax
7461204neto

32.027.520.5M0

6.6014.0300021.019F30-
21.021.019.0MN
53.040.527.2M0,max
86.068.347.2Mmax
165320332774neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

Servomotoren de 12/2008†62

Synchron-Servomotoren MCS
Auswahltabellen ECS-Servosystem



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren ohne Lüfter

064C☐B048C☐B032C☐B016C☐B008C☐B004C☐BECS☐☐
20.017.012.78.04.02.0IN
36.327.218.19.14.62.3I0,max

64.048.032.016.08.04.0ImaxPNINnNMNMCS

51.042.6M0

6.0012.3142540.019J14-
40.040.0MN
82.858.9M0,max
129.096.0Mmax
8391063neto

33.428.4M0

9.1018.5300029.019J30-
29.026.6MN
56.942.6M0,max
96.073.8Mmax
23232850neto
64.062.246.4M0

7.2014.3135051.019P14-
51.051.045.3MN
120.191.564.6M0,max
190.0155.5106.7Mmax
8709961227neto
36.731.2M0

10.0019.0300032.019P30-
32.028.6MN
61.145.8M0,max
106.781.2Mmax
27152938neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

63†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Auswahltabellen ECS-Servosystem



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren mit Fremdlüfter

064C☐B048C☐B032C☐B016C☐B008C☐B004C☐BECS☐☐
20.017.012.78.04.02.0IN
36.327.218.19.14.62.3I0,max

64.048.032.016.08.04.0ImaxPNINnNMNMCS

7.57.54.7M0

1.203.016507.012D17-
7.07.04.2MN
17.09.14.6M0,max
17.715.38.0Mmax
91910891730neto
7.54.7M0

2.205.635256.012D35-
6.03.8MN
8.84.6M0,max
14.77.8Mmax
24333902neto
12.811.2M0

1.704.1135012.012H14-
12.010.6MN
22.611.9M0,max
29.020.1Mmax
9181220neto

12.811.25.6M0

3.707.5337510.512H34-
7.510.05.3MN
22.511.86.0M0,max
29.020.110.4Mmax
209228383850neto
19.019.0M0

2.906.7165017.012L17-
17.017.0MN
39.421.4M0,max
56.435.5Mmax
8631324neto

19.019.016.79.7M0

5.7011.7390014.012L39-
14.014.014.08.6MN
39.530.821.310.8M0,max
56.449.635.519.0Mmax
1907223630134450neto

12.58.8M0

1.705.4135012.014D14-
12.08.2MN
17.99.6M0,max
28.315.9Mmax
6891141neto

11.48.8M0

3.309.7300010.514D30-
9.78.6MN
17.89.5M0,max
28.315.9Mmax
16142496neto
25.519.8M0

3.008.3120023.514H12-
23.519.6MN
41.222.3M0,max
54.837.1Mmax
667920neto

25.523.515.8M0

6.0015.0277520.514H28-
20.520.515.6MN
41.332.122.2M0,max
54.851.937.1Mmax
140914711953neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

Servomotoren de 12/2008†64

Synchron-Servomotoren MCS
Auswahltabellen ECS-Servosystem



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren mit Fremdlüfter

064C☐B048C☐B032C☐B016C☐B008C☐B004C☐BECS☐☐
20.017.012.78.04.02.0IN
36.327.218.19.14.62.3I0,max

64.048.032.016.08.04.0ImaxPNINnNMNMCS

34.532.718.7M0

4.3011.8135030.514L14-
30.530.519.0MN
59.942.121.9M0,max
77.168.537.6Mmax
7678281284neto

23.319.8M0

8.0020.8300025.514L30-
23.319.7MN
42.232.4M0,max
68.553.9Mmax
17572096neto
43.543.539.1M0

4.6013.4105042.014P11-
42.042.038.9MN
88.470.049.1M0,max
105.1105.180.0Mmax
573573710neto
30.525.9M0

9.1021.9262533.014P26-
30.125.6MN
49.337.9M0,max
80.063.0Mmax
14951829neto

41.525.9M0

4.8011.3120038.019F12-
38.025.1MN
54.628.6M0,max
86.048.9Mmax
7461204neto

33.927.5M0

9.7020.1285032.519F29-
32.527.4MN
53.040.5M0,max
86.068.3Mmax
16532033neto
69.459.0M0

7.9018.3120062.519J12-
62.558.1MN
82.882.8M0,max
129.0129.0Mmax
839839neto
34.3M0

15.1031.0285050.519J29-
32.6MN
56.9M0,max
96.0Mmax
2323neto
76.862.2M0

9.0021.3120072.019P12-
67.657.5MN
120.191.5M0,max
190.0155.5Mmax
870996neto
36.7M0

15.8029.5285053.019P29-
35.9MN
61.1M0,max
106.7Mmax
2715neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

65†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Auswahltabellen ECS-Servosystem



Netzanschluss 3x 230 V

Motoren ohne Lüfter

064C☐B048C☐B032C☐B016C☐B008C☐B004C☐BECS☐☐
20.017.012.78.04.02.0IN
36.327.218.19.14.62.3I0,max

64.048.032.016.08.04.0ImaxPNINnNMNMCS

0.80.6M0

0.252.640500.606C41L
0.60.5MN
1.10.6M0,max
1.91.0Mmax
28356298neto

0.80.7M0

0.314.060000.506C60L
0.50.5MN
1.30.7M0,max
2.21.2Mmax
11497000neto
1.51.51.0M0

0.512.940501.206F41L
1.21.20.8MN
3.92.11.2M0,max
4.43.51.9Mmax
283121183838neto
1.51.5M0

0.573.860000.906F60L
0.90.9MN
2.91.5M0,max
4.32.6Mmax
31826138neto
2.02.01.3M0

0.643.240501.506I41L
1.51.51.0MN
5.02.81.4M0,max
6.24.42.4Mmax
283119473549neto
2.01.9M0

0.753.860001.206I60L
1.21.2MN
4.12.1M0,max
6.23.6Mmax
11493417neto

3.33.32.5M0

1.004.640502.309D41L
2.32.32.0MN
8.84.92.5M0,max
9.58.04.4Mmax
217025474091neto

3.33.32.6M0

1.107.060001.809D60L
1.81.81.8MN
7.15.02.6M0,max
9.58.14.5Mmax
462653737000neto

4.24.2M0

1.205.037503.109F38L
3.13.1MN
10.86.1M0,max
15.09.8Mmax
19511149neto

4.24.24.23.2M0

1.507.960002.409F60L
2.42.42.42.4MN
11.99.66.83.6M0,max
15.014.310.96.1Mmax
2397261234486985neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

Servomotoren de 12/2008†66

Synchron-Servomotoren MCS
Auswahltabellen ECS-Servosystem



Netzanschluss 3x 230 V

Motoren ohne Lüfter

064C☐B048C☐B032C☐B016C☐B008C☐B004C☐BECS☐☐
20.017.012.78.04.02.0IN
36.327.218.19.14.62.3I0,max

64.048.032.016.08.04.0ImaxPNINnNMNMCS

5.55.55.2M0

1.606.840503.809H41L
3.83.83.8MN
15.311.05.9M0,max
20.017.29.9Mmax
185221381149neto

5.55.55.53.7M0

1.908.060003.009H60L
3.03.03.03.0MN
14.511.58.04.1M0,max
20.017.913.27.2Mmax
2695298440811149neto
7.57.57.54.8M0

1.908.440504.509L41L
4.54.54.54.3MN
19.615.110.35.2M0,max
31.925.117.59.1Mmax
1909249732434562neto

6.44.7M0

1.105.219505.512D20L
5.54.2MN
9.04.6M0,max
14.98.0Mmax
11811878neto

6.46.44.8M0

1.808.840504.312D41L
4.34.33.9MN
13.39.24.6M0,max
17.915.28.1Mmax
218725354102neto

11.411.2M0

1.607.6150010.012H15L
10.010.0MN
22.511.8M0,max
29.020.1Mmax
8271098neto

11.410.76.8M0

2.5010.530008.012H30L
8.08.06.1MN
20.914.37.2M0,max
29.024.312.7Mmax
159118492831neto

15.015.015.0M0

2.8011.8195013.512L20L
13.513.513.5MN
39.430.721.3M0,max
56.049.335.4Mmax
86610041307neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

67†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Auswahltabellen ECS-Servosystem



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren ohne Lüfter

9329-E☐9328-E☐9327-E☐9326-E☐9325-E☐9324-E☐9323-E☐9322-E☐9321-E☐EVS

59.047.032.023.513.07.03.92.51.5IN
52.047.032.023.519.510.55.93.82.3I0,max

88.570.548.035.319.510.55.93.82.3ImaxPNINnNMNMCS

0.80.80.8M0

0.251.340500.606C41-
0.60.60.6MN
2.41.81.2M0,max
2.41.81.2Mmax
201928714635neto

0.80.80.8M0

0.312.460000.506C60-
0.50.50.5MN
2.41.51.0M0,max
2.41.51.0Mmax
536870007000neto

1.51.51.5M0

0.511.540501.206F41-
1.21.21.2MN
4.43.42.0M0,max
4.43.42.0Mmax
156219732819neto

1.51.51.3M0

0.572.560000.906F60-
0.90.90.9MN
4.43.01.7M0,max
4.43.01.7Mmax
377357147000neto

2.02.01.8M0

0.641.640501.506I41-
1.51.51.4MN
6.24.22.6M0,max
6.24.22.6Mmax
138419802994neto

2.02.01.5M0

0.752.960001.206I60-
1.21.21.0MN
5.73.32.1M0,max
5.73.32.1Mmax
341454867000neto
3.33.33.1M0

1.002.340502.309D41-
2.32.32.3MN
9.46.24.2M0,max
9.46.24.2Mmax
200829374895neto

3.33.32.4M0

1.103.860001.809D60-
1.81.81.8MN
9.35.63.2M0,max
9.35.63.2Mmax
449270007000neto

4.24.23.5M0

1.202.537503.109F38-
3.13.13.1MN
12.07.75.2M0,max
12.07.75.2Mmax
217332504000neto

4.24.2M0

1.504.560002.409F60-
2.42.4MN
11.46.9M0,max
11.46.9Mmax
50357000neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

Servomotoren de 12/2008†68

Synchron-Servomotoren MCS
Auswahltabellen Servo-Umrichter EVS9300



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren ohne Lüfter

9329-E☐9328-E☐9327-E☐9326-E☐9325-E☐9324-E☐9323-E☐9322-E☐9321-E☐EVS

59.047.032.023.513.07.03.92.51.5IN
52.047.032.023.519.510.55.93.82.3I0,max

88.570.548.035.319.510.55.93.82.3ImaxPNINnNMNMCS

5.55.55.0M0

1.603.440503.809H41-
3.83.83.8MN
20.112.57.5M0,max
20.112.57.5Mmax
198829774250neto
5.54.5M0

1.906.060003.009H60-
3.03.0MN
11.76.7M0,max
11.76.7Mmax
70007000neto
7.57.54.7M0

1.904.240504.509L41-
4.54.54.2MN
20.811.76.7M0,max
20.811.76.7Mmax
279641544450neto

7.57.54.2M0

1.906.951003.609L51-
3.63.63.6MN
13.211.16.0M0,max
19.111.16.0Mmax
700070007000neto

6.46.45.9M0

1.102.619505.512D20-
5.55.55.3MN
17.711.67.6M0,max
17.711.67.6Mmax
91913581790neto

6.46.44.6M0

1.804.540504.312D41-
4.34.33.7MN
17.310.15.9M0,max
17.310.15.9Mmax
211632754344neto
11.411.410.9M0

1.603.8150010.012H15-
10.010.010.0MN
29.025.815.1M0,max
29.025.815.1Mmax
91810131676neto
11.49.8M0

2.805.735257.512H35-
7.57.5MN
24.113.5M0,max
24.113.5Mmax
24473618neto
15.015.0M0

2.805.9195013.512L20-
13.513.5MN
41.924.4M0,max
41.924.4Mmax
11581718neto

15.015.015.0M0

4.7010.2405011.012L41-
11.011.011.0MN
35.527.022.8M0,max
49.638.522.8Mmax
223627994287neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

69†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Auswahltabellen Servo-Umrichter EVS9300



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren ohne Lüfter

9329-E☐9328-E☐9327-E☐9326-E☐9325-E☐9324-E☐9323-E☐9322-E☐9321-E☐EVS

59.047.032.023.513.07.03.92.51.5IN
52.047.032.023.519.510.55.93.82.3I0,max

88.570.548.035.319.510.55.93.82.3ImaxPNINnNMNMCS

11.011.08.5M0

1.454.515009.214D15-
9.29.28.0MN
29.020.212.1M0,max
29.020.212.1Mmax
6769281437neto

11.011.07.7M0

2.807.536007.514D36-
7.57.57.0MN
22.219.010.9M0,max
29.019.010.9Mmax
159321593479neto

21.017.3M0

2.506.6150016.014H15-
16.016.0MN
43.925.4M0,max
43.925.4Mmax
8001247neto

21.021.016.2M0

4.7011.9322514.014H32-
14.014.014.0MN
37.128.223.8M0,max
51.940.223.8Mmax
147118172875neto

28.028.0M0

3.609.7150023.014L15-
23.023.0MN
52.945.0M0,max
73.845.0Mmax
7881126neto

28.028.027.415.2M0

5.8015.0322517.214L32-
17.217.217.214.9MN
52.937.628.323.5M0,max
73.953.941.023.5Mmax
1672209626083953neto

37.037.037.0M0

4.2010.8135030.014P14-
30.030.030.0MN
80.061.852.5M0,max
105.186.352.5Mmax
573668998neto

37.037.035.819.8M0

7.1015.6322521.014P32-
21.021.021.017.5MN
61.843.933.027.4M0,max
86.463.047.927.4Mmax
1404182922993300neto

32.032.022.6M0

4.008.6142527.019F14-
27.027.022.0MN
68.358.233.0M0,max
86.058.233.0Mmax
74610561459neto

32.032.021.0M0

6.6014.0300021.019F30-
21.021.019.5MN
47.235.229.2M0,max
68.351.529.2Mmax
203325733352neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

Servomotoren de 12/2008†70

Synchron-Servomotoren MCS
Auswahltabellen Servo-Umrichter EVS9300



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren ohne Lüfter

9329-E☐9328-E☐9327-E☐9326-E☐9325-E☐9324-E☐9323-E☐9322-E☐9321-E☐EVS

59.047.032.023.513.07.03.92.51.5IN
52.047.032.023.519.510.55.93.82.3I0,max

88.570.548.035.319.510.55.93.82.3ImaxPNINnNMNMCS

51.051.043.6M0

6.0012.3142540.019J14-
40.040.040.0MN
96.072.460.8M0,max
129.0104.560.8Mmax
8399961376neto

51.051.051.039.3M0

9.1018.5300029.019J30-
29.029.029.029.0MN
79.572.450.236.8M0,max
127.6104.773.855.2Mmax
1817216228503150neto

64.064.047.5M0

7.2014.3135051.019P14-
51.051.046.4MN
106.779.669.5M0,max
155.5116.769.5Mmax
99611871400neto

64.064.058.743.1M0

10.0019.0300032.019P30-
32.032.032.032.0MN
87.679.653.939.6M0,max
144.3116.981.259.3Mmax
2298263829383000neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

71†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Auswahltabellen Servo-Umrichter EVS9300



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren mit Fremdlüfter

9329-E☐9328-E☐9327-E☐9326-E☐9325-E☐9324-E☐9323-E☐9322-E☐EVS

59.047.032.023.513.07.03.92.5IN
52.047.032.023.519.510.55.93.8I0,max

88.570.548.035.319.510.55.93.8ImaxPNINnNMNMCS

7.57.55.9M0

1.203.016507.012D17-
7.07.05.3MN
17.711.67.6M0,max
17.711.67.6Mmax
91913581790neto

7.57.54.6M0

2.205.635256.012D35-
6.06.03.7MN
17.310.15.9M0,max
17.310.15.9Mmax
211632754344neto
12.812.810.9M0

1.704.1135012.012H14-
12.012.010.3MN
29.025.815.1M0,max
29.025.815.1Mmax
91810131676neto
12.89.8M0

3.707.5337510.512H34-
10.59.6MN
24.113.5M0,max
24.113.5Mmax
24473618neto
19.018.5M0

2.906.7165017.012L17-
17.017.0MN
41.924.4M0,max
41.924.4Mmax
11581718neto

19.019.017.2M0

5.7011.7390014.012L39-
14.014.014.0MN
35.527.022.8M0,max
49.638.522.8Mmax
223627994287neto

12.512.58.5M0

1.705.4135012.014D14-
12.012.08.0MN
29.020.212.1M0,max
29.020.212.1Mmax
6769281437neto

12.512.57.7M0

3.309.7300010.514D30-
10.010.07.0MN
22.219.010.9M0,max
29.019.010.9Mmax
159321593479neto

25.517.3M0

3.008.3120023.514H12-
23.517.2MN
43.925.4M0,max
43.925.4Mmax
8001247neto

25.525.516.2M0

6.0015.0277520.514H28-
20.520.516.1MN
37.128.223.8M0,max
51.940.223.8Mmax
147118172875neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

Servomotoren de 12/2008†72

Synchron-Servomotoren MCS
Auswahltabellen Servo-Umrichter EVS9300



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren mit Fremdlüfter

9329-E☐9328-E☐9327-E☐9326-E☐9325-E☐9324-E☐9323-E☐9322-E☐EVS

59.047.032.023.513.07.03.92.5IN
52.047.032.023.519.510.55.93.8I0,max

88.570.548.035.319.510.55.93.8ImaxPNINnNMNMCS

34.533.4M0

4.3011.8135030.514L14-
30.530.5MN
52.945.0M0,max
73.845.0Mmax
7881126neto

34.534.527.4M0

8.0020.8300025.514L30-
25.525.525.5MN
52.937.628.3M0,max
73.953.941.0Mmax
167220962608neto

43.543.540.1M0

4.6013.4105042.014P11-
42.042.040.0MN
80.061.852.5M0,max
105.186.352.5Mmax
573668998neto

43.543.535.8M0

9.1021.9262533.014P26-
33.033.033.0MN
61.843.933.0M0,max
86.463.047.9Mmax
140418292299neto

41.541.522.6M0

4.8011.3120038.019F12-
38.038.022.0MN
68.358.233.0M0,max
86.058.233.0Mmax
74610561459neto

41.539.9M0

9.7020.1285032.519F29-
32.532.5MN
47.235.2M0,max
68.351.5Mmax
20332573neto
70.570.543.6M0

7.9018.3120062.519J12-
62.562.543.4MN
96.072.460.8M0,max
129.0104.560.8Mmax
8399961376neto

70.570.555.5M0

15.1031.0285050.519J29-
50.550.550.5MN
79.572.450.2M0,max
127.6104.773.8Mmax
181721622850neto

86.086.047.5M0

9.0021.3120072.019P12-
72.072.046.4MN
106.779.669.5M0,max
155.5116.769.5Mmax
99611871400neto

86.086.058.7M0

15.8029.5285053.019P29-
53.053.053.0MN
87.679.653.9M0,max
144.3116.981.2Mmax
229826382938neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

73†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Auswahltabellen Servo-Umrichter EVS9300



Netzanschluss 3x 400 V

MCS06C41

MCS06C60

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

Servomotoren de 12/2008†74

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS06F41

MCS06F60

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

75†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS06I41

MCS06I60

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

Servomotoren de 12/2008†76

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS09D41

MCS09D60

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

77†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS09F38

MCS09F60

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

Servomotoren de 12/2008†78

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS09H41

MCS09H60

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

79†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS09L41

MCS09L51

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

Servomotoren de 12/2008†80

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS12D17

MCS12D20

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

81†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS12D35

MCS12D41

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

Servomotoren de 12/2008†82

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS12H14

MCS12H15

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

83†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS12H34

MCS12H35

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

Servomotoren de 12/2008†84

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS12L17

MCS12L20

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

85†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS12L39

MCS12L41

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

Servomotoren de 12/2008†86

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS14D14

MCS14D15

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

87†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS14D30

MCS14D36

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

Servomotoren de 12/2008†88

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS14H12

MCS14H15

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

89†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS14H28

MCS14H32

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

Servomotoren de 12/2008†90

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS14L14

MCS14L15

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

91†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS14L30

MCS14L32

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

Servomotoren de 12/2008†92

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS14P11

MCS14P14

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

93†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS14P26

MCS14P32

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

Servomotoren de 12/2008†94

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS19F12

MCS19F14

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

95†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS19F29

MCS19F30

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

Servomotoren de 12/2008†96

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS19J12

MCS19J14

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

97†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS19J29

MCS19J30

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

Servomotoren de 12/2008†98

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS19P12

MCS19P14

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

99†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MCS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCS19P29

MCS19P30

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Netzanschluss 3x 230 V

MCS06C41L

MCS06C60L

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Netzanschluss 3x 230 V

MCS06F41L

MCS06F60L

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Netzanschluss 3x 230 V

MCS06I41L

MCS06I60L

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Netzanschluss 3x 230 V

MCS09D41L

MCS09D60L

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Netzanschluss 3x 230 V

MCS09F38L

MCS09F60L

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Netzanschluss 3x 230 V

MCS09H41L

MCS09H60L

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Netzanschluss 3x 230 V

MCS09L41L

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Netzanschluss 3x 230 V

MCS12D20L

MCS12D41L

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Netzanschluss 3x 230 V

MCS12H15L

MCS12H30L

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Netzanschluss 3x 230 V

MCS12L20L

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Motoranschluss Klemmenkasten

Der Klemmenkasten weist großzügig bemessenen Raum für
die kundenseitigeVerdrahtung sowiegroßflächigeSchirmauf-

Falls ein Servomotor an eine bereits vorhandene Leitung an-
geschlossen werden soll, oder aus anderen Gründen kein

lageflächen für einen sicheren EMV-gerechtenAnschluss auf.Steckeranschluss gewünscht wird, kann der Anschluss auch
über einen Klemmenkasten erfolgen. Der Kabelabgang kann den Erfordernissen entsprechend

rechts- oder linksseitig erfolgen.
Umhierbei die erforderlicheVibrationsfestigkeit der Kabelan-
schlüsse bei hinreichendem Kontaktdruck langfristig sicher- Bei MCS06 und bei der Ausführung mit Fremdlüfter ist ein

Anbau des Klemmenkastens nicht möglich.zustellen, sind die Anschlussklemmen als Zugfederklemmen
ausgeführt.

1: Leistungsanschluss (Klemmen bis 65 A belastbar) + Bremsenanschluss.

2: Winkel- / Drehzahlgeberanschluss + Temperatursensoranschluss.

3: PE-Anschluss.

4: Großflächige Schirmauflagefläche.

5: Öffnungen für Verschraubungen 2x M32, 2x M25, 2x M20. Die Öffnungen
sind zugegossen und können kundenseitig nach Bedarf geöffnet werden.
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Haltebremsen

Wird keine passende Spannung (falsche Größe, falsche Pola-
rität) an die Bremse gelegt, fällt diese ein und kann durch den
weiterdrehenden Motor überhitzt und zerstört werden.

Die Synchron-Servomotoren MCS können mit eingebauten
Permanentmagnet-Haltebremsen für DC 24 V ausgestattet
werden. Die Bremsen werden nach Abschalten der Versor-

Kürzeste SchaltzeitenderBremsenwerdendurchgleichstrom-
seitiges Schalten der Spannung erreicht. Zur Funkentstörung

gungsspannung aktiv (Ruhestromprinzip). Beim Einsatz der
Bremsenals reineHaltebremsen tritt praktisch keinVerschleiß
an den Reibflächen auf. und zur Erhöhung der Lebensdauer der Relaiskontakte ist

hierbei ein Funkenlöschglied erforderlich.
Bei Fahrachsenwird durch die Einhaltung des zulässigen
Massenträgheitsverhältnisses JL / JMB sichergestellt, dass die
zulässige Höchstschaltarbeit der Bremse nicht überschritten
wirdundbis zu2000Notstopp-FunktionenauseinerDrehzahl
von 3000 min-1 heraus durchgeführt werden können.
Bei Hubachsenwirkt zusätzlich das aus der Gewichtskraft re-
sultierende Lastmoment. Für diesen Fall gelten die Angaben
zu JL / JMB nicht.

Achtung:
Die eingesetzten Bremsen sind keine Sicherheitsbremsen in
dem Sinne, als dass nicht durch unbeeinflussbare Störfakto-
ren, z. B. Öleintritt, eine Drehmomentreduzierung auftreten
kann!

Bei langenMotorzuleitungen istderohmscheSpannungsabfall
entlang der Leitung zu beachten und durch eine höhere
Spannung am Leitungseingang zu kompensieren.

Für Lenze-Systemleitungen gilt:

Permanentmagnet-Haltebremse
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Haltebremsendaten

JL / JMBJMBmQE 4)t2 1)t1 1)JIN 2)MavMNMNUN,DC 3)

120 °C120 °C20 °C

[kg-
cm²]

[kg][J][ms][ms]
[kg-
cm²]

[A][Nm][Nm][Nm][V]

22.10.26

0.3030.030.015.00.120.340.602.002.20

24P1

MCS06C

16.60.34MCS06F

13.30.42MCS06I

36.42.17

0.80

400

40.020.0

1.070.65

4.506.008.00

MCS09D

30.52.57MCS09F

26.32.97MCS09H

19.93.87MCS09L

15.05.07

0.9043.013.07.0010.012.0

MCS12D

8.708.40MCS12H

5.9011.7MCS12L

10.511.3

1.9064015015.03.200.888.0018.022.0

MCS14D

6.5017.4MCS14H

3.9026.6MCS14L

2.4037.9MCS14P

5.2077.43.10235011396.012.40.9315.032.037.0MCS19F

Haltebremsendaten, verstärkte Ausführung

JL / JMBJMBmQE 4)t2 1)t1 1)JIN 2)MavMNMNUN,DC 3)

120 °C120 °C20 °C

[kg-
cm²]

[kg][J][ms][ms]
[kg-
cm²]

[A][Nm][Nm][Nm][V]

36.42.17

0.8040040.020.01.070.657.0010.012.0

24P2

MCS09D

30.52.57MCS09F

26.32.97MCS09H

19.93.87MCS09L

24.37.10

1.2089090.016.03.130.7112.019.024.0

MCS12D

16.310.4MCS12H

12.113.7MCS12L

22.220.5

3.10235011396.012.40.9315.032.037.0

MCS14D

16.926.6MCS14H

12.335.8MCS14L

9.1047.1MCS14P

2.20135
4.30210090.030.030.01.2943.080.0100

MCS19J

1.20190MCS19P

Verknüpf- und Trennzeiten gelten für Nennspannung (± 0 %) und Schutzbe-
schaltung der Bremsenmit Varistor bei gleichstromseitigem Schalten. Ohne
Schutzbeschaltung können sich die Zeiten verlängern.

1)

Die Ströme sind dieMaximalwerte bei kalter Bremse (Angabe zur Dimensio-
nierung der Stromversorgung). Die Werte bei betriebswarmemMotor sind
deutlich niedriger.

2)

Bei DC 24 V Bremse: geglättete Gleichspannung, Welligkeit ≤ 1 %.3)

Höchstschaltarbeit pro Notstopp mit n = 3000 min-1.4)
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Fremdlüfterdaten 50 Hz

PhasenzahlSchutzart

INPNUN,ACUmaxUmin

[A][kW][V][V][V]

0.120.019
230240210

1IP54

F10
MCS12

0.320.046
MCS14

0.560.042115122104F50

0.260.060230240210F10
MCS19

0.5055.0115122104F50

Fremdlüfterdaten 60 Hz

PhasenzahlSchutzart

INPNUN,ACUmaxUmin

[A][kW][V][V][V]

0.120.019230240210

1IP54

F10
MCS12

0.220.018115122104F50

0.320.046230240210F10
MCS14

0.560.044115122104F50

0.260.060230240210F10
MCS19

0.6170.0115122104F50
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AbgestimmtaufdieverschiedenenEinsatzfälleundbenötigten
Genauigkeiten stehen die nachfolgenden Rückführsysteme
für die Lenze-Servomotoren zur Verfügung.

Resolver

Ständergespeister Resolvermit 2 um90° versetzten Ständer-
wicklungenundeiner Läuferwicklungmit Transformatorwick-
lung.

Drehzahl- / Winkelgeber
RS01)

Auflösung
0.80[']Winkel

Genauigkeit
-10 ... 10[']

Absolute Positionierung
1 Umdrehung

Max. Drehzahl
8000[min-1]nmax

Max. Eingangsspannung
10.0[V]UmaxDC

Max. Eingangsfrequenz
4.00[kHz]fmax, 1

Übersetzungsverhältnis
0.30± 5 %Ständer / Läufer

Läuferimpedanz
51 + j90[Ω]Zro

Ständerimpedanz
102 + j150[Ω]Zso

Impedanz
44 + j76[Ω]Zrs

Min. Isolationswiderstand
10.0[MΩ]Rbei DC 500 V

Polpaarzahl
1

Max. Winkelfehler
-10 ... 10[']

Zuordung Umrichter
E94A
ECS
EVS93

1) Produktschlüssel > Drehzahl- / Winkelgeber14 -
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Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber

Geberart
SinCos-AbsolutwertTTL-Inkre-

mental

Drehzahl- / Winkelgeber
EQNECNSRMSRSEQIC401)

AM2048-5V-
E

AS2048-5V-
E

AM1024-8V-
H

AS1024-8V-
H

AM32-5V-EIK4096-5V-T

Gebertyp
Multi-turnSingle-turnMulti-turnSingle-turnMulti-turnSingle-turn

Impulse
20481024324096

Ausgangssignale
1 VssTTL 5 V

Schnittstellen
EnDatHiperfaceEnDat

Absolute Umdrehung
409614096140960

Auflösung
0.401.30[']Winkel 2)

Genauigkeit
-0.6 ... 0.6-0.8 ... 0.8-5 ... 5-1 ... 1[']

Min. Eingangsspannung
4.757.004.754.50[V]Umin, 1DC

Max. Eingangsspannung
5.2512.05.255.50[V]UmaxDC

Max. Drehzahl
120006000120007324[min-1]nmax

Max. Stromaufnahme
25015080.017075.0[mA]Imax

Grenzfrequenz
2006.00500[kHz]fmax

Zuordung Umrichter
E94AE94AE94AE94P

ECSE94S
EVS93

1) Produktschlüssel > Drehzahl- / Winkelgeber14 -

Abhänig vom Umrichter.2)
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Temperatursensor

Die in den MCS-Motoren eingesetzten Temperatursensoren
überwachendieMotortemperatur kontinuierlich. Die Tempe-
raturinformationwirdmit der SystemleitungdesRückführsys-
temsandenServoregler übermittelt. Aufgrundunterschiedli-
cherphysikalischerBedingungengibt esbei denMCS-Motoren
zwei unterschiedliche Temperatur-Überwachungsmechanis-
men (in beiden Fällen kein Motor-Vollschutz)

MCS06
Bei diesemMotor wird dieWicklungstemperatur einesWick-
lungsstranges mit einem Temperatursensor Typ KTY 83-110
überwacht.

MCS09 ... 19
Diese Motoren werden über 3 in Reihe geschaltete Tempera-
tursensoren (1x KTY 83-110 + 2x PTC 150 °C ) überwacht. Da-
durch wird erreicht, dass im erlaubten Betriebsbereich die
Temperatur desMotorsmit hoherGenauigkeit ermitteltwird
undzugleichbeiÜbertemperatur ineinemderWicklungssträn-
ge die im Regler konfigurierte Übertemperaturreaktion aus-
geführt wird.

ƒ Bei Speisung der Gebermit einemMessstrom von 1mAgilt
obiger ZusammenhangzwischenTemperaturundgemesse-
nemWiderstand.
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Motoren ohne Lüfter

MCS06IMCS06FMCS06C
215185155[mm]kRS0 / C40 B0

233204174[mm]kRS0 / C40 P?

[mm]k5RS0 / C40

[mm]g2
297266237[mm]kSR? / E?? B0

315285255[mm]kSR? / E?? P?

82[mm]k5SR? / E??

86[mm]g2

wvyn4n3m4m3x4x3g3g1
[°][°][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

230190302828404029197777MCS06

tul2l1ld2d

k6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

134.0182.023M411MCS06

s2f2e2c2b2a3
j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm]

5.52.57586062MCS06
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Motoren ohne Lüfter

MCS12LMCS12HMCS12DMCS09LMCS09HMCS09FMCS09D
308268228293253233213[mm]kRS0 / C40 B0

328288248313273253233[mm]kRS0 / C40 P?

1413[mm]k5RS0 / C40

7267[mm]g2
357317277344304284264[mm]kSR? / E?? B0

377337297364324304284[mm]kSR? / E?? P?

6364[mm]k5SR? / E??

8981[mm]g2

MCS19PMCS19JMCS19FMCS14PMCS14LMCS14HMCS14D
380320280371331291251[mm]kRS0 / C40 B0

424364314399359319279[mm]kRS0 / C40 P?

1524[mm]k5RS0 / C40

78[mm]g2
429369329421381341301[mm]kSR? / E?? B0

473413363449409369329[mm]kSR? / E?? P?

6474[mm]k5SR? / E??

101[mm]g2
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wvyn4n3m4m3x4x3g3g1
[°][°][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

2601953528284040
44209090MCS09

4622105105MCS12

wvyn4n3m4m3x4x3g3g1
[°][°][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

260195

35

28

28

40

40

4824117117

MCS14D15-

MCS14D36-

MCS14H15-

MCS14H32-

MCS14L15-

20518045753629126146MCS14L32-

26019528404824117117MCS14P14-

20518045753629126146MCS14P32-

2601952840
48
75 1)

24
51 1)

142142MCS19F14-

2051804575
36
63 1)

29
56 1)

151171MCS19F30-

2601952840
48
75 1)

24
51 1)

142142MCS19J14-

2051804575
36
63 1)

29
56 1)

151171MCS19J30-

2601952840
48
75 1)

24
51 1)

142142MCS19P14-

2051804575
36
63 1)

29
56 1)

151171MCS19P30-

tul2l1ld2d

k6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

165.0252.530M514MCS09

226.0324.040M619MCS12

27
8.0

40
5.0

50M824MCS14

315060M1028MCS19

s2f2e2c2b2a3a2
j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

7.03.010088089120MCS09

10.0
3.5

1309110116160MCS12

12.016513130143188MCS14

14.04.021511180192250MCS19

Bei Ausführung mit Bremse (P?)1)
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Motoren mit Fremdlüfter

MCS19PMCS19JMCS19FMCS14PMCS14LMCS14HMCS14DMCS12LMCS12HMCS12D
487427387459419379339381341301[mm]kRS0 / C40 B0

531471421488448408368401361321[mm]kRS0 / C40 P?

12611592[mm]k5RS0 / C40

525465425512472432392424384344[mm]kSR? / E?? B0

569509459541501461421444404364[mm]kSR? / E?? P?

165169135[mm]k5SR? / E??

212167140[mm]g

210163140[mm]g2
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w2w1wvyn6n4n3m6m4m3x6x4x3g6g3g1
[°][°][°][°][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1301201601603528

28

2837

40

40

674016107105105

MCS12D17

MCS12D35

MCS12H14

MCS12H34

MCS12L17

MCS12L39

93

4420

115

117117

MCS14D14

MCS14D30

MCS14H12

45753124126146MCS14H28

28404420117117MCS14L14

45753124126146MCS14L30

28404420117117MCS14P11

45753124126146MCS14P26

2840

96

43
70 1)

19
46 1)

142

142142MCS19F12

4575
31
58 1)

24
51 1)

151171

MCS19F29

MCS19J12

MCS19J29

MCS19P12

MCS19P29

tul2l1ld2d

k6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

226.0324.040M619MCS12

27
8.0

40
5.0

50M824MCS14

315060M1028MCS19

s2f2e2c2b2a3a2
j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

10.0
3.5

1309110116160MCS12

12.016513130143188MCS14

14.04.021511180192250MCS19

Bei Ausführung mit Bremse (P?)1)
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Motoren mit Klemmenkasten

x1g4
[mm][mm]

8121MCS09

5136MCS12

3
147MCS14

172MCS19

Servomotoren de 12/2008†124

Synchron-Servomotoren MCS
Abmessungen [mm]



Netzanschluss 3x 400 V

fNUN,ACImaxINI0PNMNMmaxM0nN
[Hz][V][A][A][A][kW][Nm][Nm][Nm][min-1]

2002455.000.900.900.250.603.100.704000MDSKS☐☐036-13
2003457.501.101.250.541.307.201.504000MDSKS☐☐036-23
19033010.02.302.601.102.8011.63.203800MDSKS☐☐056-23
20032516.03.604.001.804.2017.24.704000MDSKS☐☐056-33
17033019.04.204.902.005.7023.66.703400MDSKS☐☐071-03
18532532.07.008.403.208.3035.210.03700MDSKS☐☐071-13
18032545.010.011.94.6012.352.014.73600MDSKS☐☐071-33
16533019.05.606.602.607.5023.68.803300MDFKS☐☐071-03
18032532.09.2011.14.1011.035.213.33600MDFKS☐☐071-13
17532545.013.115.65.9016.252.019.33500MDFKS☐☐071-33

m 1)nmax 2)Kt0 150 °CLNRUV 150 °CRUV 20 °CKELL 150 °CJ 1)η
[kg][min-1][Nm/A][mH][Ω][Ω][V /1000 rp][kgcm²][%]

1.5080000.7247.436.629.347.20.2266MDSKS☐☐036-13
2.1080001.2039.938.728.774.50.3683MDSKS☐☐036-23
5.3055001.2317.113.610.178.11.2085MDSKS☐☐056-23
6.3055001.1810.86.905.1074.61.8087MDSKS☐☐056-33
8.9050001.3710.64.603.4093.06.0085MDSKS☐☐071-03
10.950001.195.302.101.5084.58.0082MDSKS☐☐071-13
13.050001.245.801.601.1088.210.082MDSKS☐☐071-33
10.250001.3310.64.603.4093.06.0081MDFKS☐☐071-03
12.250001.205.302.101.5084.58.0079MDFKS☐☐071-13
12.250001.245.801.601.1088.210.080MDFKS☐☐071-33

Ohne Bremse.1)

Mechanisch zulässige Maximaldrehzahl.2)
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Zulässige Radial- und Axialkräfte

Lagerlebensdauer L10

50
00

0
h

30
00

0
h

20
00

0
h

10
00

0
h

50
00

h

50
00

0
h

30
00

0
h

20
00

0
h

10
00

0
h

50
00

h

50
00

0
h

30
00

0
h

20
00

0
h

10
00

0
h

50
00

h

Max. Axialkraft, Hebelarm l/2Min. Axialkraft, Hebelarm l/2Max. Radialkraft, Hebelarm l/2

Fax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,minFax,minFax,minFax,minFax,minFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,max
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

100120145190245
10

-10-35-80-135290340390495620MDSKS☐☐036
180180190230280100-40-90220

310

370470590MDSKS☐☐056

520450450450520-50202020-5050430700910
MDSKS☐☐071
MDFKS☐☐071

Lagerlebensdauer L10
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h
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h

50
00
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h
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h
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0
h
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h
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00

h

50
00

0
h
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00

0
h

20
00

0
h

10
00

0
h

50
00

h

Max. Axialkraft, Hebelarm lMin. Axialkraft, Hebelarm lMax. Radialkraft, Hebelarm l

Fax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,minFax,minFax,minFax,minFax,minFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,max
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

100120145190245
10

-10-35-80-135270320365460580MDSKS☐☐036
180180190230280100-40-90200290340430550MDSKS☐☐056

520450450450520-50202020-5040280390630820
MDSKS☐☐071
MDFKS☐☐071

ƒ DieWerte der Lagerlebensdauer L10 beziehen sich auf eine
mittlere Drehzahl von 4000 min-1 und werden, abhängig
von den Umgebungstemperaturen, zusätzlich durch die
Fettgebrauchsdauer eingeschränkt.
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Netzanschluss 3x 400 V

Motoren ohne Lüfter

E0174E0134E0094E0074E0044E0034E0024E94A☐☐
20.616.311.78.85.03.11.9IN
49.539.028.021.016.010.06.0I0,max

49.539.028.021.016.010.06.0ImaxPNINnNMNMDSKS

0.6M0

0.250.940000.6036-13
0.6MN
3.1M0,max
3.1Mmax
-neto

1.51.5M0

0.541.140001.3036-23
1.31.3MN
7.26.2M0,max
7.26.2Mmax
--neto
3.22.3M0

1.102.338002.8056-23
2.82.3MN
11.67.5M0,max
11.67.5Mmax
--neto

4.73.6M0

1.803.640004.2056-33
4.23.6MN
17.212.0M0,max
17.212.0Mmax
--neto

6.76.74.2M0

2.004.234005.7071-03
5.75.74.2MN
23.621.415.2M0,max
23.621.415.2Mmax
---neto

10.010.010.06.0M0

3.207.037008.3071-13
8.38.38.35.9MN
35.232.727.122.0M0,max
35.232.727.122.0Mmax
----neto

14.714.714.310.9M0

4.6010.0360012.3071-33
12.312.312.310.8MN
52.048.338.931.2M0,max
52.048.338.931.2Mmax
----neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]
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Netzanschluss 3x 400 V

Motoren mit Fremdlüfter

E0174E0134E0094E0074E0044E94A☐☐
20.616.311.78.85.0IN
49.539.028.021.016.0I0,max

49.539.028.021.016.0ImaxPNINnNMNMDFKS

8.86.7M0

2.605.633007.5071-03
7.56.7MN
23.621.6M0,max
23.621.6Mmax
--neto

13.313.310.5M0

4.109.2360011.0071-13
11.011.010.5MN
35.233.127.8M0,max
35.233.127.8Mmax
---neto

19.319.314.4M0

5.9013.1350016.2071-33
16.216.214.3MN
52.048.840.0M0,max
52.048.840.0Mmax
---neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]
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Netzanschluss 3x 400 V

Motoren ohne Lüfter

048C☐B032C☐B016C☐B008C☐B004C☐BECS☐☐
17.012.78.04.02.0IN
27.218.19.14.62.3I0,max

48.032.016.08.04.0ImaxPNINnNMNMDSKS

0.70.6M0

0.250.940000.6036-13
0.60.6MN
2.81.6M0,max
3.12.5Mmax
24143359neto
1.51.5M0

0.541.140001.3036-23
1.31.3MN
5.12.8M0,max
7.24.5Mmax
10862501neto

3.23.2M0

1.102.338002.8056-23
2.82.8MN
10.75.9M0,max
11.69.6Mmax
24522816neto
4.74.7M0

1.803.640004.2056-33
4.24.2MN
11.15.4M0,max
17.29.9Mmax
27053620neto
6.75.5M0

2.004.234005.7071-03
5.75.4MN
14.16.2M0,max
21.412.7Mmax
27503177neto

10.09.5M0

3.207.037008.3071-13
8.38.3MN
24.310.8M0,max
35.222.0Mmax
30003517neto

14.714.79.9M0

4.6010.0360012.3071-33
12.312.39.8MN
38.127.611.2M0,max
52.042.724.8Mmax
235028403368neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]
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Netzanschluss 3x 400 V

Motoren mit Fremdlüfter

048C☐B032C☐B016C☐B008C☐BECS☐☐
17.012.78.04.0IN
27.218.19.14.6I0,max

48.032.016.08.0ImaxPNINnNMNMDFKS

8.85.3M0

2.605.633007.5071-03
7.55.4MN
14.66.2M0,max
21.613.2Mmax
27503177neto

13.39.6M0

4.109.2360011.0071-13
11.09.6MN
25.010.9M0,max
35.222.8Mmax
30003517neto

19.315.7M0

5.9013.1350016.2071-33
16.215.7MN
39.222.4M0,max
52.043.6Mmax
23502840neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]
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Netzanschluss 3x 400 V

Motoren ohne Lüfter

9327-E☐9326-E☐9325-E☐9324-E☐9323-E☐9322-E☐9321-E☐EVS

32.023.513.07.03.92.51.5IN
32.023.519.510.55.93.82.3I0,max

48.035.319.510.55.93.82.3ImaxPNINnNMNMDSKS

0.60.6M0

0.250.940000.6036-13
0.60.6MN
2.41.6M0,max
2.41.6Mmax
35054845neto

1.51.51.5M0

0.541.140001.3036-23
1.31.31.3MN
6.14.32.8M0,max
6.14.32.8Mmax
164525983443neto

3.23.23.1M0

1.102.338002.8056-23
2.82.82.8MN
11.67.44.9M0,max
11.67.44.9Mmax
245232483601neto

4.74.74.6M0

1.803.640004.2056-33
4.24.24.2MN
17.212.57.6M0,max
17.212.57.6Mmax
245533603834neto
6.76.75.3M0

2.004.234005.7071-03
5.75.75.3MN
23.615.89.7M0,max
23.615.89.7Mmax
250030473291neto

10.010.08.3M0

3.207.037008.3071-13
8.38.38.3MN
29.325.715.5M0,max
35.225.715.5Mmax
300034183690neto

14.714.714.7M0

4.6010.0360012.3071-33
12.312.312.3MN
42.734.129.3M0,max
52.045.429.3Mmax
235027163252neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]
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Netzanschluss 3x 400 V

Motoren mit Fremdlüfter

9327-E☐9326-E☐9325-E☐9324-E☐9323-E☐EVS

32.023.513.07.03.9IN
32.023.519.510.55.9I0,max

48.035.319.510.55.9ImaxPNINnNMNMDFKS

8.88.85.2M0

2.605.633007.5071-03
7.57.55.2MN
23.616.37.9M0,max
23.616.37.9Mmax
250030473291neto

13.313.38.4M0

4.109.2360011.0071-13
11.011.08.4MN
29.926.412.6M0,max
35.226.412.6Mmax
300034183690neto

19.319.316.1M0

5.9013.1350016.2071-33
16.216.216.1MN
43.635.230.5M0,max
52.046.230.5Mmax
235027163252neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]
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Netzanschluss 3x 400 V

MDSKS☐☐036-13

MDSKS☐☐036-23

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Netzanschluss 3x 400 V

MDSKS☐☐056-23

MDSKS☐☐056-33

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

Servomotoren de 12/2008†134

Synchron-Servomotoren MD☐KS
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MDSKS☐☐071-03

MDFKS☐☐071-03

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Netzanschluss 3x 400 V

MDSKS☐☐071-13

MDFKS☐☐071-13

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Netzanschluss 3x 400 V

MDSKS☐☐071-33

MDFKS☐☐071-33

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

137†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MD☐KS
Drehmoment-Kennlinien



Motoranschluss Klemmenkasten

Falls ein Servomotor an eine bereits vorhandene Leitung an-
geschlossen werden soll, oder aus anderen Gründen kein
Steckeranschluss gewünscht wird, kann der Anschluss auch
über einen Klemmenkasten erfolgen.

Hierbei kannderMotor entwedermit einemKlemmenkasten
für Leistungsanschluss und Motorhaltebremse ausgerüstet
werden oder zusätzlich mit einem zweiten Klemmenkasten
für den Anschluss der Motorrückführung und eines evtl. ein-
gesetzten Lüfters.

1: Leistungsanschluss + Bremsenanschluss + PE-Anschluss.

2: Winkel- / Drehzahlgeberanschluss +Temperatursensoranschluss

Synchron-Servomotoren MD☐KS mit Fremdlüfter und Klemmenkasten
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Haltebremsen

Wird keine passende Spannung (falsche Größe, falsche Pola-
rität) an die Bremse gelegt, fällt diese ein und kann durch den
weiterdrehenden Motor überhitzt und zerstört werden.

Die Synchron-ServomotorenMD☐KSkönnenmit eingebauten
Permanentmagnet-Haltebremsen ausgestattet werden.
Hierbei stehen die Spannungen DC 24 V und DC 205 V zur

Kürzeste SchaltzeitenderBremsenwerdendurchgleichstrom-
seitiges Schalten der Spannung erreicht. Zur Funkentstörung

Verfügung. Die BremsenwerdennachAbschalten der Versor-
gungsspannung aktiv (Ruhestromprinzip).

und zur Erhöhung der Lebensdauer der Relaiskontakte ist
hierbei ein Funkenlöschglied erforderlich.Bei Fahrachsenwird durch die Einhaltung des zulässigen

Massenträgheitsverhältnisses JL / JMB sichergestellt, dass die
zulässige Höchstschaltarbeit der Bremse nicht überschritten
wirdundbis zu2000Notstopp-FunktionenauseinerDrehzahl
von 3000 min-1 heraus durchgeführt werden können.
Bei Hubachsenwirkt zusätzlich das aus der Gewichtskraft re-
sultierende Lastmoment. Für diesen Fall gelten die Angaben
zu JL / JMB nicht.

Achtung:
Die eingesetzten Bremsen sind keine Sicherheitsbremsen in
dem Sinne, als dass nicht durch unbeeinflussbare Störfakto-
ren, z. B. Öleintritt, eine Drehmomentreduzierung auftreten
kann!

Bei langenMotorzuleitungen istderohmscheSpannungsabfall
entlang der Leitung zu beachten und durch eine höhere
Spannung am Leitungseingang zu kompensieren.

Für Lenze-Systemleitungen gilt:

Permanentmagnet-Haltebremse
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Haltebremsendaten

ƒ DieAngabengeltennur für Servomotoren. Für Servo-Getrie-
bemotoren, wenn der Anbau des Servomotors über einen
Lagerflansch erfolgt.

Servomotoren Bauform B5 / B14
Servo-Getriebemotoren GPA

JL / JMBJMBmQE 5)t2 1)t1 1)JIN 2)MavMNMNUN,DC 3, 4)

120 °C120 °C20 °C

[kg-
cm²]

[kg][J][ms][ms]
[kg-
cm²]

[A][Nm][Nm][Nm][V]

1080.41
0.3022035.02200.190.343.004.004.50

24

P1
MDSKS☐☐036-13

80.10.55MDSKS☐☐036-23
43.91.58

0.9035020.010.00.38

0.50

1.202.503.30

P1
P5

MDSKS☐☐056-23
31.52.18MDSKS☐☐056-33
43.91.58

0.060205
MDSKS☐☐056-23

31.52.18MDSKS☐☐056-33

10.57.060.8040029.020.01.06

0.67

5.5011.012.0

24

MDSKS☐☐071-03
MDSKS☐☐071-13
MDSKS☐☐071-33

0.080205

MDSKS☐☐071-03
MDSKS☐☐071-13
MDSKS☐☐071-33

0.6724

MDFKS☐☐071-03
MDFKS☐☐071-13
MDFKS☐☐071-33

0.080205

MDFKS☐☐071-03
MDFKS☐☐071-13
MDFKS☐☐071-33

Verknüpf- und Trennzeiten gelten für Nennspannung (± 0 %) und Schutzbe-
schaltung der Bremsenmit Varistor bei gleichstromseitigem Schalten. Ohne
Schutzbeschaltung können sich die Zeiten verlängern.

1)

Die Ströme sind dieMaximalwerte bei kalter Bremse (Angabe zur Dimensio-
nierung der Stromversorgung). Die Werte bei betriebswarmemMotor sind
deutlich niedriger.

2)

Bei DC 24 V Bremse: geglättete Gleichspannung, Welligkeit ≤ 1 %.3)

Bei DC 205 V Bremse: Anschluss an AC 230 V über Gleichrichter.
Bei Bremse mit 205 V Versorgungsspannung kein UR möglich.4)

Höchstschaltarbeit pro Notstopp mit n = 3000 min-1.5)
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Haltebremsendaten

ƒ Die Angaben gelten nur für Servo-Getriebemotorenmit in-
tegriertem Servomotor (ohne Lagerflansch).

Servo-Getriebemotoren GST, GFL, GKR, GKS, GSS

JL / JMBJMBmQE 5)t2 1)t1 1)JIN 2)MavMNMNUN,DC 3, 4)

120 °C120 °C20 °C

[kg-
cm²]

[kg][J][ms][ms]
[kg-
cm²]

[A][Nm][Nm][Nm][V]

34.92.26

0.8040029.020.01.06

0.67

2.505.006.00

24

P2
P6

MDSKS☐☐056-23
27.32.86MDSKS☐☐056-33
34.92.26

0.80205
MDSKS☐☐056-23

27.32.86MDSKS☐☐056-33

10.69.601.5070030.013.03.60

0.75

6.0012.015.0

24

MDSKS☐☐071-03
MDSKS☐☐071-13
MDSKS☐☐071-33

0.090205

MDSKS☐☐071-03
MDSKS☐☐071-13
MDSKS☐☐071-33

0.7524

MDFKS☐☐071-03
MDFKS☐☐071-13
MDFKS☐☐071-33

0.090205

MDFKS☐☐071-03
MDFKS☐☐071-13
MDFKS☐☐071-33

Verknüpf- und Trennzeiten gelten für Nennspannung (± 0 %) und Schutzbe-
schaltung der Bremsenmit Varistor bei gleichstromseitigem Schalten. Ohne
Schutzbeschaltung können sich die Zeiten verlängern.

1)

Die Ströme sind dieMaximalwerte bei kalter Bremse (Angabe zur Dimensio-
nierung der Stromversorgung). Die Werte bei betriebswarmemMotor sind
deutlich niedriger.

2)

Bei DC 24 V Bremse: geglättete Gleichspannung, Welligkeit ≤ 1 %.3)

Bei DC 205 V Bremse: Anschluss an AC 230 V über Gleichrichter.
Bei Bremse mit 205 V Versorgungsspannung kein UR möglich.4)

Höchstschaltarbeit pro Notstopp mit n = 3000 min-1.5)
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Fremdlüfterdaten 50 Hz

PhasenzahlSchutzart

INPNUN,ACUmaxUmin

[A][kW][V][V][V]

0.120.0192302402101IP54F10MDFKS☐☐071

Fremdlüfterdaten 60 Hz

PhasenzahlSchutzart

INPNUN,ACUmaxUmin

[A][kW][V][V][V]

0.120.0192302402101IP54F10MDFKS☐☐071
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AbgestimmtaufdieverschiedenenEinsatzfälleundbenötigten
Genauigkeiten stehen die nachfolgenden Rückführsysteme
für die Lenze-Servomotoren zur Verfügung.

Resolver

Ständergespeister Resolvermit 2 um90° versetzten Ständer-
wicklungenundeiner Läuferwicklungmit Transformatorwick-
lung.

Anbauten
BS1)

RS

Auflösung
0.80[']Winkel

Genauigkeit
-10 ... 10[']

Absolute Positionierung
1 Umdrehung

Max. Drehzahl
8000[min-1]nmax

Max. Eingangsspannung
10.0[V]UmaxDC

Max. Eingangsfrequenz
4.00[kHz]fmax, 1

Übersetzungsverhältnis
0.30± 5 %Ständer / Läufer

Läuferimpedanz
51 + j90[Ω]Zro

Ständerimpedanz
102 + j150[Ω]Zso

Impedanz
44 + j76[Ω]Zrs

Min. Isolationswiderstand
10.0[MΩ]Rbei DC 500 V

Polpaarzahl
1

Max. Winkelfehler
-10 ... 10[']

Zuordung Umrichter
E94A
ECS
EVS93

1) Produktschlüssel > Anbauten20 -
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Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber

Geberart
SinCos-Absolutwert

Anbauten
AG1)

BA

AM1024-8V-HAS1024-8V-H

Gebertyp
Multi-turnSingle-turn

Impulse
1024

Ausgangssignale
1 Vss

Schnittstellen
Hiperface

Absolute Umdrehung
40961

Auflösung
0.40[']Winkel 2)

Genauigkeit
-0.8 ... 0.8[']

Min. Eingangsspannung
7.00[V]Umin, 1DC

Max. Eingangsspannung
12.0[V]UmaxDC

Max. Drehzahl
6000[min-1]nmax

Max. Stromaufnahme
80.0[mA]Imax

Grenzfrequenz
200[kHz]fmax

Zuordung Umrichter
E94A
ECS

EVS93

1) Produktschlüssel > Anbauten20 -

Abhänig vom Umrichter.2)
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Temperatursensor

Die eingesetzten Temperatursensoren (1x KTY 83-110) über-
wachen dieMotortemperatur kontinuierlich. Die Temperatu-
rinformationwirdmitder SystemleitungdesRückführsystems
an den Servoregler übermittelt.
Dadurch wird erreicht, dass im erlaubten Betriebsbereich die
Temperatur desMotorsmit hoherGenauigkeit ermitteltwird
undzugleichbeiÜbertemperatur ineinemderWicklungssträn-
ge die im Regler konfigurierte Übertemperaturreaktion aus-
geführt wird.

ƒ Bei Speisung der Gebermit einemMessstrom von 1mAgilt
obiger ZusammenhangzwischenTemperaturundgemesse-
nemWiderstand.
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Motoren ohne Lüfter

MDSKS☐☐056-33MDSKS☐☐056-23MDSKS☐☐036-23MDSKS☐☐036-13
276241190166[mm]kRS

3610581[mm]x3
6022[mm]x4

302267218194[mm]kBS

5910581[mm]x3
6050[mm]x4

330295[mm]kAG / IG

36[mm]x3
114[mm]x4

356321[mm]kBA / BI

59[mm]x3
114[mm]x4

MDSKS☐☐071-33MDSKS☐☐071-13MDSKS☐☐071-03
329294259[mm]kRS

39[mm]x3
58[mm]x4

364329294[mm]kBS

72[mm]x3
58[mm]x4

384349314[mm]kAG / IG

39[mm]x3
113[mm]x4

419384349[mm]kBA / BI

72[mm]x3
113[mm]x4
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wvm4m3n4n3g1
[°][°][mm][mm][mm][mm][mm]

8019540402828

77
MDSKS☐☐036-13
MDSKS☐☐036-23

90
MDSKS☐☐056-23
MDSKS☐☐056-33

102

MDSKS☐☐071-03
MDSKS☐☐071-13
MDSKS☐☐071-33

tul2l1ld2d

k6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

134.0183.023M411MDSKS☐☐036
165.0252.530M514MDSKS☐☐056
226.0362.040M619MDSKS☐☐071

s2f2e2c2b2a3a2
j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

6.02.57514607087FF75MDSKS☐☐036
73.0100

8
80

102120
FF100

MDSKS☐☐056
M62.58570FT85

9.0
3.51309110130160

FF130
MDSKS☐☐071

M8FT130

147†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MD☐KS
Abmessungen [mm]



Motoren mit Fremdlüfter

MDFKS☐☐071-33MDFKS☐☐071-13MDFKS☐☐071-03
397362327[mm]kRS

39[mm]x3
126[mm]x4

432397362[mm]kBS

72[mm]x3
126[mm]x4

452417382[mm]kAG / IG

39[mm]x3
181[mm]x4

487452417[mm]kBA / BI

72[mm]x3
181[mm]x4
73[mm]x6

Servomotoren de 12/2008†148

Synchron-Servomotoren MD☐KS
Abmessungen [mm]



wvm6m4m3n6n4n3g1
[°][°][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

80195404040282828102

MDFKS☐☐071-03
MDFKS☐☐071-13
MDFKS☐☐071-33

tul2l1ld2d

k6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

226.0362.040M619MDFKS☐☐071

s2f2e2c2b2a3a2
j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

9.0
3.51309110130160

FF130
MDFKS☐☐071

M8FT130

149†Servomotoren de 12/2008

Synchron-Servomotoren MD☐KS
Abmessungen [mm]



Motoren mit Klemmenkasten

MDSKS☐☐071-33MDSKS☐☐071-13MDSKS☐☐071-03MDSKS☐☐056-33MDSKS☐☐056-23
77627863[mm]x2RS

7778[mm]x2BS

131116132117[mm]x2AG / IG

131132[mm]x2BA / IG

MDFKS☐☐071-33MDFKS☐☐071-13MDFKS☐☐071-03
145130[mm]x2RS

145[mm]x2BS

199184[mm]x2AG / IG

199[mm]x2BA / IG

P4P3P2P1x1n1m2m1g4
[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

M20x1.5M16x1.5M20x1.5M16x1.5

54

939393

113MDSKS☐☐056

57125
MDSKS☐☐071
MDFKS☐☐071

Servomotoren de 12/2008†150

Synchron-Servomotoren MD☐KS
Abmessungen [mm]



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren ohne Lüfter

ηJ 1)cos ϕfNUN,ACINI0PNMNMmaxM0nN
[%][kgcm²][Hz][V][A][A][kW][Nm][Nm][Nm][min-1]

702.400.701403902.402.600.802.0010.02.303950MCA10I40

758.300.761403904.404.601.704.0032.04.604050MCA13I41

8419.20.75703903.303.901.406.7060.08.002000MCA14L20

7819.20.751403905.807.702.305.4060.08.004100MCA14L41

8636.00.81803905.506.002.6010.810012.82300MCA17N23

8336.00.8014035010.212.04.109.5010012.84110MCA17N41

9072.00.80803908.209.904.0016.318022.52340MCA19S23

8372.00.7814033014.019.75.2012.018022.54150MCA19S42

851800.838539013.515.96.4024.630039.02490MCA21X25

841800.8014032019.831.87.4017.030039.04160MCA21X42

m 1)nmax 2)L2ϭLL1ϭR2RUV 150 °CRUV 20 °CR1
[kg][min-1][mH][mH][mH][Ω][Ω][Ω][Ω]
6.40

8000

10.01689.808.2012.79.404.70MCA10I40

10.44.9098.15.402.204.603.401.70MCA13I41

15.1
10.026910.04.908.106.003.00MCA14L20

2.5066.62.501.202.001.500.75MCA14L41

22.9
6.801766.202.204.103.041.52MCA17N23

1.7043.51.500.501.000.760.38MCA17N41

44.7
3.901023.201.001.901.380.69MCA19S23

1.0025.80.800.200.500.350.18MCA19S42

60.0
2.8078.82.300.601.000.720.36MCA21X25

0.7019.50.600.100.200.180.090MCA21X42

Ohne Bremse.1)

Mechanisch zulässige Maximaldrehzahl.2)

Die Angaben der Spalten R1, L1ϭ, Lh, R2' und L2ϭ' beziehen sich
auf ein einsträngiges Ersatzschaltbild bei 20 °C (Y-Schaltung).

151†Servomotoren de 12/2008

Asynchron-Servomotoren MCA
Bemessungsdaten



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren mit Fremdlüfter, IP54

ηJ 1)cos ϕfNUN,ACINI0PNMNMmaxM0nN
[%][kgcm²][Hz][V][A][A][kW][Nm][Nm][Nm][min-1]

728.300.751203906.006.302.206.3032.07.003410MCA13I34

8019.20.81603904.805.302.1012.060.013.51635MCA14L16

7919.20.801203909.1010.53.9010.860.013.53455MCA14L35

8336.00.80603908.509.103.8021.510023.91680MCA17N17

8136.00.8012039015.818.16.9019.010023.93480MCA17N35

8272.00.836039013.915.46.4036.318040.01700MCA19S17

8572.00.8012039028.730.813.236.018040.03510MCA19S35

851800.856039022.525.811.061.430075.01710MCA21X17

881800.8012039042.549.520.355.030075.03520MCA21X35

804870.832834522.123.48.75110500120760MCA22P08...5F☐☐
874870.805035037.740.516.01075001201425MCA22P14...5F☐☐
884870.785836042.746.718.51065001201670MCA22P17...5F☐☐
874870.7910036072.180.930.71005001202935MCA22P29...5F☐☐
8313350.691935034.935.412.42161100220550MCA26T05...5F☐☐
8813350.693635061.562.922.721011002201030MCA26T10...5F☐☐
8713350.664135075.178.426.020711002201200MCA26T12...5F☐☐
9213350.747634011312545.519511002202235MCA26T22...5F☐☐

m 1)nmax 2)L2ϭLL1ϭR2RUV 150 °CRUV 20 °CR1
[kg][min-1][mH][mH][mH][Ω][Ω][Ω][Ω]
12.0

8000

4.4081.94.902.204.603.401.70MCA13I34

16.9
9.302529.504.908.106.003.00MCA14L16

2.3056.82.401.202.001.500.75MCA14L35

25.5
6.001435.602.204.103.041.52MCA17N17

1.5033.11.400.501.000.760.38MCA17N35

48.2
3.1056.12.601.001.901.380.69MCA19S17

0.8013.00.700.200.500.350.18MCA19S35

63.5
2.6068.72.100.601.000.720.36MCA21X17

0.6016.60.500.100.200.180.090MCA21X35

1055000

4.8085.73.56
0.75

1.621.07
0.54

MCA22P08...5F☐☐
4.8588.43.600.540.36MCA22P14...5F☐☐

1.21
22.2

0.900.19
0.400.27

0.13
MCA22P17...5F☐☐

22.10.120.080MCA22P29...5F☐☐

1944500

4.7954.92.58
0.39

0.890.59
0.44

MCA26T05...5F☐☐
4.8759.42.620.300.20MCA26T10...5F☐☐
1.1913.20.64

0.098
0.230.15

0.11
MCA26T12...5F☐☐

1.2617.60.680.0750.050MCA26T22...5F☐☐

Ohne Bremse.1)

Mechanisch zulässige Maximaldrehzahl.2)

Die Angaben der Spalten R1, L1ϭ, Lh, R2' und L2ϭ' beziehen sich
auf ein einsträngiges Ersatzschaltbild bei 20 °C (Y-Schaltung).

Servomotoren de 12/2008†152

Asynchron-Servomotoren MCA
Bemessungsdaten



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren mit Fremdlüfter, IP23

ηJcos ϕfNUN,ACINI0PNMNMmaxM0nN
[%][kgcm²][Hz][V][A][A][kW][Nm][Nm][Nm][min-1]

821710.815035023.026.09.0761.025068.01420MCA20X14...2F☐☐
871710.7510035042.452.016.453.525068.02930MCA20X29...2F☐☐
804870.832835523.526.09.55120500135760MCA22P08...2F☐☐
864870.805036040.045.117.21155001351425MCA22P14...2F☐☐
884870.805836044.552119.61125001351670MCA22P17...2F☐☐
894870.7810036077.890.233.81105001352935MCA22P29...2F☐☐
8113350.772035042.444.016.12801100290550MCA26T05...2F☐☐
8713350.763635069.678.028.026011002901030MCA26T10...2F☐☐
8713350.734135083.310132.025511002901200MCA26T12...2F☐☐
9213350.787634012716053.823011002902235MCA26T22...2F☐☐

mnmaxL2ϭLL1ϭR2RUV 150 °CRUV 20 °CR1
[kg][min-1][mH][mH][mH][Ω][Ω][Ω][Ω]

64.0

5000

2.1454.82.010.571.100.730.37MCA20X14...2F☐☐
0.5413.60.500.140.280.180.091MCA20X29...2F☐☐

105

3.5081.64.74
0.75

1.621.07
0.54

MCA22P08...2F☐☐
4.7985.13.550.540.36MCA22P14...2F☐☐
1.22

22.20.900.19
0.400.27

0.13
MCA22P17...2F☐☐

1.210.120.080MCA22P29...2F☐☐

1944500

4.8357.42.60
0.39

0.890.59
0.44

MCA26T05...2F☐☐
4.8860.22.630.300.20MCA26T10...2F☐☐
1.1913.30.64

0.098
0.230.15

0.11
MCA26T12...2F☐☐

1.2717.70.680.0770.050MCA26T22...2F☐☐

Ohne Bremse.1)

Mechanisch zulässige Maximaldrehzahl.2)

Die Angaben der Spalten R1, L1ϭ, Lh, R2' und L2ϭ' beziehen sich
auf ein einsträngiges Ersatzschaltbild bei 20 °C (Y-Schaltung).

153†Servomotoren de 12/2008

Asynchron-Servomotoren MCA
Bemessungsdaten



Zulässige Radial- und Axialkräfte

Lagerlebensdauer L10
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Max. Axialkraft, Hebelarm l/2Min. Axialkraft, Hebelarm l/2Max. Radialkraft, Hebelarm l/2

Fax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,minFax,minFax,minFax,minFax,minFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,max
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

18018019022027010100-30-80230
330

400500630MCA10

510450450450520-40202020-5060470750980MCA13

3103103103704506060600
-90380

5507109001130MCA14

5705705705907104040402061083012401560MCA17

14201420142014207070707028061012802120MCA19

-7030120330610-570-670-760-970-125017602080237029803740MCA20

1420142014201640707070-1601180166026503410MCA21

22042061010401610-860-1060-1260-1680-225018802210251031403930MCA22

302704909901650-960-1200-1420-2300-258035704200478059907500MCA26

Lagerlebensdauer L10
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Max. Axialkraft, Hebelarm lMin. Axialkraft, Hebelarm lMax. Radialkraft, Hebelarm l

Fax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,minFax,minFax,minFax,minFax,minFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,max
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

18018019022027010100-30-10220310370470590MCA10

510450450450520-40202020-5060300430690900MCA13

3103103103704506060600
-90350

5006508301040MCA14

5705705705907104040402057077011501440MCA17

14201420142014207070707026056011801960MCA19

-130-4040210450-520-600-680-860-109016101900217027203420MCA20

1420142014201640707070-1601080153024403130MCA21

1703505409301470-810-1000-1180-1580-211017502050234029203660MCA22

-701403407801370-860-1060-1270-1700230032903880441055206920MCA26

ƒ DieWerte der Lagerlebensdauer L10 beziehen sich auf eine
mittlere Drehzahl von 4000 min-1. Bei MCA20/22/26 auf
3000min-1. Siewerden, abhängig vondenUmgebungstem-
peraturen, zusätzlich durch die Fettgebrauchsdauer einge-
schränkt.

Servomotoren de 12/2008†154

Asynchron-Servomotoren MCA
Bemessungsdaten



Zulässige Radial- und Axialkräfte

Verstärkte Lagerung

Lagerlebensdauer L10
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Max. Axialkraft, Hebelarm l/2 (ver-
stärkte Lagerung)

Min. Axialkraft, Hebelarm l/2 (ver-
stärkte Lagerung)

Max. Radialkraft, Hebelarm l/2 (ver-
stärkte Lagerung)

Fax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,minFax,minFax,minFax,minFax,minFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,max
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

-180-110-50100300-460-530-600-74094033303940450056607120MCA20

1203004708401340-760-940-1110-1480-199035104140473059307440MCA22

-130602506501200-800-990-1180-15802130495058406670837010510MCA26

Lagerlebensdauer L10
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Max.Axialkraft,Hebelarm l (verstärk-
te Lagerung)

Min. Axialkraft, Hebelarm l (verstärk-
te Lagerung)

Max. Radialkraft, Hebelarm l (ver-
stärkte Lagerung)

Fax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,minFax,minFax,minFax,minFax,minFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,max
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

-280-230-190-9040-360-410-450-55068030503600412051806510MCA20

301803306501090-670-820-970-1300-173032603850440055206930MCA22

-310-160-20290720-620-770-910-1220164045605390615077209690MCA26

ƒ DieWerte der Lagerlebensdauer L10 beziehen sich auf eine
mittlere Drehzahl von 3000 min-1 und werden, abhängig
von den Umgebungstemperaturen, zusätzlich durch die
Fettgebrauchsdauer eingeschränkt.

155†Servomotoren de 12/2008

Asynchron-Servomotoren MCA
Bemessungsdaten



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren ohne Lüfter

E0324E0244E0174E0134E0094E0074E0044E0034E0024E94A☐☐
38.429.420.616.311.78.85.03.11.9IN
76.858.849.539.028.021.016.010.06.0I0,max

76.858.849.539.028.021.016.010.06.0ImaxPNINnNMNMCA

2.31.1M0

0.802.439502.010I40
2.01.0MN
10.06.9M0,max
10.06.9Mmax
--neto

4.64.6M0

1.704.440504.013I41
4.04.0MN
20.818.9M0,max
20.818.9Mmax
--neto

8.05.1M0

1.403.320006.714L20
6.74.4MN
42.825.0M0,max
42.825.0Mmax
--neto

8.08.03.5M0

2.305.841005.414L41
5.45.43.5MN
31.327.021.5M0,max
31.327.021.5Mmax
---neto

12.89.5M0

2.605.5230010.817N23
10.89.0MN
50.038.0M0,max
50.038.0Mmax
--neto

12.812.811.57.1M0

4.1010.241109.517N41
9.59.59.56.7MN
49.945.833.324.0M0,max
49.945.833.324.0Mmax
----neto

22.522.518.4M0

4.008.2234016.319S23
16.316.315.6MN
86.073.755.0M0,max
86.073.755.0Mmax
---neto

22.522.515.0M0

5.2014.0415012.019S42
12.012.012.0MN
70.062.048.8M0,max
70.062.048.8Mmax
---neto

39.039.039.021.4M0

6.4013.5249024.621X25
24.624.624.619.6MN
136.0126.096.071.7M0,max
136.0126.096.071.7Mmax
----neto

39.031.3M0

7.4019.8416017.021X42
17.017.0MN
91.071.7M0,max
91.071.7Mmax
--neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

Servomotoren de 12/2008†156

Asynchron-Servomotoren MCA
Auswahltabellen Servo Drives 9400



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren mit Fremdlüfter, IP54

E0864E0594E0474E0324E0244E0174E0134E0094E0074E0044E94A☐☐
86.059.047.038.429.420.616.311.78.85.0IN
172.0118.094.076.858.849.539.028.021.016.0I0,max

172.0118.094.076.858.849.539.028.021.016.0ImaxPNINnNMNMCA

7.07.04.6M0

2.206.034106.313I34
6.36.34.4MN
29.226.020.8M0,max
29.226.020.8Mmax
---neto

13.512.0M0

2.104.8163512.014L16
12.012.0MN
52.645.4M0,max
52.645.4Mmax
--neto

13.513.510.1M0

3.909.1345510.814L35
10.810.89.7MN
60.046.032.4M0,max
60.046.032.4Mmax
---neto

23.923.921.6M0

3.808.5168021.517N17
21.521.521.5MN
84.581.459.4M0,max
84.581.459.4Mmax
---neto

23.923.919.4M0

6.9015.8348019.017N35
19.019.019.0MN
90.075.059.2M0,max
90.075.059.2Mmax
---neto

40.040.040.0M0

6.4013.9170036.319S17
36.336.336.3MN
148.0133.0105.0M0,max
148.0133.0105.0Mmax
---neto

40.040.040.036.9M0

13.2028.7351036.019S35
36.036.036.036.0MN
160.0132.0112.082.0M0,max
160.0132.0112.082.0Mmax
----neto

75.075.075.054.4M0

11.0022.5171061.421X17
61.461.461.450.4MN
246.0215.0158.0134.0M0,max
246.0215.0158.0134.0Mmax
----neto

75.075.063.9M0

20.3042.5352055.021X35
55.055.055.0MN
232.0167.0134.0M0,max
232.0167.0134.0Mmax
---neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]

157†Servomotoren de 12/2008

Asynchron-Servomotoren MCA
Auswahltabellen Servo Drives 9400



Netzanschluss 3 x 400 V und Schaltfrequenz 8 kHz

Motoren mit Fremdlüfter, IP54

E2454E2024E1724E1454E1044E0864E0594E0474E0324E0244E0174E94A☐☐
160.0131.0120.0102.078.073.041.041.032.023.516.5IN
441.0364.0310.0261.0208.0172.0118.094.076.858.849.5I0,max

441.0364.0310.0261.0208.0172.0118.094.076.858.849.5ImaxPNINnNMNMCA

120.0110.064.0M0

8.8022.1760110.0
22P08-
…5F☐☐

110.0110.064.0MN
402.0313.0261.0M0,max
402.0313.0261.0Mmax
---neto

120.0120.082.0M0

16.0037.71425107.0
22P14-
…5F☐☐

107.0107.082.0MN
372.0300.0242.0M0,max
372.0300.0242.0Mmax
---neto

120.099.0M0

18.5042.71670105.0
22P17-
…5F☐☐

106.099.0MN
463.0325.0M0,max
463.0325.0Mmax
--neto

120.0120.0110.0M0

30.7072.12935100.0
22P29-
…5F☐☐

100.0100.0100.0MN
465.0416.0335.0M0,max
465.0416.0335.0Mmax
---neto

220.0220.0220.0191.0M0

12.4034.9550216.0
26T05-
…5F☐☐

216.0216.0216.0191.0MN
1010.0826.0665.0531.0M0,max
1010.0826.0665.0531.0Mmax

----neto
220.0220.0220.077.0M0

22.7061.51030210.0
26T10-
…5F☐☐

210.0210.0210.077.0MN
1044.0855.0713.0472.0M0,max
1044.0855.0713.0472.0Mmax

----neto
220.0220.0219.0204.0M0

26.0075.11200207.0
26T12-
…5F☐☐

207.0207.0207.0204.0MN
819.0739.0609.0502.0M0,max
819.0739.0609.0502.0Mmax
----neto

220.0220.0211.0154.0M0

45.50112.92235195.0
26T22-
…5F☐☐

195.0195.0195.0154.0MN
843.0711.0611.0523.0M0,max
843.0711.0611.0523.0Mmax
----neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]
ƒ Bei Betrieb der Motoren mit einer niedrigeren Schaltfre-

quenz nehmen Sie bitte Kontakt mit Ihrer zuständigen
Lenze-Niederlassung auf!

Servomotoren de 12/2008†158

Asynchron-Servomotoren MCA
Auswahltabellen Servo Drives 9400



Netzanschluss 3 x 400 V und Schaltfrequenz 8 kHz

Motoren mit Fremdlüfter, IP23

E2924E2454E2024E1724E1454E1044E0864E0594E0474E0324E0244E0174E94A☐☐
191.0160.0131.0120.0102.078.073.041.041.032.023.516.5IN
526.0441.0364.0310.0261.0208.0172.0118.094.076.858.849.5I0,max

526.0441.0364.0310.0261.0208.0172.0118.094.076.858.849.5ImaxPNINnNMNMCA

67.032.5M0

9.1023.0142061.0
20X14-
…2F☐☐

67.032.5MN
208.0154.2M0,max
208.0154.2Mmax
--neto

57.053.528.0M0

16.4042.4293053.5
20X29-
…2F☐☐

57.053.528.0MN
192.8148.2116.0M0,max
192.8148.2116.0Mmax
---neto

135.0120.0M0

9.6023.5760120.0
22P08-
…2F☐☐

120.0120.0MN
402.0313.0M0,max
402.0313.0Mmax
--neto

118.0118.0M0

17.2040.01425115.0
22P14-
…2F☐☐

115.0115.0MN
372.0300.0M0,max
372.0300.0Mmax
--neto

135.099.0M0

19.6044.51670112.0
22P17-
…2F☐☐

112.099.0MN
463.0325.0M0,max
463.0325.0Mmax
--neto

135.0135.0110.0M0

33.8077.82935110.0
22P29-
…2F☐☐

110.0110.0110.0MN
486.0416.0335.0M0,max
486.0416.0335.0Mmax
---neto

290.0268.0268.0M0

16.1042.4550280.0
26T05-
…2F☐☐

280.0268.0268.0MN
1100.0826.0665.0M0,max
1100.0826.0665.0Mmax

---neto
290.0290.0270.0M0

28.0069.61030260.0
26T10-
…2F☐☐

260.0260.0260.0MN
1044.0855.0713.0M0,max
1044.0855.0713.0Mmax

---neto
290.0290.0290.0219.0204.0M0

32.0083.31200255.0
26T12-
…2F☐☐

255.0255.0255.0219.0204.0MN
896.0840.0739.0609.0502.0M0,max
896.0840.0739.0609.0502.0Mmax
-----neto

290.0290.0242.0211.0M0

53.80126.72235230.0
26T22-
…2F☐☐

230.0230.0230.0211.0MN
1001.0843.0711.0611.0M0,max
1001.0843.0711.0611.0Mmax

----neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]
ƒ Bei Betrieb der Motoren mit einer niedrigeren Schaltfre-

quenz nehmen Sie bitte Kontakt mit Ihrer zuständigen
Lenze-Niederlassung auf!

159†Servomotoren de 12/2008

Asynchron-Servomotoren MCA
Auswahltabellen Servo Drives 9400



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren ohne Lüfter

064C☐B048C☐B032C☐B016C☐B008C☐BECS☐☐
20.017.012.78.04.0IN
36.327.218.19.14.6I0,max

64.048.032.016.08.0ImaxPNINnNMNMCA

2.3M0

0.802.439502.010I40
2.0MN
5.6M0,max
8.1Mmax
-neto

4.63.0M0

1.704.440504.013I41
4.03.0MN
11.04.3M0,max
18.29.4Mmax
--neto
8.08.0M0

1.403.320006.714L20
6.76.7MN
25.310.7M0,max
42.821.6Mmax
--neto

8.08.0M0

2.305.841005.414L41
5.45.4MN
24.011.0M0,max
29.120.7Mmax
--neto

12.812.8M0

2.605.5230010.817N23
10.810.8MN
43.520.5M0,max
63.740.2Mmax
--neto

12.812.86.1M0

4.1010.241109.517N41
9.59.56.1MN
33.521.57.8M0,max
57.729.617.4Mmax
---neto

22.515.1M0

4.008.2234016.319S23
16.315.1MN
43.518.7M0,max
67.938.5Mmax
--neto

16.79.8M0

5.2014.0415012.019S42
12.09.8MN
31.918.4M0,max
58.229.9Mmax
--neto

39.021.0M0

6.4013.5249024.621X25
24.621.0MN
64.541.0M0,max
120.564.4Mmax
--neto

17.013.0M0

7.4019.8416017.021X42
17.013.0MN
45.030.0M0,max
83.059.4Mmax
--neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]
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Asynchron-Servomotoren MCA
Auswahltabellen ECS-Servosystem



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren mit Fremdlüfter, IP54

064C☐B048C☐B032C☐B016C☐B008C☐BECS☐☐
20.017.012.78.04.0IN
36.327.218.19.14.6I0,max

64.048.032.016.08.0ImaxPNINnNMNMCA

7.0M0

2.206.034106.313I34
6.3MN
10.7M0,max
20.8Mmax
-neto

13.58.9M0

2.104.8163512.014L16
12.08.9MN
25.411.5M0,max
46.721.6Mmax
--neto

13.513.58.3M0

3.909.1345510.814L35
10.810.88.3MN
41.027.011.0M0,max
67.842.022.2Mmax
---neto

23.919.5M0

3.808.5168021.517N17
21.519.5MN
53.023.0M0,max
80.044.8Mmax
--neto

23.012.7M0

6.9015.8348019.017N35
19.012.7MN
37.523.0M0,max
64.437.7Mmax
--neto

40.040.028.3M0

6.4013.9170036.319S17
36.336.328.3MN
98.072.046.5M0,max
158.9130.875.4Mmax
---neto

52.5M0

11.0022.5171061.421X17
52.5MN
107.0M0,max
190.0Mmax
-neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]
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Asynchron-Servomotoren MCA
Auswahltabellen ECS-Servosystem



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren ohne Lüfter

9329-E☐9328-E☐9327-E☐9326-E☐9325-E☐9324-E☐9323-E☐9322-E☐EVS

59.047.032.023.513.07.03.92.5IN
52.047.032.023.519.510.55.93.8I0,max

88.570.548.035.319.510.55.93.8ImaxPNINnNMNMCA

2.32.2M0

0.802.439502.010I40
2.02.0MN
7.34.4M0,max
7.34.4Mmax
--neto

4.64.6M0

1.704.440504.013I41
4.04.0MN
19.512.6M0,max
19.512.6Mmax
--neto

8.08.0M0

1.403.320006.714L20
6.76.7MN
29.315.1M0,max
29.315.1Mmax
--neto

8.07.0M0

2.305.841005.414L41
5.45.4MN
26.013.2M0,max
26.013.2Mmax
--neto

12.812.8M0

2.605.5230010.817N23
10.810.8MN
46.224.4M0,max
46.224.4Mmax
--neto

12.812.812.8M0

4.1010.241109.517N41
9.59.59.5MN
54.037.023.4M0,max
59.443.723.4Mmax
---neto

22.522.5M0

4.008.2234016.319S23
16.316.3MN
78.047.2M0,max
88.247.2Mmax
--neto

22.522.510.0M0

5.2014.0415012.019S42
12.012.010.0MN
51.033.520.7M0,max
60.743.320.7Mmax
---neto

39.039.023.7M0

6.4013.5249024.621X25
24.624.623.7MN
84.066.046.2M0,max
92.478.046.2Mmax
---neto

39.039.039.024.0M0

7.4019.8416017.021X42
17.017.017.017.0MN
94.084.047.024.0M0,max
123.096.863.343.9Mmax
----neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]
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Asynchron-Servomotoren MCA
Auswahltabellen Servo-Umrichter EVS9300



Netzanschluss 3x 400 V

Motoren mit Fremdlüfter, IP54

9331-E☐9330-E☐9329-E☐9328-E☐9327-E☐9326-E☐9325-E☐9324-E☐EVS

110.089.059.047.032.023.513.07.0IN
110.080.052.047.032.023.519.510.5I0,max

165.0133.588.570.548.035.319.510.5ImaxPNINnNMNMCA

7.07.0M0

2.206.034106.313I34
6.36.3MN
25.013.0M0,max
25.013.0Mmax
--neto

13.5M0

2.104.8163512.014L16
12.0MN
29.6M0,max
29.6Mmax
-neto

13.513.5M0

3.909.1345510.814L35
10.810.8MN
47.029.3M0,max
53.829.3Mmax
--neto

23.9M0

3.808.5168021.517N17
21.5MN
57.2M0,max
57.2Mmax
-neto

23.923.923.9M0

6.9015.8348019.017N35
19.019.019.0MN
89.057.027.5M0,max
100.269.250.7Mmax
---neto

40.040.034.0M0

6.4013.9170036.319S17
36.336.334.0MN
112.076.050.1M0,max
130.895.950.1Mmax
---neto

40.040.040.039.021.0M0

13.2028.7351036.019S35
36.036.036.036.021.0MN
161.580.073.039.021.0M0,max
180.0132.9104.367.645.7Mmax
-----neto

75.075.075.065.5M0

11.0022.5171061.421X17
61.461.461.461.4MN
200.0178.0102.065.5M0,max
257.3210.7143.3104.1Mmax
----neto

75.075.075.068.0M0

20.3042.5352055.021X35
55.055.055.055.0MN
219.0156.088.068.0M0,max
250.1205.0135.9107.7Mmax
----neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]
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Asynchron-Servomotoren MCA
Auswahltabellen Servo-Umrichter EVS9300



Netzanschluss 3 x 400 V und Schaltfrequenz 8 kHz

Motoren mit Fremdlüfter, IP54

9332-E☐9331-E☐9330-E☐9329-E☐9328-E☐9327-E☐9326-E☐EVS

145.0110.089.059.047.032.023.5IN
126.0110.080.052.047.032.023.5I0,max

217.5165.0133.588.570.548.035.3ImaxPNINnNMNMCA

120.0120.0120.0115.0M0

8.8022.1760110.0
22P08-
…5F☐☐

110.0110.0110.0108.0MN
267.0242.0166.0115.0M0,max
345.8338.8247.0185.0Mmax
----neto

120.0120.0120.0M0

16.0037.71425107.0
22P14-
…5F☐☐

107.0107.0107.0MN
264.060.0146.0M0,max
341.8292.9230.1Mmax
---neto

120.0120.0120.0120.0M0

18.5042.71670105.0
22P17-
…5F☐☐

106.0106.0106.0106.0MN
335.0240.0140.0124.0M0,max
378.3342.1227.7180.5Mmax
----neto

120.0120.0118.0M0

30.7072.12935100.0
22P29-
…5F☐☐

100.0100.0100.0MN
200.0171.0122.0M0,max
355.1273.1215.6Mmax
---neto

220.0220.0220.0191.0M0

12.4034.9550216.0
26T05-
…5F☐☐

216.0216.0216.0191.0MN
615.0333.0303.0191.0M0,max
751.0612.0482.0313.0Mmax
----neto

220.0220.0159.0M0

22.7061.51030210.0
26T10-
…5F☐☐

210.0210.0197.0MN
440.0300.0159.0M0,max
671.0552.0343.0Mmax
---neto

220.0220.0207.0M0

26.0075.11200207.0
26T12-
…5F☐☐

207.0207.0255.0MN
397.0327.0258.0M0,max
663.0512.0424.0Mmax
---neto

220.0177.0M0

45.50112.92235195.0
26T22-
…5F☐☐

195.0177.0MN
220.0203.0M0,max
432.0315.0Mmax
--neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]
ƒ Bei Betrieb der Motoren mit einer niedrigeren Schaltfre-

quenz nehmen Sie bitte Kontakt mit Ihrer zuständigen
Lenze-Niederlassung auf!
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Asynchron-Servomotoren MCA
Auswahltabellen Servo-Umrichter EVS9300



Netzanschluss 3 x 400 V und Schaltfrequenz 8 kHz

Motoren mit Fremdlüfter, IP23

9332-E☐9331-E☐9330-E☐9329-E☐9328-E☐9327-E☐9326-E☐EVS

145.0110.089.059.047.032.023.5IN
126.0110.080.052.047.032.023.5I0,max

217.5165.0133.588.570.548.035.3ImaxPNINnNMNMCA

68.068.061.0M0

9.1023.0142061.0
20X14-
…2F☐☐

61.061.061.0MN
153.093.061.0M0,max
232.1156.7109.3Mmax
---neto

68.068.066.328.0M0

16.4042.4293053.5
20X29-
…2F☐☐

53.553.553.528.0MN
129.072.066.328.0M0,max
226.7146.4112.568.5Mmax
----neto

135.0135.0135.0115.0M0

9.6023.5760120.0
22P08-
…2F☐☐

120.0120.0120.0115.0MN
267.0242.0166.0115.0M0,max
345.8338.8247.0185.0Mmax
----neto

135.0135.0135.0M0

17.2040.01425115.0
22P14-
…2F☐☐

115.0115.0115.0MN
264.0160.0146.0M0,max
341.8292.9230.1Mmax
---neto

135.0135.0134.0124.0M0

19.6044.51670112.0
22P17-
…2F☐☐

112.0112.0112.0112.0MN
335.0240.0140.0124.0M0,max
378.3342.1227.7180.5Mmax
----neto

135.0135.0118.0M0

33.8077.82935110.0
22P29-
…2F☐☐

110.0110.0110.0MN
200.0171.0122.0M0,max
355.1273.1215.6Mmax
---neto

290.0290.0290.0191.0M0

16.1042.4550280.0
26T05-
…2F☐☐

280.0280.0280.0191.0MN
615.0333.0303.0191.0M0,max
751.0612.0482.0313.0Mmax
----neto

290.0290.0159.0M0

28.0069.61030260.0
26T10-
…2F☐☐

260.0260.0197.0MN
440.0300.0159.0M0,max
671.0552.0343.0Mmax
---neto

290.0290.0232.0M0

32.0083.31200255.0
26T12-
…2F☐☐

255.0255.0255.0MN
397.0327.0258.0M0,max
663.0512.0424.0Mmax
---neto

222.0177.0M0

53.80126.72235230.0
26T22-
…2F☐☐

230.0177.0MN
220.0203.0M0,max
432.0315.0Mmax
--neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]
ƒ Bei Betrieb der Motoren mit einer niedrigeren Schaltfre-

quenz nehmen Sie bitte Kontakt mit Ihrer zuständigen
Lenze-Niederlassung auf!
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Asynchron-Servomotoren MCA
Auswahltabellen Servo-Umrichter EVS9300



Netzanschluss 3x 400 V

MCA10I40

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Asynchron-Servomotoren MCA
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCA13I34

MCA13I41

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Asynchron-Servomotoren MCA
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCA14L16

MCA14L20

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Asynchron-Servomotoren MCA
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCA14L35

MCA14L41

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Asynchron-Servomotoren MCA
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCA17N17

MCA17N23

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Asynchron-Servomotoren MCA
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCA17N35

MCA17N41

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

171†Servomotoren de 12/2008

Asynchron-Servomotoren MCA
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCA19S17

MCA19S23

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Asynchron-Servomotoren MCA
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCA19S35

MCA19S42

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Asynchron-Servomotoren MCA
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCA20X14...2F☐☐

MCA20X29...2F☐☐

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Asynchron-Servomotoren MCA
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCA21X17

MCA21X25

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Asynchron-Servomotoren MCA
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCA21X35

MCA21X42

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Asynchron-Servomotoren MCA
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCA22P08...5F☐☐

MCA22P08...2F☐☐

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Asynchron-Servomotoren MCA
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCA22P14...5F☐☐

MCA22P14...2F☐☐

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Asynchron-Servomotoren MCA
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCA22P17...5F☐☐

MCA22P17...2F☐☐

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Netzanschluss 3x 400 V

MCA22P29...5F☐☐

MCA22P29...2F☐☐

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

Servomotoren de 12/2008†180

Asynchron-Servomotoren MCA
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MCA26T05...5F☐☐

MCA26T05...2F☐☐

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Netzanschluss 3x 400 V

MCA26T10...5F☐☐

MCA26T10...2F☐☐

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Netzanschluss 3x 400 V

MCA26T12...5F☐☐

MCA26T12...2F☐☐

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Netzanschluss 3x 400 V

MCA26T22...5F☐☐

MCA26T22...2F☐☐

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Motoranschluss Klemmenkasten

Falls ein Servomotor an eine bereits vorhandene Leitung an-
geschlossen werden soll, oder aus anderen Gründen kein
Steckeranschluss gewünscht wird, kann der Anschluss auch
über einen Klemmenkasten erfolgen.

Hierbei kannderMotor entwedermit einemKlemmenkasten
für Leistungsanschluss und Motorhaltebremse ausgerüstet
werden oder zusätzlich mit einem zweiten Klemmenkasten
für den Anschluss der Motorrückführung und eines evtl. ein-
gesetzten Lüfters.

1: Leistungsanschluss + Bremsenanschluss + PE-Anschluss.

2: Winkel- / Drehzahlgeberanschluss +Temperatursensoranschluss

Asynchron-Servomotoren MCAmit Fremdlüfter und Klemmenkasten
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Haltebremsen

Wird keine passende Spannung (falsche Größe, falsche Pola-
rität) an die Bremse gelegt, fällt diese ein und kann durch den
weiterdrehenden Motor überhitzt und zerstört werden.

Die Asynchron-Servomotoren MCA10 ... 19 und 21 können
miteingebautenPermanentmagnet-Haltebremsenausgestat-
tet werden. Hierbei beträgt die Bremsenspannung DC 24 V
oder DC 205 V zur Verfügung. Kürzeste SchaltzeitenderBremsenwerdendurchgleichstrom-

seitiges Schalten der Spannung erreicht. Zur FunkentstörungFür MCA20, 22 und 26 stehen Fedekraftbremsen mit den
Spannungen DC 24 V oder AC 230 V zur Verfügung. und zur Erhöhung der Lebensdauer der Relaiskontakte ist

hierbei ein Funkenlöschglied erforderlich.Die Bremsen werden nach Abschalten der Versorgungsspan-
nung aktiv (Ruhestromprinzip).

Bei Fahrachsenwird durch die Einhaltung des zulässigen
Massenträgheitsverhältnisses JL / JMB sichergestellt, dass die
zulässige Höchstschaltarbeit der Bremse nicht überschritten
wirdundbis zu2000Notstopp-FunktionenauseinerDrehzahl
von 3000 min-1 heraus durchgeführt werden können.
Bei Hubachsenwirkt zusätzlich das aus der Gewichtskraft re-
sultierende Lastmoment. Für diesen Fall gelten die Angaben
zu JL / JMB nicht.

Achtung:
Die eingesetzten Bremsen sind keine Sicherheitsbremsen in
dem Sinne, als dass nicht durch unbeeinflussbare Störfakto-
ren, z. B. Öleintritt, eine Drehmomentreduzierung auftreten
kann!

Bei langenMotorzuleitungen istderohmscheSpannungsabfall
entlang der Leitung zu beachten und durch eine höhere
Spannung am Leitungseingang zu kompensieren.

Für Lenze-Systemleitungen gilt:

Permanentmagnet-Haltebremse
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Haltebremsendaten

ƒ DieAngabengeltennur für Servomotoren. Für Servo-Getrie-
bemotoren, wenn der Anbau des Servomotors über einen
Lagerflansch erfolgt.

Servomotoren Bauform B5 / B14
Servo-Getriebemotoren GPA

JL / JMBJMBmQE 6)t2 1)t1 1)JIN 2)MavMNMNUN,AC5)UN,DC 3, 4)

120 °C120 °C20 °C

[kg-
cm²]

[kg][J][ms][ms]
[kg-
cm²]

[A][Nm][Nm][Nm][V][V]

24.52.780.9035020.010.00.38
0.50

1.202.503.30
24

P1
P5

MCA10
0.060205

7.709.360.8040029.020.01.06
0.67

5.5011.012.0
24

MCA13
0.080205

5.2022.8

1.50

70030.013.0

3.60

0.75
6.0012.015.0

24
MCA14

0.090205

5.1039.6120050.0

25.0

0.75
11.022.024.0

24
MCA17

0.090205

3.7081.52.70190073.09.50
1.00

18.040.046.0
24

MCA19
0.12205

19.617713.0180002206.88
3.13

50.0

80.0

90.0
24F1

FG
MCA20

2600.37230

1.702125.00280097.053.031.8
1.46

35.088.0
24P1

P5
MCA21

0.18205

8.2050520.523000260
50.0

18.1
3.75

80.0130150
24

F1
FG

MCA22
4000.44230

12.71405
26.03900031050.036.33.75160

260300
24

MCA26
30.75100036060070.40.37200230

Haltebremsendaten, verstärkte Ausführung

JL / JMBJMBmQE 6)t2 1)t1 1)JIN 2)MavMNMNUN,AC5)UN,DC 3, 4)

120 °C120 °C20 °C

[kg-
cm²]

[kg][J][ms][ms]
[kg-
cm²]

[A][Nm][Nm][Nm][V][V]

33.018915.431000240
25.0

14.1
2.58

100130150
24

F2
FH

MCA20
2600.30230

14.152326.039000310
50.0

36.3
3.75

160260300
24

MCA22
4000.44230

12.7140530.851000390
60.0

70.4
3.75

260430500
24

MCA26
6000.44230

Verknüpf- und Trennzeiten gelten für Nennspannung (± 0 %) und Schutzbe-
schaltung der Bremsenmit Varistor bei gleichstromseitigem Schalten. Ohne
Schutzbeschaltung können sich die Zeiten verlängern.

1)

Die Ströme sind dieMaximalwerte bei kalter Bremse (Angabe zur Dimensio-
nierung der Stromversorgung). Die Werte bei betriebswarmemMotor sind
deutlich niedriger.

2)

Bei DC 24 V Bremse: geglättete Gleichspannung, Welligkeit ≤ 1 %.3)

Bei DC 205 V Bremse: Anschluss an AC 230 V über Gleichrichter.
Bei Bremse mit 205 V Versorgungsspannung kein UR möglich.4)

Bei Bremse mit 230 V Versorgungsspannung kein UR möglich.5)

Höchstschaltarbeit pro Notstopp mit n = 3000 min-1.6)
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Haltebremsendaten

ƒ Die Angaben gelten nur für Servo-Getriebemotorenmit in-
tegriertem Servomotor (ohne Lagerflansch).

Servo-Getriebemotoren GST, GFL, GKR, GKS, GSS

JL / JMBJMBmQE 5)t2 1)t1 1)JIN 2)MavMNMNUN,DC 3, 4)

120 °C120 °C20 °C

[kgcm²][kg][J][ms][ms][kgcm²][A][Nm][Nm][Nm][V]

22.43.460.8040029.020.01.06
0.67

2.505.006.00
24

P1
P5

MCA10
0.80205

8.4011.91.5070030.013.03.60
0.75

6.0012.015.0
24

MCA13
0.090205

6.6022.8

2.40135055.018.09.50

0.92

20.0

20.023.0

24
MCA14

0.12205

5.0045.5
0.9224

MCA17
0.12205

4.501044.80

2800

10030.0

31.8

1.46
40.048.0

24
MCA19

0.18205

1.702125.0097.053.0
1.46

35.080.088.0
24

MCA21
0.18205

Verknüpf- und Trennzeiten gelten für Nennspannung (± 0 %) und Schutzbe-
schaltung der Bremsenmit Varistor bei gleichstromseitigem Schalten. Ohne
Schutzbeschaltung können sich die Zeiten verlängern.

1)

Die Ströme sind dieMaximalwerte bei kalter Bremse (Angabe zur Dimensio-
nierung der Stromversorgung). Die Werte bei betriebswarmemMotor sind
deutlich niedriger.

2)

Bei DC 24 V Bremse: geglättete Gleichspannung, Welligkeit ≤ 1 %.3)

Bei DC 205 V Bremse: Anschluss an AC 230 V über Gleichrichter.
Bei Bremse mit 205 V Versorgungsspannung kein UR möglich.4)

Höchstschaltarbeit pro Notstopp mit n = 3000 min-1.5)
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Fremdlüfterdaten 50 Hz

PhasenzahlSchutzart

INPNUN,ACUmaxUmin

[A][kW][V][V][V]

0.120.019

230

240

2101

IP54F10

MCA13

MCA14

0.320.046
MCA17

MCA19

0.730.17250IP23
F10
F1F

MCA20

0.260.060240IP54F10MCA21

1.050.24
250

IP23
IP54

F10
F1F

MCA22

1.750.40MCA26

Fremdlüfterdaten 60 Hz

PhasenzahlSchutzart

INPNUN,ACUmaxUmin

[A][kW][V][V][V]

0.120.019

230

240

2101

IP54F10

MCA13

MCA14

0.320.046
MCA17

MCA19

0.900.20250IP23
F10
F1F

MCA20

0.260.060240IP54F10MCA21

1.230.28
250

IP23
IP54

F10
F1F

MCA22

1.820.41MCA26
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AbgestimmtaufdieverschiedenenEinsatzfälleundbenötigten
Genauigkeiten stehen die nachfolgenden Rückführsysteme
für die Lenze-Servomotoren zur Verfügung.

Resolver

Ständergespeister Resolvermit 2 um90° versetzten Ständer-
wicklungenundeiner Läuferwicklungmit Transformatorwick-
lung.

Drehzahl- / Winkelgeber
RS01)

Auflösung
0.80[']Winkel

Genauigkeit
-10 ... 10[']

Absolute Positionierung
1 Umdrehung

Max. Drehzahl
8000[min-1]nmax

Max. Eingangsspannung
10.0[V]UmaxDC

Max. Eingangsfrequenz
4.00[kHz]fmax, 1

Übersetzungsverhältnis
0.30± 5 %Ständer / Läufer

Läuferimpedanz
51 + j90[Ω]Zro

Ständerimpedanz
102 + j150[Ω]Zso

Impedanz
44 + j76[Ω]Zrs

Min. Isolationswiderstand
10.0[MΩ]Rbei DC 500 V

Polpaarzahl
1

Max. Winkelfehler
-10 ... 10[']

Zuordung Umrichter
E94A
ECS
EVS93

1) Produktschlüssel > Drehzahl- / Winkelgeber16 -
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Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber

Geberart
SinCos-AbsolutwertSinCos-

Inkre-
mental

TTL-Inkremental

Drehzahl- / Winkelgeber
EQNECNSRMSRSEQIS20D20T40T201)

AM2048-
5V-E

AS2048-
5V-E

AM1024-
8V-H

AS1024-
8V-H

AM32-
5V-E

IG2048-
5V-S

IK2048-
5V-T

IG4096-
5V-T

IG2048-
5V-T

Gebertyp
Multi-
turn

Single-
turn

Multi-
turn

Single-
turn

Multi-
turn

Single-turn

Impulse
2048102432204840962048

Ausgangssignale
1 VssTTL 5 V

Schnittstellen
EnDatHiperfaceEnDat

Absolute Umdrehung
409614096140960

Auflösung
0.402.60[']Winkel 2)

Genauigkeit
-0.6 ... 0.6-0.8 ... 0.8-5 ... 5-0.8 ...

0.8
-2 ... 2[']

Min. Eingangsspannung
4.757.004.754.504.75[V]Umin, 1DC

Max. Eingangsspannung
5.2512.05.255.505.25[V]UmaxDC

Max. Drehzahl
1200060001200052738789[min-1]nmax

Max. Stromaufnahme
25015080.017010050.0150[mA]Imax

Grenzfrequenz
2006.00180300[kHz]fmax

Zuordung Umrichter
E94AE94AE94AE94A

ECSECS
EVS93EVS93

1) Produktschlüssel > Drehzahl- / Winkelgeber16 -

Abhänig vom Umrichter.2)

Servomotoren de 12/2008†192

Asynchron-Servomotoren MCA
Zubehör



Temperatursensor

Die eingesetzten Temperatursensoren (1x KTY 83-110) über-
wachen dieMotortemperatur kontinuierlich. Die Temperatu-
rinformationwirdmitder SystemleitungdesRückführsystems
an den Servoregler übermittelt.
Dadurch wird erreicht, dass im erlaubten Betriebsbereich die
Temperatur desMotorsmit hoherGenauigkeit ermitteltwird
undzugleichbeiÜbertemperatur ineinemderWicklungssträn-
ge die im Regler konfigurierte Übertemperaturreaktion aus-
geführt wird.

ƒ Bei Speisung der Gebermit einemMessstrom von 1mAgilt
obiger ZusammenhangzwischenTemperaturundgemesse-
nemWiderstand.
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Motoren ohne Lüfter

MCA21X25MCA19S23MCA17N23MCA14L20MCA13I41MCA10I40

MCA21X42MCA19S42MCA17N41MCA14L41
550461390352311292[mm]kRSO B0

625643414537[mm]x3
78736561[mm]x4
592499425385346317[mm]kRSO P?

1029175687259[mm]x3
78736561[mm]x4
599511444407365346[mm]kS?? / E?? / T20 / CDD B0

625643414537[mm]x3
127123127128119115[mm]x4
641549479440400371[mm]kS?? / E?? / T20 / CDD P?

1029175687259[mm]x3
127123127128119115[mm]x4
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wvm4m3n4n3g1
[°][°][mm][mm][mm][mm][mm]

8019540

40

28

28

90MCA10I40

102MCA13I41

109
MCA14L20

MCA14L41

118
MCA17N23

MCA17N41

7140

151
MCA19S23

MCA19S42

162
MCA21X25

MCA21X42

tul2l1ld2d

k6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

165.0252.530M514MCA10

226.0362.040M619MCA13

27
8.0

40

5.0

50M824
MCA14

MCA17

315060M1028MCA19

4110.07080M1238MCA21

s2f2e2c2b2a3a2
j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

73.0100
8

80
102120

FF100
MCA10

M62.58570FT85

9.0

3.5

1309110130160
FF130

MCA13
M8FT130

11.0165
10

130
142188

FF165
MCA14

M8130110FT130

11.0165
12

130
165200

FF165
MCA17

M8130110FT130

13.04.0215

11

180
192

250

FF215
MCA19

M83.5130110FT130

13.04.0
215180214FF215

MCA21 26512230250300FF265

M83.513011110214250FT130
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Motoren mit Fremdlüfter, MCA13...19/21

MCA21X17MCA19S17MCA17N17MCA14L16MCA13I34

MCA21X35MCA19S35MCA17N35MCA14L35
646558479414379[mm]kRSO B0

6256434145[mm]x3
174170162135133[mm]x4
688596514447414[mm]kRSO P?

10291756872[mm]x3
174170162135133[mm]x4
695608533469433[mm]kS?? / E?? / T20 / CDD B0

6256434145[mm]x3
223220216190187[mm]x4
737646568502468[mm]kS?? / E?? / T20 / CDD P?

10291756872[mm]x3
223220216190187[mm]x4
96103966773[mm]x6
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wvm6m4m3n6n4n3g1
[°][°][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

801953740

40

2828

28

102MCA13I34

109
MCA14L16

MCA14L35

118
MCA17N17

MCA17N35

7140

151
MCA19S17

MCA19S35

162
MCA21X17

MCA21X35

tul2l1ld2d

k6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

226.0362.040M619MCA13

27
8.0

40

5.0

50M824
MCA14

MCA17

315060M1028MCA19

4110.07080M1238MCA21

s2f2e2c2b2a3a2
j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

9.0

3.5

1309110130160
FF130

MCA13
M8FT130

11.0165
10

130
142188

FF165
MCA14

M8130110FT130

11.0165
12

130
165200

FF165
MCA17

M8130110FT130

13.04.0215

11

180
192

250

FF215
MCA19

M83.5130110FT130

13.04.0
215180214FF215

MCA21 26512230250300FF265

M83.513011110214250FT130
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Motoren mit Klemmenkasten, MCA10...19/21

MCA21X25MCA19S23MCA17N23MCA14L20MCA13I41MCA10I40

MCA21X42MCA19S42MCA17N41MCA14L41
91 2)87 2)857778[mm]x2RSO B0
97 1)93 1)

91 2)87 2)857778[mm]x2RSO P?
97 1)93 1)

141 2)137 2)140131132[mm]x2S?? / E?? / T20 / CDD B0
147 1)143 1)

141 2)137 2)140131132[mm]x2S?? / E?? / T20 / CDD P?
147 1)143 1)

MCA21X17MCA19S17MCA17N17MCA14L16MCA13I34

MCA21X35MCA19S35MCA17N35MCA14L35
193190174147145[mm]x2RSO B0

193190174147145[mm]x2RSO P?

243240229202199[mm]x2S?? / E?? / T20 / CDD B0

243240229202199[mm]x2S?? / E?? / T20 / CDD P?

P4P3P2P1x1n1m2m1g4
[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

M20x1.5M16x1.5

M20x1.5M16x1.5

54

939393

113MCA10

57125MCA13

53132MCA14

55140MCA17

M32x1.5M25x1.5
7393 1)

109 2)

93 1)

120 2)
120

158MCA19

84169MCA21

IP541)

IP652)
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Motoren mit Fremdlüfter, MCA20/22/26, B3

MCA26MCA22MCA20
970783666[mm]kRS0 / E?? / T?? / S?? / D20 B0…F10

1021873753[mm]kRS0 / E?? / T?? / S?? / D20 B0…F1F

197155145[mm]x4RS0 / E?? / T?? / S?? / D20 B0

24.030.024.0[mm]m4

1125878753[mm]kRS0 F1...F10

1176968878[mm]kRS0 F1...F1F

201159151[mm]x4RS0 F1

24.030.0[mm]m4

1163911792[mm]kE?? / T?? / S?? / D20 F1…F10

12141001911[mm]kE?? / T?? / S?? / D20 F1…F1F

200159141[mm]x4E?? / T?? / S?? / D20 F1

24.030.0[mm]m4

1163943818[mm]kRS0 / E?? / T?? / S?? / D20 F2…F10

12141033943[mm]kRS0 / E?? / T?? / S?? / D20 F2…F1F

200159141[mm]x4RS0 / E?? / T?? / S?? / D20 F2

24.030.0[mm]m4
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n6n4n3n1m6m3m1g4g2g1g

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

2828

401285171154141167170200MCA20

17152190153203220MCA22

21251238173256260MCA26

x6x3x1P4P3P2P1o

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

101347155

M20x1.5

M25x1.5M32x1.5206MCA20

108380
M16x1.5

M40x1.5M50x1.5230MCA22

152465M50x1.5M63x1.5269MCA26

tul2l1ld2dd

m6k6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

4110.070
5.0

80M1238
MCA20

MCA22

5916.0100110M1455MCA26

i5s5b7b5h

[mm][mm][mm][mm][mm]

134
11.5

160366100MCA20

133190472112MCA22

16514.0215581132MCA26
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Motoren mit Fremdlüfter, MCA20/22/26, B5

MCA26MCA22MCA20
970783666[mm]kRS0 / E?? / T?? / S?? / D20 B0…F10

1021873753[mm]kRS0 / E?? / T?? / S?? / D20 B0…F1F

197155145[mm]x4RS0 / E?? / T?? / S?? / D20 B0

24.030.024.0[mm]m4

1125878753[mm]kRS0 F1...F10

1176968878[mm]kRS0 F1...F1F

201159151[mm]x4RS0 F1

24.030.0[mm]m4

1163911792[mm]kE?? / T?? / S?? / D20 F1…F10

12141001911[mm]kE?? / T?? / S?? / D20 F1…F1F

200159141[mm]x4E?? / T?? / S?? / D20 F1

24.030.0[mm]m4

1163943818[mm]kRS0 / E?? / T?? / S?? / D20 F2…F10

12141033943[mm]kRS0 / E?? / T?? / S?? / D20 F2…F1F

200159141[mm]x4RS0 / E?? / T?? / S?? / D20 F2

24.030.0[mm]m4

Servomotoren de 12/2008†202

Asynchron-Servomotoren MCA
Abmessungen [mm]



n6n4n3n1m6m3m1g4g2g1g

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

2828

401285171154141167170200MCA20

17152190153203220MCA22

21251238173256260MCA26

x6x3x1P4P3P2P1o

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

101347155

M20x1.5

M25x1.5M32x1.5206MCA20

108380
M16x1.5

M40x1.5M50x1.5230MCA22

152465M50x1.5M63x1.5269MCA26

tul2l1ld2dd

m6k6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

4110.070
5.0

80M1238
MCA20

MCA22

5916.0100110M1455MCA26

MCA26MCA22MCA20
FF350FF265FF215

400300250[mm]a2
320240196[mm]a3

230180[mm]j6b2
300[mm]h6b2

15[mm]c2
350265212[mm]e2

4.0[mm]f2
14[mm]s2
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Asynchron-Servomotoren MCA
Abmessungen [mm]



Netzanschluss 3x 400 V

ηJ 1)cos ϕfNUN,ACINI0PNMNMmaxM0nN
[%][kgcm²][Hz][V][A][A][kW][Nm][Nm][Nm][min-1]

801710.845036026.527.010.671.325076.01420MQA20L14...2F☐☐
901710.8010036046.954.020.366.225076.02930MQA20L29...2F☐☐
774870.862836027.629.511.5145500156760MQA22P08...2F☐☐
864870.825036045.651.020.11355001561425MQA22P14...2F☐☐
884870.835836050.359.022.71305001561670MQA22P17...2F☐☐
904870.7910036086.010238.41255001562935MQA22P29...2F☐☐
8113350.782036044.548.517.02961100325550MQA26T05...2F☐☐
8713350.773636076.285.531.128811003251030MQA26T10...2F☐☐
8213350.784236088.810935.428211003251200MQA26T12...2F☐☐
9213350.807634013817160.225711003252235MQA26T22...2F☐☐

m 1)nmax 2)L2ϭLL1ϭR2RUV 150 °CRUV 20 °CR1
[kg][min-1][mH][mH][mH][Ω][Ω][Ω][Ω]

63.0

5000

2.1052.51.980.571.100.730.37MQA20L14...2F☐☐
0.5213.00.490.140.280.180.091MQA20L29...2F☐☐

102

4.7683.03.52
0.75

1.621.07
0.54

MQA22P08...2F☐☐
4.8186.93.570.540.36MQA22P14...2F☐☐
1.2121.70.90

0.19
0.400.27

0.13
MQA22P17...2F☐☐

1.2021.50.890.120.080MQA22P29...2F☐☐

1934500

4.7854.02.57
0.39

0.890.59
0.44

MQA26T05...2F☐☐
4.9157.42.330.300.20MQA26T10...2F☐☐
1.1812.60.63

0.098
0.230.15

0.11
MQA26T12...2F☐☐

1.3417.80.730.0750.050MQA26T22...2F☐☐

Ohne Bremse.1)

Mechanisch zulässige Maximaldrehzahl.2)

Die Angaben der Spalten R1, L1ϭ, Lh, R2' und L2ϭ' beziehen sich
auf ein einsträngiges Ersatzschaltbild bei 20 °C (Y-Schaltung).
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Asynchron-Servomotoren MQA
Bemessungsdaten



Zulässige Radial- und Axialkräfte

Lagerlebensdauer L10
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Max. Axialkraft, Hebelarm l/2Min. Axialkraft, Hebelarm l/2Max. Radialkraft, Hebelarm l/2

Fax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,minFax,minFax,minFax,minFax,minFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,max
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

-7030120330610-570-670-760-970-125017602080237029803740MQA20

22042061010401610-860-1060-1260-1680-225018802210251031403930MQA22

302704909901650-960-1200-1420-2300-258035704200478059907500MQA26

Lagerlebensdauer L10
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Max. Axialkraft, Hebelarm lMin. Axialkraft, Hebelarm lMax. Radialkraft, Hebelarm l

Fax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,minFax,minFax,minFax,minFax,minFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,max
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

-130-4040210450-520-600-680-860-109016101900217027203420MQA20

1703505409301470-810-1000-1180-1580-211017502050234029203660MQA22

-701403407801370-860-1060-1270-1700230032903880441055206920MQA26

ƒ DieWerte der Lagerlebensdauer L10 beziehen sich auf eine
mittlere Drehzahl von 3000 min-1 und werden, abhängig
von den Umgebungstemperaturen, zusätzlich durch die
Fettgebrauchsdauer eingeschränkt.
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Zulässige Radial- und Axialkräfte

Verstärkte Lagerung

Lagerlebensdauer L10
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Max. Axialkraft, Hebelarm l/2 (ver-
stärkte Lagerung)

Min. Axialkraft, Hebelarm l/2 (ver-
stärkte Lagerung)

Max. Radialkraft, Hebelarm l/2 (ver-
stärkte Lagerung)

Fax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,minFax,minFax,minFax,minFax,minFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,max
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

-180-110-50100300-460-530-600-74094033303940450056607120MQA20

1203004708401340-760-940-1110-1480-199035104140473059307440MQA22

-130602506501200-800-990-1180-15802130495058406670837010510MQA26

Lagerlebensdauer L10

50
00

0
h

30
00

0
h

20
00

0
h

10
00

0
h

50
00

h

50
00

0
h

30
00

0
h

20
00

0
h

10
00

0
h

50
00

h

50
00

0
h

30
00

0
h

20
00

0
h

10
00

0
h

50
00

h

Max.Axialkraft,Hebelarm l (verstärk-
te Lagerung)

Min. Axialkraft, Hebelarm l (verstärk-
te Lagerung)

Max. Radialkraft, Hebelarm l (ver-
stärkte Lagerung)

Fax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,minFax,minFax,minFax,minFax,minFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,max
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

-280-230-190-9040-360-410-450-55068030503600412051806510MQA20

301803306501090-670-820-970-1300-173032603850440055206930MQA22

-310-160-20290720-620-770-910-1220164045605390615077209690MQA26

ƒ DieWerte der Lagerlebensdauer L10 beziehen sich auf eine
mittlere Drehzahl von 3000 min-1 und werden, abhängig
von den Umgebungstemperaturen, zusätzlich durch die
Fettgebrauchsdauer eingeschränkt.
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Netzanschluss 3 x 400 V und Schaltfrequenz 8 kHz

E1724E1454E1044E0864E0594E0474E0324E0244E0174E94A☐☐
120.0102.078.073.041.041.032.023.516.5IN
310.0261.0208.0172.0118.094.076.858.849.5I0,max

310.0261.0208.0172.0118.094.076.858.849.5ImaxPNINnNMNMQA

68.032.5M0

10.6026.5142071.3
20L14-
…2F☐☐

68.032.5MN
208.0154.2M0,max
208.0154.2Mmax
--neto

53.553.528.0M0

20.3046.9293066.2
20L29-
…2F☐☐

53.553.528.0MN
192.8148.2116.0M0,max
192.8148.2116.0Mmax
---neto

156.0116.0M0

11.5027.6760145.0
22P08-
…2F☐☐

145.0116.0MN
402.0313.0M0,max
402.0313.0Mmax
--neto

118.0M0

20.1045.61425135.0
22P14-
…2F☐☐

118.0MN
372.0M0,max
372.0Mmax
-neto

156.099.0M0

22.7050.31670130.0
22P17-
…2F☐☐

130.099.0MN
463.0325.0M0,max
463.0325.0Mmax
--neto

156.0156.0109.0M0

38.4086.02935125.0
22P29-
…2F☐☐

125.0125.0109.0MN
486.0416.0335.0M0,max
486.0416.0335.0Mmax
---neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]
ƒ Bei Betrieb der Motoren mit einer niedrigeren Schaltfre-

quenz nehmen Sie bitte Kontakt mit Ihrer zuständigen
Lenze-Niederlassung auf!
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Netzanschluss 3 x 400 V und Schaltfrequenz 8 kHz

E3664E2924E2454E2024E1724E1454E1044E0864E0594E0474E94A☐☐
240.0191.0160.0131.0120.0102.078.073.041.041.0IN
659.0526.0441.0364.0310.0261.0208.0172.0118.094.0I0,max

659.0526.0441.0364.0310.0261.0208.0172.0118.094.0ImaxPNINnNMNMQA

325.0268.0268.0M0

17.0044.5550296.0
26T05-
…2F☐☐

296.0268.0268.0MN
1100.0826.0665.0M0,max
1100.0826.0665.0Mmax

---neto
325.0298.0270.0M0

31.1076.21030288.0
26T10-
…2F☐☐

288.0288.0270.0MN
1044.0855.0713.0M0,max
1044.0855.0713.0Mmax

---neto
325.0325.0291.0219.0M0

35.4088.81200282.0
26T12-
…2F☐☐

282.0282.0282.0219.0MN
950.0840.0739.0609.0M0,max
950.0840.0739.0609.0Mmax
----neto

325.0325.0290.0242.0M0

60.10138.12235257.0
26T22-
…2F☐☐

257.0257.0257.0242.0MN
1100.01001.0843.0711.0M0,max
1100.01001.0843.0711.0Mmax

----neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]
ƒ Bei Betrieb der Motoren mit einer niedrigeren Schaltfre-

quenz nehmen Sie bitte Kontakt mit Ihrer zuständigen
Lenze-Niederlassung auf!
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Netzanschluss 3 x 400 V und Schaltfrequenz 8 kHz

9332-E☐9331-E☐9330-E☐9329-E☐9328-E☐9327-E☐9326-E☐EVS

145.0110.089.059.047.032.023.5IN
126.0110.080.052.047.032.023.5I0,max

217.5165.0133.588.570.548.035.3ImaxPNINnNMNMQA

76.076.061.0M0

10.6026.5142071.3
20L14-
…2F☐☐

71.371.361.0MN
187.0112.061.0M0,max
232.1156.7109.3Mmax
---neto

76.076.066.328.0M0

20.3046.9293066.2
20L29-
…2F☐☐

66.266.266.228.0MN
169.095.066.328.0M0,max
226.7146.4112.568.5Mmax
----neto

156.0156.0156.0M0

11.5027.6760145.0
22P08-
…2F☐☐

145.0145.0145.0MN
293.0280.0177.0M0,max
345.8338.8247.0Mmax
---neto

156.0156.0146.0M0

20.1045.61425135.0
22P14-
…2F☐☐

135.0135.0135.0MN
188.0186.0146.0M0,max
341.8292.9230.1Mmax
---neto

156.0156.0156.0124.0M0

22.7050.31670130.0
22P17-
…2F☐☐

130.0130.0130.0124.0MN
335.0240.0140.0124.0M0,max
378.3342.1227.7180.5Mmax
----neto

156.0156.0135.5M0

38.4086.02935125.0
22P29-
…2F☐☐

125.0125.0125.0MN
250.0195.0137.0M0,max
355.1273.1215.6Mmax
---neto

325.0325.0303.0M0

17.0044.5550296.0
26T05-
…2F☐☐

296.0296.0296.0MN
615.0333.0303.0M0,max
751.0612.0482.0Mmax
---neto

325.0319.0M0

31.1076.21030288.0
26T10-
…2F☐☐

288.0288.0MN
440.0300.0M0,max
671.0552.0Mmax
--neto

325.0325.0284.0M0

35.4088.81200282.0
26T12-
…2F☐☐

282.0282.0282.0MN
397.0327.0258.0M0,max
663.0512.0424.0Mmax
---neto

222.0177.0M0

60.10138.12235257.0
26T22-
…2F☐☐

257.0177.0MN
220.0203.0M0,max
432.0315.0Mmax
--neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]
ƒ Bei Betrieb der Motoren mit einer niedrigeren Schaltfre-

quenz nehmen Sie bitte Kontakt mit Ihrer zuständigen
Lenze-Niederlassung auf!
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Netzanschluss 3x 400 V

MQA20L14...2F☐☐

MQA20L29...2F☐☐

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.

211†Servomotoren de 12/2008

Asynchron-Servomotoren MQA
Drehmoment-Kennlinien



Netzanschluss 3x 400 V

MQA22P08...2F☐☐

MQA22P14...2F☐☐

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Netzanschluss 3x 400 V

MQA22P17...2F☐☐

MQA22P29...2F☐☐

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Netzanschluss 3x 400 V

MQA26T05...2F☐☐

MQA26T10...2F☐☐

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Netzanschluss 3x 400 V

MQA26T12...2F☐☐

MQA26T22...2F☐☐

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Haltebremsen

Wird keine passende Spannung (falsche Größe, falsche Pola-
rität) an die Bremse gelegt, fällt diese ein und kann durch den
weiterdrehenden Motor überhitzt und zerstört werden.

Die Servomotoren könnenmit eingebauten Federkraft-Halte-
bremsenausgestattetwerden.Hierbei stehendieSpannungen
DC 24 V und AC 230 V zur Verfügung.

Kürzeste SchaltzeitenderBremsenwerdendurchgleichstrom-
seitiges Schalten der Spannung erreicht. Zur FunkentstörungDie Bremsen werden nach Abschalten der Versorgungsspan-

nung aktiv (Ruhestromprinzip). Beim Einsatz der Bremsen als und zur Erhöhung der Lebensdauer der Relaiskontakte ist
hierbei ein Funkenlöschglied erforderlich.reine Haltebremsen tritt praktisch kein Verschleiß an den

Reibflächen auf.

Achtung:
Die eingesetzten Bremsen sind keine Sicherheitsbremsen in
dem Sinne, als dass nicht durch unbeeinflussbare Störfakto-
ren, z. B. Öleintritt, eine Drehmomentreduzierung auftreten
kann!

Bei langenMotorzuleitungen istderohmscheSpannungsabfall
entlang der Leitung zu beachten und durch eine höhere
Spannung am Leitungseingang zu kompensieren.

Für Lenze-Systemleitungen gilt:

Federkraftbremse
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Haltebremsendaten

JL / JMBJMBmQE 5)t2 1)t1 1)JIN 2)MavMNMNUN,AC4)UN,DC 3)

120 °C120 °C20 °C

[kg-
cm²]

[kg][J][ms][ms]
[kg-
cm²]

[A][Nm][Nm][Nm][V][V]

19.617713.018000220
25.0

6.88
3.13

50.080.090.0
24

F1
FG

MQA20
2600.37230

8.2050520.523000260
50.0

18.1
3.75

80.0130150
24

MQA22
4000.44230

12.7140530.751000
32060.0

70.4
3.13

200260300
24

MQA26
3606000.37230

Haltebremsendaten, verstärkte Ausführung

JL / JMBJMBmQE 5)t2 1)t1 1)JIN 2)MavMNMNUN,AC4)UN,DC 3)

120 °C120 °C20 °C

[kg-
cm²]

[kg][J][ms][ms]
[kg-
cm²]

[A][Nm][Nm][Nm][V][V]

33.018515.431000240
25.0

14.1
2.58

100130150
24

F2
FH

MQA20
2600.30230

14.152326.039000310
50.0

36.3
3.75

160260300
24

MQA22
4000.44230

12.7140530.851000390
60.0

70.4
3.75

260430500
24

MQA26
6000.44230

Verknüpf- und Trennzeiten gelten für Nennspannung (± 0 %) und Schutzbe-
schaltung der Bremsenmit Varistor bei gleichstromseitigem Schalten. Ohne
Schutzbeschaltung können sich die Zeiten verlängern.

1)

Die Ströme sind dieMaximalwerte bei kalter Bremse (Angabe zur Dimensio-
nierung der Stromversorgung). Die Werte bei betriebswarmemMotor sind
deutlich niedriger.

2)

Bei DC 24 V Bremse: geglättete Gleichspannung, Welligkeit ≤ 1 %.3)

Bei Bremse mit 230 V Versorgungsspannung kein UR möglich.4)

Höchstschaltarbeit pro Notstopp mit n = 3000 min-1.5)
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Fremdlüfterdaten 50 Hz

Schaltungs-
art

PhasenzahlSchutzart

INPNUN,ACUmaxUmin

[A][kW][V][V][V]

0.390.0902302502101

IP23

F10
F1F

MQA20 0.100.060400460380

3

F30
F3F

0.42
0.090

230310200ΔFW0
FWF 0.24480530350Y

1.100.262302502101
F10
F1F

MQA22 0.480.30400440360

3

F30
F3F

1.03
0.25

230290200ΔFW0
FWF 0.58480530350Y

1.750.402302502101
F10
F1F

MQA26 0.650.42400440360

3

F30
F3F

2.40
0.48

230280200ΔFW0
FWF 1.40400480350Y

Fremdlüfterdaten 60 Hz

Schaltungs-
art

PhasenzahlSchutzart

INPNUN,ACUmaxUmin

[A][kW][V][V][V]

0.490.122302502101

IP23

F10
F1F

MQA20 0.110.071400460380

3

F30
F3F

0.45
0.11

230310200ΔFW0
FWF 0.26480530350Y

1.280.302302502101
F10
F1F

MQA22 0.520.34400440360

3

F30
F3F

1.13
0.35

230290200ΔFW0
FWF 0.65480530350Y

1.820.412302502101
F10
F1F

MQA26 0.600.39400440360

3

F30
F3F

2.60
0.75

230310200ΔFW0
FWF 1.50440530350Y
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AbgestimmtaufdieverschiedenenEinsatzfälleundbenötigten
Genauigkeiten stehen die nachfolgenden Rückführsysteme
für die Lenze-Servomotoren zur Verfügung.

Resolver

Ständergespeister Resolvermit 2 um90° versetzten Ständer-
wicklungenundeiner Läuferwicklungmit Transformatorwick-
lung.

Drehzahl- / Winkelgeber
RS01)

Auflösung
0.80[']Winkel

Genauigkeit
-10 ... 10[']

Absolute Positionierung
1 Umdrehung

Max. Drehzahl
8000[min-1]nmax

Max. Eingangsspannung
10.0[V]UmaxDC

Max. Eingangsfrequenz
4.00[kHz]fmax, 1

Übersetzungsverhältnis
0.30± 5 %Ständer / Läufer

Läuferimpedanz
51 + j90[Ω]Zro

Ständerimpedanz
102 + j150[Ω]Zso

Impedanz
44 + j76[Ω]Zrs

Min. Isolationswiderstand
10.0[MΩ]Rbei DC 500 V

Polpaarzahl
1

Max. Winkelfehler
-10 ... 10[']

Zuordung Umrichter
E94A
ECS
EVS93

1) Produktschlüssel > Drehzahl- / Winkelgeber18 -
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Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber

Geberart
SinCos-AbsolutwertSinCos-

Inkre-
mental

TTL-Inkremental

Drehzahl- / Winkelgeber
EQNECNSRMSRSS20D20T40T201)

AM2048-
5V-E

AS2048-
5V-E

AM1024-
8V-H

AS1024-
8V-H

IG2048-
5V-S

IK2048-
5V-T

IG4096-
5V-T

IG2048-
5V-T

Gebertyp
Multi-
turn

Single-
turn

Multi-
turn

Single-turn

Impulse
20481024204840962048

Ausgangssignale
1 VssTTL 5 V

Schnittstellen
EnDatHiperface

Absolute Umdrehung
40961409610

Auflösung
0.402.60[']Winkel 2)

Genauigkeit
-0.6 ... 0.6-0.8 ... 0.8-2 ... 2[']

Min. Eingangsspannung
4.757.004.504.75[V]Umin, 1DC

Max. Eingangsspannung
5.2512.05.505.25[V]UmaxDC

Max. Drehzahl
12000600052738789[min-1]nmax

Max. Stromaufnahme
25015080.010050.0150[mA]Imax

Grenzfrequenz
200180300[kHz]fmax

Zuordung Umrichter
E94AE94A

ECS
EVS93

1) Produktschlüssel > Drehzahl- / Winkelgeber18 -

Abhänig vom Umrichter.2)
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Temperatursensor

Die eingesetzten Temperatursensoren (1x KTY 83-110) über-
wachen dieMotortemperatur kontinuierlich. Die Temperatu-
rinformationwirdmitder SystemleitungdesRückführsystems
an den Servoregler übermittelt.
Dadurch wird erreicht, dass im erlaubten Betriebsbereich die
Temperatur desMotorsmit hoherGenauigkeit ermitteltwird
undzugleichbeiÜbertemperatur ineinemderWicklungssträn-
ge die im Regler konfigurierte Übertemperaturreaktion aus-
geführt wird.

ƒ Bei Speisung der Gebermit einemMessstrom von 1mAgilt
obiger ZusammenhangzwischenTemperaturundgemesse-
nemWiderstand.
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Motoren mit Fremdlüfter, B3

MQA26MQA22MQA20
841691576[mm]kRS0 / E?? / T?? / S?? / D20 B0

24.031.033.0[mm]x4
10084.074.0[mm]m4

979773661[mm]kRS0 F1

40.041.0[mm]x4
96.076.070.0[mm]m4

1017811699[mm]kE?? / T?? / S?? / D20 F1

40.041.0[mm]x4
96.076.070.0[mm]m4

1017843724[mm]kRS0 / E?? / T?? / S?? / D20 F2

40.041.0[mm]x4
96.076.070.0[mm]m4
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n4n3n1m3m1g4g2g1g

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

28

4012871154140167170200MQA20

171190153203220MQA22

212238173256260MQA26

x3x1wvP4P3P2P1o

[mm][mm][°][°][mm][mm][mm][mm][mm]

107155

80195M20x1.5

M25x1.5M32x1.5206MQA20

380
M16x1.5

M40x1.5M50x1.5230MQA22

465M50x1.5M63x1.5266MQA26

tul2l1ld2dd

m6k6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

4110.070
5.0

80M1238
MQA20

MQA22

5916.0100110M1455MQA26

i5s5b7b5h

[mm][mm][mm][mm][mm]

134
11.5

160386100MQA20

133190500112MQA22

16514.0215605132MQA26

MQA26MQA22MQA20MQA26MQA22MQA20
764615498[mm]k1F10 / F30 764615498[mm]k1FW0

221201152[mm]k2 255232177[mm]k2
50.028.034.0[mm]k370.038.032.0[mm]k3

106110117[mm]o1 208187158[mm]o1
28.038.032.0[mm]o287.061.047.0[mm]o2

391336276[mm]p1 408371305[mm]p1
764615498[mm]k1FWF764615498[mm]k1F1F / F3F

255242224[mm]k2221201152[mm]k2
70.038.032.0[mm]k3 10028.034.0[mm]k3

213187158[mm]o1106110118[mm]o1
141124[mm]o2 28.077.064.0[mm]o2

391336276[mm]p1 423371305[mm]p1
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Motoren mit Fremdlüfter, B5

MQA26MQA22MQA20
841691576[mm]kRS0 / E?? / T?? / S?? / D20 B0

24.031.033.0[mm]x4
10084.074.0[mm]m4

979773661[mm]kRS0 F1

40.041.0[mm]x4
96.076.070.0[mm]m4

1017811699[mm]kE?? / T?? / S?? / D20 F1

40.041.0[mm]x4
96.076.070.0[mm]m4

1017843724[mm]kRS0 / E?? / T?? / S?? / D20 F2

40.041.0[mm]x4
96.076.070.0[mm]m4
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n4n3n1m3m1g4g2g1g

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

28

4012871154140167170200MQA20

171190153203220MQA22

212238173256260MQA26

x3x1wvP4P3P2P1o

[mm][mm][°][°][mm][mm][mm][mm][mm]

107155

80195M20x1.5

M25x1.5M32x1.5206MQA20

380
M16x1.5

M40x1.5M50x1.5230MQA22

465M50x1.5M63x1.5266MQA26

tul2l1ld2dd

m6k6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

4110.070
5.0

80M1238
MQA20

MQA22

5916.0100110M1455MQA26

MQA26MQA22MQA20
FF350FF265FF215

400300250[mm]a2
320240196[mm]a3

230180[mm]j6b2
300[mm]h6b2

15[mm]c2
350265215[mm]e2

4.0[mm]f2
14[mm]s2

MQA26MQA22MQA20MQA26MQA22MQA20
764615498[mm]k1F10 / F30 764615498[mm]k1FW0

221201152[mm]k2 255232177[mm]k2
50.028.034.0[mm]k370.038.032.0[mm]k3

106110117[mm]o1 208187158[mm]o1
28.038.032.0[mm]o287.061.047.0[mm]o2

391336276[mm]p1 408371305[mm]p1
764615498[mm]k1FWF764615498[mm]k1F1F / F3F

255242224[mm]k2221201152[mm]k2
70.038.032.0[mm]k3 10028.034.0[mm]k3

213187158[mm]o1106110118[mm]o1
141124[mm]o2 28.077.064.0[mm]o2

391336276[mm]p1 423371305[mm]p1
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Netzanschluss 3x 400 V

ηJ 1)cos ϕfNUN,ACINI0PNMNMmaxM0nN
[%][kgcm²][Hz][V][A][A][kW][Nm][Nm][Nm][min-1]

8129000.871836051.556.022.64331400480498MDFQA☐☐160-32,
18, Y

8929000.863135587.095.040.54341400480890
MDFQA☐☐160-32,

31, Δ

9129000.894434011613055.041014004701280
MDFQA☐☐160-32,

44, Y

9329000.887834019623095.039514004702295MDFQA☐☐160-32,
78, Δ

m 1)nmax 2)L2ϭLL1ϭR2RUV 150 °CRUV 20 °CR1
[kg][min-1][mH][mH][mH][Ω][Ω][Ω][Ω]

3006500

2.23
73.8

2.650.20
0.600.45

0.22

MDFQA☐☐160-32,
18, Y

76.10.200.15
MDFQA☐☐160-32,

31, Δ

0.3915.60.47
0.040

0.100.078
0.040

MDFQA☐☐160-32,
44, Y

0.3816.20.480.0350.026MDFQA☐☐160-32,
78, Δ

Ohne Bremse.1)

Mechanisch zulässige Maximaldrehzahl.2)

Die Angaben der Spalten R1, L1ϭ, Lh, R2' und L2ϭ' beziehen sich
auf ein einsträngiges Ersatzschaltbild bei 20 °C (Y-Schaltung).
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Zulässige Radial- und Axialkräfte

Lagerlebensdauer L10

50
00

0
h

30
00

0
h

20
00

0
h

10
00

0
h

50
00

h

50
00

0
h

30
00

0
h

20
00

0
h

10
00

0
h

50
00

h

50
00

0
h

30
00

0
h

20
00

0
h

10
00

0
h

50
00

h

Max. Axialkraft, Hebelarm l/2Min. Axialkraft, Hebelarm l/2Max. Radialkraft, Hebelarm l/2

Fax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,minFax,minFax,minFax,minFax,minFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,max
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

20053086015702530-1280-1610-1940-2650-361026203070348043305400MDFQA☐☐160

Lagerlebensdauer L10

50
00

0
h

30
00

0
h

20
00

0
h

10
00

0
h

50
00

h

50
00

0
h

30
00

0
h

20
00

0
h

10
00

0
h

50
00

h

50
00

0
h

30
00

0
h

20
00

0
h

10
00

0
h

50
00

h

Max. Axialkraft, Hebelarm lMin. Axialkraft, Hebelarm lMax. Radialkraft, Hebelarm l

Fax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,maxFax,minFax,minFax,minFax,minFax,minFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,maxFrad,max
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

12043074014102320-1200-1510-1820-2490-340024102820320039704950MDFQA☐☐160

ƒ DieWerte der Lagerlebensdauer L10 beziehen sich auf eine
mittlere Drehzahl von 3000 min-1 und werden, abhängig
von den Umgebungstemperaturen, zusätzlich durch die
Fettgebrauchsdauer eingeschränkt.
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Netzanschluss 3 x 400 V und Schaltfrequenz 8 kHz

Motoren in Y-Schaltung

E0594E94A☐☐
41.0IN
118.0I0,max

118.0ImaxPNINnNMNMDFQA

342.0M0

22.6051.5498433.0160-32
342.0MN
1064.0M0,max
1064.0Mmax

-neto

E2024E1724E1454E94A☐☐
131.0120.0102.0IN
364.0310.0261.0I0,max

364.0310.0261.0ImaxPNINnNMNMDFQA

470.0433.0363.0M0

55.00115.51280410.0160-32
410.0410.0363.0MN
1375.01177.0991.0M0,max
1375.01177.0991.0Mmax

---neto

Motoren in Δ-Schaltung

E1454E1044E0864E94A☐☐
102.078.073.0IN
261.0208.0172.0I0,max

261.0208.0172.0ImaxPNINnNMNMDFQA

480.0378.0350.0M0

40.5087.0890434.0160-32
434.0378.0350.0MN
1390.01110.0915.0M0,max
1390.01110.0915.0Mmax

---neto

E3664E2924E2454E94A☐☐
240.0191.0160.0IN
659.0526.0441.0I0,max

659.0526.0441.0ImaxPNINnNMNMDFQA

470.0380.0308.0M0

95.00195.52295395.0160-32
395.0380.0308.0MN
1301.01048.0881.0M0,max
1301.01048.0881.0Mmax

---neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]
ƒ Bei Betrieb der Motoren mit einer niedrigeren Schaltfre-

quenz nehmen Sie bitte Kontakt mit Ihrer zuständigen
Lenze-Niederlassung auf!
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Netzanschluss 3x 400 V

Motoren in Y-Schaltung

9330-E☐9329-E☐9328-E☐EVS

89.059.047.0IN
80.052.047.0I0,max

133.588.570.5ImaxPNINnNMNMDFQA

480.0435.0395.0M0

22.6051.5498433.0160-32
433.0433.0395.0MN
680.0435.0395.0M0,max
1260.0795.0615.0Mmax

---neto

9332-E☐9331-E☐EVS

145.0110.0IN
126.0110.0I0,max

217.5165.0ImaxPNINnNMNMDFQA

470.0365.0M0

55.00115.51280410.0160-32
410.0365.0MN
455.0365.0M0,max
850.0630.0Mmax
--neto

Motoren in Δ-Schaltung

9332-E☐9331-E☐9330-E☐EVS

145.0110.089.0IN
126.0110.080.0I0,max

217.5165.0133.5ImaxPNINnNMNMDFQA

480.0480.0435.0M0

40.5087.0890434.0160-32
434.0434.0434.0MN
731.0585.0385.0M0,max
1140.0850.0668.0Mmax

---neto

ƒ I… [A], M… [Nm], n… [min-1], P… [kW]
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Netzanschluss 3x 400 V

MDFQA160-32, 31, Y

MDFQA160-32, 31, Δ

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Netzanschluss 3x 400 V

MDFQA160-32, 78, Y

MDFQA160-32, 78, Δ

ƒ Weitere Drehmoment-Kennlinien mit Lenze-Umrichtern
finden Sie unterwww.lenze.de/dsc.
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Haltebremsen

Wird keine passende Spannung (falsche Größe, falsche Pola-
rität) an die Bremse gelegt, fällt diese ein und kann durch den
weiterdrehenden Motor überhitzt und zerstört werden.

DieAsynchron-ServomotorenMDFQAkönnenmiteingebauten
Federkraft-Haltebremsenausgestattetwerden.Hierbei stehen
die Spannungen DC 24 V und DC 205 V zur Verfügung.

Kürzeste SchaltzeitenderBremsenwerdendurchgleichstrom-
seitiges Schalten der Spannung erreicht. Zur FunkentstörungDie Bremsen werden nach Abschalten der Versorgungsspan-

nung aktiv (Ruhestromprinzip). Beim Einsatz der Bremsen als und zur Erhöhung der Lebensdauer der Relaiskontakte ist
hierbei ein Funkenlöschglied erforderlich.reine Haltebremsen tritt praktisch kein Verschleiß an den

Reibflächen auf.

Achtung:
Die eingesetzten Bremsen sind keine Sicherheitsbremsen in
dem Sinne, als dass nicht durch unbeeinflussbare Störfakto-
ren, z. B. Öleintritt, eine Drehmomentreduzierung auftreten
kann!

Bei langenMotorzuleitungen istderohmscheSpannungsabfall
entlang der Leitung zu beachten und durch eine höhere
Spannung am Leitungseingang zu kompensieren.

Für Lenze-Systemleitungen gilt:

Federkraftbremse
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Haltebremsendaten

mShüQE 6)t2 2)t1 2, 3)JIN 5)MN 1)UN,DC 4)

[kg][1/h][J][ms][ms][kgcm²][A][Nm][V]

25.419.08000034016573.0
4.17

400
24F1

F5
MDFQA☐☐160

0.49205

Haltebremsendaten, verstärkte Ausführung

mShüQE 6)t2 2)t1 2, 3)JIN 5)MN 1)UN,DC 4)

[kg][1/h][J][ms][ms][kgcm²][A][Nm][V]

37.215.0120000585175200
4.58

600
24F2

F6
MDFQA☐☐160

0.54205

Kennmomente sind bezogen auf die Relativdrehzahl Δn = 100 min-1.1)

Verknüpf- und Trennzeiten gelten für Nennspannung (±0 %) und Schutzbe-
schaltungderBremsenmitFunkenlöschglied.OhneSchutzbeschaltungkönnen

2)

sich die Zeiten verlängern. Die Schaltzeiten sind Mittelwerte. Die Streuung
ist abhängig von der Gleichrichterart, dem Lüftweg und dem aktuellen Spu-
lenstrom.
Verknüpfzeit bei gleichstromseitigemSchalten, beimwechselstromseitigem
Schalten verlängert sich t1 um etwa den Faktor 10.

3)

Bei DC 24 V Bremse: geglättete Gleichspannung, Welligkeit ≤ 1 %.4)

Bei DC 205 V Bremse: Anschluss an AC 230 V über Gleichrichter.
Die Ströme sind dieMaximalwerte bei kalter Bremse (Angabe zur Dimensio-
nierung der Stromversorgung). Die Werte bei betriebswarmemMotor sind
deutlich niedriger.

5)

Höchstschaltarbeit pro Notstopp mit n = 3000 min-1.6)
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Fremdlüfterdaten 50 Hz

PhasenzahlSchutzart

INPNUN,ACUmaxUmin

[A][kW][V][V][V]

1.400.654005403503IP23MDFQA☐☐160

Fremdlüfterdaten 60 Hz

PhasenzahlSchutzart

INPNUN,ACUmaxUmin

[A][kW][V][V][V]

1.400.654005403503IP23MDFQA☐☐160
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AbgestimmtaufdieverschiedenenEinsatzfälleundbenötigten
Genauigkeiten stehen die nachfolgenden Rückführsysteme
für die Lenze-Servomotoren zur Verfügung.

Resolver

Ständergespeister Resolvermit 2 um90° versetzten Ständer-
wicklungenundeiner Läuferwicklungmit Transformatorwick-
lung.

Anbauten
BS1)

RS

Auflösung
0.80[']Winkel

Genauigkeit
-10 ... 10[']

Absolute Positionierung
1 Umdrehung

Max. Drehzahl
8000[min-1]nmax

Max. Eingangsspannung
10.0[V]UmaxDC

Max. Eingangsfrequenz
4.00[kHz]fmax, 1

Übersetzungsverhältnis
0.30± 5 %Ständer / Läufer

Läuferimpedanz
51 + j90[Ω]Zro

Ständerimpedanz
102 + j150[Ω]Zso

Impedanz
44 + j76[Ω]Zrs

Min. Isolationswiderstand
10.0[MΩ]Rbei DC 500 V

Polpaarzahl
1

Max. Winkelfehler
-10 ... 10[']

Zuordung Umrichter
E94A
ECS
EVS93

1) Produktschlüssel > Anbauten21 -
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Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber

Geberart
SinCos-InkrementalTTL-Inkremental

Anbauten
BI1)

IG

IG2048-5V-SIG2048-5V-T

Gebertyp
Single-turn

Impulse
2048

Ausgangssignale
1 VssTTL 5 V

Schnittstellen

Absolute Umdrehung
0

Auflösung
0.402.60[']Winkel 2)

Genauigkeit
-0.8 ... 0.8-2 ... 2[']

Min. Eingangsspannung
4.504.75[V]Umin, 1DC

Max. Eingangsspannung
5.505.25[V]UmaxDC

Max. Drehzahl
52738789[min-1]nmax

Max. Stromaufnahme
100150[mA]Imax

Grenzfrequenz
180300[kHz]fmax

Zuordung Umrichter
E94A
ECS

EVS93

1) Produktschlüssel > Anbauten21 -

Abhänig vom Umrichter.2)
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Temperatursensor

Die eingesetzten Temperatursensoren (1x KTY 83-110) über-
wachen dieMotortemperatur kontinuierlich. Die Temperatu-
rinformationwirdmitder SystemleitungdesRückführsystems
an den Servoregler übermittelt.
Dadurch wird erreicht, dass im erlaubten Betriebsbereich die
Temperatur desMotorsmit hoherGenauigkeit ermitteltwird
undzugleichbeiÜbertemperatur ineinemderWicklungssträn-
ge die im Regler konfigurierte Übertemperaturreaktion aus-
geführt wird.

ƒ Bei Speisung der Gebermit einemMessstrom von 1mAgilt
obiger ZusammenhangzwischenTemperaturundgemesse-
nemWiderstand.
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MDFQA☐☐160-32
B35A400

1000[mm]kBR1000[mm]kNN

1000[mm]kRS 1000[mm]kBS

1000[mm]kBI (ITD21 / ITD22)1000[mm]kIG (ITD21 / ITD22)

1000[mm]kIG (CDD50) 1000[mm]kBI (CDD50)

1000[mm]kBA1000[mm]kAG
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DieMotorleitungsauswahlmit den zurVerfügung stehenden
LeitungsquerschnittenerfolgtüberdieBuchsenkennzeichnung
M01/ M02... (Produktschlüssel Systemleitungen – Leitungs-
ende).

ƒ Die Zuordnung Buchse – Motor erfolgt auf den nachfol-
genden Seiten.

ƒ Die zur Verfügung stehenden Leitungsquerschnitte ent-
nehmenSie bitte demProduktschlüssel Systemleitungen.

ƒ Bei den Synchron-Servomotoren MCS06 und MDSKS036
ist kein Anschluss mit Klemmenkasten möglich.

ƒ Beim Anschluss einer Leitung an einemMotor mit Klem-
menkastenmuss immer der Querschnitt der Leitung und
die Strombelastbarkeit geprüft werden.

ƒ AllemöglichenKombinationen sind imHandbuchSystem-
leitungen detailliert beschrieben.

ƒ Das Handbuch finden Sie unterwww.lenze.de -Services
& Downloads - Technische Dokumentation - Bibliothek -
X1_Zubehoer_Drive_Systems -X15_Externes_Zubehör.
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Synchron-Servomotoren MCS

FremdlüfterLeistung / Bremse

Buchse SpeedTecBuchse SchraubverschlussBuchse SpeedTecBuchse Schraubverschluss

M04M01
MCS06

MCS09

L04L02

M04M01

MCS12D17

MCS12D20

L04L02MCS12D35

MCS12D41

L04L02MCS12H14

MCS12H15

MCS12H30

L04L02MCS12H34

MCS12H35

L04L02MCS12L17

MCS12L20

L04L02MCS12L39

MCS12L41

L04L02MCS14D14

MCS14D15

L04L02MCS14D30

MCS14D36

L04L02MCS14H12

MCS14H15

L04L02
M05
M06

M02
M03

MCS14H28

M04M01

MCS14H32

L04L02MCS14L14

MCS14L15

L04L02M05
M06

M02
M03

MCS14L30

MCS14L32

L04L02
M04M01

MCS14P11

MCS14P14

L04L02M05
M06

M02
M03

MCS14P26

MCS14P32
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FremdlüfterLeistung / Bremse

Buchse SpeedTecBuchse SchraubverschlussBuchse SpeedTecBuchse Schraubverschluss

L04L02
M04M01

MCS19F12

MCS19F14

L04L02
M05
M06

M02
M03

MCS19F29

MCS19F30

L04L02MCS19J12

M04M01MCS19J14

L04L02M06M03MCS19J29

M05
M06

M02
M03

MCS19J30

L04L02MCS19P12

M04M01MCS19P14

L04L02
M06M03

MCS19P29

MCS19P30

Synchron-Servomotoren MD☐KS

FremdlüfterLeistung / Bremse

Buchse SpeedTecBuchse SchraubverschlussBuchse SpeedTecBuchse Schraubverschluss

M04M01

MDSKS☐☐036
MDSKS☐☐056
MDSKS☐☐071

L03L01MDFKS☐☐071
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Asynchron-Servomotoren MCA

FremdlüfterLeistung / Bremse

Buchse SpeedTecBuchse SchraubverschlussBuchse SpeedTecBuchse Schraubverschluss

M04M01

MCA10I40

L04L02MCA13I34

MCA13I41

L04L02MCA14L16

MCA14L20

L04L02MCA14L35

MCA14L41

L04L02MCA17N17

MCA17N23

L04L02MCA17N35

MCA17N41

L04L02
M05M02

MCA19S17

MCA19S23

L04L02
M05
M06

M02
M03

MCA19S35

MCA19S42

L04L02

MCA20X14...2F☐☐
M06M03MCA20X29...2F☐☐
M05
M06

M02
M03

MCA21X17

M05M02MCA21X25

L04L02M06M03MCA21X35

M05
M06

M02
M03MCA21X42

Asynchron-Servomotoren MQA

FremdlüfterLeistung / Bremse

Buchse SpeedTecBuchse SchraubverschlussBuchse SpeedTecBuchse Schraubverschluss

M05
M06

M02
M03

MQA20L14...2F☐☐
MQA20L29...2F☐☐
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Rückführungen

Rückführung

Buchse SpeedTecBuchse Schraubverschluss

F06F02AM1024-8V-H

F07F03
AM2048-5V-E

AM32-5V-E

F06F02AS1024-8V-H

F07F03AS2048-5V-E

F06F02
IG2048-5V-S

IG2048-5V-T

F08F04IG4096-5V-T

F06F02IK2048-5V-T

F08F04IK4096-5V-T

F05F01RS0
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Anschlussleitungen Motor
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Anschlussleitungen Motor
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Anschlussleitungen Rückführung

Servomotoren de 12/2008†246

Systemleitungen
Produktschlüssel



Anschlussleitungen Rückführung
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Anschlussleitungen Rückführung
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Anschlussleitungen Fremdlüfter
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Anschlussleitungen Fremdlüfter
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Verlängerungen Motor
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Verlängerungen Rückführung
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Verlängerungen Rückführung
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Verlängerungen Fremdlüfter
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