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Vorwort

Das I/0-System IP20

1.1 Das I/0-System IP20

Das System

Das I/0-System IP20 wird
unterstiitzt von

Lenze

Der Automatisierungsgrad von Maschinen und Anlagen nimmt stetig zu und fuhrt
durch die wachsende Anzahl von Peripheriegeraten zu hdherem Verdrahtungsauf-
wand. Ordnung schaffen dezentrale I/O-Systeme. Lenze bietet hier zwei Produkt-
konzepte in Schutzart IP20 an, die sich sowohl fur kleinere Anwendungen im digi-
talen Bereich als auch fir umfangreichere Automatisierungsaufgaben eignen.

Das modulare System

Fir die Realisierung komplexer Automatisierungsanwendungen eignet sich das
modulare System, bestehend aus den drei Komponenten Gateway, Elektonikmo-
dule und Rickwandbus. Schliisselelement ist das Gateway, das den kompletten
ProzeBdatenverkehr Giber Systembus (CAN) / CANopen oder PROFIBUS-DP ab-
wickelt. Ferner stellt es Uber einen internen Rickwandbus die stationsinterne
Kommunikation von ProzeB- und Parameterdaten sowie Diagnoseinformationen
sicher.

Das kompakte System

Das Produktkonzept ist kompakt aufgebaut und verfiigt tiber eine feste Anzahl di-
gitaler Ein- bzw. Ausgange. Als Kommunikationsschnittstelle ist ein Gateway inte-
griert, das den kompletten ProzeBdatenverkehr (ber Systembus (CAN) /
CANopen abwickelt.

Anwendung ab Version Hinweis
Global Drive Control 4.4 Geréatedaten sind erst nach einem Software-Update verfiigbar.
4.5 Geréatedaten sind verfiigbar, nicht jedoch fiir folgende Module des

modularen Systems:

e "16xDigital Eingang”, "16xDigital Ausgang”, "4xAnalog Ein-/
Ausgang”, "SSI-Interface”, "1xZahler/16xDigital Eingang”

Gerétedaten fiir alle Module sind nach einem Software-Update

verfiigbar.
Drive Developer Studio 1.4 Libraries sind erst nach einem Software-Update verfiigbar.
2.1 Libraries sind verfiigbar, nicht jedoch fiir folgende Module des

modularen Systems:

o "16xDigital Eingang”, ”16xDigital Ausgang”, "4xAnalog Ein-/
Ausgang”, "SSl-Interface”, "1xZéhler/16xDigital Eingang”

Libraries fiir alle Module sind nach einem Software-Update verfiig-

bar.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 1.1-1






Vorwort

Uber dieses Systemhandbuch

Welche Informationen enthélt das Systemhandbuch?

1.2 Uber dieses Systemhandbuch

1.2.1 Welche Informationen enthilt das Systemhandbuch?

Zielgruppe

Inhalt

Information finden

Papier oder PDF

Lenze

Dieses Systemhandbuch wendet sich an alle Personen, die das I/O-System I1P20
auslegen, installieren, in Betrieb nehmen und einstellen.

Es ist zusammen mit dem Katalog die Projektierungsunterlage fir den Maschinen-
und Anlagenbauer.

Das Systemhandbuch ergénzt die im Lieferumfang enthaltene Montageanleitung:
e Die Eigenschaften und Funktionen sind ausfihrlich beschrieben.
e Es informiert ausflhrlich Uber zusétzliche Einsatzmdglichkeiten.

e Die Parametrierung fur typische Anwendungen ist mit Beispielen
verdeutlicht.

Jedes Hauptkapitel ist eine abgeschlossene Einheit und informiert vollstédndig zum
jeweiligen Thema:

e Deshalb miissen Sie immer nur genau das Hauptkapitel lesen, dessen
Information Sie gerade bendtigen.

e Uber das Inhaltsverzeichnis und das Stichwortverzeichnis finden Sie schnell
die Information zu einer speziellen Fragestellung.

e Beschreibungen und Daten zu anderen Lenze-Produkten (Antriebs-SPS,
Lenze-Bedieneinheiten, ...) finden Sie in den jeweiligen Katalogen,
Betriebsanleitungen und Handbiichern. Sie kénnen die bendtigte
Dokumentation bei lhrem zustandigen Lenze-Vertriebspartner anfordern
oder aus dem Internet als PDF-Datei herunterladen.

Das Systemhandbuch ist als Loseblattsammlung angelegt, so daB wir Sie schnell
und zielgerichtet Uber Neuerungen und Anderungen informieren kénnen. Jede
Seite ist durch Ausgabedatum und Version gekennzeichnet.

Gleichzeitig stellen wir das Systemhandbuch als PDF-Datei im Internet zur Verfi-
gung.

@ Hinweis!

Aktuelle Dokumentationen und Software-Updates zu Lenze
Produkten finden Sie im Internet jeweils im Bereich "Services &
Downloads” unter

http://www.Lenze.com

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 1.2-1
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1.2-2

Vorwort

Uber dieses Systemhandbuch
Fiir welche Produkte ist das Systemhandbuch giiltig?

Fir welche Produkte ist das Systemhandbuch giiltig?

DieseDokumentation ist gultig fur das I/O-System IP20 ab der Typenschildbe-

zeichnung:

[o o o]

EPM-T XXX

Typ

110 CAN Gateway

111 CAN GatewayECO

120 PROFIBUS Gateway
121 PROFIBUS GatewayECO

210 8xDigital Eingang

211 16xDigital Eingang

220 8xDigital Ausgang 1A
221 8xDigital Ausgang 2A
222 4xRelais

223 16xDigital Ausgang 1A
224 8xDigital Ausgang 0,5A
225 16xDigital Ausgang 0,5A
230 8xDigital Ein-/ Ausgang

310 4xAnalog Eingang

311 4xAnalog Eingang =10V
312 4xAnalog Eingang =20mA
320 4xAnalog Ausgang

321 4xAnalog Ausgang +10V
322 4xAnalog Ausgang 0...20mA
330 4xAnalog Ein-/ Ausgang

410  2/4xZéhler
411 SSl-Interface
430 1xZahler/16xDigital Eingang

830 8xDig. E/A Kompakt

831 16xDig. E/A Kompakt (1-Leiter)
832  32xDig. E/A Kompakt

833 16xDig. E/A Kompakt (3-Leiter)

940 Klemmenmodul

Hardwarestand

Softwarestand
Nur Typen EPM-T1XX, EPM-T3XX, EPM-T4XX und EPM-T8XX

13

Typenschild
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Vorwort

Uber dieses Systemhandbuch

Dokumenthistorie
1.2.3 Dokumenthistorie
Materialnummer Version Beschreibung
13301068 8.0 07/2009 TD29 |Neuauflage wegen Neuorganisation des Unterneh-
mens, Fehlerbeseitigung
13237070 7.0 03/2008 TD23  |Uberarbeitet zum Softwarestand 1.3, erweitert um
die Indexe 12004y, 13401, 16423, Fehlerbe-
seitigung
13210487 6.0 06/2007 TD23  |Uberarbeitung der Signalfunktionen in den Kapiteln
"Analog-Module parametrieren”
13154279 5.0 08/2006 TD23 |Erweitert um PROFIBUS-DP, neue Elektronikmodule
13041301 4.0 02/2005 TD23  |Ergdnzungen zum Softwarestand 1.2
00487688 3.0 04/2004 TD23 |Neue Elektronikmodule, Fehlerbeseitigung
00459364 2.0 10/2002 TD23  [Redaktionelle Uberarbeitung, Erweiterung um
CANopen und Stérungsbeseitigung
00455449 1.0 07/2002 TD23 |Erstausgabe

© 2009 Lenze Automation GmbH, GriinstraBe 36, D-40667 Meerbusch

Lenze
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Vorwort

Rechtliche Bestimmungen

1.3 Rechtliche Bestimmungen

Kennzeichnung

Hersteller

CE-Konformitat

BestimungsgemaBe
Verwendung

Lenze

Komponenten des I/0-Systems IP20 sind eindeutig durch den Inhalt des Typen-
schilds gekennzeichnet.

Lenze Digitec Controls GmbH, GriinstraBe 36, D-40667 Meerbusch

Konform zu den EG-Richtlinien Elektromagnetische Vertrdglichkeit (89/336/EWG)
und Niederspannung (73/23/EWG).

Komponenten des I/0-Systems IP20

nur unter den in diesem Systemhandbuch vorgeschriebenen
Einsatzbedingungen betreiben,

sind nicht zugelassen fiir den Einsatz in explosionsgeféhrdeten
Umgebungen,

sind elektrische Betriebsmittel zum Einbau in Schaltschrianke oder ahnliche
abgeschlossene Betriebsrdume,

erfiillen die Schutzanforderungen der EG-Richtlinien Elektromagnetische
Vertréglichkeit (89/336/EWG) und Niederspannung (73/23/EWG),

sind keine Maschinen im Sinne der EG-Richtlinie "Maschinen”,

sind keine Haushaltsgerate, sondern als Komponenten ausschlieBlich fur die
Weiterverwendung zur gewerblichen Nutzung bestimmt.

Die Verantwortung flr die Einhaltung der EG-Richtlinien in der Maschinenanwen-
dung liegt beim Weiterverwender.

Jede andere Verwendung gilt als sachwidrig!
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Haftung

Gewahrleistung

1.3-2

Vorwort

Rechtliche Bestimmungen

Die in diesem Systemhandbuch angegebenen Informationen, Daten und Hinweise
waren zum Zeitpunkt der Drucklegung auf dem neuesten Stand. Aus den Anga-
ben, Abbildungen und Beschreibungen in diesem Handbuch kénnen keine An-
spriiche auf Anderung bereits gelieferter Komponenten des I/O-Systems IP20
geltend gemacht werden.

Die in diesem Systemhandbuch dargestellten verfahrenstechnischen Hinweise
und Schaltungsausschnitte sind Vorschlége, deren Ubertragbarkeit auf die jewei-
lige Anwendung Uberprift werden muB. Fir die Eignung der angegebenen Verfah-
ren und Schaltungsvorschlage tGbernimmt Lenze Digitec Controls keine Gewahr.

Die Angaben in diesem Systemhandbuch beschreiben die Eigenschaften der Pro-
dukte, ohne diese zuzusichern.

Es wird keine Haftung Glbernommen fiir Schdden und Betriebsstérungen, die ent-
stehen durch:

e MiBachten des Systemhandbuchs
e Eigenméchtige Verdnderungen Komponenten des I/O-Systems IP20
e Bedienungsfehler

e UnsachgeméBes Arbeiten an und mit dem 1/0-System IP20

Siehe Verkaufs- und Lieferbedingungen der Lenze Digitec Controls GmbH.

Gewébhrleistungsanspriche sofort nach Feststellen des Mangels oder Fehlers bei
Lenze Digitec Controls anmelden.

Die Gewéhrleistung erlischt in allen Fallen, in denen auch keine Haftungsanspru-
che geltend gemacht werden kénnen.
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Inhalt
2 Sicherheitshinweise
Inhalt
E.1 petinition der verwendeten HINWEISE . . . . . . . . . . vttt e e e e e e et e e e e e et e e e e e eeen 2.1-1]
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Sicherheitshinweise

Definition der verwendeten Hinweise

2.1 Definition der verwendeten Hinweise

Alle Sicherheitshinweise in dieser Anleitung sind einheitlich aufgebaut:

Piktogramm (kennzeichnet die Art der Gefahr)

A Signalwort! (kennzeichnet die Schwere der Gefahr)

Hinweistext (beschreibt die Gefahr und gibt Hinweise, wie sie
vermieden werden kann)

o

Wenn Sie ihn befolgen, erleichtern
Sie sich die Handhabung des 1/0-

Systems IP20.

Piktogramm Signalwort Folgen bei MiBachtung der
Signalwort Bedeutung Sicherheitshinweise
Stop! Magliche Sachschéden Beschadigung des 1/0-Sy-
stems IP20 oder seiner Um-
gebung
Hinweis! Niitzlicher Hinweis oder Tipp

Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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Technische Daten

Inhalt

3 Technische Daten

Inhalt

BT __Allgemeine Daten / ENSatZDBOMOUNTET - - .« « .« « o« « v e v e e v e oo e oo e eeeeoneenees 31-1]
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Technische Daten

Allgemeine Daten / Einsatzbedingungen

3.1

Allgemeine Daten

Einsatzbedingungen

Lenze

Hinweis!

[i]

Allgemeine Daten / Einsatzbedingungen

e Die technischen Daten der Module des modularen Systems
finden Sie im Kapitel "Das modulare System”, jeweils in der
Beschreibung des Moduls.

e Die technischen Daten der Module des kompakten Systems
finden Sie im Kapitel "Das kompakte System”, jeweils in der
Beschreibung des Moduls.

Konformitét und Approbation

Konformitét

CE [73/23/EWG [Niederspannungsrichtlinie
Approbation

UL |UL 508 \Power Conversion Equipment

Personenschutz und Geriteschutz

Schutzart \ [IP20
Potentialtrennung
Modulares System, Kompaktmodule
Zum Feldbus Uber Optokoppler
Zur ProzeBebene Uber Optokoppler
Isolationsfestigkeit IEC 61131-2
Isolationsspannung gegen Bezugserde
Eingdnge/Ausgange AC/DC 50 V, bei Priifspannung AC 500 V
SchutzmaBnahmen Gegen KurzschluB
EMV
Stéraussendung EN 61000-6-4
Storfestigkeit EN 61000-4-2 ESD
EN 61000-4-3 HF-Einstrahlung (Geh&use)
EN 61000-4-4 Burst
Umgebungsbedingungen
Klimatisch
Lagerung \IEC/EN 60068-2-14 |-25 ... +70 °C
Betrieb
Horizontaler Einbau  |EN 61131-2 0..+60°C
Vertikaler Einbau 0..+40°C
Luftfeuchtigkeit 60068-2-30 RH1 (ohne Betauung, relative Feuchte 10 ... 95 %)
Verschmutzung EN EN 61131-2 Verschmutzungsgrad 2
Mechanisch
Riittelfestigkeit IEC 60068-2-6 1G
IEC 60068-2-27 15G

Montagebedingungen

Einbauort Im Schaltschrank
Einbaulage Horizontal und vertikal
Stationsaufbau
Modulares System 1 Gateway-Modul und daran liickenlos angereiht bis zu 32 Elek-

tronikmodule

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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Das modulare System

Lenze

Das modulare System

BT CANGAaeWAY . . .. .. .. ..ot e e, IT1-T]
FZ___CANGatewayECO . .. .. ... ... .. ... . .. .. oo 1.72-T]
B3 PRUFIBUS GalBWaAY . . . . o ottt ettt e ettt st e e e oo mas e s s e e onnassesas 4.5-1]
F4—__PROFIBUS GatewayECO . ... ... ... . ... ... .. . . . . ... .o oo . ..., 17-T]
ES BXDigial ENGang . . . . . . . . o oo oo oo oo oo oo e e e e .. 4.5-T]
BB ToXDIQRal EINQANG . . . . . o . o oo oo oo e oo ooe oo eeoseeseeneeeseeeeeeeeeeeerses 4.5-T]
B7 8xDigmal Ausgang U,0R . .. . . .. .. ... .. .. ...t .ooosososeeee e, 47-T]
1R} ToXDIgIal AUSGANG U, 0A . o o e et e e e e e et 4.6-1]
B9 BxDigial AUSTANG TA . . . .. . .. . . v v oo oo oo e oo e e e e e 4.9-T]
FT0  ToxDigial AUSGaNg TA . . . . . .. . . ... .ottt 4.10-1]
EIT 8XDigfal AUSTANG ZA . . . . . . . . . o o .ttt 4.11-1]
B2 AXBEIAIS . . . . .. .. . o, 4.12-1]
ET3 8xDigal EIN-7AUSQang . . . . . .. .. .. ... .. .. .. ... ooososereesesee .. 4.15-1]
BT AxANaloq EINOANG . . . . . . . o o o oo oo oo oo s e e, 4.T14-T]
BT5 AxAnalog EINQang =10V . . . . .. . . . .. ... ... ..., 4.10-1]
FT6__4xAnalog ENgang =20mA . . . . . . .. . .. ... ..., 7.76-1]
FT7 ZxANalog AUSTANG . . . . . .. ... oo s oo on s oeoe e osososeeeesessoseeeeeeess 4 T7-T]
FT8 4xAnalog AuSGang =10V . . . .. . . ... ... .. .. ..., 4.10-1]
FT19_ 4xAnalog Ausgang U..20mA ... . . .. . ... ... ... . .. . ..., 119-T]
E20_ZxAnalog EN-7 AUSQANG . . . - . . o oo oo oo oo e e, 4.20-T]
4 LS 1.2T-T]
FZZ__SSHImerface . ... ... ... ... ... ... 1.22-T]
BZ3 TxZanler/1oxDigmal ENQANG . . . . . . .. . .. .. .. .. ..o esesoeeeeese s 4.25-1]
B2 KIEMMENMOGUT . . . .. .. . .. .. .. ... eoosos e osososeeeessososeeeeeers 4.24-T]
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Das modulare System

CAN Gateway

4.1 CAN Gateway

Beschreibung Das CAN Gateway bildet die Schnittstelle zwischen ProzeBebene und lbergeord-
netem Bussystem. Die Steuersignale auf der ProzeBebene werden von Elektronik-
modulen Gbermittelt. Diese Module werden liber den Riickwandbus (EPM-T9XX)
mit dem CAN Gateway verbunden. Die Kommunikation zwischen CAN Gateway
und den angeschlossenen Elektronikmodulen erfolgt Gber den Rickwandbus.
Eine Konfiguration ist nicht erforderlich.

Eigenschaften e Bis zu 32 Module an einem CAN Gateway anschlieBbar

e Integriertes Netzteil fiir die eigene Spannungsversorgung und die
Spannungsversorgung der angeschlossenen Elektronikmodule

- Versorgung des Netzteils Uber eine externe DC-Spannungsquelle

e AnschluB an den Systembus (CAN) / CANopen Uber 9-poligen
Sub-D-Stecker

e FEinstellung der Adresse und Baudrate tber Kodierschalter

e Die Baudrate wird im Modul nicht fliichtig in einem EEPROM gespeichert

e LED zur Statusanzeige

Ubersicht

-

PPP

epm-t009

Abb. 4.1-1

Ubersicht Can Gateway

© B @ >

LED zur Statusanzeige

9-poliger Sub-D-Stecker fiir den AnschluB an den Systembus (CAN)
Kodierschalter zur Einstellung der Adresse und Baudrate

AnschluB der externen Spannungsversorgung

Systembus (CAN)/CANopen Ansicht

Pin |Belegung

Erlduterung

anschlieBen

Nicht belegt

CAN-LOW

Datenleitung

CAN-GND

Datenbezugspotential

Nicht belegt

Nicht belegt

Nicht belegt

CAN-HIGH

Datenleitung

Nicht belegt

OO NG| (W —

epm-1023

Nicht belegt
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Baudrate und Knotenadresse

Baudrate einstellen

Das modulare System

CAN Gateway

e Die Baudrate konnen Sie Uiber den Kodierschalter einstellen.

e Die Knotenadresse miissen Sie Uber den Kodierschalter einstellen.

epm-t024

Abb. 4.1-2  Kodierschalter am CAN Gateway

[=]  Zahlenwert verringern
Zahlenwert erhéhen

Systembus (CAN) CANopen Baudrate

Wert Kodierschalter Wert Kodierschalter [kBit/s]
90 80 1000
91 81 500
92 82 250
93 83 125
94 84 100
95 85 50
96 86 20
97 87 10
98 88 800

Fettdruck = Lenze-Einstellung

1.
2.

Schalten Sie die Spannungsversorgung fir das Modul aus.

Stellen Sie mit dem Kodierschalter die gewlinschte Baudrate ein.

— Wahlen Sie "9x”, wenn Sie mit dem Kommunikationsprotokoll
"Systembus (CAN)” arbeiten (x = Wert fiir gewiinschte Baudrate).

— Wéhlen Sie ”8x”, wenn Sie mit dem Kommunikationsprotokoll "CANopen”
arbeiten (x = Wert fiir gewlinschte Baudrate).

Schalten Sie die Spannungsversorgung flir das Modul ein.
— Die LEDs ER, RD und BA blinken mit einer Frequenz von 1 Hz.

Nach 5 Sekunden erléschen die LEDs ER und BA und die eingestellte
Baudrate wird gespeichert.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze




Das modulare System

CAN Gateway

Knotenad instell . . . . .
notenadresse einsteflen 5. Stellen Sie nun mit dem Kodierschalter die Knotenadresse flir das Modul

ein. Sie haben 5 Sekunden Zeit.

- Jede Knotenadresse darf nur einmal vergeben sein.

6. Nach 5 Sekunden wird die eingestellte Knotenadresse libernommen.
— Die LED RD erlischt.

— Das Modul wechselt in den Zustand Pre-Operational.

m Hinweis!

e Die Knotenadresse kdnnen Sie jederzeit mit dem Kodierschalter
andern. Die Einstellung wird nach Einschalten der
Versorgungsspannung Ubernommen.

e Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung benétigt das
modulare System ca. 10 s zum Initialisieren. Wéhrend dieser
Zeit ist keine Parametrierung der Module mdglich.

Statusanzeigen

LED Zustand Bedeutung
PW (gelb) an Versorgungsspannung fiir die Module liegt an
ER (rot) an Fehler in der Dateniibertragung auf dem Riickwandbus
. an Signalisiert eine fehlerfreie Dateniibertragung auf dem Riickwandbus
RD (griin) -
Siehe Tabelle unten
BA (gelb) Siehe Tabelle unten
PW (gelb) ER (rot) RD (griin) BA (gelb) Bedeutung
an aus blinkt (1 H2) aus fsﬂer:lr)tSﬁBSt und Initialisierung wird durchge-
an aus an an Systembus (CAN)/CANopen im Zustand "Ope-
rational”
) Systembus (CAN)/CANopen im Zustand "Pre-
an aus an blinkt (1 Hz) Operational”
. Systembus (CAN)/CANopen im Zustand
an aus an blinkt (10 Hz) "Stopped”
an blinkt (10 Hz) an an Systembus (CAN)/CANopen Status "Offline”

- blinkt (1 Hz) -
an blinkt (1 Hz) an blinkt (10 Hz) | Systembus (CAN)/CANopen Status "Warning”
an an an an Fehler bei der RAM- oder EEPROM-Initialisi-

erung
an blinkt (1 Hz) blinkt (1 Hz) blinkt (1 Hz) | Modus zur Einstellung der Baudrate aktiv
an blinkt (10 Hz) blinkt (10 Hz) blinkt (10 Hz) | Fehler bei Einstellung der Baudrate
an aus blinkt (1 Hz) aus Modus zur Einstellung der Adresse aktiv

m Hinweis!

NMT Telegramme fiir den Wechsel in die verschiedenen Zustande
finden Sie im Kapitel ”Vernetzung tiber Systembus (CAN)” bzw.
"Vernetzung liber CANopen”.
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Technische Daten

4.1-4

Das modulare System

CAN Gateway

Typ | CAN Gateway
Spannungsversorgung
Spannung DC24V(DC20,4 ...28,8V)
Maximale Stromaufnahme CAN Gateway |0,7 A
Maximale Stromaufnahme fiir Elektronik- |3,5A

module

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

<2,5mm? (> AWG 14)

Kommunikation

Kommunikationsprotokoll

o Systembus (CAN)
o CANopen (CAL basierendes Kommunikationsprofil
DS301/DS401)

Kommunikationsmedium

DIN ISO

11898

Netzwerk-Topologie

Linie (beidseitig abgeschlossen)

Maximale Leitungslange

Baudrate [kBit/s] 10 | 20 | 50 | 100 | 125 | 250 | 500 | 800 | 1000
Leitungslénge [m] 5000 | 2500 | 1000 | 600 | 500 | 250 | 80 | 50 | 25
Maximale Anzahl Teilnehmer 63

Potentialtrennung zum Systembus

Ja, liber Optkoppler

AnschlieBbare Elektronikmodule

Maximale Anzahl Elemente 32

Maximale Anzahl digitale Ein-/Ausgabe- 32

module

Maximale Anzahl analoge Ein-/Ausgabe- |9

module

Maximale Anzahl 2/4xZahler 4

Maximale Anzahl SSI-Interface 9

Maximale Anzahl 1xZ&hler/16xDigital Ein- |9

gang

Maximale digitale Eingangsdaten 72 Byte

Maximale digitale Ausgangsdaten 72 Byte

Maximale analoge Eingangsdaten 72 Byte

Maximale analoge Ausgangsdaten 72 Byte
Abmessungen

Breite 25,4 mm

Hohe 76,0 mm

Tiefe 76,0 mm
Gewicht 80¢g
Bestell-Bezeichnung EPM-T110
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Das modulare System

CAN GatewayECO

4.2 CAN GatewayECO

Beschreibung Das CAN GatewayECO bildet die Schnittstelle zwischen ProzeBebene und Uber-
geordnetem Bussystem. Die Steuersignale auf der ProzeBebene werden von Elek-
tronikmodulen Gbermittelt. Diese Module werden tber den Rickwandbus (EPM-
T9XX) mit dem CAN Gateway verbunden. Die Kommunikation zwischen
CAN Gateway und den angeschlossenen Elektronikmodulen erfolgt Uber den
Riuckwandbus. Eine Konfiguration ist nicht erforderlich.

Eigenschaften e Bis zu 8 Module an einem CAN Gateway anschlieBbar

e Integriertes Netzteil fiir die eigene Spannungsversorgung und die
Spannungsversorgung der angeschlossenen Elektronikmodule

- Versorgung des Netzteils Uber eine externe DC-Spannungsquelle
e Unterstitzt nur die Elektronikmodule EPM-T2xx und EPM-T3xx

e AnschluB an den Systembus (CAN) / CANopen Uber 9-poligen
Sub-D-Stecker

e Einstellung der Adresse und Baudrate Uber DIP-Schalter
e Die Baudrate wird im Modul nicht fliichtig in einem EEPROM gespeichert

e LED zur Statusanzeige

Ubersicht

4
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e

epm-1225

Abb. 4.2-1 Ubersicht Can GatewayECO

Kodierschalter zur Einstellung der Adresse und Baudrate
LED zur Statusanzeige

9-poliger Sub-D-Stecker fur den AnschluB an den Feldbus
AnschluB der externen Spannungsversorgung

© B @ >
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Systembus (CAN)/CANopen

anschlieBen

Baudrate und Knotenadresse

Baudrate einstellen

4.2-2

Das modulare System

CAN GatewayECO

Ansicht

)
5

Belegung

Erlduterung

Nicht belegt

CAN-LOW

Datenleitung

CAN-GND

Nicht belegt

Datenbezugspotential

Nicht belegt

Nicht belegt

CAN-HIGH

Nicht belegt

Datenleitung

epm-t023

Olo|N|o| O~ W=

Nicht belegt

e Die Baudrate konnen Sie Uiber den Kodierschalter einstellen.

e Die Knotenadresse miissen Sie Uiber den Kodierschalter einstellen.

Kodier- 64
schalter 32

16

8

4

2

1

LC

0

Wert 0 1 2 3 4 5 6 7 8
Baudrate [kBit/s] 1000 500 250 125 100 50 20 10 800

Fettdruck = Lenze-Einstellung

1. Schalten Sie die Spannungsversorgung fiir das Modul aus.
2. Stellen Sie am Kodierschalter alle Schalter auf ”0” (nicht Schalter ”L/C”).

3. Schalten Sie die Spannungsversorgung fiir das Modul ein.
— Die LEDs ER, RD und BA blinken mit einer Frequenz von 1 Hz.

4. Stellen Sie mit dem Kodierschalter die gewlinschte Baudrate ein. Sie haben
10 Sekunden Zeit.

— Nach 10 Sekunden erléschen die LEDs ER und BA und die eingestellte

Baudrate wird gespeichert.

5. Sie haben nun weitere 10 Sekunden Zeit, um die Knotenadresse

einzustellen.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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Das modulare System

CAN GatewayECO
Knotenadresse einstellen Kodier- 64
schalter 32
16
8
4
2
1
L/C
10
Knotenadresse 1 2 3 4 5 6 7 63

6. Stellen Sie mit dem Kodierschalter die Knotenadresse fiir das Modul ein.
— Erlaubte Geréteadressen sind 1 ... 63.
- Jede Knotenadresse darf nur einmal vergeben sein.
- Wenn die eingegebene Adresse gliltig ist, erlischt die LED RD und das
Gateway-Modul wechselt in den Zustand Pre-Operational. Die eingestellte
Adresse wird gespeichert.

— Wenn die eingegebene Adresse ungliltig ist, blinken die LEDs ER, RD und
BA mit einer Frequenz von 10 Hz.

m Hinweis!

e Die Knotenadresse kénnen Sie jederzeit mit dem Kodierschalter
andern. Die Einstellung wird nach Einschalten der
Versorgungsspannung Ubernommen.

e Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung benétigt das
modulare System ca. 10 s zum Initialisieren. Wahrend dieser
Zeit ist keine Parametrierung der Module méglich.

Kommunikationsprotokoll
einstellen

epm-t231

Abb. 4.2-2  Kommunikationsprotokoll einstellen beim CAN GatewayECO

[A] Systembus (CAN)
CANopen

®
.ﬂ Hinweis!

Eine Anderung des Kommunikationsprotokolls wird erst durch
erneutes Einschalten der Versorgungsspannung tbernommen.
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Statusanzeigen

4.2-4

Das modulare System

CAN GatewayECO

LED Zustand Bedeutung
PW (gelb) an Versorgungsspannung fiir die Module liegt an
ER (rot) an Fehler in der Dateniibertragung auf dem Riickwandbus
. an Signalisiert eine fehlerfreie Dateniibertragung auf dem Riickwandbus
RD (griin) -
Siehe Tabelle unten
BA (gelb) Siehe Tabelle unten
PW (gelb) ER (rot) RD (griin) BA (gelb) Bedeutung
an aus blinkt (1 H2) aus fSueAtr)tsttest und Initialisierung wird durchge-
an aus an an Systembus (CAN)/CANopen im Zustand "Ope-
rational”
) Systembus (CAN)/CANopen im Zustand "Pre-
an aus an blinkt (1 Hz) Operational”
) Systembus (CAN)/CANopen im Zustand
an aus an blinkt (10 Hz) "Stopped”
an blinkt (10 Hz) an an Systembus (CAN)/CANopen Status "Offline”
- blinkt (1 Hz) -
an blinkt (1 Hz) an blinkt (10 Hz) Systembus (CAN)/CANopen Status "Warning”
n 0 n n Fehler bei der RAM- oder EEPROM-Initialisi-
a a a a erung
an blinkt (1 Hz) blinkt (1 Hz) blinkt (1 Hz) | Modus zur Einstellung der Baudrate aktiv
an blinkt (10 Hz) blinkt (10 Hz) | blinkt (10 Hz) |Fehler bei Einstellung der Baudrate
an aus blinkt (1 Hz) aus Modus zur Einstellung der Adresse aktiv
m Hinweis!

NMT Telegramme flir den Wechsel in die verschiedenen Zustande
finden Sie im Kapitel "Vernetzung tiber Systembus (CAN)” bzw.
"Vernetzung tber CANopen”.
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Das modulare System

CAN GatewayECO

Technische Daten

Lenze

Typ ‘ CAN GatewayECO
Spannungsversorgung
Spannung DC 24V (DC20,4 ...28,8YV)
Maximale Stromaufnahme CAN Gate- 0,3A
wayECO
Maximale Stromaufnahme fiir Elektronik- |0,8 A

module

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

<2,5mm?2 (> AWG 14)

Kommunikation

Kommunikationsprotokoll

o Systembus (CAN)
o (CANopen (CAL basierendes Kommunikationsprofil
DS301/DS401)

Kommunikationsmedium

DIN ISO 11898

Netzwerk-Topologie

Linie (beidseitig abgeschlossen)

Maximale Leitungslange

Baudrate [KBit/s]

10 | 20 | 50 | 100 | 125 | 250 | 500 | 800 | 1000

Leitungslénge [m]

5000 | 2500 | 1000 | 600 | 500 | 250 | 80 | 50 | 25

Maximale Anzahl Teilnehmer

63

Potentialtrennung zum Systembus

Ja, liber Optkoppler

AnschlieBbare Elektronikmodule

Maximale Anzahl Elektronikmodule

Maximale Anzahl digitale Ein-/Ausgabe-
module

Die Anzahl wird durch die maximale Stromaufnahme fiir

Maximale Anzahl analoge Ein-/Ausgabe-
module

Elektronikmodule begrenzt sein.

Maximale digitale Eingangsdaten 8 Byte
Maximale digitale Ausgangsdaten 8 Byte
Maximale analoge Eingangsdaten 64 Byte
Maximale analoge Ausgangsdaten 64 Byte
Abmessungen
Breite 25,4 mm
Hohe 76,0 mm
Tiefe 76,0 mm
Gewicht 80¢g
Bestell-Bezeichnung EPM-T111
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Das modulare System

PROFIBUS Gateway

4.3 PROFIBUS Gateway

Beschreibung Das PROFIBUS Gateway bildet die Schnittstelle zwischen ProzeBebene und
Ubergeordnetem Bussystem. Die Steuersignale auf der ProzeBebene werden von
Elektronikmodulen Ubermittelt. Diese Module werden lber den Rickwandbus
(EPM-T9XX) mit dem PROFIBUS Gateway verbunden. Die Kommunikation zwi-
schen PROFIBUS Gateway und den angeschlossenen Elektronikmodulen erfolgt
Uber den Riuckwandbus. Eine Konfiguration ist nicht erforderlich.

Eigenschaften e PROFIBUS-DP Slave fir bis zu 32 Elektronikmodule
e Unterstitzt PROFIBUS-DP-VA1

e Integriertes Netzteil fiir die eigene Spannungsversorgung und die
Spannungsversorgung der angeschlossenen Elektronikmodule

— Versorgung des Netzteils Uber eine externe DC-Spannungsquelle
e Internes Diagnoseprotokoll mit Zeitstempel
o AnschluB an den PROFIBUS liber 9-polige Sub-D-Buchse

e LED zur Statusanzeige

Ubersicht
[A]—
=
B 25 L
NfES
H R,
:
Ian
R X
B QL]
T 3,
epm-221
Abb. 4.3-1 Ubersicht PROFIBUS Gateway
[A] Kodierschalter zur Einstellung der Adresse
LED zur Statusanzeige
9-polige Sub-D-Buchse fiir den Anschlu3 an den PROFIBUS
O] AnschluB der externen DC-Spannungsquelle
Belegung der Sub-D-Buchse lelegung Erlauterung
1 Nicht belegt -
2 Nicht belegt
3 RxD/TxD-P Datenleitung-B (Empfangs- / Sendedaten-Plus)
4 RTS Request To Send (Empfangs- / Sendedaten, kein Differenzsignal)
5 M5V2 Datenbezugspotential (Masse zu 5 V)
6 P5V2 DC 5V /30 mA (Busabschluss)
7 Nicht belegt
8 RxD/TxD-N Datenleitung-A (Empfangs- / Sendedaten-Minus)
epm-t223 9 Nicht belegt
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Gerateadresse einstellen

Statusanzeigen

4.3-2

Das modulare System

PROFIBUS Gateway

Kodier- 64
schalter 32

16

8

4

2

1

10

Geréteadresse 1 2 3 4 5 6 7 125

e Stellen Sie mit dem Kodierschalter die Gerateadresse flir das Modul ein.
— Erlaubte Gerateadressen sind 1 ... 125.
- Jede Geréateadresse darf nur einmal am Bus vergeben sein.

- Eine Anderung der Geréteadresse wird erst durch erneutes Einschalten
der Versorgungsspannung tibernommen.

LED Zustand Bedeutung
PW (griin) an Versorgungsspannung fiir die Module liegt an
ER (rot) an o Fehler in der Dateniibertragung auf dem Riickwandbus
e Interner Fehler
o Aufleuchten fiir ca. 1 Sekunde beim Neustart des Moduls
RD (griin) Siehe Tabelle unten
DE (griin) an Fehlerfreie Kommunikation mit PROFIBUS-DP
PW (griin) ER (rot) RD (griin) DE (griin) |Bedeutung
an an aus aus Selbsttest und Initialisierung wird durchgefiihrt
an aus blinkt aus Selbsttest und Initialisierung war erfolgreich
an blinkt aus aus Initialisierungsfehler
e “ER” und "RD” blinken asynchron:
an blinkt blinkt aus o :Eg?zfr:?ju"r;t[l)(‘)'nbflrnhklgLh:;tnchron:
— Parametrierung fehlerhaft
an aus an an Der Riickwandbus-Zyklus ist schneller als der
PROFIBUS-Zyklus
an aus aus an Der Riickwandbus-Zyklus ist langsamer als der
PROFIBUS-Zyklus

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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Das modulare System

PROFIBUS Gateway

Technische Daten Typ | PROFIBUS Gateway
Spannungsversorgung
Spannung DC24V(DC204 ...28,8YV)
Maximale Stromaufnahme PROFIBUS Gate- |1 A
way
Maximale Stromaufnahme fiir Elektronik- 3,5 A

module

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

< 2,5 mm? (> AWG 14)

Kommunikation

Kommunikations-Profil PROFIBUS-DP
(DIN 19245 Teil 1 und Teil 3)
Kommunikationsmedien RS485

Netzwerk-Topologie

Ohne Repeater: Linie
Mit Repeater: Linie oder Baum

PROFIBUS-DP-Teilnehmer

Slave

Ubertragungsrate fiir Leitungstyp A
(EN 50170)

9,6 kBit/s ... 12 MBit/s (automatische Erkennung)

Maximale Anzahl Teilnehmer

Standard 32 1 Bus-Segment
Mit Repeater 126
Maximale Leitungslange pro Bus-Segment | 1200 m Abhéngig von der Ubertragungsrate und vom ver-

wendeten Leitungstyp

Potentialtrennung zum Feldbus

Ja, (iber Optkoppler

Diagnosefunktion

Speicherung der letzten 100 Diagnosen mit Zeitstempel im
Flash ROM

AnschlieBbare Elektronikmodule

Maximale Anzahl Elektronikmodule 32
Ic\illuallélmale Anzahl digitale Ein-/Ausgabemo- | 32 Die Anzahl kann durch die maximale Stromauf-
nahme fiir Elektronikmodule begrenzt sein.
Maximale Anzahl analoge Ein-/Ausgabemo- |9
dule
ProzeBdaten bei PROFIBUS-DP-VO
Maximale Eingangsdaten 244 Byte
Maximale Ausgangsdaten 244 Byte
ProzeBdaten bei PROFIBUS-DP-V1
Maximale Eingangsdaten 240 Byte
Maximale Ausgangsdaten 240 Byte
Abmessungen
Breite 25,4 mm
Hohe 76,0 mm
Tiefe 76,0 mm
Gewicht 80g
Bestell-Bezeichnung EPM-T120

Lenze
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Das modulare System

PROFIBUS GatewayECO

4.4 PROFIBUS GatewayECO

Beschreibung Das PROFIBUS GatewayECO bildet die Schnittstelle zwischen ProzeBebene und
Ubergeordnetem Bussystem. Die Steuersignale auf der ProzeBebene werden von
Elektronikmodulen Ubermittelt. Diese Module werden tUber den Rickwandbus
(EPM-T9XX) mit dem PROFIBUS GatewayECO verbunden. Die Kommunikation
zwischen PROFIBUS Gateway und den angeschlossenen Elektronikmodulen er-
folgt Uber den Rickwandbus. Eine Konfiguration ist nicht erforderlich.

Eigenschaften e PROFIBUS-DP Slave fiir bis zu 8 Elektronikmodule

e Integriertes Netzteil fiir die eigene Spannungsversorgung und die
Spannungsversorgung der angeschlossenen Elektronikmodule

- Versorgung des Netzteils Uber eine externe DC-Spannungsquelle
e Unterstitzt nur die Elektronikmodule EPM-T2xx und EPM-T3xx
e Internes Diagnoseprotokoll mit Zeitstempel
e Unterstitzt den azyklischen Datenaustausch (DP-V1)
e AnschluB an den PROFIBUS (liber 9-polige Sub-D-Buchse
e LED zur Statusanzeige

Ubersicht

epm-t221

Abb. 4.4-1  Ubersicht PROFIBUS GatewayECO

Kodierschalter zur Einstellung der Adresse

LED zur Statusanzeige

9-polige Sub-D-Buchse fiir den Anschlu8 an den PROFIBUS
AnschluB der externen DC-Spannungsquelle

O B B B
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Belegung der Sub-D-Buchse

Gerateadresse einstellen

Statusanzeigen

4.4-2

Das modulare System

PROFIBUS GatewayECO

Ansicht Pin  |Belegung Erlduterung
1 Nicht belegt -
2 Nicht belegt -
3 RxD/TxD-P Datenleitung-B (Empfangs- / Sendedaten-Plus)
4 RTS Request To Send (Empfangs- / Sendedaten, kein Differenzsi-
gnal)
5 M5V2 Datenbezugspotential (Masse zu 5 V)
6 |P5V2 DC 5V /30 mA (BusabschluB)
7 Nicht belegt -
8 RxD/TxD-N Datenleitung-A (Empfangs- / Sendedaten-Minus)
epm-1223 9 Nicht belegt -
Kodier- 64
schalter 32
16
8
4
2
1
1 0
Geréteadresse 1 2 3 4 5 6 7 125

e Stellen Sie mit dem Kodierschalter die Gerateadresse flir das Modul ein.
— Erlaubte Gerateadressen sind 1 ... 125.
- Jede Geréteadresse darf nur einmal am Bus vergeben sein.

- Eine Anderung der Geréteadresse wird erst durch erneutes Einschalten
der Versorgungsspannung tibernommen.

LED Zustand Bedeutung
PW (griin) an Versorgungsspannung fiir die Module liegt an
ER (rot) an o Fehler in der Dateniibertragung auf dem Riickwandbus
® Interner Fehler
o Aufleuchten fiir ca. 1 Sekunde beim Neustart des Moduls
RD (griin) Siehe Tabelle unten
DE (griin) an Fehlerfreie Kommunikation mit PROFIBUS-DP
PW (griin) ER (rot) RD (griin) DE (griin) |Bedeutung
an an aus aus Selbsttest und Initialisierung wird durchgefiihrt
an aus blinkt aus Selbsttest und Initialisierung war erfolgreich
an blinkt aus aus Initialisierungsfehler
e “ER” und "RD” blinken asynchron:
) ) — Konfiguration fehlerhaft
an blinkt blinkt aus e ”ER” und "RD” blinken synchron:
— Parametrierung fehlerhaft
an aus an an Der Riickwandbus-Zyklus ist schneller als der
u PROFIBUS-Zyklus
an aus aus an Der Riickwandbus-Zyklus ist langsamer als der
PROFIBUS-Zyklus
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Das modulare System

PROFIBUS GatewayECO

Technische Daten Typ | PROFIBUS GatewayECO
Spannungsversorgung
Spannung DC24V(DC204 ...28,8YV)
Maximale Stromaufnahme PROFIBUS Gate- | 0,3 A
wayECO
Maximale Stromaufnahme fiir Elektronik- 0,8 mA

module

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

< 2,5 mm? (> AWG 14)

Kommunikation

Kommunikations-Profil PROFIBUS-DP
(DIN 19245 Teil 1 und Teil 3)
Kommunikationsmedien RS485

Netzwerk-Topologie

Ohne Repeater: Linie
Mit Repeater: Linie oder Baum

PROFIBUS-DP-Teilnehmer

Slave

Ubertragungsrate fiir Leitungstyp A
(EN 50170)

9,6 kBit/s ... 12 MBit/s (automatische Erkennung)

Maximale Anzahl Teilnehmer

Standard 32 1 Bus-Segment
Mit Repeater 126
Maximale Leitungslange pro Bus-Segment | 1200 m Abhéngig von der Ubertragungsrate und vom ver-

wendeten Leitungstyp

Potentialtrennung zum Feldbus

Ja, (iber Optkoppler

Diagnosefunktion

Speicherung der letzten 100 Diagnosen mit Zeitstempel im
Flash ROM

AnschlieBbare Elektronikmodule

Maximale Anzahl Elektronikmodule 8
- — Die Anzahl kann durch die maximale Stromauf-
Maximale Anzahl digitale und analoge 8 nahme fiir Elektronikmodule begrenzt sein.
Ein-/Ausgabemodule
ProzeBdaten bei PROFIBUS-DP-V0
Maximale Eingangsdaten 244 Byte
Maximale Ausgangsdaten 244 Byte
ProzeBdaten bei PROFIBUS-DP-V1
Maximale Eingangsdaten 240 Byte
Maximale Ausgangsdaten 240 Byte
Abmessungen
Breite 25,4 mm
Hohe 76,0 mm
Tiefe 76,0 mm
Gewicht 80g
Bestell-Bezeichnung EPM-T121

Lenze
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Das modulare System

8xDigital Eingang

4.5 8xDigital Eingang

Beschreibung Das Modul 8xDigital Eingang erfasst die bindren Steuersignale von der ProzeBe-
bene und Ubertrégt sie zum Ubergeordneten Bussystem.

Eigenschaften e 8 digitale Eingénge
o Geeignet flr Schalter und N&herungsschalter

e LED zeigen die Zusténde der digitalen Eingdnge an

Ubersicht

epm-1015

Abb. 4.5-1  Ubersicht 8xDigital Eingang

[A] LED zur Statusanzeige
Beschriftungskarte fur Bitadresse
Klemmenleiste, steckbar
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8xDigital Eingang

Statusanzeigen und
Klemmenbelegung DI
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EPM-T210 1A

DC24V(DC18 ...28.8V)

epm-t025 epm-1026

Abb. 4.5-2  Frontansicht und AnschluB3 8xDigital Eingang

[A] Statusanzeigen .0 ....7; LED (griin)
leuchtet, wenn ein HIGH-Pegel
erkannt wird

Belegung Klemmenleiste
1 Nicht belegt

2  Digitaler Eingang E.O

3  Digitaler Eingang E.1

4 Digitaler Eingang E.2

5 Digitaler Eingang E.3

6  Digitaler Eingang E.4

7  Digitaler Eingang E.5

8 Digitaler Eingang E.6

9  Digitaler Eingang E.7

10 GND (Bezugspotential)
Rl  AnschluB zum Rickwandbus

Technische Daten Typ 8xDigital Eingang
Spannungsversorgung DC 5V /20 mA (iiber Riickwandbus)
AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt < 2,5 mm? (> AWG 14)
Digitale Eingénge

Nenneingangsspannung DC24V(DC18...28,8V)

Anzahl der Eingénge 8

Pegel LOW:DCO..5V

HIGH: DC15... 30V

Eingangswiderstand 3,3kQ

Verzogerungszeit 3ms

Potentialtrennung zum Riickwandbus Ja, liber Optokoppler
Kommunikation

Eingangsdaten 1 Byte
Abmessungen

Breite 25,4 mm

Hohe 76,0 mm

Tiefe 76,0 mm
Gewicht 509
Bestell-Bezeichnung EPM-T210
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Das modulare System

16xDigital Eingang

4.6 16xDigital Eingang

Beschreibung

Das Modul 16xDigital Eingang erfasst die bindren Steuersignale von der ProzeBe-
bene und Ubertrégt sie zum Ubergeordneten Bussystem.

m Hinweis!

Wie Sie das Modul parametrieren kénnen, ist im Kapitel
”Parametrierung” beschrieben.

Eigenschaften

e 16 digitale Eingénge
o Geeignet fur Schalter und N&herungsschalter

e |ED zeigen die Zustande der digitalen Eingange an

Ubersicht
S
epm-t129
Abb. 4.6-1 Ubersicht 16xDigital Eingang
[A] LED zur Statusanzeige
Klemmenleiste, steckbar
Lenze
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Das modulare System

16xDigital Eingang
Statusanzeigen und o 1
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epm-t125 epm-t121

Abb. 4.6-2  Frontansicht und AnschluB3 16xDigital Eingang

[A] 2 x Statusanzeigen .0 ... .7; LED Belegung Klemmenleiste
(griin) leuchtet, wenn ein Nicht belegt
HIGH-Pegel erkannt wird Digitaler Eingang E.O

Digitaler Eingang E.1
Digitaler Eingang E.2

B I S

14 Digitaler Eingang E.12
15 Digitaler Eingang E.13
16 Digitaler Eingang E.14
17 Digitaler Eingang E.15
18 GND (Bezugspotential)
Rl AnschluB zum Rickwandbus

Technische Daten Typ 16xDigital Eingang
Spannungsversorgung DC 5V /30 mA (iber Riickwandbus)
AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt <1,5 mm? (> AWG 16)
Digitale Eingénge

Nenneingangsspannung DC24V(DC18...28,8V)

Anzahl der Eingénge 16

Pegel LOW:DCO..5V

HIGH: DC 15 ... 30V

Eingangswiderstand 3,3kQ

Verzogerungszeit 3ms

Potentialtrennung zum Riickwandbus Ja, liber Optokoppler
Kommunikation

Eingangsdaten 2 Byte
Abmessungen

Breite 25,4 mm

Hohe 76,0 mm

Tiefe 76,0 mm
Gewicht 509
Bestell-Bezeichnung EPM-T211

4.6-2 EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze
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4.7 8xDigital Ausgang 0,5A

Beschreibung Das Modul 8xDigital Ausgang 0,5A erfasst die bindren Steuersignale aus dem
Ubergeordneten Bussystem und transportiert sie Uber die Ausgange an die Pro-
zeBebene. Die digitalen Ausgange werden (ber eine externe Spannungsquelle
(DC 24 V) versorgt.

m Hinweis!

Wie Sie das Modul parametrieren kénnen, ist im Kapitel
”Parametrierung” beschrieben.

Eigenschaften e 8 digitale Ausgéange
e DC 24 V Versorgungsspannung
e Jeder digitale Ausgang ist bis zu 0,5 A belastbar
e Geeignet fir Magnetventile und Gleichstromschiitze

e LED zeigen die Zusténde der digitalen Ausgénge an

Ubersicht

\VAPA’A’IPFIVAPEFRVY

(T KT KT KT K7 KT KT AT KTy

epm-t015

Abb. 4.7-1 Ubersicht 8xDigital Ausgang 0,5A

[A] LED zur Statusanzeige
Beschriftungskarte fiir Bitadresse
Klemmenleiste, steckbar

Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 4.7-1
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8xDigital Ausgang 0,5A
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Abb. 4.7-2  Frontansicht und AnschluB3 8xDigital Ausgang 0,5A
[A] Statusanzeige L+; LED (gelb) D] Belegung Klemmenleiste
I\?uchtet, wenn leat 1 DC 24 V Versorgungsspannung
ersorgungsspannung anlieg 5 Digitaler Ausgang A.0
Statusanzeigen .0 ... .7; LED (griin) 3 Digitaler Ausgang A.1
leuchtet, wenn der entsprechende 4 Digitaler Ausgang A.2
Ausgang angesteuert wird 5 Digitaler Ausgang A.3
Statusanzeige F; LED (rot) leuchtet 6 Digitaler Ausgang A.4
bei Fehler Uberlast, Uberhitzung, 7 Digitaler Ausgang A.5
KurzschluB e
8 Digitaler Ausgang A.6
9 Digitaler Ausgang A.7
10 GND (Bezugspotential)
[R] AnschluB zum Rickwandbus
Verbraucher
Typ 8xDigital Ausgang 0,5A
Spannungsversorgung DC 5V /50 mA (iiber Riickwandbus)

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

<2,5mm? (> AWG 14)

Daten digitale Ausgénge

Nennlastspannung

DC 24V (DC 18 ... 35 V)

Anzahl der Ausgénge 8
Max. Ausgangsstrom pro Ausgang 0,5 A (dauerkurzschluBfest)
Verzdgerungszeit <1ms

Potentialtrennung zum Riickwandbus

Ja, (iber Optokoppler

Kommunikation

Ausgangsdaten 1 Byte
Abmessungen

Breite 25,4 mm

Héhe 76,0 mm

Tiefe 76,0 mm
Gewicht 50¢g
Bestell-Bezeichnung EPM-T224

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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4.8 16xDigital Ausgang 0,5A

Beschreibung Das Modul 16xDigital Ausgang 0,5A erfasst die bindren Steuersignale aus dem
Ubergeordneten Bussystem und transportiert sie Uber die Ausgange an die Pro-
zeBebene. Die digitalen Ausgange werden (ber eine externe Spannungsquelle
(DC 24 V) versorgt.

m Hinweis!

Wie Sie das Modul parametrieren kénnen, ist im Kapitel
”Parametrierung” beschrieben.

Eigenschaften e 16 digitale Ausgénge
e DC 24 V Versorgungsspannung
e Jeder digitale Ausgang ist bis zu 0,5 A belastbar
e Geeignet fir Magnetventile und Gleichstromschiitze

e LED zeigen die Zusténde der digitalen Ausgénge an

Ubersicht

\VAPA’A’IPFIVAPEFRVY
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Abb. 4.8-1 Ubersicht 16xDigital Ausgang 0,5A

[A] LED zur Statusanzeige
Beschriftungskarte fiir Bitadresse
Klemmenleiste, steckbar
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Abb. 4.8-2

Frontansicht und AnschluB 16xDigital Ausgang 0,5A

[A] Statusanzeige L+; LED (gelb) D] Belegung Klemmenleiste
I\(/euchtet, wenn lieat 1 DC 24 V Versorgungsspannung
ersorgungsspannung anlieg 5 Digitaler Ausgang A.0
2 x Statusanzeigen .0 ... .7; LED 3 Digitaler Ausgang A.1
(grain) leuchtet, wenn der -
entsprechende Ausgang angesteuert 4 Digitaler Ausgang A.2
wird 5 Digitaler Ausgang A.3
Statusanzeige F; LED (rot) leuchtet
bei Fehler Uberlast, Uberhitzung, 15 Digitaler Ausgang A.13
KurzschluB .
16 Digitaler Ausgang A.14
17 Digitaler Ausgang A.15
18 GND (Bezugspotential)
[R] AnschluB zum Rickwandbus
Verbraucher
Typ 16xDigital Ausgang 0,5A
Spannungsversorgung DC 5V /80 mA (iiber Riickwandbus)

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

<1,5mm2 (> AWG 16)

Daten digitale Ausgénge

Nennlastspannung DC24V(DC18..35YV)
Anzahl der Ausgénge 16

Max. Ausgangsstrom pro Ausgang 0,5 A (dauerkurzschluBfest)
Max. Summenstrom der Ausgédnge 5A

Verzdgerungszeit <1ms

Potentialtrennung zum Riickwandbus

Ja, (iber Optokoppler

Kommunikation

Ausgangsdaten 2 Byte
Abmessungen

Breite 25,4 mm

Hohe 76,0 mm

Tiefe 76,0 mm
Gewicht 509
Bestell-Bezeichnung EPM-T225

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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4.9 8xDigital Ausgang 1A

Beschreibung Das Modul 8xDigital Ausgang 1A erfasst die bindren Steuersignale aus dem Uber-
geordneten Bussystem und transportiert sie Uber die Ausgénge an die Prozesse-
bene. Die digitalen Ausgdnge werden (ber eine externe Spannungsquelle
(DC 24 V) versorgt.

m Hinweis!

Wie Sie das Modul parametrieren kénnen, ist im Kapitel
”Parametrierung” beschrieben.

Eigenschaften e 8 digitale Ausgéange
e DC 24 V Versorgungsspannung
e Jeder digitale Ausgang ist bis zu 1 A belastbar
e Geeignet fir Magnetventile und Gleichstromschiitze

e LED zeigen die Zusténde der digitalen Ausgénge an

Ubersicht

\VAPA’A’IPFIVAPEFRVY
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Abb. 4.9-1 Ubersicht 8xDigital Ausgang 1A

[A] LED zur Statusanzeige
Beschriftungskarte fiir Bitadresse
Klemmenleiste, steckbar
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Abb. 4.9-2  Frontansicht und AnschluB 8xDigital Ausgang 1A

[A] Statusanzeige L+; LED (gelb) D] Belegung Klemmenleiste
I\?uchtet, wenn leat 1 DC 24 V Versorgungsspannung
ersorgungsspannung anlieg 5 Digitaler Ausgang A.0
Statusanzeigen .0 ... .7; LED (griin) 3 Digitaler Ausgang A.1
leuchtet, wenn der entsprechende 4 Digitaler Ausgang A.2
Ausgang angesteuert wird 5 Digitaler Ausgang A.3
Statusanzeige F; LED (rot) leuchtet 6 Digitaler Ausgang A.4
bei Fehler Uberlast, Uberhitzung, 7 Digitaler Ausgang A.5
KurzschluB .
8 Digitaler Ausgang A.6
9 Digitaler Ausgang A.7
10 GND (Bezugspotential)
[R] AnschluB zum Rickwandbus
Verbraucher
Typ 8xDigital Ausgang 1A
Spannungsversorgung DC 5V /50 mA (iiber Riickwandbus)

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

<2,5mm? (> AWG 14)

Daten digitale Ausgénge

Nennlastspannung

DC 24V (DC 18 ... 35 V)

Anzahl der Ausgénge 8
Max. Ausgangsstrom pro Ausgang 1 A (dauerkurzschluBfest)
Verzdgerungszeit <1ms

Potentialtrennung zum Riickwandbus

Ja, (iber Optokoppler

Kommunikation

Ausgangsdaten 1 Byte
Abmessungen

Breite 25,4 mm

Héhe 76,0 mm

Tiefe 76,0 mm
Gewicht 50¢g
Bestell-Bezeichnung EPM-T220

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze
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410 16xDigital Ausgang 1A

Beschreibung Das Modul 16xDigital Ausgang 1A erfasst die bindren Steuersignale aus dem
Ubergeordneten Bussystem und transportiert sie Uber die Ausgange an die Pro-

zeBebene. Die digitalen Ausgange werden (ber eine externe Spannungsquelle
(DC 24 V) versorgt.

m Hinweis!

Wie Sie das Modul parametrieren kénnen, ist im Kapitel
“Parametrierung” beschrieben.

Eigenschaften e 16 digitale Ausgénge
e DC 24 V Versorgungsspannung
e Jeder digitale Ausgang ist bis zu 1 A belastbar
e Geeignet fir Magnetventile und Gleichstromschiitze

e LED zeigen die Zusténde der digitalen Ausgénge an

Ubersicht

S

Abb. 4.10-1  Ubersicht 16xDigital Ausgang 1A

[A] LED zur Statusanzeige
Klemmenleiste, steckbar

epm-t129
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Abb. 4.10-2 Frontansicht und AnschluB 16xDigital Ausgang 1A

[A] Statusanzeige L+; LED (gelb) D] Belegung Klemmenleiste
I\(/euchtet, wenn lieat 1 DC 24 V Versorgungsspannung
ersorgungsspannung anlieg 5 Digitaler Ausgang A.0
2 x Statusanzeigen .0 ... .7; LED 3 Digitaler Ausgang A.1
(grain) leuchtet, wenn der -
entsprechende Ausgang angesteuert 4 Digitaler Ausgang A.2
wird 5 Digitaler Ausgang A.3
Statusanzeige F; LED (rot) leuchtet
bei Fehler Uberlast, Uberhitzung, 15 Digitaler Ausgang A.13
KurzschluB .
16 Digitaler Ausgang A.14
17 Digitaler Ausgang A.15
18 GND (Bezugspotential)
[R] AnschluB zum Rickwandbus
Verbraucher
Typ 16xDigital Ausgang 1A
Spannungsversorgung DC 5V /80 mA (iiber Riickwandbus)

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

<1,5mm2 (> AWG 16)

Daten digitale Ausgénge

Nennlastspannung

DC 24V (DC 18 ... 35 V)

Anzahl der Ausgénge

16

Max. Ausgangsstrom pro Ausgang

1 A (dauerkurzschluBfest)

Max. Summenstrom der Ausgédnge

10A

Verzdgerungszeit

<1ms

Potentialtrennung zum Riickwandbus

Ja, (iber Optokoppler

Kommunikation

Ausgangsdaten 2 Byte
Abmessungen

Breite 25,4 mm

Hohe 76,0 mm

Tiefe 76,0 mm
Gewicht 509
Bestell-Bezeichnung EPM-T223

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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4.11 8xDigital Ausgang 2A

Beschreibung Das Modul 8xDigital Ausgang 2A erfasst die bindren Steuersignale aus dem Uber-
geordneten Bussystem und transportiert sie Uber die Ausgénge an die ProzeB-
ebene. Die digitalen Ausgange werden Uber eine externe Spannungsquelle
(DC 24 V) versorgt.

m Hinweis!

Wie Sie das Modul parametrieren kénnen, ist im Kapitel
”Parametrierung” beschrieben.

Eigenschaften e 8 digitale Ausgéange
e DC 24 V Versorgungsspannung
e Jeder digitale Ausgang ist bis zu 2 A belastbar
e Geeignet fir Magnetventile und Gleichstromschiitze

e LED zeigen die Zusténde der digitalen Ausgénge an

Ubersicht
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Abb. 4.11-1  Ubersicht 8xDigital Ausgang 2A

[A] LED zur Statusanzeige
Beschriftungskarte fiir Bitadresse
Klemmenleiste, steckbar
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Abb. 4.11-2  Frontansicht und AnschluB 8xDigital Ausgang 2A

[A] Statusanzeige L+; LED (gelb) D] Belegung Klemmenleiste
I\?uchtet, wenn leat 1 DC 24 V Versorgungsspannung
ersorgungsspannung anlieg 5 Digitaler Ausgang A.0
Statusanzeigen .0 ... .7; LED (griin) 3 Digitaler Ausgang A.1
leuchtet, wenn der entsprechende 4 Digitaler Ausgang A.2
Ausgang angesteuert wird 5 Digitaler Ausgang A.3
Statusanzeige F; LED (rot) leuchtet 6 Digitaler Ausgang A.4
bei Fehler Uberlast, Uberhitzung, 7 Digitaler Ausgang A.5
KurzschluB .
8 Digitaler Ausgang A.6
9 Digitaler Ausgang A.7
10 GND (Bezugspotential)
[R] AnschluB zum Rickwandbus
Verbraucher
Typ 8xDigital Ausgang 2A
Spannungsversorgung DC 5V /50 mA (iiber Riickwandbus)

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

<2,5mm? (> AWG 14)

Daten digitale Ausgénge

Nennlastspannung

DC 24V (DC 18 ... 35 V)

Anzahl der Ausgénge

8

Max. Ausgangsstrom pro Ausgang

2 A (dauerkurzschluBfest)

Max. Summenstrom der Ausgédnge

10A

Verzdgerungszeit

<1ms

Potentialtrennung zum Riickwandbus

Ja, (iber Optokoppler

Kommunikation

Ausgangsdaten 1 Byte
Abmessungen

Breite 25,4 mm

Hohe 76,0 mm

Tiefe 76,0 mm
Gewicht 50¢g
Bestell-Bezeichnung EPM-T221

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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412 4xRelais

Beschreibung Das Modul 4xRelais erfasst die bindren Steuersignale aus dem Ubergeordneten
Bussystem und transportiert sie Uber die Ausgdnge an die Prozessebene. Das Mo-
dul hat 4 Relais mit jeweils einem Schalter (SchlieBer).

m Hinweis!

Wie Sie das Modul parametrieren kénnen, ist im Kapitel
”Parametrierung” beschrieben.

Eigenschaften e 4 galvanisch getrennte Relaisausgénge
e Bis AC 230V oder bis DC 30 V Kontaktspannung
e Max. 5 A Kontaktstrom
e Geeignet fir Motoren, Lampen, Magnetventile und Gleichstromschiitze

e LED zeigen die Schaltzustande an

Ubersicht

N RV DRI

epm-t015

Abb. 4.12-1  Ubersicht 4xRelais

[A] LED zur Statusanzeige
Beschriftungskarte fir Bitadresse
[€l Klemmenleiste, steckbar

Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 4.12-1



Statusanzeigen und
Klemmenbelegung

4.12-2

Das modulare System

4xRelais
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Abb. 4.12-2  Frontansicht und AnschluB 4xRelais
[A] Statusanzeigen; LED (griin) leuchtet, Belegung Klemmenleiste
wenn ein Relaisausgang angesteuert 4 Nicht belegt
Ist 2/3 Relaisausgang A.0
.0 Relaisausgang A.0 4/5 Relaisausgang A.1
.1 Relaisausgang A.1 6/7 Relaisausgang A.2
.2 Relaisausgang A.2 8/9 Relaisausgang A.3
3 Relaisausgang A.3 10 Nicht belegt
R] AnschluB zum Rickwandbus
@ Externe
Wechselspannungsquelle
ACO0...230V
@ Externe Gleichspannungsquelle
DCO..+30V
Verbraucher
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4xRelais

Technische Daten Maximale Schaltleistung der Relaiskontakte | Lebensdauer der Relaiskontakte
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Abb. 4.12-3 Diagramme zum Modul 4xRelais
| Kontaktstrom n Anzahl Schaltspiele x 104
U Kontaktspannung ® Lebensdauer bei AC 125V
® Schaltleistung bei @ Lebensdauer bei DC 30 V
Wechselspannung
@ Schaltleistung bei Gleichspannung ® Lebensdauer bei AC 230 V
Typ 4xRelais
Spannungsversorgung DC 5V /150 mA (iiber Riickwandbus)
AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt < 2,5 mm? (> AWG 14)
Relaisausgédnge
Anzahl 4
Max. Kontaktspannung AC 230V
DC30V
Max. Kontaktstrom 5A
Max. Schaltfrequenz Relais 100 Hz
Kommunikation
Ausgangsdaten |1 Byte (Bit0 ... Bit 3)
Abmessungen
Breite 25,4 mm
Hohe 76,0 mm
Tiefe 76,0 mm
Gewicht 80¢
Bestell-Bezeichnung EPM-T222

Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 4.12-3
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413 8xDigital Ein-/ Ausgang

Beschreibung Die Kanéle des Moduls 8xDigital Ein-/ Ausgang kdnnen wahlweise als digitale Ein-
gange oder Ausgange verwendet werden. Die digitalen Eingdnge bzw. Ausgénge
werden Uber eine externe Spannungsquelle versorgt.

m Hinweis!

Wie Sie das Modul parametrieren kénnen, ist im Kapitel
”Parametrierung” beschrieben.

Eigenschaften e 8 digitale Eingé&nge oder Ausgénge, abhangig von der Beschaltung
e DC 24 V Versorgungsspannung
e Jeder digitale Ausgang bis zu 1 A belastbar

e LED zeigen den Status an

Ubersicht
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Abb. 4.13-1  Ubersicht 8xDigital Ein-/ Ausgang

[A] LED zur Statusanzeige
Beschriftungskarte fur Bitadresse
Klemmenleiste, steckbar
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Wenn die Spannungsversorgung (DC 5 V tber den Riickwandbus)
ausfallt, treten Fehlfunktionen am Modul auf:

e Geschaltete Ausgénge flihren Spannung, wenn ein Eingang

einen HIGH-Pegel erhélt,

e Das Modul kann zerstért werden, weil die Ausgénge nicht mehr

kurzschluBfest sind.

Der Not-Aus-Schalter stellt sicher, daB bei Betatigung die
Ausgénge keine Spannung fiihren und die Eingange keinen
HIGH-Pegel erhalten.
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Abb. 4.13-2 Frontansicht und AnschluB 8xDigital Ein-/ Ausgang

[A] Statusanzeige L+; LED (gelb)

leuchtet, wenn
Versorgungsspannung anliegt

Statusanzeigen .0 ... .7; LED (griin)
leuchtet, wenn der entsprechende
Ausgang angesteuert wird

Statusanzeige F; LED (rot) leuchtet

bei Fehler Uberlast, Uberhitzung,
KurzschluB

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009

Belegung Klemmenleiste

DC 24 V Versorgungsspannung
Digitaler Eingang/Ausgang E/A.0
Digitaler Eingang/Ausgang E/A.1
Digitaler Eingang/Ausgang E/A.2
Digitaler Eingang/Ausgang E/A.3
Digitaler Eingang/Ausgang E/A.4
Digitaler Eingang/Ausgang E/A.5
Digitaler Eingang/Ausgang E/A.6
Digitaler Eingang/Ausgang E/A.7
GND (Bezugspotential)
AnschluB zum Rickwandbus
Not-Aus-Schalter

Verbraucher
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Typ

8xDigital Ein-/ Ausgang

Spannungsversorgung

DC 5V /50 mA (iiber Riickwandbus)

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

< 2,5 mm?2 (> AWG 14)

Digitale Eingénge / Ausgénge

Anzahl

8, wahlweise als Eingdnge oder Ausgénge parametrierbar

Potentialtrennung zum Riickwandbus

Ja, iiber Optokoppler

Digitale Eingange

Eingange 8
Nenneingangsspannung DC24V(DC18..35V)
Pegel LOW:DCOV..5V
HIGH: DC 15V ... 30V
Eingangswiderstand 3.3kQ
Verzdgerungszeit 3ms
Digitale Ausgange
Ausgénge 8
Nennlastspannung DC24V(DC18..35YV)
Max. Ausgangsstrom pro Ausgang |1 A (kurzschluBfest)
Verzdgerungszeit <1s
Kommunikation
Eingangsdaten 1 Byte
Ausgangsdaten 1 Byte
Abmessungen
Breite 25,4 mm
Hohe 76,0 mm
Tiefe 76,0 mm
Gewicht 5049
Bestell-Bezeichnung EPM-T230

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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414 4xAnalog Eingang

Beschreibung Das Modul 4xAnalog Eingang hat 4 analoge Eingénge, die einzeln parametrierbar
sind. Im ProzeBabbild belegt das Modul insgesamt 8 Byte Eingangsdaten (2 Byte
pro Eingang). Die analogen Eingdnge sind zum Riickwandbus galvanisch ge-
trennt.

m Hinweis!

Wie Sie das Modul parametrieren kénnen, ist im Kapitel
”Parametrierung” beschrieben.

Eigenschaften e 4 analoge Eingange
e Die Eingénge sind einzeln parametrierbar
e Nicht benutzte Eingdnge kénnen abgeschaltet werden

e Die Bezugspotentiale (GND) der analogen Eingdnge sind untereinander
galvanisch getrennt

e Die Bezugspotentiale dirfen untereinander bis zu 5 V Spannungsdifferenz
erreichen

e Eingangsbereiche: Spannung, Strom, Temperatur, Widerstand

e Diagnose LED zeigen Drahtbruch oder Uberstrom in den
StrommeBbereichen an

Ubersicht

VAPLPAIIPEFAVAPEFRTY

(T KT KT KT KT KT AT AT KT ATy

epm-t015

Abb. 4.14-1  Ubersicht 4xAnalog Eingang

[A] LED zur Statusanzeige
Beschriftungskarte fur Bitadresse
Klemmenleiste, steckbar

Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 4.14-1
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4xAnalog Eingang
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Abb. 4.14-2  Frontansicht 4xAnalog Eingang
[A] Statusanzeigen
LED (rot) leuchtet bei Drahtbruch im MeBbereich 4 ... 20 mA

LED (rot) blinkt bei einem Eingangsstrom >40 mA
FO Analoger Eingang E.O

F

1

Analoger Eingang E.1

F2 Analoger Eingang E.2
F3 Analoger Eingang E.3
Klemmenleiste

Belegung:

= O 00N O O WN =

Zweileiter-Anschluf3
Nicht belegt

+ / Analoger Eingang E.O
- / Analoger Eingang E.O
+ / Analoger Eingang E.1
- / Analoger Eingang E.1
+ / Analoger Eingang E.2
- / Analoger Eingang E.2
+ / Analoger Eingang E.3
- / Analoger Eingang E.3
Nicht belegt

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009

Vierleiter-AnschluB

-U / Analoger Eingang E.O
I / Analoger Eingang E.O
Nicht belegt

+U / Analoger Eingang E.O
I / Analoger Eingang E.O

| / Analoger Eingang E.2
Nicht belegt

+U / Analoger Eingang E.2
| / Analoger Eingang E.2
-U / Analoger Eingang E.2

Lenze
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4xAnalog Eingang

AnschluB

Stop!

Das Modul wird zerstért, wenn angeschlossene Signale oder

Geber nicht zum eingestellten MeBbereich passen:

e Max. 15V Eingangsspannung im SpannungsmeBbereich.

e Keine Eingangsspannung im WiderstandsmeBbereich.

e Bei Anderungen am MeBbereich die Eingénge erst nach der
ersten Initialisierung des Gateway beschalten:

— Wahrend der Initialisierung sind bisherige Einstellungen noch
aktiv. Nicht passende Eingangsbeschaltungen kénnen daher
das Modul zerstéren. Anderungen werden erst nach der
Initialisierung wirksam und dauerhaft gespeichert.

Zweileiter-AnschluB Vierleiter-AnschluB

Ed
-
T
x/
X
%
MUX
E
-
T
*/
[
%
MUX

epm-t036

Abb. 4.14-3  AnschluB der MeBwertgber

epm-t033

(A] Analoger Eingang E.O
Analoger Eingang E.2

[R] AnschluB zum Riickwandbus
PES HF-SchirmabschluB durch groBflachige Anbindung an PE
MeBwertgeber:

@' Spannungs- bzw. Stromquelle
> Thermoelement

— Widerstand
¢ Widerstand, temperaturabhéngig
(]

e Nicht benutzte Eingange kurzschlieBen (Plus-Klemme und Minus-Klemme
verbinden) oder durch Parametrierung deaktivieren.

e Das Modul liefert keine Hilfsspannung fur MeBwertgeber / Aktoren. Siehe

Dokumentation zu den MeBwertgebern / Aktoren zum AnschluB einer
Hilfsspannung.

Lenze
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4xAnalog Eingang

Typ

4xAnalog Eingang

Spannungsversorgung

DC 5V /280 mA (iber Riickwandbus)

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

< 2,5 mm? (> AWG 14)

Analoge Einginge

Anzahl 4
Eingangsbereich
Spannung -10 ... +10V
-4 +4V
-400 ... +400 mV
0..+50 mV
Strom -20 ... +20 mA Angaben zu Toleranzen fin-
+4 ... +20 mA den Sie im Kapitel ”"Parame-
Widerstand 60026000, 3 k06K erung”
Widerstand, temperaturabhéngig PT100, PT1000, Ni100,
NI1000
Thermoelement JKN,RS,T
Eingangswiderstand
Spannungsbereich 2 MQ
Strombereich 50 Q
Verzogerungszeiten Wandlungszeit/Auflosung
Wandlungsgeschwindigkeit [Hz] | 3,7 | 75 15 30 60 | 123 | 168 | 202
Bearbeitungszeit pro Kanal [ms] | 290 | 150 | 84 54 36 28 26 26
Aufldsung [Bit] | 16 16 16 16 15 14 12 10
Potentialtrennung zum Riickwandbus Ja, (iber Optokoppler
Kommunikation
Eingangsdaten 8 Byte (2 Byte pro analoger Eingang)
Parameterdaten 10 Byte
Diagnosedaten 4 Byte
Abmessungen
Breite 25.4 mm
Hohe 76.0 mm
Tiefe 76.0 mm
Gewicht 1009
Bestell-Nummer EPM-T310
EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze
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4xAnalog Eingang =10V

4.15 4xAnalog Eingang £10V

Beschreibung Das Modul 4xAnalog Eingang +10V hat 4 analoge Eingange. Im ProzeBabbild be-
legt das Modul insgesamt 8 Byte Eingangsdaten (2 Byte pro Eingang). Die analo-
gen Eingénge sind zum Rlickwandbus galvanisch getrennt.

m Hinweis!

Wie Sie das Modul parametrieren kénnen, ist im Kapitel
”Parametrierung” beschrieben.

Eigenschaften e 4 analoge Eingange
e SpannungsmeBbereich + 10V
e Signalfunktion und Datenformat parametrierbar

e Die Bezugspotentiale diirfen untereinander bis zu 2 V Spannungsdifferenz
erreichen

e Status-LED zeigt an, wenn die Eingangsspannung aufB3erhalb des zuldssigen
MeBbereichs liegt

Ubersicht

JPAPADITAATTRVANY

epm-t015

Abb. 4.15-1  Ubersicht 4xAnalog Eingang +10V

[A] LED zur Statusanzeige
Beschriftungskarte fur Bitadresse
Klemmenleiste, steckbar

Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 4.15-1
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Stop!

4xAnalog Eingang =10V

Das Modul wird zerstért, wenn angeschlossene Signale oder
Geber nicht zum MeBbereich passen:

Lenze I
Al 4x v
. B
0oy
= ook
5100
E OO0
cHioht” m [P
5 |oof
e lofst!
01O Ole
B [ O O o
EPM -T311 1A 10 I

MUX

epm-t214

epm-t215

Abb. 4.15-2 Frontansicht 4xAnalog Eingang 10V
[A] Statusanzeige F; LED (rot)

Leuchtet, wenn die
Eingangsspannung auBerhalb des
zulassigen MefBbereichs liegt

7

Belegung Klemmenleiste
Nicht belegt

+ / Analoger Eingang E.O
- / Analoger Eingang E.O
+ / Analoger Eingang E.1
-/ Analoger Eingang E.1
+ / Analoger Eingang E.2
- / Analoger Eingang E.2
+ / Analoger Eingang E.3
9 - / Analoger Eingang E.3
10 Nicht belegt

AnschluB zum Rickwandbus
Spannungsquelle

00 N 0w wWwN =

PES HF-SchirmabschluB durch

e Nicht benutzte Eingange kurzschlieBen (Plus-

groBflachige Anbindung an PE

Klemme und Minus-Klemme

verbinden) oder durch Parametrierung deaktivieren.

e Das Modul liefert keine Hilfsspannung fir MeBwertgeber / Aktoren. Siehe
Dokumentation zu den MeBwertgebern / Aktoren zum AnschluB einer

Hilfsspannung.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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4xAnalog Eingang =10V

Technische Daten
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Typ

4xAnalog Eingang =10V

Spannungsversorgung

DC 5V /120 mA (iiber Riickwandbus)

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

<2,5mm?2 (> AWG 14)

Analoge Eingénge

Anzahl 4
Eingangsbereich -10...+10V
Toleranz +0,3%
Eingangswiderstand 100 kQ
Maximale Eingangsspannung 30V
Verzogerungszeiten Wandlungszeit/Auflosung
Bearbeitungszeit pro Kanal 2ms
Auflésung 12 Bit

Potentialtrennung zum Riickwandbus

Ja, (iber Optokoppler

Kommunikation

Eingangsdaten | 8 Byte (2 Byte pro analoger Eingang)
Abmessungen

Breite 25,4 mm

Hohe 76,0 mm

Tiefe 76,0 mm
Gewicht 80¢g
Bestell-Nummer EPM-T311

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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4xAnalog Eingang +20mA

416 4xAnalog Eingang +20mA

Beschreibung Das Modul 4xAnalog Eingang +20mA hat 4 analoge Eingénge. Im ProzeBabbild
belegt das Modul insgesamt 8 Byte Eingangsdaten (2 Byte pro Eingang). Die ana-
logen Eingénge sind zum Rickwandbus galvanisch getrennt.

m Hinweis!

Wie Sie das Modul parametrieren kénnen, ist im Kapitel
”Parametrierung” beschrieben.

Eigenschaften e 4 analoge Eingange
e StrommeBbereich + 20 mA
e Signalfunktion und Datenformat parametrierbar

e Die Bezugspotentiale diirfen untereinander bis zu 2 V Spannungsdifferenz
erreichen

e Status-LED zeigt an, wenn der EIngangsstrom auBerhalb des zuldssigen
MeBbereichs liegt

Ubersicht

JPAPADITAATTRVANY

epm-t015

Abb. 4.16-1 Ubersicht 4xAnalog Eingang +20mA

[A] LED zur Statusanzeige
Beschriftungskarte fur Bitadresse
Klemmenleiste, steckbar

Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 4.16-1
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Stop!

4xAnalog Eingang +20mA

Das Modul wird zerstért, wenn angeschlossene Signale oder
Geber nicht zum MeBbereich passen:

MUX

Lenze [
Al 4x1 A
_ Bl
H 100y
H O 0P
= 1O0f
H 1O O
=0 [ WP
5|00
=Rlexil:
L ODQ
A—EF | O [ fo
EPM -T312 1A 10 —
epm-t216

epm-t215

Abb. 4.16-2 Frontansicht 4xAnalog Eingang +20mA
[A] Statusanzeige F; LED (rot)

Belegung Klemmenleiste

Leuchtet, wenn der Eingangsstrom 1 Nicht belegt
auBerhaIt_) des_zuléssigen 2 +/ Analoger Eingang E.O
MeBbereichs liegt 3 - / Analoger Eingang E.O
3 + / Analoger Eingang E.1
5 - / Analoger Eingang E.1
6 + / Analoger Eingang E.2
7 - / Analoger Eingang E.2
8 + / Analoger Eingang E.3
9 - / Analoger Eingang E.3
10 Nicht belegt
Rl AnschluB zum Riickwandbus
@' Stromquelle
PES HF-SchirmabschluB durch

groBflachige Anbindung an PE

e Nicht benutzte Eingange kurzschlieBen (Plus-Klemme und Minus-Klemme
verbinden) oder durch Parametrierung deaktivieren.

e Das Modul liefert keine Hilfsspannung fur MeBwertgeber / Aktoren. Siehe
Dokumentation zu den MeBwertgebern / Aktoren zum AnschluB einer

Hilfsspannung.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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Typ

4xAnalog Eingang +20mA

Spannungsversorgung

DC 5V /120 mA (iiber Riickwandbus)

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

<2,5mm?2 (> AWG 14)

Analoge Eingénge

Anzahl 4
Eingangsbereich -20...+20mA
Toleranz +0,3%
Eingangswiderstand 60 Q
Maximaler Eingangsstrom 40 mA
Verzogerungszeiten Wandlungszeit/Auflosung
Bearbeitungszeit pro Kanal 2ms
Auflésung 12 Bit

Potentialtrennung zum Riickwandbus

Ja, (iber Optokoppler

Kommunikation

Eingangsdaten | 8 Byte (2 Byte pro analoger Eingang)
Abmessungen

Breite 25,4 mm

Hohe 76,0 mm

Tiefe 76,0 mm
Gewicht 80¢g
Bestell-Nummer EPM-T312

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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4xAnalog Ausgang

417 4xAnalog Ausgang

Beschreibung Das Modul 4xAnalog Ausgang hat 4 analoge Ausgénge, die einzeln parametrier-
bar sind. Die analogen Ausgénge sind zum Rickwandbus galvanisch getrennt.

m Hinweis!

Wie Sie das Modul parametrieren kénnen, ist im Kapitel
”Parametrierung” beschrieben.

Eigenschaften e 4 analoge Ausgénge
e DC 24V Versorgungsspannung
e Die Ausgénge sind einzeln parametrierbar
e FEin Bezugspotential (GND) fur alle Ausgénge
e Ausgangsbereiche: Spannung, Strom

e Diagnose LED zeigen Drahtbruch bei Stromausgabe und KurzschluB bei
Spannungsausgabe an

Ubersicht

WATRPAVIPRVAVIR VAT

epm-015

Abb. 4.17-1  Ubersicht 4xAnalog Ausgang

[A] LED zur Statusanzeige
Beschriftungskarte flir Bitadresse
Klemmenleiste, steckbar

Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 4.17-1
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4xAnalog Ausgang
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Abb. 4.17-2  Frontansicht und AnschluB 4xAnalog Ausgang

[A] Statusanzeige M3; LED (rot) Belegung Klemmenleiste
leuchtet bei den Stérungen: 1 DC 24V
KurzschluB bei Versorgungsspannung
Spannungsausgabe 2 Analoger Ausgang A.0
Drahtbruch bei Stromausgabe 4 Analoger Ausgang A.1
Gateway ist ohne 6 Analoger Ausgang A.2
Versorgungsspannung 8  Analoger Ausgang A.3
3,5, GND1 (Bezugspotential fir
7,9 analoge Signale)
10 GND (Bezugspotential flr

Versorgungsspannung)

Rl AnschluB zum Rickwandbus
{—+ Eingangswiderstand des Aktors

PES HF-SchirmabschluB durch
groBflachige Anbindung an PE

Beim AnschluB der Aktoren auf richtige Polaritat achten.

Nicht benutzte Ausgénge bleiben unbeschaltet.

Das Modul liefert keine Hilfsspannung fiir MeBwertgeber / Aktoren. Siehe
Dokumentation zu den MeBwertgebern / Aktoren zum AnschluB einer

Hilfsspannung.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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Typ

4xAnalog Ausgang

Spannungsversorgung

DC 5V /30 mA (iiber Riickwandbus)

Externe Spannungsversorgung

DC24V/200mA (DC19,2...28,8V)

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

<2,5mm2 (> AWG 14)

Analoge Ausgénge

Anzahl 4 Ausgénge
Analog-/ Digitalwandler 12 Bit
Ausgangsbereiche
Spannung -10...+10V
+1..+5V
0..+10V Angaben zu Toleranzen finden Sie
Strom 220 ... +20 mA im Kapitel "Parametrierung”
+4 ... +20 mA
0..+20 mA

Eingangswiderstand der Aktoren

Spannungsbereich min. 1 kQ (Ausgangsstrom max. 10 mA)
Strombereich min. 500 Q (Ausgangsstrom max. 20 mA)
Verzogerungszeit 10 ms

Potentialtrennung zum Riickwandbus

Ja, liber Optokoppler

Kommunikation

Ausgangsdaten 8 Byte (2 Byte pro analoger Ausgang)
Parameterdaten 6 Byte
Diagnosedaten 4 Byte
Abmessungen
Breite 25,4 mm
Hohe 76,0 mm
Tiefe 76,0 mm
Gewicht 100 g
Bestell-Nummer EPM-T320

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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418 4xAnalog Ausgang =10V

Beschreibung Das Modul 4xAnalog Ausgang +10V hat 4 analoge Ausgénge. Im ProzeBabbild be-
legt dasModul insgesamt 8 Byte Ausgangsdaten (2 Byte pro Ausgang). Die analo-
gen Ausgéange sind zum Rickwandbus galvanisch getrennt.

m Hinweis!

Wie Sie das Modul parametrieren kénnen, ist im Kapitel
”Parametrierung” beschrieben.

Eigenschaften e 4 analoge Ausgénge
e Ausgangsbereich: +10V,0... 10V
e Signalfunktion und Datenformat parametrierbar
e DC 24 V Versorgungsspannung
e Ein Bezugspotential (GND) fir alle Ausgénge

Ubersicht

N RV DRI

epm-t015

Abb. 4.18-1  Ubersicht 4xAnalog Ausgang +10V

[A] LED zur Statusanzeige
Beschriftungskarte fir Bitadresse
[€l Klemmenleiste, steckbar

Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 4.18-1
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Abb. 4.18-2 Frontansicht und AnschluB 4xAnalog Ausgang +10V
[A] Statusanzeige L+; LED (gelb) Belegung Klemmenleiste
leuchtet, wenn 1 DC 24V
Versorgungsspannung anliegt Versorgungsspannung
Analoger Ausgang A.0
Analoger Ausgang A.1
Analoger Ausgang A.2
Analoger Ausgang A.3

,5, GND1 (Bezugspotential fir
9 analoge Signale)

0 GND (Bezugspotential flr
Versorgungsspannung)

Rl  AnschluB zum Rickwandbus
{—+ Eingangswiderstand des Aktors

PES HF-SchirmabschluB durch
groBflachige Anbindung an PE

- NW o oo ~DN

e Beim AnschluB3 der Aktoren auf richtige Polaritét achten.
e Nicht benutzte Ausgéange bleiben unbeschaltet.

e Das Modul liefert keine Hilfsspannung fur MeBwertgeber / Aktoren. Siehe
Dokumentation zu den MeBwertgebern / Aktoren zum AnschluB einer
Hilfsspannung.

4.18-2 EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze
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Technische Daten
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Typ

4xAnalog Ausgang +10V

Spannungsversorgung

DC 5V /60 mA (iiber Riickwandbus)

Externe Spannungsversorgung

DC24V/100mA (DC19,2...28,8V)

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

<2,5mm2 (> AWG 14)

Analoge Ausgénge

Anzahl 4 Ausgénge
Analog-/ Digitalwandler 12 Bit
Ausgangsbereich
Spannung -10...+10V Toleranzen siehe Kapitel "Parame-
trierung”
Eingangswiderstand der Aktoren > 5kQ
Ausgangsstrom <6 mA
Verzogerungszeit pro Kanal 450 ps

Potentialtrennung zum Riickwandbus

Ja, iiber Optokoppler

Kommunikation

Ausgangsdaten ‘ 8 Byte (2 Byte pro analoger Ausgang)
Abmessungen

Breite 25,4 mm

Hohe 76,0 mm

Tiefe 76,0 mm
Gewicht 100 g
Bestell-Nummer EPM-T321

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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4xAnalog Ausgang 0...20mA

419 4xAnalog Ausgang 0...20mA

Beschreibung Das Modul 4xAnalog Ausgang 0...20mA hat 4 analoge Ausgange. Im ProzeBab-
bild belegt dasModul insgesamt 8 Byte Ausgangsdaten (2 Byte pro Ausgang). Die
analogen Ausgange sind zum Rickwandbus galvanisch getrennt.

m Hinweis!

Wie Sie das Modul parametrieren kénnen, ist im Kapitel
”Parametrierung” beschrieben.

Eigenschaften e 4 analoge Ausgénge
e Ausgangsbereiche: 0...20 mA, 4 ... 20 mA
e Signalfunktion und Datenformat parametrierbar
e DC 24 V Versorgungsspannung
e Ein Bezugspotential (GND) fir alle Ausgénge

Ubersicht

N RV DRI

epm-t015

Abb. 4.19-1  Ubersicht 4xAnalog Ausgang 0...20mA

[A] LED zur Statusanzeige
Beschriftungskarte fir Bitadresse
[€l Klemmenleiste, steckbar

Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 4.19-1
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4xAnalog Ausgang 0...20mA
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Abb. 4.19-2 Frontansicht und AnschluB 4xAnalog Ausgang 0...20mA

[A] Statusanzeige L+; LED (gelb) Belegung Klemmenleiste
leuchtet, wenn 1 DC 24V
Versorgungsspannung anliegt Versorgungsspannung

Statusanzeige M3; LED (rot) Analoger Ausgang A.0
Drahtbruch bei Stromausgabe Analoger Ausgang A.1
Gateway ist ohne Analoger Ausgang A.2
Versorgungsspannung Analoger Ausgang A.3

,5, GND1 (Bezugspotential fir
9 analoge Signale)

0 GND (Bezugspotential flr
Versorgungsspannung)

Rl  AnschluB zum Rickwandbus
{—+ Eingangswiderstand des Aktors

PES HF-SchirmabschluB durch
groBflachige Anbindung an PE

- NW o oo ~DN

e Beim AnschluB3 der Aktoren auf richtige Polaritét achten.
e Nicht benutzte Ausgéange bleiben unbeschaltet.

e Das Modul liefert keine Hilfsspannung fur MeBwertgeber / Aktoren. Siehe
Dokumentation zu den MeBwertgebern / Aktoren zum AnschluB einer
Hilfsspannung.

4.19-2 EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze
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Typ

4xAnalog Ausgang 0...20mA

Spannungsversorgung

DC 5V /60 mA (iiber Riickwandbus)

Externe Spannungsversorgung

DC24V/50mA (DC19,2...28,8V)

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

<2,5mm2 (> AWG 14)

Analoge Ausgénge

Anzahl 4 Ausgénge
Analog-/ Digitalwandler 12 Bit
Ausgangsbereich
Strom 0..20 mA Toleranzen siehe Kapitel ”Parame-
4..20 mA trierung”
Eingangswiderstand der Aktoren > 350 Q
Verzdgerungszeit pro Kanal 450 ps

Potentialtrennung zum Riickwandbus

Ja, iiber Optokoppler

Kommunikation

Ausgangsdaten ‘ 8 Byte (2 Byte pro analoger Ausgang)
Abmessungen

Breite 25,4 mm

Hohe 76,0 mm

Tiefe 76,0 mm
Gewicht 100 g
Bestell-Nummer EPM-T322

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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4xAnalog Ein-/ Ausgang

420 4xAnalog Ein-/ Ausgang

Beschreibung Das Modul 4xAnalog Ein-/ Ausgang hat 2 analoge Eingdnge und 2 analoge Aus-
gange, die einzeln parametrierbar sind. Die analogen Ein- und Ausgénge sind zum
Rickwandbus und zur Spannungsversorgung galvanisch getrennt.

m Hinweis!

Wie Sie das Modul parametrieren kénnen, ist im Kapitel
”Parametrierung” beschrieben.

Eigenschaften e 2 analoge Eingange
e 2 analoge Ausgénge
e DC 24V Versorgungsspannung
e Die Ein- und Ausgénge sind einzeln parametrierbar
e Eingangsbereiche: Spannung, Strom
e Ausgangsbereiche: Spannung, Strom

e Diagnose LED zeigen Drahtbruch im StrommeBbereich an

Ubersicht

(T AT AT AT T 77 57 7 )
VATRATAVAITRVANY

epm-t015

Abb. 4.20-1  Ubersicht 4xAnalog Ein-/ Ausgang

[A] LED zur Statusanzeige
Beschriftungskarte fiir Bitadresse
Klemmenleiste, steckbar
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Das modulare System

Stop!

Das Modul wird zerstért, wenn angeschlossene Signale oder

Geber nicht zum eingestellten MeBbereich passen:

e Max. 15V Eingangsspannung im SpannungsmeBbereich.

e Keine Eingangsspannung im WiderstandsmeBbereich.

e Bei Anderungen am MeBbereich die Einginge erst nach der
ersten Initialisierung des Gateway beschalten:

— Wéhrend der Initialisierung sind bisherige Einstellungen noch
aktiv. Nicht passende Eingangsbeschaltungen kénnen daher
das Modul zerstéren. Anderungen werden erst nach der
Initialisierung wirksam und dauerhaft gespeichert.

4xAnalog Ein-/ Ausgang
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Abb. 4.20-2 Frontansicht und AnschluB 4xAnalog Ein-/ Ausgang

[A]  Statusanzeige F; LED (rot) leuchtet
bei den Stérungen:
Externe Versorgungsspannung
fehlt

Drahtbruch im StrommeBbereich

{1+ Eingangswiderstand des Aktors
@' MeBwertgeber (Spannungs- bzw.
Stromquelle)
PES HF-SchirmabschluB durch
groBflachige Anbindung an PE
R]

Belegung Klemmenleiste

1

~N 00 O O WN

DC 24V
Versorgungsspannung
+ Analoger Eingang E.O
- Analoger Eingang E.O
+ Analoger Eingang E.1
- Analoger Eingang E.1
Analoger Ausgang A.0
Analoger Ausgang A.1

GND (Bezugspotential fir

analoge Signale)

GND (Bezugspotential flr

Versorgungsspannung)

AnschluB zum Rickwandbus

e Nicht benutzte Eingange kurzschlieBen (Plus-Klemme und Minus-Klemme

verbinden) oder durch Parametrierung deaktivieren.

e Beim AnschluB3 der Aktoren auf richtige Polaritét achten.

e Nicht benutzte Ausgénge bleiben unbeschaltet.

e Das Modul liefert keine Hilfsspannung fuir MeBwertgeber / Aktoren. Siehe
Dokumentation zu den MeBwertgebern / Aktoren zum AnschluB einer

Hilfsspannung.
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4xAnalog Ein-/ Ausgang

Technische Daten
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Typ

4xAnalog Ein-/ Ausgang

Spannungsversorgung

DC 5V /100 mA (iiber Riickwandbus)

Externe Spannungsversorgung

DC24V/110 mA(DC 20,4 ... 28,8 V)

KurzschluBstrom

30 mA

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

<2,5mm?2 (> AWG 14)

Analoge Eingénge

Anzahl 2
Eingangsbereich
Spannung 0..+10V
10... 410V Angaben zu Toleranzen fin-
1. +5V den Sie im Kapitel ”Parame-
Strom 0..+20 mA trierung”
-20 ... +20 mA
+4 ... +20 mA
Wandlungsgeschwindigkeit Hz] | 37 | 7,5 15 30 60 | 123 | 168 | 202
Bearbeitungszeit pro Kanal [ms] | 290 | 150 | 84 54 36 28 26 26
Aufldsung [Bit] | 16 16 16 16 15 14 12 10

Potentialtrennung zum Riickwandbus

Ja, (iber Optokoppler

Analoge Ausgénge

Anzahl 2
Analog-/ Digitalwandler 12 Bit
Ausgangsbereiche
(Toleranzen beziehen sich auf den MeBbe-
reichsendwert)
Spannung 0..+10V (x0,4 %)
-10... +10 V (0,2 %)
+1 ... +5V (x0,6 %)
Strom 0...4+20 mA (=0,6 %)

-20 ... +20 mA (0,3 %)
+4 ... +20 mA (0,8 %)

Eingangswiderstand der Aktoren

Spannungsbereich min. 1 kQ (Ausgangsstrom max. 10 mA)
Strombereich min. 500 Q (Ausgangsstrom max. 20 mA)
Verzdgerungszeit 10 ms

Potentialtrennung zum Riickwandbus

Ja, (iber Optokoppler

Kommunikation

Eingangsdaten 4 Byte (1 Wort pro Kanal)
Ausgangsdaten 4 Byte
Parameterdaten 12 Byte
Diagnosedaten 12 Byte
Abmessungen
Breite 25,4 mm
Hoéhe 76,0 mm
Tiefe 76,0 mm
Gewicht 100 g
Bestell-Nummer EPM-T330
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Das modulare System

2/4xZihler

4.21 2/4xZahler

Beschreibung Das Modul 2/4xZ&hler erfaBt die Impulse der angeschlossenen Geber und verar-
beitet diese Impulse entsprechend des gewahlten Modus. Das Modul verfugt tber
zwei 32 Bit-Zahler oder Uber vier 16 Bit-Zahler. Zu jedem 32 Bit-Zahler gehdrt ein
digitaler Ausgang, der je nach Modus angesteuert werden kann.

m Hinweis!

Wie Sie das Modul parametrieren kénnen, ist im Kapitel
”Parametrierung” beschrieben.

Eigenschaften e Zwei 32 Bit-Z&hler oder vier 16 Bit-Zahler

e Je 32 Bit-Zahler 1 frei konfigurierbarer digitalen Ausgang mit 0,5 A
Ausgangsstrom

e Laden der Z&hler- und Compare-Register Giber Control-Byte

e Auf-/ Abwértszdhler, wahlweise mit 32 Bit oder 16 Bit Kanalbreite
e Compare- und Auto-Reload-Funktionalitat

e Verschiedene Modi flr Encoder-Impulse

e Periodendauermessung und Frequenzmessung

e LED zeigt Status der Ein- und Ausgéange an

Ubersicht
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Abb. 4.21-1  Ubersicht 2/4xZ&hler

[A] LED zur Statusanzeige
Beschriftungskarte fiir Bitadresse
Klemmenleiste, steckbar
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Statusanzeigen und
Klemmenbelegung

Das modulare System

2/4xZihler
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Abb. 4.21-2  Frontansicht und AnschluB 2/4xZahler

[A] Statusanzeige L+; LED (gelb) [E] Belegung Klemmenleiste
leuchtet, wenn 1 DC24V
Versorgungsspannung anliegt Versorgungsspannung
2 IN1: Eingang 1 von Z&hler 0
Statusanzeige 00; LED (grtin) 3 IN2: Eingang 2 von Zahler 0
f&gg:;; Vc")%rlpodvfnd'zgé{:ﬁg 0 4 IN3: Eingang 3 von Zahler 0
angesteuert wird 5 OUTO: Ausgang von Zahler 0
Statusanzeige 01; LED (griin) 6  IN4: Eingang 1 von Zahler 1
fﬁé’;ﬁﬁ; ch>%nTr]1dveorndlzg'a'ILa|ﬂe? ] 7 IN5: Eingang 2 von Zahler 1
angesteuert wird 8 ING6: Eingang 3 von Zahler 1
D Statusanzeige F; LED (rot) leuchtet 9 OUT1: Ausgang von Zahler 1
bei Uberlast, Uberhitzung und 10 GND (Bezugspotential
KurzschluB Versorgungsspannung)
R] AnschluB zum Rickwandbus
Co 32 Bit-Zahler 0
C1 32 Bit-Zahler 1
O] Puffer
@ Zéhlerregister
"z + \Verbraucher
Ubersicht Zahler-Modi
Modus Funktion IN1 IN2 IN3 IN4 IN5 IN6 0ouTO | OUT1 Auto | Compare
il [dec] Reload Load
2 Zahler 0 1
00y, 0 |32 Bit-Zéhler RES CLK DIR RES CLK DIR . - -
01y 1 Encoder 1 Flanke RES A RES A . - -
03y 3 |Encoder 2 Flanken RES A RES A . - -
05p, 5 | Encoder 4 Flanken RES A RES A . - -
4 Zahler 0.1 0.2 1.1 1.2
08y, 8 2 x 16 Bit-Zéhler . CLK CLK . CLK CLK - - -
(Z&hlrichtung aufwérts/aufwérts)
09y 9 |2 x 16 Bit-Zéhler - CLK CLK - CLK CLK - - -
(Z&hlrichtung abwérts/aufwérts)
0A, 10 |2 x 16 Bit-Zéhler - CLK CLK - CLK CLK - - -
(Z&hlrichtung aufwérts/abwarts)
0By, 11 |2 x 16 Bit-Zahler - CLK CLK - CLK CLK - - -
(Z&hlrichtung abwarts/abwérts)
4.21-2 EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze
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2/4xZéhler
Modus Funktion IN1 IN2 IN3 IN4 INS IN6 0uUTO | OUT1 Auto Compare

] [dec] Reload Load
2 Zahler 0 1

0Cy 12 |2 x 32 Bit-Zéhler RES CLK GATE RES CLK GATE . . - v
(Z&hlrichtung aufwérts)

0D, 13 |2 x 32 Bit-Zahler RES CLK GATE RES CLK GATE . . - v
(Z&hlrichtung abwérts)

OE;, 14 |2 x 32 Bit-Z&hler RES CLK GATE RES CLK GATE . . v v
(Z&hlrichtung aufwérts)

0Fy, 15 |2 x 32 Bit-Z&hler RES CLK GATE RES CLK GATE . . v v
(Z&hlrichtung abwérts)
1 Zéhler 01

10p 16  |Frequenzmessung RES CLK START STOP - - . . - 4

11, 17 | Messung der Periodendauer RES CLK START STOP - - . . - 4

12, 18 | Frequenzmessung RES CLK START STOP - - . . - 4
(Ausgabe Zahler Iuft/stoppt)

13, 19 | Messung der Periodendauer RES CLK START STOP - - . . - v
(Ausgabe Zahler lauft/stoppt)
2 Zahler 0 1

06y, 6 | Pulsbreite messen RES PULSE DIR RES PULSE DIR - - - -
(fre 50 kHz, Zahlrichtung wéhibar)

14, 20  |Pulsbreite messen RES PULSE DIR RES PULSE DIR - - - -
(fref programmierbar, Zahlrichtung
wéhlbar)

15y, 21 |Pulsbreite messen RES PULSE GATE RES PULSE GATE - - - -
(fref programmierbar, Zahlrichtung
aufwarts)

16y, 22 | Pulsbreite messen RES PULSE GATE RES PULSE GATE - - - -
(fref programmierbar, Z&hlrichtung
abwirts)
2 Zahler 0 1

17 23 |2 x 32 Bit-Zhler RES CLK GATE RES CLK GATE - - - v
(Z&hlrichtung aufwarts, Set-Funk-
tion)

18y, 24 |2 x 32 Bit-Zahler RES CLK GATE RES CLK GATE - - - v
(Z&hlrichtung abwaérts, Set-Funk-
tion)

19, 25 |2 x 32 Bit-Zahler RES CLK GATE RES CLK GATE - - - v
(Z&hlrichtung aufwérts, Reset-
Funktion)

1A, 26 |2 x 32 Bit-Zahler (Zahlrichtung RES CLK GATE RES CLK GATE - - - v
abwaérts, Reset-Funktion)
2 Zéhler 0 1

1By, 27 |32 Bit-Zéahler G/RES]| CLK DIR |G/RES]| CLK DIR . . - -

1C, 28  |Encoder 1 Flanke G/RES ] A G/RES A . . - -

1Dy, 29  |Encoder 2 Flanken G/RES ] A G/RES A . . - -

1Ep 30 |Encoder 4 Flanken G/RES]| A G/RES]| A . . - -
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2/4xZéhler
Modus Funktion IN1 IN2 IN3 IN4 IN5 IN6 0UTO | OUT1 Auto Compare
] [dec] Reload Load
2 Zahler 0 1
1F, 31 |2 x 32 Bit-Zahler RES] CLK GATE | RES] | CLK GATE . . _ v
(Z&hlrichtung aufwérts)
20, 32 |2 x 32 Bit-Zahler RES/ CLK GATE RES/ CLK GATE . . - v
(Z&hlrichtung abwiérts)
21, 33 |2 x 32 Bit-Zahler RES] | CLK GATE | RES] | CLK GATE . . v v
(Zahlrichtung aufwérts)
22, 34 |2 x 32 Bit-Zahler RES] | CLK GATE | RES] | CLK GATE . . v v
(Zahlrichtung abwérts)
2 Zéhler 0 1
23, 35 |32 Bit-Zahler GATE CLK DIR GATE CLK DIR . . - -
24y 36 |Encoder 1 Flanke GATE A GATE A B . . - -
25y 37  |Encoder 2 Flanken GATE A GATE A B . . - -
26y, 38 |Encoder 4 Flanken GATE A GATE A B . . - -
. Digitaler Ausgang kann ein Ereignis melden
v Funktion steht zur Verfiigung
- Keine Funktion / Funktion steht nicht zur Verfligung
A Encoder-Signal A
Auto Reload Mit Auto Reload bernimmt der Zahler einen vorgegebenen Wert,
sobald der Zahlerstand mit dem Inhalt des Compare-Registers
Ubereinstimmt.
B Encoder-Signal B

4.21-4

Compare Load

CLK
DIR
GATE

G/RES/

PULSE

RES
RES]

START
STOP

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009

Mit Compare Load kénnen sie einen Zahlerendwert angeben, bei
dessen Erreichen ein Ausgang angesteuert wird oder Uber
Auto Reload die Z&hler neu gestartet werden.

Taktsignal eines angeschlossenen Gebers

Gibt je nach Signalpegel die Zahlrichtung an

LOW: Aufwaértszéhler

HIGH: Abwartszahler

Gate-Signal pegelgetriggert

HIGH: Impulse werden gemessen

Gate-Signal pegelgetriggert und Reset-Signal flankengetriggert
HIGH: Impulse werden gemessen

LOW-HIGH-Flanke: Léscht einen oder beide Zahler

Die Pulsbreite des eingespeisten Signals wird mit einer internen
Zeitbasis gemessen

Reset-Signal pegelgetriggert

HIGH: Léscht einen oder beide Zahler

Reset-Signal flankengetriggert

LOW-HIGH-Flanke: L&scht einen oder beide Zahler

Startsignal flankengetriggert

Stoppsignal flankengetriggert

Lenze
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2/4xZihler

Technische Daten
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Typ

2/4xZahler

Spannungsversorgung

DC 5V /80 mA (iiber Riickwandbus)

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

<2,5mm2 (> AWG 14)

Zahler

Anzahl 2 x 32 Bit-Zé&hler oder 4 x 16 Bit-Zahler
Betriebsarten 38 Modi

Zéhlfrequenz 1 MHz

Eingénge / Ausginge

Externe Spannungsversorgung

DC24V(DC 18 ...28,8V)

Pegel Eingangssignale

LOW:DC-30 ... +5V
HIGH: DC +13 ... +36 V

Max. Ausgangsstrom pro Ausgang 05A

Kommunikation

Eingangsdaten 10 Byte

Ausgangsdaten 10 Byte

Parameterdaten 2 Byte
Abmessungen

Breite 25,4 mm

Hohe 76,0 mm

Tiefe 76,0 mm
Gewicht 100 g
Bestell-Nummer EPM-T410

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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SSI-Interface

4.22 SSl-Interface

Beschreibung Eine SSI-Schnittstelle (Synchron Serielles Interface) ist eine synchron getaktete
serielle Schnittstelle.

Das Modul SSl-Interface erlaubt den AnschluB3 von absolut codierten MeBwertge-
bern mit SSI-Schnittstelle. Das Modul wandelt die serielle Information des MeB-
wertgebers in eine parallele Information um und stellt sie der Steuerung zur Verfu-

gung.

m Hinweis!

e Verwenden Sie MeBwertgeber mit bindrem Datenformat. Das
Modul wertet nur bindr tGibertragene Daten aus.

e Wie Sie das Modul parametrieren kénnen, ist im Kapitel
”Parametrierung” beschrieben.

1 SSI-Kanal

e Datenlbertragung im Gray-Code oder Binar-Code (sichere Datenerfassung
durch Verwendung des Gray-Codes)

e Einstellbare Baudrate von 100 ... 600 kBit/s

Eigenschaften

e Maximale Datensicherheit durch Verwendung von symmetrischen Takt- und
Datensignalen

e Galvanische Trennung von Empfanger und Codierer durch Optokoppler

e 2 parametrierbare digitale Ausgange, davon einer parametrierbar als
Hold-Eingang zum ”Einfrieren” des aktuellen SSI-Geber-Wertes

e Integriertes Netzteil fiir die Spannungsversorgung der Interface-Elektronik
und des angeschlossenen MeBwertgebers

e LED zeigen den Status an

Ubersicht
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Abb. 4.22-1  Ubersicht SSI-Interface

[A] LED zur Statusanzeige
Beschriftungskarte fiir Bitadresse
Klemmenleiste, steckbar
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SSI-Interface
Statusanzeigen und Klemmenbelegung
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Abb. 4.22-2  Frontansicht und AnschluB SSl-Interface
[A] Statusanzeige L+; LED (gelb) G Belegung Klemmenleiste
leuchtet, wenn 1 DC 24V
Versorgungsspannung anliegt Versorgungsspannung
2 Takt
Statusanzeige Cl+; LED (gelb) 3 Taktinvertiert
leuchtet bei ausgehendem 4 Daten
Taktsignal 5 Daten invertiert
Statusanzeige D+; LED (gelb) 6 DC24V
leuchtet bei Datenempfang vom Versorgungsspannung fur
SSI-MeBwertgeber SSI-MeBwertgeber
7  GND (Bezugspotential
) N Versorgungsspannung fiir
O] Statusanzeige .0; LED (grin) SSI—Mnggertgpeber) 9
leuchtet, wenn ein HIGH-Pegel an 8 Ei A 0
Ein-/ Ausgang .0 anliegt bzw. Ingang/Ausgang .
ausgegeben wird 9 Eingang/Ausgang .1
[E] Statusanzeige .1; LED (griin) 10 GND (Bezugspotential
leuchtet, wenn ein HIGH-Pegel an Versorgungsspannung)
Ein-/ Ausgang -1 anliegt bzw. R] AnschluB zum Rickwandbus
ausgegeben wird () SSI-MeBwertgeber
[F] Statusanzeige F; LED (rot) leuchtet -7+ Verbraucher
bei KurzschluB oder Uberlastung
der Ein-/ Ausgénge .0 oder .1
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SSI-Interface

Technische Daten
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Typ

SSl-Interface

Spannungsversorgung

DC 5V /200 mA (iiber Riickwandbus)

Externe Spannungsversorgung

DC24V/50 mAmA(DC 18 ...28,8V)

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

<2,5mm2 (> AWG 14)

SSI-Schnittstelle

Externe Spannungsversorgung

DC24V(DC 18 ...28,8YV)

Anzahl der Kanale

1

Datenformat des SSI-MeBwertgebers

binar

Datenleitung

RS422, potentialgetrennt

Taktleitung RS422, potentialgetrennt
Spezifikation der Leitung geschirmte Leitung mit paarig verdrillten Adern
Leitungslange
Baudrate [kBit/s] 100 300 600
Max. Buslénge [m] 400 100 50
Eingénge / Ausgange
Anzahl 2, wahlweise parametrierbar
Pegel Eingangssignale LOW:DC-5...+7V
HIGH: DC +13 ... +36 V
Max. Ausgangsstrom pro Ausgang [0,5 A
Kommunikation
Eingangsdaten 4 Byte
Ausgangsdaten 4 Byte, weitere 8 Byte im Modul als Puffer
Parameterdaten 4 Byte
Abmessungen
Breite 25,4 mm
Hohe 76,0 mm
Tiefe 76,0 mm
Gewicht 100 g
Bestell-Bezeichnung EPM-T411
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1xZéhler/16xDigital Eingang

4.23 1xZahler/16xDigital Eingang

Beschreibung Das Modul 1xZ&hler/16xDigital Eingang erfasst die bindren Steuersignale von der
ProzeBebene und Ubertragt sie zum tbergeordneten Bussystem. Uber die ersten
beiden Eingange kann zusatzlich ein Zahler angesteuert werden.

m Hinweis!

Wie Sie das Modul parametrieren kénnen, ist im Kapitel
”Parametrierung” beschrieben.
Eigenschaften e 16 digitale Eingénge

e Einstellbare Zahlerfunktion (Impuls, Frequenz) fir die ersten beiden
Eingange

o Geeignet fur Schalter und N&herungsschalter

e |ED zeigen die Zustande der digitalen Eingange an

Ubersicht

S

Abb. 4.23-1  Ubersicht 1xZ&hler/16xDigital Eingang

[A] LED zur Statusanzeige
Klemmenleiste, steckbar

epm-t129
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Das modulare System

1xZéhler/16xDigital Eingang
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Abb. 4.23-2  Frontansicht und AnschluB 1xZ&hler/16xDigital Eingang
[A] 2 x Statusanzeigen .0 -...7; LED Belegung Klemmenleiste
S’Irua) Iguchltet,kwenn e,”zj 1 GND (Bezugspotential)
GH-Pegel erkannt win 2  Digitaler Eingang E.O oder
Zéhlereingang A
3  Digitaler Eingang E.1 oder
Zahlereingang B
4 Digitaler Eingang E.2
16 Digitaler Eingang E.14
17 Digitaler Eingang E.15
18 GND (Bezugspotential)
Rl AnschluB zum Riickwandbus
® Zahler mit einem Zahlwert
vorbelegen
@ Aktuellen Z&hlwert ausgeben
® 32 Bit-Z&hler mit Kanal A und
Kanal B
Modus Funktion E.0 E.1
0 4-fach Impulsauswertung CLK CLK
1 Impuls- und Richtungsauswertung CLK DIR
2 Clock Up/Clock Down Auswertung CLK-UP CLK-DOWN
3 Frequenzmessung CLK -
4 Periodenmessung CLK -
- Keine Funktion
CLK Taktsignal eines angeschlossenen Gebers
HIGH: Startet bzw. stoppt den Z&hlvorgang
CLK-UP Taktsignal eines angeschlossenen Gebers
Jede LOW-HIGH-Flanke z&hlt der Zéhler um 1 aufwérts
CLK-DOWN Taktsignal eines angeschlossenen Gebers
Jede LOW-HIGH-Flanke z&hlt der Z&hler um 1 abwarts
DIR Gibt je nach Signalpegel die Zahlrichtung an
LOW: Aufwartszdhler
HIGH: Abwartszdhler
EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze
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1xZéhler/16xDigital Eingang

Technische Daten
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Typ

1xZahler/16xDigital Eingang

Spannungsversorgung

DC 5V /100 mA (iiber Riickwandbus)

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

< 1,5 mm? (> AWG 16)

Digitale Eingénge

Nenneingangsspannung

DC 24V (DC 18 ... 28,8 V)

Anzahl der Eingange 16
Pegel LOW:DCO...5V
HIGH: DC 15 ... 28,8 V

Eingangsstrom 7 mA
Eingangswiderstand 3,3kQ
Verzogerungszeit 3ms
Verzogerung Impulseingang 100 us
Zahler

Anzahl 1

Eingange 2

Max. Frequenz 100 kHz

Potentialtrennung zum Riickwandbus

Ja, liber Optokoppler

Kommunikation

Eingangsdaten 6 Byte

Ausgangsdaten 6 Byte

Parameterdaten 1 Byte
Abmessungen

Breite 25,4 mm

Hohe 76,0 mm

Tiefe 76,0 mm
Gewicht 5049
Bestell-Bezeichnung EPM-T430
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Das modulare System

Klemmenmodul

4.24 Klemmenmodul

Beschreibung Das Klemmenmodaul bietet 2 Klemmenleisten mit jeweils 11 Klemmen. Alle Klem-
men einer Klemmenleiste sind miteinander verbunden. Die Klemmenleisten sind
potentialfrei.

Sie kdnnen z. B. MeBwertgeber, die mit einer externen Spannung versorgt werden
mussen, Uber das Klemmenmodul mit geringem Aufwand verdrahten.

®
g Hinweis!

Bei der Auslegung des modularen Systems mussen Sie das
Klemmenmodul mit bertcksichtigen.

Da der Riickwandbus auch tber das Klemmenmodul geflihrt wird,
muB es bei der Berechnung der Ausbaustufe (maximal 32 Module)
mitgezahlt werden.

Eigenschaften e 2 Klemmenleisten mit jeweils 11 Klemmen
e Alle Klemmen einer Klemmenleiste sind miteinander verbunden

e Die Klemmenleisten sind potentialfrei

Ubersicht

epm-t108 epm-t109

Abb. 4.24-1  Ubersicht und interne Verschaltung Klemmenmodul

Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 4.24-1



Das modulare System

Klemmenmodul
Technische Daten Typ Klemmenmodul
Klemmen
Klemmenleisten 2 Stiick Federzugklemmen, nicht steckbar
Klemmen pro Leiste 11
Max. Strombelastung pro Klemmenleiste |10 A
AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt <2,5mm? (> AWG 14)
Abmessungen
Breite 25,4 mm
Héhe 76,0 mm
Tiefe 76,0 mm
Gewicht 509
Bestell-Bezeichnung EPM-T940
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Das kompakte System
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Das kompakte System

8xDig. E/A Kompakt

5.1 8xDig. E/A Kompakt

Beschreibung

Eigenschaften

Ubersicht

Lenze

Das Modul 8xDig. E/A Kompakt besteht aus einem CAN Gateway als Schnittstelle
zum Ubergeordnetem Bussystem sowie 8 digitalen Eingdngen/Ausgangen und
2 Klemmenleisten.

Die Kanéle kdnnen wahlweise als digitale Eingdnge oder Ausgange verwendet
werden. Jeder Ausgang kann mit bis zu 1 A belastet werden. Der Zustand der Ka-
nale wird durch LEDs angezeigt.

e 8 digitale Eingédnge oder Ausgénge, abh&ngig von der Beschaltung

e Spannungsversorgung Uber eine externe DC 24 V Spannungsquelle

e AnschluB an den Systembus (CAN) iber 9-poligen Sub-D-Stecker

e Einstellung der Adresse und Baudrate Uber Kodierschalter

e Die Baudrate wird im Modul nicht fliichtig in einem EEPROM gespeichert

e LEDs zeigen den Status an

-

159 A9 157 57 57 59 19 19 5
OO
T 57 57 57 7 K7 57 57 57 57 )

<f

IKT 5757 57 57 (57 157 57 (K57 157 157

/2

epm-t040

Abb. 5.1-1 8xDig. E/A Kompakt

LEDs zur Statusanzeige

9-poliger Sub-D-Stecker fiir den AnschluB an den Systembus (CAN)
Kodierschalter zur Einstellung der Adresse und Baudrate

AnschluB der externen Spannungsversorgung

Klemmenleiste fir digitale Eingangs-/ Ausgangssignale
Klemmenleisten, zusatzliche Klemmen flr die Verdrahtung

@ m P O @
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Das kompakte System

8xDig. E/A Kompakt

Systembus (CAN)/CANopen
anschlieBen

epm-t023

Abb.5.1-2  AnschluB an den Systembus (CAN)/CANopen mit 9-poligem Sub-D-Stecker

Pin Belegung
Nicht belegt
CAN-LOW
CAN-GND
Nicht belegt
Nicht belegt
Nicht belegt
CAN-HIGH
Nicht belegt
Nicht belegt

© 00N O WN =

Baudrate und Knotenadresse e Die Baudrate kdnnen Sie Uiber den Kodierschalter einstellen.

e Die Knotenadresse miissen Sie Giber den Kodierschalter einstellen.

epm-t024

Abb.5.1-3  Kodierschalter am CAN Gateway

[=] Zahlenwert verringern
Zahlenwert erhdhen
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Das kompakte System

8xDig. E/A Kompakt

Baudrate einstellen

Knotenadresse einstellen

Lenze

Systembus (CAN) CGANopen Baudrate

Wert Kodierschalter Wert Kodierschalter [kBit/s]
90 80 1000
91 81 500
92 82 250
93 83 125
94 84 100
95 85 50
96 86 20
97 87 10
98 88 800

Fettdruck = Lenze-Einstellung

1.
2.

Schalten Sie die Spannungsversorgung fiir das Modul aus.

Stellen Sie mit dem Kodierschalter die gewlinschte Baudrate ein.

- Wabhlen Sie ”9x”, wenn Sie mit dem Kommunikationsprotokoll
"Systembus (CAN)” arbeiten (x = Wert fiir gewiinschte Baudrate).

— Wahlen Sie ”"8x”, wenn Sie mit dem Kommunikationsprotokoll "CANopen
arbeiten (x = Wert fiir gewlinschte Baudrate).

”

Schalten Sie die Spannungsversorgung fur das Modul ein.
— Die LEDs ER, RD und BA blinken mit einer Frequenz von 1 Hz.

Nach 5 Sekunden erléschen die LEDs ER und BA und die eingestellte
Baudrate wird gespeichert.

. Stellen Sie nun mit dem Kodierschalter die Knotenadresse flir das Modul

ein. Sie haben 5 Sekunden Zeit.

- Jede Knotenadresse darf nur einmal vergeben sein.

Nach 5 Sekunden wird die eingestellte Knotenadresse (ibernommen.
— Die LED RD erlischt.

- Das Modul wechselt in den Zustand Pre-Operational.

m Hinweis!

e Die Knotenadresse kénnen Sie jederzeit mit dem Kodierschalter
andern. Die Einstellung wird nach Einschalten der
Versorgungsspannung Ubernommen.

e Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung benétigt das
kompakte System ca. 1 ms zum Initialisieren. Wéhrend dieser
Zeit ist keine Parametrierung méglich.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 5.1-3




Statusanzeigen

5.1-4

Das kompakte System

8xDig. E/A Kompakt

LED Zustand Bedeutung
PW (gelb) an Versorgungsspannung liegt an
ER (rot) an Fehler in der Dateniibertragung zwischen Micro-Controller und digitalen Eingén-
gen/Ausgéngen
an Fehlerfreie Dateniibertragung zwischen Micro-Controller und digitalen Eingangen/
RD (griin) Ausgéngen
Siehe Tabelle unten
BA (gelb) Siehe Tabelle unten
PW (gelb) ER (rot) RD (griin) BA (gelb) Bedeutung
an aus blinkt (1 Hz) aus fugr:lr)tsnest und Initialisierung wird durchge-
an aus an an Systembus (CAN)/CANopen im Zustand "Ope-
rational”
) Systembus (CAN)/CANopen im Zustand "Pre-
an aus an blinkt (1 Hz) Operational”
) Systembus (CAN)/CANopen im Zustand
an aus an blinkt (10 Hz) "Stopped”
an blinkt (10 Hz) an an Systembus (CAN)/CANopen Status "Offline”
- blinkt (1 Hz) -
an blinkt (1 Hz) an blinkt (10 Hz) | Systembus (CAN)/CANopen Status "Warning”
n n n n Fehler bei der RAM- oder EEPROM-Initialisi-
a a a a erung
an blinkt (1 Hz) blinkt (1 Hz) blinkt (1 Hz) | Modus zur Einstellung der Baudrate aktiv
an blinkt (10 Hz) | blinkt (10 Hz) | blinkt (10 Hz) |Fehler bei Einstellung der Baudrate
an aus blinkt (1 Hz) aus Modus zur Einstellung der Adresse aktiv
m Hinweis!

NMT Telegramme flir den Wechsel in die verschiedenen Zustande
finden Sie im Kapitel "Vernetzung tiber Systembus (CAN)” bzw.
"Vernetzung tber CANopen”.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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Das kompakte System

8xDig. E/A Kompakt

Statusanzeigen und
Klemmenbelegung

Lenze
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Abb. 5.1-4
(A]

Lenze

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009

Frontansicht 8xDig. E/A Kompakt

Statusanzeige fur digitale Eingdnge/Ausgénge an Klemmenleiste X3

L+ LED (gelb) leuchtet, wenn Versorgungsspannung anliegt

.0...7 LED (griin) leuchtet, wenn der Ausgang angesteuert bzw. am
Eingang ein HIGH-Pegel erkannt wird

F LED (rot) leuchtet bei Fehler Uberlast, Uberhitzung, KurzschluB

Belegung Klemmenleiste X3

X3/1 +24 V DC (Versorgungsspannung)
X3/2 ...X3/9 Digitale Eingdnge/Ausgéange E/A.0 ... E/A.7
X3/10 GND (Bezugspotential)

Klemmenleisten (2 x 11 Klemmen)
X4 Potentialfreie Klemmenleiste
X4- Klemmenleiste GND

5.1-5




Das kompakte System

8xDig. E/A Kompakt

AnschluB

e 1 %\}
a e uﬁmmuum a

D A S al S S b B §

+| = | PE |X1

epm-t041

Abb.5.1-5  AnschluBbild 8xDig. E/A Kompakt

(A] Not-Aus-Schalter
X4, X4- Klemmenleisten

Verbraucher

Stop!

Wenn die Spannungsversorgung (DC 24 V) ausfallt, treten

Fehlfunktionen am Modul auf:

e Geschaltete Ausgénge flihren Spannung, wenn ein Eingang
einen HIGH-Pegel erhélt,

e Das Modul kann zerstért werden, weil die Ausgénge nicht mehr
kurzschluBfest sind.

Der Not-Aus-Schalter stellt sicher, daB bei Betatigung die

Ausgénge keine Spannung fiihren und die Eingange keinen

HIGH-Pegel erhalten.
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Das kompakte System

8xDig. E/A Kompakt

Technische Daten

Lenze

Typ

8xDig. E/A Kompakt

Spannungsversorgung

DC24V/55mA (DC20,4 ...28,8V)

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

< 2,5 mm?2 (> AWG 14)

Kommunikation

Kommunikationsprotokoll

o Systembus (CAN)
o CANopen (CAL basierendes Kommunikationsprofil
DS301/DS401)

Kommunikationsmedium

DIN ISO 11898

Netzwerk-Topologie

Linie (beidseitig abgeschlossen)

Baudrate [kBit/s] 10 |20 |50 |100 [125 |250 |500 {800 (1000
Max. Buslénge [m] 5000 {2500 {1000 |600 |500 (250 |80 |50 |25
Max. Anzahl Teilnehmer 63
Digitale Eingdnge/Ausgange
Anzahl 8 digitale Eingange/Ausgénge, wahlweise konfigurierbar
Potentialtrennung zum Systembus Ja, iiber Optokoppler
Digitale Eingange
Eingangswiderstand 3.3kQ
Verzdgerungszeit 3ms
Pegel LOW:DCO..5V
HIGH: DC 15 ... 30 V
Digitale Ausgange
Nennlastspannung DC24V(DC18..35YV)
Max. Ausgangsstrom pro Ausgang |1 A (kurzschluBfest)
Verzdgerungszeit <1ms
Kommunikation
Eingangsdaten 1 Byte
Ausgangsdaten 1 Byte
Diagnosedaten 2 Bit
Abmessungen
Breite 101 mm
Hohe 76 mm
Tiefe 48 mm
Gewicht 200 g
Bestell-Bezeichnung EPM-T830
EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 5.1-7






Das kompakte System

16xDig. E/A Kompakt (1-Leiter)

5.2 16xDig. E/A Kompakt (1-Leiter)

Beschreibung Das Modul 16xDig. E/A Kompakt (1-Leiter) besteht aus 1 CAN Gateway als
Schnittstelle zum ibergeordnetem Bussystem sowie 8 digitalen Eingangen, 4 di-
gitalen Ausgéngen und 4 digitalen Eingangen/Ausgangen.

Jeder Ausgang kann mit bis zu 1 A belastet werden. Der Zustand der Kanéle wird
durch LEDs angezeigt.

Eigenschaften e 8 digitale Eingénge
e 4 digitale Eingdnge/Ausgénge, abhangig von der Beschaltung
e 4 digitale Ausgéange
e Spannungsversorgung Uber eine externe DC 24 V Spannungsquelle
e AnschluB an den Systembus (CAN) iber 9-poligen Sub-D-Stecker
e Einstellung der Adresse und Baudrate Uber Kodierschalter
e Die Baudrate wird im Modul nicht fliichtig in einem EEPROM gespeichert
e LEDs zeigen den Status an

Ubersicht

F

PPP

7.5 57 157 157 57 1T (5T 157 157

<f

[F] [G]

epm-1050

Abb. 5.2-1 16xDig. E/A Kompakt (1-Leiter)

LEDs zur Statusanzeige

9-poliger Sub-D-Stecker fiir den AnschluB an den Systembus (CAN)
Kodierschalter zur Einstellung der Adresse und Baudrate

AnschluB der externen Spannungsversorgung

Klemmenleiste fur digitale Eingangssignale

Klemmenleiste flr digitale Ausgangssignale

Klemmenleiste fir digitale Eingangs-/ Ausgangssignale (wahlweise
konfigurierbar)

O FMmMO - E
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Das kompakte System

16xDig. E/A Kompakt (1-Leiter)

Systembus (CAN)/CANopen
anschlieBen

epm-t023

Abb.5.2-2  AnschluB an den Systembus (CAN)/CANopen mit 9-poligem Sub-D-Stecker

Pin Belegung
Nicht belegt
CAN-LOW
CAN-GND
Nicht belegt
Nicht belegt
Nicht belegt
CAN-HIGH
Nicht belegt
Nicht belegt

© 00N O WN =

Baudrate und Knotenadresse e Die Baudrate kdnnen Sie Uiber den Kodierschalter einstellen.

e Die Knotenadresse miissen Sie Giber den Kodierschalter einstellen.

epm-t024

Abb.5.2-3  Kodierschalter am CAN Gateway

[=] Zahlenwert verringern
Zahlenwert erhdhen
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Das kompakte System

16xDig. E/A Kompakt (1-Leiter)

Baudrate einstellen

Knotenadresse einstellen

Lenze

Systembus (CAN) CGANopen Baudrate

Wert Kodierschalter Wert Kodierschalter [kBit/s]
90 80 1000
91 81 500
92 82 250
93 83 125
94 84 100
95 85 50
96 86 20
97 87 10
98 88 800

Fettdruck = Lenze-Einstellung

1.
2.

Schalten Sie die Spannungsversorgung fiir das Modul aus.

Stellen Sie mit dem Kodierschalter die gewlinschte Baudrate ein.

- Wabhlen Sie ”9x”, wenn Sie mit dem Kommunikationsprotokoll
"Systembus (CAN)” arbeiten (x = Wert fiir gewiinschte Baudrate).

— Wahlen Sie ”"8x”, wenn Sie mit dem Kommunikationsprotokoll "CANopen
arbeiten (x = Wert fiir gewlinschte Baudrate).

”

Schalten Sie die Spannungsversorgung fur das Modul ein.
— Die LEDs ER, RD und BA blinken mit einer Frequenz von 1 Hz.

Nach 5 Sekunden erléschen die LEDs ER und BA und die eingestellte
Baudrate wird gespeichert.

. Stellen Sie nun mit dem Kodierschalter die Knotenadresse flir das Modul

ein. Sie haben 5 Sekunden Zeit.

- Jede Knotenadresse darf nur einmal vergeben sein.

Nach 5 Sekunden wird die eingestellte Knotenadresse (ibernommen.
— Die LED RD erlischt.

- Das Modul wechselt in den Zustand Pre-Operational.

m Hinweis!

e Die Knotenadresse kénnen Sie jederzeit mit dem Kodierschalter
andern. Die Einstellung wird nach Einschalten der
Versorgungsspannung Ubernommen.

e Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung benétigt das
kompakte System ca. 1 ms zum Initialisieren. Wéhrend dieser
Zeit ist keine Parametrierung méglich.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 5.2-3



Statusanzeigen

5.2-4

Das kompakte System

16xDig. E/A Kompakt (1-Leiter)

LED Zustand Bedeutung
PW (gelb) an Versorgungsspannung liegt an
ER (rot) an Fehler in der Dateniibertragung zwischen Micro-Controller und digitalen Eingén-
gen/Ausgéngen
an Fehlerfreie Dateniibertragung zwischen Micro-Controller und digitalen Eingangen/
RD (griin) Ausgéngen
Siehe Tabelle unten
BA (gelb) Siehe Tabelle unten
PW (gelb) ER (rot) RD (griin) BA (gelb) Bedeutung
an aus blinkt (1 Hz) aus fugr:lr)tsnest und Initialisierung wird durchge-
an aus an an Systembus (CAN)/CANopen im Zustand "Ope-
rational”
) Systembus (CAN)/CANopen im Zustand "Pre-
an aus an blinkt (1 Hz) Operational”
) Systembus (CAN)/CANopen im Zustand
an aus an blinkt (10 Hz) "Stopped”
an blinkt (10 Hz) an an Systembus (CAN)/CANopen Status "Offline”
- blinkt (1 Hz) -
an blinkt (1 Hz) an blinkt (10 Hz) | Systembus (CAN)/CANopen Status "Warning”
n n n n Fehler bei der RAM- oder EEPROM-Initialisi-
a a a a erung
an blinkt (1 Hz) blinkt (1 Hz) blinkt (1 Hz) | Modus zur Einstellung der Baudrate aktiv
an blinkt (10 Hz) | blinkt (10 Hz) | blinkt (10 Hz) |Fehler bei Einstellung der Baudrate
an aus blinkt (1 Hz) aus Modus zur Einstellung der Adresse aktiv
m Hinweis!

NMT Telegramme flir den Wechsel in die verschiedenen Zustande
finden Sie im Kapitel "Vernetzung tiber Systembus (CAN)” bzw.
"Vernetzung tber CANopen”.
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Das kompakte System

16xDig. E/A Kompakt (1-Leiter)

Statusanzeigen und
Klemmenbelegung

T f
Lenze DI 8xDC24V ‘ DIO/DO 4/4xDC24V 1A
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S50 DO 40C24V 1A % %
EPM-T831 1A.10

epm-t051

Abb. 5.2-4  Frontansicht 16xDig. E/A Kompakt (1-Leiter)

Lenze

[A]C] Statusanzeige fir digitale Eingdnge/Ausgénge an den Klemmenleiste X3 und

X4

L+ LED (gelb) leuchtet, wenn Versorgungsspannung anliegt

0.7 LED (griin) leuchtet, wenn der Ausgang angesteuert bzw. am

Eingang ein HIGH-Pegel erkannt wird

F LED (rot) leuchtet bei Fehler Uberlast, Uberhitzung, KurzschluB
Belegung Klemmenleiste X3

X3/1 Nicht belegt

X3/2...X3/9 Digitale Eingdnge E.O ... E.7

X3/10 GND (Bezugspotential)
D] Belegung Klemmenleiste X4

X4/1 DC 24 V Versorgungsspannung

X4/2 ... X4/5  Digitale Eingange/Ausgange E/A.0 ... E/A.3
X4/6 ... X4/9  Digitale Ausgdnge A4 ... A7
X4/10 GND (Bezugspotential)
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Das kompakte System

16xDig. E/A Kompakt (1-Leiter)
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Abb.5.2-5  AnschluBbild 16xDig. E/A Kompakt (1-Leiter)
(Al Not-Aus-Schalter
Verbraucher

Stop!

Wenn die Spannungsversorgung (DC 24 V) ausfallt, treten

Fehlfunktionen am Modul auf:

e Geschaltete Ausgénge flihren Spannung, wenn ein Eingang
einen HIGH-Pegel erhilt,

e Das Modul kann zerstért werden, weil die Ausgénge nicht mehr
kurzschluBfest sind.

Der Not-Aus-Schalter stellt sicher, daB bei Betatigung die

Ausgénge keine Spannung fiihren und die Eingange keinen

HIGH-Pegel erhalten.
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Das kompakte System

16xDig. E/A Kompakt (1-Leiter)

Technische Daten

Lenze

16xDig. E/A Kompakt (1-Leiter)

Spannungsversorgung

DC24V/55mA (DC20,4 ...28,8V)

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

< 2,5 mm?2 (> AWG 14)

Kommunikation

Kommunikationsprotokoll

o Systembus (CAN)
o CANopen (CAL basierendes Kommunikationsprofil
DS301/DS401)

Kommunikationsmedium

DIN ISO 11898

Netzwerk-Topologie

Linie (beidseitig abgeschlossen)

Baudrate [kBit/s] 10 |20 |50 |100 |125 |250 |500 |800 |1000
Max. Buslénge [m] 5000 (2500 (1000 |600 (500 |250 |80 |50 |25
Max. Anzahl Teilnehmer 63
Digitale Eingdnge/Ausgange
Anzahl 8 digitale Eingange
8 digitale Eingénge/Ausgénge, wahlweise konfigurierbar
4 digitale Ausgange
Potentialtrennung zum Systembus Ja, iber Optokoppler
Digitale Eingdnge
Eingangswiderstand 3.3kQ
Verzdgerungszeit 3ms
Pegel LOW:DCO..5V
HIGH: DC 15...30V
Digitale Ausgange
Nennlastspannung DC24V(DC18..35YV)
Max. Ausgangsstrom pro Ausgang |1 A (kurzschluBfest)
Stromaufnahme, wenn alle Aus- 50 mA
gange = LOW
Verzdgerungszeit <1ms
Kommunikation
Eingangsdaten 2 Byte
Ausgangsdaten 1 Byte
Diagnosedaten 2 Bit
Abmessungen
Breite 101 mm
Hohe 76 mm
Tiefe 48 mm
Gewicht 200 g
Bestell-Bezeichnung EPM-T831
EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 5.2-7






Das kompakte System

16xDig. E/A Kompakt (3-Leiter)

5.3 16xDig. E/A Kompakt (3-Leiter)

Beschreibung Das Modul 16xDig. E/A Kompakt (3-Leiter) besteht aus 1 CAN Gateway als
Schnittstelle zum ibergeordnetem Bussystem sowie 8 digitalen Eingangen, 4 di-
gitalen Ausgéngen und 4 digitalen Eingangen/Ausgangen.

Jeder Ausgang kann mit bis zu 1 A belastet werden. Der Zustand der Kanéle wird
durch LEDs angezeigt.
Eigenschaften e 8 digitale Eingange
e 4 digitale Eingdnge/Ausgénge, abhéngig von der Beschaltung
e 4 digitale Ausgange
e Spannungsversorgung Uber eine externe DC 24 V Spannungsquelle
e AnschluB an den Systembus (CAN) iber 9-poligen Sub-D-Stecker
e FEinstellung der Adresse und Baudrate Uber Kodierschalter
e Die Baudrate wird im Modul nicht fllichtig in einem EEPROM gespeichert

e LEDs zeigen den Status an

Ubersicht
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Abb. 5.3-1 16xDig. E/A Kompakt (3-Leiter)

LEDs zur Statusanzeige

9-poliger Sub-D-Stecker fiir den AnschluB an den Systembus (CAN)
Kodierschalter zur Einstellung der Adresse und Baudrate

AnschluB der externen Spannungsversorgung

Klemmenleiste flr digitale Eingangssignale

Klemmenleisten, zusatzliche Klemmen flr die Verdrahtung
Klemmenleiste flr digitale Ausgangssignale

Klemmenleiste flr digitale Eingangs-/ Ausgangssignale (wahlweise
konfigurierbar)

e E MO O @
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Das kompakte System

16xDig. E/A Kompakt (3-Leiter)

Systembus (CAN)/CANopen
anschlieBen

epm-t023

Abb.5.3-2  AnschluB an den Systembus (CAN)/CANopen mit 9-poligem Sub-D-Stecker

Pin Belegung
Nicht belegt
CAN-LOW
CAN-GND
Nicht belegt
Nicht belegt
Nicht belegt
CAN-HIGH
Nicht belegt
Nicht belegt

© 00N O WN =

Baudrate und Knotenadresse e Die Baudrate kdnnen Sie Uiber den Kodierschalter einstellen.

e Die Knotenadresse miissen Sie Giber den Kodierschalter einstellen.

epm-t024

Abb.5.3-3  Kodierschalter am CAN Gateway

[=] Zahlenwert verringern
Zahlenwert erhdhen
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Das kompakte System

16xDig. E/A Kompakt (3-Leiter)

Baudrate einstellen

Knotenadresse einstellen

Lenze

Systembus (CAN) CGANopen Baudrate

Wert Kodierschalter Wert Kodierschalter [kBit/s]
90 80 1000
91 81 500
92 82 250
93 83 125
94 84 100
95 85 50
96 86 20
97 87 10
98 88 800

Fettdruck = Lenze-Einstellung

1.
2.

Schalten Sie die Spannungsversorgung fiir das Modul aus.

Stellen Sie mit dem Kodierschalter die gewlinschte Baudrate ein.

- Wabhlen Sie ”9x”, wenn Sie mit dem Kommunikationsprotokoll
"Systembus (CAN)” arbeiten (x = Wert fiir gewiinschte Baudrate).

— Wahlen Sie ”"8x”, wenn Sie mit dem Kommunikationsprotokoll "CANopen
arbeiten (x = Wert fiir gewlinschte Baudrate).

”

Schalten Sie die Spannungsversorgung fur das Modul ein.
— Die LEDs ER, RD und BA blinken mit einer Frequenz von 1 Hz.

Nach 5 Sekunden erléschen die LEDs ER und BA und die eingestellte
Baudrate wird gespeichert.

. Stellen Sie nun mit dem Kodierschalter die Knotenadresse flir das Modul

ein. Sie haben 5 Sekunden Zeit.

- Jede Knotenadresse darf nur einmal vergeben sein.

Nach 5 Sekunden wird die eingestellte Knotenadresse (ibernommen.
— Die LED RD erlischt.

- Das Modul wechselt in den Zustand Pre-Operational.

m Hinweis!

e Die Knotenadresse kénnen Sie jederzeit mit dem Kodierschalter
andern. Die Einstellung wird nach Einschalten der
Versorgungsspannung Ubernommen.

e Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung benétigt das
kompakte System ca. 1 ms zum Initialisieren. Wéhrend dieser
Zeit ist keine Parametrierung méglich.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 5.3-3



Statusanzeigen

5.3-4

Das kompakte System

16xDig. E/A Kompakt (3-Leiter)

LED Zustand Bedeutung
PW (gelb) an Versorgungsspannung liegt an
ER (rot) an Fehler in der Dateniibertragung zwischen Micro-Controller und digitalen Eingén-
gen/Ausgéngen
an Fehlerfreie Dateniibertragung zwischen Micro-Controller und digitalen Eingangen/
RD (griin) Ausgéngen
Siehe Tabelle unten
BA (gelb) Siehe Tabelle unten
PW (gelb) ER (rot) RD (griin) BA (gelb) Bedeutung
an aus blinkt (1 Hz) aus fugr:lr)tsnest und Initialisierung wird durchge-
an aus an an Systembus (CAN)/CANopen im Zustand "Ope-
rational”
) Systembus (CAN)/CANopen im Zustand "Pre-
an aus an blinkt (1 Hz) Operational”
) Systembus (CAN)/CANopen im Zustand
an aus an blinkt (10 Hz) "Stopped”
an blinkt (10 Hz) an an Systembus (CAN)/CANopen Status "Offline”
- blinkt (1 Hz) -
an blinkt (1 Hz) an blinkt (10 Hz) | Systembus (CAN)/CANopen Status "Warning”
n n n n Fehler bei der RAM- oder EEPROM-Initialisi-
a a a a erung
an blinkt (1 Hz) blinkt (1 Hz) blinkt (1 Hz) | Modus zur Einstellung der Baudrate aktiv
an blinkt (10 Hz) | blinkt (10 Hz) | blinkt (10 Hz) |Fehler bei Einstellung der Baudrate
an aus blinkt (1 Hz) aus Modus zur Einstellung der Adresse aktiv
m Hinweis!

NMT Telegramme flir den Wechsel in die verschiedenen Zustande
finden Sie im Kapitel "Vernetzung tiber Systembus (CAN)” bzw.
"Vernetzung tber CANopen”.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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Das kompakte System

16xDig. E/A Kompakt (3-Leiter)

Statusanzeigen und Al B] D] [El
Klemmenbelegung T F
DI 8xDC24V ! DIO/DO4/4xDC24V1A|
Lenze
O \ X3 X4 X4— \ X5 X6 X6
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Abb. 5.3-4

Lenze

Frontansicht 16xDig. E/A Kompakt (3-Leiter)
[A]D] Statusanzeige fiir digitale Eingadnge/Ausgénge an den Klemmenleiste X3 und
X5
L+ LED (gelb) leuchtet, wenn Versorgungsspannung anliegt
0.7 LED (griin) leuchtet, wenn der Ausgang angesteuert bzw. am
Eingang ein HIGH-Pegel erkannt wird
F LED (rot) leuchtet bei Fehler Uberlast, Uberhitzung, KurzschluB
Belegung Klemmenleiste X3
X3/1 Nicht belegt
X3/2 ...X3/9 Digitale Eingange E.O ... E.7
X3/10 GND (Bezugspotential)
Klemmenleisten (2 x 11 Klemmen)
X4 Potentialfreie Klemmenleiste
X4- Klemmenleiste GND
[E] Belegung Klemmenleiste X5
X5/1 DC 24 V Versorgungsspannung
X5/2 ...X5/5  Digitale Eingange/Ausgange E/A.0 ... E/A.3
X5/6 ... X5/9  Digitale Ausgdnge A.4 ... A.7
X5/10 GND (Bezugspotential)
[Fl  Klemmenleisten (2 x 11 Klemmen)

X6

X6- Klemmenleiste GND

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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Das kompakte System

16xDig. E/A Kompakt (3-Leiter)

AnschluB
IX3/1
=)
+ y — e~
5 = >
a % — )|x3/3 -
B o e
Y& i
X35~
1« — =)
}éjz % i - J|
a — ST
. - )|x3/7 -~
w
e (- ST
w 1
L - a — )x3/9 ~
o * Z% Ix3r10
K
Ixsi1
¥ w >
c 2
‘?th X513~
H Ve -
¥ Ix5/4 1
= Ixss
¥ s |
66—
T JI L& T
67 ——
T i =
X5/8 ——
I JI L Z |
) Xl
T o Ixs/10
== L}[H o el
B X4 X4— X6 X6-
>1‘/ o o
1 1 o o (A]
L +
O O—s —
1 O—s O—s —
T DC 24V
A n (DC +18 ... +35V)
O O—s
O— O—s
O—9 O—9
O—s O—e
O O—s
O— O—s
[+] - Pex
epm-t046

Abb.5.3-5  AnschluBbild 16xDig. E/A Kompakt (3-Leiter)

[A] Not-Aus-Schalter
X4, X4- Klemmenleisten
X6, X6- Klemmenleisten

Verbraucher

Stop!

Wenn die Spannungsversorgung (DC 24 V) ausféllt, treten

Fehlfunktionen am Modul auf:

e Geschaltete Ausgéange flihren Spannung, wenn ein Eingang
einen HIGH-Pegel erhélt,

e Das Modul kann zerstért werden, weil die Ausgénge nicht mehr
kurzschluBfest sind.

Der Not-Aus-Schalter stellt sicher, daB bei Betatigung die

Ausgange keine Spannung fiihren und die Eingénge keinen

HIGH-Pegel erhalten.

5.3-6 EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze



Das kompakte System

16xDig. E/A Kompakt (3-Leiter)

Technische Daten

Lenze

Typ

16xDig. E/A Kompakt (3-Leiter)

Spannungsversorgung

DC24V/55mA (DC20,4 ...28,8V)

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

<2,5mm?2 (> AWG 14)

Kommunikation

Kommunikationsprotokoll

o Systembus (CAN)
o CANopen (CAL basierendes Kommunikationsprofil
DS301/DS401)

Kommunikationsmedium

DIN ISO 11898

Netzwerk-Topologie

Linie (beidseitig abgeschlossen)

Baudrate [kBit/s] 10 |20 |50 |100 [125 |250 |500 {800 |1000
Max. Buslange [m] 5000 {2500 [1000 |600 |500 [250 |80 |50 |25
Max. Anzahl Teilnehmer 63
Digitale Eingdnge/Ausgange
Anzahl 8 digitale Eingénge
8 digitale Eingénge/Ausgénge, wahlweise konfigurierbar
4 digitale Ausgange
Potentialtrennung zum Systembus Ja, iber Optokoppler
Digitale Eingdnge
Eingangswiderstand 3.3kQ
Verzdgerungszeit 3ms
Pegel LOW:DCO..5V
HIGH: DC 15 ... 30 V
Digitale Ausgange
Nennlastspannung DC24V(DC18..35YV)
Max. Ausgangsstrom pro Ausgang |1 A (kurzschluBfest)
Stromaufnahme, wenn alle Aus- 50 mA
gange = LOW
Verzdgerungszeit <1ms
Kommunikation
Eingangsdaten 2 Byte
Ausgangsdaten 1 Byte
Diagnosedaten 2 Bit
Abmessungen
Breite 152 mm
Hohe 76 mm
Tiefe 48 mm
Gewicht 300¢g
Bestell-Bezeichnung EPM-T833
EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 5.3-7







Das kompakte System

32xDig. E/A Kompakt

5.4 32xDig. E/A Kompakt

Beschreibung Das Modul 32xDig. E/A Kompakt besteht aus 1 CAN Gateway als Schnittstelle zu-
m Ubergeordnetem Bussystem sowie 24 digitalen Eing&ngen und 8 digitalen Aus-

g

angen.

Jeder Ausgang kann mit bis zu 1 A belastet werden. Der Zustand der Kanéle wird

d

Eigenschaften °

urch LEDs angezeigt.

24 digitale Eingange

8 digitale Ausgénge

Spannungsversorgung Uber eine externe DC 24 V Spannungsquelle
AnschluB an den Systembus (CAN) Uber 9-poligen Sub-D-Stecker
Einstellung der Adresse und Baudrate Uber Kodierschalter

Die Baudrate wird im Modul nicht fllichtig in einem EEPROM gespeichert
LEDs zeigen den Status an

Ubersicht

°PE_T

(K7 5757 57 5757 57 57 57 57

<f’

VAR DRI

epm-t047

Abb. 5.4-1  32xDig. E/A Kompakt

Lenze

LEDs zur Statusanzeige

9-poliger Sub-D-Stecker fiir den AnschluB an den Systembus (CAN)
Kodierschalter zur Einstellung der Adresse und Baudrate

AnschluB der externen Spannungsversorgung

Klemmenleisten fur digitale Eingangssignale

Klemmenleiste flr digitale Ausgangssignale

@ m B 6 W E
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Das kompakte System

32xDig. E/A Kompakt

Systembus (CAN)/CANopen
anschlieBen

epm-t023

Abb.5.4-2  AnschluB an den Systembus (CAN)/CANopen mit 9-poligem Sub-D-Stecker

Pin Belegung
Nicht belegt
CAN-LOW
CAN-GND
Nicht belegt
Nicht belegt
Nicht belegt
CAN-HIGH
Nicht belegt
Nicht belegt

© 00N O WN =

Baudrate und Knotenadresse e Die Baudrate kdnnen Sie Uiber den Kodierschalter einstellen.

e Die Knotenadresse miissen Sie Giber den Kodierschalter einstellen.

epm-t024

Abb. 5.4-3  Kodierschalter am CAN Gateway

[=] Zahlenwert verringern
Zahlenwert erhdhen
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Das kompakte System

32xDig. E/A Kompakt

Baudrate einstellen

Knotenadresse einstellen

Lenze

Systembus (CAN) CGANopen Baudrate

Wert Kodierschalter Wert Kodierschalter [kBit/s]
90 80 1000
91 81 500
92 82 250
93 83 125
94 84 100
95 85 50
96 86 20
97 87 10
98 88 800

Fettdruck = Lenze-Einstellung

1.
2.

Schalten Sie die Spannungsversorgung fiir das Modul aus.

Stellen Sie mit dem Kodierschalter die gewlinschte Baudrate ein.

- Wabhlen Sie ”9x”, wenn Sie mit dem Kommunikationsprotokoll
"Systembus (CAN)” arbeiten (x = Wert fiir gewiinschte Baudrate).

— Wahlen Sie ”"8x”, wenn Sie mit dem Kommunikationsprotokoll "CANopen
arbeiten (x = Wert fiir gewlinschte Baudrate).

”

Schalten Sie die Spannungsversorgung fur das Modul ein.
— Die LEDs ER, RD und BA blinken mit einer Frequenz von 1 Hz.

Nach 5 Sekunden erléschen die LEDs ER und BA und die eingestellte
Baudrate wird gespeichert.

. Stellen Sie nun mit dem Kodierschalter die Knotenadresse flir das Modul

ein. Sie haben 5 Sekunden Zeit.

- Jede Knotenadresse darf nur einmal vergeben sein.

Nach 5 Sekunden wird die eingestellte Knotenadresse (ibernommen.
— Die LED RD erlischt.

- Das Modul wechselt in den Zustand Pre-Operational.

m Hinweis!

e Die Knotenadresse kénnen Sie jederzeit mit dem Kodierschalter
andern. Die Einstellung wird nach Einschalten der
Versorgungsspannung Ubernommen.

e Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung benétigt das
kompakte System ca. 1 ms zum Initialisieren. Wéhrend dieser
Zeit ist keine Parametrierung méglich.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 5.4-3
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5.4-4

Das kompakte System

32xDig. E/A Kompakt

LED Zustand Bedeutung
PW (gelb) an Versorgungsspannung liegt an
ER (rot) an Fehler in der Dateniibertragung zwischen Micro-Controller und digitalen Eingén-
gen/Ausgéngen
an Fehlerfreie Dateniibertragung zwischen Micro-Controller und digitalen Eingangen/
RD (griin) Ausgéngen
Siehe Tabelle unten
BA (gelb) Siehe Tabelle unten
PW (gelb) ER (rot) RD (griin) BA (gelb) Bedeutung
an aus blinkt (1 Hz) aus fugr:lr)tsnest und Initialisierung wird durchge-
an aus an an Systembus (CAN)/CANopen im Zustand "Ope-
rational”
) Systembus (CAN)/CANopen im Zustand "Pre-
an aus an blinkt (1 Hz) Operational”
) Systembus (CAN)/CANopen im Zustand
an aus an blinkt (10 Hz) "Stopped”
an blinkt (10 Hz) an an Systembus (CAN)/CANopen Status "Offline”
- blinkt (1 Hz) -
an blinkt (1 Hz) an blinkt (10 Hz) | Systembus (CAN)/CANopen Status "Warning”
n n n n Fehler bei der RAM- oder EEPROM-Initialisi-
a a a a erung
an blinkt (1 Hz) blinkt (1 Hz) blinkt (1 Hz) | Modus zur Einstellung der Baudrate aktiv
an blinkt (10 Hz) | blinkt (10 Hz) | blinkt (10 Hz) |Fehler bei Einstellung der Baudrate
an aus blinkt (1 Hz) aus Modus zur Einstellung der Adresse aktiv
m Hinweis!

NMT Telegramme flir den Wechsel in die verschiedenen Zustande
finden Sie im Kapitel "Vernetzung tiber Systembus (CAN)” bzw.
"Vernetzung tber CANopen”.
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Das kompakte System

32xDig. E/A Kompakt

Statusanzeigen und B [F
Klemmenbelegung %‘ T T F F F F
Lenze DI 8xDC24V | DI 8xDC24V | DI 8xDC24V DO 8xDC24V 1A |
O l X3 J X4 J X5 & X6
W OO 0 B O 0 p|Be O 0 1= OO0 |
ER Ho| O Ule|Eo|O U p|EHe|O O l|Ho|O U
RD O Os|EH O O p|ENO O|E4O O
BA :.ZOD4:-ZOD4:-ZOD4:-ZOD4
O :I’»ODs:.BODs:-BODs:SODs
2= 4| O O s|@4|O O|E4|O Ols|lEH41O O e
ADR'@ Ds| O O F|Es|O OREs|O O1Es|O O
H® :-GODS:-GODS:-GODS:-SODS
¥ BT A7 O O p|E71O O|B7|O O|E71OQ O
Blooog memm, |7 e e
+ - PE
EPM-T832 1A.10
epm-t049
Abb. 5.4-4  Frontansicht 32xDig. E/A Kompakt
[AlC] Statusanzeige fur digitale Eingdnge/Ausgénge an den Klemmenleiste X3, X4,
[ElG] X5 und X6
L+ LED (gelb) leuchtet, wenn Versorgungsspannung anliegt
0.7 LED (griin) leuchtet, wenn der Ausgang angesteuert bzw. am
Eingang ein HIGH-Pegel erkannt wird
F LED (rot) leuchtet bei Fehler Uberlast, Uberhitzung, KurzschluB
Belegung Klemmenleiste X3
X3/1 Nicht belegt
X3/2...X3/9 Digitale Eingdnge E.O ... E.7
X3/10 GND (Bezugspotential)
[ Belegung Klemmenleiste X4
X4/1 Nicht belegt
X4/2 ... X4/9  Digitale Eingdnge E.O ... E.7
X4/10 GND (Bezugspotential)
[Fl Belegung Klemmenleiste X5
X5/1 Nicht belegt
X5/2 ...X5/9  Digitale Eingdnge E.O ... E.7
X5/10 GND (Bezugspotential)
[H Belegung Klemmenleiste X6
X6/1 DC 24 V Versorgungsspannung
X6/2 ... X6/9  Digitale Ausgange A.0 ... A.7
X6/10 GND (Bezugspotential)
l.enze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 5.4-5
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Das kompakte System

32xDig. E/A Kompakt
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Abb. 5.4-5

AnschluBbild 32xDig. E/A Kompakt

Verbraucher
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Das kompakte System

32xDig. E/A Kompakt

Technische Daten

Lenze

Typ

32xDig. E/A Kompakt

Spannungsversorgung

DC24V/55mA (DC20,4 ...28,8V)

AnschlieBbarer Leitungsquerschnitt

<2,5mm?2 (> AWG 14)

Kommunikation

Kommunikationsprotokoll

o Systembus (CAN)
o CANopen (CAL basierendes Kommunikationsprofil
DS301/DS401)

Kommunikationsmedium

DIN ISO 11898

Netzwerk-Topologie

Linie (beidseitig abgeschlossen)

Baudrate [kBit/s] 10 |20 |50 |100 [125 |250 |500 {800 |1000
Max. Buslange [m] 5000 {2500 [1000 |600 |500 [250 |80 |50 |25
Max. Anzahl Teilnehmer 63
Digitale Eingdnge/Ausgange
Anzahl 24 digitale Eingénge
8 digitale Ausgange
Potentialtrennung zum Systembus Ja, iiber Optokoppler
Digitale Eingange
Eingangswiderstand 3.3kQ
Verzdgerungszeit 3ms
Pegel LOW:DCO..5V
HIGH: DC 15 ... 30 V
Digitale Ausgange
Nennlastspannung DC24V(DC18..35YV)
Max. Ausgangsstrom pro Ausgang |1 A (kurzschluBfest)
Stromaufnahme, wenn alle Aus- 50 mA
gange = LOW
Verzdgerungszeit <1ms
Kommunikation
Eingangsdaten 3 Byte
Ausgangsdaten 1 Byte
Diagnosedaten 2 Bit
Abmessungen
Breite 152 mm
Hohe 76 mm
Tiefe 48 mm
Gewicht 300¢
Bestell-Bezeichnung EPM-T832
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Mechanische Installation

Inhalt
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Lenze

Mechanische Installation
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Das modulare System

Das modulare System

6.1

Abmessungen und EinbaumaBe

15
15
©
~

90 mm

epm-t053

Abmessungen Module des Modularen Systems

Abb. 6.1-1

6.1-1
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Montage

Mechanische Installation

Das modulare System

Stop!

UnsachgemaBe Handhabung zerstort die Module!
Die Montage unter Spannung kann die Module zerstoren.
SchutzmaBBnahmen:

Module nur bei abgeschalteter Versorgungsspannung auf den
Rickwandbus stecken.

epm-t055

Abb. 6.1-2

Modul auf Hutschiene montieren

@

® 00

Hutschiene so montieren, daB das Modul einen Montagefreiraum oben von
min. 60 mm und unten von min. 40 mm hat.

Rickwandbus auf die Hutschiene driicken, bis dieser sicher einrastet
Modul von oben in einem Winkel von ca. 45 ° auf die Hutschiene setzen
Modul nach unten drehen

Wenn das Modul hérbar auf der Hutschiene einrastet, ist die Verbindung zum
Riickwandbus hergestellt.

Hinweis!
e Den Ruckwandbus erhalten Sie in den Ausflihrungen 1fach

(EPM-T910), 2fach (EPM-T911), 4fach (EPM-T912) und 8fach

(EPM-T913).

- Um die Anzahl der Steckplatze zu ermitteln, addieren Sie die
Zahl 1 zu den Ausfiihrungen des Riickwandbus, die Sie
verwenden méchten, z. B.:

Tfach (EPM-T910) * 8fach (EPM-To13) + 1 = 10 Steckplatze.

Die Anordung der Module erfolgt immer von links nach rechts

und mufB immer mit dem CAN Gateway beginnen.

Module miissen immer direkt nebeneinander gesteckt sein.

Freie Steckplatze zwischen den Modulen sind nicht zul&ssig, da

sonst der Riickwandbus unterbrochen wird.

Ein Modul ist erst elektrisch verbunden, wenn es hérbar

einrastet.

e Steckplatze rechts nach dem letzten Modul diirfen frei bleiben.
e Die Anzahl der Module ist auf maximal 32 begrenzt.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze




Mechanische Installation

Das modulare System

Demontage

Lenze

Stop!

UnsachgemiaBe Handhabung zerstort die Module!

Die Demontage unter Spannung oder das Abziehen ohne
geeignetes Werkzeug kann die Module zerstéren.
SchutzmaBnahmen:

e Module nur bei abgeschalteter Versorgungsspannung vom
Rickwandbus abziehen.

e Fir die Demontage unbedingt einen Schraubendreher
verwenden.

epm-t056

Abb. 6.1-3 Modul vom Riickwandbus abziehen
So entfernen Sie Module vom Riickwandbus:

1. Schraubendreher in den Schlitz des Entriegelungsstiftes stecken.

2. Schraubendreher nach oben driicken, um den Entriegelungsstift nach unten
zu ziehen.

3. Modul nach oben drehen, um die Verbindung zum Rickwandbus zu |6sen.
4. Modul nach oben von der Hutschiene nehmen.

m Hinweis!

Wenn Sie ein Modul abziehen, ist der Rlickwandbus an dieser
Stelle unterbrochen.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 6.1-3
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Das kompakte System
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Abmessungen Module des kompakten Systems

1

Abb. 6.2-

6.2-1
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Das kompakte System

Montage
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Modul auf Hutschiene montieren

Abb. 6.2-2

daB das Modul einen Montagefreiraum oben von

® Hutschiene so montieren

min. 60 mm und unten von min. 40 mm hat.
@ Modul von oben in einem Winkel von ca. 45

® Modul nach unten drehen

° auf die Hutschiene setzen

@ Modul horbar auf Hutschiene einrasten lassen

N\

epm-t058

Demontage

Modul von der Hutschienen abziehen

Abb. 6.2-3

® Schraubendreher in den Demontageschlitz stecken

@ Durch Druck des Schraubendrehers nach oben wird das Modul entriegelt

® Modulunterkante nach vorn ziehen

@ Modul nach oben aus der Hutschiene herausnehmen

Lenze
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Elektrische Installation

EMV-gerechte Verdrahtung

7.1 EMV-gerechte Verdrahtung

Aligemeine Hin-
weise

Die elektromagnetische Vertréaglichkeit des 1/0-Systems IP20 ist abhéngig von der Art und Sorgfalt der Installation. Beachten Sie besonders:

— Aufbau

— Schirmung

— Erdung

Bei abweichender Installation ist fiir die Bewertung der Konformitét zur EMV-Richtlinie die Uberpriifung des Systems auf Einhaltung der

EMV-Grenzwerte erforderlich. Dies gilt z. B. bei:

— Verwendung ungeschirmter Leitungen

Die Verantwortung fiir die Einhaltung der EMV-Richtlinie liegt beim Weiterverwender.

— Wenn Sie die folgenden MaBnahmen beachten, kénnen Sie davon ausgehen, daB beim Betrieb keine EMV-Probleme auftreten und die
EMV-Richtlinie bzw. das EMV-Gesetz erfilllt ist.

— Werden in der Néhe des Systems Geréte betrieben, die der CE-Anforderung hinsichtlich der Storfestigkeit EN 61000-4-2 nicht genligen,
konnen diese Gerate durch das 1/0-Systems IP20 elektromagnetisch beeintrachtigt werden.

Aufbau e Hutschiene zur geerdeten Montageplatte kontaktieren:
— Montageplatten mit elektrisch leitender Oberfldche (verzinkt oder rostfreier Stahl) erlauben eine dauerhafte Kontaktierung.
— Lackierte Platten sind nicht geeignet fiir die EMV-gerechte Installation.
e Wenn Sie mehrere Montageplatten verwenden:
— Montageplatten groBflachig leitend miteinander verbinden (z. B. mit Kupferb&ndern).
e Beim Verlegen der Leitungen auf rdumliche Trennung von Signal- und Netzleitungen achten.
o Leitungsfiihrung méglichst dicht am Bezugspotential. Frei schwebende Leitungen wirken wie Antennen.
Schirmung e Madglicht nur Leitungen mit Schirmgeflecht verwenden.
o Die Deckungsdichte des Schirmes sollte mehr als 80% betragen.
o Bei Datenleitungen fiir serielle Kopplung immer metallische oder metallisierte Stecker benutzen. Den Schirm der Datenleitung am Stecker-
gehéuse befestigen.
o Zur Befestigung der Schirmgeflechte Kabelschellen aus Metall verwenden.
o Schirm im Schaltschrank auf Schirmschiene auflegen.
e Schirme analoger Steuerleitungen einseitig auflegen (entweder am MeBwertgeber oder mdglichst nahe am Eingang des Analog-Moduls).
Erdung o Alle metallisch leitfahigen Komponenten durch entsprechende Leitungen von einem zentralen Erdungspunkt (PE-Schiene) erden.
o Die in den Sicherheitsvorschriften definierten Mindestquerschnitte einhalten:

— Fiir die EMV ist jedoch nicht der Leitungsquerschnitt, sondern die Oberflache der Leitung und der fldchigen Kontaktierung entscheidend.

Lenze
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Klemmleisten verdrahten

7.2 Klemmleisten verdrahten

Stop!

Stecken Sie den Schraubendreher nur in die rechteckige Offnung
der Klemmenleiste!

Die Federklemme wird zerstort, wenn Sie den Schraubendreher
mit Gewalt in die runde Offnung fiir die Leitung stecken!

. E/
) |
6 mm 2
e
5 :
4 8
B
< 2.5mm? < 1.5 mm?
>AWG 14 >AWG 16 |

epm-t060

Abb. 7.2-1 Verdrahtung der Klemmenleisten

[A] Klemmenleiste aufstecken und abziehen
Abisolierlange und max. erlaubter Leitungsquerschnitt
Klemmenleiste verdrahten

® Geeigneten Schraubendreher in die rechteckige Offnung stecken

@ Schraubendreher zum Offnen der Kontaktfeder in gezeigte Richtung
driicken und halten

® Abisolierte Ader in die runde Offnung einfiihren. Durch Entfernen des
Schraubendrehers wird der Draht lber einen Federkontakt sicher mit der
Klemmenleiste verbunden

Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 7.2-1
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Versorgungsspannung anschlieBen

7.3 Versorgungsspannung anschlieBen

Modulares System U —

PE

PE

a8
EPM-T1xx EPM- T2XX %

EPM-T3XX

EPM-TAXX |
oD GND
~ )

S e

DC24V(DC20.4...28.8V)

epm-t063

Abb. 7.3-1 AnschluB der Versorgungsspannung

[A] Die PE-Anbindung der Module erfolgt Giber die Hutschiene und wird tber einen
Kontakt auf der Riickseite des Moduls hergestellt

Kompaktes System IR

PE

EPM-T83X

anD

-

- x|+ | - [ee]
DC 24V (DC20.4 ... 28.8V)

epm-t132

Abb. 7.3-2  AnschluB der Versorgungsspannung
[A] Die PE-Anbindung der Module erfolgt tiber Klemme X1/PE

m Hinweis!

Spezifische AnschluBdaten finden Sie in der jeweiligen
Beschreibung zum Modul:

e Modulares System (@ [ )

e Kompaktes System (@ 51 )

Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 7.3-1
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Systembus (CAN) / CANopen

Verdrahtung
7.4 Systembus (CAN) / CANopen
7.4.1 Verdrahtung
EPM-TIXX A, A, A, Aq
EPM-T83X
HI | LO | CG HI | LO | CG HI | LO | CG
120Q
L 7777777777777777777 b ittt o intatn Cotiatni

CAN-GND
CAN-HIGH
CAN-LOW

i
1
L

&

i i
Ll Ll
= =
L L

i
i
L Vi
p—re—

120Q

epm-t061

Spezifikation des

Abb. 7.4-1

A1 Busteilnehmer 1 EPM-T110 bzw. EPM-T8XX
Ao Busteilnehmer 2
A3 Busteilnehmer 3
A, Busteilnehmer n (z. B. SPS), n = max. 63

Prinzipielle Verdrahtung des Sytembus (CAN) / CANopen

Wir empfehlen CAN-Kabel nach ISO 11898-2 zu verwenden:

Ubertragungskabels
CAN-Kabel nach 1SO 11898-2
Kabeltyp Paarverseilt mit Abschirmung
Impedanz 120 2 (95 ... 140 Q)
Leitungswiderstand Kabelldnge < 300 m [ < 70 mQ/m
Kabelldnge < 1000 m |< 40 mQ/m
Signallaufzeit <5ns/m
7.4.2 Anschluss Kommunikation
Belegung des Sub-D-Steckers Ansicht Pin |Belegung Erlduterung
1 Nicht belegt -
2 CAN-LOW Datenleitung
3 CAN-GND Datenbezugspotential
4 |Nicht belegt -
5 Nicht belegt -
6 Nicht belegt -
7 CAN-HIGH Datenleitung
8 Nicht belegt -
epm-1023 9 Nicht belegt -

Lenze
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PROFIBUS-DP
Verdrahtung

7.5 PROFIBUS-DP
7.5.1 Verdrahtung

Prinzipielle Verdrahtung des Der Aufbau des Bussystems PROFIBUS-DP ist in der Ubersichtszeichnung darge-
PROFIBUS stellt.

Bhoad
_ D

A

<1200 m

h 4

epm-t222

Abb. 7.5-1 PROFIBUS-DP mit RS485-Verkabelung (ohne Repeater)

Element Bemerkung

1 Master Leitrechner, z.B. PC oder SPS mit PROFIBUS-DP-Master-Anschaltbaugruppe
2 Buskabel Ubertragungsrate an die Lange des Buskabels anpassen

3 Slave PROFIBUS-Gateway oder PROFIBUS-GatewayECO

m Hinweis!

Bei Einsatz eines Repeaters kénnen max. 125 Teilnehmer tUber
den PROFIBUS miteinander kommunizieren.

l.enze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 7.5-1




Teilnehmer-Anzahl

Ubertragungsrate / Linge des
Buskabels

§pezifikation des
Ubertragungskabels

7.5-2

Elektrische Installation

PROFIBUS-DP
Verdrahtung
M
R — R|
SHS[— SIS
) 1 e 2 Je 3
2133PFB004
Abb. 7.5-2  Anzahl der Teilnehmer im Bussystem PROFIBUS-DP
Segment Master (M) Slave (S) Repeater (R)
1 1 31 -
2 30 -
2 - 31 1
3 - 30 2

[i]

Hinweis!

Repeater besitzen keine Gerateadresse, sie werden aber bei der
Bestimmung der maximalen Slave-Teilnehmeranzahl mit

berechnet.

Mit Repeatern kénnen Linien- und Baumtopologien aufgebaut
werden. Die maximale Gesamtausdehnung des Bussystems hangt

dabei ab von

e der verwendeten Ubertragungsrate,
e der Repeater-Anzahl.

Ubertragungsrate [kBit/s] Linge [m]
9,6 - 93,75 1200
187,5 1000

500 400

1500 200

3000 - 12000 100

Bitte folgen Sie bei der Verwendung des Signalkabels unseren Empfehlungen.

Spezifikation Buskabel

Leitungswiderstand 135 - 165 Q/km, (f = 3 - 20 MHz)
Kapazitatsbelag < 30 nF/km

Schleifenwiderstand <110 Q/km

Aderdurchmesser > 0,64 mm

Aderquerschnitt > 0,34 mm?

Adern 2fach verdrillt, isoliert und abgeschirmt

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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PROFIBUS-DP
Anschluss Kommunikation

7.5.2 Anschluss Kommunikation

Belegung der Sub-D-Buchse Ansicht Pin [Belegung Erlauterung
1 Nicht belegt -
2 Nicht belegt -
3 RxD/TxD-P Datenleitung-B (Empfangs- / Sendedaten-Plus)
4 RTS Request To Send (Empfangs- / Sendedaten, kein Differenzsi-
gnal)
5 M5V2 Datenbezugspotential (Masse zu 5 V)
6 |P5V2 DC 5V /30 mA (BusabschluB)
7 Nicht belegt -
8 RxD/TxD-N Datenleitung-A (Empfangs- / Sendedaten-Minus)
epm-1223 9 Nicht belegt -

Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 7.5-3
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Vernetzung iiber Systembus (CAN)

Uber Systembus (CAN)
Aufbau des CAN-Datentelegramms

8.1 Uber Systembus (CAN)

Das I/0O-System IP20 unterstitzt den Lenze Systembus (CAN).

Lenze hat den Systembus auf Basis von CAN realisiert. Dabei wurden Funktionen
vom Kommunkationsprofil CANopen nach DS301 integriert, das unter dem Dach-
verband der CiA (CAN in Automation) konform mit dem CAL (CAN Application
Layer) entstanden ist.

m Hinweis!

e Das Kommunikationsprofil Systembus (CAN) wéhlen Sie mit

Einstellung der Knotenadresse (Node-ID) aus.

— Die Vorgehensweise beim modularen System finden Sie in der
Beschreibung des Moduls CAN Gateway im Kapitel ”"Das
modulare System”.

- Die Vorgehensweise beim kompakten System finden Sie in
der Beschreibung des jeweiligen Moduls im Kapitel ”"Das
kompakte System”.

— Lenze-Einstellung: Systembus (CAN)

e Zusatzliche Informationen zum Systembus (CAN) finden Sie im

Lenze Kommunikationshandbuch CAN.

8.1.1 Aufbau des CAN-Datentelegramms

Control Field CRC Delimit. ACK Delimit.
Start RTR-Bit ‘ CRC Sequenz ‘ ACK Slot ‘ Ende
| | | | |

| B { T ]
Identifier Nutzdaten (0 ... 8 Byte)

o Netzwerkmanagement
e Prozessdaten

1 Bit 11 Bit 1Bit | 6Bt |e Parameterdaten 15Bit | 1Bit | 1Bt | 1Bit | 7Bit

Abb. 8.1-1 Prinzipieller Aufbau des CAN-Telegramms

m Hinweis!

Fur den Anwender sind nur der Identifier sowie die Nutzdaten von
Bedeutung. Alle anderen Daten des CAN-Telegramms werden
vom System automatisch bearbeitet.

Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 8.1-1
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Uber Systembus (CAN)
Identifier

8.1.2 Identifier

Das Prinzip der CAN-Kommunikation basiert auf einem nachrichtenorientierten
Datenaustausch zwischen einem Sender und vielen Empfangern. Dabei kénnen
alle Teilnehmer quasi-gleichzeitig Senden und Empfangen.

Die Steuerung, welcher Teilnehmer eine gesendete Nachricht empfangen soll, er-
folgt ber den sogenannten Identifier im CAN-Telegramm, auch COB-ID (Commu-
nication Object Identifier) genannt. Zusatzlich zur Adressierung enthalt der Identi-
fier Angaben zur Prioritét der Nachricht sowie zur Art der Nutzdaten.

Der Identifier setzt sich zusammen aus einem sogenannten Basis-Identifier und
der Knotenadresse des anzusprechenden Teilnehmers:

Identifier = Basis-Identifier + Knotenadresse

e Die Knotenadresse wird mit dem Kodierschalter am Modul eingestellt:
— Modulares System: Am CAN Gateway
— Kompaktes System: An jedem Modul

e Fir Netzwerkmanagement und Sync-Telegramm wird nur der
Basis-ldentifier bendtigt.

e Sie kénnen die Identifier auch individuell einstellen. (@ B33)

8.1.3 Einstellungen speichern

m Hinweis!

e Speichern Sie Anderungen der Baudrate, der Knotenadressen,
der Identifier fiir PDO’s und die Ubertragungsart fiir PDO’s mit
120034 = 1, damit sie auch nach Ausschalten der
Versorgungsspannung erhalten bleiben.

e Anderungen werden erst nach einem Reset-Node
Ubernommen:

— Versorgungsspannung erneut einschalten

- NMT-Kommando ”81y” ausflhren (siehe Kapitel
"Netzwerkmanagement (NMT)”)

— 12358, = 1 setzen

8.1-2 EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze
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Netzwerkmanagement (NMT)

8.2 Netzwerkmanagement (NMT)

Uber das Netzwerkmanagement kann der Master fiir das gesamte CAN-Netzwerk
Zustandsanderungen vornehmen.

Kommunikationsphasen

Zustand Erlduterung
“Initialisation” Nach dem Einschalten des 1/0-Systems wird die Initialisierung durchlaufen. Das
(Initialisierung) 1/0-System ist wéhrend dieser Phase nicht am Datenverkehr auf dem Bus beteiligt.

Weiterhin kann in jedem NMT-Zustand durch die Ubertragung verschiedener Tele-
gramme ein Teil der Initialisierung beziehungsweise die komplette Initialisierung
erneut durchlaufen werden (siehe "Zustandsiibergénge”). Dabei werden alle bereits
eingestellten Parameter wieder mit ihren Standardwerten beschrieben.

Nach Beendigung der Initialisierung befindet sich das I/0-System automatisch im
Zustand "Pre-Operational”.

”Pre-Operational” Das I/0-System kann Parameterdaten empfangen.

(vor Betriebsbereit) Die ProzeBdaten werden ignoriert.

”Operational” Das 1/0-System kann Parameterdaten und ProzeBdaten empfangen.
(Betriebsbereit)

"Stopped” Nur Empfang von Netzwerkmanagement-Telegrammen mdglich. Kein Empfang von
(gestoppt) Parameterdaten und ProzeBdaten.

Die Ausgénge der Module schalten in den Zustand, der konfiguriert wurde (siehe
Kapitel "Uberwachungen”).

Telegrammaufbau

Identifier Nutzdaten
Wert =0 Enthélt nur Kommando
11 Bit 2Byte

Abb. 8.2-1 Telegramm zum Umschalten der Kommunikationsphase

Das Telegramm fiir das Netzwerkmanagement enthélt den Identifier und das in
den Nutzdaten stehende Kommando, das sich aus dem Kommandobyte und der
Knotenadresse zusammensetzt.

Um zwischen den unterschiedlichen Kommunikationsphasen umschalten zu kén-
nen, werden Telegramme mit dem Identifier 0 sowie 2 Byte Nutzdaten verwendet.

Das Umschalten der Kommunikationsphasen fiir das gesamte Netzwerk kann nur
vom Netzwerkmaster (z. B. Antriebsregler) vorgenommen werden.

m Hinweis!

Nur durch eine Zustandsénderung auf "Operational” ist eine
Kommunikation tber die Prozessdaten méglich!

Beispiel:

Sollen beispielsweise alle am Bus angeschlossenen Teilnehmer
Uber den CAN-Master vom Kommunikationszustand
“Pre-Operational” in den Kommunikationszustand "Operational”
geschaltet werden, missen Identifier und Nutzdaten im
Sende-Telegramm wie folgt eingestellt sein:

o Identifier: 00 (Broadcast-Telegramm)

e Nutzdaten: 0100 (hex)

l.enze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 8.2-1
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Vernetzung iiber Systembus (CAN)

Netzwerkmanagement (NMT)
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Abb. 8.2-2  Zustandsulbergange beim Netzwerkmanagement
Zustands- Kommando Netzwerkstatus  |Auswirkung auf ProzeB- bzw. Parameterdaten nach
iibergang (hex) nach Anderung  |Zustandséinderung
Bei Netz-EIN wird die Initialisierung automatisch gestartet.
Wahrend der Initialisierung ist das I/0-System nicht am
Datenverkehr beteiligt.

(1) - Initialisierung Nach beendeter Initialisierung wird eine Boot-Up Nachricht
des Teilnehmers mit eigenem Identifier an den Master ge-
sendet und der Teilnehmer wechselt automatisch in den
Zustand Pre-Operational.

@ B Pre-Operational Der Master entscheidet in dieser Phase, in welcher Weise

sich das 1/0-System an der Kommunikation beteiligt.

Die Umschaltung der Stati wird ab hier vom Master fiir das gesamte Netzwerk vorgenommen. Eine im Kommando
enthaltene Zieladresse spezifiziert den oder die Empfanger.

Netzwerkmanagement-Telegramme, Sync, Emergency,
ProzeBdaten (PDO) und Parameterdaten (SDO) sind aktiv.

(3), (6) 01 xx Operational Optional:
Beim Wechsel einmaliges Senden von ereignisgesteuerten
und zeitgesteuerten ProzeBdaten (PDO).
Netzwerkmanagement-Telegramme, Sync, Emergency und
), (7) 80 xx Pre-Operational Parameterdaten (SDO) sind aktiv (entspricht “Enter Pre-
Operational State“)
(5), (8) 02 xx Stopped Nq_r Empfang von Netzwerkmanagement-Telegrammen
mdéglich.
9) Keine Auswirkung. Der Teilnehmer wechselt automatisch in
(10) 81 xx den Zustand Pre-Operational.
(11) Initialisation
(12) Keine Auswirkung. Der Teilnehmer wechselt automatisch in
(13) 82 xx den Zustand Pre-Operational.
(14)
xx = 00p Bei dieser Belegung werden durch das Telegramm alle angeschlossenen Gerate angesprochen. Es kann eine Zustandsanderung fiir alle
Gerate gleichzeitig durchgefiihrt werden.
xx = Node-ID Wird eine Knotenadresse angegeben, so wird die Zustandsénderung nur fiir das Gerdt mit der entsprechenden Adresse durchgefiihrt.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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8.3 ProzeBdaten ilibertragen

ProzeBdaten sind Daten fir regelungstechnische Belange, z. B. Soll- und Istwerte.

e ProzeBdaten bzw. die Ein-/ Ausgangsdaten des I/O-Systems IP20 werden
als sogenannte PDQO’s (Process Data Objects) mit hoher Prioritat Gber den
Feldbus Ubertragen.

8.3.1 ProzeBdaten-Telegramm

Das ProzeBdaten-Telegramm ist folgendermaBen aufgebaut:

11 Bit 8 Byte Nutzdaten
Identifier Byte1 | Byte2 | Byte3 | Byte4 | Byte5 | Byte6 | Byte7 | Byte8
Identifier Informationen zum Identifier finden Sie im Kapitel Aufbau des CAN-Datentele-
gramms”.
Nutzdaten Die 8 Byte Nutzdaten Ubertragen die Eingangssignale (gesendete Nutzdaten) und

die Ausgangssignale (empfangene Nutzdaten) der Module.
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8.3.2 Identifier der ProzeBdatenobjekte (PDO)

Basis-ldentifier der
ProzeBdatenobjekte

8.3-2

ProzeBdaten iibertragen
Identifier der ProzeBdatenobjekte (PDO)

Die Identifier fur die ProzeBdatenobjekte PDO1 ... PDO10 werden aus dem soge-
nannten Basis-ldentifier und der eingestellten Knotenadresse gebildet:

Identifier = Basis-Identifier + Knotenadresse

Basis-Identifier

Verfiigbar fiir

dez hex CAN Gateway | 8xDig. E/A Kompakt
16xDig. E/A Kompakt
32xDig. E/A Kompakt
PDO’s ProzeBdatenobjekt 1
PDO1-Rx 768 300 v v
PDO1-Tx 767 2FF
ProzeBdatenobjekt 2
PDO2-Rx 640 280 4 -
PDO2-Tx 639 27F
ProzeBdatenobjekt 3
PDO3-Rx 512 200 4 -
PDO3-Tx 384 180
ProzeBdatenobjekt 4
PDO4-Rx 832 340 v -
PD04-Tx 896 380
ProzeBdatenobjekt 5
PDO5-Rx 1024 400 v -
PD05-Tx 448 1C0
ProzeBdatenobjekt 6
PDO6-Rx 1088 440 v -
PD06-Tx 704 200
ProzeBdatenobjekt 7
PDO7-Rx 1152 480 v -
PDO7-Tx 960 3C0
ProzeBdatenobjekt 8
PD08-Rx 1280 500 v -
PD08-Tx 1216 4C0
ProzeBdatenobjekt 9
PD09-Rx 1344 540 v -
PD09-Tx 1728 6C0
ProzeBdatenobjekt 10
PDO10-Rx | 1664 680 v -
PDO10-Tx | 1984 7C0
EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze
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8.3.3 Individuelle Identifier vergeben

Bei groBeren Netzwerken mit vielen Teilnehmern kann es sinnvoll sein, fiir die Pro-
zeBdatenobjekte PDO1 ... PDO10 individuelle Identifier einzustellen, die unab-
héngig von der eingestellten Knotenadresse sind.

ProzeBdatenobjekte fiir Eingangsdaten

Individuelle Identifier flr Eingangsdaten kdnnen Sie einstellen Uber die Indexe
11400y, Subindex 1 ... 11409}, Subindex 1.

ProzeBdatenobjekte fiir Ausgangsdaten

Individuelle Identifier fir Ausgangsdaten kdnnen Sie einstellen Uber die Indexe
11800y, Subindex 1 ... 11809}, Subindex 1.

[ ]
1 Hinweis!
h—
e Stellen Sie in Index 1140xy,, Subindex 1 bzw. 1180x,, Subindex 1

den Wert ein, der den gewlinschten Identifier ergibt
(x = entsprechendes ProzeBdatenobjekt).

e Fiihren Sie einen Reset-Node durch, damit die Anderungen
Ubernommen werden,

8.3.4 Ubertragungsart fiir ProzeBdaten

Ubertragungsart fiir Die Konfiguration der Ubertragungsart erfolgt tiber Index 11400y, Subindex 2
ProzeBeingangsdaten (PDO1-RYX) ... 11409y, Subindex 2 (PDO10-Rx):

e sync-gesteuertes Empfangen

® n-sync-gesteuertes Empfangen

— Erst muB eine bestimmte Anzahl (n) von Sync-Telegrammen gesendet
werden (1140xp, Subindex 2 = 1 ... 240). AnschlieBend muB das
PDO-Telegramm vom Master empfangen werden. Dann erfolgt die
Ubernahme der ProzeBeingangsdaten.

e ereignisgesteuertes Empfangen (Lenze-Einstellung)

Ubertragungsart fiir Die Konfiguration der Ubertragungsart erfolgt tiber Index 11800y, Subindex 2
ProzeBausgangsdaten (PDO1-TX) ... 11809y, Subindex 2 (PDO10-Tx):

e sync-gesteuertes Senden

e n-sync-gesteuertes Senden

— Erst muB eine bestimmte Anzahl (n) von Sync-Telegrammen gesendet
werden (1180xp, Subindex 2 = 2 ... 240). AnschlieBend wird das
PDO-Telegramm zum Master gesendet.

e ereignisgesteuertes Senden (Lenze-Einstellung)

m Hinweis!

Nach dem Wechsel in den CAN-Status Operational wird das
aktuelle ProzeBabbild vom I/O-System IP20 gesendet.
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Ubertragungsart fiir ProzeBdaten

Fur die Ubertragung zyklischer ProzeBdaten ist zur Synchronisierung ein speziel-
les Telegramm, das Sync-Telegramm erforderlich.

Das Sync-Telegramm, das von einem anderen Busteilnehmer generiert werden
muB, leitet den Sendevorgang fir die zyklischen ProzeBdaten vom |/O-Sy-
stem IP20 ein und ist gleichzeitig der Triggerpunkt fir die Datenlibernahme der
empfangenen zyklischen ProzeBdaten in das I/0-System IP20.

O]
PDO1-TX | PDO1-RX

M n

Abb. 8.3-1  Synchronisierung der zyklischen ProzeBdaten durch ein Sync-Telegramm (ohne
Beriicksichtigung der asynchronen Daten)

epm-ti11

® Sync-Telegramm

1. Nach dem Empfang eines Sync-Telegramms werden die zyklischen
ProzeBausgangsdaten (PDO1-Tx) vom I/O-System IP20 gesendet, wenn
“Sync-gesteuertes Senden” aktiviert wurde.

2. Ist der Sendevorgang abgeschlossen, werden vom I/O-System IP20 die
zyklischen ProzeBeingangsdaten (PDO1-Rx) empfangen.

3. Die Datenlibernahme in das I/O-System IP20 erfolgt mit dem nachsten
Sync-Telegramm, wenn "Sync-gesteuertes Empfangen” aktiviert wurde..

4. Alle weiteren Telegramme (z. B. fur Parameter oder ereignisgesteuerte
ProzeBdaten) werden asynchron nach erfolgter Ubertragung vom
1/0-System IP20 Gbernommen.
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8.3.5 ProzeBabbild des modularen Systems

Das ProzeBabbild des modularen Systems wird beispielhaft an einem Aufbau er-
lautert. Neben dem CAN Gateway kénnen Sie max. 32 Module anschlieBen.

Lenze Lenze Lenze Lenze Lenze = Lenze Lenze Lenze Lenze = Lenze
= = = = mh = = = = ma- =
2 BH of we
(o] (o) (o) (o) BH oo (o] (o] oo BH oo
Qo oo oo Qo s 0 Qo Qo Qo oo jinzgm} oo
15 Qo oo oo oo BH Qo oo Qo oo HH oo
Qo oo oo Qo e O Qo Qo Qo Qo e 0| oo
o8 a8 a8 a8 EH a8 o8 o a8 14 a8
Modul L Qo oo oo oo ®BH Qo Qo Qo oo =g oo
O] Qo oo oo oo m O oo Qo Qo oo : 4m} Qo
i il
CAN 8xDI 8xDI 8xDI 8xDl | 16xDI | 8xDO 4xAl 2/4x | SSl-Inter- | 1xZahler/ | 4xAV/AO | |
Gateway Zahler face 16xDI
ProzeBda- - 1 Byte TX | 1 Byte TX | 1 Byte TX | 1 Byte TX | 2 Byte TX | 1 Byte RX |8 Byte TX | 10 Byte TX | 4 Byte TX | 6 Byte TX | 4 Byte TX
ten 10 Byte RX | 4 Byte RX | 6 Byte RX | 4 Byte RX
Modul-Nr. MO M1 M2 M3 M4 M5 M6 M7 M8 M9 M10 M11 M32
ProzeBabbild Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
P00 Fest fiir die ersten | PDO1-RX M6 - - - - - - -
DIO PDO1-TX M1 M2 M3 M4 M5 M5 - -
AlO PD02-TX m7 m7 M7 M7 m7 m7 m7 m7
o003 D10 oder Al0 1 PDO3-RX m8 M8 M11 M11 M11 M11 - -
oder PDO3-TX M8 M8 M8 M8 M8 M8 M8 M8
PDO4 DIOoder AO T [Loa X — — — — — — — —
oder PDO4-TX M8 M8 M11 M11 M11 M1 - -
o0 D10 oder Al0 1 PD05-RX M10 M10 M10 M10 M10 M10 - -
° oder PDO5-TX M10 M10 M10 M10 M10 M10 - -
0 0 ol PD06-RX M9 M9 M9 M9 - - - -
PDO6 DIO oder A PD06-TX M9 M9 M9 M9 - - - -
PDO10-RX - - - - - - - -
1)
PDO10 DIO oder AIO BD0T0-T — — — — — — — —
1) Einem PDO konnen entweder nur AIO oder nur DIO Al Analoge Eingangsdaten
EL'lgT\;I)r%nTt wertéen._ der Reihenfolde der Steck A0 Analoge Ausgangsdaten
le Vlodule weraen In der Reihenfolge der oleck- - .
platze zugeordnet, wobei die DIO zuerst zugeord- DI Digitale Eingangsdaten
net werden. DO Digitale Ausgangsdaten
AlO Analoge Ein- und Ausgangsdaten
DIO Digitale Ein- und Ausgangsdaten
Besonderheiten der Module 1xZahler/16xDigital Eingang und SSl-Interface:
e Das Modul 1xZ&hler/16xDigital Eingang belegt immer das vorletzte und das
Modul SSl-Interface immer das letzte der verwendeten PDO’s.
e Die Module kénnen PDO1 und PDO2 nicht zugeordnet werden. Somit
kénnen Sie nur max. 8 dieser Module in einem System verwenden.
e Die Module belegen jeweils ein ganzes PDO (8 Byte).
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Die Ubertragungszeiten der Ein-/ Ausgangssignale innerhalb des 1/O-Sy-
stems IP20 kénnen Sie anhand einer Formel berechnen.

t, = tc + (Npporx * 8 uS) + (Npporx * 2 us) + ty + 742 us

1t Ubertragungszeit von Ein-/ Ausgangssignalen eines Moduls
zwischen FeldbusanschluB und Ein-/ Ausgangsklemmen

tc Zeit zum Kopieren ins CAN Objektverzeichnis

NppoTx Nummer des PDO senden (PDO1-Tx ... PDO10-Tx)

NppoRx Nummer des PDO empfangen (PDO1-Rx ... PDO10-Rx)

ty Verzdgerungszeit des Moduls

742 ps Feste interne Verarbeitungszeit

Zeit zum Kopieren ins CAN Objektverzeichnis:

DO Module DI Module A0 Module Al Module

te=50pus+nx14pus |t;=50pus+nx25us [t,=50pus+nx210us |t; =50 us + n x 250 pus

n Anzahl der vom Modul belegten Byte in den PDO’s
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Beispiel Im dargestellten beispielhaften Aufbau eines 1/0-Systems IP0O soll die Ubertra-
gungszeit der Eingangssignale am Modul M3 (8xDigital Eingang) bis zum Master
ermittelt werden. Die Baudrate betragt 500 kBit/s.

Lésung:

Fiir die Ubertragung der Eingangssignale wird vom Modul 1 Byte (Byte 3)
vom ProzeBdatenkanal PDO1-Tx belegt.

Die Verzégerungszeit ty innerhalb des Moduls betrégt 3 ms.

Berechnen der Kopierzeit t. in das CAN Objektverzeichnis:

t,=50us +1-25us = 75 us |

Berechnen der Ubertragungszeit t; der Eingangssignale auf den Feldbus:

ty=75us +(1-8us)+ (0-2us) + 3000 us + 742 us = 3825 us ‘

Berechnen der Ubertragungszeit tcay Uber den Feldbus:
Lenze
| lenze D\LXSID‘EZBAV
tCAN PW
< » (=

RN

EPM-T110_1A.10| EPM-T210 1A

epm-t135

_ CAN Telegrammlange 111 Bit
toan = Baudrate ~ 500kBit

= 222 us

4.

Berechnen der gesamten Ubertragungszeit t:

t =t + toay = 3825 us + 222 us = 4047 us = 4.047 ms

Lenze

®
g Hinweis!

Beriicksichtigen Sie auch die internen Bearbeitungszeiten des
Antriebsreglers.
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8.3.6 ProzeBabbild des kompakten Systems
Das ProzeBabbild des kompakten Systems wird beispielhaft am Modul
32xDig. E/A Kompakt erlautert .
Lenze
E
O
Modul
000
CAN Gateway 8xDI 8xDI 8xD0
ProzeBdaten - 1 Byte 1 Byte DI 1Byte DI | 1 Byte DO
Platz MO M1 M2 M3 M4
ProzeBabbild Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
PDO1-RX M4 - - - - - - -
PDOT PDO1-TX M1 M2 M3 - - - - -
DI Digitale Eingangsdaten
DO Digitale Ausgangsdaten

8.3-8 EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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8.3.7 Kompatibilitat mit Lenze Antriebs- und Automatisierungskomponenten

Anhand der folgenden Tabellen kénnen Sie ermitteln, mit welcher Ausbaustufe ein
modulares System bzw. welches Modul vom kompakten System an einer Lenze
Antriebs- und Automatisierungskomponente betrieben werden kann.

MaBgeblich fur die Kompatibilitdt sind die zur Verfligung stehenden Proze3date-

nobjekte (PDO).
ProzeBdatenobjekte (PDO) des 1/0-Systems IP20 (Slave)
Modultyp Vom Modul bendtigte
PDO-Rx PDO-Tx
Modulares System
8xDigital Eingang - 1/8
16xDigital Eingang - 2/8
8xDigital Ausgang 1A 1/8 -
8xDigital Ausgang 2A 1/8 -
16xDigital Ausgang 1A 2/8 -
8xDigital Ein-/ Ausgang 1/8 1/8
4xRelais 1/8 -
4xAnalog Eingang - 8/8
4xAnalog Ausgang 8/8 -
4xAnalog Ein-/ Ausgang 8/8 8/8
2/4xZéhler 8/8 + 2/8 8/8 +1/8
SSl-Interface 8/8 8/8
1xZahler/16xDigital Eingang 8/8 8/8
Kompaktes System
8xDig. E/A Kompakt 8/8 8/8
16xDig. E/A Kompakt 8/8 8/8
16xDig. E/A Kompakt (1-Leiter) 8/8 8/8
16xDig. E/A Kompakt (3-Leiter) 8/8 8/8
ProzeBdatenobjekte (PDO) der Lenze Antriebs- und Automatisierungskomponenten (Master)
Komponente PDO-RX [Xppo-Rx] PDO-Tx [Xppo-1x]
9300 Servo PLC
Drive PLC >10 >10
Umrichter 9300 (alle Standard-Typen)
Frequenzumrichter 8200 vector
Frequenzumrichter 8200 motec 2 2
Kommunikationsmodul EMF2175

m Hinweis!

e Bei einem modularen System kénnen neben dem CAN Gateway
max. 32 Module angeschlossen werden.

e Fir den Austausch von ProzeBdaten stehen bei einem
modularen System max. 20 PDO (10 PDO-Rx und 10 PDO-TXx)
zur Verfigung.

e Da 9300 Servo PLC und Drive PLC mehr als 20
ProzeBdatenobjekte verwalten kdnnen, ist der Betrieb mehrerer
modularer Systeme an einer Servo PLC oder Drive PLC
maoglich. Dazu missen Sie jedem CAN Gateway eine einmalige
Knotenadresse zuweisen.
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Fir eine Steuerungs- und Regelungsaufgabe méchten Sie an einem Frequenzum-
richter 8200 vector 4 digitale Ausgénge, 10 digitale Eingédnge und 3 analoge Aus-
gange anschlieBen.

Fir die Lésung planen Sie ein modulares System mit folgenden Modulen einzuset-
zen:

1/0-System 1P20 Anzahl Bendtigte PDO’s

Modulares System Module PDO-Rx PDO-Tx
8xDigital Ein-/ Ausgang 1 1/8 1/8
8xDigital Eingang 1 - 1/8
4xAnalog Eingang 1 1 -
Summe 3 9/8 2/8

Der 8200 vector stellt fiir den Austausch der ProzeBdaten ausreichend PDQO’s zur
Verfligung:

Frequenzumrichter Verfiighare PDO’s
PDO-Rx PDO-Tx

8200 vector 2 2
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Dateniibertragung zwischen I/0-System IP20 und Antriebsregler

8.3.8 Dateniibertragung zwischen I/0-System IP20 und Antriebsregler

e Die Basis-ldentifier von PDO1-Rx und PDO1-Tx sind so vorbelegt, daB sie
mit den ProzeBdatenobjekten von CAN-IN3 / CAN-OUTS3 eines
Antriebsreglers Daten austauschen kénnen.

e Die Basis-ldentifier von PDO2-Rx und PDO2-Tx sind so vorbelegt, daf sie
mit den ProzeBdatenobjekten von CAN-IN2 / CAN-OUT2 eines
Antriebsreglers Daten austauschen kdnnen.
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Abb. 8.3-2

Datentibertragung zwischen I/0-System IP20 und Antriebsregler

PDO-Rx

PDO-Tx

(A

Antriebsregler

Antriebsregler
Antriebsregler mit Knotenadresse 1 (C0350 = 1)

Das I/0-System IP20 sendet die Zustandsinformationen zum

@ 7694 (Basis-Identifier) + 1 (Knotenadresse) = 7704 (Identifier)
@ 7684 (Basis-ldentifier) + 1 (Knotenadresse) = 7694 (Identifier)
CAN Gateway des modularen Systems (oder ein Modul des kompakten

Systems) mit Knotenadresse 2

©) 7684 (Basis-ldentifier) + 2 (Knotenadresse) = 7704 (Identifier)
@ 7674 (Basis-ldentifier) + 2 (Knotenadresse) = 7694 (Identifier)
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8.3.9 Indexe zur Einstellung der ProzeBdateniibertragung

ProzeBdatenobjekte fiir Eingangsdaten

Index Bezeichnung Einstelimdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
11400y, Index ist beim modularen System und 333
J kompakten System verfiighar
1| COB-ID used by 768 385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
RxPDO 1 das ProzeBdatenobjekt 1
2 | Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0...240 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Sync Die (_]bernahme der Eingangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
241 ... Reserviert
254
255 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Ereignis Jeder empfangene Wert wird iibernommen
11409, Index ist nur beim modularen System ver- | [83-3
J fligbar
1| COB-ID used by 1665 |385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
RxPDO 10 das ProzeBdatenobjekt 10
2 | Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0...240 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Sync Die (_]bernahme der Eingangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
241 ... Reserviert
254
255 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Ereignis Jeder empfangene Wert wird iibernommen
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ProzeBdatenobjekte fiir Ausgangsdaten

Index |Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
11800y, L B39
J
1|COB-ID used by 767 |385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
TxPDO 1 das ProzeBdatenobjekt 1
2 | Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0 Funktion ausgeschaltet Die pbernahme der Ausgangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
1...240 ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 1 Die Upernahme der Ausgangsdaten erfolgt
nach Ubertragung der eingestellten Anzahl
ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 240 (1 ... 240) von Sync-Telegrammen
254 Zeitgesteuerte ProzeBdateniibertragung Nur wenn eine Zykluszeit in 1180x,, Subin-
dex 5 eingestellt ist
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdateniibertragung
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdatentibertragung mit | Nur wenn eine Zykluszeit in 1180xy, Subin-
zyklischer Uberlagerung dex 5 eingestellt ist
3 | Inhibit Time 0 0 {1 ms} 65535 | Sperrzeit
5| Event Time 100 |0 {1 ms} 65535 | Zykluszeit
11809y, Index ist nur beim modularen System ver- | [83-9
J flighar
1| COB-ID used by 1984 |385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
TxPDO 10 das ProzeBdatenobjekt 10
2 | Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0 Funktion ausgeschaltet Die _[_]bernahme der Ausgangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
1...240 ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 1 Die UQernahme der Ausgangsdaten erfolgt
nach Ubertragung der eingestellten Anzahl
ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 240 (1 ... 240) von Sync-Telegrammen
254 Zeitgesteuerte ProzeBdateniibertragung Nur wenn eine Zykluszeit in 1180xy, Subin-
dex 5 eingestellt ist
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdateniibertragung
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdatentibertragung mit | Nur wenn eine Zykluszeit in 1180xy, Subin-
zyklischer Uberlagerung dex 5 eingestellt ist
3 | Inhibit Time 0 0 {1 ms} 65535 | Sperrzeit
5| Event Time 0 0 {1 ms} 65535 | Zykluszeit
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8.4 Parameterdaten lbertragen

Parameterdaten sind die sogenannten Indexe.

Einstellungen der Parameter erfolgen meistens einmalig wahrend der Inbetrieb-

nahme.

Parameterdaten werden als sogenannte SDO’s (Service Data Objects) Uber den
Systembus Ubertragen und vom Empfanger quittiert, d. h. der Sender erhalt eine
Rickmeldung, ob die Ubertragung erfolgreich war.

8.4.1 Aufbau des Telegramms

Das Telegramm fur Parameterdaten ist folgendermaBen aufgebaut:

11 Bit

8 Byte Nutzdaten

Identifier

Befehls-
code

Index

Low-Byte |High-Byte

Subindex

Data 1 Data 2 Data 3 Data 4

e In den folgenden Unterkapiteln werden die verschiedenen Bestandteile des
Telegramms néher erlutert.

e Ein Beispiel zum Schreiben eines Parameters finden Sie im Kapitel B.4-2.

@E3I3
e Ein Beispiel zum Lesen eines Parameters finden Sie im Kapitel B-4.3.
@EIY
Identifier
i Befehls- Index i
Identifier Subindex | Data 1 Data 2 Data 3 Data 4
code | Low-Byte | High-Byte
Fur die Ubertragung von Parameterdaten stehen zwei Parameterkanéle zur Verfi-
gung, die Uber den Identifier adressiert werden.
Identifier = Basis-ldentifier + Knotenadresse des Teilnehmers
dez hex
SDO’S | Parameterkanal 1
Ausgang (Senden) 1408 580 naesteller Wert mit Kodierschalt
Eingang (Empfangen) 1536 600 + eingesteller Wert mit Kodierschalter
Parameterkanal 2
Ausgang (Senden) 1472 5C0 ) ) )
Eingang (Empfangen) 1600 640 + eingesteller Wert mit Kodierschalter
m Hinweis!
Zwischen den Identifiern flir Parameterkanal 1 und 2 besteht
jeweils ein Offset von 64:
e Ausgang Parameterkanal 1 = 1536
e Ausgang Parameterkanal 2 = 1536 + 64 = 1600
Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 8.4-1
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Identifier

Befehls-
code

Index
Low-Byte | High-Byte

Subindex

Data 1 Data 2

Data 3 Data 4

Der Befehlscode enthdlt u. a. den auszuflihrenden Befehl sowie Angaben zur Pa-
rameterdatenldnge und ist folgendermaBen aufgebaut:

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

(MSB)
Befehl Command Specifier (cs) Lénge e 3
Write Request 0 0 1 0 00 = 4 Byte 1 1
Write Response 0 1 1 0 01 = 3 Byte 0 0
Read Request 0 1 0 0 10 = 2 Byte 0 0
Read Response 0 1 0 0 11=1Byte 1 1
Error Response 1 0 0 0 o | o 0 0
Befehlscode fir Parameter mit 4 Byte Datenlange:

4 Byte Daten
(32 Bit)

Befehl hex dez Info
Write Request 23 35 Parameter zu einem Teilnehmer senden
Write Response 60 96 Antwort des Teilnehmers auf das Write Request (Quittierung)
Read Request 40 64 Anforderung zum Lesen eines Parameters von einem Teilnehmer
Read Response 43 67 Antwort auf die Leseanforderung mit aktuellen Wert
Error Response 80 128 Teilnehmer meldet einen Fehler beziiglich der Kommunikation

Bei einem Fehler wird vom angesprochenen Teilnehmer ein “Error Response” ge-

neriert.
Dieses Telegramm enthalt in Data 4 immer den Wert “6” und in Data 3 einen Fehler-
code:
Befehlscode Error Response Data 3 Data 4 Fehlermeldung
3 Zugriff verweigert
80y 5 6 Falscher Subindex
6 Falscher Index

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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Adressierung des Parameters
(Index/Subindex)

Beispiel

Daten des Parameters
(Data 1 ... Data 4)

Beispiel

Lenze

Identifier

Befehls-
code

Index
Low-Byte | High-Byte

Subindex

Data 1

Data 2

Data 3

Data 4

Die Adressierung des Indexes, der gelesen bzw. geschrieben werden soll, erfolgt
Uber den Index des Telegramms:

e Der Wert fir den Index ist aufgeteilt in Low-Byte und High-Byte im
linksbiindigen Intelformat einzutragen (siehe Beispiel).

e Soll ein Subindex angesprochen werden, so ist die Nummer des
entsprechenden Subindexes in den Subindex des Telegramms einzutragen.

e Bei einem Index ohne Subindex erhélt der Subindex immer den Wert “0”.

Der Subindex 1 von Index 12400}, (Uberwachungszeit fiir PDO1) soll adressiert

werden:
11 Bit 8 Byte Nutzdaten
e Befehls- Index i
Identifier code Low-Byte | High-Byte Subindex | Data 1 Data 2 Data 3 Data 4
00y, 24, 1
i Befehls- Index i
Identifier Subinde; Data 1 Data 2 Data 3 Data 4
i code |Low-Byte | High-Byte | >

Fir die Daten des Parameters stehen bis zu 4 Byte (Data 1 ... Data 4) zur Verfi-

gung.

Die Daten werden im linksbilindigen Intelformat mit Data 1 als LSB und Data 4 als
MSB dargestellt (siehe Beispiel).

Fiir den Index 12400}, (Uberwachungszeit) soll der Wert “1 s” libertragen werden.

Data; 4 =1 x 1000 = 1000 = 00 00 03 E8,

11 Bit 8 Byte Nutzdaten
e Befehls- Index i
Identifier code Low-Byte | High-Byte Subindex | Data 1 Data 2 Data 3 Data 4
E8h 03h OOh 00h
(LSB) (MSB)
EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 8.4-3
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8.4.2 Schreiben eines Parameters (Beispiel)

Aufgabe

Telegramm zum 1/0-System IP20

Telegramm vom 1/0-System IP20

(Quittierung bei fehlerfreier
Ausfiihrung)

8.4-4

Ein I/0-System IP20 hat die Knotenadresse 2. Beim ersten analogen Modul
(4xAnalog Ausgang) soll die Funktion des Ausgangs A.0 (Spannungssignal
0...+10V, 12 Bit) ausgegeben werden.

Formel Info
Identifier = Basis-Identifier + Knotenadresse |e Basis-Identifier fiir Parameterkanal 1 (Ausgang) = 1536
=1536 + 2 =1538 = 602, o Knotenadresse des 1/0-Systems IP20 = 2
Befehlscode =23, o Befehl “Write Request” (Parameter zum 1/0-System P20
senden)
Index = 13001}, e Index erstes Analog-Modul
Subindex =1 e Subindex = 1 (u. a. Funktion Fir Ausgang A.1)

Data 1 =00, o Diagnose (Lenze-Einstellung)
Data 2 =00, e Reserviert
Data 3 =05y e Ausgang A.0 (Spannungssignal 0 ... +10 V, 12 Bit)
Data 4 =3By e Ausgang A.1 (Lenze-Einstellung)
Data1..4 =00 00 05 3By,
11 Bit 8 Byte Nutzdaten
i Befehl- Index i
Identifier scode | Low-Byte |High-Byte Subindex | Data 1 Data 2 Data 3 Data 4
602y, 23, 01y 30p 1 00y, 00, 05p, 3By,
(LSB) (MSB)
Lenze
Identifier = 1538 9
Write Request ——temier=1538 3
Write Response ¢ Identifier = 1410 EOE,
oo
epm-t118
Abb. 8.4-1 Parameter schreiben
Formel Info
Identifier = Basis-Identifier + Knotenadresse |e Basis-Identifier fiir Parameterkanal 1 (Eingang) = 1408
=1408 + 2 o Knotenadresse des I/0-Systems IP20 = 2
=1410
Befehlscode =60, o Befehl “Write Response” (Quittierung vom I/0-Sys-
tem IP20)
Index = Index der Leseanforderung
Subindex = Subindex der Leseanforderung
Datad..4 =0 o Nur Quittierung
11 Bit 8 Byte Nutzdaten
i Befehls- Index i
Identifier code Low-Byte |High-Byte Subindex | Data 1 Data 2 Data 3 Data 4
1410 60p 01y 30p 0 0 0 0 3

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze
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8.4.3 Lesen eines Parameters (Beispiel)

Aufgabe Ein I/0-System IP20 hat die Knotenadresse 2. Beim ersten analogen Modul
(4xAnalog Ausgang) soll die Funktion des Ausgangs A.0O gelesen werden.

Telegramm zum I/O-System IP20 Formel Info
Identifier = Basis-Identifier + Knotenadresse |e Basis-ldentifier fiir Parameterkanal 1 (Ausgang) = 1536
= 1536 + 2 =1538 = 602, e Knotenadresse des I/0-Systems IP20 = 2
Befehlscode =40, o Befehl “Read Request” (Anforderung zum Lesen eines
Parameters vom 1/0-System IP20)
Index = 13001y, e Index erstes Analog-Modul
Subindex =1 o Subindex = 1 (u. a. Funktion fiir Ausgang A.0)
Data 1 =00, e Nur Leseanforderung
Data 2 =00y
Data 3 =00,
Data 4 =00,
Data1..4 =00 00 00 00y,
11 Bit 8 Byte Nutzdaten
i Befehls- Index i
Identifier code Low-Byte | High-Byte Subindex | Data 1 Data 2 Data 3 Data 4
602y, 405, 01y 30, 1 00, 00p, 00y, 00p,

[

=0 8

Read Request —dentifier=1538 o

Identifier = 1410
Read Response €————""

m
lu]

oo
epm-t119

Abb. 8.4-2  Parameter lesen
Telegramm vom 1/O-System IP20 Formel Info
(Wert des angeforderten
Parameters) Identifier = Basis-Identifier + Knotenadresse |e Basis-Identifier fir Parameterkanal 1 (Eingang) = 1408

=1408 + 2 o Knotenadresse des I/0-Systems IP20 = 2
=1410
Befehlscode =43, o Befehl “Read Response” (Antwort auf die Leseanforde-
rung mit dem aktuellen Wert)

Index = Index der Leseanforderung

Subindex = Subindex der Leseanforderung

Data 1 =00, o Annahme: Der analoge Ausgang A.0 gibt ein Spannungs-

Data 2 =00y signal 0 ... +10 V mit einer Aufldsung von12 Bit aus.

Data 3 =05y

Data 4 =3By,

Data1..4 =00 00 05 3By,

11 Bit 8 Byte Nutzdaten
. Befehls- Index i
Identifier code Low-Byte |High-Byte Subindex | Data 1 Data 2 Data 3 Data 4
1410 43y 01y 30, 0 00, 00p, 05p, 3By

(LSB) (MSB)
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8.5 Baudrate und Knotenadresse (Node-ID) einstellen

Baudrate

Damit eine Kommunikation zustande kommen kann, missen alle Teilnehmer die

gleiche Baudrate fir die Dateniibertragung verwenden.

e Die Baudrate konnen Sie Uber den Kodierschalter am Modul einstellen.

Knotenadresse

Jedem Teilnehmer in einem Netzwerk ist als eindeutige Kennung eine Knotena-
dresse, auch Node-ID genannt, im Bereich von 1 ... 63 zuzuordnen.

e FEine Knotenadresse in einem Netzwerk darf nur einmal vergeben werden.

e Die Knotenadresse miissen Sie mit dem Kodierschalter am Modul einstellen.

==
01

epm-1024

Abb. 8.5-1 Kodierschalter am CAN Gateway

=] Zahlenwert verringern
Zahlenwert erhéhen

Baudrate einstellen Systembus (CAN) Baudrate
Wert Kodierschalter [KBit/s]

90 1000
91 500
92 250
93 125
94 100
95 50

96 20

97 10

98 800

Fettdruck = Lenze-Einstellung

1. Schalten Sie die Spannungsversorgung fiir das Modul aus.

2. Stellen Sie mit dem Kodierschalter die gewilinschte Baudrate ein.
— Wahlen Sie "9x” (x = Wert fur gewilinschte Baudrate).

3. Schalten Sie die Spannungsversorgung fiir das Modul ein.
— Die LEDs ER, RD und BA blinken mit einer Frequenz von 1 Hz.

4. Nach 5 Sekunden erléschen die LEDs ER und BA und die eingestellte

Baudrate wird gespeichert.

Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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Indexe zum Einstellen

Vernetzung iiber Systembus (CAN)

Baudrate und Knotenadresse (Node-ID) einstellen

5. Stellen Sie nun mit dem Kodierschalter die Knotenadresse fiir das Modul

ein. Sie h

aben 5 Sekunden Zeit.

- Jede Knotenadresse darf nur einmal vergeben sein.

6. Nach5S

ekunden wird die eingestellte Knotenadresse ibernommen.

— Die LED RD erlischt.
— Das Modul wechselt in den Zustand Pre-Operational.

[i]

Hinweis!

Die Knotenadresse kdnnen Sie jederzeit mit dem Kodierschalter
andern. Die Einstellung wird nach Einschalten der
Versorgungsspannung Gbernommen.

Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
1100B, |Node-ID 0 0 {1} 63 | Nur Anzeige
Systembus-Knotenadresse

12001, |CAN-Baudrate 1 0 {1} 255 | Nur Anzeige

0 1000 Kbit/s Systembus-Baudrate

1 500 kbit/s

2 250 kbit/s

3 125 kbit/s

4 100 kbit/s

5 50 kbit/s

6 20 kbit/s

7 10 kbit/s

8 800 kbit/s

8.5-2
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8.6 Node Guarding

Beschreibung

Lenze

NMT-Master COB-ID = 1792 + Node-ID NMT-Slave "’
request Remote transmit request indication
N N L 15
1 1
1 1
| | 0 1
: : confirm ﬂ ﬂ response
1 1 4 ” il ”
! ! 7 6...0
. Node ;
! Guard:
1 time COB-ID = 1792 + Node-ID
1 1
Node . I request Remote transmit request indication
Time ! e e -
Life 1 1
1 1
X X 0 1
1 1 .
ey confim | t] s ] < | response
| 7 6...0
1
1
|
1
< v indication indication
Node Guarding Event *’ Life Guarding Event ®
epm-133

Abb. 8.6-1 Node Guarding Protocol

1) 1/O-System IP20
s Status des I/0-Systems IP20
t Toggle Bit

Das Node Guarding Protocol tUberwacht die Verbindung zwischen Master und
Slave.

Uber Index 1100Cy, ”Guard time” kénnen Sie eine Zeit [ms] und unter Index [100D,
"Life time factor” einen Faktor eintragen. Beide Indexe miteinander multipliziert,
ergibt eine Uberwachungszeit, in der der Master dem Slave ein Node Guarding Te-
legramm senden muB. Ist einer der beiden Indexe auf Null gesetzt, ist auch die
Uberwachungszeit Null, und somit deaktiviert. Der Slave wiederum sendet dem
Master ein Telegramm mit seinem aktuellen Status.

Bei ereignisgesteuerter ProzeBdatenlibertragung gewéhrleistet Node Guarding
eine zyklische Uberwachung der Busteilnehmer.

e Der Master startet das Node Guarding durch Senden des Node Guarding
Telegramms.

e Empfangt der Slave (I/0O-System IP20) innerhalb der Uberwachungszeit kein
Telegramm, wird das Node Guarding Event ausgeldst. Das 1/0-System IP20
schaltet in den in 11029}, eingestellten Zustand. Die Ausgange schalten in
einen definierten Zustand (siehe auch im Kapitel Konfiguration — Diagnose).

e Ein Reset erfolgt durch einen Wechsel in den Zusatnd Operational.
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= 17924 + xx

auf 17924 (700y) eingestellt
xx = Knotenadresse des I/0-Systems

Node Guarding
11 Bit 1 Byte Nutzdaten
Identifier Geratestatus (Bit 0 ... 6) Toggle Bit
17924 (7005)
Identifier:
Formel Info
Identifier = Basis-Identifier + Knotenadresse Der Basis-Identifier fiir Node Guarding ist fest

Geréatestatus (Bit 0 ... 6) des Slave (I/O-System IP20):

Kommando Geratestatus
(hex)
04 Stopped
05 Operational
7F Pre-Operational
Indexe zum Einstellen
Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
1100C, * |Guard Time 0 0 {1 ms} 65535 | Node Guarding [ 361
Uberwachungszeit
0 = Uberwachung deaktiviert
1100Dy, ™ |Life Time Factor 0 0 {1} 255 | Node Guarding B8
Faktgr zur Berechnung der Reaktionszeit
0 = Uberwachung deaktiviert
Die Reaktionszeit ergibt sich aus:
Uberwachungszeit x Faktor
I100E, |Node Guarding Nur Anzeige 0 [E5
Identifier Identifier = Basis-Identifier+ Knotena-
dresse
(Basis-Identifier nicht veranderbar)
m Hinweis!
Die Lenze PLC’s 9300 Servo PLC und Drive PLC in Verbindung mit
der Funktionsbibliothek LenzeCanDSxDrv.lib unterstlitzen die
Funktion Node Guarding.
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8.7 Heartbeat

Heartbeat Consumer

Heartbeat Producer

Lenze

Heartbeat COB-ID = 1792 + Node-ID Heartbeat
Producer 0 ] Consumer
request % r] s | indication
A L
\ 7 6..0 indication
1
Heartbeat ! indication
Producer
Time | 0 1 indication
oreauest ] s indication !
» Ll I
7 6..0 indication IHeartbeat
1 Consumer
indication 1 Time
indication :::
1
1
:Heartbeat
1 Consumer
i Time
Heartbeat Event N >
epm-t134
Abb. 8.7-1 Heartbeat Protocol

r
S

Status des Heartbeat Producer

Das I/0-System IP20 kann bis zu 5 Busteilnehmer lberwachen. Die Statustele-
gramme der zu Uberwachenden Busteilnehmer missen zyklisch innerhalb einer
bestimmten Zeit beim 1/0-System IP20 eingehen. Wenn ein Statustelegramm
nicht innerhalb dieser Zeit empfangen wird, schaltet das I/O-System IP20 in den
in 11029y, eingestellten Zustand. Die Ausgénge schalten in einen definierten Zu-
stand (siehe auch im Kapitel Konfiguration — Diagnose).

Einstellungen erfolgen in Index 11016y,.

Das I/0-System IP20 setzt ein Statustelegramm auf den Feldbus ab und kann so-

mit von anderen Busteilnehmern Gberwacht werden.

Einstellungen erfolgen in Index 11017,

e Producer heartbeat wird automatisch gestartet, wenn in Index 1017, eine
Zeit > 0 eingetragen ist und das I/0-System IP20 in den Zustand

Operational wechselt.

e Nach Ablauf der Zykluszeit wird der Statustelegramm vom I/O-System 1P20
auf den Feldbus Ubertragen.

e Ein Reset erfolgt durch einen Wechsel in den Zustand Operational.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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Heartbeat

11 Bit 1 Byte Nutzdaten
Identifier Geratestatus (Bit 0 ... 6) Bit 7
17924 (700y,) reserviert
Identifier:
Formel Info
Identifier = Basis-Identifier + Knotenadresse Die Basis-Identifier fiir Heartbeat ist fest auf
=17924 + xx 17924 (700y,) eingestellt

xx = Knotenadresse des I/0-Systems IP20

Gerétestatus (Bit 1 ... 6) des Heartbeat Producer:

Kommando Status
(hex)
00 Boot-up
05 Operational
04 Stopped
7F Pre-Operational
Indexe zum Einstellen
Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
11016, |Heartbeat Consu- Dateninhalt Das I/0-System IP20 kann bis zu 5 Busteil- |Cd [B7-1
N mer time - - nehmer iiberwachen (Subindex 1 ... 5).
Heartbeat time Node-ID | reserviert Antwortet der iberwachte Busteilnehmer
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 nicht, schaltet das 1/0-System IP20 in den
Zustand Pre-Operational. Ausgange schal-
00y, 00y, 00y, 00y, ten in einen definierten Zustand.
1 | Heartbeat time 0 0 {1 ms} 65535 |® Beim kompakten System ist nur Subin-
dex 1 verflighar
Node-ID 0 |0 {1} 255 | e Heartbeat time:
- — Innerhalb der eingestellten Zeit muB
2 | Heartbeat time 0 |0 {1 ms} 65535 eine Antwort vom iiberwachten Bu-
steilnehmer eingehen. Die Zeit wird
Node-ID 0 1|0 {1 255 in Byte 0 und 1 eingestellt.
- — Geht keine Antwort nach Ablauf der
3 | Heartbeat time 0 0 {1 ms} 65535 Zeit ein, wechselt das
" I/0-System IP20 in den Kommunika-
Node-ID 0 0 {1} 255 tionsstatus, der in 11029;, eingestellt
4 Heartbeat time 0 |0 {1 ms} 65535 ist _
— Mit Empfang eines neuen Hearbeat-
Node-ID o o n 255 Telegramms erfolgt ein Reset
e Node ID:
5 |Heartbeat time 0 0 {1 ms} 65535 — Knotenadresse des zu tiberwachen-
den Teilnehmers. Die Adresse wird in
Node-ID 0 0 {1} 255 Byte 2 eingestellt.
11017, |Heartbeat Producer 0 0 {1 ms} 65535 | Das I/0-System IP20 kann von anderen Bu- | L [B7-1]
.J time steilnehmern tiberwacht werden.
Innerhalb dieser Zeit wird der Gerétestatus
o . des 1/0-Systems P20 auf den Feldbus
0 Funktion ist deaktiviert iibertragen.
Beim Kommunikationsprotokoll System-
bus (CAN) nicht verfiigbar
m Hinweis!
Die Lenze PLC’s 9300 Servo PLC und Drive PLC in Verbindung mit
der Funktionsbibliothek LenzeCanDSxDrv.lib unterstiitzen die
Funktion Heartbeat.
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8.8 Reset-Node

Anderungen der Ubertragungsarten und der Identifier werden erst nach einem
Reset-Node Ubernommen:

e \Versorgungsspannung erneut einschalten

e NMT-Kommando 81y ausflihren (siehe Kapitel "Netzwerkmanagement

(NMT)”)
e [2358, =1 setzen

Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten

WICHTIG
Lenze |Auswahl
12358, " | CAN Reset Node 0 0 Keine Funktion Reset-Node [ 8.8-1
1 CAN Reset Node
Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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8.9 Uberwachungen

8.9.1 Zeitliberwachung fiir PDO1-Rx ... PDO10-Rx

Fir die Eingdnge der ProzeBdatenobjekte PDO1-Rx ... PDO10-Rx kdnnen Sie
eine Zeitliberwachung Uber Index 12400y, konfigurieren.

Index |Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl

12400, | Timer Value 0 {1 ms} 65535 | Uberwachungszeit fiir ProzeBdaten-Ein- [ 8.9-1
J gangsobjekte

PDO1 Fiir das kompakte System ist nur Index
PD02 12400y, Subindex 1 verflighar

PD03
PD04
PD05
PD06
PD0O7
PD08
PD09
PD10

oO|lw|®|IN[ocaO|~|jwWw|IN|—
oo |CO

_
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8.9.2 Uberwachung der digitalen Ausgénge

Uber Index 16206}, kénnen Sie die Reaktion der digitalen Ausgénge konfigurieren,
die erfolgen soll, wenn in der festgelegten Uberwachungszeit kein Telegramm,
Node Guarding Event oder Heartbeat empfangen wurde.

Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
16206}, | Error Mode Digital 0 {1} 255 | Konfiguration Uberwachung digitale Aus- | 8.9-2
J Output gange
Fiir das kompakte System steht nur Index
16206y,, Subindex 1 zur Verfiigung
0 Alle digitalen Ausgange behalten den zuletzt aus-
gegebenen Zustand
255 Reaktion aus 16207}, In 16207}, kénnen Sie die Reaktion fir je-
den digitalen Ausgang individuell konfigu-
rieren
1| Module 1 0
2 | Module 2 0
64 | Module 64 0
Reaktion individuell einstellen Uber Index 16207}, kénnen Sie die Reaktion individuell fiir jeden digitalen Ausgang
konfigurieren.
Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
16207y, | Error Value Digital 0 |0 {1} 255 |Individuelle Konfiguration der Reaktion der |Cd 8.9-2
J Output 8 Bit Information digitalen Ausgénge
- Fiir das kompakte System steht nur Index
Bitwert 0 Ausgang scha.l.ltet auf LOW 16207, Subindex 1 zur Verfigung
Bitwert 1 Ausgang behélt den zuletzt ausgegebenen Zu-
stand
1| Module 1 0
2 | Module 2 0
64 | Module 64 0
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8.9.3 Uberwachung der analogen Ausgéange
Uber Index 16443}, kénnen Sie die Reaktion der analogen Ausgénge konfigurieren,
die erfolgen soll, wenn in der festgelegten Uberwachungszeit kein Telegramm,
Node Guarding Event oder Heartbeat empfangen wurde.
e Die Uberwachung wird gestartet, wenn nach den Einstellungen das nichste
PDO-Telegramm empfangen wird.
e Wenn ein Telegramm nicht in der eingestellten Zeit Ubertragen wird, schaltet
das Modul in den Zustand Pre-Operational. ProzeBdaten werden nicht mehr
Ubertragen.
e FEin Reset erfolgt durch einen Wechsel in den Zustand Operational.
Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
16443y, | Error mode analo- 0 {1} 255 | Konfiguration Uberwachung analoge Aus- |3 8.9-3
A gue output gange
Index ist nur beim modularen System ver-
flighar
0 Alle analogen Ausgange behalten den zuletzt
ausgegebenen Wert
255 Reaktion aus 16444, In 16444, kdnnen Sie die Reaktion fiir je-
den analogen Ausgang individuell konfigu-
rieren
1| Channel 1 0
2| Channel 2 0
36 | Channel 36 0

Reaktion individuell einstellen

Uber Index 16444y, kénnen Sie die Reaktion individuell fiir jeden analogen Ausgang

konfigurieren.
Index Bezeichnung Einstelimdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
16444, | Error value analo- -32768 {1} 32767 |Individuelle Konfiguration der Reaktion der L 8.9-3
pl gue output analogen Ausgénge
1| channel 1 0 Die analogen Ausgénge geben den einge-
2lch 2 0 stellten Wert aus
anne Index ist nur beim modularen System ver-
fiighar
36 | Channel 36 0
l.enze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 8.9-3
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Diagnose

8.10 Diagnose

Die folgenden Indexe konnen Sie fiir die Diagnose nutzen. Sie zeigen Betriebszu-
stande an. Einstellungen sind nicht méglich.

Index Angezeigte Information Beschreibung
11014, Emergency-Telegramm 0 3102
12359, Betriebszustand Systembus [ 3103
11027, Auslesen der Modulkennungen L0 [B10-3
16000y, Zustand digitale Eingange 0 [B10-3
16200y, Zustand digitale Ausgénge [ [310-3
16401y, Zustand analoge Eingange 0 3103
16411y Zustand analoge Ausgéange [ [B10-3
11003y Aktuelle Fehler

Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 8.10-1



Vernetzung iiber Systembus (CAN)

Diagnose
Emergency-Telegramm

8.10.1 Emergency-Telegramm
Mit dem Emergency-Telegramm teilt das 1/0-Sytem IP20 anderen Systembus-
Teilnehmern interne Geréatefehler mit hoher Prioritdt mit. Zur Verfligung stehen
8 Byte Daten.
Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
11014, |COB ID Emergency Emergency-Telegramm L 8.10-2
Nach dem Boot-Up wird der Identifier
80h + Knotenadresse angezeigt.
Struktur des Emergency-Telegramms
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte3 | Byle4 | Byte5 | Byte6 | Byte7
LOW-Byte HIGH-Byte Fehler-Register Fehlerinformation
Fehler-Code Fehler-Code 11001y, 1 | 2 | 3 | 4 | 5
Inhalt des Emergency-Telegramms
Fehlerursache Byte 0 | Byte 1 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
Emergency-Telegramm zuriickgesetzt 0000y 00y 00y 00y, 00p 00p
Fehler bei Initialisierung der am Riickwandbus
angeschlossenen Module 0t 00 00 00 00
Fehler bei Uberpriifung der Konfiguration der 02, Nr. Steckplatz 00, 00, 00,
Module
Fehler beim Lesen/Schreiben eines Moduls 03y Nr. Steckplatz 00p, 00p 00y
Konfiguration der Module wurde geéndert 05y, 00y, 00p, 00, 00,
Konfiguration der Module wurde geandert. Mo-
dul ist im Zustand Pre-Operational. 1000, 06y 00 00 00 00
Modul fehlerhaft parametriert 30y Nr. Steckplatz 00y, 00p 00y
Diagnosealarm analoges Modul 40, + . ) . _ ) } ) ]
Nr. Steckplatz Diagnose-Byte 0 | Diagnose-Byte 1 | Diagnose-Byte 2 | Diagnose-Byte 3
ProzeBalarm analoges Modul 80n + . } . _ . } . ]
Nr. Steckplatz Diagnose-Byte 0 | Diagnose-Byte 1 | Diagnose-Byte 2 | Diagnose-Byte 3
PDO Kontrolle (Uberwachungszeit in 12400, Uberwachungs- | Uberwachungs-
iiberschritten). Fh 10n Nr.desPDO | ;o' (| OW-Byte) | zeit (HIGH-Byte)
Fehler SDO/PDO-Mapping 6300 Map-Index Map-Index Anzahl der Ein- 00 00
h (LOW-Byte) (HIGH-Byte) trége h h
Fehler Heartbeat (Uberwachungszeit iiber- ) Uberwachungs- | Uberwachungs-
schritten). 8130y Subindex Knotenadresse | it | OW-Byte) | zeit (HIGH-Byte) 00y
Fehler Node Guarding (Uberwachungszeit iiber- Guard Time Guard Time o
schritten). 8130y (LOW-Byte) (HIGH-Byte) Life Time 00y, 00y,

8.10-2

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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Diagnose
Betriebszustand Systembus (CAN)

8.10.2 Betriebszustand Systembus (CAN)

Index 12359y, zeigt den Betriebszustand des Systembus an.

12359;, |Betriebszustand Beschreibung
0 Operational Der Systembus ist voll funktionsfahig. Das I/0-System kann Parameter- und ProzeBdaten senden & empfangen.
1 Pre-Operational Das 1/0-System kann Parameterdaten senden & empfangen. ProzeBdaten werden aber ignoriert.

Eine Zustandsénderung von Pre-Operational nach Operational kann erfolgen durch:
o den CAN-Master
o ein NMT-Telgramm ’00 01 00’

2 Warning Das I/0-System hat fehlerhafte Telegramme empfangen und ist nur noch passiv am Systembus beteiligt, d. h. vom I/0-System
konnen keine Daten mehr gesendet werden.

Mégliche Ursachen:

e Fehlender BusabschluB

o Nicht ausreichende Abschirmung

o Potentialunterschiede der Masseanbindung der Steuerelektronik

e Zu hohe Buslast

3 Bus Off Das I/0-System hat sich aufgrund zu vieler fehlerhaft empfangener Telegramme vom Systembus abgekoppelt.
Index | Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl

12359, | CAN State 0 n 3 | Nur Anzeige [0 8.10-3
0 Operational Systembus-Status
1 Pre-Operational
2 Warning
3 Bus Off

8.10.3 Auslesen der Modulkennungen

Beim modularen System kénnen Sie Uber Index 11027, die Anzahl der am Riick-
wandbus angeschlossenen Module sowie die verwendeten Modultypen ausle-
sen. Jeder Modultyp ist Giber einen Hexwert eindeutig identifizierbar.

Index Subindex |Auslesen ... Modultyp Modulkennung
0 ... der Anzahl der gesteckten Module (0 ... 32) - 0Oy, ... 20,
Kein Modul 0y
8xDigital Eingang 9FC1y,
16xDigital Eingang 9FC2;,
1xZahler/16xDigital Eingang 08C0p,
8xDigital Ausgang 1A
16xDigital Ausgang 1A
8><Digi%al AusggnQQZA AFC8y
11027, 1..32 ... des Modultyps auf Steckplatz 1 ... 32 4xRelais
8xDigital Ein-/ Ausgang BFC9y,
4xAnalog Eingang 15C4;,
4xAnalog Ausgang ASEQ;,
4xAnalog Ein-/ Ausgang 45DB;,
2/4xZahler B5F4,
SSl-Interface B5DBy

Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 8.10-3
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Diagnose
Zustand der digitalen Eingénge

8.10.4 Zustand der digitalen Eingange

Uber Index 16000y, kénnen Sie sich den Zustand der digitalen Einginge anzeigen

lassen.
Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
16000, |Digital Input 0 {1} 255 | Nur Anzeige L 8.10-4
1 [Module 1 Status digitale Eingénge
2 | Module 2
64 | Module 64

8.10.5 Zustand der digitalen Ausgange

Uber Index 16200y, kénnen Sie sich den Zustand der digitalen Ausgédnge anzeigen

lassen:
Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
16200y, * | Digital Output 0 {1} 255 | e Zeigt den Status der digitalen Ausginge | 8.10-4
1 [Module 1 o Die Ausgange konnen manuell gesetzt
werden (forcen):
2| Module 2 — Abhéngig vom CAN-Status und von
12360y,
64 | Module 64

8.10-4 EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze
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Diagnose
Zustand der analogen Eingénge

8.10.6 Zustand der analogen Eingange

Uber Index 16401}, kdnnen Sie sich den Zustand der analogen Eingénge anzeigen

lassen.
Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl

16401,, | Analog Input -32768 {1} 32767 | Nur Anzeige [ 8.10-5

1 |Channel 1 Status analoge Eingénge

2 [Channel 2 Ir]dex ist nur beim modularen System ver-

flighar
36 | Channel 36

8.10.7 Zustand der analogen Ausgédnge

Uber Index 16411, kénnen Sie sich den Zustand der analogen Ausgénge anzeigen

lassen:
Index |Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
16411, | Analog Output -32768 {1} 32767 | ® Zeigt den Status der analogen Aus- [ 8.10-5
gange
11 Channel 1 e Die Ausgénge kénnen manuell gesetzt
2 [Channel 2 werden (forcen):
— Abhéngig vom CAN-Status und von
12360,
o Index ist nur beim modularen System
36 | Channel 36 verfiigbar

Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 8.10-5
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Uber CANopen

Aufbau des CAN-Datentelegramms

9.1

9.1.1

Lenze

Uber CANopen

Das I/0-Systems IP20 unterstiitzt das Kommunikationsprotokoll CANopen.

Das CANopen Protokoll ist ein standardisiertes Schicht-7 Protokoll fir den CAN
Bus. Diese Schicht basiert auf dem CAN Application Layer (CAL), welches als uni-
verselles Protokoll entwickelt wurde.

In der Praxis zeigt sich jedoch, daB Applikationen mit CAL fiir den Anwender zu
komplex waren. Mit CANopen wurde eine einheitliche, einfache Struktur fir die
Anbindung von CAN-Geréten der unterschiedlichen Hersteller geschaffen.

@ Hinweis!

e Das Kommunikationsprofil CANopen wahlen Sie mit Einstellung
der Knotenadresse (Node-ID) aus.

- Die Vorgehensweise beim modularen System finden Sie in der
Beschreibung des Moduls CAN Gateway im Kapitel ”"Das
modulare System”.

- Die Vorgehensweise beim kompakten System finden Sie in
der Beschreibung des jeweiligen Moduls im Kapitel ’Das
kompakte System”.

— Lenze-Einstellung: Systembus (CAN)

e Zusétzliche Informationen zu CANopen finden Sie im Lenze

Kommunikationshandbuch CAN.

Aufbau des CAN-Datentelegramms

Control Field CRC Delimit. ACK Delimit.
Start RTR-Bit ‘ CRC Sequenz ‘ ACK Slot ‘ Ende
| | | | |

Identifier Nutzdaten (0 ... 8 Byte)

o Netzwerkmanagement
e Prozessdaten

1Bit 11 Bit 1Bit | 6Bit |e Parameterdaten 15Bit | 1Bt | 1Bt | 1Bit | 7Bit

Abb. 9.1-1 Prinzipieller Aufbau des CAN-Telegramms

. - -
l Hinweis!

Fir den Anwender sind nur der Identifier sowie die Nutzdaten von
Bedeutung. Alle anderen Daten des CAN-Telegramms werden
vom System automatisch bearbeitet.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 9.1-1
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Uber CANopen
Identifier

9.1.2 Identifier

Das Prinzip der CAN-Kommunikation basiert auf einem nachrichtenorientierten
Datenaustausch zwischen einem Sender und vielen Empfangern. Dabei kénnen
alle Teilnehmer quasi-gleichzeitig Senden und Empfangen.

Die Steuerung, welcher Teilnehmer eine gesendete Nachricht empfangen soll, er-
folgt ber den sogenannten Identifier im CAN-Telegramm, auch COB-ID (Commu-
nication Object Identifier) genannt. Zusatzlich zur Adressierung enthalt der Identi-
fier Angaben zur Prioritét der Nachricht sowie zur Art der Nutzdaten.

Der Identifier setzt sich zusammen aus einem sogenannten Basis-Identifier und
der Knotenadresse des anzusprechenden Teilnehmers:

Identifier = Basis-Identifier + Knotenadresse

e Die Knotenadresse wird mit dem Kodierschalter am Modul eingestellt:
— Modulares System: Am CAN Gateway
— Kompaktes System: An jedem Modul

e Fir Netzwerkmanagement und Sync-Telegramm wird nur der
Basis-ldentifier bendtigt.

e Sie kénnen die Identifier auch individuell einstellen. (@ @33

9.1.3 Einstellungen speichern

m Hinweis!

e Speichern Sie Anderungen der Baudrate, der Knotenadressen,
der Identifier fiir PDO’s und die Ubertragungsart fiir PDO’s mit
120034 = 1, damit sie auch nach Ausschalten der
Versorgungsspannung erhalten bleiben.

e Anderungen werden erst nach einem Reset-Node
Ubernommen:

— Versorgungsspannung erneut einschalten

- NMT-Kommando ”81y” ausflhren (siehe Kapitel
"Netzwerkmanagement (NMT)”)

— 12358, = 1 setzen

9.1-2 EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze
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Netzwerkmanagement (NMT)

9.2 Netzwerkmanagement (NMT)

Uber das Netzwerkmanagement kann der Master fiir das gesamte CAN-Netzwerk
Zustandsanderungen vornehmen.

Kommunikationsphasen

Zustand Erlduterung
“Initialisation” Nach dem Einschalten des 1/0-Systems wird die Initialisierung durchlaufen. Das
(Initialisierung) 1/0-System ist wéhrend dieser Phase nicht am Datenverkehr auf dem Bus beteiligt.

Weiterhin kann in jedem NMT-Zustand durch die Ubertragung verschiedener Tele-
gramme ein Teil der Initialisierung beziehungsweise die komplette Initialisierung
erneut durchlaufen werden (siehe "Zustandsiibergénge”). Dabei werden alle bereits
eingestellten Parameter wieder mit ihren Standardwerten beschrieben.

Nach Beendigung der Initialisierung befindet sich das I/0-System automatisch im
Zustand "Pre-Operational”.

”Pre-Operational” Das I/0-System kann Parameterdaten empfangen.

(vor Betriebsbereit) Die ProzeBdaten werden ignoriert.

”Operational” Das 1/0-System kann Parameterdaten und ProzeBdaten empfangen.
(Betriebsbereit)

"Stopped” Nur Empfang von Netzwerkmanagement-Telegrammen mdglich. Kein Empfang von
(gestoppt) Parameterdaten und ProzeBdaten.

Die Ausgénge der Module schalten in den Zustand, der konfiguriert wurde (siehe
Kapitel "Uberwachungen”).

Telegrammaufbau

Identifier Nutzdaten
Wert =0 Enthélt nur Kommando
11 Bit 2Byte

Abb. 9.2-1 Telegramm zum Umschalten der Kommunikationsphase

Das Telegramm fiir das Netzwerkmanagement enthélt den Identifier und das in
den Nutzdaten stehende Kommando, das sich aus dem Kommandobyte und der
Knotenadresse zusammensetzt.

Um zwischen den unterschiedlichen Kommunikationsphasen umschalten zu kén-
nen, werden Telegramme mit dem Identifier 0 sowie 2 Byte Nutzdaten verwendet.

Das Umschalten der Kommunikationsphasen fiir das gesamte Netzwerk kann nur
vom Netzwerkmaster (z. B. Antriebsregler) vorgenommen werden.

m Hinweis!

Nur durch eine Zustandsénderung auf "Operational” ist eine
Kommunikation tber die Prozessdaten méglich!

Beispiel:

Sollen beispielsweise alle am Bus angeschlossenen Teilnehmer
Uber den CAN-Master vom Kommunikationszustand
“Pre-Operational” in den Kommunikationszustand "Operational”
geschaltet werden, missen Identifier und Nutzdaten im
Sende-Telegramm wie folgt eingestellt sein:

o Identifier: 00 (Broadcast-Telegramm)

e Nutzdaten: 0100 (hex)

l.enze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 9.2-1
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Netzwerkmanagement (NMT)
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Abb.9.2-2  Zustandsulbergange beim Netzwerkmanagement
Zustands- Kommando Netzwerkstatus  |Auswirkung auf ProzeB- bzw. Parameterdaten nach
iibergang (hex) nach Anderung  |Zustandséinderung
Bei Netz-EIN wird die Initialisierung automatisch gestartet.
Wahrend der Initialisierung ist das I/0-System nicht am
Datenverkehr beteiligt.

(1) - Initialisierung Nach beendeter Initialisierung wird eine Boot-Up Nachricht
des Teilnehmers mit eigenem Identifier an den Master ge-
sendet und der Teilnehmer wechselt automatisch in den
Zustand Pre-Operational.

@ B Pre-Operational Der Master entscheidet in dieser Phase, in welcher Weise

sich das 1/0-System an der Kommunikation beteiligt.

Die Umschaltung der Stati wird ab hier vom Master fiir das gesamte Netzwerk vorgenommen. Eine im Kommando
enthaltene Zieladresse spezifiziert den oder die Empfanger.

Netzwerkmanagement-Telegramme, Sync, Emergency,
ProzeBdaten (PDO) und Parameterdaten (SDO) sind aktiv.

(3), (6) 01 xx Operational Optional:
Beim Wechsel einmaliges Senden von ereignisgesteuerten
und zeitgesteuerten ProzeBdaten (PDO).
Netzwerkmanagement-Telegramme, Sync, Emergency und
), (7) 80 xx Pre-Operational Parameterdaten (SDO) sind aktiv (entspricht “Enter Pre-
Operational State“)
(5), (8) 02 xx Stopped Nq_r Empfang von Netzwerkmanagement-Telegrammen
mdéglich.
(9) Fir alle Indexe wird die Lenze-Einstellung geladen.
(10) 81 xx
(11) Initialisation
(12) Fur alle Kommunikationsparameter (Index 0-1FFF) wird
(13) 82 xx die Lenze-Einstellung geladen.
(14)
xx = 00p Bei dieser Belegung werden durch das Telegramm alle angeschlossenen Gerate angesprochen. Es kann eine Zustandsénderung fiir alle
Gerate gleichzeitig durchgefiihrt werden.
xx = Node-ID Wird eine Knotenadresse angegeben, so wird die Zustandsénderung nur fiir das Gerdt mit der entsprechenden Adresse durchgefiihrt.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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ProzeBdaten iibertragen
ProzeBdaten-Telegramm

9.3 ProzeBdaten ilibertragen

ProzeBdaten sind Daten fir regelungstechnische Belange, z. B. Soll- und Istwerte.

e ProzeBdaten bzw. die Ein-/ Ausgangsdaten des I/O-Systems IP20 werden
als sogenannte PDQO’s (Process Data Objects) mit hoher Prioritat Gber den
Feldbus Ubertragen.

9.3.1 ProzeBdaten-Telegramm

Das ProzeBdaten-Telegramm ist folgendermaBen aufgebaut:

11 Bit 8 Byte Nutzdaten
Identifier Byte1 | Byte2 | Byte3 | Byte4 | Byte5 | Byte6 | Byte7 | Byte8
Identifier Informationen zum Identifier finden Sie im Kapitel Aufbau des CAN-Datentele-
gramms”.
Nutzdaten Die 8 Byte Nutzdaten Ubertragen die Eingangssignale (gesendete Nutzdaten) und

die Ausgangssignale (empfangene Nutzdaten) der Module.

l.enze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 9.3-1
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ProzeBdaten iibertragen
Identifier der ProzeBdatenobjekte (PDO)

9.3.2 Identifier der ProzeBdatenobjekte (PDO)

Die Identifier fur die ProzeBdatenobjekte PDO1 ... PDO10 werden aus dem soge-
nannten Basis-ldentifier und der eingestellten Knotenadresse gebildet:

Identifier = Basis-Identifier + Knotenadresse
Basis-ldentifier der Basis-Identifier Verfiigbar fiir
ProzeBdatenobjekte
dez hex CAN Gateway | 8xDig. E/A Kompakt
16xDig. E/A Kompakt
32xDig. E/A Kompakt
PDO’s ProzeBdatenobjekt 1
PDO1-Rx 512 200 v v
PDO1-Tx 384 180
ProzeBdatenobjekt 2
PDO2-Rx 768 300 v -
PDO2-Tx 640 280
ProzeBdatenobjekt 3
PDO3-Rx 1024 400 4 -
PDO3-Tx 896 380
ProzeBdatenobjekt 4
PDO4-Rx 1280 500 v -
PDO4-Tx 1152 480
ProzeBdatenobjekt 5
PDO5-Rx 1920 780 v -
PDO5-Tx 1664 680
ProzeBdatenobjekt 6
PDO6-Rx 576 240 v -
PDO6-Tx 448 1C0
ProzeBdatenobjekt 7
PDO7-Rx 832 340 v -
PDO7-Tx 704 2C0
ProzeBdatenobjekt 8
PD08-Rx 1088 440 v -
PD08-Tx 960 3C0
ProzeBdatenobjekt 9
PD09-Rx 1344 540 v -
PD09-Tx 1216 4C0
ProzeBdatenobjekt 10
PDO10-Rx | 1984 7C0 v -
PDO10-Tx | 1728 6C0

9.3-2 EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze
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ProzeBdaten iibertragen
Individuelle Identifier vergeben

9.3.3 Individuelle Identifier vergeben

Bei groBeren Netzwerken mit vielen Teilnehmern kann es sinnvoll sein, fiir die Pro-
zeBdatenobjekte PDO1 ... PDO10 individuelle Identifier einzustellen, die unab-
héngig von der eingestellten Knotenadresse sind.

ProzeBdatenobjekte fiir Eingangsdaten

Individuelle Identifier flr Eingangsdaten kdnnen Sie einstellen Uber die Indexe
11400y, Subindex 1 ... 11409}, Subindex 1.

ProzeBdatenobjekte fiir Ausgangsdaten

Individuelle Identifier fir Ausgangsdaten kdnnen Sie einstellen Uber die Indexe
11800y, Subindex 1 ... 11809}, Subindex 1.

[ ]
1 Hinweis!
h—
e Stellen Sie in Index 1140xy,, Subindex 1 bzw. 1180x,, Subindex 1

den Wert ein, der den gewlinschten Identifier ergibt
(x = entsprechendes ProzeBdatenobjekt).

e Fiihren Sie einen Reset-Node durch, damit die Anderungen
Ubernommen werden,

9.3.4 Ubertragungsart fiir ProzeBdaten

Ubertragungsart fiir Die Konfiguration der Ubertragungsart erfolgt tiber Index 11400y, Subindex 2
ProzeBeingangsdaten (PDO1-RYX) ... 11409y, Subindex 2 (PDO10-Rx):

e sync-gesteuertes Empfangen

® n-sync-gesteuertes Empfangen

— Erst muB eine bestimmte Anzahl (n) von Sync-Telegrammen gesendet
werden (1140xp, Subindex 2 = 1 ... 240). AnschlieBend muB das
PDO-Telegramm vom Master empfangen werden. Dann erfolgt die
Ubernahme der ProzeBeingangsdaten.

e ereignisgesteuertes Empfangen (Lenze-Einstellung)

Ubertragungsart fiir Die Konfiguration der Ubertragungsart erfolgt tiber Index 11800y, Subindex 2
ProzeBausgangsdaten (PDO1-TX) ... 11809y, Subindex 2 (PDO10-Tx):

e sync-gesteuertes Senden

e n-sync-gesteuertes Senden

— Erst muB eine bestimmte Anzahl (n) von Sync-Telegrammen gesendet
werden (1180xp, Subindex 2 = 2 ... 240). AnschlieBend wird das
PDO-Telegramm zum Master gesendet.

e ereignisgesteuertes Senden (Lenze-Einstellung)

m Hinweis!

Nach dem Wechsel in den CAN-Status Operational wird das
aktuelle ProzeBabbild vom I/O-System IP20 gesendet.
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Fur die Ubertragung zyklischer ProzeBdaten ist zur Synchronisierung ein speziel-
les Telegramm, das Sync-Telegramm erforderlich.

Das Sync-Telegramm, das von einem anderen Busteilnehmer generiert werden
muB, leitet den Sendevorgang fir die zyklischen ProzeBdaten vom |/O-Sy-
stem IP20 ein und ist gleichzeitig der Triggerpunkt fir die Datenlibernahme der
empfangenen zyklischen ProzeBdaten in das I/0-System IP20.

O]
PDO1-TX | PDO1-RX

M n

Abb. 9.3-1  Synchronisierung der zyklischen ProzeBdaten durch ein Sync-Telegramm (ohne
Beriicksichtigung der asynchronen Daten)

epm-t111

® Sync-Telegramm

1. Nach dem Empfang eines Sync-Telegramms werden die zyklischen
ProzeBausgangsdaten (PDO1-Tx) vom I/O-System IP20 gesendet, wenn
“Sync-gesteuertes Senden” aktiviert wurde.

2. Ist der Sendevorgang abgeschlossen, werden vom I/O-System IP20 die
zyklischen ProzeBeingangsdaten (PDO1-Rx) empfangen.

3. Die Datenlibernahme in das I/O-System IP20 erfolgt mit dem nachsten
Sync-Telegramm, wenn "Sync-gesteuertes Empfangen” aktiviert wurde..

4. Alle weiteren Telegramme (z. B. fur Parameter oder ereignisgesteuerte
ProzeBdaten) werden asynchron nach erfolgter Ubertragung vom
1/0-System IP20 Gbernommen.
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9.3.5 ProzeBabbild des modularen Systems

Das ProzeBabbild des modularen Systems wird beispielhaft an einem Aufbau er-
lautert. Neben dem CAN Gateway kénnen Sie max. 32 Module anschlieBen.

Lenze Lenze Lenze Lenze Lenze = Lenze Lenze Lenze Lenze = Lenze
= = = = mh = = = = ma- =
2 BH of we
(o] (o) (o) (o) BH oo (o] (o] oo BH oo
Qo oo oo Qo s 0 Qo Qo Qo oo jinzgm} oo
15 Qo oo oo oo BH Qo oo Qo oo HH oo
Qo oo oo Qo e O Qo Qo Qo Qo e 0| oo
o8 a8 a8 a8 EH a8 o8 o a8 14 a8
Modul L Qo oo oo oo ®BH Qo Qo Qo oo =g oo
O] Qo oo oo oo m O oo Qo Qo oo : 4m} Qo
i il
CAN 8xDI 8xDI 8xDI 8xDl | 16xDI | 8xDO 4xAl 2/4x | SSl-Inter- | 1xZahler/ | 4xAV/AO | |
Gateway Zahler face 16xDI
ProzeBda- - 1 Byte TX | 1 Byte TX | 1 Byte TX | 1 Byte TX | 2 Byte TX | 1 Byte RX |8 Byte TX | 10 Byte TX | 4 Byte TX | 6 Byte TX | 4 Byte TX
ten 10 Byte RX | 4 Byte RX | 6 Byte RX | 4 Byte RX
Modul-Nr. MO M1 M2 M3 M4 M5 M6 M7 M8 M9 M10 M11 M32
ProzeBabbild Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
P00 Fest fiir die ersten | PDO1-RX M6 - - - - - - -
DIO PDO1-TX M1 M2 M3 M4 M5 M5 - -
AlO PD02-TX m7 m7 M7 M7 m7 m7 m7 m7
o003 D10 oder Al0 1 PDO3-RX m8 M8 M11 M11 M11 M11 - -
oder PDO3-TX M8 M8 M8 M8 M8 M8 M8 M8
PDO4 DIOoder AO T [Loa X — — — — — — — —
oder PDO4-TX M8 M8 M11 M11 M11 M1 - -
o0 D10 oder Al0 1 PD05-RX M10 M10 M10 M10 M10 M10 - -
° oder PDO5-TX M10 M10 M10 M10 M10 M10 - -
0 0 ol PD06-RX M9 M9 M9 M9 - - - -
PDO6 DIO oder A PD06-TX M9 M9 M9 M9 - - - -
PDO10-RX - - - - - - - -
1)
PDO10 DIO oder AIO BD0T0-T — — — — — — — —
1) Einem PDO konnen entweder nur AIO oder nur DIO Al Analoge Eingangsdaten
EL'lgT\;I)r%nTt wertéen._ der Reihenfolde der Steck A0 Analoge Ausgangsdaten
le Vlodule weraen In der Reihenfolge der oleck- - .
platze zugeordnet, wobei die DIO zuerst zugeord- DI Digitale Eingangsdaten
net werden. DO Digitale Ausgangsdaten
AlO Analoge Ein- und Ausgangsdaten
DIO Digitale Ein- und Ausgangsdaten
Besonderheiten der Module 1xZahler/16xDigital Eingang und SSl-Interface:
e Das Modul 1xZ&hler/16xDigital Eingang belegt immer das vorletzte und das
Modul SSl-Interface immer das letzte der verwendeten PDO’s.
e Die Module kénnen PDO1 und PDO2 nicht zugeordnet werden. Somit
kénnen Sie nur max. 8 dieser Module in einem System verwenden.
e Die Module belegen jeweils ein ganzes PDO (8 Byte).
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Die Ubertragungszeiten der Ein-/ Ausgangssignale innerhalb des 1/O-Sy-
stems IP20 kénnen Sie anhand einer Formel berechnen.

t, = tc + (Npporx * 8 uS) + (Npporx * 2 us) + ty + 742 us

1t Ubertragungszeit von Ein-/ Ausgangssignalen eines Moduls
zwischen FeldbusanschluB und Ein-/ Ausgangsklemmen

tc Zeit zum Kopieren ins CAN Objektverzeichnis

NppoTx Nummer des PDO senden (PDO1-Tx ... PDO10-Tx)

NppoRx Nummer des PDO empfangen (PDO1-Rx ... PDO10-Rx)

ty Verzdgerungszeit des Moduls

742 ps Feste interne Verarbeitungszeit

Zeit zum Kopieren ins CAN Objektverzeichnis:

DO Module DI Module A0 Module Al Module

te=50pus+nx14pus |t;=50pus+nx25us [t,=50pus+nx210us |t; =50 us + n x 250 pus

n Anzahl der vom Modul belegten Byte in den PDO’s
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Beispiel Im dargestellten beispielhaften Aufbau eines 1/0-Systems IP0O soll die Ubertra-
gungszeit der Eingangssignale am Modul M3 (8xDigital Eingang) bis zum Master
ermittelt werden. Die Baudrate betragt 500 kBit/s.

Lésung:

Fiir die Ubertragung der Eingangssignale wird vom Modul 1 Byte (Byte 3)
vom ProzeBdatenkanal PDO1-Tx belegt.

Die Verzégerungszeit ty innerhalb des Moduls betrégt 3 ms.

Berechnen der Kopierzeit t. in das CAN Objektverzeichnis:

t,=50us +1-25us = 75 us |

Berechnen der Ubertragungszeit t; der Eingangssignale auf den Feldbus:

ty=75us +(1-8us)+ (0-2us) + 3000 us + 742 us = 3825 us ‘

Berechnen der Ubertragungszeit tcay Uber den Feldbus:
Lenze
| lenze D\LXSID‘EZBAV
tCAN PW
< » (=

RN

EPM-T110_1A.10| EPM-T210 1A

epm-t135

_ CAN Telegrammlange 111 Bit
toan = Baudrate ~ 500kBit

= 222 us

4.

Berechnen der gesamten Ubertragungszeit t:

t =t + toay = 3825 us + 222 us = 4047 us = 4.047 ms

Lenze

®
g Hinweis!

Beriicksichtigen Sie auch die internen Bearbeitungszeiten des
Antriebsreglers.
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9.3.6 ProzeBabbild des kompakten Systems
Das ProzeBabbild des kompakten Systems wird beispielhaft am Modul
32xDig. E/A Kompakt erlautert .
Lenze
E
O
Modul
000
CAN Gateway 8xDI 8xDI 8xD0
ProzeBdaten - 1 Byte 1 Byte DI 1Byte DI | 1 Byte DO
Platz MO M1 M2 M3 M4
ProzeBabbild Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
PDO1-RX M4 - - - - - -
PDOT PDO1-TX M1 M2 M3 - - - - -
DI Digitale Eingangsdaten
DO Digitale Ausgangsdaten
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9.3.7 Kompatibilitat mit Lenze Antriebs- und Automatisierungskomponenten

Anhand der folgenden Tabellen kénnen Sie ermitteln, mit welcher Ausbaustufe ein
modulares System bzw. welches Modul vom kompakten System an einer Lenze
Antriebs- und Automatisierungskomponente betrieben werden kann.

MaBgeblich fur die Kompatibilitdt sind die zur Verfligung stehenden Proze3date-

nobjekte (PDO).
ProzeBdatenobjekte (PDO) des 1/0-Systems IP20 (Slave)
Modultyp Vom Modul bendtigte
PDO-Rx PDO-Tx
Modulares System
8xDigital Eingang - 1/8
16xDigital Eingang - 2/8
8xDigital Ausgang 1A 1/8 -
8xDigital Ausgang 2A 1/8 -
16xDigital Ausgang 1A 2/8 -
8xDigital Ein-/ Ausgang 1/8 1/8
4xRelais 1/8 -
4xAnalog Eingang - 8/8
4xAnalog Ausgang 8/8 -
4xAnalog Ein-/ Ausgang 8/8 8/8
2/4xZéhler 8/8 + 2/8 8/8 +1/8
SSl-Interface 8/8 8/8
1xZahler/16xDigital Eingang 8/8 8/8
Kompaktes System
8xDig. E/A Kompakt 8/8 8/8
16xDig. E/A Kompakt 8/8 8/8
16xDig. E/A Kompakt (1-Leiter) 8/8 8/8
16xDig. E/A Kompakt (3-Leiter) 8/8 8/8
ProzeBdatenobjekte (PDO) der Lenze Antriebs- und Automatisierungskomponenten (Master)
Komponente PDO-RX [Xppo-Rx] PDO-Tx [Xppo-1x]
9300 Servo PLC
Drive PLC >10 >10
Umrichter 9300 (alle Standard-Typen)
Frequenzumrichter 8200 vector
Frequenzumrichter 8200 motec 2 2
Kommunikationsmodul EMF2175

m Hinweis!

e Bei einem modularen System kénnen neben dem CAN Gateway
max. 32 Module angeschlossen werden.

e Fir den Austausch von ProzeBdaten stehen bei einem
modularen System max. 20 PDO (10 PDO-Rx und 10 PDO-Tx)
zur Verfigung.

e Da 9300 Servo PLC und Drive PLC mehr als 20
ProzeBdatenobjekte verwalten kdnnen, ist der Betrieb mehrerer
modularer Systeme an einer Servo PLC oder Drive PLC
maoglich. Dazu missen Sie jedem CAN Gateway eine einmalige
Knotenadresse zuweisen.
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Fir eine Steuerungs- und Regelungsaufgabe méchten Sie an einem Frequenzum-
richter 8200 vector 4 digitale Ausgénge, 10 digitale Eingédnge und 3 analoge Aus-
gange anschlieBen.

Fir die Lésung planen Sie ein modulares System mit folgenden Modulen einzuset-
zen:

1/0-System 1P20 Anzahl Bendtigte PDO’s

Modulares System Module PDO-Rx PDO-Tx
8xDigital Ein-/ Ausgang 1 1/8 1/8
8xDigital Eingang 1 - 1/8
4xAnalog Eingang 1 1 -
Summe 3 9/8 2/8

Der 8200 vector stellt fiir den Austausch der ProzeBdaten ausreichend PDQO’s zur
Verfligung:

Frequenzumrichter Verfiighare PDO’s

PDO-Rx PDO-Tx
8200 vector 2 2
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9.3.8 Dateniibertragung zwischen I/0-System IP20 und Antriebsregler

Lenze

Beim 1/0-System IP20 sind sind in der Lenze-Einstellung die Basis-Identifier der
PDO’s fiir das Kommunikationsprotokoll Systembus (CAN) eingestellt.

Far die Kommunikation mit Lenze Antriebsreglern missen Sie die Basis-ldentifier
flr das ProzeBdatenobjekt 1 anpassen.

1. Stellen Sie PDO1-Rx Uber Index 1400y,, Subindex 1 auf 770 ein.
2. Stellen Sie PDO1-Tx tber Index 1800y, Subindex 1 auf 769 ein.

3. Fihren Sie einen Reset-Node durch, indem Sie Index 12358h = 1 setzen.
DieEinstellungen werden Ubernommen.

Lenze | Al
o,
E® B
CAN_OUT3
EE’ CAN_IN3 e =
o< Lenze o8, [ oodems
o |_ _
PW [ o R I (] 1
E[ POOTRG=T [ [ [ [ [ [ PQ| 1™ Holrs | LI =1 |
@ o ——PDO1-Tx =0 [ [ [ [ [ [ ——@|[]% Hefte | P P
@+ D BA He2f( o 4| [H2|( o 4
® o 3| o s|[3]|( o 5
e =28 N 6| [4]( o 6
D ADR @ 5| o 75| o 7
8 =4 6| o s|[6]( o 8
Xt 07| o ol [ 7|( o 9
. %00 |8 HEle
CF ¢ glolt
‘ e EPM -T110 1A.10 | EPM -T210 1A EPM -T220 1A
2 1
epm-t112

Abb.9.3-2  Datenlbertragung zwischen I/O-System IP20 und Antriebsregler

PDO-Rx Das I/0O-System IP20 empfangt die Zustandsinformationen vom
Antriebsregler
PDO-Tx Das I/O-System IP20 sendet die Zustandsinformationen zum
Antriebsregler
[A]  Antriebsregler mit Knotenadresse 1 (C0350 = 1)
O 7684 (Basis-Identifier) + 1 (Knotenadresse) = 7694 (Identifier)
@ 7694 (Basis-Identifier) + 1 (Knotenadresse) = 7704 (Identifier)
CAN Gateway des modularen Systems (oder ein Modul des kompakten
Systems) mit Knotenadresse 2
©) 7674 (Basis-ldentifier) + 2 (Knotenadresse) = 7694 (Identifier)
@ 7684 (Basis-Identifier) + 2 (Knotenadresse) = 7704 (Identifier)
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9.3.9 Indexe zur Einstellung der ProzeBdateniibertragung

ProzeBdatenobjekte fiir Eingangsdaten

Index Bezeichnung Einstelimdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
11400y, Index ist beim modularen System und 93]
J kompakten System verfiighar
1| COB-ID used by 768 385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
RxPDO 1 das ProzeBdatenobjekt 1
2 | Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0...240 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Sync Die (_]bernahme der Eingangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
241 ... Reserviert
254
255 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Ereignis Jeder empfangene Wert wird iibernommen
11409, Index ist nur beim modularen System ver- | [933-
J fligbar
1| COB-ID used by 1665 |385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
RxPDO 10 das ProzeBdatenobjekt 10
2 | Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0...240 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Sync Die (_]bernahme der Eingangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
241 ... Reserviert
254
255 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Ereignis Jeder empfangene Wert wird iibernommen
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ProzeBdatenobjekte fiir Ausgangsdaten

Index |Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
11800y, L [E39
J
1|COB-ID used by 767 |385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
TxPDO 1 das ProzeBdatenobjekt 1
2 | Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0 Funktion ausgeschaltet Die pbernahme der Ausgangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
1...240 ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 1 Die Upernahme der Ausgangsdaten erfolgt
nach Ubertragung der eingestellten Anzahl
ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 240 (1 ... 240) von Sync-Telegrammen
254 Zeitgesteuerte ProzeBdateniibertragung Nur wenn eine Zykluszeit in 1180x,, Subin-
dex 5 eingestellt ist
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdateniibertragung
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdatentibertragung mit | Nur wenn eine Zykluszeit in 1180xy, Subin-
zyklischer Uberlagerung dex 5 eingestellt ist
3 | Inhibit Time 0 0 {1 ms} 65535 | Sperrzeit
5| Event Time 100 |0 {1 ms} 65535 | Zykluszeit
11809y, Index ist nur beim modularen System ver- | [933-
J flighar
1| COB-ID used by 1984 |385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
TxPDO 10 das ProzeBdatenobjekt 10
2 | Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0 Funktion ausgeschaltet Die _[_]bernahme der Ausgangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
1...240 ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 1 Die UQernahme der Ausgangsdaten erfolgt
nach Ubertragung der eingestellten Anzahl
ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 240 (1 ... 240) von Sync-Telegrammen
254 Zeitgesteuerte ProzeBdateniibertragung Nur wenn eine Zykluszeit in 1180xy, Subin-
dex 5 eingestellt ist
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdateniibertragung
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdatentibertragung mit | Nur wenn eine Zykluszeit in 1180xy, Subin-
zyklischer Uberlagerung dex 5 eingestellt ist
3 | Inhibit Time 0 0 {1 ms} 65535 | Sperrzeit
5| Event Time 0 0 {1 ms} 65535 | Zykluszeit
l.enze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 9.3-13







Vernetzung iiber CANopen

Parameterdaten (ibertragen
Aufbau des Telegramms

9.4

9.4.1

Identifier

Lenze

Parameterdaten lbertragen

Parameterdaten sind die sogenannten Indexe.

Einstellungen der Parameter erfolgen meistens einmalig wahrend der Inbetrieb-

nahme.

Parameterdaten werden als sogenannte SDO’s (Service Data Objects) Uber den
Systembus Ubertragen und vom Empfanger quittiert, d. h. der Sender erhalt eine
Rickmeldung, ob die Ubertragung erfolgreich war.

Aufbau des Telegramms

Das Telegramm fur Parameterdaten ist folgendermaBen aufgebaut:

11 Bit

8 Byte Nutzdaten

Identifier

Befehls-
code

Index

Low-Byte |High-Byte

Subindex

Data 1

Data 2

Data 3

Data 4

e In den folgenden Unterkapiteln werden die verschiedenen Bestandteile des
Telegramms néher erlutert.

e Ein Beispiel zum Schreiben eines Parameters finden Sie im Kapitel B.4-2.
LEz33

e Ein Beispiel zum Lesen eines Parameters finden Sie im Kapitel B-4.3.

LEIEy

Identifier

Befehls-
code

Index

Low-Byte | High-Byte

Subindex

Data 1

Data 2

Data 3

Data 4

Fir die Ubertragung von Parameterdaten steht ein Parameterkanal zur Verfligung,

der Uber den Identifier adressiert wird.

Identifier = Basis-ldentifier + Knotenadresse des Teilnehmers
dez hex
SDO Parameterkanal 1
Ausgang (Senden) 1408 580 inoestaller Wert mit Kodierschaft
Eingang (Empfangen) 1536 600 + eingesteller Wert mit Kodierschalter
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Befehls-

Identifier code

Index
Low-Byte | High-Byte

Subindex

Data 1 Data 2

Data 3 Data 4

Der Befehlscode enthdlt u. a. den auszuflihrenden Befehl sowie Angaben zur Pa-
rameterdatenldnge und ist folgendermaBen aufgebaut:

Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

(MSB)
Befehl Command Specifier (cs) Lénge e 3
Write Request 0 0 1 0 00 = 4 Byte 1 1
Write Response 0 1 1 0 01 = 3 Byte 0 0
Read Request 0 1 0 0 10 = 2 Byte 0 0
Read Response 0 1 0 0 11=1Byte 1 1
Error Response 1 0 0 0 o | o 0 0

Befehlscode flir Parameter m

it 4 Byte Datenlange:

4 Byte Daten

(32 Bit)
Befehl hex dez Info
Write Request 23 35 Parameter zu einem Teilnehmer senden
Write Response 60 96 Antwort des Teilnehmers auf das Write Request (Quittierung)
Read Request 40 64 Anforderung zum Lesen eines Parameters von einem Teilnehmer
Read Response 43 67 Antwort auf die Leseanforderung mit aktuellen Wert
Error Response 80 128 Teilnehmer meldet einen Fehler beziiglich der Kommunikation

Bei einem Fehler wird vom angesprochenen Teilnehmer ein “Error Response” ge-

neriert.
Dieses Telegramm enthalt in Data 4 immer den Wert “6” und in Data 3 einen Fehler-
code:
Befehlscode Error Response Data 3 Data 4 Fehlermeldung
3 Zugriff verweigert
80 5 6 Falscher Subindex
6 Falscher Index
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Adressierung des Parameters
(Index/Subindex)

Beispiel

Daten des Parameters
(Data 1 ... Data 4)

Beispiel

Lenze

Identifier

Befehls-
code

Index
Low-Byte | High-Byte

Subindex

Data 1

Data 2

Data 3

Data 4

Die Adressierung des Indexes, der gelesen bzw. geschrieben werden soll, erfolgt
Uber den Index des Telegramms:

e Der Wert fir den Index ist aufgeteilt in Low-Byte und High-Byte im
linksbiindigen Intelformat einzutragen (siehe Beispiel).

e Soll ein Subindex angesprochen werden, so ist die Nummer des
entsprechenden Subindexes in den Subindex des Telegramms einzutragen.

e Bei einem Index ohne Subindex erhélt der Subindex immer den Wert “0”.

Der Subindex 1 von Index 12400}, (Uberwachungszeit fiir PDO1) soll adressiert

werden:
11 Bit 8 Byte Nutzdaten
e Befehls- Index i
Identifier code Low-Byte | High-Byte Subindex | Data 1 Data 2 Data 3 Data 4
00y, 24, 1
i Befehls- Index i
Identifier Subinde; Data 1 Data 2 Data 3 Data 4
i code |Low-Byte | High-Byte | >

Fir die Daten des Parameters stehen bis zu 4 Byte (Data 1 ... Data 4) zur Verfi-

gung.

Die Daten werden im linksbilindigen Intelformat mit Data 1 als LSB und Data 4 als
MSB dargestellt (siehe Beispiel).

Fiir den Index 12400}, (Uberwachungszeit) soll der Wert “1 s” libertragen werden.

Data; 4 =1 x 1000 = 1000 = 00 00 03 E8,

11 Bit 8 Byte Nutzdaten
e Befehls- Index i
Identifier code Low-Byte | High-Byte Subindex | Data 1 Data 2 Data 3 Data 4
E8h 03h OOh 00h
(LSB) (MSB)
EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 9.4-3
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9.4.2 Schreiben eines Parameters (Beispiel)

Aufgabe

Telegramm zum 1/0-System IP20

Telegramm vom 1/0-System IP20

(Quittierung bei fehlerfreier
Ausfiihrung)

9.4-4

Ein I/0-System IP20 hat die Knotenadresse 2. Beim ersten analogen Modul
(4xAnalog Ausgang) soll die Funktion des Ausgangs A.0 (Spannungssignal
0...+10V, 12 Bit) ausgegeben werden.

Formel Info
Identifier = Basis-Identifier + Knotenadresse |e Basis-Identifier fiir Parameterkanal 1 (Ausgang) = 1536
=1536 + 2 =1538 = 602, o Knotenadresse des 1/0-Systems IP20 = 2
Befehlscode =23, o Befehl “Write Request” (Parameter zum 1/0-System P20
senden)
Index = 13001}, e Index erstes Analog-Modul
Subindex =1 e Subindex = 1 (u. a. Funktion Fir Ausgang A.1)

Data 1 =00, o Diagnose (Lenze-Einstellung)
Data 2 =00, e Reserviert
Data 3 =05y e Ausgang A.0 (Spannungssignal 0 ... +10 V, 12 Bit)
Data 4 =3By e Ausgang A.1 (Lenze-Einstellung)
Data1..4 =00 00 05 3By,
11 Bit 8 Byte Nutzdaten
i Befehl- Index i
Identifier scode | Low-Byte |High-Byte Subindex | Data 1 Data 2 Data 3 Data 4
602y, 23, 01y 30p 1 00y, 00, 05p, 3By,
(LSB) (MSB)
Lenze
Identifier = 1538 9
Write Request ——temier=1538 3
Write Response ¢ Identifier = 1410 EOE,
oo
epm-t118
Abb. 9.4-1 Parameter schreiben
Formel Info
Identifier = Basis-Identifier + Knotenadresse |e Basis-Identifier fiir Parameterkanal 1 (Eingang) = 1408
=1408 + 2 o Knotenadresse des I/0-Systems IP20 = 2
=1410
Befehlscode =60, o Befehl “Write Response” (Quittierung vom I/0-Sys-
tem IP20)
Index = Index der Leseanforderung
Subindex = Subindex der Leseanforderung
Datad..4 =0 o Nur Quittierung
11 Bit 8 Byte Nutzdaten
i Befehls- Index i
Identifier code Low-Byte |High-Byte Subindex | Data 1 Data 2 Data 3 Data 4
1410 60p 01y 30p 0 0 0 0 3

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze
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9.4.3 Lesen eines Parameters (Beispiel)

Aufgabe Ein I/0-System IP20 hat die Knotenadresse 2. Beim ersten analogen Modul
(4xAnalog Ausgang) soll die Funktion des Ausgangs A.0O gelesen werden.

Telegramm zum I/O-System IP20 Formel Info
Identifier = Basis-Identifier + Knotenadresse |e Basis-ldentifier fiir Parameterkanal 1 (Ausgang) = 1536
= 1536 + 2 =1538 = 602, e Knotenadresse des I/0-Systems IP20 = 2
Befehlscode =40, o Befehl “Read Request” (Anforderung zum Lesen eines
Parameters vom 1/0-System IP20)
Index = 13001y, e Index erstes Analog-Modul
Subindex =1 o Subindex = 1 (u. a. Funktion fiir Ausgang A.0)
Data 1 =00y, e Nur Leseanforderung
Data 2 =00y
Data 3 =00,
Data 4 =00,
Data1..4 =00 00 00 00y,
11 Bit 8 Byte Nutzdaten
i Befehls- Index i
Identifier code Low-Byte | High-Byte Subindex | Data 1 Data 2 Data 3 Data 4
602y, 405, 01y 30, 1 00, 00p, 00y, 00p,
Le

Read Request —dentifier=1538 o

Identifier = 1410
Read Response €————""

OO

(B8] (g otz 8

epm-t119
Abb.9.4-2  Parameter lesen
Telegramm vom 1/0-System IP20 Formel Info
(Wert des angeforderten
Parameters) Identifier = Basis-Identifier + Knotenadresse |e Basis-Identifier fir Parameterkanal 1 (Eingang) = 1408
=1408 + 2 o Knotenadresse des I/0-Systems IP20 = 2
=1410
Befehlscode =43, o Befehl “Read Response” (Antwort auf die Leseanforde-
rung mit dem aktuellen Wert)
Index = Index der Leseanforderung
Subindex = Subindex der Leseanforderung
Data 1 =00, o Annahme: Der analoge Ausgang A.0 gibt ein Spannungs-
Data 2 =00y signal 0 ... +10 V mit einer Aufldsung von12 Bit aus.
Data 3 =05y
Data 4 =3By,
Data1..4 =00 00 05 3By,
11 Bit 8 Byte Nutzdaten
. Befehls- Index i
Identifier code Low-Byte |High-Byte Subindex | Data 1 Data 2 Data 3 Data 4
1410 43y 01y 30, 0 00, 00p, 05p, 3By

(LSB) (MSB)
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9.5 Baudrate und Knotenadresse (Node-ID) einstellen

Baudrate

Damit eine Kommunikation zustande kommen kann, missen alle Teilnehmer die
gleiche Baudrate fir die Dateniibertragung verwenden.

e Die Baudrate konnen Sie Uber den Kodierschalter am Modul einstellen.
Knotenadresse

Jedem Teilnehmer in einem Netzwerk ist als eindeutige Kennung eine Knotena-
dresse, auch Node-ID genannt, im Bereich von 1 ... 63 zuzuordnen.

e FEine Knotenadresse in einem Netzwerk darf nur einmal vergeben werden.

e Die Knotenadresse miissen Sie mit dem Kodierschalter am Modul einstellen.

==
01

epm-1024

Abb. 9.5-1 Kodierschalter am CAN Gateway

=] Zahlenwert verringern
Zahlenwert erhéhen

Baudrate einstellen CANopen Baudrate

Wert Kodierschalter [KBit/s]
80 1000
81 500
82 250
83 125
84 100
85 50
86 20
87 10
88 800

1. Schalten Sie die Spannungsversorgung fiir das Modul aus.

2. Stellen Sie mit dem Kodierschalter die gewilinschte Baudrate ein.
— Wahlen Sie ”8x” (x = Wert fur gewilinschte Baudrate).

3. Schalten Sie die Spannungsversorgung fiir das Modul ein.
— Die LEDs ER, RD und BA blinken mit einer Frequenz von 1 Hz.

4. Nach 5 Sekunden erléschen die LEDs ER und BA und die eingestellte
Baudrate wird gespeichert.

l.enze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 9.5-1
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Baudrate und Knotenadresse (Node-ID) einstellen

5. Stellen Sie nun mit dem Kodierschalter die Knotenadresse fiir das Modul

ein. Sie h

aben 5 Sekunden Zeit.

- Jede Knotenadresse darf nur einmal vergeben sein.

6. Nach5S

ekunden wird die eingestellte Knotenadresse ibernommen.

— Die LED RD erlischt.
— Das Modul wechselt in den Zustand Pre-Operational.

[i]

Hinweis!

Die Knotenadresse kdnnen Sie jederzeit mit dem Kodierschalter
andern. Die Einstellung wird nach Einschalten der
Versorgungsspannung Gbernommen.

Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
1100B, |Node-ID 0 0 {1} 63 | Nur Anzeige
Systembus-Knotenadresse

12001, |CAN-Baudrate 1 0 {1} 255 | Nur Anzeige

0 1000 Kbit/s Systembus-Baudrate

1 500 kbit/s

2 250 kbit/s

3 125 kbit/s

4 100 kbit/s

5 50 kbit/s

6 20 kbit/s

7 10 kbit/s

8 800 kbit/s

9.5-2
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9.6 Node Guarding

NMT-Master COB-ID = 1792 + Node-ID NMT-Slave "’
request Remote transmit request indication
N N L I
1 1
1 1
I I 0 1
1 1 . S
: L eeonm | ot [s] _ _ response
: ! 7 6...0
i Node ,
! Guard !
1 time COB-ID = 1792 + Node-ID
1 1
Node . I request Remote transmit request indication
Time ! b e T e
Life 1 |
1 1
X X 0 1
1 1 .
ey confim | t] s ] < | response
| 7 6...0
1
1
:
1
y indication indication
« AV4
Node Guarding Event *’ Life Guarding Event ®
epm-t133
Abb. 9.6-1 Node Guarding Protocol
1) 1/O-System IP20
s Status des I/0-Systems IP20
t Toggle Bit
Beschreibung Das Node Guarding Protocol iberwacht die Verbindung zwischen Master und

Slave.

Uber Index 1100Cy, ”Guard time” kénnen Sie eine Zeit [ms] und unter Index [100D,
"Life time factor” einen Faktor eintragen. Beide Indexe miteinander multipliziert,
ergibt eine Uberwachungszeit, in der der Master dem Slave ein Node Guarding Te-
legramm senden muB. Ist einer der beiden Indexe auf Null gesetzt, ist auch die
Uberwachungszeit Null, und somit deaktiviert. Der Slave wiederum sendet dem
Master ein Telegramm mit seinem aktuellen Status.

Bei ereignisgesteuerter ProzeBdatenlibertragung gewéhrleistet Node Guarding
eine zyklische Uberwachung der Busteilnehmer.

e Der Master startet das Node Guarding durch Senden des Node Guarding
Telegramms.

e Empfangt der Slave (I/0O-System IP20) innerhalb der Uberwachungszeit kein
Telegramm, wird das Node Guarding Event ausgeldst. Das 1/0-System IP20
schaltet in den in 11029}, eingestellten Zustand. Die Ausgange schalten in
einen definierten Zustand (siehe auch im Kapitel Konfiguration — Diagnose).

e Ein Reset erfolgt durch einen Wechsel in den Zusatnd Operational.
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= 17924 + xx

auf 17924 (700y) eingestellt
xx = Knotenadresse des I/0-Systems

Node Guarding
11 Bit 1 Byte Nutzdaten
Identifier Geratestatus (Bit 0 ... 6) Toggle Bit
17924 (7005)
Identifier:
Formel Info
Identifier = Basis-Identifier + Knotenadresse Der Basis-Identifier fiir Node Guarding ist fest

Geréatestatus (Bit 0 ... 6) des Slave (I/O-System IP20):

Kommando Geratestatus
(hex)
04 Stopped
05 Operational
7F Pre-Operational
Indexe zum Einstellen
Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
1100C, * |Guard Time 0 0 {1 ms} 65535 | Node Guarding [ [96
Uberwachungszeit
0 = Uberwachung deaktiviert
1100Dy, ™ |Life Time Factor 0 0 {1} 255 | Node Guarding L [95
Faktgr zur Berechnung der Reaktionszeit
0 = Uberwachung deaktiviert
Die Reaktionszeit ergibt sich aus:
Uberwachungszeit x Faktor
I100E, |Node Guarding Nur Anzeige 0 [I5
Identifier Identifier = Basis-Identifier+ Knotena-
dresse
(Basis-Identifier nicht veranderbar)
m Hinweis!
Die Lenze PLC’s 9300 Servo PLC und Drive PLC in Verbindung mit
der Funktionsbibliothek LenzeCanDSxDrv.lib unterstlitzen die
Funktion Node Guarding.
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9.7

Heartbeat

Heartbeat Consumer

Heartbeat Producer

Lenze

Heartbeat COB-ID = 1792 + Node-ID Heartbeat
Producer 0 ] Consumer
request % r] s | indication
A L
\ 7 6..0 indication
1
Heartbeat ! indication
Producer
Time | 0 1 indication
oreauest ] s indication !
L » Ll I
7 6...0 indication ! Heartbeat
1 Consumer
indication 1 Time
indication :::
1
1
:Heartbeat
1 Consumer
i Time
Heartbeat Event N >
epm-t134
Abb. 9.7-1 Heartbeat Protocol

r
S

reserviert
Status des Heartbeat Producer

Das I/0-System IP20 kann bis zu 5 Busteilnehmer lberwachen. Die Statustele-
gramme der zu Uberwachenden Busteilnehmer missen zyklisch innerhalb einer
bestimmten Zeit beim 1/0-System IP20 eingehen. Wenn ein Statustelegramm
nicht innerhalb dieser Zeit empfangen wird, schaltet das I/O-System IP20 in den
in 11029y, eingestellten Zustand. Die Ausgénge schalten in einen definierten Zu-
stand (siehe auch im Kapitel Konfiguration — Diagnose).

Einstellungen erfolgen in Index 11016y,.

Das I/0-System IP20 setzt ein Statustelegramm auf den Feldbus ab und kann so-

mit von anderen Busteilnehmern Gberwacht werden.

Einstellungen erfolgen in Index 11017,

e Producer heartbeat wird automatisch gestartet, wenn in Index 1017, eine
Zeit > 0 eingetragen ist und das I/0-System IP20 in den Zustand

Operational wechselt.

e Nach Ablauf der Zykluszeit wird der Statustelegramm vom I/O-System 1P20
auf den Feldbus Ubertragen.

e Ein Reset erfolgt durch einen Wechsel in den Zustand Operational.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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Heartbeat

11 Bit 1 Byte Nutzdaten
Identifier Geratestatus (Bit 0 ... 6) Bit 7
17924 (700y,) reserviert
Identifier:
Formel Info
Identifier = Basis-Identifier + Knotenadresse Die Basis-Identifier fiir Heartbeat ist fest auf
=17924 + xx 17924 (700y,) eingestellt

xx = Knotenadresse des I/0-Systems IP20

Gerétestatus (Bit 1 ... 6) des Heartbeat Producer:

Kommando Status
(hex)
00 Boot-up
05 Operational
04 Stopped
7F Pre-Operational
Indexe zum Einstellen
Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
11016, |Heartbeat Consu- Dateninhalt Das I/0-System IP20 kann bis zu 5 Busteil- |Cd [97-1
N mer time - - nehmer iiberwachen (Subindex 1 ... 5).
Heartbeat time Node-ID | reserviert Antwortet der iberwachte Busteilnehmer
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 nicht, schaltet das 1/0-System IP20 in den
Zustand Pre-Operational. Ausgange schal-
00y, 00y, 00y, 00y, ten in einen definierten Zustand.
1 | Heartbeat time 0 0 {1 ms} 65535 |® Beim kompakten System ist nur Subin-
dex 1 verflighar
Node-ID 0 |0 {1} 255 | e Heartbeat time:
- — Innerhalb der eingestellten Zeit muB
2 | Heartbeat time 0 |0 {1 ms} 65535 eine Antwort vom iiberwachten Bu-
steilnehmer eingehen. Die Zeit wird
Node-ID 0 1|0 {1 255 in Byte 0 und 1 eingestellt.
- — Geht keine Antwort nach Ablauf der
3 | Heartbeat time 0 0 {1 ms} 65535 Zeit ein, wechselt das
" I/0-System IP20 in den Kommunika-
Node-ID 0 0 {1} 255 tionsstatus, der in 11029;, eingestellt
4 Heartbeat time 0 |0 {1 ms} 65535 ist _
— Mit Empfang eines neuen Hearbeat-
Node-ID o o n 255 Telegramms erfolgt ein Reset
e Node ID:
5 |Heartbeat time 0 0 {1 ms} 65535 — Knotenadresse des zu tiberwachen-
den Teilnehmers. Die Adresse wird in
Node-ID 0 0 {1} 255 Byte 2 eingestellt.
11017, |Heartbeat Producer 0 0 {1 ms} 65535 | Das 1/0-System IP20 kann von anderen Bu- | L [97-]]
.J time steilnehmern tiberwacht werden.
Innerhalb dieser Zeit wird der Gerétestatus
o . des 1/0-Systems P20 auf den Feldbus
0 Funktion ist deaktiviert iibertragen.
Beim Kommunikationsprotokoll System-
bus (CAN) nicht verfiigbar
m Hinweis!
Die Lenze PLC’s 9300 Servo PLC und Drive PLC in Verbindung mit
der Funktionsbibliothek LenzeCanDSxDrv.lib unterstiitzen die
Funktion Heartbeat.
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9.8 Reset-Node

Anderungen der Ubertragungsarten und der Identifier werden erst nach einem
Reset-Node Ubernommen:

e \Versorgungsspannung erneut einschalten

e NMT-Kommando 81y ausflihren (siehe Kapitel "Netzwerkmanagement

(NMT)”)
e [2358, =1 setzen

Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten

WICHTIG
Lenze |Auswahl
12358, " | CAN Reset Node 0 0 Keine Funktion Reset-Node [ 9.8-1
1 CAN Reset Node
Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009

9.8-1







Vernetzung iiber CANopen

Uberwachungen
Zeitiiberwachung fiir PDO1-Rx ... PD010-Rx

9.9 Uberwachungen

9.9.1 Zeitliberwachung fiir PDO1-Rx ... PDO10-Rx

Fir die Eingdnge der ProzeBdatenobjekte PDO1-Rx ... PDO10-Rx kdnnen Sie
eine Zeitliberwachung Uber Index 12400y, konfigurieren.

Index |Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl

12400, | Timer Value 0 {1 ms} 65535 | Uberwachungszeit fiir ProzeBdaten-Ein- L 9.9-1
J gangsobjekte

PDO1 Fiir das kompakte System ist nur Index
PD02 12400y, Subindex 1 verflighar

PD03
PD04
PD05
PD06
PD0O7
PD08
PD09
PD10

oO|lw|®|IN[ocaO|~|jwWw|IN|—
oo |CO

_
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9.9.2 Uberwachung der digitalen Ausgénge

Uber Index 16206}, kénnen Sie die Reaktion der digitalen Ausgénge konfigurieren,
die erfolgen soll, wenn in der festgelegten Uberwachungszeit kein Telegramm,
Node Guarding Event oder Heartbeat empfangen wurde.

Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
16206}, | Error Mode Digital 0 {1} 255 | Konfiguration Uberwachung digitale Aus- | 9.9-2
J Output gange
Fiir das kompakte System steht nur Index
16206y,, Subindex 1 zur Verfiigung
0 Alle digitalen Ausgange behalten den zuletzt aus-
gegebenen Zustand
255 Reaktion aus 16207}, In 16207}, kénnen Sie die Reaktion fir je-
den digitalen Ausgang individuell konfigu-
rieren
1| Module 1 0
2 | Module 2 0
64 | Module 64 0
Reaktion individuell einstellen Uber Index 16207}, kénnen Sie die Reaktion individuell fiir jeden digitalen Ausgang
konfigurieren.
Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
16207y, | Error Value Digital 0 |0 {1} 255 |Individuelle Konfiguration der Reaktion der |Cd 9.9-2
J Output 8 Bit Information digitalen Ausgénge
- Fiir das kompakte System steht nur Index
Bitwert 0 Ausgang scha.l.ltet auf LOW 16207, Subindex 1 zur Verfigung
Bitwert 1 Ausgang behélt den zuletzt ausgegebenen Zu-
stand
1| Module 1 0
2 | Module 2 0
64 | Module 64 0

9.9-2 EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze
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Uberwachungen
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9.9.3 Uberwachung der analogen Ausginge

Uber Index 16443}, kénnen Sie die Reaktion der analogen Ausgange konfigurieren,
die erfolgen soll, wenn in der festgelegten Uberwachungszeit kein Telegramm,
Node Guarding Event oder Heartbeat empfangen wurde.

e Die Uberwachung wird gestartet, wenn nach den Einstellungen das nichste

PDO-Telegramm empfangen wird.

e Wenn ein Telegramm nicht in der eingestellten Zeit Ubertragen wird, schaltet
das Modul in den Zustand Pre-Operational. ProzeBdaten werden nicht mehr

Ubertragen.

e FEin Reset erfolgt durch einen Wechsel in den Zustand Operational.

Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
16443y, | Error mode analo- 0 {1} 255 | Konfiguration Uberwachung analoge Aus- |3 9.9-3
A gue output gange
Index ist nur beim modularen System ver-
flighar
0 Alle analogen Ausgange behalten den zuletzt
ausgegebenen Wert
255 Reaktion aus 16444, In 16444, kdnnen Sie die Reaktion fiir je-
den analogen Ausgang individuell konfigu-
rieren
1{Channel 1 0
2 | Channel 2 0
36 | Channel 36 0
Reaktion individuell einstellen Uber Index 16444y, kénnen Sie die Reaktion individuell fiir jeden analogen Ausgang
konfigurieren.
Index Bezeichnung Einstelimdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
16444, | Error value analo- -32768 {1} 32767 |Individuelle Konfiguration der Reaktion der L 9.9-3
pl gue output analogen Ausgénge
1| Channel 1 0 Die analogen Ausgénge geben den einge-
2lch 2 0 stellten Wert aus
anne Index ist nur beim modularen System ver-
fiighar
36 | Channel 36 0
l.enze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 9.9-3
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9.10 Diagnose

Die folgenden Indexe konnen Sie fiir die Diagnose nutzen. Sie zeigen Betriebszu-
stande an. Einstellungen sind nicht méglich.

Index Angezeigte Information Beschreibung
11014, Emergency-Telegramm 0 U102
12359, Betriebszustand Systembus [ [970-3
11027, Auslesen der Modulkennungen 0 9703
16000y, Zustand digitale Eingange 0 [F10-3
16200y, Zustand digitale Ausgénge [ [970-3
16401y, Zustand analoge Eingange L [F10-3
16411y Zustand analoge Ausgéange [ [910-3
11003y Aktuelle Fehler
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9.10.1 Emergency-Telegramm
Mit dem Emergency-Telegramm teilt das 1/0-Sytem IP20 anderen Systembus-
Teilnehmern interne Geréatefehler mit hoher Prioritdt mit. Zur Verfligung stehen
8 Byte Daten.
Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
11014, |COB ID Emergency Emergency-Telegramm & 9.10-2
Nach dem Boot-Up wird der Identifier
80h + Knotenadresse angezeigt.
Struktur des Emergency-Telegramms
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte3 | Byle4 | Byte5 | Byte6 | Byte7
LOW-Byte HIGH-Byte Fehler-Register Fehlerinformation
Fehler-Code Fehler-Code 11001y, 1 | 2 | 3 | 4 | 5
Inhalt des Emergency-Telegramms
Fehlerursache Byte 0 | Byte 1 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
Emergency-Telegramm zuriickgesetzt 0000y 00y 00y 00y, 00p 00p
Fehler bei Initialisierung der am Riickwandbus
angeschlossenen Module 0t 00 00 00 00
Fehler bei Uberpriifung der Konfiguration der 02, Nr. Steckplatz 00, 00, 00,
Module
Fehler beim Lesen/Schreiben eines Moduls 03y Nr. Steckplatz 00p, 00p 00y
Konfiguration der Module wurde geéndert 05y, 00y, 00p, 00, 00,
Konfiguration der Module wurde geandert. Mo-
dul ist im Zustand Pre-Operational. 1000, 06y 00 00 00 00
Modul fehlerhaft parametriert 30y Nr. Steckplatz 00y, 00p 00y
Diagnosealarm analoges Modul 40, + . ) . _ ) . ) ]
Nr. Steckplatz Diagnose-Byte 0 | Diagnose-Byte 1 | Diagnose-Byte 2 | Diagnose-Byte 3
ProzeBalarm analoges Modul 80h + ; } . _ : . ; ]
Nr. Steckplatz Diagnose-Byte 0 | Diagnose-Byte 1 | Diagnose-Byte 2 | Diagnose-Byte 3
PDO Kontrolle (Uberwachungszeit in 12400, Uberwachungs- | Uberwachungs-
iiberschritten). Fh 10n Nr.desPDO | ;o' (| OW-Byte) | zeit (HIGH-Byte)
Fehler SDO/PDO-Mapping 6300 Map-Index Map-Index Anzahl der Ein- 00 00
h (LOW-Byte) (HIGH-Byte) trége h h
Fehler Heartbeat (Uberwachungszeit iiber- ) Uberwachungs- | Uberwachungs-
schritten). 8130y Subindex Knotenadresse | it | OW-Byte) | zeit (HIGH-Byte) 00y
Fehler Node Guarding (Uberwachungszeit iiber- Guard Time Guard Time o
schritten). 8130 (LOW-Byte) (HIGH-Byte) Life Time 00y 00y

9.10-2
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9.10.2 Betriebszustand Systembus (CAN)

Index 12359y, zeigt den Betriebszustand des Systembus an.

12359;, |Betriebszustand Beschreibung
0 Operational Der Systembus ist voll funktionsfahig. Das I/0-System kann Parameter- und ProzeBdaten senden & empfangen.
1 Pre-Operational Das 1/0-System kann Parameterdaten senden & empfangen. ProzeBdaten werden aber ignoriert.

Eine Zustandsénderung von Pre-Operational nach Operational kann erfolgen durch:
o den CAN-Master
o ein NMT-Telgramm ’00 01 00’

2 Warning Das I/0-System hat fehlerhafte Telegramme empfangen und ist nur noch passiv am Systembus beteiligt, d. h. vom I/0-System
konnen keine Daten mehr gesendet werden.

Mégliche Ursachen:

e Fehlender BusabschluB

o Nicht ausreichende Abschirmung

o Potentialunterschiede der Masseanbindung der Steuerelektronik

e Zu hohe Buslast

3 Bus Off Das I/0-System hat sich aufgrund zu vieler fehlerhaft empfangener Telegramme vom Systembus abgekoppelt.
Index | Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl

12359, | CAN State 0 n 3 | Nur Anzeige [0 9.10-3
0 Operational Systembus-Status
1 Pre-Operational
2 Warning
3 Bus Off

9.10.3 Auslesen der Modulkennungen

Beim modularen System kénnen Sie Uber Index 11027, die Anzahl der am Riick-
wandbus angeschlossenen Module sowie die verwendeten Modultypen ausle-
sen. Jeder Modultyp ist Giber einen Hexwert eindeutig identifizierbar.

Index Subindex |Auslesen ... Modultyp Modulkennung
0 ... der Anzahl der gesteckten Module (0 ... 32) - 0Oy, ... 20,
Kein Modul 0y
8xDigital Eingang 9FC1y,
16xDigital Eingang 9FC2;,
1xZahler/16xDigital Eingang 08C0p,
8xDigital Ausgang 1A
16xDigital Ausgang 1A
8><Digi%al AusggnQQZA AFC8y
11027, 1..32 ... des Modultyps auf Steckplatz 1 ... 32 4xRelais
8xDigital Ein-/ Ausgang BFC9y,
4xAnalog Eingang 15C4;,
4xAnalog Ausgang ASEQ;,
4xAnalog Ein-/ Ausgang 45DB;,
2/4xZahler B5F4,
SSl-Interface B5DBy

Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 9.10-3
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Zustand der digitalen Eingénge

9.10.4 Zustand der digitalen Eingange

Uber Index 16000y, kénnen Sie sich den Zustand der digitalen Einginge anzeigen

lassen.
Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
16000, |Digital Input 0 {1} 255 | Nur Anzeige Ll 9.10-4
1 [Module 1 Status digitale Eingénge
2 | Module 2
64 | Module 64

9.10.5 Zustand der digitalen Ausgange

Uber Index 16200y, kénnen Sie sich den Zustand der digitalen Ausgédnge anzeigen

lassen:
Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
16200y, * | Digital Output 0 {1} 255 | e Zeigt den Status der digitalen Ausginge |Cd 9.10-4
1 [Module 1 o Die Ausgange konnen manuell gesetzt
werden (forcen):
2| Module 2 — Abhéngig vom CAN-Status und von
123605,
64 | Module 64
9.10-4 EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze
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Zustand der analogen Eingénge

9.10.6 Zustand der analogen Eingange

Uber Index 16401}, kdnnen Sie sich den Zustand der analogen Eingénge anzeigen

lassen.
Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl

16401,, | Analog Input -32768 {1} 32767 | Nur Anzeige [ 9.10-5

1 |Channel 1 Status analoge Eingénge

2 [Channel 2 Ir]dex ist nur beim modularen System ver-

flighar
36 | Channel 36

9.10.7 Zustand der analogen Ausgédnge

Uber Index 16411, kénnen Sie sich den Zustand der analogen Ausgénge anzeigen

lassen:
Index |Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
16411, | Analog Output -32768 {1} 32767 | ® Zeigt den Status der analogen Aus- [ 9.10-5
gange
11 Channel 1 e Die Ausgénge kénnen manuell gesetzt
2 [Channel 2 werden (forcen):
— Abhéngig vom CAN-Status und von
12360,
o Index ist nur beim modularen System
36 | Channel 36 verfiigbar
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Uber Profibus-DP

10.1  Uber Profibus-DP

Leistungsstufe DP-VO0

Leistungsstufe DP-V1

Einleitung

Lenze

Profibus-DP-V0 (Decentralized Peripherals) stellt die Grundfunktionalitdten von
DP zur Verfugung. Dazu gehdren der zyklische Datenaustausch sowie Diagnose-
funktionen.
e Diagnosefunktionen fir die schnelle Fehlerlokalisierung:

— Kennungsbezogene Diagnose

— Modulstatus

- Kanalbezogene Diagnose

Die Leistungsstufe DP-V1 enthélt Ergdnzungen zu DP-VO mit Ausrichtung auf die
ProzeBautomatisierung:

e Alarme fiir eine erweiterte Diagnose
- Statusalarm, Update-Alarm, herstellerspezifischer Alarm
e Parallel zur zyklischen ProzeBdateniibertragung wird eine azyklische
Datenverbindung zu den Slaves hergestellt, um
— die Slaves zu parametrieren,
— Alarme auszuwerten.

m Hinweis!

Die Leistungsstufe DP-V1 kann nur verwendet werden, wenn sie
vom Master und von den Slaves unterstiitzt wird.

PROFIBUS ist ein durchgéngiges, offenes, digitales Kommunikationssystem mit
breitem Anwendungsbereich, vor allem in der Fertigungs- und ProzeBautomati-
sierung. PROFIBUS ist flir schnelle, zeitkritische und fir komplexe Kommunika-
tionsaufgaben geeignet.

PROFIBUS-DP ist die Variante fur die Fertigungsautomatisierung. Sie steht fiir ein-
fachen, schnellen, zyklischen und deterministischen ProzeBdatenaustausch zwi-
schen einem Master und den zugeordneten Slaves. Diese Grundfunktionen sind
in der Leistungsstufe DP-VO0 enthalten. Die Leistungsstufe DP-V1 wurde um einen
azyklischen Datenaustausch zwischen Master und Slave erweitert.
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10.2 Systemkonfiguration

10.2.1 Geréatetypen

Master Klasse 1 (DPM 1)

Master Klasse 2 (DPM 2)

Slave

PROFIBUS unterscheidet zwischen aktiven Teilnehmern (Master) und passiven
Teilnehmern (Slave).

Ein Master Klasse 1 (DPM 1) ist eine zentrale Steuerung, die in einem festen Zyklus
Daten mit den Slaves austauscht. Typische DPM 1 sind z. B. SPS oder PC. Uber
einen aktiven Buszugriff werden zyklisch MeBdaten von den Eingabemodulen der
Slaves gelesen und Sollwerte an die Ausgabemodule der Slaves geschrieben.

Master Klasse 2 (DPM 2) werden beim Engineering, der Projektierung oder Bedie-
nung eingesetzt. Beispielsweise kdnnen bei der Inbetriebnahme, Wartung und
Diagnose mit DPM 2 die angeschlossenen Slaves konfiguriert, MeBwerte und Pa-
rameter ausgewertet sowie der Status der Slaves abgefragt werden. Die Daten-
Ubertragung erfolgt azyklisch. DPM 2 missen nicht permanent am Bus ange-
schlossen sein. DPM 2 verfligen Uber einen aktiven Buszugriff.

Slaves sind Peripheriegerate (PROFIBUS Gateway, PROFIBUS GatewayECO),
die ProzeBinformationen (Eingangsdaten und Ausgangsdaten) bereitstellen. Sla-
ves antworten nur auf eine direkte Anfrage vom Master.

10.2.2 Mono-Master-System

Lenze

Master
(DPM 1)

Slave 1 Slave 2 Slave 3

epm-1227

Abb. 10.2-1 PROFIBUS-DP Mono-Master-System

Bei Mono-Master-Systemen ist in der Betriebsphase des Bussystems nur ein Ma-
ster am Bus aktiv. Die Slaves sind Uiber das Ubertragungsmedium dezentral an den
Master gekoppelt. Mit dieser Systemkonfiguration wird die kiirzeste Buszykluszeit
erreicht.
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Multi-Master-System
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Systemkonfiguration
Multi-Master-System
I I I Token
Master 1 C] Master 2 Master 3
(DPM 1) (DPM 2) (DPM 1)

Slave 1

Slave 2 Slave 3

Slave 4 Slave 5 Slave 6

(Al

epm-t226

Abb. 10.2-2 PROFIBUS-DP Multi-Master-System

&l

Sub-System aus Master 1 und Slaves 1 ... 3 mit zyklischer Datenlbertragung.
Sub-System aus Master 3 und Slaves 4 ... 6 mit zyklischer DatenUlbertragung.

Zwecks Projektierung und Diagnose kann Master 2 mit Slaves 1 ... 6
kommunizieren. Die Datenuibertragung erfolgt azyklisch.

Im Multi-Master-Betrieb befinden sich an einem Bus mehrere Master. Sie bilden
entweder voneinander unabhdngige Sub-Systeme, bestehend aus je einem Ma-
ster Klasse 1 (DPM 1) und den zugehérenden Slaves, oder zusétzliche Master
Klasse 2 (DPM 2) firr die Projektierung und Diagnose. Die Eingangsabbilder und
Ausgangsabbilder der Slaves kénnen von allen Mastern gelesen werden. Das
Schreiben der Ausgénge ist nur vom entsprechenden Master Klasse 1 (DPM 1)

maoglich.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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10.3 Kommunikation

10.3.1  Buszugriff

Master <> Master

Master <> Slave

Lenze

Das Ubertragungsprotokoll bietet zwei Verfahren fiir den Buszugriff.

Die Master-Kommunikation wird auch als Token-Passing-Verfahren bezeichnet.
Das Token-Passing-Verfahren garantiert die Zuteilung der Buszugriffsberechti-
gung. Das Buszugriffsrecht wird mittels eines "Token” weitergegeben. Der Token
ist ein spezielles Telegramm, das lber den Bus Ubertragen wird.

Wenn ein Master im Besitz des Token ist, kann er mit allen anderen Teilnehmern
am Bus kommunizieren. Die Token-Haltezeit wird bei der Systemkonfiguration be-
stimmt. Ist die Token-Haltezeit abgelaufen, wird der Token zum n&chsten Master
weitergegeben, der dann das Buszugriffsrecht hat und mit allen anderen Teilneh-
mern kommunizieren kann.

Die Datenibertragung zwischen Master und den ihm zugeordneten Slaves wird in
einer festgelegten, immer wiederkehrenden Reihenfolge automatisch durch den
Master gesteuert. Die Zuordnung der Slaves zu einem Master erfolgt bei der Pro-
jektierung. Weiterhin kann definiert werden, welche Slaves an der zyklischen Pro-
zeBdatenlbertragung teilnehmen.

Bevor Master und Slave kommunizieren, wird nach dem Einschalten die Konfigu-
ration und Parametrierung auf Fehler verifiziert.

Uberpriift werden Geratetyp, Formatinformationen, Léngeninformationen und die
Anzahl der Eingadnge und Ausgéange.

Bei gliltigen Parametern wechselt der Slave in den Zustand DataExchange (DE).
Jetzt kann der Master Ausgangsdaten an den Slave senden und vom Slave ak-
tuelle Eingangsdaten erhalten.

Gleichzeitig zum ProzeBdaten-Transfer kann der Master neue Parameterdaten an
den Slave senden.
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10.3.2 Zyklische Dateniibertragung

Riickwandbus-Zyklus

PROFIBUS-Zyklus

10.3-2

Die Datenkommunikation mit PROFIBUS-DP-V0 ist gekennzeichnet durch die zy-
klische Diagnose und den zyklischen ProzeBdaten- und Parameterdaten-Transfer.

Master
(DPM 1)
Slave
Communications

processor @

buffer receive PA
— —> —
<+ 4 —

buffer send PE

1 0} 1 @ 1
epm-t228

Abb. 10.3-1 DP-Zyklus und Zyklus des Riickwandbus

[A] Rickwandbus mit Sende- und Empfangspuffer
Eingabe- / Ausgabemodule
PA: ProzeBabbild der Ausgange

PE: ProzeBabbild der Eingdnge
® PROFIBUS-Zyklus
@ Rlckwandbus-Zyklus

In einem Rickwandbus-Zyklus werden

e die Eingangsdaten (PE) an den Eingdngen gesammelt und in den
Sendepuffer (buffer send) Ubertragen,

e die Ausgangsdaten (PA) vom Empfangspuffer (buffer receive) an die
Ausgénge geschrieben.

In einem PROFIBUS-Zyklus spricht der Master alle ihm zugeordneten Slaves der
Reihe nach mit einem DataExchange an. Beim DataExchange werden die dem
PROFIBUS zugeordneten Speicherbereiche Ubertragen.

e Die Daten des PROFIBUS-Eingangbereichs werden in den Empfangspuffer
(buffer receive) Ubertragen.

e Die Daten des Sendepuffers (buffer send) werden in den
PROFIBUS-Ausgangbereich tbertragen.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze
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10.3.3 Azyklische Dateniibertragung

Als optionale Erweiterung wird mit dem PROFIBUS-DP-V1-Dienst der azyklischer
Parameterdaten-Transfer erméglicht. PROFIBUS-DP-V0 und PROFIBUS-DP-V1
kénnen in einem Netzwerk gleichzeitig betrieben werden.

Die Aufnahme des azyklischen Dienstes im festen Buszyklus ist abh&ngig von der
entsprechenden Projektierung des DPM 1:

e Bei vorhandener Projektierung wird ein Zeitfenster reserviert.

e Beifehlender Projektierung wird der azyklische Dienst angehéngt, wenn mit
einem DPM 2 azyklisch auf einen DP-V1-Slave zugegriffen wird.

e Der azyklische Dienst wird immer mit niedrigerer Prioritét ausgefihrt.

Parameterdaten-Transfer
zwischen DPM 1 und Slaves Master 1 Token .| Master 2
(DPM 1) |« (DPM 2)
A
I
|
|
|
|
v
Slave 1 Slave 2 Slave 3
epm-t229

Abb. 10.3-2 Azyklische Datenubertragung

<+— Zyklische ProzeBdaten-Transfer zwischen DPM 1 und Slave 1 ... 3
< — —» Azyklischer Parameterdaten-Transfer zwischen DPM 1 und Slave 3

1. DPM 1 hat die Sendeberechtigung (den Token) und korrespondiert iber den
MSO0-Kanal in fester Reihenfolge per Aufforderung und Antwort mit Slave 1,
danach mit Slave 2 u.s.w. bis zum letzten Slave der aktuellen Liste.

2. DPM 1 Ubergibt den Token an den DPM 2.

3. In der verbleibenden Zykluszeit (Zeitfenster) baut DPM 2 eine azyklische
Verbindung zu einem beliebigen Slave auf, um Gber den MS2-Kanal
Parameterdaten zu Ubertragen.

4. Am Ende der laufenden Zykluszeit gibt DPM 2 den Token an DPM 1 zuriick.
— Abhangig von der verbleibenden Zykluszeit konnen fir die azyklische

Ubertragung der Datensé&tze mehrere Zeitfenster erforderlich sein.

5. Wenn alle Datenséatze tbertragen sind, baut DPM 2 die Verbindung innerhalb
eines Zeitfensters ab.

m Hinweis!

DPM 1 kann Uber den MS1-Kanal azyklisch Parameterdaten mit
den Slaves austauschen.
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10.3.4

10.3-4
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Kommunikation
Kommunikationsmedium

Dateniibertragung zwischen DPM 1 und Slaves

Die Verbindung wird vom DPM 1 (ber den MS1-Kanal aufgebaut. Die Verbindung
zum Slave kann nur von dem Master aufgebaut werden, der den Slave para-
metriert und konfiguriert hat.

Dienst Beschreibung

Read Der Master liest einen Datenblock vom Slave.

Write Der Master schreibt einen Datenblock zum Slave.

Alarm Der Slave sendet eine Alarmmeldung zum Master gesendet. Der Master bestétigt den

Empfang. Um ein Uberschreiben von Alarmmeldungen zu verhindern, kann der Slave
erst nach Erhalt dieser Bestétigung eine neue Alarmmeldung senden.

Alarm_Acknowledge

Der Master bestatigt den Empfang einer Alarmmeldung an den Slave.

Status

Der Slave sendet eine Statusmeldung zum Master. Der Empfang wird vom Master nicht
bestétigt.

Dateniibertragung zwischen DPM 2 und Slaves

Die Verbindung wird vom DPM 2 iber den MS1-Kanal mit dem Dienst ”Initiate”
aufgebaut. Ein Slave kann zeitgleich mehrere aktive Verbindungen unterhalten.
Die Anzahl der Verbindungen ist durch die im Slave verfligbaren Ressourcen be-

grenzt.

Dienst Beschreibung

Initiate / Abort Aufbau bzw. Abbau einer Verbindung fiir die azyklische Dateniibertragung zwischen
DPM 2 und einem Slave

Read Der Master liest einen Datenblock vom Slave.

Write Der Master schreibt einen Datenblock zum Slave.

Data_Transport

Der Master schreibt anwenderspezifische Daten (festgelegt in Profilen) zum Slave und
liest ggf. im selben Zyklus auch Daten vom Slave.

E Hinweis!

Weitere Informationen zu den Diensten und die Kommunikation
mit DP-VO0 und DP-V1 finden Sie in der Norm IEC 61158.

Kommunikationsmedium

e Kommunikationsmedium ist eine RS485-Schnittstelle.

e Der Bus kann als Linie oder als Baumstruktur konfiguriert werden.

e Die Busstruktur unter RS485 erlaubt riickwirkungsfreies Einkoppeln und
Auskoppeln von Stationen oder die schrittweise Inbetriebnahme des
Systems. Spatere Erweiterungen haben keinen Einfluss auf Stationen, die
bereits in Betrieb sind. Es wird automatisch erkannt, ob ein Teilnehmer
ausgefallen oder neu am Netz ist.

PROFIBUS Gateway und PROFIBUS GatewayECO verfiigen liber eine

9-polige Sub-D-Buchse fir die Kopplung an den Bus.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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10.4 Projektierung

10.4.1 Wichtige Hinweise
Die Projektierung des 1/0-Systems IP20 erfolgt Uber den Master. Folgende Arbei-
ten missen Sie durchfiihren:
e GSD-Datei (Geratebeschreibung) auf dem Master installieren
e Teilnehmer adressieren
e Ubertragungsrate einstellen

e Slaves parametrieren

10.4.2 GSD-Datei fiir die PROFIBUS-Anbindung

Damit Sie das I/0O-System IP20 konfigurieren kénnen, missen Sie die Geratebe-
schreibung (GSD-Datei) auf dem Master installieren.

Beachten Sie, daB die GSD-Datei zum verwendeten PROFIBUS Gateway (Slave)
und Kommunikationsprotokoll passen muB.

Slave Kommunikationsprotokoll GSD-Datei
PROFIBUS Gateway PROFIBUS-DP-V0 LEO00AGS.gsd
PROFIBUS-DP-V1 LENZ0A68.gsd
PROFIBUS GatewayECO PROFIBUS-DP-V0 LEO00AG9.gsd
PROFIBUS-DP-V1 LENZ0A69.gsd
GSD-Datei installieren 1. Laden Sie die entsprechende GSD-Datei im Internet herunter.

— Die GSD-Dateien finden Sie im Internet im Bereich "Services &
Downloads” unter http://www.Lenze.com.

2. Installieren Sie die GSD-Datei auf dem Master.

— Hinweise zur Installation entnehmen Sie der Dokumentation zum Master
und der Dokumentation zum Projektierungs-Tool.

10.4.3 Teilnehmeradresse einstellen

Jeder Teilnehmer am PROFIBUS identifiziert sich mit einer Adresse.
e Jede Adresse darf nur einmal in einem Bussystem vergeben sein
e Sie kénnen Adressen zwischen 1 ... 125 vergeben.

e Am PROFIBUS Gateway (Slave) stellen Sie die Adresse mit dem
frontseitigen DIP-Schalter ein.

e Am Master stellen Sie die Adresse bei der Projektierung ein.

10.4.4 Ubertragungsrate einstellen

Die Ubertragungsrate wird im Projektierungs-Tool eingestellt.

e Passen Sie die Ubertragungsrate ensprechend der Lange des Buskabels an.
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PROFIBUS-DP-V0

10.5 Parameterdaten libertragen

10.5.1 PROFIBUS-DP-VO

Aufbaudes 0| —TF—T 717 7" ~"""- - -
PROFIBUS-Telegramms SD | Header | 2y | woue) | *** | (ome |Checksum ED
epm-t230
Abb. 10.5-1  Zyklus eines PROFIBUS-Telegramms
DU Data Unit (Nutzdaten)
Wertebereich: 1 ... 244 Byte
SD Start Delimiter (Beginn des Telegramms)
ED End Delimiter (Ende des Telegramms)
Parameterdaten Beim Kommunikationsprotokoll PROFIBUS-DP-VO0 sind folgende Parameterda-
ten verfligbar:
Byte Belegung Lenze-Einstellung
0 Bit7..0 Reserviert 00p
1 Bit7..0 Reserviert 00,
2 Bit7..0 Reserviert 08y,
3 Bit7..0 Reserviert 0A;
4 Bit7..0 Reserviert 81y
5 Bit7..0 Reserviert 00p
6 Bit7..0 Reserviert 00p
7 Bit 0 0  Kennungsbezogene Diagnose aktiviert 70p
1 Kennungsbezogene Diagnose deaktiviert
Bit 1 0  Modulstatus freigegeben
1 Modulstatus gesperrt
Bit 2 0 Kanalbezogene Diagnose aktiviert
1 Kanalbezogene Diagnose deaktiviert

Bit 3 Reserviert

Bit 4 0 Herstellerspezifischer Alarm deaktiviert
1 Herstellerspezifischer Alarm aktiviert
Bit 5 0 Diagnosealarm deaktiviert
1 Diagnosealarm aktiviert
Bit 6 0 ProzeBalarm deaktiviert
1 ProzeBalarm aktiviert
Bit 7 Reserviert
8 Bit7..0 Reserviert 00y
9 Bit7..0 Reserviert 00p
10 Bit7..0 Reserviert 00,
11 Bit7..0 Reserviert 00,
12 Bit7..0 Reserviert 00p
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PROFIBUS-DP-V1
10.5.2 PROFIBUS-DP-V1
Aufbau des ---- --
PROFIBUS-Telegramms
OFIBUS 9 SD | Header (1%3@ (1%36) e (1I?3§/Jte) (QASS) Checksum ED
epm-t232
Abb. 10.5-2  Zyklus eines PROFIBUS-Telegramms
DU Data Unit (Nutzdaten)
Wertebereich: 1 ... 240 Byte
MSG Parameterdaten
SD Start Delimiter (Beginn des Telegramms)
ED End Delimiter (Ende des Telegramms)
Parameterdaten Beim Kommunikationsprotokoll PROFIBUS-DP-V1 sind folgende Parameterda-
ten verfugbar:
Byte Belegung Lenze-Einstellung
0 Bit7..0 Reserviert C4y,
1 Bit3..0 Reserviert 705
Bit 4 0 Herstellerspezifischer Alarm deaktiviert
1 Herstellerspezifischer Alarm aktiviert
Bit 5 0 Diagnosealarm deaktiviert
1  Diagnosealarm aktiviert
Bit 6 0 ProzeBalarm deaktiviert
1  ProzeBalarm aktiviert
Bit 7 Reserviert
2 Bit7..0 Reserviert 08y,
3 Bit7..0 Reserviert 0A,
4 Bit7..0 Reserviert 81y
5 Bit7..0 Reserviert 00y,
6 Bit7..0 Reserviert 00y,
7 Bit 0 0 Kennungshezogene Diagnose aktiviert 00p,
1 Kennungsbezogene Diagnose deaktiviert
Bit 1 0  Modulstatus aktiviert
1 Modulstatus deaktiviert
Bit 2 0 Kanalbezogene Diagnose aktiviert
1 Kanalbezogene Diagnose deaktiviert
Bit7..3 Reserviert
8 Bit7..0 Reserviert 00y,
9 Bit7..0 Reserviert 00y
10 Bit7..0 Reserviert 00y,
11 Bit7..0 Reserviert 00y
12 Bit7..0 Reserviert 00y
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10.5.3 Adressierung mit Slot und Index

Beschreibung
@ Hinweis!

Voraussetzungen fiir die Adressierung von Daten Uber Slot und

Index:

e Master und Slave missen das Kommunikationsprotokoll
PROFIBUS-DP-V1 unterstutzen.

— Die Verbindung kann liber einen Master Klasse 1 (DPM 1)
oder Master Klasse 2 (DPM 2) hergestellt werden.

e In den Slaves PROFIBUS Gateway und PROFIBUS
GatewayECO miussen die Funktionsbausteine SFB 52 (Lesen)
und SFB 53 (Schreiben) integriert sein.

— Weitere Informationen finden Sie in der Dokumentation zu
SFB 52 und SFB 53 (Siemens).

PROFIBUS interpretiert einen Slave als logische Funktionseinheit, die physika-
lisch modular aufgebaut ist.

Modul PROFIBUS 8xDigital 16xDigital 8xDigital 4xAnalog
Gateway Ausgang 1A Ausgang 1A Eingang Eingang
Slot-Nummer 0 1 2 3 4
Index 0..255 0..255 0..255 0..255 0..255
1 Byte 2 Byte
Request > (Slot-Nummer 1) (Slot-Nummer 2)
Response 1 Byte 8 Byte
P < | (Slot-Nummer 3) || (Slot-Nummer 4)

Abb. 10.5-3 Konfigurationsbeispiel eines Slaves
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Die Adressierung von Daten basiert auf Kennungen, die den Modultyp als Input,
Output oder aus einer Kombination aus beiden kennzeichnen. Die Kennungen zu-
sammen ergeben die Konfiguration des Slaves. Bei der Initialisierung des Slave
wird die Konfiguration vom DPM 1 UberprUft.

Die fir Schreibzugriffe oder Lesezugriffe freigegebenen Datenblécke sind den
Modulen zugeordnet und kénnen mittels Slot-Nummer und Index adressiert
werden.

e Die Slot-Nummer adressiert das Modul:

— Slot-Nummer = 0 adressiert Daten des PROFIBUS Gateway bzw.
PROFIBUS GatewayECO.

— Slot-Nummer > 0 adressiert Daten der Elektronikmodule.

e Der Index adressiert die Datenbl6cke des Moduls:

— Ein Datenblock kann bis zu 244 Byte groB sein (4 Byte Header, 240 Byte
Nutzdaten).

— Durch die Ld4ngenangabe im Lesebefehl bzw. Schreibbefehl kénnen auch
Teile eines Datenblocks gelesen bzw. geschrieben werden.
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Daten vom PROFIBUS Gateway

Uber Slot-Nummer 0 kénnen Sie auf folgende Elemente vom PROFIBUS Gateway

zugreifen:
Slot-Nummer Index Zugriff |Beschreibung
0 A0y, R Geratename auslesen (PROFIBUS Gateway oder PROFIBUS GatewayECO)
Alp R Hardwarestand auslesen
A2, R Softwarestand auslesen
A3n R Seriennummer auslesen (z. B. 000347 = 30y, 30y, 30y, 33, 34y, 37;)
A4y, R Geréatekonfiguration auslesen
(siehe Tabelle "Geréatekonfiguration”)
DOy, R Anzahl der gespeicherten Diagnosen auslesen
w Diagnoseeintrége ldschen
D1y, R Gespeicherten Diagnoseeintrag auslesen
(siehe Tabelle "Aufbau eines gespeicherten Diagnoseeintrags”)
W Diagnoseeintrage im FLASH-ROM speichern
R = Lesen
W = Schreiben

Geratekonfiguration

Uber Index A4y, kénnen Sie die Elektronikmodule ausgeben, die zum PROFIBUS

Gateway gehdren:

Elektronikmodul Kennung Eingangsdaten Ausgangsdaten
[Byte] [Byte]

8xDigital Eingang 9FC1y, 1 -
16xDigital Eingang 9FC2;, 2 -
8xDigital Ausgang 1A AFC8;, - 1
16xDigital Ausgang 1A AFDO;, - 2
8xDigital Ausgang 2A AFC8;, - 1
4xRelais AFC8;, - 1
8xDigital Ein-/ Ausgang BFC9, 1 1
4xAnalog Eingang 15C4, 8 -
4xAnalog Eingang =10V 15C4, 8 -
4xAnalog Eingang +20mA 15C4, 8 -
4xAnalog Ausgang 25E0, - 8
4xAnalog Ausgang =10V 25E0, - 8
4xAnalog Ausgang 0...20mA 25E0, 8
4xAnalog Ein-/ Ausgang 45DBy, 4 4
2/4xZéhler B5F4y, 10 10
SSl-Interface B5DBy, 4 4
1xZahler/16xDigital Eingang 08C0, 6 6

Aufbau eines gespeicherten Diagnoseeintrags

Mit jedem Zugriff auf Index D1y, wird ein gespeicherter Diagnoseeintrag ausgele-
sen. Mit dem ersten Zugriff wird der letzte Eintrag ausgelesen, mit dem zweiten Zu-

griff der vorletzte Eintrag u.s.w.

Byte1 | Byte2 | Byte3 | Byte4 | Byte5 | Byte6 | Byte7 | Byte8 | | Byte 26
Léange der Diagnose- Interner Zeitstempel Diagnosedaten
daten (maximal 20 Byte)

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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e Beim PROFIBUS Gateway kdnnen Sie Uber die Slot-Nummern 1 ... 32 auf
die maximalen 32 Elektronikmodule zugreifen.

e Beim PROFIBUS GatewayECO kénnen Sie Uiber die Slot-Nummern 1 ... 8
auf die maximalen 8 Elektronikmodule zugreifen.

Slot-Nummer Index Zugriff |Beschreibung
1..32 00y, R Diagnose-Datensatz 0 auslesen
w Parameter zum Modul schreiben
01y R Uber den Index konnen Sie den entsprechenden Diagnose-Datensatz des
Elektronikmoduls auslesen.
e Beispiel:
— Index 01y: Diagnose-Datensatz 1 auslesen
— Index 02y, Diagnose-Datensatz 2 auslesen
F1, R Modulparameter auslesen
F2, R ProzeBabbild des Moduls auslesen
R = Lesen
W = Schreiben

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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10.5.4 Konsistente Parameterdaten

Datenkommunikation mit
vorhandener Konsistenz

Konfiguration konsistenter
Daten

Lenze

Im Kommunikationssystem PROFIBUS findet ein steter Datenaustausch zwi-
schen dem Leitrechner (CPU + PROFIBUS-Master) und dem Slave statt.

Sowohl PROFIBUS-Master als auch die CPU (Zentralprozessor) des Leitrechners
greifen dazu auf ein gemeinsames Speichermedium zu - den Dual-Port-Memory
(DPM).

Der DPM lasst einen Datenaustausch in beide Richtungen (Schreiben/Lesen) zu:

ST ]

Zentralprozessor (CPU) < |Dual Port Memory (DPM) © PROFIBUS-Master

Innerhalb einer Zykluszeit ware es ohne weitere Datenorganisation méglich, daB
eine langsamere Schreibaktion des PROFIBUS-Masters von der schnelleren Le-
seaktion der CPU uberholt werden wiirde.

Um einen solchen unzuldssigen Zustand zu verhindern, sind die zu Gbertragenden
Parameterdaten als “konsistent” zu kennzeichnen.

Mit Konsistenz ist im Datenspeicher, bei zeitgleichem Zugriff von Master und CPU,
entweder "lesen” oder "schreiben” mdglich:

e Der PROFIBUS-Master gibt die Daten nur als vollstdndigen Datensatz
weiter.

o Die CPU kann nur auf vollstédndig aktualisierte Datensatze zugreifen.

e Der PROFIBUS-Master kann keine Daten schreiben oder lesen, solange die
CPU auf konsistente Daten zugreift.

Das Ergebnis wird an einem Beispiel deutlich:

| A T 7

Dual Port Memory (DPM) o PROFIBUS-Master

Zentralprozessor (CPU)

[A]  CPU will lesen!
PROFIBUS-Master will zeitgleich schreiben!

1. Weil der PROFIBUS-Master nur dann schreiben kann, wenn CPU nicht liest, wartet der
PROFIBUS-Master, bis Daten von der CPU vollstindig gelesen sind.
2. Der PROFIBUS-Master schreibt nur einen vollstindigen Datensatz in DPM.

Konsistenz wird erreicht durch die entsprechende Konfiguration des PROFIBUS-
Masters. Benutzen Sie dazu die entsprechende Anleitung Ihrer Projektierungs-
software.
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Diagnose

10.6 Diagnose

10.6.1 Beschreibung

10.6.2 Diagnosedaten

Interne Diagnosemeldungen

Diagnosemeldung bei
Spannungsausfall

Lenze

Umfangreiche Diagnosefunktionen unter PROFIBUS-DP ermdglichen eine
schnelle Fehlerlokalisierung. Die Diagnosedaten werden zum Master Ubertragen
und kdnnen dort ausgewertet werden.

Die Diagnose in der Leistungsstufe DP-V1 bietet zusatzlich Alarme. Ein Alarm be-
steht aus Alarmmeldung und Statusmeldung.

Diagnosemeldungen wie die Zustdnde "READY” und "DataExchange” werden in-
tern im Slave gespeichert. Sie werden nicht an den Master Ubertragen.

Mit jedem Zustandswechsel zwischen "READY” und ”"DataExchange” speichert
der Slave die Diagnosedaten im RAM in ein Flash-ROM und schreibt mit jedem
Neustart den Inhalt in das RAM zurick.

Sinkt die Spannung unter einen bestimmten Grenzwert oder bei Spannungsausfall
wird sofort ein Zeitstempel im EEPROM gespeichert.

e Bei ausreichender Spannung erfolgt eine entsprechende Diagnosemeldung
mit dem Zeitstempel an den Master.

e Bei Spannungsausfall wird beim né&chsten Neustart eine entsprechende
Diagnosemeldung mit dem Zeitstempel aus dem EEPROM generiert und im
RAM des Slave abgelegt.
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Diagnosedaten

Abhangig von der Parametrierung kann eine Diagnose vom Slave bis zu 58 Byte

lang sein.
Byte1 | Byte2 | Byte3 | Byte4 | Byte5 | Byte6 | Byte7 | Byte 8 .. Byte 58
6 Byte 2 Byte 6 Byte 3 Byte/Kanal 20 Byte
Norm-Diagnosedaten Kennungsbezogene Modulstatus Kanalbezogene Dia- Alarmdaten
Diagnosedaten gnosedaten

Fester Bereich

Variabler Bereich

Daten werden immer zum Master (ibertragen.

liber die Parametrierung wird eingestellt, welche Diagnosebereiche (ibertragen werden.

Bei der Ubertragung an den Master werden den Diagnosedaten die Norm-Diagno-
sedaten vorangestellt.

Byte Belegung
0 Bit 0 0 Reserviert
Bit 1 1 Slave nicht bereit fir Datenaustauscherviert
Bit 2 1 Konfigurationsdaten stimmen nicht tiberein
Bit 3 1 Slave hat externe Diagnosedaten
Bit 4 1 Slave unterstiitzt angeforderte Funktion nicht
Bit 5 0 Reserviert
Bit 6 1 Falsche Parametrierung
Bit 7 0 Reserviert
1 Bit 0 1 Slave muss neu parametriert werden
Bit 1 1 Statistische Diagnose
Bit 2 1 Reserviert
Bit 3 1 Ansprechiiberwachung aktiv
Bit 4 1 Freeze-Kommando erhalten
Bit 5 1 Sync-Kommando erhalten
Bit 6 Reserviert
Bit 7 0 Reserviert
2 Bit6..0 Reserviert
Bit 7 1 Uberlauf Diagnosedaten
3 Bit7..0 11111111 Slave ist ohne Parametrierung
4 Bit7..0 Identnummer HIGH-Byte
5 Bit7..0 Identnummer LOW-Byte

10.6-2
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Kennungsbezogene Die kennungsbezogenen Diagnosedaten enthalten Informationen, an welchem
Diagnosedaten Steckplatz ein Fehler aufgetreten ist.
e Die kennungsbezogene Diagnose wird Uber die Parametrierung aktiviert.
Byte Belegung
1.Byte [Bit5...0 000010 Lange der kennungsbezogenen Diagnosedaten
Bit 7, 6 01 Code fiir kennungsbezogene Diagnose
2.Byte |Bit7..0 Das entsprechende Bit wird ”1” gesetzt, wenn auf einem Steckplatz
e das Modul gezogen wird,
e ein nicht projektiertes Modul gesteckt wird,
e auf das Modul nicht zugegriffen werden kann,
e das Modul einen Diagnosealarm meldet.
00000001  Modul Steckplatz 1
00000010  Modul Steckplatz 2
00000100  Modul Steckplatz 3
00001000  Modul Steckplatz 4
00010000  Modul Steckplatz 5
00100000  Modul Steckplatz 6
01000000  Modul Steckplatz 7
10000000  Modul Steckplatz 8
3.Byte [Bit7..0 00000001  Modul Steckplatz 9
00000010  Modul Steckplatz 10
10000000  Modul Steckplatz 16
4.Byte |Bit7..0 00000001  Modul Steckplatz 17
00000010  Modul Steckplatz 18
10000000  Modul Steckplatz 24
5.Byte |Bit7..0 00000001  Modul Steckplatz 25
00000010  Modul Steckplatz 26
10000000  Modul Steckplatz 32
Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 10.6-3
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Modulstatus Der Modulstatus enthalt ndhere Informationen zum Fehler in einem Modul.
Byte Belegung
1.Byte |Bit5...0 000110 Fix, Ldnge des Modulstatus
Bit7,6 00 Fix, Code fiir Modulstatus
2.Byte |Bit7..0 10000010  Fix, Statustyp Modulstatus
3.Byte |Bit7..0 11111111 Reserviert
4. Byte Bit7..0 1111111 Reserviert
In Byte 5 und Byte 6 melden jeweils zwei Bit Fehler eines Moduls
00 Modul fehlerfrei
01 Modul defekt
10 Falsches Modul
11 Kein Modul gesteckt
5.Byte |Bit1,0 Modul auf Steckplatz 1
Bit 3, 2 Modul auf Steckplatz 2
Bit 5, 4 Modul auf Steckplatz 3
Bit7, 6 Modul auf Steckplatz 4
6.Byte [Bit1,0 Modul auf Steckplatz 5
Bit 3, 2 Modul auf Steckplatz 6
Bit 5, 4 Modul auf Steckplatz 7
Bit7,6 Modul auf Steckplatz 8
7.Byte |[Bit1,0 Modul auf Steckplatz 9
Bit7, 6 Modul auf Steckplatz 12
8.Byte |Bit1,0 Modul auf Steckplatz 13
Bit7,6 Modul auf Steckplatz 16
9.Byte |Bit1,0 Modul auf Steckplatz 17
Bit7,6 Modul auf Steckplatz 20
10. Byte |Bit1,0 Modul auf Steckplatz 21
Bit7,6 Modul auf Steckplatz 24
11.Byte |Bit1,0 Modul auf Steckplatz 25
Bit7,6 Modul auf Steckplatz 28
12.Byte |Bit1,0 Modul auf Steckplatz 29
Bit7, 6 Modul auf Steckplatz 32
e Der Modulstatus wird Uber die Parametrierung aktiviert.
Kanalbezogene Diagnosedaten  Djg kanalbezogenen Diagnosedaten enthalten detaillierte Informationen iiber Ka-

nalfehler eines Moduls. Pro Kanal werden 3 Byte belegt.

e Die kanalbezogene Diagnose wird Uber die Parametrierung aktiviert. Die
Aktivierung Uber das Projektierungs-Tool muB flr jedes Modul
vorgenommen werden.

m Hinweis!

Die kanalbezogenen Diagnosedaten werden begrenzt durch die
58 Byte fiur die gesamte Diagnose.

Ggf. mussen Sie fur weitere kanalbezogene Diagnosedaten
andere Diagnosebereiche deaktivieren.
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Byte Belegung

1.Byte |[Bit5..0 Modul, von dem die Diagnosedaten gesendet werden.
000000 Modul auf Steckplatz 1
000001 Modul auf Steckplatz 2
000111 Modul auf Steckplatz 8

Bit7,6 10 Fix, Code fiir kanalbezogene Diagnose

2.Byte |Bit5..0 Kanal des lokalisierten Moduls
000000 Kanal 1
000001 Kanal 2
111111 Kanal 63

2.Byte |Bit7,6 Typ des lokalisierten Moduls
00 Eingangsmodul
01 Ausgangsmodul
1 Eingangs-/Ausgangsmodul

3.Byte |Bit4..0 Fehler nach PROFIBUS-Norm
00001 KurzschluB
00010 Versorgungsspannung zu niedrig
00011 Versorgungsspannung zu hoch
00100 Ausgangs des Moduls ist liberlastet
00101 Ubertemperatur am Ausgangsmodul
00110 Leitungsbruch des angschlossenen Sensors oder Aktors
00111 Oberer Grenzwert {iberschritten
01000 Unterer Grenzwert (iberschritten
01001 Lastspannung am Ausgang fehlerhaft

— Geberversorgung
— Hardwarefehler des Moduls

Herstellerspezifischer Fehler

10000 Fehler in der Parametrierung

10001 Geber oder Lastspannung fehlt

10010 Sicherung defekt

10100 Massefehler

10101 Fehler des Referenzkanals

10110 ProzeBalarm verloren

11001 Sicherheitsgerichtete Abschaltung

11010 Externer Fehler

11010 Fehler nicht spezifizierbar
Bit7..5 Kanaltyp

001 1 Bit

010 2 Bit

011 4 Bit

100 8 Bit (1 Byte)

101 16 Bit (1 Wort)

110 32 Bit (1 Doppelwort)
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Alarmmeldungen

10.6.3 Alarmmeldungen

Beschreibung

ProzeBalarm

Diagnosealarm

10.6-6

m Hinweis!

Alarmmeldungen sind nur in der Leistungsstufe DP-V1 verfligbar.

Alarmmeldungen liefern Informationen Uber die Art und Ursache, die zum Auslé-
sen gefiihrt haben. Eine Alarmmeldung ist maximal 20 Byte lang. Mit einer Diagno-
semeldung kann jeweils eine Alarmmeldung Ubertragen werden.

Es gibt 2 Arten von Alarmmeldungen:
e Diagnosealarm

o ProzeBalarm

Beim ProzeBalarm (z. B. Drahtbruch) hat die Alarmzusatzinformation eine Lange
von 4 Byte. Die Daten sind modulspezifisch. Weitere Informationen finden Sie in
der jeweiligen Modulbeschreibung.

m Hinweis!

Bei einem Diagnoseereignis fir Kanal/Kanalgruppe 0 eines

Moduls, kann entweder der Kanal oder das Modul fehlerhaft sein.

e Dieses Ereignis wird auch Ubertragen, wenn fur
Kanal/Kanalgruppe 0 des Moduls die Diagnose nicht aktiviert
ist.

Das 1. bis 5. Byte enthélt den Alarmstatus:

Byte Belegung

1.Byte [Bit5..0 010100 Anzahl der belegten Bytes
Bit7,6 Code fiir geratebezogene Diagnose

2.Byte |Bit6..0 Alarmtyp
0000001 Diagnosealarm
0000010 ProzeBalarm
Bit 7 Code fiir Alarm

3.Byte |Bit 7..0  Moduls, das Alarm ausgeldst hat

00000001  Modul auf Steckplatz 1
00000010  Modul auf Steckplatz 2
00000011 Modul auf Steckplatz 3

00001000  Modul auf Steckplatz 8

4.Byte |[Bit1,0 00 ProzeBalarm
01 Diagnosealarm kommend
10 Diagnosealarm gehend
11 Reserviert
Bit 2 0 Fix

Bit7..3 00000000  Alarmsequenz 1
00000001  Alarmsequenz 2
00000010  Alarmsequenz 3

00000111 Alarmsequenz 8
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m Hinweis!

Ab dem 5. Byte werden 16 Byte Alarmzusatzinformationen
angehangt.

Das 5. bis 8. Byte entspricht dem CPU-Diagnose-Datensatz 0:

Byte Belegung
5.Byte |Bit0 1 Modulstorung, ein Fehler wurde erkannt
Bit 1 1 Interner Fehler im Modul
Bit 2 1 Externer Fehler, Modul nicht mehr ansprechbar
Bit 3 1 Kanalfehler im Modu
Bit 4 1 Lastspannungsversorgung fehlt
Bit 5 1 Frontstecker fehit
Bit 6 1 Modul ist nicht parametriert
Bit 7 1 Fehler in der Parametrierung
6.Byte |Bit3..0 Modulklasse
1111 Digital-Modul
0101 Analog-Modul
1000 Zéhler-Modul
Bit 4 1 Kanalinformation vorhanden
Bit 5 1 Anwenderinformation vorhanden
Bit 6 0 Reserviert
Bit 7 0 Reserviert
7.Byte [Bit7..0 Reserviert
8.Byte |Bit7..0 Reserviert

Das 9. bis 20. Byte entspricht dem CPU-Diagnose-Datensatz 1:

Byte Belegung
9. Byte Bit7..0 01110000  Digital-Modul mit Eingéngen
01110001  Analog-Modul mit Eingéngen
01110010  Digital-Modul mit Ausgéngen
01110011  Analog-Modul mit Ausgangen
01110100  Analog-Modul mit Eingéngen und Ausgéngen
01110101  Z&hler-Modul
10.Byte [Bit7...0 Lénge der kanalspezifischen Diagnose
11.Byte [Bit7..0 Anzahl der Kanale pro Modul
12.Byte [Bit7...0 Position (Kanal) des Diagnoseereignisses
13.Byte [Bit7..0 Diagnoseereignis fiir Kanal/Kanalgruppe 0 (siehe Modulbeschreibung)
19.Byte [Bit7..0 Diagnoseereignis fiir Kanal/Kanalgruppe 7 (siehe Modulbeschreibung)
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Inbetriebnahme

Systembus (CAN) / CANopen
Vor dem ersten Einschalten

111 Systembus (CAN) / CANopen

11.1.1  Vor dem ersten Einschalten

Uberpriifen Sie vor dem Einschalten der Versorgungsspannung:
e Die Verdrahtung auf Vollstédndigkeit, KurzschluB und Erdschluf3

e Die Verdrahtung des Feldbus

— Am ersten und am letzten Busteilnehmer muB ein BusabschluBwiderstand
angeschlossen sein.

e Die Verlegung der Leitungen auf rdumliche Trennung von Signal- und
Netzleitung

@ Hinweis!

Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung werden die
Module des I/O-Systems IP20 initialisiert. Wahrend der
Initialisierung ist keine Parametrierung der Module mdéglich.

o Initialisierungszeit modulares System: ca. 10 s
e Initialisierungszeit kompaktes System: ca. 1 s
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Systembus (CAN) / CANopen
Inbetriebnahmebeispiele

11.1.2 Inbetriebnahmebeispiele

1/0-System IP20 am

Antriebsregler 93xx An einem Antriebsregler der Geréatereihe 9300 soll ein I/O-System IP20 mit 6 digi-

talen Eingdngen und 2 digitalen Ausgéngen betrieben werden.

e Die Knotenadresse am Antriebsregler ist 1. Die Knotenadresse am
1/0-System IP20 muB dann 2 sein.

e Die Baudrate soll 500 kBit/s betragen.

Stop!

Beim Senden der Zustandsinformationen vom I/O-System IP20
wird immer das gesamte Byte in den Antriebsregler eingelesen,
auch die Zustandsinformationen der digitalen Ausgénge.

e Im Beispiel werden die Zustédnde der Eingénge Uber
CAN-IN3.BO ... CAN-IN3.B5 und die Zustande der Ausgange
Uber CAN-IN3.B6 und CAN-IN3.B7 eingelesen.

e Prifen Sie am Antriebsregler die interne Verschaltung der
Eingangssignale CAN-IN3.B6 und CAN-IN3.B7. Gesetzte
Ausgéange (HIGH-Pegel) am I/O-System kénnen sonst
unkontrollierte Aktionen am Antriebsregler auslésen.

UL W Lenze o828 1
Lenze o | =
e PW He O O
) CAN ER [ |.0 O 2| ——
RD O alsl————
AN EBA 2| O Ofs|———
O Hslo s ——-d
EB == ;-4 O dlg|—~——
ADR. @ SO O |———t
Sales L1l O [fs +
L Xt A7 O e =
oc *O O [Tr| o ho "
24V _
L, 5o O 2 DC 24V
Q EPM-T110 1A.10 | EPM-T230 1A
o
g
i
® 6
HI
(o)
epm-t110

Abb. 11.1-1  Antriebsregler 9300 und I/O-System IP20 mit 6 digitalen Eingdngen und 2 digitalen
Ausgéngen

[A] Antriebsregler 93xx
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Systembus (CAN) / CANopen

Inbetriebnahmebeispiele

Einstellungen am Antriebsregler

Lenze

Beachten Sie auch die Angaben im Systemhandbuch zum Antriebsregler!

Einstellreihenfolge:

1.
2.

o ok~ w

N

CAN-Bus Knotenadresse auf den Wert 1 stellen (C0350 = 1).

Adresse flir CAN3-IN und CAN3-OUT soll von C0350 bestimmt werden
(C0353/3 = 0).

CAN-Bus Baudrate auf 500 kBit/s einstellen (C0351 = 0).
CAN-Bus Masterbetrieb einstellen (C0352 = 1).
Fir zyklische ProzeBdatenlibergabe Zykluszeit einstellen (C0356/3 > 0).

ProzeB-Ausgangsworte in CAN3-OUT auf digitale Ausgangssignale schalten
(C0864/3 =1).

Eingestellte Parameter speichern (C0003 = 1).

8. CAN Reset Node auslésen (C0358 = 1).

m Hinweis!

Wenn Sie einen Frequenzumrichter 8200 vector einsetzen,
mussen Sie den ProzeBdatenkanal CAN-I/O von sync-gesteuerte
auf ereignisgesteuerte Ubertragung (C0360 = 0) einstellen.

Die Ubernahme der geénderten Einstellungen erfolgt durch Reset
Node (C0358 = 1).

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 11.1-3



Einstellungen am
1/0-System IP20

11.1-4

Inbetriebnahme

Systembus (CAN) / CANopen
Inbetriebnahmebeispiele

Wenn Sie das Kommunikationsprofil Systembus (CAN) verwenden

Baudrate und Knotenadresse einstellen:

Systembus (CAN) Baudrate

Wert Kodierschalter [kBit/s]
90 1000
91 500
92 250
93 125
94 100
95 50
96 20
97 10
98 800

Fettdruck = Lenze-Einstellung

1.
2.

Schalten Sie die Spannungsversorgung fur das CAN Gateway Modul aus.

Stellen Sie mit dem Kodierschalter die gewlinschte Baudrate ein.

— Wahlen Sie den Wert 91.

Schalten Sie die Spannungsversorgung flir das CAN Gateway Modul ein.
— Die LEDs ER, RD und BA blinken mit einer Frequenz von 1 Hz.

Nach 5 Sekunden erléschen die LEDs ER und BA und die eingestellte
Baudrate wird gespeichert.

5. Stellen Sie nun mit dem Kodierschalter die Knotenadresse 2 ein.

6. Nach 5 Sekunden wird die eingestellte Knotenadresse tibernommen.

— Die LED RD erlischt.
— Das CAN Gateway Modul wechselt in den Zustand Pre-Operational.

E Hinweis!

Die Knotenadresse kdnnen Sie jederzeit mit dem Kodierschalter
andern. Die Einstellung wird nach Einschalten der
Versorgungsspannung tbernommen.
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Inbetriebnahme

Systembus (CAN) / CANopen
Inbetriebnahmebeispiele

Wenn Sie das Kommunikationsprofil CANopen verwenden

1. Passen Sie die Basis-ldentifier flir das ProzeBdatenobjekt 1 an.
- PDO1-Rx tber Index 1400}, Subindex 1 auf 770 einstellen.
— PDO1-Tx Uber Index 1800y, Subindex 1 auf 769 einstellen.

2. Fihren Sie einen Reset-Node durch, indem Sie Index 12358, = 1 setzen. Die
Einstellungen werden Gibernommen.

Baudrate und Knotenadresse einstellen:

CANopen Baudrate
Wert Kodierschalter [kBit/s]

80 1000
81 500
82 250
83 125
84 100
85 50

86 20

87 10

88 800

Fettdruck = Lenze-Einstellung
1. Schalten Sie die Spannungsversorgung fir das CAN Gateway Modul aus.

2. Stellen Sie mit dem Kodierschalter die gewilinschte Baudrate ein.
— Wabhlen Sie den Wert 91.

3. Schalten Sie die Spannungsversorgung fiir das CAN Gateway Modul ein.
— Die LEDs ER, RD und BA blinken mit einer Frequenz von 1 Hz.

4. Nach 5 Sekunden erléschen die LEDs ER und BA und die eingestellte
Baudrate wird gespeichert.

5. Stellen Sie nun mit dem Kodierschalter die Knotenadresse 2 ein.

6. Nach 5 Sekunden wird die eingestellte Knotenadresse ibernommen.
— Die LED RD erlischt.
— Das CAN Gateway Modul wechselt in den Zustand Pre-Operational.

m Hinweis!

Die Knotenadresse kdnnen Sie jederzeit mit dem Kodierschalter
andern. Die Einstellung wird nach Einschalten der
Versorgungsspannung Ubernommen.
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Inbetriebnahme

PROFIBUS-DP
Vor dem ersten Einschalten

11.2 PROFIBUS-DP

11.2.1  Vor dem ersten Einschalten

Uberpriifen Sie vor dem Einschalten der Versorgungsspannung:
e Die Verdrahtung auf Vollstédndigkeit, KurzschluB und Erdschluf3

e Die Verdrahtung des Feldbus

— Am ersten und am letzten Busteilnehmer muB ein BusabschluBwiderstand
angeschlossen sein.

e Die Verlegung der Leitungen auf rdumliche Trennung von Signal- und
Netzleitung

@ Hinweis!

Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung werden die
Module des I/O-Systems IP20 initialisiert. Wahrend der
Initialisierung ist keine Parametrierung der Module mdéglich.

e |nitialisierungszeit: ca. 10 s
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Inbetriebnahme

PROFIBUS-DP
Initialisierung

11.2.2 Initialisierung

Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung wird das PROFIBUS Gateway
bzw. PROFIBUS GatewayECO initialisiert:

e Die internen Funktionen des Moduls und die Kommunikation liber den
Rickwandbus werden Uberpriift.

e Bei Kommunikationsstérungen am Rickwandbus wechselt das Modul in
den Zustand "STOP”. Nach ca. 2 Sekunden wird dann die Initialisierung
erneut gestartet.

Versorgungsspannung
einschalten

LED "ER" an
LED "PW" an

v

Initialisierung

v

Zustand "STOP"
PROFIBUS Master setzt
Ausgéange auf "0" und
Ubernimmt die eingestellte
Gerateadresse

v

Zustand "READY"
LED "ER" erlischt
LED "RD" blinkt

l

A
PROFIBUS Master
empfangt
Projektierungsdaten vom
Master

Entsprechen die
Projektierungsdaten
dem Aufbau?

LED "ER" und LED "PW"
blinken synchron

Parametierung
falsch?

Zustand "DataExchange"
LED "RD" an
LED "DE" an

v

Eingange und Ausgange
freigeben

v

( Datenaustausch >

Abb. 11.2-1  Ablauf der Initialisierung

LED "ER" und LED "PW"
blinken asynchron

Konfiguration
falsch?

epm-t220
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Inhalt

12

Inhalt

Lenze

Parametrierung liber Systembus (CAN) / CANopen

[ZT _Wichiige HMWeIse -~ oo TZ1-T]
[Z-Z_Digial-Module parametmeren -~ - oo T2.2-T]
[ZZT __ Parameterdaten .- ... ... o T2.2-T]
[[Z-3__Analog-Module parametreren -« - oo oo 1231
[Z3T1 _ Parameterdaten ... .. ... o TZ.3T]

(2327 _Dagnosedaten - - - - oo T2.3-6]

(233 ___Eingangsdaten 7 AUSGangsOaten - - - .- ooooooooroiss .. T2.3-7]

[Z:34 ___Umrechnung von MeBwerten fur Spannung und STom -~ -« - - oo e o os T2.3-7]

[Z35 __ Signaiunktionen 4xAnalog ENOaNg - - oo o T2.3-8]

(235 Signaiunkionen 4xAnalog ENgang =10V - oo T23-TT]

[Z37 __Signaliunkiionen 4xAnalog Engang =20mA - - -~ oo T2.3-17]

238 Signaiunktionen 4xAnalog AUSGaNg - - - - oo TZ.3-13]

239 Signaiunktionen 4xAnalog AUSgang =10V - - - oo o T2.3-15]
[23T0__Signalunkiionen 4xAnalog AUsgang U20mA - - oo T2.3-16]
[[Z31T_Signalunkiionen 4xAnalog BN AUSaang - - -« oo .. T2.3-17]

(24 2/3xZanler-Nodul parametmeren - - - -ooooosoo oo os T2.4-T]
(24T __ Parameterdaen .. ... .. - o oo TZ4-T]

(2472 Eingangsdaten 7 AUSGangsOaten - ... ooorororsrroiiii oo T2.4-5]

233 ZX3ZBE-ZaRer (Modus U] -~ oovvoossii s T2.4-7]

[Z4Z __Encoder(Modus T,3und o) - oo 1249

[ZZ5 _ Messen der Pulsbrene, fref 50 KHZ (MOaUS B - -« - o oo TZ2.4-T3]

(245 4 x T6BE-Zaner (Modus 8 — T1) - - v T2.4-15]

(247 2 x 37 Bit-Zanler mit GATE und RES peqelgetriggert (Modus 12und 13 ... .. ... T2.4-17]

[uto Reload (Modus 124 und 15) - - oo re s TZ.4-20]

[ZZ9  Messen der Frequenz (Modus T6 Und T8) - - oo e e e o T2.4-73]
[ZZ.T0__Messen der Periodendauer (Modus 17 und 19 -~ -~ o e T2.4-27]
2417 __Messen der PulSbreite, fref programmierbar (Modus 20] - - ..o ooooooo .. T2.4-30]
(241372 X 32 Bit-Zanler mit GATE und Set-/Reset (Moaus 23 - 28] - - v vvrrroeoss T2.4-36]
(2414 2 X 37 Bi-Zanler mit G/RES (MOAUS 277 -+ oo T2.4-40]
[[Z4T5___Encoder mit G/RES (MOAUS 28 - 30] - - - oo T2.4-47]

247 7 x 32 Bit-Zanler mit GATE, RES flankengetriggert und|

[AGTO Reload (VIOGUS 33 UNG 34) . & » -« » o v v v e oo oo oo o e oo oo T2.4-49)

ZZT18 2 X 32 Bii-Zanler mit GATE (MOOUS 35) - -« » .+« » o+« v o v v o v oe oo T2.4-57]
2419 _Encoder mit GATE (VIOTUS 96 ... 38) .« ..o ovovooeoeooeoe e T2.4-57)
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Inhalt
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Wichtige Hinweise

12.1 Wichtige Hinweise

Wenn Sie das I/O-System IP20 in Verbindung mit einer CoDeSys-PLC verwenden,
ist der CANopen-Modus einzustellen. Damit werden die Identifier entsprechend
dem CANopen-Kommunikationsprofil DS301 vorbelegt.
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Digital-Module parametrieren
Parameterdaten

12.2 Digital-Module parametrieren

12.2.1 Parameterdaten

8xDigital Eingang-Module Uber die Parameterdaten der Digital-Module legen Sie fest, wie die Steuersignale
8xDigital Ausgang-Module Ubertragen werden sollen: in originaler Polaritat oder invertiert.

8xDigital Ein-/ Ausgang-Module .

16xDigital Eingang-Module Flr Parameterdaten stehen 1 Byte (8x-Module) bzw. 2 Byte (16x-Module) zur Ver-
16xDigital Ausgang-Module fligung, die Gber SDO'’s belegt werden.

e Digital Eingdnge werden Uber den Index 16002y, parametriert.
e Digital Ausgange werden Uber den Index 16202}, parametriert.
Der Subindex ist abhdngig vom Steckplatz (max. 32 Digital-Module).

Byte 0
Index Modul 1 Subindex )(;(;%
16002, | Moou 1 , "
162021 Bit|7|6]5/4]3]2/1]0
) Byte 0
Modul 2 S“bg‘de" 00n
Bit| 7[65]4[3]2/1]0
. Byte 0
Modul 32 | SUbIndex 001
32 )
Bit|7/6]5/4]3]2/1]0

epm-t174

Abb. 12.2-1  Abbildung der Parameterdaten Digital-Module

Byte Belegung Lenze Einstel-
lung
0 Polaritat der tibertragenen Signale |Bit 0 0  Signal wird original tibertragen 00y,
1 Signal wird invertiert iibertragen
Bit1..7 Reserve

®
g Hinweis!

Speichern Sie gednderte Parameter tUber Index 12003}, in das
EEPROM. Die Einstellungen bleiben dann nach Ausschalten der
Versorgungsspannung erhalten.
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Analog-Module parametrieren

Parameterdaten

12.3 Analog-Module parametrieren

12.3.1 Parameterdaten

4xAnalog Eingang-Module

Lenze

Stop!

Die Module sind hardwareseitig nicht gegen eine falsche

Parametrierung geschiitzt. Sie werden zerstért, wenn

angeschlossene Signale oder Geber nicht zum eingestellten

MeBbereich passen:

e Max. 15V Eingangsspannung im SpannungsmeBbereich.

e Keine Eingangsspannung im WiderstandsmeBbereich.

e Bei Anderungen am MeBbereich die Eingange erst nach der
ersten Initialisierung des Gateway beschalten:

— Waéhrend der Initialisierung sind bisherige Einstellungen noch
aktiv. Nicht passende Eingangsbeschaltungen kénnen daher
das Modul zerstéren. Anderungen werden erst nach der
Initialisierung wirksam und dauerhaft gespeichert.

Fur den 4xAnalog Eingang stehen 10 Byte Parameterdaten zur Verfligung, die
Uber SDO’s belegt werden. Uber die Parameterdaten definieren Sie

e die Signalfunktion fir jeden Eingang (Strommessung, Spannungsmessung,
Temperaturmessung usw.),

e das Verhalten des Moduls im Fehlerfall,
e die Wandlergeschwindigkeit.
Parametrierung iliber Global Drive Control (GDC):

Je nach Steckplatz wird das Modul (iber die Indizes 13001, ... 183010}, angespro-
chen (max. 16 Analog-Module). Die Parameterdaten werden in Subindex 1 ... 3

abgelegt.
Parametrierung iiber CoDeSys:

Die max. 16 Analog-Module werden (ber Index 13401;, angesprochen. In den
Subindizies 1 ... 64 werden die Parameterdaten abgelegt (4 Byte je Subindex).
Das Modul 4xAnalog Eingang belegt 3 Subindizies.

: Byte 3 Byte 2 Byte 1 Byte 0
e Subidex 38, 38 00, 00,
h Bit| 7| 6]5]4]3[2] 1]0
. Byte 7 Byte 6 Byte 5 Byte 4
S“b;‘dex 00, " 3B 3B
Bit|7|6/5]4/3|2[ 1]0| Bit|7[6]5]4]3]2[1]0
. Byte 9 Byte 8
Subindex 001 00s
Bit|7]6/5]4]3|2]1] 0] Bit|7|6]5]4]3]2[1]0
epm-t059
Abb. 12.3-1 Abbildung der Parameterdaten 4xAnalog Eingang
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12.3-2

Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Analog-Module parametrieren
Parameterdaten

Fir Parameterdaten stehen folgende Bytes mit fester Belegung zur Verfiigung.

Byte |Belegung Lenze-Ein-
stellung
0 Diagnosae)a\l;)wm freigeben/ Bit0..5 Reserviert 00y,
sperren Bit 6 0 Alarm gesperrt
1 Alarm freigegeben o [z
Bit 7 Reserviert
1 Reserviert
2 Signalfunktion auswahlen fiir | Lenze-Einstellung und Auswahl der Signalfunktion:
Eingang E.O 0 [TZ33
3 Signalfunktion auswéhlen fiir
Eingang E.1
4 Signalfunktion auswéhlen fiir
Eingang E.2
5 Signalfunktion auswéhlen fiir
Eingang E.3
6 Optionen auswahlen fiir Ein- |Bit0...3 Wandlergeschwindigkeit 2 Auflésung | 00,
gang E.0 9
7 Optionen auswahlen fiir Ein- 0000 15 Wandlungen/s 16 Bit 00,
gang E.19 0001 30 Wandlungen/s 16 Bit
- = — 0010 60 Wandlungen/s 15 Bit
8 gg’;‘g";g Quswalen flr Ein- 0011 123 Wandlungen/s 1pt |2
0100 168 Wandlungen/s 12 Bit
9 Optionen auswahlen fiir Ein- 0101 202 Wandlungen/s 10Bit |00,
gang E39) 0110 3,7 Wandlungen/s 16 Bit
0111 7,5 Wandlungen/s 16 Bit
Bit4..5 Datenselektion
00 Deaktiviert
01 2 von 3 Werten verwenden
10 4 von 6 Werten verwenden
Bit6...7 Hysterese
00 Deaktiviert
01 Hysterese +8
10 Hysterese +16

1) Wenn im Byte O der Diagnosealarm freigegeben ist, werden im Fehlerfall Diagnosedaten iiber das

Emergency-Telegramm zum Master ibertragen.

2)  Die angegebenen Wandlergeschwindigkeiten gelten fiir den Betrieb eines analogen Eingangs. Beim Betrieb
mehrerer Eingénge dividieren Sie die entsprechende Wandlergeschwindigkeit durch die Anzahl der aktiven
Eingénge, um die Wandlergeschwindigkeit pro Eingang zu ermitteln.
Bitte beachten Sie, dass bei héheren Wandlergeschwindigkeiten die Auflésung auf Grund der kiirzeren
Integrationszeiten sinkt. Das Dateniibergabeformat bleibt gleich. Lediglich die unteren Bit (LSBs) sind fiir den
Analogwert nicht mehr aussagekraftig.

3)  Die Funktion ist fiir die Module 4xAnalog Eingang 10V und 4xAnalog Eingang +20mA nicht verfiigbar.
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Analog-Module parametrieren

Parameterdaten

4xAnalog Ausgang-Module

Lenze

Flr den 4xAnalog Ausgang stehen 6 Byte Parameterdaten zur Verfligung, die tber
SDO'’s belegt werden. Uber die Parameterdaten definieren Sie

e die Signalfunktion fir jeden Ausgang (Ausgabe Stromsignal, Ausgabe
Spannungsignal),

e das Verhalten des Moduls im Fehlerfall.
Parametrierung iliber Global Drive Control (GDC):

Je nach Steckplatz wird das Modul ber die Indizes 13001, ... 13010}, angespro-
chen (max. 16 Analog-Module). Die Parameterdaten werden in Subindex 1 ... 2
abgelegt.

Parametrierung liber CoDeSys:

Die max. 16 Analog-Module werden Uber Index 13401;, angesprochen. In den
Subindizies 1 ... 64 werden die Parameterdaten abgelegt (4 Byte je Subindex).
Das Modul 4xAnalog Ausgang belegt 2 Subindizies.

: Byte 3 Byte 2 Byte 1 Byte 0
I';ffxx S“b'{‘dex 01 01 001 00
h Bit| 7| 6]5]4]3[2[ 1]0
Byt Byied
Subindex yie 5 yie
01 01
2
epm-t193

Abb. 12.3-2  Abbildung der Parameterdaten 4xAnalog Ausgang
Fir Parameterdaten stehen folgende Bytes mit fester Belegung zur Verfligung.

Byte |Belegung Lenze-Ein-
stellung

0 Dia%r)lg)sealarm freigeben/sper- |Bit0..5 Reserviert 00,

ren Bit 6 0 Alarm gesperrt _

1 Alarm freigegeben 1 (1259
Bit 7 Reserviert

1 Reserviert
2 Signalfunktion auswéhlen fiir | Lenze-Einstellung und Auswahl des Signalfunktion:

Ausgang A.0 L [1Z3-13
3 Signalfunktion auswahlen fiir

Ausgang A.1
4 Signalfunktion auswahlen fiir

Ausgang A.2
5 Signalfunktion auswahlen fiir

Ausgang A.3

1) Wenn der Diagnosealarm freigegeben ist, werden im Fehlerfall Diagnosedaten Giber das Emergency-Telegramm
zum Master (bertragen.

2)  Die Funktion ist fiir die Module 4xAnalog Ausgang +10V und 4xAnalog Ausgang 0...20mA nicht verfiigbar.
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4xAnalog Ein-/ Ausgang-Modul

12.3-4

Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Analog-Module parametrieren
Parameterdaten

Fur den 4xAnalog Ein-/Ausgang stehen bis zu 8 Byte Parameterdaten zur Verfi-
gung, die Uber SDO'’s belegt werden. Uber die Parameterdaten definieren Sie

e die Signalfunktion fir jeden Eingang bzw. Ausgang (Strommessung,
Spannungsmessung, Temperaturmessung bzw. Ausgabe Stromsignal,
Ausgabe Spannungsignal),

e das Verhalten des Moduls im Fehlerfall,
e die Wandlergeschwindigkeit.
Parametrierung iiber Global Drive Control (GDC):

Je nach Steckplatz wird das Modul Gber die Indizes 13001, ... 13010, angespro-
chen (max. 16 Analog-Module). Die Parameterdaten werden in Subindex 1 ... 3
abgelegt.

Parametrierung liber CoDeSys:

Die max. 16 Analog-Module werden (ber Index 13401, angesprochen. In den
Subindizies 1 ... 64 werden die Parameterdaten abgelegt (4 Byte je Subindex).
Das Modul 4xAnalog Ein-/ Ausgang belegt 3 Subindizies.

. Byte 3 Byte 2 Byte 1 Byte 0
Index Subindex ;Bh an \éﬂn )OIOh
13xx%, 1 Bit|7[6/5]4]3]2[1]0
. Byte 7 Byte 6 Byte 5 Byte 4
S“bg‘dex 00 00 01 01
Bit|7]6/5/4/3]2/1]0| Bit|7|6]5]4]3|2]1]0
. Byte 11 Byte 10 Byte 9 Byte 8
Subindex 00 00, 00 00r
Bit|7]6/5(4]3/2] 1] 0] Bit|7|6]5]43]2[1]0
epm-t194

Abb. 12.3-3  Abbildung der Parameterdaten 4xAnalog Ein-/ Ausgang
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Analog-Module parametrieren

Parameterdaten

Lenze

Fir Parameterdaten stehen folgende Bytes mit fester Belegung zur Verfligung.

Byte |Belegung Lenze-Ein-
stellung
0 Dra/hdtbrllicherkennuggDaktivie— Bit 0 Drahtbrucherkennung fiir Eingang E.0 00p
ren/deaktivieren und Diagnose- Vi
alarm freigeben/sperren % 2 (1) :iz\l:it;vrltert L [1Z234
Bit 1 Drahtbrucherkennung fiir Eingang E.1
0 deaktiviert
1 aktiviert L 0239
Bit2..5 Reserviert
Bit 6 0 Diagnosealarm ges-
perrt
1 Diagnosealarm freige- D 1239
geben
1 Reserviert Bit0...7  Reserviert
2 Signalfunktion fiir Eingang E.0 | Lenze-Einstellung und Auswahl der Signalfunktion:
auswahlen 0 [TZ3-14
3 Signalfunktion fiir Eingang E.1
auswahlen
4 Signalfunktion fiir Ausgang A.0
auswéhlen
5 Signalfunktion fiir Ausgang A.1
auswéhlen
6 Optionen fiir Eingang E.0 aus-  |Bit0... 3 Wandlergeschwindigkeit 3 Auflésung | 00,
wéhlen
7 Optionen fiir Eingang E.1 aus- 0000 15 Wandlungen/s 16 Bit 00,
wahlen 0001 30 Wandlungen/s 16 Bit
0010 60 Wandlungen/s 15 Bit
0011 123 Wandlungen/s 14 Bit
0100 168 Wandlungen/s 12 Bit
0101 202 Wandlungen/s 10 Bit
0110 3,7 Wandlungen/s 16 Bit
0111 7,5 Wandlungen/s 16 Bit
Bit4 ... 7 Reserviert
8..11 |Reserviert

1) Die Drahtbruchkennung findet beim Messbereich 4 ... 20 mA Verwendung. Wenn im Byte 0 die
Drahtbrucherkennung aktiviert ist und Diagnosealarm freigegeben ist, wird ein Absinken des Stroms unter 0,8 mA
gemeldet.

2) Wenn im Byte 0 der Diagnosealarm freigegeben ist, werden im Fehlerfall Diagnosedaten iiber das

Emergency-Telegramm zum Master (ibertragen.

3)  Die angegebenen Wandlergeschwindigkeiten gelten fiir den Betrieb eines analogen Eingangs. Beim Betrieb
mehrerer Eingange dividieren Sie die entsprechende Wandlergeschwindigkeit durch die Anzahl der aktiven
Eingédnge, um die Wandlergeschwindigkeit pro Eingang zu ermitteln.
Bitte beachten Sie, dass bei héheren Wandlergeschwindigkeiten die Auflosung auf Grund der kiirzeren
Integrationszeiten sinkt. Das Dateniibergabeformat bleibt gleich. Lediglich die unteren Bit (LSBs) sind fiir den

Analogwert nicht mehr aussagekraftig.
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Analog-Module parametrieren
Diagnosedaten

12.3.2 Diagnosedaten

4xAnalog Eingang-Module
4xAnalog Ausgang-Module

4xAnalog Ein-/ Ausgang-Modul

12.3-6

Wenn der Diagnosealarm im Byte 0 der Parameterdaten aktiviert ist, werden die
Diagnosedaten im Emergency-Telegramm zum Master Ubertragen (siehe Kapitel
“Diagnose”, Abschnitt “Emergency-Telegramm”).

Fir Diagnosedaten stehen folgende Bytes mit fester Belegung zur Verfligung.

Byte Belegung
0 Bit 0 Uberwachung des Moduls
0 Keine Storung
1 Modulstérung
Bit 1 Konstant auf 0
Bit 2 Externer Fehler
0 Kein Fehler
1 Externer Fehler
Bit 3 Fehler an Eingéngen bzw. Ausgédngen
0 Kein Fehler
1 Fehler an mindestens einem Eingang bzw. Ausgang
Bit4..7 Reserviert
1 Bit0..3 Modultyp
0101 Analog-Modul
Bit 4 Information (iber Eingénge bzw. Ausgénge
0 Keine Information vorhanden
1 Information vorhanden
2 Reserviert
Reserviert

Fir Diagnosedaten stehen folgende Bytes mit fester Belegung zur Verfligung.

Byte Belegung
0 Bit 0 Uberwachung des Moduls
0 Keine Storung
1 Modulstérung
Bit 1 Reserviert
Bit 2 Externer Fehler
0 Kein Fehler
1 Externer Fehler
Bit 3 Fehler an Eingéngen bzw. Ausgédngen
0 Kein Fehler
1 Fehler an mindestens einem Eingang bzw. Ausgang
Bit 4 Fehler an Versorgung
0 Kein Fehler
1 Externe Versorgungsspannung fehit
Bit5..6 Reserviert
Bit 7 Falsche Parameter
0 Kein Fehler
1 Falsche Parameter im Modul
1 Bit0..3 Modultyp
0101 Analog-Modul
Bit 4 Information (iber Eingénge bzw. Ausgange
0 Keine Information vorhanden
1 Information vorhanden
Reserviert
Reserviert
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Analog-Module parametrieren
Eingangsdaten / Ausgangsdaten

12.3.3 Eingangsdaten / Ausgangsdaten
Fir Eingangsdaten bzw. Ausgangsdaten stehen 2 Byte (LOW-Byte, HIGH-Byte)
zur Verfligung, die Gber PDO’s belegt bzw. gelesen werden.
Byte S7-Format S5-Format
LOW-Byte |Bit0...7 Bindrer Signalwert Bit 0 Uberlaufbit
0 Wert liegt im Signalbereich
1 Signalbereich iiberschritten
Bit 1 Fehlerbit
0 Kein Fehler
1 Interner Fehler
Bit 2 Tatigkeitsbit (immer 0)
Bit 3 ... 7 Binérer Signalwert
HIGH-Byte |Bit0...6 Bindrer Signalwert Bit0..6 Bindrer Signalwert
Bit 7 Vorzeichenbit Bit 7 Vorzeichenbit
0 Positives Vorzeichen 0 Positives Vorzeichen
1 Negatives Vorzeichen 1 Negatives Vorzeichen
12.3.4 Umrechnung von MeBwerten filir Spannung und Strom
Signalbe- Signal S7-Format S5-Format
reich U/ | Dezimalwert | Hexadezimalwert | Formeln zur Berechnung | Dezimalwert | Hexadezimalwert | Formeln zur Berechnung
[dec] [h] [dec] [h]
-10V -27648 9400 dec = 27648 - u -16384 000 dec = 16348 - u
-5V -13824 CA0O 10 -8192 E000 10
+10V 0V 0 0000 10 0 0000 10
15V 113824 3600 U = dec 76s8 +8192 2000 U= 00 Thag
+10V +27648 6C00 +16384 4000
ov 0 0000 dec — 16384 - - 0 0000 dec — 16384 - -
0..10V +5V +8192 2000 +8192 2000
+10V +16384 4000 U = dec - o +16384 4000 U = dec- oo
+1V 0 0000 dec = 27648 - Uu-1
1.5y +3V _ _ +8192 2000 4
+5V +16384 4000 U = dec- ﬁ +1
-4V -27648 9400 dec = 27648 - u
v oV 0 0000 4 _ _
4V +27648 6C00 U = dec - ﬁ
-400 mv -27648 9400 dec = 27648 - U
+400 mV ov 0 0000 400 _ _
1400 mV | +27648 6C00 U = dec- %
+4 mA 0 0000 dec — 27648 - =4 0 0000 dec — 16384 - =4
4. 20mA| +12mA +13824 3600 ! +8192 2000 16
+20 mA +27648 6C00 U = dec - % +1 +16384 4000 U = dec - % +1
-20 mA -27648 9400 dec = 27648 - 1 -16384 €000 dec = 16384 - 1
-10 mA -13824 CA00 20 -8192 E000 20
+20 mA 0 mA 0 0000 20 0 0000 20
F0mA | +13824 3600 U = dec- 57 +8192 2000 U = dec - qoaer
+20 mA +27648 6C00 +16384 4000
l.enze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 12.3-7




Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Eingang

12.3.5 Signalfunktionen 4xAnalog Eingang

E Hinweis!

e SchlieBen Sie nicht benutzte Eingange kurz (Plus-Klemme und
Minus-Klemme verbinden) oder deaktivieren Sie sie, indem Sie
die Funktionsnummer FF, zuweisen.

e Bei einer Uber- oder Untersteuerung werden falsche Werte
ausgegeben. Es kdnnen starke Signalspriinge mit
Vorzeichenwechsel vorkommen.

MeBwerte mit Nachkommastellen und ohne Normierung werden vom
I/0-System IP20 mit einem Faktor multipliziert, um sie als ganze Zahlen auf den
Bus Ubertragen zu kdnnen. Fur die Ausgabe mit Nachkommastellen missen Sie
die MeBwerte durch den gleichen Faktor dividieren.

Beispiel:
MeBaufgabe: Temperaturmessung mit der Signalfunktion 01y, Es wird ein Wert von 80,5 °C gemessen.

1. Das I/0-System IP20 rechnet den MeBwert in eine ganze Zahl um:
80,5 [°C] x 10 = 805

2. Fiir die Ausgabe mit Nachkommastelle miissen Sie den MeBwert wieder umrechnen:

805 [°C] .
o = 80.5°C
Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format ! |Toleranz ?
terbyte
2/3/4/5
00y, Parameterdaten im Modul werden nicht iiberschrieben
01y, Temperaturmes- ~ [PT100  |-200,0 {0,1 °C} +850,0 £1°C3
02, sung mit Zweileiter- | pT1000  |-200,0 {0,1 °C} +500,0 S7
03, AnschluB NM00  |-50,0 {01 °C) +250,0 Z";féf;';ﬁ?
04, NI1000  |-50,0 {0,1°C} +250,0
05y Widerstandsmes- |60 Q 0,00 {0,01 &3} +60,00 +0,2 % vom
sung mit Zweileiter- 0 {1ec} 32767 Endwert 3)
06, AnschluB 6000 |0,00 0,010}  +600,00
0 {1dect 32767 7
07, 3000Q [0,00 {0,01Q}  +3000,00
0 {1ec} 32767
08y, 6000 |0,00 {0,01Q}  +6000,00
0 {1ec} 32767
09y Temperaturmes- PT100 -200,0 {0,1 °C} +850,0 +0,5 °C
0A, sung mit Vierleiter- |pT1000 |-200,0 {0,1 °C} +500,0 57
0B, AnschiuB NM00  |-50,0 {0,1°C) +250,0 Z";f;:';ﬂ’t“
0Cy, NH000  |-50,0 {0,1°C} +250,0
0Dy, Widerstandsmes- |60 Q 0,00 {0,01 O} +60,00 S +0,1 % vom
sung mit Vierleiter- 0 {14ec} 32767 gec / Endwert
OF, AnschluB 600Q  [0,00 {0,010} +600,00 s +0,05 % vom
0 (lged 32767 > |Endwer
OFy, 3000Q [0,00 {0,01 Q) +3000,00 s +0,05 % vom
0 {Tgech  32767ge Endwert
10y Temperaturmes- Typ J -210,0 {0,1 °C} +850,0 +1°C
11, sung mit Thermo- [ Typ K -270,0 {0,1 °C} +1200,0 +1,5°C
12, e'eﬂe”t und ei‘_ter"‘) TypN | -200,0 01°C  +13000] , .S7k +15°C
13, nerfompensation = rr R [-50,0 o1 +zeoo| “EREN [#4°C
14, TypT -270,0 {0,1°C} +400,0 +15°C
15, TS -50,0 {0,1°C}y  +1760,0 +5°C
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Analog-Module parametrieren

Signalfunktionen 4xAnalog Eingang

Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format V) |Toleranz 2
terbyte
2/3/4/5
18y Temperaturmes- TypJ -210,0 {0,1 °C} +850,0 +1,5°C
19, sung mit Thermo- | Typ K -270,0 {0,1 °C} +1200,0 *2°C
1A, element und Inr- Iy v 2000 (o170} +13000] , ST [x2eC
18, ner fompensaton = rr R 50,0 0,1°C  +1760,0 "Fv)f:]:e?]'t“ +5°C
1Cq TypT -270,0 {0,1 °C} +400,0 +2°C
1Dy Typ S -50,0 {0,1 °C} +1760,0 +5°C
27h Spannungsmessung |0...50 mV | 0,00 {0,01 mv} +50,00 +0,1 % vom
0 {1gec 27648 s7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +59,25 mV plement
0 32767 gec
28, Spannungsmessung |10 V -10,00 {0,01 v} +10,00 +0,05 % vom
-27648 {1gec 27648 S7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-11,85V +11,85V|  plement
-32767 goc 32767 goc
29, Spannungsmessung | +4 V -4,00 {0,01} +4,00 V +0,05 % vom
-27648 {1dect 27648 goc s7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-4,74V +4,74V|  plement
-32767 gec 32767 gec
2A;, Spannungsmessung | +400 mV | -400 {1 mv} +400 +0,1 % vom
-27648 {1 gt 27648 S7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-474 mvV +474 mv|  plement
-32767 gec 32767 gec
2Ch Strommessung +20mA |-20,00 {0,01 mA} +20,00 +0,05 % vom
-27648 {1dec} 27648 s7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-23,70 mA +23,70 mA|  plement
-32767 gec +32767 goc
2Dy, Strommessung 4..20 mA 4,00 {0,01 mA} 20,00 +0,05 % vom
0 {1 dect 27648 S7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0 mA +22,96 mA|  plement
-5530ec +32767 gec
32, Widerstandsmes- {6000 Q@ |0,00 {0,01 Q}  +6000,00 +0,05 % vom
sung mit Vierleiter- 0 {14ec} 32767 goc Endwert
33, AnschluB 60002 |0,00 {0,01Q}  +6000,00 +0,05 % vom
0 {1 dec} 6000dec Endwert
35, 60 Q 0,00 {0,01 O} +60,00 +0,2 % vom
0 6000gec 7 Endwert 3
364 600 O 0,00 {0,01 OO} +600,00 +0,1 % vom
0 {1gec) 6000ge, Endwert 3
37 3000 0,00 {0,01 Q}  +3000,00 +0,1 % vom
0 {14ech 30000e | Endwert 3
38y, 6000 Q2 0,00 {0,01 Q}  +6000,00 +0,1 % vom
0 {14ech 6000gec Endwert 3
3A, Strommessung +20mA  |-20,00 {0,01 mA} +20,00 +0,05 % vom
-16384 {1 dec} 16384 S5 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-23,70 mA +23,70mA|  plement
-194564¢¢ +19456qc
3By, Spannungsmessung |10V -10,00 {0,01 v} +10,00 +0,2 % vom
-16384 {1gec 16384 S5 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-12,50 V +12,50V| plement
-20480¢¢ 20480g¢c
Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 12.3-9
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Eingang

Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format V) |Toleranz 2
terbyte
2/3/4/5
3Dy Widerstandsmes- 60 Q 0,00 {0,01 3} +60,00 +0,1 % vom
sung mit Vierleiter- 0 {1gect 60004ec Endwert
3E, AnschluB 600Q 0,00 {001Q}  +600,00 +0,05 % vom
0 flged  6000g| o' |Endwer
3F, 3000Q {0,00 {0,01 Q}  +3000,00 +0,05 % vom
0 {1 dec} 30000dec Endwert
57h Spannungsmessung |0...50 mV {0,00 {0,01 mV} +50,00 +0,1 % vom
0 {1gect 5000 S7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +59,25V plement
0 5925gec
58y, Spannungsmessung | =10 V -10,00 {0,01 v} +10,00 +0,05 % vom
-10000 {1gect 10000 S7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-11,85V +11,85V plement
-118504e¢ 11850ec
59, Spannungsmessung | +4 V -4,00 {0,01 v} +4,00 +0,05 % vom
-4000 {1dect 4000 S7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-4,74V +4,74V plement
-47404¢¢ 47404ec
5A Spannungsmessung |+400 mV |-400 {1 mv} +400 +0,1 % vom
-4000 {1dect 4000 S7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-474 mV +474mv| plement
-47404e¢ 47404ec
5Ch Strommessung £20mA  |-20,00 {0,01 mA} +20,00 +0,05 % vom
-20000 {1dect 20000 S7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-23,70 mA +23,70mA|  plement
-237004e¢ +237004¢,
5Dy Strommessung 4..20 mA (4,00 {0,01 mA} 20,00 +0,05 % vom
0 {Tgect 16000 S7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0 mA +22,96 mA|  plement
-4000g4e¢ +18960ec
FFy Analoger Eingang abgeschaltet

1) Format der Eingangsdaten (L1 [T2-3-7)).

2) Toleranz des Eingangsbereichs bei 25 °C Umgebungstemperatur und 15 Wandlungen/s. Ungenauigkeiten von
MeBwertgebern wurden nicht beriicksichtigt.

3)  Ubergangswiderstinde an Kontakten sowie Leitungswiderstiande wurden nicht beriicksichtigt.
4 Die Kompensation der Kaltstelle muB extern durchgefiihrt werden.

%) Die Kompensation der Kaltstelle erfolgt intern. Es wird die Temperatur der AnschluBklemme beriicksichtigt.
SchlieBen Sie die Leiter der Thermoelemente unmittelbar an die AnschluBklemme an; arbeiten Sie ggf. mit
Thermoelement-Verldngerungskabel.

Lenze-Einstellung der Signalfunktion in Parameterbyte 2 und 3 bzw. 4 und 5: 3By,
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Eingang =10V

12.3.6 Signalfunktionen 4xAnalog Eingang =10V

m Hinweis!

e SchlieBen Sie nicht benutzte Eingénge kurz (Plus-Klemme und
Minus-Klemme verbinden) oder deaktivieren Sie sie, indem Sie
die Funktionsnummer FF, zuweisen.

e Bei einer Uber- oder Untersteuerung werden falsche Werte
ausgegeben. Es kdnnen starke Signalspriinge mit
Vorzeichenwechsel vorkommen.

MeBwerte mit Nachkommastellen und ohne Normierung werden vom
I/0-System IP20 mit einem Faktor multipliziert, um sie als ganze Zahlen auf den
Bus Ubertragen zu kdnnen. Fur die Ausgabe mit Nachkommastellen missen Sie
die MeBwerte durch den gleichen Faktor dividieren.

Beispiel:
MeBaufgabe: Spannungsmessung mit der Signalfunktion 28;,. Es wird ein Wert von 8,5 V gemessen.

1. Das I/0-System IP20 rechnet den MeBwert in eine ganze Zahl um:

85[V] x10=85
2. Fiir die Ausgabe mit Nachkommastelle miissen Sie den MeBwert wieder umrechnen:
85 [V]
T 8,5V
Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format ! |Toleranz
terbyte
2/3/4/5
00p Parameterdaten im Modul werden nicht iiberschrieben
28, Spannungsmessung | +10 V -10,00 {0,01 v} +10,00 +0,1%2
-27648 {1gect 27648 S7 +0,2 %3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-11,76 V +11,76 V|  plement
-325124ec 32511 goc
3By, Spannungsmessung | =10 V -10,00 {0,01} +10,00 +0,1% 2
-16384 {1gect 16384 S5 +0,2%3)
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-12,50 V +12,50 V|  plement
-204804¢c 204804¢¢
FFy Analoger Eingang abgeschaltet

1) Format der Eingangsdaten (€1 [T223-7).

2 Toleranz des Eingangsbereichs bei 25 °C Umgebungstemperatur.

3) Toleranz des Eingangsbereichs iber den gesamten zuldssigen Temperaturbereich.
Lenze-Einstellung der Signalfunktion in Parameterbyte 2 und 3 bzw. 4 und 5: 3B,
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12.3-12

Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Eingang +20mA

Signalfunktionen 4xAnalog Eingang +20mA

@ Hinweis!

e SchlieBen Sie nicht benutzte Eingange kurz (Plus-Klemme und
Minus-Klemme verbinden) oder deaktivieren Sie sie, indem Sie
die Funktionsnummer FF, zuweisen.

e Bei einer Uber- oder Untersteuerung werden falsche Werte
ausgegeben. Es kdnnen starke Signalspriinge mit
Vorzeichenwechsel vorkommen.

MeBwerte mit Nachkommastellen und ohne Normierung werden vom
I/0-System IP20 mit einem Faktor multipliziert, um sie als ganze Zahlen auf den
Bus Ubertragen zu kdnnen. Fur die Ausgabe mit Nachkommastellen missen Sie

die MeBwerte durch den gleichen Faktor dividieren.

Beispiel:

MeBaufgabe: Strommessung mit der Signalfunktion 2Cy,. Es wird ein Wert von 15,5 mA gemessen.

1. Das I/0-System IP20 rechnet den MeBwert in eine ganze Zahl um:

15,5 V] x 10 = 155

2. Fir die Ausgabe mit Nachkommastelle miissen Sie den MeBwert wieder umrechnen:

155 [mA]
10 = 15,5mA

Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format ! |Toleranz

terbyte

2/3/4/5

00y Parameterdaten im Modul werden nicht iiberschrieben

2C, Strommessung +20 mA  [-20,00 {0,01 mA} +20,00 +0,1%2
-27648 {1gect 27648 S7 +0,2% 3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-23,52 mA +23,52mA|  plement
-325124ec +32511 gec

2Dy, Strommessung 4..20 mA |4,00 {0,01 mA} 20,00 +0,2%2
0 {1gec 27648 S7 +0,5% 3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
1,185 mA +22,81 mA|  plement
-4864gec +32511 gec

39, Strommessung 4..20 mA |4,00 {0,01 mA} 20,00 +0,2%2
0 {1 d_e_c} 16384 S5 +0,5 % 3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,8 mA +24,00mA|  plement
-3277 gec +20480ec

3A, Strommessung +20mA  |-20,00 {0,01 mA} +20,00 +0,1%2

3By, -16384 {1gec} 16384 S5 +0,2% 3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-25,00 mA +25,00mA|  plement
-20480gec +20480ec

FFy Analoger Eingang abgeschaltet

) Format der Eingangsdaten ((2 [T2:3-7).

2)  Toleranz des Eingangsbereichs bei 25 °C Umgebungstemperatur.

3)  Toleranz des Eingangsbereichs iiber den gesamten zuldssigen Temperaturbereich.

Lenze-Einstellung der Signalfunktion in Parameterbyte 2 und 3 bzw. 4 und 5: 3A;,
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Ausgang

12.3.8 Signalfunktionen 4xAnalog Ausgang

m Hinweis!

Bei einer Uber- oder Untersteuerung werden falsche Werte
ausgegeben. Es kdnnen starke Signalspriinge mit
Vorzeichenwechsel vorkommen.

Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format ! |Toleranz
terbyte
2/3/4/5
00, Keine Signalausgabe am Ausgang
01, Ausgabe Span- 10V -10,00 {0,01 V} +10,00 0,2%23
nungssignal -16384 {1gect 16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-12,50 V +12,50V|  plement
-20480g4ec 204804ec
02y, Ausgabe Span- +1..+5V [1,0 {01} +5,0 +0,4 % 23
nungssignal 0 {14ec} 16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,0 +6,0V plement
-40964oc 20480 e
05y Ausgabe Span- 0..+10V (0,0 01w +10,0 +0,3% 23
nungssignal 0 {1gec} 16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,0 +12,5V plement
0 20480 ec
09, Ausgabe Span- 10V [-10,00 0,01V}  +10,00V +0,2%23)
nungssignal -27648 {1gect 27648 ec S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-11,76 V +11,76 V|  plement
-325124ec 32511 goc
0A, Ausgabe Span- +1..+5V |1,00 {0,01 v} +5,00 +0,4 % 23
nungssignal 0 {1gec} 27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
ov +5,704 V|  plement
-69124ec 32511 gec
0Dy, Ausgabe Span- 0..+10V [0,00 {0,01 v} +10,00 +0,3% 23
nungssignal 0 {1dect 27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +11,76 V|  plement
0 32511 gec
03 Ausgabe Stromsi- {20 mA  |-20,00 {0,01 mA} +20,00 +0,2% 24
gnal -16384 {1gect 16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-25,00 mA +25,00 mA plement
-20480 gec +20480ec
04y, Ausgabe Stromsi-  |4...20 mA |4,00 {0,01 mA} 20,00 +0,5% 24
gnal 0 {1dect 16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +24,00 mA plement
-4096 goc +204804ec
061, Ausgabe Stromsi- |0...20 mA 0,00 {0,01 mA} +20,00 £04%29
gnal 0 {14ec) 16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +25,00mA|  plement
0 +20480 e
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Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Ausgang

Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format V) |Toleranz
terbyte
2/3/4/5
0By, Ausgabe Stromsi- |+20 mA  |-20,00 {0,01 mA} +20,00 *0,2%24
gnal -27648 {1dect 27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-23,52 mA +23,52mA|  plement
-325124ec +32511 gec
0Ch, Ausgabe Stromsi-  [4...20 mA [4,00 {0,01 mA} 20,00 +0,5% 24
gnal 0 {1gect 27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +22,81 mA|  plement
-69124e¢ +32511 gec
OE, Ausgabe Stromsi- |0...20 mA |0,00 {0,01 mA} 20,00 S7 +0,4%24
gnal 0 {1 gect 27648 | Zweierkom-
plement
OEp Ausgabe Stromsi-  |0...20 mA | Min. Grenzwerte Max. S7 +0,4%24
gnal 0,00 +23,52 mA| Zweierkom-
0 +325114ec | Plement
FFy Analoger Ausgang abgeschaltet
) Format der Ausgangsdaten (L [TZ-3-7).
2) Toleranz des Ausgangsbereichs bei 25 °C Umgebungstemperatur.
3) Der Wert wurde mit einer Last R = 1 GQ ermittelt. Der Ausgangswiderstand betrégt 30 Q.
4) Der Wert wurde mit einer Last R = 10 Q ermittelt.
Lenze-Einstellung der Signalfunktion in Parameterbyte 2 und 3 bzw. 4 und 5: 01,
EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze




Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Ausgang =10V

12.3.9

Lenze

Signalfunktionen 4xAnalog Ausgang +10V

H

Hinweis!

Bei einer Uber- oder Untersteuerung werden falsche Werte
ausgegeben. Es kdnnen starke Signalspriinge mit
Vorzeichenwechsel vorkommen.

Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format ! |Toleranz
terbyte
2/3/4/5
00, Keine Signalausgabe am Ausgang
01y Ausgabe Span- +10V -10,00 {0,01 v} +10,00 +0,1% 2
nungssignal -16384 {14ec} 16384 S5 +0,2 %3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-12,50V +12,50V|  plement
-204804ec 204804ec
05y Ausgabe Span- 0..+10V |0,0 0,1} +10,0 +0,2 % 2
nungssignal 0 {14ec} 16384 S5 +0,4 %3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,0 +12,5V|  plement
0 204804ec
09y Ausgabe Span- =10V -10,00 {0,01 v} +10,00 V +0,1%2
nungssignal -27648 {1gect 27648 e | S7 +0,2%3)
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-11,76 V +11,76 V|  plement
-325124ec 32511 gec
0Dy, Ausgabe Span- 0..+10V |0,0 0,1 v} +10,0 +0,2 %2
nungssignal 0 {1gect 27648 S7 0,4 %3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,0 +11,76 V|  plement
0 32511 gec
FFy Analoger Ausgang abgeschaltet
1) Format der Ausgangsdaten (L2 [TZ-3-7).
2) Toleranz des Ausgangsbereichs bei 25 °C Umgebungstemperatur.
3 Toleranz des Ausgangsbereichs iiber den gesamten zuléssigen Temperaturbereich.
Lenze-Einstellung der Signalfunktion in Parameterbyte 2 und 3 bzw. 4 und 5: 01y,
EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 12.3-15



Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Ausgang 0...20mA

12.3.10 Signalfunktionen 4xAnalog Ausgang 0...20mA

[}
1 Hinweis!
—
Bei einer Uber- oder Untersteuerung werden falsche Werte
ausgegeben. Es kdnnen starke Signalspriinge mit
Vorzeichenwechsel vorkommen.
Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format ! |Toleranz
terbyte
2/3/4/5
00p, Keine Signalausgabe am Ausgang
01y, Ausgabe Stromsi- | 0...20 mA | 0,00 {0,01 mA} +20,00 +0,2 %2
06y, gnal 0 {1gec} 16384 S5 +0,4%3)
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +25,00 mA|  plement
0 +20480 g
04, Ausgabe Stromsi-  [4...20 mA [4,00 {0,01 mA} 20,00 +0,3 % 2
gnal 0 {1gedd 16384 S5 +05%3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +24,00 mA|  plement
-4096 g +20480 e
0Cy, Ausgabe Stromsi- | 4...20 mA {4,00 {0,01 mA} 20,00 +0,3%2
gnal 0 {1ged) 27648 s7 +05%3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +22,81 mA plement
-69124e¢ +32511goc
OEy, Ausgabe Stromsi-  |0...20 mA |0,00 {0,01 mA} 20,00 +0,2 %2
gnal 0 {1gec} 27648 7 +0,4% 93
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +23,52 mA plement
0 +32511goc
FFy Analoger Ausgang abgeschaltet

) Format der Ausgangsdaten (L1 [TZ-3-7).

2) Toleranz des Ausgangsbereichs bei 25 °C Umgebungstemperatur.

3)  Toleranz des Ausgangsbereichs iiber den gesamten zuléssigen Temperaturbereich.
Lenze-Einstellung der Signalfunktion in Parameterbyte 2 und 3 bzw. 4 und 5: 06y,

12.3-16
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Ein-/ Ausgang

12.3.11 Signalfunktionen 4xAnalog Ein-/ Ausgang

m Hinweis!

e SchlieBen Sie nicht benutzte Eingénge kurz (Plus-Klemme und
Minus-Klemme verbinden) oder deaktivieren Sie sie, indem Sie
die Funktionsnummer FF}, zuweisen.

e Bei einer Uber- oder Untersteuerung werden falsche Werte
ausgegeben. Es kdnnen starke Signalspriinge mit
Vorzeichenwechsel vorkommen.

MeBwerte mit Nachkommastellen und ohne Normierung werden vom
I/O-System IP20 mit einem Faktor multipliziert, um sie als ganze Zahlen auf den
Bus Uibertragen zu kénnen. Fir die Ausgabe mit Nachkommastellen missen Sie
die MeBwerte durch den gleichen Faktor dividieren.

Beispiel:
MeBaufgabe: Temperaturmessung mit der Signalfunktion 01y,. Es wird ein Wert von 80,5 °C gemessen.

1. Das I/0-System IP20 rechnet den MeBwert in eine ganze Zahl um:
80,5 [°C] x 10 = 805

2. Fiir die Ausgabe mit Nachkommastelle miissen Sie den MeBwert wieder umrechnen:

805 [°C] o
T 80,5 °C
Eingangsfunktionen

Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format ! |Toleranz 2

terbyte

2/3

00p Parameterdaten im Modul werden nicht iiberschrieben

3By, Spannungsmessung |+10 V -10,00 {0,01 v} +10,00 0,2 %
-16384 {1dect +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-12,50V +12,50 V|  plement
-20480ec +20480¢c

75, Spannungsmessung [0...10V  |0,00 {0,01 v} +10,00 +0,4 %
0 {1gect +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +12,50 V|  plement
0 +20480¢c

28y, Spannungsmessung |+10 V -10,00 {0,01 v} +10,00 0,2 %
-27648 {1gect +27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-11,76 V +11,76 V|  plement
-325124¢e¢ +32511 ggc

7A, Spannungsmessung |1..5V +1,00 {0,01 v} +5,00 +0,6 %
0 {1gect +27648 s7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +5,704 V|  plement
-69124e¢ +325114oc

7Dp Spannungsmessung |0..10V  {0,00 0,01V} +10,00 0,4 %
0 {1gect +27648 s7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +11,76 V|  plement
0 +32511 gec
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12.3-18

Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Ein-/ Ausgang

Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format V) |Toleranz 2
terbyte
2/3
3A, Strommessung +20 mA  |-20,00 {0,01 mA} +20,00 +0,3 %
-16384 {1gect +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-25,00 mA +2500mA|  plement
-20480qc +20480qc
76y Strommessung 0..20 mA |0,00 {0,01 mA} +20,00 +0,6 %
0 {1 dect +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +25,00mA|  plement
0 +20480qc
2Cy, Strommessung +20mA  |-20,00 {0,01 mA} +20,00 0,3 %
-27648 {1dec} +27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-23,51 mA +2351 mA| plement
-325124ec +32511 ¢
2Dy Strommessung 4..20 mA |+4,00 {0,01 mA} +20,00 +0,8 %
0 {1gect +27648 s7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
+1,18 mA +22,81 mA| plement
-4864ec +32511 gog
7E, Strommessung 0..20 mA |0,00 {0,01 mA} +20,00 +0,6 %
0 {1 dect +27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +23,52mA|  plement
0 +32511 goc
FFy Analoger Eingang abgeschaltet

1) Format der Eingangsdaten (£2 [T223-7).

2) Toleranz des Eingangsbereichs bei 25 °C Umgebungstemperatur. Ungenauigkeiten von MeBwertgebern wurden
nicht beriicksichtigt.

Lenze-Einstellung der Signalfunktion in Parameterbyte 2 und 3: 3By,

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Ein-/ Ausgang

Ausgangsfunktionen

Lenze

Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format ! |Toleranz 2
terbyte
4/5
00, Parameterdaten im Modul werden nicht iiberschrieben
01y, Ausgabe Span- +10V -10,00 {0,01 v} +10,00 +0,2 %
nungssignal -16384 {1dec} +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-12,50V +12,50V|  plement
-204804ec +20480ec
02, Ausgabe Span- 1.5V +1,00 {0,01 v} +5,00 +0,6 %
nungssignal 0 {1dec} +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +6,00V|  plement
-40964o¢ +20480ec
05, Ausgabe Span- 0..10V |0,00 {0,01 v} +10,00 +0,4 %
nungssignal 0 {1dect +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +1250V|  plement
0 +20480¢c
09y, Ausgabe Span- +10V -10,00 {0,01 v} +10,00 0,2 %
nungssignal -27648 {1gect +27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-11,76 V +11,76 V|  plement
-32512¢ec +32511 g
0A, Ausgabe Span- 1.5V +1,00 {0,01 v} +5,00 +0,6 %
nungssignal 0 {1gect +27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +5,704V| plement
-69124¢0c +32511 goc
0Dy, Ausgabe Span- 0..10V 0,00 {0,01 v} +10,00 0,4 %
nungssignal 0 {1gect +27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +11,76 V|  plement
0 +32511 gec
03y Ausgabe Stromsi- [+20 mA |-20,00 {0,01 mA} +20,00 +0,3 %
gnal -16384 {14ec} +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-25,00 mA +25,00mA|  plement
-20480g4ec +20480ec
04, Ausgabe Stromsi-  [4...20 mA |+4,00 {0,01 mA} +20,00 +0,8 %
gnal 0 {1dect +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
+0,00 +24,00mA|  plement
-40964oc +20480ec
06 Ausgabe Stromsi- | 0...20 mA | 0,00 {0,01 mA} +20,00 +0,6 %
gnal 0 {1dec +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +25,00mA|  plement
0 +20480ec
0By, Ausgabe Stromsi-  [+20 mA |-20,00 {0,01 mA} +20,00 +0,3%
gnal -27648 {1dec +27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-23,52 mA +23,52mA|  plement
-325124ec +32511 goc
0Ch Ausgabe Stromsi-  [4...20 mA | +4,00 {0,01 mA} +20,00 0,8 %
gnal 0 {1dect +27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +22,81 mA|  plement
-691240¢ +32511 goc
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12.3-20

Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Ein-/ Ausgang

Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format ) |Toleranz 2
terbyte
4/5
OE;, Ausgabe Stromsi- | 0...20 mA | 0,00 {0,01 mA} +20,00 +0,6 %
gnal 0 {14ect +27648 S7

Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-

0,00 +23,52mA|  plement

0 +32511 gec
FFy Analoger Ausgang abgeschaltet
) Format der Ausgangsdaten (L2 [T2Z-3-7).
2) Toleranz des Ausgangsbereichs bei 25 °C Umgebungstemperatur.
Lenze-Einstellung der Signalfunktion in Parameterbyte 4 und 5: 01y,
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren
Parameterdaten

12.4  2/4xZahler-Modul parametrieren

12.4.1 Parameterdaten

Lenze

Die Funktionsweise des 2/4xZ&hlers (z. B. 2 x 32 Bit-Z&hler oder 4 x 16 Bit Zahler)
legen Sie fest, indem Sie Uiber die Parameterdaten jedem Kanal (Z&hler 0 und Z&h-
ler 1) einen Modus zuweisen.

Stop!

In Abhangigkeit vom eingestellten Modus &ndert sich die
Klemmenbelegung des Zahlermoduls!

Flr den 2/4xZahler stehen 2 Byte Parameterdaten zur Verfligung, die iber SDO’s
belegt werden.

Parametrierung liber Global Drive Control (GDC):

Je nach Steckplatz wird das Z&hler-Modul Gber die Indizes 3001y, ... 3010}, para-
metriert (max. 4 Z&hler-Module). Die Parameterdaten werden in Subindex 1 abge-
legt.

Parametrierung liber CoDeSys:

Die max. 4 Zahler-Module werden Uber Index 13401}, angesprochen. In den Subin-
dizies 1 ... 64 werden die Parameterdaten abgelegt (4 Byte je Subindex). Das Z&h-
ler-Modul belegt 1 Subindex.

. Byte 1 Byte 0
Index Subindex 00, 00; 00, 00,
13xXXh 1
epm-1062
Abb. 12.4-1 Abbildung der Parameterdaten 2/4xZ&hler
Die Parameterdaten haben folgende Belegung:
Byte |Belegung Lenze-Einstel-
lung
0 Modus Zahler 0 Auswahl der Modi 00p,
1 Modus Zahler 1 00y,

m Hinweis!

Speichern Sie gednderte Parameter Gber Index 12003}, in das
EEPROM. Die Einstellungen bleiben dann nach Ausschalten der
Versorgungsspannung erhalten.
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren

Parameterdaten
Ubersicht Zéhler-Modi
Modus Funktion IN1 IN2 IN3 IN4 IN5 IN6 0ouUTO | OUT1 Auto Compare

i [dec] Reload Load
2 Zahler 0 1

00, 0 |32 Bit-Zahler RES CLK DIR RES CLK DIR . . - -

01p 1 Encoder 1 Flanke RES A RES A . . - -

03, 3 |Encoder 2 Flanken RES A RES A . . - -

05 5 | Encoder 4 Flanken RES A RES A . . - -
4 Zéhler 0.1 0.2 1.1 1.2

08y, 8 |2 x 16 Bit-Zahler - CLK CLK - CLK CLK - - - -
(Z&hlrichtung aufwérts/aufwérts)

09y, 9 |2 x 16 Bit-Zahler - CLK CLK - CLK CLK - - - -
(Z&hlrichtung abwérts/aufwérts)

0A, 10 |2 x 16 Bit-Zahler - CLK CLK - CLK CLK - - - -
(Z&hlrichtung aufwérts/abwérts)

0By, 11 |2 x 16 Bit-Zéhler - CLK CLK - CLK CLK - - - -
(Z&hlrichtung abwérts/abwarts)
2 Zéhler 0 1

0Ch 12 |2 x 32 Bit-Zahler RES CLK GATE RES CLK GATE . . - v
(Z&hlrichtung aufwérts)

0Dy, 13 |2 x 32 Bit-Zéhler RES CLK GATE RES CLK GATE . . - v
(Zahlrichtung abwiérts)

OE;, 14 |2 x 32 Bit-Zéhler RES CLK GATE RES CLK GATE . . v v
(Zahlrichtung aufwérts)

OFy, 15 |2 x 32 Bit-Zahler RES CLK GATE RES CLK GATE . . v v
(Z&hlrichtung abwérts)
1 Zahler 01

10, 16 |Frequenzmessung RES CLK START STOP - - . . - v

11y 17 | Messung der Periodendauer RES CLK START STOP - - . . - v

12 18 | Frequenzmessung RES CLK START STOP - - . . - v
(Ausgabe Zahler lauft/stoppt)

13, 19 | Messung der Periodendauer RES CLK START STOP - - . . - v
(Ausgabe Zahler lauft/stoppt)
2 Zéhler 0 1

06y, 6  |Pulsbreite messen RES PULSE DIR RES PULSE DIR - - - -
(fref 50 kHz, Z&hlrichtung wahlbar)

14y 20  |Pulsbreite messen RES PULSE DIR RES PULSE DIR - - - -
(fref Programmierbar, Z&hlrichtung
wahlbar)

15y, 21 |Pulsbreite messen RES PULSE GATE RES PULSE GATE - - - -
(fref Programmierbar, Zahlrichtung
aufwarts)

16, 22 | Pulsbreite messen RES PULSE GATE RES PULSE GATE - - - -
(fref programmierbar, Zahlrichtung
abwarts)

12.4-2 EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze




Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren

Parameterdaten
Modus Funktion IN1 IN2 IN3 IN4 INS IN6 0uUTO | OUT1 Auto Compare

] [dec] Reload Load
2 Zahler 0 1

17, 23 |2 x 32 Bit-Zahler RES CLK GATE RES CLK GATE - - - v
(Z&hlrichtung aufwarts, Set-Funk-
tion)

18, 24 |2 x 32 Bit-Zahler RES CLK GATE RES CLK GATE - - - v
(Z&hlrichtung abwaérts, Set-Funk-
tion)

19, 25 |2 x 32 Bit-Zahler RES CLK GATE RES CLK GATE - - - v
(Z&hlrichtung aufwérts, Reset-
Funktion)

1A 26 |2 x 32 Bit-Zahler (Zahlrichtung RES CLK GATE RES CLK GATE - - - v
abwaérts, Reset-Funktion)
2 Zahler 0 1

1By, 27 |32 Bit-Zahler G/RES]| CLK DIR |G/RES]| CLK DIR . . - -

1Cy, 28  |Encoder 1 Flanke G/RES] A G/RES A . . - -

1Dy, 29 | Encoder 2 Flanken G/RES]| A G/RES]| A . . - -

1, 30 |Encoder 4 Flanken G/RES]| A G/RES]| A . . - -

l.enze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 12.4-3




2/4xZéhler-Modul parametrieren
Parameterdaten
Modus Funktion IN1 IN2 IN3 IN4 INS IN6 0UTO | OUT1 Auto Compare
] [dec] Reload Load
2 Zahler 0 1
1F, 31 |2 x 32 Bit-Zahler RES] CLK GATE | RES] | CLK GATE . . _ v
(Z&hlrichtung aufwérts)
20y, 32 |2 x 32 Bit-Zahler RES/ CLK GATE RES/ CLK GATE . . - v
(Z&hlrichtung abwiérts)
21y | 33 |2 x 32Bit-Zahler RES] | CLK GATE | RES] | CLK GATE . . v v
(Zahlrichtung aufwérts)
22, | 34 |2 x 32Bit-Zahler RES] | CLK GATE | RES] | CLK GATE . . v v
(Zahlrichtung abwérts)
2 Zéhler 0 1
23, 35 |32 Bit-Zahler GATE CLK DIR GATE CLK DIR . . - -
24y 36 |Encoder 1 Flanke GATE A GATE A B . . - -
25y 37  |Encoder 2 Flanken GATE A GATE A B . . - -
26y, 38 |Encoder 4 Flanken GATE A GATE A B . . - -
. Digitaler Ausgang kann ein Ereignis melden
v Funktion steht zur Verfiigung
- Keine Funktion / Funktion steht nicht zur Verfligung
A Encoder-Signal A
Auto Reload Mit Auto Reload bernimmt der Zahler einen vorgegebenen Wert,
sobald der Zahlerstand mit dem Inhalt des Compare-Registers
Ubereinstimmt.
B Encoder-Signal B

12.4-4

Compare Load

CLK
DIR
GATE

G/RES/

PULSE

RES
RES]

START
STOP

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009

Mit Compare Load kénnen sie einen Zahlerendwert angeben, bei
dessen Erreichen ein Ausgang angesteuert wird oder Uber
Auto Reload die Z&hler neu gestartet werden.

Taktsignal eines angeschlossenen Gebers

Gibt je nach Signalpegel die Zahlrichtung an

LOW: Aufwaértszéhler

HIGH: Abwartszahler

Gate-Signal pegelgetriggert

HIGH: Impulse werden gemessen

Gate-Signal pegelgetriggert und Reset-Signal flankengetriggert
HIGH: Impulse werden gemessen

LOW-HIGH-Flanke: Léscht einen oder beide Zahler

Die Pulsbreite des eingespeisten Signals wird mit einer internen
Zeitbasis gemessen

Reset-Signal pegelgetriggert

HIGH: Léscht einen oder beide Zahler

Reset-Signal flankengetriggert

LOW-HIGH-Flanke: L&scht einen oder beide Zahler

Startsignal flankengetriggert

Stoppsignal flankengetriggert

Lenze




Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren
Eingangsdaten / Ausgangsdaten

12.4.2 Eingangsdaten / Ausgangsdaten

Data to module Gateway Counter Data from module
01234567 Lenze :7 Lenze 01234567
o ! 5|5|35|5|5|/5|5|5
clejc|g| gl P ! O|0|0|0|0|0|0|0
1. Rx|S|s|s|ms|s|o|® R ! 0 S|o|sSslsisls
: T 6|66 ® 5| 5| ® ! 1 T 5| 6|66 5|5 s
PDO ola[a|la|alalala ! ) [a}[=1[=}{=}{=][=]{=]]a]
1
jwno 3
8 9 DBAEIEI: 4 8
o] s
m_E AR (@B E| | 6 »
2.Rx|2|E 50 7 2
T o oc (OO ! 9]
PDO |5/ = 98] 8
oo,
1

1. Tx
PDO

2. Tx
PDO

epm-t106

Abb. 12.4-2 Dateneingabe/Datenausgabe 2/4xZahler

Fir die Dateneingabe / Datenausgabe stehen 10 Byte zur Verfligung, die Uber 2
PDOQ'’s in den Zahler Gbergeben (Rx PDO) bzw. vom Zahler ausgegeben (Tx PDO)

werden.

Eingangsdaten

(Data In).

Control-Byte

Zahler-Startwerte oder Vergleichswerte stehen im 1. Rx PDO in den Bytes 0 bis 7

Durch einen Pegel-Wechsel im Byte 9 (Control) werden die Werte in ein Z&hler-Re-

gister geschrieben. Dabei ist jedem Bit im Byte 9 ein bestimmtes Zéhler-Register-

Wort zugeordnet.

Ausgangsdaten
kénnen dort ausgelesen werden.

Status-Byte

Die aktuellen Zahlwerte stehen im 1. Tx PDO in den Bytes 0 bis 7 (Data Out) und

Uber das Byte 8 (Status) steuern Sie das Verhalten des Zahlers beim Wiederanlauf

des iibergeordneten Master-Moduls (zum Beispiel nach einer Anderung der Para-
metrierung). Folgende Kombinationen sind mdglich:

Bit0 |Bit1
1 0 Zahlerwert ist remanent bei Wiederanlauf
? 1 Zahlerwert wird geldscht bei Wiederanlauf (Lenze-Einstellung)

Durch lesenden Zugriff auf Byte 9 der Ausgangsdaten kénnen Sie jederzeit Ihre

Einstellung Uberprifen.

m Hinweis!

Zahlerwerte gehen bei Aus-/Einschalten der Netzversorgung

verloren; sie werden nicht gespeichert!

Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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Beispiel

12.4-6

Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Eingangsdaten / Ausgangsdaten

Der Z&hler 0 soll mit der Zahl 26959382 gesetzt werden. Zur einfacheren Darstel-
lung wird die Zahl im Hexadezimal-Format dargestellt.

Vorgabe
Knotenadresse 2
Baudrate 500 kBaud
COB-ID Rx PDO 2 (11401/1) 282y,
COB-ID Rx PDO 3 (11402/1) 202y,
COB-ID Tx PDO 2 (11801/1) 281},
COB-ID Tx PDO 3 (11802/1) 182y,
Event time (11801/1) 64y,
Modus (13001/1) 00y

Start Value

269593825644

4 A0 BO CO DOy,

. .
\ \ Counter 0 Counter 1

{ Ry (9123 4 56 0 1 2 3 4 5 6 7
biso. [solro[oolco] | | | Jafsolofoofca] [ | | ]
ID=282, Counter 0 Counter 1

2.Rx (o2
Do 9oz | [ [ | | ]
ID=202, §

Sta

— Contro

:03h . .

In1 (CLK) Z=H—p
In2 (RES)
In3 (DIR) ——H—p

A

[‘ » Out0

In4 (CLK) » » Out1 Act. Value

In5 (RES) > E A0 BO EE D5, & 2695950037 4.
In6 (DIR) >
0 1w2 3 4 5w6 7 0 1 2 3 4 5 6 7
‘BO‘AO DS‘EEl ‘ ‘ }»ﬂBO‘AO‘DS‘EEl ‘ ‘ ‘ |13DT(;
Counter 0 Counter 1 ID=281,
; . 2. T
Mow | [ L L[ [ el [T [ [ ]38
ID=182,
epm-t140

Abb. 12.4-3 Setzen des Zahlerstandes beim 2/4xZahler
1. Das 1. Rx PDO mit dem Zahler-Setzwert senden.

2. Zur Ubernahme des Zahler-Setzwertes das 2. Rx PDO senden: Control-Byte
= 30,

3. Der aktuelle Zahlerwert wird Uiber das 1. Tx PDO ausgegeben.
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zéhler (Modus 0)

12.4.3 2 x 32 Bit-Zahler (Modus 0)

Klemmenbelegung

CLK-Signal

DIR-Signal

RES-Signal

OUT-Signal

Lenze

1 +24V DC
2 In1 (RES)
| 3
8 In2 (CLK)
C
3
3|4 In3 (DIR)
5 Out0 <>
6 In4 (RES)
I ! In5 (CLK)
5
3|8 IN6 (DIR)
9 Out1
10  GND
epm-t064

Abb. 12.4-4 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers im Modus 0

Im Modus 0 stehen zwei 32 Bit-Z&hler zur Verfigung, die mit einem Startwert vor-
belegt werden kénnen.

Mit jeder LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (CLK) wird der Z&hler um 1 in-
krementiert bzw. dekrementiert.

Die Z&hlrichtung bestimmen Sie Gber den Signalpegel am Eingang IN3 / IN6 (DIR):

Aufwértszéhler: LOW-Pegel
Abwartszéhler: HIGH-Pegel

Wahrend des Zahlvorgangs muB am Eingang IN1 / IN4 (RES) LOW-Pegel anlie-
gen. Ein HIGH-Pegel I6scht den Zahlerstand.

Erreicht der Z&hler Null, wird der Ausgang OUTO / OUT1 fiir mindestens 100 ms
auf HIGH-Pegel gesetzt, auch wenn der Z&hler weiterzahlt. Stoppt der Zahler bei
Null, bleibt der Ausgang OUTO / OUT1 auf HIGH-Pegel gesetzt.
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Zahlerzugriff

Signalverlauf

12.4-8

Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zahler (Modus 0)

Start Value
Counter 0| Counter 1 Counter 0 Counter 1
01234567 0123 4567
cle|le|e|e|ele|s WSl E|E|E pE|E|E|E
1.Rx &S |8 8|8 @|s| @ S|ISi8 s S|ISis s
PDO [8l8|8/8|8|8|8|8 alalala alalala
8 9
|3
2.Rx|2|E
8| o
PDO |#|O

=48dec l =3dec }7

In1/In4 (RES)
In2/In5 (CLK)

» Out0/Out1

[
v
vvy
[~

In3/In6 (DIR)
Act. Value
Counter 0| Counter 1
01w23 4 596 7 012 3[4567
55|55 5|5/5|5 5|5|/5|5|5|5|5|5
OOOO» O|0|0|O O|0|0|O|0|0|0|O
B Bl I Slo8slEse 8] Tx
| 5| T |5 |T| | 5| T | 5| 5|5 T
alalala [a][=}=]]a] a|a|a|a[a|a|a|a|PDO
8 8
> 2 2 2.Tx
3 3 PDO
epm-t065
Abb. 12.4-5 Zahlerzugriff des 2/4xZahlers im Modus 0
RES [ —\
DIR \
TIOH |, TtoL
ok f A VS A U - N W N /
|
] ’<—TreH2d b |eTolH2d | ‘
4 « o
Counter  xwocomx | 0000 0000 J oomoooot | oooooo2  } oooooo0s | ooooooos | oooooos [
epm-t067

Abb. 12.4-6 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 0 (Aufwartsz&hler)

)\

RES

DIR /

TtOH TtoL

ok T\ | A S - N ﬁ \ f

—» TreH2d —» [« TolH2d { (
4 b}

Counter  xxxx xxxx )! 0000 0000 | FFFFFFFF )( FFFFFFFE | FFFFFFFD | FFFFFFFC | FFFFFFFB |

epm-t066

Abb. 12.4-7 Signalverlauf 2/4xZ&ahler im Modus 0 (Abwartszéhler)
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren
Encoder (Modus 1, 3 und 5)

12.4.4 Encoder (Modus 1, 3 und 5)

Klemmenbelegung 1 +24 VV DC
2 In1 (RES)
o
5|2 In2 (A)
5
312 In3 (B)
S outo o
6 In4 (RES)
PR In5 (A)
5
3|8 In6 (B)
9 Out1
10 GND
epm-t070

Abb. 12.4-8 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers in den Modi 1, 3 und 5

In den Modi 1, 3 und 5 stehen 2 Encoder zur Verfiigung, die mit einem Startwert
vorbelegt werden kdnnen.

Die Modi unterscheiden sich in der Anzahl der Flanken, die ausgewertet werden:

Modus 1: 1 Flanke
Modus 3: 2 Flanken
Modus 5: 4 Flanken

A/B-Signal Siehe Signalverlaufe.

RES-Signal Wéhrend des Zahlvorgangs muB am Eingang IN1 / IN4 (RES) LOW-Pegel anliegen.
Ein HIGH-Pegel 16scht den Zahler.

OUT-Signal Erreicht der Zahler Null, wird der Ausgang OUTO0 / OUT1 fiir mindestens 100 ms
auf HIGH-Pegel gesetzt, auch wenn der Z&hler weiterzahlt. Stoppt der Zahler bei
Null, bleibt der Ausgang OUTO / OUT1 auf HIGH-Pegel gesetzt.
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Zahlerzugriff

Signalverlauf im Modus 1

12.4-10

Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Encoder (Modus 1, 3 und 5)

Start Value
Counter 0| Counter 1 Counter 0 Counter 1
0123|4567 0123 4567
clele|e|le|sle|s clelg|e clelg|e
1.Rx |8 8|8 S|l8 S8 @ le|ls|s| = 4’95‘394‘5
C| O O OC|@C| O OO T O ©© ©| © ©|©
PDO |[o0|0lo|alalola alalolo alalolo
8 9
0|9
2.Rx|2|E
8| o
PDO [&|O
=48dec . =3dec .
In1/In4 (RES) » —»
In2/In5 (A) > [‘ —» [‘ » Out0/Out1
In3/In6 (B) » —»
Act. Value
Counter 0| Counter 1
01v23 4 596 7 0123|4567
5|5|5/5 55|55 5|5/5|5|5/5|5|5
0|0[0|6] 5/6|0|0 W 0|0|0|0|0|5|56|0
S|IS8 S S|ISi8 s S oo oo oo o] Ty
©| © ©| © ©| © ©|© C|@©| ©|©|@C| O OO
[a]l=}l=]]=] [a}[=}{=1]=} [a}[=]l=11=][=1=11=11=]] zi0]0]
8 8
ZE E 2. Tx
@ 8 PDO
epm-t141

Abb. 12.4-9  Zahlerzugriff des 2/4xZahlers in den Modi 1, 3 und 5

Jede HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) inkrementiert den Zahler um 1,
wenn zu diesem Zeitpunkt am Eingang IN3 / IN6 (B) ein HIGH-Pegel anliegt.

RES

5 ﬁ TdLQcIH\’{—VA—bl/Tc\HZdH
§ - ] - /
e e T T

Counter Xxxxx k 0000 0000 X 0000 0001 >< 0000 0002 X 0000 0003 X 0000 0004 X 0000 0005 X 0000 0006 X:

epm-t069

Abb. 12.4-10 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 1 (Aufwartszéhler)

Jede LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) dekrementiert den Z&hler um 1,
wenn zu diesem Zeitpunkt am Eingang IN3 / IN6 (B) ein HIGH-Pegel anliegt.

RES

TdL2cH ’._.4_.‘ TelH2dH
B
f T

TtOH TtOL

" A 1 ﬁl v
. T o o o

Counter Xxxx 0000 0000 X FFFF FFFF X FFFFFFFE |  FFFFFFFD X FFFF FFFC X FFFF FFFB X FFFF FFFA )(

epm-t068

Abb. 12.4-11 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 1 (Abwartszahler)
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren

Encoder (Modus 1, 3 und 5)

Signalverlauf im Modus 3

Lenze

Der Zahler wird um 1 inkrementiert bei

e einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am
Eingang IN3 / IN6 (B).

e einer HIGH-LOW-Flanke (Spur A) am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem
HIGH-Pegel am Eingang IN3 / IN6 (B).

RES
TdL2cIH ’4_54_51TC\H2<1H
B
; \ /
3 TelH TelL
A :
& Q‘ \ /
% TreH2d L I~ chlec
Counter xxxx k 00000000 OOOOOOO1X OOOOOOOZX 00000003X 00000004 ‘ OOOOOOOSX OOOOOOOGX 00000007><OOOOOOOBXOOOOOOOQ )
epm-1071

Abb. 12.4-12 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 3 (Aufwértszahler)
Der Zéhler wird um 1 dekrementiert bei

e einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN3 / IN6 (B).

e einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am
Eingang IN3 / ING6 (B).

RES
. S
TelH Tell
. 51 & & \ /
— L T
Counter 00| omomor reeeeem Fereeeepeeees S{errseecfreeeers)ereen Veeeeeer\ereree)feeeeee
epm-1072

Abb. 12.4-13 Signalverlauf 2/4xZ&hler im Modus 3 (Abwértszahler)
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Signalverlauf im Modus 5

12.4-12

Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Encoder (Modus 1, 3 und 5)

Der Zahler wird um 1 inkrementiert bei

e einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am
Eingang IN3 / IN6 (B).

e ciner HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN3 / IN6 (B).

e ciner LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN2 / IN5 (A).

e einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem LOW-Pegel
am Eingang IN2 / IN5 (A).

TdL2cIH ’4—;4—;‘ TclH2dH
-

epm-t073

Abb. 12.4-14 Signalverlauf 2/4xZ&hler im Modus 5 (Aufwértszahler)
Der Zahler wird um 1 dekrementiert bei

e einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN3 / IN6 (B).

e einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am
Eingang IN3 / IN6 (B).

e ciner LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem LOW-Pegel
am Eingang IN2 / IN5 (A).

e ciner HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN2 / IN5 (A).

RES |

TdL2cIH 4—»‘ TelH2dH

epm-074

Abb. 12.4-15 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 5 (Abwaértszahler)
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren

Messen der Pulsbreite, fref 50 kHz (Modus 6)

12.4.5 Messen der Pulsbreite, .ot 50 kHz (Modus 6)

Klemmenbelegung

PULSE-Signal

DIR-Signal

RES-Signal

OUT-Signal

Lenze

1 +24V DC
2 In1 (RES)
3
I In2 (PULSE)
c
=
3|4 In3 (DIR)
S Out0 <>
6 In4 (RES)
B ! In5 (PULSE)
C
>3
3|8 In6 (DIR)
9 Out1
10 GND
epm-t075

Abb. 12.4-16 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers im Modus 6

Die Pulsbreiten der Signale am Eingang IN2 / IN5 (PULSE) werden mit einer inter-
nen Zeitbasis gemessen.

Der MeBvorgang startet mit einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang
IN2 / IN5 (PULSE) und endet mit der LOW-HIGH-Flanke.

Eine LOW-HIGH-Flanke des MefBsignals speichert die Pulsbreite in der Einheit
20 ms (entspricht einer Taktfrequenz von fet = 50 kHz; die Taktfrequenz ist nicht
veranderbar). Dieses Ergebnis steht bis zum n&chsten neuen Ergebnis im Daten-
ausgabebereich und kann ausgelesen werden.

Die Zahlrichtung bestimmen Sie iber den Signalpegel am Eingang IN3 / IN6 (DIR):

Aufwértszéhler: LOW-Pegel
Abwartszéhler: HIGH-Pegel

Wéhrend des Z&hlvorgangs mu3 am Eingang IN1 /IN4 (RES) LOW-Pegel anliegen.
Ein HIGH-Pegel |6scht den Zahler.

Der Ausgang OUTO / OUT1 hat keine Funktion.
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Zahlerzugriff

Signalverlauf

12.4-14

Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Messen der Pulsbreite, fref 50 kHz (Modus 6)

2. Rx
PDO

fref fref
In1/In4 (RES) —»
In2/In5 (PULSE) [‘ > —P [l
In3/In6 (DIR) —»
Act. Value
Counter 0| Counter 1
01v23 4 596 7 0123|4567
55|55 55|55 5|5|5|5|5|5|5|5
OOOO;» Oo|0|0|0 nO|0O|O|0|0|0O|0 |0
S8 oo SIS oo SIS S S8 S S S Tx
(0| ©| © (0| ©| © (O O OC|OC|OC| OO
[a}f=][=]]a] [a}f=][=]]a] ololo0|la|o|a[a|PDO
8 8 8
2 qE qE 2. Tx
& 3 8 PDO
epm-t078

Abb. 12.4-17 Z&hlerzugriff des 2/4xZ&hlers im Modus 6

RES |

DIR

PULSE

50kHz J

—¥{ [¢— TreH2d

[ N N U W O Vv U W W W A W A v

Counter

XX

00 X 00 X 00 X 00 X o1 X 02 X 03 X 04 X 05 X 06 X o7 X 00 X 01 X

Result  xx

XXXX X XXXX X 07

epm-t077

Abb. 12.4-18 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 6 (Aufwértszahler)

RST

DIR

PULSE

50kHz

Counter

—

j— TreH2d

(S N A W A VO A VO A VOO A VO A U A VY A U A W A W A W

XX

OOXODXDOXOOXFFXFEXFDXFCXFBXFAXFQXODXFFX

Result  xx 0000 X 0000 X FFF9

epm-076

Abb. 12.4-19 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 6 (Abwartszéhler)
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren
4 x 16 Bit-Zéhler (Modus 8 ... 11)

12.4.6 4 x 16 Bit-Zahler (Modus 8 ... 11)

Klemmenbelegung 1 +24 V DC
2
n.c.
3
Counter 0.2 — In2 (CLK)
4
Counter 0.1 In3 (CLK)
5 n.c
6 ©
n.c.
7
Counter 1.2 —— In5 (CLK)
Counter 1.1 In6 (CLK)
9
n.c.
10 GND

epm-t079

Abb. 12.4-20 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers in den Modi 8 ... 11

In den Modi 8 ... 11 stehen vier 16 Bit-Zahler zur Verfligung, die mit einem Start-
wert vorbelegt werden kdnnen.

Die Modi unterscheiden sich in der Z&hlrichtung:
Modus 8:

e Zdhler 0.2 und 1.2 z&hlen aufwarts
e Zdhler 0.1 und 1.1 z&hlen aufwérts
Modus 9:

e Zdhler 0.2 und 1.2 z&hlen abwarts
e Zahler 0.1 und 1.1 z&hlen aufwérts
Modus 10:

e Zdhler 0.2 und 1.2 z&hlen aufwérts
e Zéhler 0.1 und 1.1 z&hlen abwarts
Modus 11:

e Zédhler 0.2 und 1.2 z&hlen abwarts
e Zdhler 0.1 und 1.1 z&hlen abwarts

CLK-Signal Mit jeder LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN3 / IN5 / IN6 (CLK) zahlt der ent-
sprechende Zahler aufwarts bzw. abwarts.
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren
4 x 16 Bit-Zéhler (Modus 8 ... 11)

Zahlerzugriff

Start Value
N - Ao - N < N -
o o ~— ~— o o ~ ~—
g 3 g 8 g g g g
c c c c c c c c
32 =) 3 3 =) =) =) =)
[e] [e} o] o] o o [e] [
o ol O O (&) o o o
0 1|2 3|4 5|6 7 01 2 3 4 5 6 7
cle|le|e|e|cle|s RS £l £l £l
1.Rx S S|S 8|8 S8 @ Tle|s se se se
pDO |8/8|8/8|88[8]8 @8 ala ala ala
8 9
0|8
2.Rx|2|E
Sl o
PDO |&|O
=2de07 =1dec . =32dec . =16dec .
Act. Value
In2/In3/In4/In5 N - N
(CLK) S 2 T T
L2 2 g8 g
c c c c
> > > >
o o o o
Ol O | O (&)
0 1|2 3|4 5|6 7
5|5(5/5|5/5|5|5
S5|8|0|0|0|6|6|0
S So|s oS 9o 9] Tx
818[318[8/8[8/8|ppo
8 8
>4 E 2. Tx
3 @ PDO

epm-t081

Abb. 12.4-21 Za&hlerzugriff des 2/4xZ&hlers in den Modi 8 ... 11

Signalverlauf

TtoH TtOL

> ’1* TelH2d

Counter 0.1 FFFE X FFFF X 0000 X 0001 X 0002 X 0003 X 0004 X 0005 X:

TtoH

TtoL

]

TelH2d

Counter 0.2 0001 X 0002 X 0003 X 0004 X 0005 X 0006 X 0007 X 0008 X:

epm-t080

Abb. 12.4-22 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 8 am Beispiel von Z&hler 0.1 und 0.2
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren

2 x 32 Bit-Zahler mit GATE und RES pegelgetriggert (Modus 12 und 13)

12.4.7 2 x 32 Bit-Zahler mit GATE und RES pegelgetriggert (Modus 12 und 13)

Klemmenbelegung

GATE-/CLK-Signal

RES-Signal

OUT-Signal

Lenze

1 +24 V DC
2 In1 (RES)
2| 3
g In2 (CLK)
C
3| 4
) In3 (GATE)
5 Out0 <>
6 In4 (RES)
I ! In5 (CLK)
C
3| 8
o In6 (GATE)
9 Out1
10 GND
epm-1082

Abb. 12.4-23 Klemmenbelegung des 2/4xZ&hlers in den Modi 12 und 13

In den Modi 12 und 13 stehen zwei 32 Bit-Z&hler zur Verfligung, die Uber ein Torsi-
gnal (Gate) gesteuert werden. Jedem Zahler kann ein Startwert und ein Vergleichs-
wert zugewiesen werden.

Die Modi unterscheiden sich in der Zahlrichtung:

Modus 12: Aufwartszahler.
Modus 13: Abwartszahler

Wenn am Eingang IN3 / IN6 (GATE) HIGH-Pegel liegt, wird mit jeder LOW-HIGH-
Flanke am Eingang IN2 / IN5 (CLK) der Zahler um 1 inkrementiert bzw. dekremen-
tiert.

Wéhrend des Zahlvorgangs muB am Eingang IN1 / IN4 (RES) LOW-Pegel anlie-
gen. Ein HIGH-Pegel I6scht den Z&hler.

Erreicht der Z&hler den im Compare-Register geladenen Wert, wird der Ausgang
OUTO/ OUT1 fur mindestens 100 ms auf HIGH-Pegel gesetzt, wobei der Z&hler
weiterzahlt.
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zahler mit GATE und RES pegelgetriggert (Modus 12 und 13)

Zahlerzugriff

01

Start Value
Counter 0

2 3

1. Rx
PDO

Counter 0

1

Data In
Data In

o |Dataln
© |DataIn

2. Rx
PDO

Control

Data In
Data In

2 3

‘7 Status

In1 (RES)
In2 (CLK)
In3 (GATE)

Start Value

Counter 1
56

I
~

1. Rx
PDO

rvy

N
(Dt |

Data In
Data In
Data In
Data In

©
©

2. Rx
PDO

Status
Control

In4 (RES)
In5 (CLK)
In6 (GATE)

» Out0
Act. Value
Counter 0
01vy23 0123
S5|5|5|5 S5|5|5|5
O|0|O0|0 O|0|0|0
OO ©| © T O ©|©
T 5| ©|® T T ©|®
[a}=11=]]=) [a}f=1l=1]=]
Counter 1
4 5 6 7
c|c c|Cc
=S £le
Ylsls S s
©| © | ©
Lj jEE
=32dec =1 6dec =1 28dec :64dec
» Out1
Act. Value
Counter 1
4 596 7 4 567
S5|5|5|5 S5|5|5|5
O|0|O0|0 O|0|0|0
T|lO|©| © T O ©|©
T 5| ®|® T 3| T | ®
[a}=11=]]=) [a}=11=1]=)
8 8
(2} 123
L=} p=3
IS IS
] 75]

1. Tx
PDO

1. Tx
PDO

2. Tx

PDO

epm-t084

Abb. 12.4-24 Z&hlerzugriff des 2/4xZ&hlers in den Modi 12 und 13

12.4-18
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zahler mit GATE und RES pegelgetriggert (Modus 12 und 13)

Signalverlauf

Lenze

RES |
Gate
TIOH | ToL
CLK '\ / \ / \ \ f \ f \ / \
—» ’<7TreH2d | ’q—TclHZd
Counter 0 00 o0 I 0000 0000 | oooooo01 | oooooooz 0000 0003
epm-1083
Abb. 12.4-25 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 12
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zahler mit GATE, RES pegelgetriggert und Auto Reload (Modus 14 und 15)

12.4.8 2 x 32 Bit-Zahler mit GATE, RES pegelgetriggert und Auto Reload (Modus 14
und 15)

Klemmenbelegung

RES-Signal

GATE-/CLK-Signal

OUT-Signal

12.4-20

1 +24V DC
2 In1 (RES)
Sl 3
8 In2 (CLK)
c
3| 4
S In3 (GATE)
5 Out0 <>
6 In4 (RES)
|7
i In5 (CLK)
C
3| 8
3 In6 (GATE)
9 Out1
10 GND
epm-t082

Abb. 12.4-26 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers in den Modi 14 und 15

In den Modi 14 und 15 stehen zwei 32 Bit-Zahler zur Verfigung, die Uber ein Torsi-
gnal (Gate) gesteuert werden. Jedem Zahler kann ein Startwert und ein Vergleichs-
wert zugewiesen werden.

In diesen Modi steht die Funktion Auto-Reload zur Verfligung; das heiBt, Sie kén-
nen das Load-Register mit einem Wert belegen, der automatisch in den Z&hler ge-
laden wird, sobald dieser den eingestellten Vergleichswert erreicht.

Die Modi unterscheiden sich in der Zahlrichtung:

Modus 14: Aufwértszahler.
Modus 15: Abwaértszéhler

Eine HIGH-Pegel am Eingang IN1 / IN4 (RES) setzt den Z&hler auf Null.

Wenn am Eingang IN3 / IN6 (GATE) HIGH-Pegel liegt, wird mit jeder LOW-HIGH-
Flanke am Eingang IN2 / IN5 (CLK) der Zahler um 1 inkrementiert bzw. dekremen-
tiert.

Der Zahler z&hlt bis zu dem im Compare-Register eingestellten Wert. Mit dieser
letzten LOW-HIGH-Flanke wird der Z&hlerstand mit dem im Load-Register einge-
stellten Wert Giberschrieben. Dies wiederholt sich, bis Eingang IN3 / IN6 (GATE) ein
LOW-Signal erhalt.

Erfolgt ein Auto Reload, &ndert sich der Signalpegel am Ausgang OUTO / OUT1.
(Eine LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN1 / IN4 (RES) setzt nicht den Ausgang
OUTO / OUT1 zurlick.)
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zahler mit GATE, RES pegelgetriggert und Auto Reload (Modus 14 und 15)

Zahlerzugriff

Lenze

1. Rx
PDO

2. Rx
PDO

1. Rx
PDO

2. Rx
PDO

Counter 0
0123
cle|g|e
SssaE
©| ©| © ©
ala|lalo
o o o o
3 3 3|3
N ~ «© <
1l 1] 1] 11
Ov1 2v¥3
clelgls
s|s| g g Load
(OO ©
annn
3 r Vv Oyi12y3
d cle|lg|e
I = (IR NI
{}ﬁaaa
» alala|o
compare
01w2 3
S5|5|5|5
[eXtele]le]
T|lO| O T
T o T ®
annn
Counter 1
4 567

Counter 0

0123

cle|c|s

SSsE

©| ©| ©| ©

[a}l=11=1]=]

8 9

0|8

E1B=

Tl 5

Io
In1 (RES)
In2 (CLK)
In3 (GATE)
Counter 1
4 567
clejg|e
Sgee
@©| ©| © ©
[a}f=11=1]=]

8 9

0|8

2| e

S| o

n| O

Data In
Data In
Data In
Data In

32dec

J;] 6dec

In4 (RES)
In5 (CLK)
In6 (GATE)

IS

(=]
l
~

Data In

Data In

X
(o2}

Data Out |9
Data Out

Data Out |~

J;1 28dec
Jj64dec

~
<
€
o
o
<
~

o|Data In
E Data In

® |Data Out |&

Status

Counter 0
0123
55|55
L O|0|0|0
Sgee 1. Tx
aada PDO
» Out0
—p Out1 Counter 1
4567
S|5|5|5
S|6|6|6
7 S8 s o1, Tx
alal8/8/pPpo
8
>3 2. Tx
& PDO

epm-t086

Abb. 12.4-27 Zahlerzugriff des 2/4xZahlers in den Modi 14 und 15
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Signalverlauf

12.4-22

Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren

2 x 32 Bit-Zahler mit GATE, RES pegelgetriggert und Auto Reload (Modus 14 und 15)

Compare —» Load Compare —» Load Compare —» Load
0000 0004 0000 0002 0000 0004 0000 0002 0000 0004 0000 0002
RES__ | \ i \ | \ [
\ [ \
\ | \
Gate f
TtoH |, Tto \ \ [ \ [
CLK™ \ / ) \ \ A f \ L ) \ 1 |
N ’ngreHZd TolH2d \ \ / \
Counter  xxxx xxxx ) 0000 0000 ) 00000001 )} 00000002 ) 00000003 )04/ 0000 0002) 00000003 }..04f0000 0002) 00000003 ):.04{0000 0002
ouT 0 / |
epm-t085

Abb. 12.4-28 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 14 (Aufwéartszéhler)
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren

Messen der Frequenz (Modus 16 und 18)

12.4.9 Messen der Frequenz (Modus 16 und 18)

Klemmenbelegung

RES-Signal
START-Signal

CLK-Signal

STOP-Signal

Lenze

1 +24 V DC
2 In1 (RES)
3 In2 (CLK)
4

In3 (START)
S Out0 <>
6 In4 (STOP)
7

n.c.
8

n.c.
9 Out1
10 GND

epm-t087

Abb. 12.4-29 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers in den Modi 16 und 18

In den Modi 16 und 18 kdnnen Sie die Frequenz eines Signals am Eingang
IN2 (CLK) bestimmen.

Die Modi unterscheiden sich in der Ansteuerung des Ausgangs Out0 / Out1.

m Hinweis!

Fir die Frequenzmessung werden Zahler 0 und Zahler 1 bendtigt.
Dazu missen beide Zahler auf Modus 16 oder 18 parametriert
sein. Unterschiedliche Modi sind nicht einstellbar.

Mit PDO-Byte 7 (Data In) wird eine Referenzfrequenz (fef) an Zahler 0 ibergeben
(siehe Abbildung “Z&hlerzugriff”). Uber die Anzahl ”n” der Referenzfrequenz-Im-
pulse wird die Gate-Zeit bestimmt (Zeit, flr die der Z&hler 1 freigeschaltet werden
soll). ”n” kann zwischen 1 und 232-1 liegen und wird in das Compare-Register gela-
den.

Eine LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN1 (RES) setzt den Z&hler auf Null.
Eine LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN3 (START) startet die Messung.

Wahrend der Messung z&hlt Z&hler 0 mit der ersten LOW-HIGH-Flanke am Ein-
gang IN2 (CLK) die Impulse "n” der Referenzfrequenz. Gleichzeitig zahlt Zahler 1
jede LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 (CLK).

Beide Z&hler werden gestoppt, wenn
e der Z&hlerstand von Zahler 0 den Compare-Wert erreicht oder
e Eingang IN4 (STOP) ein HIGH-Signal erhalt.
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Messen der Frequenz (Modus 16 und 18)

OUT-Signal Modus 16:

Ausgang OUT 0 wird auf HIGH-Pegel gesetzt, wenn der Messvorgang beginnt,
und auf LOW-Pegel gesetzt, wenn der Messvorgang endet. Ausgang OUT1 gibt
das Ausgangssignal von OUTO invertiert aus.

Modus 18:

Ausgang OUT 0 wird auf HIGH-Pegel gesetzt, wenn der Zdhlvorgang beginnt und
auf LOW-Pegel gesetzt, wenn der Zdhlvorgang endet. Ausgang OUT1 gibt das
Ausgangssignal von OUTO invertiert aus.

Berechnung der Frequenz f Zu berechnende Frequenz

‘ frer  Referenzfrequenz (siehe Abbildung “Z&hlerzugriff”)

f= tef -m m Inhalt Zahler 1 (Anzahl CLK-Impulse)

n Anzahl Referenzfrequenz-Impulse in Z&hler 0 (entspricht Compare, wenn nicht

vorzeitig durch ein HIGH-Signal an Eingang IN4 (STOP) abgebrochen wurde)
m Hinweis!

Wenn Sie die Referenzfrequenz [fef] und die Anzahl der
Referenzfrequenz-Impulse [n] so wéhlen, daB die gesuchte
Frequenz [f] genau 1 Hz ergibt, zeigt Zahler 1 diese Frequenz
direkt an. Beispiel: m = 1.000.000; fgf = 1 MHz.
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren
Messen der Frequenz (Modus 16 und 18)

Zahlerzugriff

Start Value
Counter 0| Counter 1 Counter 0 Counter 1
01234567 0123 4567
c|le|le|e|e|e|ls| W ElE|E|E =
1.Rx|s|e|c|s|s|s|s|a s|s|s| | P ©
PDO [8I38|818|8]3I8|8 alalald a
8 9 — Oge = frer= 10 MHz.
_ i 1gec = frer= 1 MHz!
2.Re| 3|2 2uec = fror =100 kHz|
PDO (5|3 300 = fror= 10 kHz|
‘ =1dec =128dec
01¥23
c|lcic|lc
w|s|®|sl{=F——"]counter0
©| O © ©
[alf=l]=1]=}
In1 (RES) i‘
In3 (Start) »
In4 (Stop)
counter 1
I
[ i —» Out0/Out1
In2 (CLK)
Act. Value
Counter 0| Counter 1
01w23 4596 7 0123456867
5|5|5|5 S5|5|5|5 5|5/5|5|5/5|5|5
6|06|6|6] ,, |6]0|0|61,,|0|0|0]610|0|010
Jof Rl Roa SI8iee S8 S oS 9 S 9] Tx
(@O © (@O © ©|©| ©|©|OC| O O T
[alf=}l=1[a} [alf=}l=][a} olo|ojlalalalala|PDO
8 8
™3 qE 2. Tx
) 73 PDO
epm-t088

Abb. 12.4-30 Za&hlerzugriff des 2/4xZahlers in den Modi 16 und 18
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Signalverlauf Modus 16

Signalverlauf Modus 18

12.4-26

Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Messen der Frequenz (Modus 16 und 18)

RES J—‘
START ‘

STOP

CLK

Counter 1

Counter 0

Out0

Out1 —‘ '

epm-t089

Abb. 12.4-31 Signalverlauf 2/4xZ&hler im Modus 16

OUTO = HIGH MeBvorgang lauft

RES J—‘
START

STOP

CLK

Counter 1

Counter 0

Out0

Out1 —‘ '

epm-t093

Abb. 12.4-32 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 18

OUTO0 = HIGH Gate offen
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren

Messen der Periodendauer (Modus 17 und 19)

12.4.10 Messen der Periodendauer (Modus 17 und 19)

Klemmenbelegung

RES-Signal
START-Signal

CLK-Signal

STOP-Signal

Lenze

1 +24 V DC
2 In1 (RES)
3 In2 (CLK)
4

In3 (START)
S Out0 <>
6 In4 (STOP)
7

n.c.
8

n.c.
9 Out1
10 GND

epm-t087

Abb. 12.4-33 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers in den Modi 17 und 19

In den Modi 17 und 19 kdnnen Sie die mittlere Periodendauer von "n” MeBperioden
eines Signals am Eingang IN2 (CLK) bestimmen.

Die Modi unterscheiden sich in der Ansteuerung des Ausgangs Out0 / Out 1.

m Hinweis!

Fir die Messung der Periodendauer werden Zéhler 0 und Zahler 1
bendétigt. Dazu missen beide Zahler auf Modus 17 oder 19
parametriert sein. Unterschiedliche Modi sind nicht einstellbar.

Mit PDO-Byte 7 (Data In) wird eine Referenzfrequenz (fef) an Zahler 1 libergeben
(siehe Abbildung “Z&hlerzugriff”’). Uber die Anzahl ”m” der Referenzfrequenz-Im-
pulse wird die Gate-Zeit bestimmt (Zeit, fiir die der Zahler 1 freigeschaltet werden
soll). ?m” kann zwischen 1 und 232-1 liegen und wird in das Compare-Register ge-
laden.

Eine LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN1 (RES) setzt den Z&hler auf Null.
Eine LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN3 (START) startet die Messung.

Wahrend der Messung z&hlt Z&hler 1 mit der ersten LOW-HIGH-Flanke am Ein-
gang IN2 (CLK) die Impulse "m” der Referenzfrequenz. Gleichzeitig zahlt Zahler 0
jede LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 (CLK).

Beide Z&hler werden gestoppt, wenn
e der Z&hlerstand von Zahler 0 den Compare-Wert erreicht oder
e Eingang IN4 (STOP) ein HIGH-Signal erhalt.
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OUT-Signal

Modus 17:

Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Messen der Periodendauer (Modus 17 und 19)

Ausgang OUT 0 wird auf HIGH-Pegel gesetzt, wenn der Messvorgang beginnt,
und auf LOW-Pegel gesetzt, wenn der Messvorgang endet. Ausgang OUT1 gibt
das Ausgangssignal von OUTO invertiert aus.

Modus 19:

Ausgang OUT 0 wird auf HIGH-Pegel gesetzt, wenn der Zdhlvorgang beginnt und
auf LOW-Pegel gesetzt, wenn der Z&hlvorgang endet. Ausgang OUT1 gibt das
Ausgangssignal von OUTO invertiert aus.

Berechnung der Periodendauer

T

Mittlere Periodendauer

frer Referenzfrequenz (siehe Abbildung “Z&hlerzugriff”)

i m  Inhalt Z&hler 1 (Anzahl Referenzfrequenz-Impulse)
ref n  Anzahl CLK-Impulse in Z&hler O (entspricht Compare, wenn nicht vorzeitig durch ein
HIGH-Signal an Eingang IN4 (STOP) abgebrochen wurde)
Zahlerzugriff
Start Value
Counter 0| Counter 1 Counter 0 Counter 1
0123|4567 0123 4567
clc|c|=le|=s|gle clc|gle <
1.Rx|S|l8|& o8| 8lg|lg Pisls|lsls > ol
pDO |818|8/8[8|8|8|8 alalala 3
8 9 ]  Ogec = frer= 10 MHzZ
- 1dgec = frer= 1 MHz!
2.Rx| 2|2 2400 = fror =100 kHz,
PDO |3/8 Bue0 = frer= 10 kHz|
‘ :1dec :128decﬁ
compare CLK ot
01v23
T; ?; g éﬂicountero
(OO ©
annon
In2 (CLK)
In1 (RES) > i
In3 (Start) »
In4 (Stop) » v
- counter 11— Out0/Out1
»
<
Act. Value
Counter 0| Counter 1
01v23 4596 7 0123|4567
318138, 133|33].,15/3|3/3|3|3/3|3
slg|s|s ™ s|s s|s s s|s s|s| s )1 T
©| ©| ©| © ©| O © © ©| 0| ©| ©|O| © © ©
[aif=1{=1]=) [a)f=}{=1]=) alnjalo|laja|ala|PDO
8 8
>3 >3 2. Tx
3 & PDO
epm-t092
Abb. 12.4-34 Zahlerzugriff des 2/4xZ&hlers in den Modi 17 und 19
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren
Messen der Periodendauer (Modus 17 und 19)

Signalverlauf Modus 17 RES ’—‘

START

STOP

CLK

Counter 0

Counter 1

Out0

Out1

epm-1091

Abb. 12.4-35 Signalverlauf 2/4xZ&ahler im Modus 17
OUTO = HIGH MeBvorgang lauft

Signalverlauf Modus 19 RES J—‘

START

STOP

CLK

Counter 0

Counter 1

Out0

Out1 ‘

epm-t195

Abb. 12.4-36 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 19
OUTO = HIGH Gate offen
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12.4.11

Klemmenbelegung

PULSE-Signal

DIR-Signal

RES-Signal

OUT-Signal

12.4-30

Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Messen der Pulsbreite, fref programmierbar (Modus 20)

Messen der Pulsbreite, f,os programmierbar (Modus 20)

1 +24V DC
2 In1 (RES)
2|3
8 In2 (PULSE)
c
=}
3| In3 (DIR)
S Out0 <>
6 In4 (RES)
B ! In5 (PULSE)
c
=}
318 In6 (DIR)
9 Out1
10 GND
epm-t075

Abb. 12.4-37 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers im Modus 20

Die Pulsbreiten der Signale am Eingang IN2 / IN5 (PULSE) werden mit einer pro-
grammierbaren Zeitbasis (fref, siehe Abbildung “Zahlerzugriff”) gemessen.

Der MeBvorgang startet mit einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang
IN2 / IN5 (PULSE) und endet mit der LOW-HIGH-Flanke.

Eine LOW-HIGH-Flanke des MeBsignals speichert die Pulsbreite in der Einheit
1/f,et. Dieses Ergebnis steht bis zum nachsten neuen Ergebnis im Datenausgabe-
bereich und kann ausgelesen werden.

Die Z&hlrichtung bestimmen Sie Gber den Signalpegel am Eingang IN3 / IN6 (DIR).

Aufwértszéhler: LOW-Pegel
Abwartszéhler: HIGH-Pegel

Wahrend des Zdhlvorgangs muB am Eingang IN1 / IN4 (RES) LOW-Pegel anliegen.
Ein HIGH-Pegel I6scht den Zahler.

Der Ausgang OUTO0 / OUT1 hat keine Funktion.
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren
Messen der Pulsbreite, fref programmierbar (Modus 20)

Zahlerzugriff

Start Value
Counter 0| Counter 1 Counter 0 Counter 1
0123456867 0123 4567
£ £ = I
1. Rx S o i ko —> ke
PDO a a a 3
8 9 [T :
! Ogec = frer = 10 MHz|
ol | | | | || | :1decﬁfref= 1 MHZ?
2.Rx |2 € 71 2gec = frer=100 kHz|
PDO & |© ! Bdec = frer= 10 kHz|

In1/In4 (RES)
In2/In5 (PULSE)

ﬁ
vvy
ﬁ

In3/In6 (DIR)
Act. Value

Counter 0| Counter 1

01v23 4 596 7 0123|4567

55|55 55|55 5|5|5|5|5/5|5|5

OOOO' O|0|0|0 O|0|0|0|0|0|0|0
JoapeR e SIS oo Vlels|sls|lsis| s 8|1, Tx

©| OO © ©| ©| @O © T O C OC|C| O ©f O
[a]f=}{=]]a] [a]f=}[=]]a] olnojojlalalalalalPDO

8 8

> 2 aE 2. Tx
195} 7] PDO
epm-1095

Abb. 12.4-38 Zahlerzugriff des 2/4xZahlers im Modus 20
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Signalverlauf

12.4-32

Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Messen der Pulsbreite, fref programmierbar (Modus 20)

RES |

GATE

PULSE

[¢— TreH2d

)
;

Counter  Xx 00XooXooXooXmonXoaXMXosX06X07X07XO0X
Result  Xx | 0000 ) 0000 ) o7
epm-t097
Abb. 12.4-39 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 20 (Aufwéartszéhler)
RES
|
DIR
PULSE
—» [+— TreH2d
A S S
fref
Counter xx [ 00 oo oo J oo J Fr J re Y F Y Ffc Y m Y Fa | Fo N Fo Y X
Result XX 0000 ) 0000 ) FFFo

epm-t096

Abb. 12.4-40 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 20 (Abwéartsz&hler)
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren

Messen der Pulsbreite mit GATE, fref programmierbar (Modus 21 und 22)

12.4.12 Messen der Pulsbreite mit GATE, f,.s programmierbar (Modus 21 und 22)

Klemmenbelegung

GATE-/CLK-Signal

PULSE-Signal

RES-Signal

OUT-Signal

Lenze

1 +24'V DC
2 IN1 (RES)
2| 3
3 IN2 (PULSE)
3 4
3 IN3 (GATE)
S Out0 <>
6 IN4 (RES)
B ! IN5 (PULSE)
31 s
38 ING (GATE)
9 Out1
10 GND
epm-t098

Abb. 12.4-41 Klemmenbelegung des des 2/4xZahlers in den Modi 21 und 22

Die Pulsbreiten der Signale am Eingang IN2 / IN5 (PULSE) werden mit einer pro-
grammierbaren Zeitbasis (fef, siehe Abbildung “Zahlerzugriff”) gemessen.

Die Modi unterscheiden sich in der Zahlrichtung:

Modus 21: Aufwartszahler.
Modus 22: Abwartszahler

Der MeBvorgang wird mit einem HIGH-Pegel am Eingang IN3 / IN6 (GATE) freige-
geben.

Der MeBvorgang startet mit einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang
IN2 / IN5 (PULSE) und endet mit der LOW-HIGH-Flanke.

Eine LOW-HIGH-Flanke des MeBsignals speichert die Pulsbreite in der Einheit
1/fe. Dieses Ergebnis steht bis zum néchsten neuen Ergebnis im Datenausgabe-
bereich und kann ausgelesen werden.

Wéhrend des Z&hlvorgangs muB am Eingang IN1 / IN4 (RES) LOW-Pegel anlie-
gen. Ein HIGH-Pegel I6scht den Zahler.

Der Ausgang OUTO / OUT1 hat keine Funktion.

m Hinweis!

Der MeBvorgang wird nur beendet, wenn fur die gesamte
MeBdauer am Eingang IN3 / IN6 (GATE) ein HIGH-Pegel anliegt.
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren

Messen der Pulsbreite mit GATE, fref programmierbar (Modus 21 und 22)

Zahlerzugriff Start Value
Counter 0| Counter 1 Counter 0 Counter 1
0123[4567 0123 4567
= I £ £
1. Rx kol ko S —> ke
PDO a a a 3
8 9 [T :
i Ogec = frer = 10 MHz |
oS ||| ||| b fMgec = frer= 1 MHz:!
2.Rx| &S 7 2460 = frer =100 kHz |
PDO | O 3dec = fref= 10 kHZi
Boeo. 18 [

In1/In4 (RES)
In2/In5 (PULSE)
In3/In6 (GATE)

vvYy

Act. Value

Counter 0| Counter 1

01v2 3 4 596 7 0123|4567

55|55 55|55 5|5|5|5|5|5|5|5

OOOO' O|0|0|0 O|0|0|0|0|0|0|0
Se oo S8 so SIS S S8 S g S Tx

| @O|©| © (@O © ©| 0| ©|OC| 0| O ©| O
[a}f=][=]]a] [a}f=]=]]a] alnlnoln|lo|o|alalPDO

8 8

>3 qE 2. Tx
& & PDO
epm-t099

Abb. 12.4-42 Zahlerzugriff des 2/4xZahlers in den Modi 21 und 22

Signalverlauf im Modus 21
RES

GATE

PULSE

—»| [¢— TreH2d

Counter xxf o0 J oo J oo Y b0 | o1 Y

02

(o3 Y o o5 N os N o6 Y o0 ) ot ¥

Result XX 0000

0000 ){ 06

epm-t100

Abb. 12.4-43 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 21 (Aufwartszéhler)
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren
Messen der Pulsbreite mit GATE, fref programmierbar (Modus 21 und 22)

Signalverlauf im Modus 22

RES |

GATE

PULSE

[+— TreH2d

Counter XX ooXoo)(ooxUXFFXFEXFDXFCXFEXFAXFAXUUXFFX

Result  xx 0000 0000 ) FA

epm-t101

Abb. 12.4-44 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 22 (Abwértszahler)
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zahler mit GATE und Set-/Reset (Modus 23 ... 26)

12.4.13 2 x 32 Bit-Zahler mit GATE und Set-/Reset (Modus 23 ... 26)

Klemmenbelegung

GATE-/CLK-Signal

RES-Signal

OUT-Signal

12.4-36

1 +24 V DC
2 In1 (RES)
13
g In2 (CLK)
c
3| 4
o In3 (GATE)
5 Out0 <>
6 In4 (RES)
3 ! In5 (CLK)
c
3| 8
o In6 (GATE)
9 Out1
10 GND
epm-t082

Abb. 12.4-45 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers in den Modi 23 ... 26

In den Modi 23 bis 26 stehen zwei 32 Bit-Z&hler zur Verfligung, die Uber ein Torsi-
gnal (Gate) gesteuert werden. Jedem Zahler kann ein Startwert und ein Vergleichs-
wert zugewiesen werden.

Die Modi unterscheiden sich in der Ansteuerung des Ausgangs Out0 / Out 1 (Set-
oder Reset-Funktion) und der Z&hlrichtung:

Modus 23 und 25: Aufwartszahler.
Modus 24 und 26: Abwartszahler

Wenn am Eingang IN3 / IN6 (GATE) HIGH-Pegel liegt, wird mit jeder LOW-HIGH-
Flanke am Eingang IN2 / IN5 (CLK) der Zahler um 1 inkrementiert bzw. dekremen-
tiert.

Waéhrend des Zahlvorgangs muBB am Eingang IN1 / IN4 (RES) LOW-Pegel anliege-
n. Ein HIGH-Pegel 16scht den Z&hler.
Modus 23 und 24 (Set-Funktion):

e Das Signal am Ausgang OUTO0 / OUT1 wird mit Laden des Zahlers auf
HIGH-Pegel gesetzt.

e Bei Erreichen des in Compare geladenen Werts wird das Ausgangssignal auf
LOW-Pegel gesetzt. Der Z&hler lauft weiter.

Modus 25 und 26 (Reset-Funktion):

e Das Signal am Ausgang OUTO0 / OUT1 wird mit Laden des Zahlers auf
LOW-Pegel gesetzt.

e Bei Erreichen des in Compare geladenen Werts wird das Ausgangssignal auf
HIGH-Pegel gesetzt (Modus 25 und 26). Der Zahler 1duft weiter.
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zahler mit GATE und Set-/Reset (Modus 23 ... 26)

Zahlerzugriff

Lenze

Start Value
Counter 0 Counter 0
0123 01 2 3
cle|lg|s ;Eﬂ Eﬂ
1.Rx |8 8|8 ls Sis Sis
PDO |813/8|8 a8 88
8 9
0|2
2.Rx |2 €
PDO &0
=2dec =1dec
v3
In1 (RES) » £
In2 (CLK) > £
In3 (GATE) » la}
» Out0
Act. Value
Counter 0
01w23 0123
5/5|5/5 55|55
0|6|0|6 0|56|0|0
S|IssE le|ls|s| = 1. Tx
881818 alala|8 PDO
Start Value
Counter 1 Counter 1
4 567 4 5 6 7
clelsle =S ==
1. Rx fol el Reie Ylels S|
PDO al8lal8 ES 88
8 9
0|8
2.Rx |2 =
PDO & |0
=32dec =16dec :128dec :64dec
v’
In4 (RES) =
In5 (CLK) g
In6 (GATE) a]
» Out1
Act. Value
Counter 1
4596 7 4567
5/5|5/5 55|55
0|56|0|6 o|0|6|06
S|Iss e d SIE S @1 Tx
SI81818 8l3/8/8/Ppo
8 8
> 3 >3 2. Tx
3 3 PDO
epm-1084
Abb. 12.4-46 Z&hlerzugriff des 2/4xZahlers in den Modi 23 ... 26
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zahler mit GATE und Set-/Reset (Modus 23 ... 26)

Signalverlauf im Modus 23

RES
GATE /
TtOH TtOL
ck | / f \ f
—» ’qureHZd > ’q—Tc\HZd
Counter 0 XXXX XXXX * 0000 0004 X 0000 0005 i 0000 0006 \)(\ 0000 0007 0000 0008 X
outo
epm-t102
Abb. 12.4-47 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 23 (Aufwartszéhler, Set-Funktion)
[A] Compare erreicht
Signalverlauf im Modus 24
RES
GATE //
TtOH TtOL
CLK *\\ / \ / \ f \ \ T \ \ / \
N ’q—TreHZd 3 leToH2d
Counter 0 XXXX XXXX X 0000 0009 X 0000 0008 X 0000 0007 X 0000 0006 X 0000 0005 X
outo / \
epm-t103
Abb. 12.4-48 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 24 (Abwértszahler, Set-Funktion)
[A] Compare erreicht
Signalverlauf im Modus 25
RES
GATE /
TtOH TtoL
CLK *\\ // \\ f/ \\ f \\ ‘\ f \\ f/ \\ f/ \\
N ’q—TreHZd o leTolH2d
Counter 0 XXXX XXXX X 0000 0004 X 0000 0005 X 0000 0006 X 0000 0007 X 0000 0008 L -
\ / \ /
Outo \ / \ /
5
epm-t104

Abb. 12.4-49 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 25 (Aufwértszahler, Reset-Funktion)

0UTO LOW aktiv
[A]  Zahler laden
Compare erreicht
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren

2 x 32 Bit-Zahler mit GATE und Set-/Reset (Modus 23 ... 26)

Signalverlauf im Modus 26 RES
GATE /
TIOH | TioL
\ f \ [ \ \ \ \ [ \ [ \
ok J f | A W . \
N ’47TreH2d | ’«TclHZd
Counter 0 xxxx xxxx ) 0000 0009 " ooooooos | oooo0007 ) 0000 0006 ‘X 0000 0005 X
outo \ / \ /
%

epm-t105

Abb. 12.4-50 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 26 (Abwértszahler, Reset-Funktion)
0UTO LOW aktiv
[A]  Zahler laden
Compare erreicht

Lenze
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zéhler mit G/RES (Modus 27)

12.4.14 2 x 32 Bit-Zahler mit G/RES (Modus 27)

Klemmenbelegung

DIR-Signal

CLK-Signal

G/RES-Signal

OUT-Signal

12.4-40

1 +24\/ DC

2

In1 (G/RES)

23
g In2 (CLK)
5
3|4 In3 (DIR)

5 Out0 C)

6 In4 (G/RES)
8 ! In5 (CLK)
c
3|8
o IN(DIR)

9 Out1

10 GND

epm-t142

Abb. 12.4-51 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers im Modus 27

Im Modus 27 stehen zwei 32 Bit-Zahler zur Verfligung, die mit einem Startwert vor-
belegt werden kénnen.

Die Zahlrichtung bestimmen Sie Uber den Signalpegel am Eingang IN3 / IN6 (DIR):

Aufwértszdhler: LOW-Pegel
Abwartszéhler: HIGH-Pegel

Wenn am Eingang IN3 / IN6 (G/RES) HIGH-Pegel liegt, wird mit jeder LOW-HIGH-
Flanke am Eingang IN2 / IN5 (CLK) der Z&hler um 1 inkrementiert bzw. dekremen-
tiert.

Waéhrend des Zahlvorgangs muB3 am Eingang IN1 / IN4 (G/RES) HIGH-Pegel anlie-
gen. Bei LOW-Pegel wird der Z&hlerstand eingefroren. Mit steigender Flanke am
Eingang IN1 / IN4 (G/RES) wird der Zahler geldscht.

Erreicht der Zahler Null, wird der Ausgang OUTO / OUT1 fir mindestens 100 ms
auf HIGH-Pegel gesetzt, auch wenn der Zahler weiterzahlt. Stoppt der Zahler bei
Null, bleibt der Ausgang OUTO / OUT1 auf HIGH-Pegel gesetzt.
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zéhler mit G/RES (Modus 27)

Zahlerzugriff

—»
In2/In5 (CLK) —» —» [‘ » Out0/Out1
In3/In6 (DIR) >
Act. Value
Counter 0| Counter 1
01w2 3 4 596 7 0123|4567
5|5|5|35 55|55 5|5|5/5|5/5/5|5
O|0|0|0 O|0|0|0 O|0|0|0|0|0|0|0
EIEcc EE o lels|sls|ss S 8|1, Tx
©| O © © ©| ©| © © ©| ©C O ©|0C| OO0 ©
olojaja oloja|a olojoja|la|ala|a|PDO
8 8
>3 > 2 2. Tx
@ @ PDO
epm-t143
Abb. 12.4-52 Z&hlerzugriff des 2/4xZahlers im Modus 27
Signalverlauf GIRES | \
" Reset ’
DIR
TtoH TtoL
o [\ A VS S W U W VS S W
‘\ TelH2d \ “
\ " \ \
Counter RO K00 00000000 00000001 | 00000002 ) 00000003 ) 00000004
epm-t146
Abb. 12.4-53 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 27 (Aufwartszéhler)
GIRES
Reset
DIR
TtoH TtOL
ok / \ / (3\ \ ) \ (9\ e \
‘\ TelH2d ‘\ \
e \
Counter 000000 | 00000000 | FFFFFFFF | FFFFFFFE | FFFFFFFD | FFFFFFFC
epm-t147
Abb. 12.4-54 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 27 (Abwértszéhler)
Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 12.4-41

In1/In4 (G/RES)

vVvyYy
q «—

=3dec }7

Start Value
Counter 0| Counter 1 Counter 0 Counter 1
0123|4567 0123 4 56 7
cle|e|eleje|g|s W ElE|ElE plE|E|E|=E
1.Rx | 8|88 8|8 o o© SISise S|Ioiss
C|@©C| ©|OC|@C| O OO ©| O © © ©| O © ©
PDO |[o[a|a|a|alalala alolnjo [ai=}l=1]=)
8 9
08
2.Rx|£|€
8o
PDO | »|O
=48de07




Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Encoder mit G/RES (Modus 28 ... 30)

12.4.15 Encoder mit G/RES (Modus 28 ... 30)

Klemmenbelegung

A/B-Signal

G/RES-Signal

OUT-Signal

12.4-42

1 +24V DC
2
In1 (G/RES)
Pl
o In2 (A)
S
34 In3 (B)
S Out0 <>
6 In4 (G/RES)
8 ! In5 (A)
5
3|8 IN6(B)
9 Out1
10 GND
epm-t144

Abb. 12.4-55 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers in den Modi 28 ...30

In den Modi 28 bis 30 stehen 2 Encoder zur Verfigung, die mit einem Startwert vor-
belegt werden kénnen.

Die Modi unterscheiden sich in der Anzahl der Flanken, die ausgewertet werden:

Modus 28: 1 Flanke
Modus 29: 2 Flanken
Modus 30: 4 Flanken

Siehe Signalverlaufe.

Waéhrend des Z&hlvorgangs muB3 am Eingang IN1 / IN4 (G/RES) HIGH-Pegel anlie-
gen. Bei LOW-Pegel wird der Zahlerstand eingefroren. Mit steigender Flanke am
Eingang IN1 / IN4 (G/RES) wird der Zahler geldscht.

Erreicht der Zahler Null, wird der Ausgang OUTO / OUT1 fir mindestens 100 ms
auf HIGH-Pegel gesetzt, auch wenn der Z&hler weiterzéhlt. Stoppt der Z&hler bei
Null, bleibt der Ausgang OUTO0 / OUT1 auf HIGH-Pegel gesetzt.
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren
Encoder mit G/RES (Modus 28 ... 30)

Zahlerzugriff

Start Value
Counter 0| Counter 1 Counter 0 Counter 1
0123|4567 0123 4 56 7
clejc|c|le|g|le|c cle|g|e cle|g|e
1.Rx| 88888 & ol© lels|sls »ESES
(OO OC|OC|O| OO ©|( OO © ©| OO ©
PDO olo|alalalalala [a]l=]{=1]a} [a}l=1{=1]a}
8 9
0|8
2.Rx|£|€
8o
PDO | »|O

=48dec l =3deci

In1/In4 (G/RES) » —>
In2/In5 (A) > [‘ —» — [‘ » Out0/Out1
In3/In6 (B) » —»
Act. Value
Counter 0| Counter 1
01w2 3 45967 0123|4567
3883, |3333 3|3/3/3|3/3|3|3
Sle|lslg Sle|lsle Ple|s|gls|e o8| 8|1 Tx
©| ©| © © ©| ©| © © ©| ©C| O ©|OC| O T O
[a)[=}{=1]=) ajlalnla olalojalo]la|o|alPDO
8 8
> 3 >3 2. Tx
3 8 PDO
epm-t145
Abb. 12.4-56 Zahlerzugriff des 2/4xZahlers in den Modi 28 ... 30
Signalverlauf im Modus 28 Jede HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) inkrementiert den Zahler um 1,

wenn zu diesem Zeitpunkt am Eingang IN3 / IN6 (B) ein HIGH-Pegel anliegt.

G/RES
Reset
TdL2cIH ’4—»4—»‘ TelH2dH
A U
TelH Tl
Counter XXXX | o000 0000 0001 X 0000 0002 X 0000 0003 X 0000 0004 X 0000 0005

epm-t148

Abb. 12.4-57 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 28 (Aufwartszéhler)

Jede LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) dekrementiert den Zahler um 1,
wenn zu diesem Zeitpunkt am Eingang IN3 / IN6 (B) ein HIGH-Pegel anliegt.

G/RES
Reset
TdL2clH ’<—><—>‘TC\HZGH
A / \ _
TtOH TtoL ‘
8 \
}1 N Fc\HZd
Counter XXXX oooo( FFFF FFFF X FFFFFFFE ) FFFFFFFD X FFFF FFFC X FFFF FFFB
epm-t149

Abb. 12.4-58 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 28 (Abwartszahler)
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Signalverlauf im Modus 29

12.4-44

Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Encoder mit G/RES (Modus 28 ... 30)

Der Zahler wird um 1 inkrementiert bei

e einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am
Eingang IN3 / IN6 (B).

e einer HIGH-LOW-Flanke (Spur A) am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem
HIGH-Pegel am Eingang IN3 / IN6 (B).

G/Res
Reset
TdL2clH ’4—»4—»’ TelH2dH
A U
TelH TelL

8 q

I L L N }Jcmzd L

Counter XXX 0000 )<ooan oom>< 0000 uoan 0000 0003 0000 0004 0000 unosX 0000 ooua>< 0000 oun7>< 0000 noosX 00000009
epm-t150

Abb. 12.4-59 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 29 (Aufwartszéhler)
Der Zahler wird um 1 dekrementiert bei

e einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN3 / IN6 (B).

e einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am
Eingang IN3 / IN6 (B).

G/RES

Reset

TdL2cIH ’<—>4—>‘ TelH2dH
A 5 T

TclH Tell
q

_p| |4IcIH2d

Counter X00X Y 0000 | FFFF FFFE FFFF FFFE) FRFF FFFO FFFF FFFC) FFFF FFFB) FFFF FRFAY FFFF FRFO) FFFF FRFS) FFFF FRFT

epm-t151

Abb. 12.4-60 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 29 (Abwéartsz&hler)
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren
Encoder mit G/RES (Modus 28 ... 30)

Signalverlauf im Modus 30

Lenze

Der Zahler wird um 1 inkrementiert bei

e einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am
Eingang IN3 / ING (B).
e ciner HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN3 / IN6 (B).
e einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN2 / IN5 (A).
e einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem LOW-Pegel
am Eingang IN2 / IN5 (A).
G/RES
Reset
TdL2cIH ’4—»4—»‘ TelH2dH
A ] s} j [
/ / TelH TelL
B 3| / ] v/
wile
Counter XXXX 0000 j 0001} 0002f 0003} 0001§ 0004} 00054 0006f 0007} 0008} 0009} 000A{ 000B) 000CH 000D} 000E) 000F 0010
epm-t152

Abb. 12.4-61 Signalverlauf 2/4xZ&hler im Modus 30 (Aufwartsz&hler)

Der Z&hler wird um 1 dekrementiert bei
einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem HIGH-Pegel

am Eingang IN3 / IN6 (B).

einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am

Eingang IN3 / IN6 (B).

einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem LOW-Pegel

am Eingang IN2 / IN5 (A).

einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem HIGH-Pegel

am Eingang IN2 / IN5 (A).

G/RES

Reset

TdL2cIH ’4—?4—5‘ TelH2dH

\

L]

Counter XXX

FFFE)

)7/’

FFFD)

FFFC FFFA{FFF) FFFB

FFFAFFF) FFFZ

epm-t153

Abb. 12.4-62 Signalverlauf 2/4xZ&ahler im Modus 30 (Abwé&rtszahler)
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zahler mit GATE- und RES flankengetriggert (Modus 31 und 32)

12.4.16 2 x 32 Bit-Zahler mit GATE- und RES flankengetriggert (Modus 31 und 32)

Klemmenbelegung

RES/ -Signal

GATE-/CLK-Signal

OUT-Signal

12.4-46

1 +24V DC
2 In1 (RES))
13
8 In2 (CLK)
c
3| 4
S In3 (GATE)
5 Out0 <>
6 In4 (RES))
-7
g In5 (CLK)
C
3| 8
S In6 (GATE)
9 Out1
10  GND
epm-t154

Abb. 12.4-63 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers in den Modi 31 und 32

In den Modi 31 bis 32 stehen zwei 32 Bit-Z&hler zur Verfigung, die Uber ein Torsi-
gnal (Gate) gesteuert werden. Jedem Zahler kann ein Startwert und ein Vergleichs-
wert zugewiesen werden.

Die Modi unterscheiden sich in der Zahlrichtung:

Modus 31: Aufwértszahler.
Modus 32: Abwartszahler

Eine LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN1 /INO4 (RES) I6scht den Zahler.

Wenn am Eingang IN3 / IN6 (GATE) HIGH-Pegel liegt, wird mit jeder LOW-HIGH-
Flanke am Eingang IN2 / IN5 (CLK) der Zahler um 1 inkrementiert bzw. dekremen-
tiert.

Erreicht der Zahler den im Compare-Register geladenen Wert, wird der Ausgang
OUTO / OUT1 fur mindestens 100 ms auf HIGH-Pegel gesetzt, wobei der Z&hler
weiterzahlt.
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zahler mit GATE- und RES flankengetriggert (Modus 31 und 32)

Zahlerzugriff

Lenze

Start Value
Counter 0 Counter 0
0123 01 2 3
cle|lg|s ;Eﬂ Eﬂ
1.Rx |8 8|8 ls Sis Sis
PDO |813/8|8 a8 88
8 9
0|8
2.Rx|Z|E
o
PDO [»|O
=2dec =1dec
v3
In1 (RES)) » £
In2 (CLK) > £
In3 (GATE) » la}
» Out0
Act. Value
Counter 0
01w23 0123
5/5|5/5 55|55
0|6|0|6 0|56|0|0
S|IssE le|ls|s| = 1. Tx
881818 alala|8 PDO
Start Value
Counter 1 Counter 1
4 567 4 5 6 7
clelsle =S ==
1. Rx fol el Reie Ylels S|
PDO al8lal8 ES 88
8 9
ol 8
2.Rx |2 €
PDO & |0
=32dec =16dec :128dec :64dec
v’
In4 (RESI) =
In5 (CLK) g
In6 (GATE) a]
» Out1
Act. Value
Counter 1
4596 7 4567
5/5|5/5 55|55
0|56|0|6 o|0|6|06
S|Iss e d SIE S @1 Tx
SI81818 8l3/8/8/Ppo
8 9 8
> 2 g 2. Tx
3 @ PDO
epm-t155
Abb. 12.4-64 Z&hlerzugriff des 2/4xZahlers in den Modi 31 und 32
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Signalverlauf

12.4-48

Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zahler mit GATE- und RES flankengetriggert (Modus 31 und 32)

RES J \
Gate
TIOH | TioL
ok T/  f ] | S AR Y R A U A
— ’<7TreH2d > ’q—Tc\HZd
Counter 0 xxxx xxxx ) 0000 0000 [ ooooooot | 0000 0002 0000 0003
epm-t156
Abb. 12.4-65 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 31
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren

2 x 32 Bit-Zahler mit GATE, RES flankengetriggert und Auto Reload (Modus 33 und 34)

12.4.17 2 x 32 Bit-Zahler mit GATE, RES flankengetriggert und Auto Reload (Modus

33 und 34)

Klemmenbelegung

RES -Signal

GATE-/CLK-Signal

OUT-Signal

Lenze

1 +24V DC
2 In1 (RESJ)
Sl 3
g In2 (CLK)
C
3| 4
3 In3 (GATE)
5 Out0 ()
6 In4 (RES))
8L In5 (CLK)
C
3| 8
S In6 (GATE)
9 Out1
10 GND
epm-t154

Abb. 12.4-66 Klemmenbelegung des 2/4xZ&hlers in den Modi 33 und 34

In den Modi 33 und 34 stehen zwei 32 Bit-Z&hler zur Verfligung, die Uber ein Torsi-
gnal (Gate) gesteuert werden. Jedem Zahler kann ein Startwert und ein Vergleichs-
wert zugewiesen werden.

In diesen Modi steht die Funktion Auto-Reload zur Verfligung; das heift, Sie kon-
nen das Load-Register mit einem Wert belegen, der automatisch in den Zéhler ge-
laden wird, sobald dieser den eingestellten Vergleichswert erreicht.

Die Modi unterscheiden sich in der Zahlrichtung:

Modus 33: Aufwartszahler
Modus 34: Abwartszéhler

Eine LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN1 / INO4 (RES)) I6scht den Z&hler.

Wenn am Eingang IN3 / IN6 (GATE) HIGH-Pegel liegt, wird mit jeder LOW-HIGH-
Flanke am Eingang IN2 / IN5 (CLK) der Z&hler um 1 inkrementiert bzw. dekremen-
tiert.

Der Zahler z&hlt bis zu dem im Compare-Register eingestellten Wert. Mit dieser
letzten LOW-HIGH-Flanke wird der Z&hlerstand mit dem im Load-Register einge-
stellten Wert Gberschrieben. Dies wiederholt sich, bis Eingang IN3 / IN6 (GATE) ein
LOW-Signal erhalt.

Erfolgt ein Auto Reload, &ndert sich der Signalpegel am Ausgang OUTO0 / OUT1.
(Eine LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN1 / IN4 (RES)) setzt nicht den Ausgang
OUTO0 / OUT1 zuriick.)
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Lenze

2/4xZéahler-Modul parametrieren

ber Systembus (CAN) / CANopen
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Parametr
2 x 32 Bit-Zahler mit GATE, RES flankengetriggert und Auto Reload (Modus 33 und 34)

Zahlerzugriff

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009

Abb. 12.4-67 Z&hlerzugriff des 2/4xZ&hlers in den Modi 33 und 34
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren

2 x 32 Bit-Zahler mit GATE, RES flankengetriggert und Auto Reload (Modus 33 und 34)

Signalverlauf

Lenze

Compare —» Load Compare —» Load Compare —» Load
0000 0004 0000 0002 0000 0004 0000 0002 0000 0004 0000 0002
RES | 3 7 | ; ; -
\ / \ | \
Gate \ \
e \ \ \
TtOH |, Tto \ | | \ |
\ | \ | \ [
CLK™ ) / f \ x \ f \ A ) f \ B /
\ \ S A | — A ) S— A |
—| ’«Tresz ch\qu \ [
Counter  xxx xxxx ) 0000 0000 Y 00000001 ) 00000002 ) 00000003 ).04/00000002) 00000003 )..04{00000002) 00000003 }..04{0000 0002
OouT o
epm-t159

Abb. 12.4-68 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 33 (Aufwartsz&hler)
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zéhler mit GATE (Modus 35)

12.4.18 2 x 32 Bit-Zahler mit GATE (Modus 35)

Klemmenbelegung

DIR-Signal

CLK-Signal

GATE-Signal

OUT-Signal

12.4-52

1 +24 V DC
2
In1 (GATE)
Pl
o In2 (CLK)
5
3|4 In3 (DIR)
S Out0 <>
6 In4 (GATE)
8 ! In5 (CLK)
c
3| 8
o IN6(DIR)
9 Out1
10 GND
epm-t160

Abb. 12.4-69 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers im Modus 35

Im Modus 35 stehen zwei 32 Bit-Zahler zur Verfligung, die mit einem Startwert vor-
belegt werden kénnen.

Die Zahlrichtung bestimmen Sie Uber den Signalpegel am Eingang IN3 / IN6 (DIR):

Aufwértszdhler: LOW-Pegel
Abwartszéhler: HIGH-Pegel

Mit jeder LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (CLK) wird der Z&hler um 1 in-
krementiert bzw. dekrementiert.

Wahrend des Zahlvorgangs muB am Eingang IN1 / IN4 (GATE) HIGH-Pegel anlie-
gen. Bei LOW-Pegel wird der Zahlerstand eingefroren.

Erreicht der Z&hler Null, wird der Ausgang OUTO / OUT1 fur mindestens 100 ms
auf HIGH-Pegel gesetzt, auch wenn der Zahler weiterzahlt. Stoppt der Zahler bei
Null, bleibt der Ausgang OUTO0 / OUT1 auf HIGH-Pegel gesetzt.
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zéhler mit GATE (Modus 35)

Zahlerzugriff
Start Value
Counter 0f Counter 1 Counter 0 Counter 1
012 3[4567 0123 4 56 7
cl=s|s|g|=s|=|eg|s cle|=le c|le|=|s
1T.Rx|8|l8|ls sle|8|g|lg elsisls »EQEE
ppo |88|8|8|8|8l8l8 al8|8|8 88|88
8 9
0|8
2.Rx| 2|E
Q
PDO [ &|O
=48dec . =3dec }7
In1/In4 (GATE)——» —»
In2/In5 (CLK) > F —» —» F » Out0/Out1
In3/In6 (DIR) > —»
Act. Value
Counter 0| Counter 1
01w2 3 4 596 7 0123|4567
55|55 55|55 5|5|5/5|5|5/5|5
0|6|6/6] 5|6|6|6 »/0|0|0|0|6|56|0|6
Sssge Sssge SSiSis|e s S g Tx
©|©| © © ©| ©| © © | ©C| ©©|(OC| O OO
[a}[=}l=]]a] [a}{=}l=]]a] olo|o|a|a|ala|a|PDO
8 8
>3 > 2 2. Tx
3 & PDO
epm-1161
Abb. 12.4-70 Z&hlerzugriff des 2/4xZahlers im Modus 35
Signalverlauf Gate [
DIR \
TtoH TtoL
T VY e W A W S W SO S W .
\ —»f TelH2d \ “
M A X
Counter 00000003 00000004 ) 00000005 | 00000006 ) 00000007
epm-1162
Abb. 12.4-71 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 35 (Aufwartszéhler)
Gate /
DIR
TtoOH TtOL
T VY e W A W ¥ S WS S SO S W o
\ —»f TelH2d \ “
p \ X
Counter 00000007 J 00000006 ) 00000005 ) 00000004 ) 00000003
epm-1163
Abb. 12.4-72 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 35 (Abwértszéhler)
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Encoder mit GATE (Modus 36 ... 38)

12.4.19 Encoder mit GATE (Modus 36 ... 38)

Klemmenbelegung

A/B-Signal

GATE-Signal

OUT-Signal

12.4-54

1 +24 V DC
2 In1 (GATE)
Pl
8 In2 (A)
S
3|4 In3 (B)
5 Out0 <>
6 In4 (GATE)
8 ! In5 (A)
5
3|8 IN6(B)
9 Out1
10 GND
epm-t164

Abb. 12.4-73 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers in den Modi 36 ... 38

In den Modi 36 bis 38 stehen 2 Encoder zur Verfigung, die mit einem Startwert vor-
belegt werden kénnen.

Die Modi unterscheiden sich in der Anzahl der Flanken, die ausgewertet werden:

Modus 36: 1 Flanke
Modus 37: 2 Flanken
Modus 38: 4 Flanken

Siehe Signalverlaufe.

Waéhrend des Zahlvorgangs muB am Eingang IN1 / IN4 (GATE) HIGH-Pegel anlie-
gen. Bei LOW-Pegel wird der Zahlerstand eingefroren.

Erreicht der Z&hler Null, wird der Ausgang OUTO / OUT1 fur mindestens 100 ms
auf HIGH-Pegel gesetzt, auch wenn der Zahler weiterzahlt. Stoppt der Zahler bei
Null, bleibt der Ausgang OUTO0 / OUT1 auf HIGH-Pegel gesetzt.
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren

Encoder mit GATE (Modus 36 ... 38)

Zahlerzugriff

Signalverlauf im Modus 36

Lenze

1. Rx
PDO

2. Rx
PDO

Start Value
Counter 0| Counter 1 Counter 0 Counter 1
0123456867 0123 4567
clele|ele|els|s clelg|s NEICIOEe
SSsgElesle @ lels|sls S|sise
(OO OC|OC|O| OO ©|( OO © ©| OO ©
[a]s]a}la]a]a}]a]]s) annn anonn
8 9
0|8
3| =
5 5
71k
=48dec

vvYy
< ~ L

=3deci

In1/In4 (GATE) —»
In2/In5 (A) —» —» [‘ » Out0/Out1
In3/In6 (B) —»
Act. Value
Counter 0| Counter 1
01vw23 4 596 7 0123|4567
S5|5|5|5 5|5|5|5 5|5|5|5|5|5|5|5
O|6|0|0] S|6|0|0 O|0|0|0|0|0|0|0
S Sso IS8 s leislss|lsls s 81, Tx
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epm-t165

Abb. 12.4-74 Zahlerzugriff des 2/4xZahlers in den Modi 36, 37 und 38

Jede HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) inkrementiert den Zahler um 1,
wenn zu diesem Zeitpunkt am Eingang IN3 / IN6 (B) ein HIGH-Pegel anliegt.

GATE

Counter

TdL2cIH ’4—»

4—»‘ TelH2dH

\

\

\

|

0000 0004 X

0000 0005 X 00

00 0006 X 0000 0007

X

0000 0008 X

0000 0009

epm-t166

Abb. 12.4-75 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 36 (Aufwartszéhler)

Jede LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) dekrementiert den Zahler um 1,
wenn zu diesem Zeitpunkt am Eingang IN3 / IN6 (B) ein HIGH-Pegel anliegt.

GATE

Counter

TdL2cIH ’4—»4—»‘ TelH2dH

F 1A

TtOH TtOL ‘

\

N }‘ICIHZH

1

0000 0009 X

0000 0008 X 0000 0007 >(‘

0000 0006

X

0000 0005 X

0000 0004

epm-t167

Abb. 12.4-76 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 36 (Abwartszahler)
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Signalverlauf im Modus 37

12.4-56

Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Der Zahler wird um 1 inkrementiert bei

e einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am
Eingang IN3 / IN6 (B).

e einer HIGH-LOW-Flanke (Spur A) am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem
HIGH-Pegel am Eingang IN3 / IN6 (B).

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Encoder mit GATE (Modus 36 ... 38)

GATE

Counter

TdL2cIH r—»

4—»’ TelH2dH

\

/

TelH Tell
]

—»|

TclH2d

A
|

00000004} 0000 0005 { 0000 0006 0000 0007 § 0000 0008 {0000 0003 {0000 000 0000 0008) 0000 000 0000 000D

epm-t168

Abb. 12.4-77 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 37 (Aufwartszahler)

Der Zahler wird um 1 dekrementiert bei

e einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN3 / IN6 (B).

e einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am
Eingang IN3 / IN6 (B).

GATE

TdL2cIH ’4—»4—»‘ TelH2dH

/

\

TelH TelL

]

]

>

TclH2d

0000 000D X 0000 OOOCX 0000 0008 § 0000 OOOAX 0000 0009 Y 00000008 } 0000 UUU7X 0000 OOOGX 0000 0005 ) 0000 0004

epm-t169

Abb. 12.4-78 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 37 (Abwéartszéhler)
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

2/4xZahler-Modul parametrieren

Encoder mit GATE (Modus 36 ... 38)

Signalverlauf im Modus 38

Lenze

Der Zahler wird um 1 inkrementiert bei

einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am
Eingang IN3 / IN6 (B).

einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN3 / IN6 (B).

einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN2 / IN5 (A).

einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem LOW-Pegel
am Eingang IN2 / IN5 (A).

GATE

TdL2cIH ’4—»4—»‘ TelH2dH
U

IR
fuslimiien

e}
o O

Counter 0004  { 0005) 0006} 0007 0008) 0009A 000A} 000B{ 000C{ 000D} 000E{ 000F 0010} 0011} 0012} 0013f 0015

epm-t170

Abb. 12.4-79 Signalverlauf 2/4xZ&ahler im Modus 38 (Aufwartsz&hler)

Der Zahler wird um 1 dekrementiert bei

einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN3 / IN6 (B).

einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am
Eingang IN3 / IN6 (B).

einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem LOW-Pegel
am Eingang IN2 / IN5 (A).

einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN2 / IN5 (A).

GATE

TdL2cIH ’4—»4—»‘ TelH2dH

Counter

epm-t171

Abb. 12.4-80 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 38 (Abwértszahler)
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

SSI-Interface parametrieren
Parameterdaten

12.5 SSl-Interface parametrieren

12.5.1 Parameterdaten

Mapping einstellen Uber den Index 14104y, definieren Sie das ProzeBdaten-Mapping (PDO-Mapping)
der Eingangs-/ Ausgangsbytes und des Control-Bytes des SSl-Interface:

e 141044 = 0: SSI mapping PLC

— Das PDO-Mapping wird benétigt fir die Auswertung der Daten mit PLC
Geraten Uber die Funktionsbausteine ”L_IOSSIDataTolO” und
"L_lOSSIDataFromlO”.

e (4104 = 1: SSI mapping Standard 1 und
14104}, = 2: SSI mapping Standard 2

— Das PDO-Mapping wird benétigt fir die Auswertung der Daten mit
Antriebsreglern der Reihe 9300 Uber die Funktionsblécke "CAN-IN” und
"CAN-OUT".

®
g Hinweis!

”SSI mapping Standard 1” und "SSI mapping Standard 2”

unterscheiden sich in der Anordnung der Eingangs-/

Ausgangs-Bytes und des Control-Bytes.

e Lesen Sie die Dokumentation zum Antriebsregler, insbesondere
zum verwendeten Funktionsblock CAN-IN, welches Mapping
fur die Kommunikation geeignet ist.

Baudrate, Codierung und Fir das SSl-Interface stehen 4 Byte Parameterdaten zur Verfligung, die Uber
Hold-Funktion einstellen SDO’s belegt werden. Uber die Parameterdaten definieren Sie

e die Baudrate,

e die Art der Codierung,

e die Auswertung des kombinierten E/A.0O.
Parametrierung liber Global Drive Control (GDC):

Je nach Steckplatz wird das SSl-Interface tber die Indizes 13001, ... 18010, para-
metriert (max. 8 SSlI-Interface-Module). Die Parameterdaten werden in Subin-
dex 1 abgelegt.

Parametrierung iiber CoDeSys:

Die max. 8 SSl-Interface-Module werden Gber Index 13401}, angesprochen. In den
Subindizies 1 ... 64 werden die Parameterdaten abgelegt (4 Byte je Subindex).
Das SSl-Interface-Modul belegt 1 Subindex.

Index Subindex Byte 3 Byte 2 Byte 1 Byte 0
13xXXq 1 00n 00n 00n 00n

epm-t173

Abb. 12.5-1 Abbildung der Parameterdaten SSl-Interface
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

SSI-Interface parametrieren
Belegung der Eingangsdaten iiber Index

Die Parameterdaten haben folgende Belegung:

Byte |Belegung Lenze-Ein-
stellung

0 Reserviert

1 Reserviert

2 Baudrate 7) 00y, = 300 kBaud 00y,

01 = 100 kBaud
02}, = 300 kBaud
03y, = 600 kBaud
04y, _ FFy = 300 kBaud

3 Codierung 2) Bit 0 0 Bindry code 00y
1 Gray code
Bit 1 Reserviert
Hold-Funktion 3) Bit 2 0 deaktivieren
1 aktivieren
Bit 3...7 Reserviert

1) Der an das SSI-Interface angeschlossene Geber (ibergibt serielle Daten. Dazu erhalt er einen Takt vom
SSl-Interface. Diesen Takt geben Sie hier vor.

2)  Bei einem Geber, der die Daten im Gray-Code an das SSl-Interface {ibertragt, muB der Gray-Code aktiviert sein,
damit die Daten in bindrem Code vom Gateway Ubertragen werden.

3) Wenn die Hold-Funktion aktiviert ist, wird der aktuelle Geberwert eingefroren, sobald am Eingang E/A.0 +24 V
anliegt. Voraussetzung ist die Parametrierung der Schaltfunktion fiir den Eingang E/A.0 (14101}, bzw. 14103;).

®
l Hinweis!

Die Baudrate ist von der Leitungsldnge und vom SSI-Geber
abhangig. Die Leitungen missen paarig verdrillt und abgeschirmt
sein. Die folgenden Angaben dienen als Richtlinie:

Leitungslidnge Baudrate

<400 m 100 kBaud
<100 m 300 kBaud
<50m 600 kBaud

12.5.2 Belegung der Eingangsdaten lber Index

Die Eingangsdaten des SSl-Interface kdnnen Sie Uiber Indizies parametrieren. Die
bend&tigten Indizies sind abhdngig vom Mapping (141044,).

@ Hinweis!

Einstellungen in den Indizies 14101y, und 14103}, kénnen nur durch
Ausschalten der Versorgungsspannung zurlickgesetzt werden.
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

SSI-Interface parametrieren
Belegung der Eingangsdaten iiber Index

14104y, = 0 (SSI mapping PLC) e Im Index 14101}, werden die Eingangsdaten fir jedes Modul (Subindex 1 ... 8)
parametriert:
Index Byte 3 Byte 2 Byte 1 Byte 0
101, Subindex 1 00n 00n 00n 00n

Bit| 7]6]5]4| 3[2/1]o] Bit|7|6|5]4|3]2]1]0] Bit|7]6|5]43|2]1]0] Bit|7|6|5]4]3]2]1]0

epm_t207

Abb. 12.5-2  Abbildung der Eingangsdaten in [4101y,, Subindex 1 (Modul 1)

Byte Belegung
0 Control Bit0..1  Sollwertvorgabe
00: keine Sollwertvorgabe
01: Sollwertvorgabe fiir Ausgang E/A.0
10: Sollwertvorgabe fiir Ausgang E/A.1
11: Sollwertvorgabe fiir Ausgange E/A.0 und E/A.1
Bit 2 Reserviert
Bit 3 Bedingung, wann der Ausgang = HIGH gestzt wird
0: wenn SSI-Geberwert > Sollwert
1: wenn SSI-Geberwert < Sollwert

Bit4..7 Reserviert
1 Vergleichswert (LOW-Byte) Bit0...7
2 Vergleichswert (MID-Byte) Bit0..7 Vorgabe Vergleichswert
3 Vergleichswert (HIGH-Byte) Bit0...7

Im Index 141004, werden die Ausgangsdaten fir jedes Modul (Subindex
1 ... 8) angezeigt:

Index Byte 3 Byte 2 Byte 1 Byte 0
Subindex 1 00n 00n 00n 00n
14100,
Bit| 7|65 4/ 3]2] 10| Bit|7|6|5]4]3|2]1]0] Bit|7|6]5/4]3[2]1]0| Bit|7|6|5[4]3]21]0

epm_t208

Abb. 12.5-3  Abbildung der Ausgangsdaten in 14100}, Subindex 1 (Modul 1)

Byte Belegung
0 Status Bit 0 Status E/A.0
Bit 1 Status E/A.1
Bit2..7 Reserviert
1 SSI-Geberwert (LOW-Byte) Bit0...7
2 SSI-Geberwert (MID-Byte) Bit0...7 Ausgabe SSI-Geberwert
3 SSI-Geberwert (HIGH-Byte) Bit0...7
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SSI mapping Standard 1 und
SSI mapping Standard 2

12.5-4

Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

SSI-Interface parametrieren
Belegung der Eingangsdaten iiber Index

e In den Modi "SSI mapping Standard 1” (14104, = 1) und ”SSI mapping
Standard 2” (14104, = 2) werden im Index 141014, die Eingangsdaten fir
jedes Modul (Subindex 1 ... 8) parametriert:

Byte 3 Byte 2 Byte 1 Byte 0
Index .
14101 Subindex 1 00n 00n h
" Bit| 7/6]5]4| 32| 1] o] Bit|7|6]5|4|3]2]1]0] Bit|7|6|5]4]3]2/1]0
epm_t210

Abb. 12.5-4  Abbildung der Eingangsdaten in 14101}, Subindex 1 (Modul 1)

Byte Belegung

0 Reserviert

1 Vergleichswert (LOW-Byte) Bit0..7

2 Vergleichswert (MID-Byte) Bit0...7  Vorgabe Vergleichswert
3 Vergleichswert (HIGH-Byte) Bit0..7

e Im Index 14103}, wird die Schaltbedingung fiir E/A.0 und E/A.1 flr jedes
Modul (Subindex 1 ... 9) definiert:

Index
14103,

Subindex 1

Byte 0

00n
Bit| 7[6/5]4/3]2]1]0

epm_t211

Abb. 12.5-5 Abbildung des Control-Byte in 14103y, Subindex 1 (Modul 1)

Byte

Belegung

0

Control

Bit0...1

Bit 2
Bit 3

Bit4..7

Sollwertvorgabe

00: keine Sollwertvorgabe

01: Sollwertvorgabe fiir Ausgang E/A.0
10: Sollwertvorgabe fiir Ausgang E/A.1
11: Sollwertvorgabe fiir Ausgénge E/A.0 und E/A.1

Reserviert

Bedingung, wann der Ausgang = HIGH gestzt wird
0: wenn SSI-Geberwert groBer Sollwert
1: wenn SSI-Geberwert kleiner Sollwert

Reserviert

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009

Lenze




Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

SSI-Interface parametrieren

Belegung der Eingangsdaten iiber Index

e Im Index 14100y, werden die Ausgangsdaten fiir jedes Modul (Subindex
1 ... 9) angezeigt:

Index Byte 3 Byte 2 Byte 1 Byte 0
14100 Subindex 1 00n 00n 00n
" Bit| 7/65]4]3] 2|1/ 0] Bit|7|6|5[4|3]2]1]o] Bit|7|6|5]4|3[2]1]0

epm_t209

Abb. 12.5-6  Abbildung der Ausgangsdaten in 14100}, Subindex 1 (Modul 1)

Byte Belegung

0 Reserviert

1 SSI-Geberwert (LOW-Byte) Bit0...7

2 SSI-Geberwert (MID-Byte) Bit0..7 Ausgabe SSI-Geberwert
3 SSI-Geberwert (HIGH-Byte) Bit0...7

e Im Index 14102, wird der Status der Schaltbedingung fur E/A.0 und E/A.1 fir
jedes Modul (Subindex 1 ... 9) angezeigt:

Byte 0
Index Subindex 1 00
14102,
Bit|7]6]5/4[3]2/1]0

epm_t206

Abb. 12.5-7 Abbildung des Status-Byte in 14102}, Subindex 1 (Modul 1)

Byte Belegung

0 Status Bit 0 Status E/A.0
Bit 1 Status E/A.1
Bit2..7 Reserviert
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

SSI-Interface parametrieren
Belegung der ProzeBdaten bei ”SSI mapping PLC” (14104 = 0)

12.5.3 Belegung der ProzeBdaten bei ”SSI mapping PLC” (14104 = 0)
Dieses Mapping ist erforderlich, wenn die Auswertung des Geberwertes Uber
Lenze PLC-Geréaten und Funktionsbausteinen der ”I0_System.lib” erfolgen soll.

Wenn Sie Index 14104, = 0 setzen (Lenze-Einstellung), wird die Belegung der Ein-
gangs-/ Ausgangs-Bytes fir die Kommunikation mit Lenze PLC-Gerdten ange-

passt.
Data to module Data from module
01234567 Gateway SSl-Interface 01234567
Lenze : B M@0 m
m Q| m T\ =3
IT|S|a o ! =5l
SIEEEE N H ! » OO0
Rx |E|s|s|ls B ! : Zlelss Tx
PDO/S|S|SIE I . »|8|a|a PDO
= ! :
;
8
o
Hold '
+24 V —— E/A.0 P —E/A1—p
epm-t172

Abb. 12.5-8 Dateneingabe/Datenausgabe SSl-Interface

Fur die Dateneingabe / Datenausgabe stehen 4 Byte zur Verfligung, die Uber
PDOQ'’s Uibergeben (Rx PDO) bzw. ausgegeben (Tx PDO) werden.

m Hinweis!

Ein- und Ausgangsdaten gehen bei Aus-/Einschalten der
Netzversorgung verloren; sie werden nicht gespeichert!

Eingangsdaten Im Rx PDO stehen die Eingangsdaten, mit denen Sie die Ausgéange (E/A.0 und
E/A.1) in Abhangigkeit vom Geberwert steuern kénnen.

Byte Belegung
0 Control Bit0..1 Sollwertvorgabe
00: keine Sollwertvorgabe
01: Sollwertvorgabe fiir Ausgang E/A.0
10: Sollwertvorgabe fiir Ausgang E/A.1
11: Sollwertvorgabe fiir Ausgénge E/A.0 und E/A.1
Bit 2 Reserviert
Bit 3 Bedingung, wann der Ausgang = HIGH gestzt wird
0: wenn SSI-Geberwert groBer Sollwert
1: wenn SSI-Geberwert kleiner Sollwert

Bit4..7 Reserviert
1 Vergleichswert (HIGH-Byte) Bit0..7
2 Vergleichswert (MID-Byte) Bit0...7 Vorgabe Vergleichswert
3 Vergleichswert (LOW-Byte) Bit0..7
Ausgangsdaten Im Tx PDO stehen die Ausgangsdaten, die der Geber liefert.
Byte Belegung
0 Status Bit 0 Status E/A.0
Bit 1 Status E/A.1
Bit2..7 Reserviert
1 SSI-Geberwert (HIGH-Byte) Bit0...7
2 SSI-Geberwert (MID-Byte) Bit0..7 Ausgabe SSI-Geberwert
3 SSI-Geberwert (LOW-Byte) Bit0..7
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SSI-Interface parametrieren
Belegung der ProzeBdaten bei ”SSI mapping PLC” (14104 = 0)

Zahlerzugriff

Lenze

Rx

PDO

Data to module

o

2 3

4567

Control

Data In HB

Data In MB
Data In LB

Data In MB

Data In HB
Data In LB

Ssl
Encoder

o

229 |222
clele E=g =y =
SIS S BoaNCANLY)
©| ©| © | ©| ©
aajn ann
é » E/A.0
compare ¥
[=}—» E/IA1

Data from module

01234567
[aa] [aa]
£ 29 e
5|55 5|55
2|0|0|0 » ,O|0|0
2ls|s|e 2ls|s|e Tx
ST |lo|® S T|o|®
hlaolo|o ®hlaln|a PDO
epm-t187
Abb. 12.5-9  Z&hlerzugriff SSI-Interface, Hold-Funktion deaktiviert
Data to module
01234567
an] o
229 £ =9
EEEE <JEEE
Rx [E|=|s|s sls|s
pDOS18|818 81818
o2y
lload
[aa]
2122
cle|s
SISl
| @O ©
oo
compare %ii%E/Aﬂ
ssl
Encoder
=+24VJ
E/A.0 — _ hold Data from module
01234567
[aa] [as]
222 222
s5|5(5 5|35(5
00|00 » ,|O|0|0
Zle|lsls Zle|lsls Tx
Sl o o ®© Slo| oo
»lalala »nlala|a PDO

epm-t191

Abb. 12.5-10 Z&hlerzugriff SSI-Interface, Hold-Funktion aktiviert
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

[i]

Hinweis!

”SSI mapping Standard 1” und "SSI mapping Standard 2”

SSI-Interface parametrieren
Belegung der ProzeBdaten bei ”SSI mapping Standard 1” (14104 = 1)

Belegung der ProzeBdaten bei ”SSI mapping Standard 1” (14104 = 1)

unterscheiden sich in der Anordnung der Eingangs-/

Ausgangs-Bytes und des Control-Bytes.

e Lesen Sie die Dokumentation zum Antriebsregler, insbesondere
zum verwendeten Funktionsblock CAN-IN, welches Mapping
fir die Kommunikation geeignet ist.

Dieses Mapping ist erforderlich, wenn die Auswertung des Geberwertes Uber
Standard Antriebsregler der Reihe 9300 erfolgen soll. Der Geberwert wird als
DWORD zur Verfligung gestellt.

Wenn Sie Index 14104, = 1 setzen, wird die Belegung der Eingangs-/ Ausgangs-
Bytes fir die Kommunikation mit Lenze Antriebsreglern der Reihe 9300 ange-

passt.
Data to module Data from module
01234567 Gateway  SSl-Interface 01234567
Lenze : Lenze m|2 o
92 ¢ o =
3| 3|3
re |3/5]] |E g5 - S e M
X 1558 |5 ' 1o 5| 5|5 | B X
PDO|a|a|a| |O 1. 35 2| alalal |&» PDO
- 3 o
= e
ssl o
Encoder, (o
Hold
24V —— E/A.0-P] — E/A1—p

epm-t199

Abb. 12.5-11 Dateneingabe/Datenausgabe SSl-Interface

Fir die Dateneingabe / Datenausgabe stehen 4 Byte zur Verfligung, die Uber

PDO’s libergeben (Rx PDO) bzw. ausgegeben (Tx PDO) werden.

E Hinweis!

Ein- und Ausgangsdaten gehen bei Aus-/Einschalten der

Netzversorgung verloren; sie werden nicht gespeichert!
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Eingangsdaten Im Rx PDO stehen die Eingangsdaten, mit denen Sie die Ausgénge (E/A.0 und
E/A.1) in Abhangigkeit vom Geberwert steuern kénnen.
Byte Belegung
0 Vergleichswert (LOW-Byte) Bit0...7
1 Vergleichswert (MID-Byte) Bit0...7  Vorgabe Vergleichswert
2 Vergleichswert (HIGH-Byte) Bit0...7
3 Reserviert
4 Control Bit0..1  Sollwertvorgabe
00: keine Sollwertvorgabe
01: Sollwertvorgabe fiir Ausgang E/A.0
10: Sollwertvorgabe fiir Ausgang E/A.1
11: Sollwertvorgabe fiir Ausgange E/A.0 und E/A.1
Bit 2 Reserviert
Bit 3 Bedingung, wann der Ausgang = HIGH gestzt wird
0: wenn SSI-Geberwert groBer Sollwert
1: wenn SSI-Geberwert kleiner Sollwert
Bit4...7 Reserviert
Ausgangsdaten Im Tx PDO stehen die Ausgangsdaten, die der Geber liefert.
Byte Belegung
0 SSI-Geberwert (LOW-Byte) Bit0...7
1 SSI-Geberwert (MID-Byte) Bit0...7 Ausgabe SSI-Geberwert
2 SSI-Geberwert (HIGH-Byte) Bit0...7
3 Reserviert
4 Status Bit 0 Status E/A.0
Bit 1 Status E/A.1
Bit2..7 Reserviert
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Zahlerzugriff Data to module

12345617

Rx
PDO

Data In LB
Data In MB
Data In HB
Control

Data In LB
Data In MB
Data In HB

.

; load
4&

DataIn MB 4—

Data In HB

Data In MB
Data In HB

Data In LB
Data In LB

JT

SSI
Encoder »

Data from module
4 01234567
m o
G 222
5|55 5|55
»|0|0|O »S(O|O] | o
2lsigls Slsls |2 Tx
S lo|lo|® T ©| © 8
[eil=1]=1]a} alala] & PDO
epm-t197
Abb. 12.5-12 Zahlerzugriff SSI-Interface, Hold-Funktion deaktiviert
Data to module
012345867
o m
ik oS¢
clelg| |8 P cicle
Rx |g|&|s| |2 S|s|s
pDO|8|8|8] |3 38188
o2}
lload
[as]
o122
clels
©| ©| ©
T T | ®
[a][a]]s]
compare %%&E/AA
SSlI
Encoder > [l
=424V
E/A.0 _ hold Data from module
012345867
o o
Q2| E QS |E
5|55 5|55
»|0|0|0 O|0|0| |
2|e|e| s s|s|s |2 Tx
SO T|lo|®© ©|©| ® S
»hlalala alalal & PDO

epm-t198

Abb. 12.5-13 Zahlerzugriff SSl-Interface, Hold-Funktion aktiviert
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12.5.5 Belegung der ProzeBdaten bei ”SSI mapping Standard 2” (14104 = 2)

m Hinweis!

”SSI mapping Standard 1” und ”SSI mapping Standard 2”

unterscheiden sich in der Anordnung der Eingangs-/

Ausgangs-Bytes und des Control-Bytes.

e Lesen Sie die Dokumentation zum Antriebsregler, insbesondere
zum verwendeten Funktionsblock CAN-IN, welches Mapping
fir die Kommunikation geeignet ist.

Dieses Mapping ist erforderlich, wenn die Auswertung des Geberwertes Uber
Standard Antriebsregler der Reihe 9300 erfolgen soll. Der Geberwert wird als
DWORD zur Verfligung gestellt.

Wenn Sie Index 14104, = 2 setzen, wird die Belegung der Eingangs-/ Ausgangs-
Bytes flur die Kommunikation mit Lenze Antriebsreglern der Reihe 9300 ange-

passt.
Data to module Data from module
012345867 Gateway SSl-Interface 012345867
Lenze : B Lenze m Q| m
m|2|lo J|=|T
212 | 55|35
s £lele X » 5/6|6
Rx |€ SIs s 1 % Ssc Tx
PDO |8 a8 al8 ! o 88|18 |Ppo
1

+24V — —EIA1—p

epm-t202

Abb. 12.5-14 Dateneingabe/Datenausgabe SSI-Interface

Fir die Dateneingabe / Datenausgabe stehen 4 Byte zur Verfligung, die Uber
PDO'’s Uibergeben (Rx PDO) bzw. ausgegeben (Tx PDO) werden.

m Hinweis!

Ein- und Ausgangsdaten gehen bei Aus-/Einschalten der
Netzversorgung verloren; sie werden nicht gespeichert!
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Ausgangsdaten
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

SSI-Interface parametrieren
Belegung der ProzeBdaten bei ”SSI mapping Standard 2” (14104 = 2)

Im Rx PDO stehen die Eingangsdaten, mit denen Sie die Ausgéange (E/A.0 und
E/A.1) in Abhangigkeit vom Geberwert steuern kénnen.

Byte Belegung

0 Control Bit0..1  Sollwertvorgabe
00: keine Sollwertvorgabe
01: Sollwertvorgabe fiir Ausgang E/A.0
10: Sollwertvorgabe fiir Ausgang E/A.1
11: Sollwertvorgabe fiir Ausgénge E/A.0 und E/A.1
Bit 2 Reserviert
Bit 3 Bedingung, wann der Ausgang = HIGH gestzt wird
0: wenn SSI-Geberwert groBer Sollwert
1: wenn SSI-Geberwert kleiner Sollwert
Bit4..7 Reserviert

1 Reserviert

2 Reserviert

3 Reserviert

4 Vergleichswert (LOW-Byte) Bit0..7

5 Vergleichswert (MID-Byte) Bit0...7  Vorgabe Vergleichswert
6 Vergleichswert (HIGH-Byte) Bit0..7

Im Tx PDO stehen die Ausgangsdaten, die der Geber liefert.

Byte Belegung

0 Status Bit 0 Status E/A.0
Bit 1 Status E/A.1
Bit2..7 Reserviert
1 Reserviert
2 Reserviert
3 Reserviert
4 SSI-Geberwert (LOW-Byte) Bit0...7
5 SSI-Geberwert (MID-Byte) Bit0..7 Ausgabe SSI-Geberwert
6 SSI-Geberwert (HIGH-Byte) Bit0...7
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Zahlerzugriff

Lenze

o

123 4

o

Data to module

7

Rx
PDO

Control
Data In LB

Data In MB

DatalnHB |o

I}
o
=

SSI|
Encoder

Qim
q=T
Pciclc
sls|ls
©| ©| ©
oo
J =02
l load
m|m omlm
8=z g=z
clcle S
S Ss S Ss8
©| ©| © | ©| ©
[a]a]]s] anan
é > E/AO
compare ¥
=)74>E/A.1

A

v

Data from module
0123456867
an] [as}
kS lEgES
5|55 5|55
»|0|0|0 » v 8|6|6
2lelsle 2 sle|ls| | Tx
8 oo © ol ©| ©|®
hlalojo 7] [ail=}fa] PDO
epm-t203
Abb. 12.5-15 Z&hlerzugriff SSI-Interface, Hold-Funktion deaktiviert
Data to module
012345867
o [aa]
Q2|2 oSE
5 clels P cic|e
Rx |E s|s| @ Sls|s
PDO|S alala 81818
=02€
lload
o
e
clels
sse
| © ©
[a]a]]s)
compare —»E/AA1
ssl
Encoder f
=424V
E/A.0 — _ hold Data from module
01234567
m o
32T Sl
5|55 5|55
»|O|0|0 » v &|0|6
2ls|lgls 2 SlE 8 | Ty
Sl oo © ol T o ®©
»hlo|la|a 0 ool PDO

epm-1204

Abb. 12.5-16 Z&hlerzugriff SSI-Interface, Hold-Funktion aktiviert
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Beispiel

12.5-14

Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

SSI-Interface parametrieren
Beispiel einer Parametrierung iiber ProzeBdaten

Beispiel einer Parametrierung liber ProzeBdaten

Der Stationsaufbau besteht aus einem CAN Gateway und einem SSl-Interface. Es
wird ein Geber mit 24 Bit Auflésung und einer Codierung im Gray Code eingesetzt.

Ausgang E/A.0 soll bei einem Z&hlerwert von > 1000 schalten, Ausgang E/A.1 bei
einem Zahlerwert von > 2000. Zur einfacheren Darstellung werden die Zahlen im
Hexadezimal-Format dargestellt.

Vorgabe

Mapping SSI mapping PLC (14104, = 0)
Knotenadresse 2

Codierung (13001/1) Gray Code

Hold-Funktion (13001/1) deaktiviert

1. Parameterdaten zuweisen

Byte 3 Byte 2 Byte 1 Byte 0
01n 00n 00n 00h

Index Subindex
13001, 1

epm-t188

Abb. 12.5-17 Beispiel Parameterdaten beim SSI-Interface zuweisen

2. Vergleichswert fur Kanal 0 zuweisen

10004e 2 00 03 E8j,

1 Re D S HB MB LB
PDO 282 [01[oofos[es] | | | |

epm-t189

Abb. 12.5-18 Beispiel Vergleichswert fiir Kanal 0 beim SSl-Interface zuweisen

3. Vergleichswert fur Kanal 1 zuweisen

2000g; 2 00 07 DOy,

1 ReD S HB MB LB
PDO 2824 [02[oof07[po] | [ | |

epm-t190

Abb. 12.5-19 Beispiel Vergleichswert fiir Kanal 1 beim SSl-Interface zuweisen
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Parameterdaten

12.6 1xZahler/16xDigital Eingang-Modul parametrieren

12.6.1 Parameterdaten

Uber die Parameterdaten wird dem internen Zahler einen Modus zugewiesen und
der digitale Eingangsfilter konfiguriert.

Fir den 1xZahler/16xDigital Eingang stehen 3 Byte Parameterdaten zur Verfu-
gung, die Uber SDO’s belegt werden.

Parametrierung Giber Global Drive Control (GDC):

Je nach Steckplatz wird das Modul tGber die Indizes 3001}, ... 3010x;, parametriert
(maximal 8 Zahler-Module). Die Parameterdaten werden in Subindex 1 abgelegt.

Parametrierung liber CoDeSys:

Die max. 8 Zahler-Module werden Uber Index 13401}, angesprochen. In den Subin-
dizies 1 ... 64 werden die Parameterdaten abgelegt (4 Byte je Subindex). Das Zah-
ler-Modul belegt 1 Subindex.

Index Subindex Byte 2 Byte 1 Byte 0
13X, 1 00, 00, 00y, 00,

epm-t176

Abb. 12.6-1 Abbildung der Parameterdaten 1xZahler/16xDigital Eingang
Die Parameterdaten haben folgende Belegung:

Byte Belegung Lenze-Einstellung
0 Modus Zahler 00y, Encoder mit 4 Flanken 00y
01y 32 Bit-Zé&hler
02y, Clock Up- / Clock Down-Auswertung
03y Messen der Frequenz
04y, Messen der Periodendauer
05y, ... FF,  Reserviert
1 Filterfaktor A 0..255 Konfiguration der digitalen Eingangsfilter fiir | 00y,
2 Filterfaktor B 0..255 die Zéhlereingénge E.O und E.1 OOh

m Hinweis!

Speichern Sie gedanderte Parameter Gber Index 12003}, in das
EEPROM. Die Einstellungen bleiben dann nach Ausschalten der
Versorgungsspannung erhalten.
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Eingangsdaten / Ausgangsdaten

Eingangsdaten / Ausgangsdaten

v

2
-8

o

Data to module Gateway  Counter/Dig In
01234567 e |
g o
cle|=s|=|| £ N5 '
1.Rx|g|s|s|s|E - 'ER:
PDO |8I1E|8|8|8|@ i
= _. O :
- | -
EO >

Data Out |© O

Data Out

Data Out |

Data Out |« 3

E.0.E7 |» 3

1. Tx
PDO

epm-t192

Abb. 12.6-2 Dateneingabe/Datenausgabe 1xZ&hler/16xDigital Eingang

Fur die Dateneingabe / Datenausgabe stehen 6 Byte zur Verfligung, die Uber ein
PDO in den Zahler tGbergeben (Rx PDO) bzw. vom Z&hler ausgegeben (Tx PDO)

werden.

m Hinweis!

Ein- und Ausgangsdaten gehen bei Aus-/Einschalten der
Netzversorgung verloren; sie werden nicht gespeichert!
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Eingangsdaten / Ausgangsdaten

Eingangsdaten

Ausgangsdaten

Lenze

Die Eingange E.O und E.1 werden als Z&hlereingénge und als digitale Eingénge ge-
nutzt.

Der Zahler-Startwert steht im 1. Rx PDO in den Bytes 0 bis 3 (Data In). Wenn ein
Startwert geladen ist, z&hlt der Zahler ab diesem Wert aufwérts oder abwarts.

Der Zahlbereich liegt zwischen 0 und +4.294.967.295. Sobald bei einem Aufwarts-
zahler die obere Zahlgrenze erreicht ist, springt der Z&hlwert auf die untere Zahl-
grenze. Sobald bei einem Abwértszéhler die untere Zahlgrenze erreicht ist, springt
der Zahlwert auf die obere Zdhlgrenze.

Uber Byte 4 (Control) steuern Sie den Z&hler. Es hat folgende Belegung:

Byte Belegung

4 Control Byte Bit 0 1 = Start Zahler (Software-Gate ist offen) !
Bit 1 1 = Stop Zahler (Software-Gate ist geschlossen) 1)
Bit 2 1 = Lade Zé&hler mit Startwert / Vergleichswert
Bit 3 1 = Ldsche Zahlerwert
Bit 4...7 Reserviert

1) Sind Start- und Stop-Bit = HIGH, ist Stop aktiv. Sind beide Bits LOW ist der Zustand des zuletzt gesetzten Bits
aktiv.

Uber Byte 5 geben Sie fiir die Modi 3 (Frequenzmessung) und 4 (Periodenmes-
sung) die Referenzfrequenz vor. Es hat folgende Belegung:

Byte Belegung
5 Referenzfrequenz 00p, 16 MHz
01 8 Mhz
02 4 Mhz
03y 1 MHz
04y, 100 kHz
05y 10 kHz
06 1 kHz
07 100 Hz
08y FFy  nicht erlaubt

Der aktuelle Zahlerwert steht im 1. Tx PDO in den Bytes 0 bis 3 (Data Out) und kann
dort ausgelesen werden. In den Bytes 4 und 5 stehen die Steuersignale (E.O ...
E.15).
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Eingangsdaten / Ausgangsdaten

Data to module
Start value counter

012345 0123
o
clels|=|s| cle|g|s
1.Rx|g|s|2|s|E - P olslsls
pDO 818 18|8[8| adiala
Load=4dec
»
Start=1dec | |
Stop=2dec
»
Clear=8dec ;E
A .
B Data from module
g Act. value
counter
01vw23 0123
S5|5|5|5 5|5|5/5
&|0|0|6 W|0|0|0|0
S S8 o lsisisls
©| O © © ©| @O © ©
alalala [alf=1]=1]-}

v
E.0..E7 |»
E.8..E.15/
v
E.0.E7 |&
E.8...E.15|0
g-
ox

.

epm-t175

Abb. 12.6-3 Zahlerzugriff 1xZ&hler/16xDigital Eingang
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Encoder (Modus 0)

12.6.3 Encoder (Modus 0)

Clear-Signal

Load-Signal

Start-/Stop-Signal

A-/B-Signal

Zahlerzugriff

Lenze

Im Modus 0 werden die steigenden und fallenden Flanken von Signal A und B aus-
gewertet. Der Zahler kann Uber das Rx PDO mit einem Startwert vorbelegt werden.

Der Zahlbereich liegt zwischen 0 und +4.294.967.295. Sobald bei einem Aufwarts-
z&hler die obere Z&hlgrenze erreicht ist, springt der Z&hlwert auf die untere Z&hl-
grenze. Sobald bei einem Abwartszahler die untere Zahlgrenze erreicht ist, springt
der Zahlwert auf die obere Zahlgrenze.

Ein HIGH-Pegel im Byte 4 (Control), Bit 3 (Clear) setzt den Zahler auf Null.

Wenn im Byte 4 (Control) das Bit 2 (Load) von LOW nach HIGH wechselt, wird der
Zahler mit dem Startwert aus Byte 0 bis 3 (Data In) vorbelegt.

Das Software-Gate, das den Zahlvorgang freigibt, wird gedffnet, wenn im Byte 4
(Control) das Bit 0 (Start) HIGH-Pegel hat. Es wird geschlossen sobald Bit 1 (Stop)
HIGH-Pegel hat.

Bei gedffnetem Software-Gate: Jede steigende oder fallende Flanke vom Signal
A (E.O) und B (E.1) inkrementiert oder dekrementiert den Zahlerwert. Die Z&hlrich-
tung ist davon abhangig, welches Signal voreilt.

Data to module
Start value counter

012345 01238

g
clels|=]g| £ clelele
1.Rx|g|g|g|8| gl sls|s|s
y T|®|C|®| O © T|©| o ®
PDO olo0on|o|lx [a)[=]l=]]s}

Load=4dec

—

Start=1dec
»
Stop=2dec
»
Clear=8dec| | L
A
Bl » Data from module
P Act. value
counter
01vw23 0123
55|55 55|55
O|0|O0|0 n O|O|0O|0
O Ol oo Vo oo o
T ©|®|® T 3| T | ®
[a)f=]f=]]a] alnjalnj4

|
]

v
E.0..E.7 |®
E.8...E.15|9
v
E.0..E.7
E.8...E.15|0
g
ox

epm-t177

Abb. 12.6-4  Z&hlerzugriff 1xZ&ahler/16xDigital Eingang im Modus 0
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

1xZahler/16xDigital Eingang-Modul parametrieren
Encoder (Modus 0)

Signalverlauf Der Zahler wird um 1 inkrementiert bei

einer LOW-HIGH-Flanke von Signal A und einem LOW-Pegel von Signal B.
einer HIGH-LOW-Flanke von Signal A und einem HIGH-Pegel von Signal B.
einer LOW-HIGH-Flanke von Signal B und einem HIGH-Pegel von Signal A.
einer HIGH-LOW-Flanke von Signal B und einem LOW-Pegel von Signal A.

SW-Gate

B T i
(

R
Counter 0015} 0014)

epm-t178

Abb. 12.6-5 Signalverlauf 1xZ&hler/16xDigital Eingang im Modus 0 (Aufwértszahler)

Der Zahler wird um 1 dekrementiert bei

einer LOW-HIGH-Flanke von Signal A und einem HIGH-Pegel von Signal B.
einer HIGH-LOW-Flanke von Signal A und einem LOW-Pegel von Signal B.
einer LOW-HIGH-Flanke von Signal B und einem LOW-Pegel von Signal A.
einer HIGH-LOW-Flanke von Signal B und einem HIGH-Pegel von Signal A.

SW-Gate

TdL2cIH r—bﬂ—b‘ TelH2dH
v

| T e
/

|

L] <
Counter 0004} 0005} 0006 0007) 0008} 00094 O00A{ 000B) 000C{ 000DF 000E) 000FX 0010f 0011) 0012) 0013f 0015

epm-t179

Abb. 12.6-6 Signalverlauf 1xZ&ahler/16xDigital Eingang im Modus 0 (Abwartszahler)
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

1xZéahler/16xDigital Eingang-Modul parametrieren
32 Bit-Zéahler (Modus 1)

12.6.4 32 Bit-Zdhler (Modus 1)

Clear-Signal

Load-Signal

Start-/Stop-Signal

A-/B-Signal

Zahlerzugriff

Lenze

Im Modus 1 arbeitet der Zahler als 32 Bit-Z&hler. Der Zahler kann tGber das Rx PDO
mit einem Startwert vorbelegt werden.

Der Zahlbereich liegt zwischen 0 und +4.294.967.295. Sobald bei einem Aufwarts-
zdhler die obere Zahlgrenze erreicht ist, springt der Zdhlwert auf die untere Z&hl-
grenze. Sobald bei einem Abwértszdhler die untere Zahlgrenze erreicht ist, springt
der Zahlwert auf die obere Z3hlgrenze.

Ein HIGH-Pegel im Byte 4 (Control), Bit 3 (Clear) setzt den Zahler auf Null.

Wenn im Byte 4 (Control) das Bit 2 (Load) von LOW nach HIGH wechselt, wird der
Zahler mit dem Startwert aus Byte 0 bis 3 (Data In) vorbelegt.

Das Software-Gate, das den Zahlvorgang freigibt, wird ge6ffnet, wenn im Byte 4
(Control) das Bit 0 (Start) HIGH-Pegel hat. Es wird geschlossen sobald Bit 1 (Stop)
HIGH-Pegel hat.

Bei gedffnetem Software-Gate: Mit jeder steigenden Flanke vom Signal A (E.0)
wird der Zahler um 1 inkrementiert oder dekrementiert.

Die Z&hlrichtung bestimmen Sie iber den Pegel von Signal B (E.1):

Aufwértszéhler: LOW-Pegel
Abwartszéhler: HIGH-Pegel

Data to module
Start value counter
012345 0123
o
clele|=|g| £ cleleg|s
1.Rx | |g8|g|s| | o|ls|s|s
PO 81818 18[S| & aada
Load=4dec l
Start=1dec | |
Stop=2dec
»
Clear=8dec| | E
A .
B Data from module
g Act. value
counter
01w23 0123
S5|5|5|5 S5|5|5|5
S5|6|0|0 <)} Xe)
Slelsls lolsls|s
- 8l3|818]4 5 8l8la|8l4 5
N[ N
. a| | L w | L i
- Ladl H » H :
wi| Wi ui| ui| PDO
epm-t177

Abb. 12.6-7 Zahlerzugriff 1xZahler/16xDigital Eingang im Modus 1
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

1xZahler/16xDigital Eingang-Modul parametrieren
32 Bit-Zéahler (Modus 1)

Signalverlauf SW-Gate

TtoH TtoL
A /
—»  |«TclH2d

\ \
Counter 0000 0004 X 0000 0005 X 0000 0006 X 0000 0007 X 0000 0008 X 0000 0009
epm-t180
Abb. 12.6-8 Signalverlauf 1xZahler/16xDigital Eingang im Modus 1 (Aufwértsz&hler)
SW-Gate
B
TtOH TtoL
A /
—»| |« TclH2d
\ \
Counter 0000 0009 X 0000 0008 X 0000 0007 X 0000 0006 X 0000 0005 X 0000 0004
epm-t181

Abb. 12.6-9 Signalverlauf 1xZ&ahler/16xDigital Eingang im Modus 1 (Abwértszahler)
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

1xZéahler/16xDigital Eingang-Modul parametrieren

32 Bit-Zahler mit Clock Up/Down-Auswertung (Modus 2)

12.6.5 32 Bit-Zahler mit Clock Up/Down-Auswertung (Modus 2)

Clear-Signal

Load-Signal

Start-/Stop-Signal

A-/B-Signal

Zahlerzugriff

Lenze

Im Modus 2 arbeitet der Zahler als Clock Up-/Clock Down-Zahler. Der Zahler kann
Uber das Rx PDO mit einem Startwert vorbelegt werden.

Der Zahlbereich liegt zwischen 0 und +4.294.967.295. Sobald bei einem Aufwarts-
z&hler die obere Z&hlgrenze erreicht ist, springt der Z&hlwert auf die untere Z&hl-
grenze. Sobald bei einem Abwértszahler die untere Zahlgrenze erreicht ist, springt
der Zahlwert auf die obere Zahlgrenze.

Ein HIGH-Pegel im Byte 4 (Control), Bit 3 (Clear) setzt den Zahler auf Null.

Wenn im Byte 4 (Control) das Bit 2 (Load) von LOW nach HIGH wechselt, wird der
Zahler mit dem Startwert aus Byte 0 bis 3 (Data In) vorbelegt.

Das Software-Gate, das den Zahlvorgang freigibt, wird gedffnet, wenn im Byte 4
(Control) das Bit 0 (Start) HIGH-Pegel hat. Es wird geschlossen, sobald Bit 1 (Stop)
HIGH-Pegel hat.

Bei gedffnetem Software-Gate: Mit jeder steigenden Flanke vom Signal A (E.O)
wird der Zahler um 1 inkrementiert. Mit jeder steigenden Flanke vom Signal B (E.1)
wird der Zahler um 1 dekrementiert.

Data to module
Start value counter
012345 01238
g
clele|=|g| £ clele|s
1.Rx|&|g8|e|s| | o|s| sl
PO 81818 18[8| & aalda
Load=4dec l
Start=1dec
»
Stop=2dec
»
Clear=8dec| | L
A
Bl » Data from module
P Act. value
counter
01y23 0123
3338 33138
»
Slos|s Velslsls
: 8|8/8|8/4 5 8188 8|4 5
NE: NE:
. 5| | p| i u
J &l e Sle| 1. Tx
wi| i ui| uwi| PDO
epm-t177

Abb. 12.6-10 Zé&hlerzugriff 1xZ&ahler/16xDigital Eingang im Modus 2
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

1xZahler/16xDigital Eingang-Modul parametrieren
32 Bit-Zahler mit Clock Up/Down-Auswertung (Modus 2)

Signalverlauf SW-Gate

A s T\ T\

Counter 0000 0004 >< 0000 0005 >< 0000 0006 >< 0000 0007 >< 0000 0006 >< 0000 0005

epm-t182

Abb. 12.6-11 Signalverlauf 1xZ&hler/16xDigital Eingang im Modus 2
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

1xZéahler/16xDigital Eingang-Modul parametrieren

Messen der Frequenz (Modus 3)

12.6.6 Messen der Frequenz (Modus 3)

Referenzfrequenz

Berechnung Zeitfenster

Load-Signal

Start-/Stop-Signal

A-Signal

Clear-Signal

Lenze

Im Modus 3 arbeitet der Zahler als Frequenzmesser. Dazu zdhlt er die Anzahl der
steigenden Flanken von Signal A innerhalb eines spezifizierten Zeitfensters.

Das Zeitfenster bestimmen Sie, indem Sie im Rx PDO einen Startwert (Data In) und
eine Referenzfrequenz (Ref. Freq.) vorgeben.

Byte Belegung
5 Referenzfrequenz 00p, 16 MHz
01y, 8 Mhz
02y, 4 Mhz
03y 1 MHz
04y, 100 kHz
05y 10 kHz
06y, 1 kHz
07 100 Hz
08y, FFp  nicht erlaubt

Tw  Zeitfenster
Ty = fl -n |fe Referenzfrequenz (wird in Byte 5 tibergeben)
ref n Startwert (wird in Byte 0 ... 3 iibergeben)

Wenn im Byte 4 (Control) das Bit 2 (Load) von LOW nach HIGH wechselt, wird der
Zahler mit dem Startwert aus Byte 0 bis 3 (Data In) vorbelegt.

Das Software-Gate, das den Zahlvorgang freigibt, wird gedffnet, wenn im Byte 4
(Control) das Bit 0 (Start) HIGH-Pegel hat. Es wird geschlossen, sobald Bit 1 (Stop)
HIGH-Pegel hat.

Wenn das Software-Gate geéffnet ist:

e Der Referenz-Zahler wird durch die erste steigende Flanke von Signal A (E.O)
gestartet und anschlieBend mit jeder steigenden Flanke der Referenzuhr
inkrementiert.

e Wenn der Referenzzéhler den Startwert erreicht (Zeit T, ist abgelaufen), wird
der aktuelle Zahlwert in das Tx PDO in Byte 0 ... 3 (Data Out) geschoben.

e Danach werden Zahler und Referenzzahler automatisch zuriickgesetzt und
die nadchste Frequenzmessung startet mit der ndchsten steigenden Flanke
von Signal A.

e Treten innerhalb des Zeitfensters T,, keine zwei steigenden Flanken im
Signal A auf, wird der Zahlwert fur diese Messung mit Null interpretiert.

Der Zahler kann jederzeit Gber ein HIGH-Pegel im Byte 4 (Control), Bit 3 (Clear) ge-
I6scht werden. Der Ladewert bleibt gliltig, bis ein neuer Wert geladen wird.
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Berechnung Frequenz

Zahlerzugriff

Signalverlauf

12.6-12

Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

1xZahler/16xDigital Eingang-Modul parametrieren
Messen der Frequenz (Modus 3)

f Frequenz von Signal A
fref  Referenzfrequenz

m  Zahlerwert

n Startwert

f=f

s|3

ref

Beispiel: Referenzfrequenz f,es = 1 MHz, Startwert n = 1.000.000, Z&hlerwert m =
10.000

_ . 10000 _
f = 1 MHz - 5o = 10 kHz

Data to module
Start value counter

012345 0123
g
clelels|g £ RIS
1.Rx|g|=|e|s|E - s|s| sl
PDO 181G 1818|8| e alalala
Load=4sec l
»
Start=1dec
»
Stop=2dec
»
Clear=8dec [‘
»
A
> Data from module
Act. value
counter
01vy2 3 0123
5|5|5|5 55|55
o|6|0|6 o O|0|0|0
IR Tolsisls
T || T ® o o Tl ®
alololo olololo

v
E.0..E.7 |»
E.8..E.15/
v
E.0.E7 |&
E.8...E.15|0
3
ox

]

epm-t183

Abb. 12.6-12 Zahlerzugriff 1xZahler/16xDigital Eingang im Modus 3

SW-Gate
B T > Tw
Al ;TL :
Counter o k X1 Xz :Xm \Xo X1 )(2
) 4
Ref. Counter 0 EREY 6 € 63 K3 62 63 4 £5) ) 30 03 63 63 B 3 ) T
Data Out o m

epm-t185

Abb. 12.6-13 Signalverlauf 1xZ&ahler/16xDigital Eingang im Modus 3
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

1xZéahler/16xDigital Eingang-Modul parametrieren

Messen der Periodendauer (Modus 4)

12.6.7 Messen der Periodendauer (Modus 4)

Referenzfrequenz

Start-/Stop-Signal

A-Signal

Clear-Signal

Berechnung Periodendauer

Lenze

Im Modus 4 arbeitet der Z&hler als Periodendauermesser. Dazu z&hlt er die Anzahl
steigender Flanken eines Referenzzdhlers zwischen zwei steigenden Flanken von
Signal A (E.O).

Die Frequenz des Referenzzahlers geben Sie im Rx PDO im Byte 5 (Ref. Freq.) vor.

Byte Belegung
5 Referenzfrequenz 00y, 16 MHz
01 8 Mhz
02y 4 Mhz
03y, 1 MHz
04y, 100 kHz
05y 10 kHz
06, 1 kHz
07 100 Hz
08, FFy  nicht erlaubt

Das Software-Gate, das den Zahlvorgang freigibt, wird gedffnet, wenn im Byte 4
(Control) das Bit 0 (Start) HIGH-Pegel hat. Es wird geschlossen, sobald Bit 1 (Stop)
HIGH-Pegel hat.

Wenn das Software-Gate gedffnet ist:

e Der Referenzzéhler wird durch die erste steigende Flanke von Signal A
gestartet und anschlieBend mit jeder steigenden Flanke der Referenzuhr
inkrementiert.

e Die nachste steigende Flanke von Signal A stoppt den Referenzzahler.
Der Zahler kann jederzeit Uber ein HIGH-Pegel im Byte 4 (Control), Bit 3 (Clear) ge-

I6scht werden. AnschlieBend wird der Messvorgang mit der ndchsten steigenden
Flanke von Signal A erneut gestartet.

T Periodendauer
T=—-n |fg Referenzfrequenz
ref N Zahlerwert

Beispiel: Referenzfrequenz fios = 1 MHz, Z&hlerwert n = 10.000

=1 . =
T_1MHZ 10000 = 10 ms

m Hinweis!

Der Z&hlerwert bleibt solange giiltig, bis die ndchste Messung
abgeschlossen ist bzw. bis der Zahler Uber das Clear-Signal
zuruickgesetzt wird; das heiBt, sollte eine Messung nicht
abgeschlossen werden, weil z. B. keine zweite steigende Flanke
von Signal A auftritt, erhalten Sie nicht den aktuellen Z&hlerwert
sondern den von der vorherigen Messung.
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Zahlerzugriff

Signalverlauf

12.6-14

Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

1xZahler/16xDigital Eingang-Modul parametrieren
Messen der Periodendauer (Modus 4)

Data to module

012345
g
—| ©
S| iC
1. Rx ‘g -
PDO Ol X
‘ »
Start=1dec
»
Stop=2dec >
Clear=8dec| | L
A
> Data from module
Act. value
counter
01w2 3 0123
55|55 5|5|5/5
S|6|06|0 00|00
Ssse Tisis|s|ls
818/18/8]4 5 alaldl8l4 5
w0 el
~| = ~| =
; | | wi o | | ui
: » :
J Sl w Slw 1. Tx
wi| wi ui| ui| PDO
epm-t184
Abb. 12.6-14 Za&hlerzugriff 1xZ&ahler/16xDigital Eingang im Modus 4
SW-Gate
P T ,
A 44{1—\—4&—\—{
Ref. Couner 0 Co )= ) Ik
Data Out o Xn

epm-t186

Abb. 12.6-15 Signalverlauf 1xZ&ahler/16xDigital Eingang im Modus 4
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

1xZéahler/16xDigital Eingang-Modul parametrieren

Digitale Eingangsfilter parametrieren

12.6.8 Digitale Eingangsfilter parametrieren

Formel zur Berechnung

Beispiel

Lenze

Zahlimpulse an den Eingéngen E.O und E.1 mussen eine Mindestlange haben, da-
mit sie ausgewertet werden. Uber digitale Eingangsfilter wird die Impulslénge

Tpuise €ingestellt.

e lenze-Einstellung: Tpyise = 2,5 us

e Uber Byte 1 der Parameterdaten wird der Filterfaktor A vorgegeben:

- Erlaubte Werte: 0 ... 255 (Lenze-Einstellung: 0)

e Uber Byte 2 der Parameterdaten wird der Filterfaktor B vorgegeben:

— Erlaubte Werte: 0 ... 255 (Lenze-Einstellung: 0)

Tpulse = (Filterfaktor A + 1) x (Filterfaktor B + 1) x 2,5 us

Eingestellte Filterfaktoren:

e Filterfaktor A=3

e FilterfaktorB =0

Zahlimpulse mit folgender Mindestldnge werden ausgewertet:
Thuse=2 B +1)x(0+1)x2,5us

Tpuise 210 us

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Parameterdaten (ibertragen

12.7 Parameterdaten ubertragen

Wenn Sie Parameter &ndern (z. B. Uberwachungszeiten im Index 12400y,), miissen
Sie die neuen Eistellungen Uber Index 12003}, nichtfllichtig speichern. Die Einstel-
lungen bleiben dann nach Schalten der Versorgungsspannung erhalten.

Schritt Aktion
1. Anderungen speichern Index 12003y, = 1 setzen

Bemerkung

Lenze
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Parametrierung iiber Systembus (CAN) / CANopen

Werkseinstellung laden

12.8 Werkseinstellung laden

Uber Index 121004 werden alle Parameterénderungen auf die Werkseinstellung

zuriickgesetzt. Anderungen, die Sie ggf. durchgefiinrt haben, werden aus dem EE-
PROM des Dezentralen I/0O-Systems geldscht.

Schritt Aktion Bemerkung
1. Werkseinstellung laden Index 121005, = 1 setzen
2. Reset Node ausfiihren Index 12358y, = 1 setzen Die Anderungen werden iibernom-
men.
3. Anderungen speichern Index 12003y, = 1 setzen
Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

Analog-Module parametrieren
Parameterdaten

13.1 Analog-Module parametrieren

13.1.1 Parameterdaten

Stop!

Die Module sind hardwareseitig nicht gegen eine falsche

Parametrierung geschiitzt. Sie werden zerstoért, wenn

angeschlossene Signale oder Geber nicht zum eingestellten

MeBbereich passen:

e Max. 15V Eingangsspannung im SpannungsmeBbereich.

e Keine Eingangsspannung im WiderstandsmeBbereich.

e Bei Anderungen am MeBbereich die Eingénge erst nach der
ersten Initialisierung des Gateway beschalten:

— Wahrend der Initialisierung sind bisherige Einstellungen noch
aktiv. Nicht passende Eingangsbeschaltungen kénnen daher
das Modul zerstéren. Anderungen werden erst nach der
Initialisierung wirksam und dauerhaft gespeichert.

4xAnalog Eingang-Module e Fur ein 4xAnalog Eingang-Modul stehen 10 Byte Parameterdaten zur
Verfugung. Uber die Parameterdaten definieren Sie

— die Signalfunktion flr jeden Eingang (Strommessung,
Spannungsmessung, Temperaturmessung usw.),

— das Verhalten des Moduls im Fehlerfall,
— die Wandlergeschwindigkeit.

e Sie kénnen das Modul mit dem Projektierungs-Tool oder iber Slot und Index
parametrieren.

— Fir die Parametrierung Uber Slot und Index sind die Funktionsbausteine
SFB 52 (Lesen) und SFB 53 (Schreiben) erforderlich. @ 1053

Slot-Nummer Index Zugriff |Beschreibung

1..32 00y, R Diagnose-Datensatz 0 auslesen
W Parameter zum Modul schreiben
01y, R Uber den Index konnen Sie den entsprechenden Diagnose-Datensatz des
Elektronikmoduls auslesen.
e Beispiel:

— Index 01y: Diagnose-Datensatz 1 auslesen
— Index 02;: Diagnose-Datensatz 2 auslesen

F1, R Modulparameter auslesen

F2;, R ProzeBabbild des Moduls auslesen

R = Lesen
W = Schreiben
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

Analog-Module parametrieren

Parameterdaten

Fir Parameterdaten stehen folgende Bytes mit fester Belegung zur Verfiigung.

Byte |Belegung Lenze-Ein-
stellung
0 Diagnos??Iarm freigeben/ Bit0..5 Reserviert 00y,
sperren Bit 6 0 Alarm gesperrt
1 Alarm freigegeben o [z
Bit 7 Reserviert
1 Reserviert
2 Signalfunktion auswéhlen fiir | Auswahl der Signalfunktion: 1 [T37-7
Eingang E.O
3 Signalfunktion auswéhlen fiir
Eingang E.1
4 Signalfunktion auswéhlen fiir
Eingang E.2
5 Signalfunktion auswéhlen fiir
Eingang E.3
6 Optionen auswahlen fiir Ein- |Bit0...3 Wandlergeschwindigkeit 2 Auflésung | 00,
gang E.0 1)
7 Optionen auswahlen fiir Ein- 0000 15 Wandlungen/s 16 Bit 00,
gang E1 1 0001 30 Wandlungen/s 16 Bit
- = — 0010 60 Wandlungen/s 15 Bit
8 gg’;‘g";g auswahlen fir Ein- 0011 123 Wandlungen/s 1pt |2
0100 168 Wandlungen/s 12 Bit
9 Optionen auswahlen fiir Ein- 0101 202 Wandlungen/s 10Bit |00,
gangE3 " 0110 3,7 Wandlungen/s 16 Bit
0111 7,5 Wandlungen/s 16 Bit
Bit4..5 Datenselektion
00 Deaktiviert
01 2 von 3 Werten verwenden
10 4 von 6 Werten verwenden
Bit6...7 Hysterese
00 Deaktiviert
01 Hysterese +8
10 Hysterese +16

1) Die Funktion ist fiir die Module 4xAnalog Eingang +10V und 4xAnalog Eingang +20mA nicht verfiigbar.

2)  Die angegebenen Wandlergeschwindigkeiten gelten fiir den Betrieb eines analogen Eingangs. Beim Betrieb
mehrerer Eingénge dividieren Sie die entsprechende Wandlergeschwindigkeit durch die Anzahl der aktiven
Eingange, um die Wandlergeschwindigkeit pro Eingang zu ermitteln.
Bitte beachten Sie, dass bei hoheren Wandlergeschwindigkeiten die Auflésung auf Grund der kiirzeren
Integrationszeiten sinkt. Das Dateniibergabeformat bleibt gleich. Lediglich die unteren Bit (LSBs) sind fiir den
Analogwert nicht mehr aussagekraftig.
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

Analog-Module parametrieren

Parameterdaten

4xAnalog Ausgang-Module

Lenze

e Fir ein 4xAnalog Ausgang-Modul stehen 6 Byte Parameterdaten zur
Verfigung. Uber die Parameterdaten definieren Sie
- die Signalfunktion flr jeden Ausgang (Ausgabe Stromsignal, Ausgabe
Spannungsignal),
— das Verhalten des Moduls im Fehlerfall.
e Sie kénnen das Modul mit dem Projektierungs-Tool oder tber Slot und Index
parametrieren.
— Fur die Parametrierung lber Slot und Index sind die Funktionsbausteine
SFB 52 (Lesen) und SFB 53 (Schreiben) erforderlich.
Slot-Nummer Index Zugriff |Beschreibung
1..32 00y, R Diagnose-Datensatz 0 auslesen
W Parameter zum Modul schreiben
01y, R Uber den Index kénnen Sie den entsprechenden Diagnose-Datensatz des
Elektronikmoduls auslesen.
o Beispiel:
- Index 01y,: Diagnose-Datensatz 1 auslesen
— Index 02;,: Diagnose-Datensatz 2 auslesen
F1y R Modulparameter auslesen
F2y R ProzeBabbild des Moduls auslesen
R =Lesen
W = Schreiben

Fur Parameterdaten stehen folgende Bytes mit fester Belegung zur Verfligung.

Ausgang A.3

Byte |Belegung Lenze-Ein-
stellung

0 Diag1r)1osealarm freigeben/sper- |Bit0...5 Reserviert 00

ren Bit 6 0 Alarm gesperrt

1 Alarm freigegeben 0 27
Bit 7 Reserviert

1 Reserviert
2 Signalfunktion auswéhlen fir | Auswahl des Signalfunktion: (1 [T3:.1-T4

Ausgang A.0
3 Signalfunktion auswéhlen fiir

Ausgang A.1
4 Signalfunktion auswéhlen fiir

Ausgang A.2
5 Signalfunktion auswéhlen fiir

1)

Die Funktion ist fiir die Module 4xAnalog Ausgang +10V und 4xAnalog Ausgang 0...20mA nicht verfiigbar.
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4xAnalog Ein-/ Ausgang-Modul

13.1-4

Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

Analog-Module parametrieren
Parameterdaten

e Fir das 4xAnalog Ein-/Ausgang-Modul stehen bis zu 8 Byte Parameterdaten
zur Verfigung. Uber die Parameterdaten definieren Sie

— die Signalfunktion flr jeden Eingang bzw. Ausgang (Strommessung,
Spannungsmessung, Temperaturmessung bzw. Ausgabe Stromsignal,
Ausgabe Spannungsignal),

— das Verhalten des Moduls im Fehlerfall,
- die Wandlergeschwindigkeit.

e Sie kénnen das Modul mit dem Projektierungs-Tool oder Uber Slot und Index
parametrieren.

— Fir die Parametrierung Uber Slot und Index sind die Funktionsbausteine
SFB 52 (Lesen) und SFB 53 (Schreiben) erforderlich.

Slot-Nummer Index Zugriff |Beschreibung
1..32 00y, R Diagnose-Datensatz 0 auslesen
w Parameter zum Modul schreiben
01y R Uber den Index konnen Sie den entsprechenden Diagnose-Datensatz des
Elektronikmoduls auslesen.
e Beispiel:
— Index 01y: Diagnose-Datensatz 1 auslesen
— Index 02y, Diagnose-Datensatz 2 auslesen
F1, R Modulparameter auslesen
F2, R ProzeBabbild des Moduls auslesen
R = Lesen
W = Schreiben
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

Analog-Module parametrieren

Parameterdaten

Lenze

Fir Parameterdaten stehen folgende Bytes mit fester Belegung zur Verfligung.

Byte |Belegung Lenze-Ein-
stellung
0 Dra/hdtbrllicherkennuggDaktivie— Bit 0 Drahtbrucherkennung fiir Eingang E.0 00p
ren/deaktivieren und Diagnose- Vi
alarm freigeben/sperren % [1) :i:titévrltert L [1Z234
Bit 1 Drahtbrucherkennung fiir Eingang E.1
0 deaktiviert
1 aktiviert L 0239
Bit2..5 Reserviert
Bit 6 0 Diagnosealarm ges-
perrt
1 Diagnosealarm freige- D 1239
geben
1 Reserviert Bit0...7  Reserviert
2 Signalfunktion fiir Eingang E.0 | Auswahl der Signalfunktion: (2 [T3-1-19
auswéhlen
3 Signalfunktion fiir Eingang E.1
auswahlen
4 Signalfunktion fiir Ausgang A.0
auswéhlen
5 Signalfunktion fiir Ausgang A.1
auswéhlen
6 Optionen fiir Eingang E.0 aus-  |Bit0... 3 Wandlergeschwindigkeit 2 Auflésung | 00,
wéhlen
7 Optionen fiir Eingang E.1 aus- 0000 15 Wandlungen/s 16 Bit 00,
wahlen 0001 30 Wandlungen/s 16 Bit
0010 60 Wandlungen/s 15 Bit
0011 123 Wandlungen/s 14 Bit
0100 168 Wandlungen/s 12 Bit
0101 202 Wandlungen/s 10 Bit
0110 3,7 Wandlungen/s 16 Bit
0111 7,5 Wandlungen/s 16 Bit
Bit4 ... 7 Reserviert
8..11 |Reserviert

1) Die Drahtbruchkennung findet beim Messbereich 4 ... 20 mA Verwendung. Wenn im Byte 0 die
Drahtbrucherkennung aktiviert ist und Diagnosealarm freigegeben ist, wird ein Absinken des Stroms unter 0,8 mA
gemeldet.

2)  Die angegebenen Wandlergeschwindigkeiten gelten fiir den Betrieb eines analogen Eingangs. Beim Betrieb
mehrerer Eingange dividieren Sie die entsprechende Wandlergeschwindigkeit durch die Anzahl der aktiven
Eingange, um die Wandlergeschwindigkeit pro Eingang zu ermitteln.
Bitte beachten Sie, dass bei hoheren Wandlergeschwindigkeiten die Auflésung auf Grund der kiirzeren
Integrationszeiten sinkt. Das Dateniibergabeformat bleibt gleich. Lediglich die unteren Bit (LSBs) sind fiir den

Analogwert nicht mehr aussagekraftig.
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

Analog-Module parametrieren

Eingangsdaten / Ausgangsdaten

13.1.2 Eingangsdaten / Ausgangsdaten
Fir Eingangsdaten bzw. Ausgangsdaten stehen 2 Byte (LOW-Byte, HIGH-Byte)
zur Verfiigung.
Byte S7-Format S5-Format
LOW-Byte |Bit0...7 Binrer Signalwert Bit 0 Uberlaufbit
0 Wert liegt im Signalbereich
1 Signalbereich uberschritten
Bit 1 Fehlerbit
0 Kein Fehler
1 Interner Fehler
Bit 2 Tatigkeitsbit (immer 0)
Bit 3... 7 Bindrer Signalwert
HIGH-Byte |Bit0...6 Binarer Signalwert Bit0...6 Bindrer Signalwert
Bit 7 Vorzeichenbit Bit 7 Vorzeichenbit
0 Positives Vorzeichen 0 Positives Vorzeichen
1 Negatives Vorzeichen 1 Negatives Vorzeichen
13.1.3 Umrechnung von MeBwerten fiir Spannung und Strom
Signalbe- Signal S7-Format S5-Format
reich U/ | pezimalwert | Hexadezimalwert | Formeln zur Berechnung | Dezimalwert | Hexadezimalwert | Formeln zur Berechnung
[dec] [ [dec] [h]
-10V -27648 9400 dec = 27648 - U -16384 €000 dec = 16348 - u
5V -13824 CA0O 10 -8192 E000 10
+10V oV 0 0000 10 0 0000 10
15V 113824 3600 U = dec- 5oe7s 18192 2000 U = dec- 35378
+10V +27648 6C00 +16384 4000
ov 0 0000 dec — 16384 - 0 0000 dec — 16384 - -
0..10V +5V +8192 2000 +8192 2000
10V +16384 4000 U = deo - s 116384 4000 U = dec - o
+1V 0 0000 dec = 27648 - Uu-1
1.5Y +3V _ _ +8192 2000 4
15V +16384 4000 U = dec- ﬁ +1
-4V -27648 9400 dec = 27648 - u
L4y oV 0 0000 4 _ _
+4V +27648 6C00 U = dec - ﬁ
-400 mv -27648 9400 dec = 27648 - U
+400 mV ov 0 0000 400 _ _
+400mV | +27648 6C00 U = dec- %
+4mA 0 0000 dec — 27648 - =4 0 0000 dec — 16384 . | =4
4_20mA| +12mA +13824 3600 16 +8192 2000 16
+20 mA +27648 6C00 U = dec - % +1 +16384 4000 U = dec - % +1
-20 mA -27648 9400 dec = 27648 - 1 -16384 €000 dec = 16384 - is
-10 mA -13824 CA00 20 -8192 E000 20
+20 mA 0 mA 0 0000 20 0 0000 20
+10mA | +13824 3600 U = dec - >cis +8192 2000 U = dec - eoes
+20 mA +27648 6C00 +16384 4000
13.1-6 EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze




Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

Analog-Module parametrieren

Signalfunktionen 4xAnalog Eingang

13.1.4

Lenze

Signalfunktionen 4xAnalog Eingang

m Hinweis!

e SchlieBen Sie nicht benutzte Eingange kurz (Plus-Klemme und
Minus-Klemme verbinden) oder deaktivieren Sie sie, indem Sie
die Funktionsnummer FF}, zuweisen.

e Bei einer Uber- oder Untersteuerung werden falsche Werte
ausgegeben. Es kdnnen starke Signalspriinge mit
Vorzeichenwechsel vorkommen.

MeBwerte mit Nachkommastellen und ohne Normierung werden vom
I/0-System IP20 mit einem Faktor multipliziert, um sie als ganze Zahlen auf den
Bus Ubertragen zu kénnen. Fiir die Ausgabe mit Nachkommastellen missen Sie
die MeBwerte durch den gleichen Faktor dividieren.

Beispiel:
MeBaufgabe: Temperaturmessung mit der Signalfunktion 01},. Es wird ein Wert von 80,5 °C gemessen.

1. Das I/0-System IP20 rechnet den MeBwert in eine ganze Zahl um:
80,5 [°C] x 10 = 805

2. Fiir die Ausgabe mit Nachkommastelle miissen Sie den MeBwert wieder umrechnen:
805 [°C]

o = 80.5°C
Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format ) |Toleranz 2
terbyte
2/3/21/5
00p Parameterdaten im Modul werden nicht iiberschrieben
01y Temperaturmes-  [PT100  |-200,0 {0,1°C} +850,0 1°C3
02y sung mit Zweileiter- | PT1000  |-200,0 {0,1 °C} +500,0 7
03, AnschluB NM00  |-50,0 {01 °C} +250,0 Z";‘féf;';?]'t“
04, NI1000  |-50,0 {0,1°C} +250,0
05p Widerstandsmes- |60 Q 0,00 {0,01 O} +60,00 +0,2 % vom
sung mit Zweileiter- 0 {1gec} 39767 Endwert 3
06, AnschluB 600Q  |0,00 0,010}  +600,00
0 {1gect 32767 7
07, 30000 [0,00 {0,01Q}  +3000,00
0 {146 32767
084, 6000 Q2 |0,00 {0,01Q}  +6000,00
0 {146} 32767
09, Temperaturmes- PT100 -200,0 {0,1 °C} +850,0 +0,5 °C
0A sung mit Vierleiter- | PT1000  |-200,0 {0,1 °C} +500,0 ST
0By, Anschluf N100 | -50,0 {0,1°C) +250,0 Z";féf;';‘r’]'t"
0Cy, NI1000  [-50,0 {0,1 °C} +250,0
0D, Widerstandsmes- |60 Q 0,00 {0,01 Q} +60,00 +0,1 % vom
sung mit Zweileiter- Endwert
0E, Anschluf 600Q  |0,00 0,01Q}  +600,00 +0,05 % vom
S7 Endwert
OF,, 30000 |0,00 {0,001 Q}  +3000,00 +0,05 % vom
Endwert
10y Temperaturmes- Typ J -210,0 {0,1 °C} +850,0 +1°C
115 sung mit Thermo- [ Typ K -270,0 {0,1 °C} +1200,0 +15°C
12, e'ef‘:(e”t und ei‘_ter"” TN |-200,0 ©1°C  +13000] , ,S7k +15°C
13, nerfompensation ™ rry R [-50,0 1°c  +izeo0| “EEN [
14, Typ T -270,0 {0,1°C} +400,0 +15°C
15, Typ S -50,0 {0,1°C}  +1760,0 +5°C
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Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Eingang

Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format V) |Toleranz 2

terbyte

2/3/4/5

18 Temperaturmes- Typ J -210,0 {0,1 °C} +850,0 +1,5°C

19, sung mit Thermo- | Typ K -270,0 {0,1 °C} +1200,0 +2°C

1Ay B e TN [-200,0 o1°0  +1000] S [eaec

1B, fler ompensation ™ Typr— [-50,0 o170 +izeoo| “EREN [s5°C

1Cy TypT -270,0 {0,1 °C} +400,0 +2°C

1Dy Typ S -50,0 {0,1 °C} +1760,0 +5°C

27y Spannungsmessung |0...50 mV | 0,00 {0,01 mv} +50,00 %0,1 % vom
0 {1gec} 27648 s7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +59,25 mv|  plement
0 32767 gec

28 Spannungsmessung | =10 V -10,00 {0,01 v} +10,00 +0,05 % vom
-27648 {1gect 27648 s7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-11,85V +11,85V|  plement
-32767 goc 32767 4oc

29, Spannungsmessung | +4 V -4,00 {0,01 v} +4,00V +0,05 % vom
-27648 {1 dect 27648 oo S7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-4,74V +4,74V|  plement
-32767gec 32767 gec

2A, Spannungsmessung | +400 mV | -400 {1 mv} +400 +0,1 % vom
-27648 {1 gect 27648 S7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-474 mV +474mv| plement
-32767gec 32767 gec

2By, Spannungsmessung |10 V -10,00 {0,01 v} +10,00 +0,2 % vom
-16384 {14ect 16384 S5 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Betrag und
-12,50 V +12,50 V| Vorzeichen
-204804ec 204804ec

20y Strommessung £20mA  |-20,00 {0,01 mA} +20,00 +0,05 % vom
-27648 {1dect 27648 S7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-23,70 mA +23,70 mA|  plement
-32767 4oc +32767 goc

2Dy Strommessung 4..20 mA |4,00 {0,01 mA} 20,00 +0,05 % vom
0 {1 dect 27648 S7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0 mA +22,96 mA|  plement
-5530[190 +32767dec

2E, Strommessung 4..20 mA |4,00 {0,01 mA} 20,00 *0,2 % vom
0 {1dec} 16384 S5 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Betrag und
0mA +22,96 mA| Vorzeichen
-4096,gec +20480qc

2F, Strommessung +20mA  |-20,00 {0,01 mA} +20,00 +0,05 % vom
-16384 {1gec} 16384 S5 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Betrag und
-23,70 mA +23,70 mA | Vorzeichen
-194564e¢ +194564ec
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

Analog-Module parametrieren

Signalfunktionen 4xAnalog Eingang

Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format V) |Toleranz 2
terbyte
2/3/4/5
32y Widerstandsmes- 6000 Q2 |0,00 {0,01 O} +6000,00 +0,05 % vom
sung mit Vierleiter- 0 {1gec} 32767 goc Endwert
33, AnschluB 6000 Q |0,00 0,01 Q)  +6000,00 +0,05 % vom
0 {1 dec} 6Ooodec Endwert
35, 60 Q 0,00 {0,01 O} +60,00 +0,2 % vom
0 6000 | 57 Endwert 3
36y, 600 Q 0,00 {0,01 O} +600,00 +0,1 % vom
0 {14ec) 6000e. | Endwert 3
37 3000Q 0,00 {0,01 Q}  +3000,00 +0,1 % vom
0 {1ge} 300004 | Endwert 3
38y, 6000 Q2 0,00 {0,01 Q}  +6000,00 +0,1 % vom
0 {14ec) 6000gec Endwert 3
3A, Strommessung +20mA  |-20,00 {0,01 mA} +20,00 +0,05 % vom
-16384 {1gec 16384 S5 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-23,70 mA +23,70mA|  plement
-1945640¢ +19456qc
3By, Spannungsmessung |10 V -10,00 {0,01 v} +10,00 +0,2 % vom
-16384 {1gect 16384 S5 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-12,50 V +12,50V| plement
-20480g4ec 204804ec
3Dy, Widerstandsmes- |60 Q 0,00 {0,01 OO} +60,00 =0,1 % vom
sung mit Vierleiter- 0 {1gect 6000gec Endwert
3E, AnschluB 6000 0,00 {0,01Q}  +600,00 +0,05 % vom
0 fged  6000gg| > |Endwert
3Fy 3000Q |0,00 {0,01 O}  +3000,00 +0,05 % vom
0 {1 dec} 30000dec Endwert
57h Spannungsmessung |0...50 mV |0,00 {0,01 mVv} +50,00 +0,1 % vom
0 {1 dect 5000 S7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +59,25V |  plement
0 59254ec
58y Spannungsmessung [+10 V -10,00 {0,01 v} +10,00 +0,05 % vom
-10000 {1gect 10000 S7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-11,85V +11,85V|  plement
-118504ec 118504e¢
59, Spannungsmessung |+4 V -4,00 {0,01 v} +4,00 +0,05 % vom
-4000 {1gect 4000 S7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-4,74V +4,74V|  plement
-4740gec 4740e;
5An Spannungsmessung | =400 mV | -400 {1 mv} +400 +0,1 % vom
-4000 {1gec 4000 S7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
474 mV +474mv|  plement
-47404ec 47404ec
5Cy Strommessung +20mA |-20,00 {0,01 mA} +20,00 +0,05 % vom
-20000 {1gec 20000 S7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-23,70 mA +23,70mA|  plement
-23700g¢c +23700ec

Lenze
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Eingang

Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format V) |Toleranz 2

terbyte

2/3/4/5

5D, Strommessung 4..20 mA 4,00 {0,01 mA} 20,00 +0,05 % vom
0 {14ect 16000 S7 Endwert
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0 mA +22,96 mA|  plement
-4000e¢ +18960ec

FFy Analoger Eingang abgeschaltet

) Format der Eingangsdaten (2 [T3-T-9).

2) Toleranz des Eingangsbereichs bei 25 °C Umgebungstemperatur und 15 Wandlungen/s. Ungenauigkeiten von

MeBwertgebern wurden nicht berlicksichtigt.

3)  Ubergangswidersténde an Kontakten sowie Leitungswiderstédnde wurden nicht beriicksichtigt.

4 Die Kompensation der Kaltstelle muB extern durchgefiinrt werden.

5 Die Kompensation der Kaltstelle erfolgt intern. Es wird die Temperatur der AnschluBklemme beriicksichtigt.

SchlieBen Sie die Leiter der Thermoelemente unmittelbar an die AnschluBklemme an; arbeiten Sie ggf. mit

Thermoelement-Verléngerungskabel.
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Signalfunktionen 4xAnalog Eingang =10V

13.1.5 Signalfunktionen 4xAnalog Eingang +10V
. - -
1 Hinweis!

e SchlieBen Sie nicht benutzte Eingdnge kurz (Plus-Klemme und
Minus-Klemme verbinden) oder deaktivieren Sie sie, indem Sie
die Funktionsnummer FF, zuweisen.

e Bei einer Uber- oder Untersteuerung werden falsche Werte
ausgegeben. Es kénnen starke Signalspringe mit
Vorzeichenwechsel vorkommen.

MeBwerte mit Nachkommastellen und ohne Normierung werden vom
I/0-System IP20 mit einem Faktor multipliziert, um sie als ganze Zahlen auf den
Bus Ubertragen zu kdnnen. Fir die Ausgabe mit Nachkommastellen missen Sie
die MeBwerte durch den gleichen Faktor dividieren.
Beispiel:
MeBaufgabe: Spannungsmessung mit der Signalfunktion 28;,. Es wird ein Wert von 8,5 V gemessen.
1. Das I/0-System IP20 rechnet den MeBwert in eine ganze Zahl um:
8,5[V] x 10 =85
2. Fiir die Ausgabe mit Nachkommastelle miissen Sie den MeBwert wieder umrechnen:
85V _
T 8,5V
Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format ) |Toleranz
terbyte
2/3/4/5
00, Parameterdaten im Modul werden nicht tiberschrieben
28, Spannungsmessung | =10 V -10,00 {0,01 v} +10,00 +0,1% 2
-27648 {1gect 27648 s7 +0,2% 3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-11,76 V +11,76 V plement
-3251240c 32511 geg
2B;, Spannungsmessung | +10V -10,00 {0,01 v} +10,00 +0,1%2
-16384 {1dect 16384 S5 0,2 %3
Min. Grenzwerte Max. | Betrag und
-12,50V +12,50 V| Vorzeichen
-204806c 20480
3By, Spannungsmessung |+10 V -10,00 {0,01 v} +10,00 +0,1%2
-16384 {1dect 16384 S5 +0,2 %3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-12,50V +12,50 V|  plement
-204804ec 20480ec
FFy Analoger Eingang abgeschaltet
1) Format der Eingangsdaten (€2 [T3-1-9).
2} Toleranz des Eingangsbereichs bei 25 °C Umgebungstemperatur.
3) Toleranz des Eingangsbereichs Giber den gesamten zuléssigen Temperaturbereich.
l.enze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 13.1-11



13.1.6

13.1-12

Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Eingang +20mA

Signalfunktionen 4xAnalog Eingang +20mA

m Hinweis!

e SchlieBen Sie nicht benutzte Eingénge kurz (Plus-Klemme und
Minus-Klemme verbinden) oder deaktivieren Sie sie, indem Sie
die Funktionsnummer FF, zuweisen.

e Bei einer Uber- oder Untersteuerung werden falsche Werte
ausgegeben. Es kdnnen starke Signalspriinge mit
Vorzeichenwechsel vorkommen.

MeBwerte mit Nachkommastellen und ohne Normierung werden vom
I/0-System IP20 mit einem Faktor multipliziert, um sie als ganze Zahlen auf den
Bus Ubertragen zu kdnnen. Fur die Ausgabe mit Nachkommastellen missen Sie
die MeBwerte durch den gleichen Faktor dividieren.

Beispiel:
MeBaufgabe: Strommessung mit der Signalfunktion 2Cy,. Es wird ein Wert von 15,5 mA gemessen.

1. Das I/0-System IP20 rechnet den MeBwert in eine ganze Zahl um:
15,5 [V] x 10 = 155

2. Fiir die Ausgabe mit Nachkommastelle miissen Sie den MeBwert wieder umrechnen:

S I _ 1. o

Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format ! |Toleranz

terbyte

2/3/4/5

00y, Parameterdaten im Modul werden nicht iiberschrieben

2C Strommessung +20mA  |-20,00 {0,01 mA} +20,00 +0,1%2
-27648 {1gec} 27648 S7 +0,2% 3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-23,52 mA +23,52mA|  plement
-325124¢¢ +32511 goc

2Dy, Strommessung 4..20 mA |4,00 {0,01 mA} 20,00 +0,2% 2
0 {1gect 27648 S7 +0,5% 3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
1,185 mA +22,81 mA|  plement
-4864gec +32511 4o

2Ep Strommessung 4..20 mA (4,00 {0,01 mA} 20,00 +0,2%2
0 {1gech 16384 S5 =05%3
Min. Grenzwerte Max. | Betrag und
0,8 mA +24,00 mA | \Vorzeichen
-3277 gee +204804¢c

2Fy, Strommessung +20 mA |-20,00 {0,01 mA} +20,00 +0,1% 2
-16384 {1dect 16384 S5 +0,2 %3
Min. Grenzwerte Max. | Betrag und
-25,00 mA +25,00 mA | Vorzeichen
-204804ec +204804¢c

39, Strommessung 4..20 mA 4,00 {0,01 mA} 20,00 +0,2 % 2
0 {1dec} 16384 s5 =0,5% 3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,8 mA +24,00 mA|  plement
-3277 gec +204804¢c

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze



Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Eingang +20mA

Lenze

Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format ') | Toleranz

terbyte

2/3/4/5

3An Strommessung +20mA  |-20,00 {0,01 mA} +20,00 +0,1% 2
-16384 {1gect 16384 S5 +0,2% 3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-25,00 mA +25,00mA|  plement
-20480gec +20480ec

FFy Analoger Eingang abgeschaltet

1) Format der Eingangsdaten (CQ [T3-T-9).

2) Toleranz des Eingangsbereichs bei 25 °C Umgebungstemperatur.

3) Toleranz des Eingangsbereichs liber den gesamten zuléssigen Temperaturbereich.
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13.1.7

13.1-14

Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Ausgang

Signalfunktionen 4xAnalog Ausgang

[i]

Hinweis!

Bei einer Uber- oder Untersteuerung werden falsche Werte
ausgegeben. Es kdnnen starke Signalspriinge mit
Vorzeichenwechsel vorkommen.

Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format V) |Toleranz
terbyte
2/3/4/5
00y, Keine Signalausgabe am Ausgang
01, Ausgabe Span- =10V [-10,00 {0,01V} +10,00 +0,2%23)
nungssignal -16384 {1gect 16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-12,50 V +12,50 V| plement
-204804ec 204804ec
02y, Ausgabe Span- +1..45V [1,0 0,1} +5,0 +0,4 %23
nungssignal 0 {14ect 16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,0 +6,0V plement
-40964oc 204804ec
05y, Ausgabe Span- 0..+10V (0,0 0,1V} +10,0 +0,3% 23
nungssignal 0 {1gect 16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,0 +12,5V|  plement
0 204804ec
09, Ausgabe Span- +10V  [-10,00 {001V}  +10,00V +0,2%23)
nungssignal -27648 {1gec} 27648 4ec S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-11,76 V +11,76 V|  plement
-325124¢¢ 32511 4ec
0A, Ausgabe Span- +1..+5V |1,00 {0,01V} +5,00 0,4 %23
nungssignal 0 {1gect 27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
oV +5,704 V|  plement
-69124ec 32511 gec
0Dy, Ausgabe Span- 0..+10V (0,00 {0,01 v} +10,00 +0,3%23
nungssignal 0 {1dect 27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +11,76 V|  plement
0 32511 gec
03y, Ausgabe Stromsi- |20 mA  |-20,00 {0,01 mA} +20,00 +0,2%24
gnal -16384 {1gect 16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-25,00 mA +25,00 mA|  plement
-20480 e +20480ec
04y, Ausgabe Stromsi-  |4...20 mA | 4,00 {0,01 mA} 20,00 +05%24
gnal 0 {1dect 16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +24,00mA|  plement
-4096 goc +204804¢,
06y, Ausgabe Stromsi- | 0..20 mA [0,00 {0,01 mA} +20,00 04 %29
gnal 0 {14ect 16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +25,00mA|  plement
0 +204804¢c
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

Analog-Module parametrieren

Signalfunktionen 4xAnalog Ausgang

Lenze

Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format V) |Toleranz
terbyte
2/3/4/5
0By, Ausgabe Stromsi- |+20 mA  |-20,00 {0,01 mA} +20,00 +0,2% 24
gnal -27648 {1gect 27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-23,52 mA +23,52mA|  plement
-32512¢ec +32511ggc
0Ch Ausgabe Stromsi- |4...20 mA |4,00 {0,01 mA} 20,00 05%24
gnal 0 {1dec} 27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +22,81 mA|  plement
-69124ec +32511 ¢
OE;, Ausgabe Stromsi-  |0...20 mA |0,00 {0,01 mA} 20,00 S7 +0,4%24
gnal 0 {1dect 27648 | Zweierkom-
plement
OEp Ausgabe Stromsi-  {0...20 mA | Min. Grenzwerte Max. S7 +0,4%24
gnal 0,00 +23,52 mA| Zweierkom-
0 +325114e; |  Plement
FFy Analoger Ausgang abgeschaltet
1) Format der Ausgangsdaten (L2 [T3-1-9).
2) Toleranz des Ausgangsbereichs bei 25 °C Umgebungstemperatur.
3) Der Wert wurde mit einer Last R = 1 GQ ermittelt. Der Ausgangswiderstand betragt 30 Q.
4 Der Wert wurde mit einer Last R = 10 Q ermittelt.
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Ausgang =10V

13.1.8 Signalfunktionen 4xAnalog Ausgang +10V

[}
1 Hinweis!
— .
Bei einer Uber- oder Untersteuerung werden falsche Werte
ausgegeben. Es kdnnen starke Signalspriinge mit
Vorzeichenwechsel vorkommen.
Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format ! |Toleranz
terbyte
2/3/4/5
00p, Keine Signalausgabe am Ausgang
01 Ausgabe Span- =10V -10,00 {0,01 v} +10,00 +0,1% 2
nungssignal -16384 {1dect 16384 S5 +0,2% 3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-12,50V +12,50V|  plement
-204804ec 204804ec
05y Ausgabe Span- 0..+10V |0,0 0,1V} +10,0 +0,2 % 2
nungssignal 0 {1 dec} 16384 S5 +0,4 %3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,0 +12,5V|  plement
0 204804ec
09 Ausgabe Span- =10V -10,00 {0,01V} +10,00 V +0,1%2
nungssignal -27648 {1 dec} 27648 4ec S7 +0,2% 3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-11,76 V +11,76 V|  plement
-32512qc 32511 gec
0Dy, Ausgabe Span- 0..+10V (0,0 0,1V} +10,0 +0,2% 2
nungssignal 0 {1gec} 27648 S7 +0,4 %3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,0 +11,76 V|  plement
0 32511 gec
FFy Analoger Ausgang abgeschaltet
) Format der Ausgangsdaten (L1 [T3-1-9).
2) Toleranz des Ausgangsbereichs bei 25 °C Umgebungstemperatur.
3)  Toleranz des Ausgangsbereichs iiber den gesamten zuléssigen Temperaturbereich.
13.1-16 EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze




Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Ausgang 0...20mA

13.1.9

Lenze

Signalfunktionen 4xAnalog Ausgang 0...20mA

H

Hinweis!

Bei einer Uber- oder Untersteuerung werden falsche Werte
ausgegeben. Es kdnnen starke Signalspriinge mit
Vorzeichenwechsel vorkommen.

Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format ! |Toleranz
terbyte
2/3/4/5
00, Keine Signalausgabe am Ausgang
01p Ausgabe Stromsi-  |0...20 mA | 0,00 {0,01 mA} +20,00 +0,2% 2
06 gnal 0 {14ec} 16384 S5 +0,4 %3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +25,00mA|  plement
0 +20480gec
04y Ausgabe Stromsi- |4...20 mA |4,00 {0,01 mA} 20,00 £0,3% 2
gnal 0 {14ec} 16384 S5 +0,5% 3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +24,00 mA|  plement
-4096 geoc +204804ec
0Cp, Ausgabe Stromsi- | 4...20 mA |4,00 {0,01 mA} 20,00 +0,3%2
gnal 0 {1gect 27648 S7 +0,5%3)
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +22,81 mA|  plement
-6912ec +32511 gec
OE; Ausgabe Stromsi- |0...20 mA |0,00 {0,01 mA} 20,00 +0,2% 2
gnal 0 {1qect 27648 S7 0,4 %3
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +2352 mA|  plement
0 +32511 gec
FFy Analoger Ausgang abgeschaltet
1) Format der Ausgangsdaten (L2 [T3-1-9).
2) Toleranz des Ausgangsbereichs bei 25 °C Umgebungstemperatur.
3 Toleranz des Ausgangsbereichs iiber den gesamten zuléssigen Temperaturbereich.
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

13.1.10 Signalfunktionen 4xAnalog Ein-/ Ausgang

[i]

Hinweis!

e SchlieBen Sie nicht benutzte Eingénge kurz (Plus-Klemme und
Minus-Klemme verbinden) oder deaktivieren Sie sie, indem Sie
die Funktionsnummer FF, zuweisen.

e Bei einer Uber- oder Untersteuerung werden falsche Werte
ausgegeben. Es kdnnen starke Signalspriinge mit
Vorzeichenwechsel vorkommen.

Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Ein-/ Ausgang

MeBwerte mit Nachkommastellen und ohne Normierung werden vom
I/0-System IP20 mit einem Faktor multipliziert, um sie als ganze Zahlen auf den
Bus Ubertragen zu kdnnen. Fur die Ausgabe mit Nachkommastellen missen Sie
die MeBwerte durch den gleichen Faktor dividieren.

Beispiel:

MeBaufgabe: Temperaturmessung mit der Signalfunktion 01y, Es wird ein Wert von 80,5 °C gemessen.

1. Das I/0-System IP20 rechnet den MeBwert in eine ganze Zahl um:
80,5 [°C] x 10 = 805

2. Fiir die Ausgabe mit Nachkommastelle miissen Sie den MeBwert wieder umrechnen:

805 [°C] o
0 - 80,5°C
Eingangsfunktionen

Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format ! |Toleranz ?

terbyte

2/3

00y Parameterdaten im Modul werden nicht iiberschrieben

3By, Spannungsmessung |+10 V -10,00 {0,01 v +10,00 0,2 %
-16384 {1dect +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-12,50 V +12,50V|  plement
-20480qc +20480qc

2By, Spannungsmessung |+10 V -10,00 {0,01 +10,00 0,2 %
-16384 {1gec} +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Betrag und
-12,50V +12,50 V| Vorzeichen
-20480qc +20480qc

72 Spannungsmessung |1..5V +1,00 {0,01 v} +5,00 +0,6 %
0 {1gect +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Betrag und
0,00 +6,00 V| Vorzeichen
-40964e¢ +20480ec

754 Spannungsmessung |0..10V (0,00 {0,01 +10,00 0,4 %
0 {1 gect +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +12,50V| plement
0 +204804¢,

28}, Spannungsmessung |+10 V -10,00 {0,01 +10,00 0,2 %
-27648 {1dect +27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-11,76 V +11,76 V|  plement
-325124¢¢ +32511 3¢

13.1-18
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Ein-/ Ausgang

Lenze

Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format V) |Toleranz 2
terbyte
2/3
7A, Spannungsmessung [1...5V +1,00 {0,01 v} +5,00 +0,6 %
0 {1dec +27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +5,704V|  plement
-69124ec +325114gc
7Dy, Spannungsmessung [0..10V  [0,00 {0,01 v} +10,00 +0,4 %
0 {1 dec} +27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +11,76 V|  plement
0 +32511gec
3A, Strommessung +20mA  |-20,00 {0,01 mA} +20,00 +0,3 %
-16384 {1gec +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-25,00 mA +25,00mA|  plement
-20480g¢ec +20480qc
2F, Strommessung +20mA  |-20,00 {0,01 mA} +20,00 0,3 %
-16384 {1gec +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Betrag und
-25,00 mA +25,00 mA | Vorzeichen
-204804¢e¢ +20480ec
2E Strommessung 4..20 mA |+4,00 {0,01 mA} +20,00 +0,8 %
0 {1gect +16384 S5
Min. Grenzwerte Max.| Betrag und
+0,8 mA +24,00 mA | Vorzeichen
-3277 gec +204804¢c
76p Strommessung 0..20 mA |0,00 {0,01 mA} +20,00 +0,6 %
0 {1dect +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +2500mA|  plement
0 +204804ec
2Cy, Strommessung +20mA  |-20,00 {0,01 mA} +20,00 +0,3 %
-27648 {1dec +27648 s7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-23,51 mA +23,51 mA|  plement
-325124ec +32511 goc
2Dy, Strommessung 4..20 mA | +4,00 {0,01 mA} +20,00 +0,8 %
0 {1dect +27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
+1,18 mA +22,81 mA|  plement
-4864 e +32511 ge¢
7Eq Strommessung 0..20 mA (0,00 {0,01 mA} +20,00 +0,6 %
0 {1dec +27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +23,52mA|  plement
0 +32511ggc
FFy Analoger Eingang abgeschaltet

1) Format der Eingangsdaten (C1 [T3-T-9).

2) Toleranz des Eingangsbereichs bei 25 °C Umgebungstemperatur. Ungenauigkeiten von MeBwertgebern wurden
nicht beriicksichtigt.

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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Ausgangsfunktionen

13.1-20

Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Ein-/ Ausgang

Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format ! |Toleranz ?
terbyte
4/5
00p, Parameterdaten im Modul werden nicht iiberschrieben
01y, Ausgabe Span- =10V -10,00 {0,01 v +10,00 =0,2 %
nungssignal -16384 {1dect +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-12,50V +12,50V|  plement
-204804ec +204804ec
02y, Ausgabe Span- 1.5V +1,00 {0,01 v} +5,00 =0,6 %
nungssignal 0 {1gect +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +6,00V|  plement
-4096 4. +204804ec
05y Ausgabe Span- 0..10V (0,00 {0,01 v} +10,00 +0,4 %
nungssignal 0 {1dect +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +12,50V| plement
0 +20480qc
09y, Ausgabe Span- +10V -10,00 {0,01 v +10,00 0,2 %
nungssignal -27648 {1gect +27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-11,76 V +11,76 V|  plement
-32512qc +32511qc
0A, Ausgabe Span- 1.5V +1,00 {0,01V} +5,00 +0,6 %
nungssignal 0 {1gect +27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +5,704V|  plement
-69124¢c +32511 goc
0Dy, Ausgabe Span- 0..10V  {0,00 {0,01 v} +10,00 0,4 %
nungssignal 0 {1gect +27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +11,76 V|  plement
0 +32511 ge¢
03y Ausgabe Stromsi- |20 mA  |-20,00 {0,01 mA} +20,00 +0,3 %
gnal -16384 {14ect +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-25,00 mA +25,00mA|  plement
-204804ec +204804e.
04y, Ausgabe Stromsi- | 4...20 mA | +4,00 {0,01 mA} +20,00 +0,8 %
gnal 0 {14ect +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
+0,00 +24,00mA|  plement
-40964oc +204804¢c
06y, Ausgabe Stromsi- | 0...20 mA | 0,00 {0,01 mA} +20,00 +0,6 %
gnal 0 {1dect +16384 S5
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +25,00 mA|  plement
0 +204804ec
0By, Ausgabe Stromsi- |20 mA  |-20,00 {0,01 mA} +20,00 +0,3 %
gnal -27648 {1 dect +27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
-23,52 mA +23,52mA|  plement
-325124¢¢ +325114oc
0Ch, Ausgabe Stromsi-  [4...20 mA |+4,00 {0,01 mA} +20,00 0,8 %
gnal 0 {1dect +27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +22,81 mA|  plement
-691240c +32511 3¢
EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 Lenze




Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

Analog-Module parametrieren
Signalfunktionen 4xAnalog Ein-/ Ausgang

Lenze

Parame- | Signalfunktion Signalbereich Format V) |Toleranz 2
terbyte
4/5
OE;, Ausgabe Stromsi- | 0...20 mA | 0,00 {0,01 mA} +20,00 +0,6 %
gnal 0 {1gec} +27648 S7
Min. Grenzwerte Max. | Zweierkom-
0,00 +23,52mA|  plement
0 +32511 gec
FFy Analoger Ausgang abgeschaltet
1) Format der Ausgangsdaten (L [T3-1-9).
2) Toleranz des Ausgangsbereichs bei 25 °C Umgebungstemperatur.
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren

Parameterdaten

13.2

13.2.1

Parameterdaten

2/4xZahler-Modul parametrieren

Die Funktionsweise des 2/4xZ&hlers (z. B. 2 x 32 Bit-Z&hler oder 4 x 16 Bit Z&hler)
legen Sie fest, indem Sie Uber die Parameterdaten jedem Kanal (Zahler O und Zah-

ler 1) einen Modus zuweisen.

Stop!

In Abhangigkeit vom eingestellten Modus andert sich die

Klemmenbelegung des Z&hlermoduls!

Flr den 2/4xZahler stehen 2 Byte Parameterdaten zur Verfligung.

Die Parameterdaten haben folgende Belegung:

Byte |Belegung Lenze-Einstel-
lung
0 Modus Zahler 0 Auswahl der Modi 00y,
1 Modus Zahler 1 00y,
Ubersicht Zéhler-Modi
Modus Funktion IN1 IN2 IN3 IN4 IN5 IN6 0ouUTO | OUT1 Auto Compare
] [dec] Reload Load
2 Zahler 0 1
00y, 0 |32 Bit-Zahler RES CLK DIR RES CLK DIR . . - -
01y 1 Encoder 1 Flanke RES A RES A . . - -
03y 3 Encoder 2 Flanken RES RES A . . - -
05p 5  |Encoder 4 Flanken RES A RES A . . - -
4 Zahler 0.1 0.2 1.1 1.2
08y, 8 |2 x 16 Bit-Zahler - CLK CLK - CLK CLK - - - -
(Z&hlrichtung aufwérts/aufwarts)
09 9 |2 x 16 Bit-Z&hler - CLK CLK - CLK CLK - - - -
(Z&hlrichtung abwérts/aufwarts)
0A, 10 |2 x 16 Bit-Zahler - CLK CLK - CLK CLK - - - -
(Z&hlrichtung aufwarts/abwérts)
0By, 11 |2 x 16 Bit-Zéhler - CLK CLK - CLK CLK - - - -
(Z&hlrichtung abwérts/abwarts)
2 Zahler 0 1
0Cy, 12 |2 x 32 Bit-Zéahler RES CLK GATE RES CLK GATE . . - v
(Z&hlrichtung aufwérts)
0Dy, 13 |2 x 32 Bit-Zéhler RES CLK GATE RES CLK GATE . . - v
(Z&hlrichtung abwérts)
0E;, 14 |2 x 32 Bit-Zéhler RES CLK GATE RES CLK GATE . . v v
(Z&hlrichtung aufwérts)
OFy, 15 |2 x 32 Bit-Zéhler RES CLK GATE RES CLK GATE . . v v
(Z&hlrichtung abwérts)
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren

Parameterdaten
Modus Funktion IN1 IN2 IN3 IN4 IN5 IN6 OUTO | OUT1 | Auto | Compare
] [dec] Reload Load
1 Zahler (112]
10y, 16 | Frequenzmessung RES CLK START STOP - - . . - v
11, 17 | Messung der Periodendauer RES CLK START STOP - - . . - v
12, 18 |Frequenzmessung RES CLK START STOP - - . . - v
(Ausgabe Zahler lauft/stoppt)
13 19 | Messung der Periodendauer RES CLK START STOP - - . . - v
(Ausgabe Zahler l4uft/stoppt)
2 Zahler 0 1
06y, 6  |Pulsbreite messen RES PULSE DIR RES PULSE DIR - - - -
(frer 50 kHz, Z&hlrichtung wéhlbar)
14, 20 | Pulsbreite messen RES PULSE DIR RES PULSE DIR - - - -
(fref Programmierbar, Zahlrichtung
wahlbar)
15, 21 Pulsbreite messen RES PULSE GATE RES PULSE GATE - - - -
(fref programmierbar, Zahlrichtung
aufwérts)
16y, 22 | Pulsbreite messen RES PULSE GATE RES PULSE GATE - - - -
(frer Programmierbar, Z&hlrichtung
abwarts)
2 Zahler 0 1
17h 23 |2 x 32 Bit-Zéhler RES CLK GATE RES CLK GATE - - - v
(Z&hlrichtung aufwérts, Set-Funk-
tion)
18y 24 |2 x 32 Bit-Zahler RES CLK GATE RES CLK GATE - - - v
(Zahlrichtung abwarts, Set-Funk-
tion)
19, 25 |2 x 32 Bit-Zahler RES CLK GATE RES CLK GATE - - - v
(Z&hlrichtung aufwérts, Reset-
Funktion)
1A, 26 |2 x 32 Bit-Zéhler (Zahlrichtung RES CLK GATE RES CLK GATE - - - v
abwirts, Reset-Funktion)
2 Zahler 0 1
1By | 27 |32 Bit-Zahler G/RES]| CLK DIR |G/RES]| CLK DIR . . - -
1Ch | 28 |Encoder 1 Flanke G/RES]| A G/RES]| A . . - -
1Dy, 29 | Encoder 2 Flanken G/RES]| A G/RES]| A . . - -
1E; 30 |Encoder 4 Flanken G/RES | A G/RES ] A . . - -
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren

Parameterdaten
Modus Funktion IN1 IN2 IN3 IN4 INS IN6 0uUTO | OUT1 Auto Compare
] [dec] Reload Load
2 Zahler 0 1
1Fh 31 |2 x 32 Bit-Zahler RES|] | CLK GATE | RES] | CLK GATE . . - v
(Z&hlrichtung aufwérts)
20y, 32 |2 x 32 Bit-Zahler RES/ CLK GATE RES] CLK GATE . . - v
(Z&hlrichtung abwérts)
21y | 33 |2 x 32 Bit-Zahler RES] | CLK GATE | RES] | CLK GATE . . v v
(Z&hlrichtung aufwérts)
22, | 34 |2x 32Bit-Zihler RES] | CLK GATE | RES] | CLK GATE . . v v
(Z&hlrichtung abwérts)
2 Zéhler 0 1
23y 35 |32 Bit-Zéhler GATE CLK DIR GATE CLK DIR . . - -
24, 36 | Encoder 1 Flanke GATE A GATE A B . . - -
25, 37 |Encoder 2 Flanken GATE GATE A B . . - -
26y, 38 |Encoder 4 Flanken GATE A GATE A B . . - -
. Digitaler Ausgang kann ein Ereignis melden
v Funktion steht zur Verfligung
- Keine Funktion / Funktion steht nicht zur Verfligung
A Encoder-Signal A
Auto Reload Mit Auto Reload libernimmt der Zahler einen vorgegebenen Wert,
sobald der Zahlerstand mit dem Inhalt des Compare-Registers
Ubereinstimmt.
B Encoder-Signal B

Lenze

Compare Load

CLK
DIR
GATE

G/RES

PULSE

RES
RES)

START
STOP

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009

Mit Compare Load kdnnen sie einen Zahlerendwert angeben, bei
dessen Erreichen ein Ausgang angesteuert wird oder Uber
Auto Reload die Zahler neu gestartet werden.

Taktsignal eines angeschlossenen Gebers

Gibt je nach Signalpegel die Zahlrichtung an

LOW: Aufwértszéhler

HIGH: Abwértszéhler

Gate-Signal pegelgetriggert

HIGH: Impulse werden gemessen

Gate-Signal pegelgetriggert und Reset-Signal flankengetriggert
HIGH: Impulse werden gemessen

LOW-HIGH-Flanke: Léscht einen oder beide Zahler

Die Pulsbreite des eingespeisten Signals wird mit einer internen
Zeitbasis gemessen

Reset-Signal pegelgetriggert

HIGH: Léscht einen oder beide Z&hler
Reset-Signal flankengetriggert

LOW-HIGH-Flanke: Léscht einen oder beide Z&hler
Startsignal flankengetriggert

Stoppsignal flankengetriggert
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Eingangsdaten / Ausgangsdaten

13.2.2 Eingangsdaten / Ausgangsdaten

Eingangsdaten

Control-Byte

Ausgangsdaten

Status-Byte

13.2-4

Data to module Gateway Counter Data from module
0123456789 lenze | Lenze 01234561738
H 5|5/5|5|5|5|5|5

Llele|l el slelElEln|D - W O|O|O|0O|0|O|O|0| »
sle|sis|le|s|e|el2|E : slois|le sis|lelsl2
T o oo oo o oSO ! T o oo o oo oS
[a][a]l=}[=1l=}l=]l=]]=1]/][s] = [a][a]la}{=1l=]l=]l=]]=1]/]

EPM - T120 o

epm-t249

Abb. 13.2-1 Dateneingabe/Datenausgabe 2/4xZ&hler

Fir die Dateneingabe / Datenausgabe stehen 10 Byte zur Verfligung, die in den
Zahler Ubergeben bzw. vom Zahler ausgegeben werden.

8 Byte (Byte 0 ... 7) Eingangsdaten (Data In) zur Vorgabe von Zahler-Startwerten
oder Vergleichswerten.

Durch einen Pegel-Wechsel im Byte 9 (Control) werden die Werte in ein Z&hler-Re-
gister geschrieben. Dabei ist jedem Bit im Byte 9 ein bestimmtes Zahler-Register-
Wort zugeordnet.

8 Byte (Byte 0 ... 7) Ausgangsdaten (Data Out) zum Auslesen der aktuellen Zahl-
werte.

Uber das Byte 8 (Status) steuern Sie das Verhalten des Zahlers beim Wiederanlauf
des Ubergeordneten Master-Moduls (zum Beispiel nach einer Anderung der Para-
metrierung). Folgende Kombinationen sind mdglich:

Bit 0 Bit 1 Beschreibung

1 0 Zéhlerwert ist remanent bei Wiederanlauf
0 1
1 1

Durch lesenden Zugriff auf Byte 9 der Ausgangsdaten konnen Sie jederzeit lhre
Einstellung Uberprifen.

Zéhlerwert wird geloscht bei Wiederanlauf (Lenze-Einstellung)

]

1 Hinweis!
R—
Zahlerwerte gehen bei Aus-/Einschalten der Netzversorgung
verloren; sie werden nicht gespeichert!
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zéhler (Modus 0)

13.2.3 2 x 32 Bit-Z&ahler (Modus 0)

Klemmenbelegung 1 +24 V DC
2 In1 (RES)
Sl 3
I In2 (CLK)
5
3|4 In3 (DIR)
S outo o
6 In4 (RES)
7
& In5 (CLK)
5
318 IN6 (DIR)
9 Out1
10 GND
epm-t064

Abb. 13.2-2 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers im Modus 0

Im Modus 0 stehen zwei 32 Bit-Zahler zur Verfligung, die mit einem Startwert vor-
belegt werden kénnen.

CLK-Signal Mit jeder LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (CLK) wird der Z&hler um 1 in-
krementiert bzw. dekrementiert.

DIR-Signal Die Zahlrichtung bestimmen Sie Uiber den Signalpegel am Eingang IN3 / IN6 (DIR):

Aufwértszéhler: LOW-Pegel
Abwartszéhler: HIGH-Pegel

RES-Signal Wahrend des Z&hlvorgangs muB am Eingang IN1 / IN4 (RES) LOW-Pegel anlie-
gen. Ein HIGH-Pegel I6scht den Z&hlerstand.

OUT-Signal Erreicht der Zahler Null, wird der Ausgang OUTO / OUT1 fiir mindestens 100 ms
auf HIGH-Pegel gesetzt, auch wenn der Z&hler weiterzéhlt. Stoppt der Zahler bei
Null, bleibt der Ausgang OUTO0 / OUT1 auf HIGH-Pegel gesetzt.
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Zahlerzugriff

Signalverlauf

13.2-6

Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zahler (Modus 0)

Start Value
Counter 0| Counter 1 Counter 0 Counter 1
0123|456 7(89 0123 4567
clels|le|s|e|s|g| 4T clelg|s clelg|s
ols|c|s|ls|s|e|s| 2|2 Plols|s|s EIEEIE
mmmmmmmmﬁo ©| ©| O © ©| ©| O ©
aoAanQaaonnonlo oann oann

=48dec l =3dec }7

In1/In4 (RES) > —»
In2/In5 (CLK) > [‘ —» —» [‘ » Out0/Out1
In3/In6 (DIR) > —»
Act. Value
Counter 0| Counter 1
01w23 4 596 7 012 3[45¢67|8
55|55 55|55 5|5/5/5|5/5|5|3
OOOO» O|0|0|O O|0|0O|0|0|0|0|0| »
sleleE sleles Telsisisleleeg2
G| ® T G| T 3| T T T | 5| T |5 5|8
[a)fa}=a]]a] ool [ =li=li=] (=N = =31=}K%]
A
8
(2]
L=}
5
4]
epm-t233
Abb. 13.2-3  Z&hlerzugriff des 2/4xZahlers im Modus 0
RES { \
DIR \
TIOH |, TtoL
S Y R T f N D A W - N W ]
|
| ’<—TreH2d » ’q—TcIHQd | ‘
. 4 o
Counter  xwocomx | 0000 0000 { ooooooot | ooooooo2 | ooooooos  J ooooooo4  f  ooooooos )
epm-067
Abb. 13.2-4  Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 0 (Aufwartsz&hler)
RES \
DIR /
TOH |, TOL
CLk Y [\ \ fo | A S - N ﬁ \ /
—» ’eTreHZd | |eToH2d ‘ (
“« . -
Counter  woocoox | 0000 0000 ( Feeerrrr | FrRrFFrE [ FRFFFRRD | FFFFFFFC | FRFRFFFB |
epm-t066

Abb. 13.2-5 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 0 (Abwértszahler)

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009

Lenze




Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren
Encoder (Modus 1, 3 und 5)

13.2.4 Encoder (Modus 1, 3 und 5)

Klemmenbelegung 1 +24 VV DC
2 In1 (RES)
o
5|2 In2 (A)
5
312 In3 (B)
S outo o
6 In4 (RES)
PR In5 (A)
5
3|8 In6 (B)
9 Out1
10 GND
epm-t070

Abb. 13.2-6 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers in den Modi 1, 3 und 5

In den Modi 1, 3 und 5 stehen 2 Encoder zur Verfiigung, die mit einem Startwert
vorbelegt werden kdnnen.

Die Modi unterscheiden sich in der Anzahl der Flanken, die ausgewertet werden:

Modus 1: 1 Flanke
Modus 3: 2 Flanken
Modus 5: 4 Flanken

A/B-Signal Siehe Signalverlaufe.

RES-Signal Wéhrend des Zahlvorgangs muB am Eingang IN1 / IN4 (RES) LOW-Pegel anliegen.
Ein HIGH-Pegel 16scht den Zahler.

OUT-Signal Erreicht der Zahler Null, wird der Ausgang OUTO0 / OUT1 fiir mindestens 100 ms
auf HIGH-Pegel gesetzt, auch wenn der Z&hler weiterzahlt. Stoppt der Zahler bei
Null, bleibt der Ausgang OUTO / OUT1 auf HIGH-Pegel gesetzt.
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Zahlerzugriff

Signalverlauf im Modus 1

13.2-8

Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Encoder (Modus 1, 3 und 5)

Start Value
Counter 0| Counter 1 Counter 0 Counter 1
0123|4567|89 0123 4567
cle|e|elsls|lselg|n|T cle|lg|le clelg|e
IR EEEIEIER: lels|sls »EEEE
T ol ol oo oo o8O ©| ©| © © T ©| ©| ©
[a)fail=1l=]l=M=1l=1=11711s}] alolalo alolalo
=48dec . :3deci
In1/In4 (RES) » —»
In2/In5 (A » [' —» —» [' » Out0/Out1
In3/In6 (B) » —»
Act. Value
Counter 0| Counter 1
01v23 4 596 7 0123|456 7|8
S5|5|5|5 S5|5|5|5 5|5|5|5|5|5|5|5
0|0|6|0| &5|6|0|6 W/0|0|0|0(0|5|8|8]
Sls|sls Slo|sls Slolsiolo) o ol ol2
©| O O © ©| © © © T oo 0|0 c| o oS
[ail=1]=1]=] [alf=1]=1]=} [all=ll=il=1[=M==11=11"]
A
8
(2]
La =}
ks
(2]
epm-1234

Abb. 13.2-7  Zahlerzugriff des 2/4xZ&hlers in den Modi 1, 3 und 5

Jede HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) inkrementiert den Zahler um 1,
wenn zu diesem Zeitpunkt am Eingang IN3 / IN6 (B) ein HIGH-Pegel anliegt.

RES
W _
’ = & - /
— e T T

Counter Xxxxx k 0000 0000 X 0000 0001 >< 0000 0002 X 0000 0003 X 0000 0004 X 0000 0005 X 0000 0006 X:

epm-t069

Abb. 13.2-8 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 1 (Aufwértszahler)

Jede LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) dekrementiert den Zahler um 1,
wenn zu diesem Zeitpunkt am Eingang IN3 / IN6 (B) ein HIGH-Pegel anliegt.

RES

TdL2cH ’4—»4—»‘ TelH2dH
B
J 1

TtOH TtoL

" A ﬁl 51 v
- T o o oo

Counter xxx_ | 0000 0000 X FFFF FFFF X FFFEFFFE |  FFFFFFFD X FFFF FFFC X FFFF FFFB X FFFF FFFA )(

epm-t068

Abb. 13.2-9  Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 1 (Abwartszahler)
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren
Encoder (Modus 1, 3 und 5)

Signalverlauf im Modus 3

Lenze

Der Zahler wird um 1 inkrementiert bei

e einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am

Eingang IN3 / IN6 (B).

e einer HIGH-LOW-Flanke (Spur A) am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem
HIGH-Pegel am Eingang IN3 / IN6 (B).

RES

B

TdL2clH r_w_.‘rc\HZdH

vl

TclH Telb

’17 TreH2d

|

b e

Counter xxxx

00000000

00000001 X OOOOOOOZX OOOOOOOSX 00000004 Y OOOOOOOSX OOOOOOOGX 00000007 >< 00000008 X 00000009

epm-1071

Abb. 13.2-10 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 3 (Aufwértszahler)
Der Zéhler wird um 1 dekrementiert bei

e einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN3 / IN6 (B).

e einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am

Eingang IN3 / ING6 (B).

RES
TdL2cIH ’<—> TelH2dH
® / L
TelH Tell
A
§ & \ /
TreH2d L L —»  |e—TclH2d
Counter XxXxxx 00000000 )\ FFFFFFFF )\ FFFFFFFE), FFFFFFF D\ FFFFFFFC) FFFFFFFBFFFFFFF X ....... >< ....... 8 FFFFFFF7><:
epm-1072

Abb. 13.2-11 Signalverlauf 2/4xZ&hler im Modus 3 (Abwértszahler)
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Signalverlauf im Modus 5

13.2-10

Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Encoder (Modus 1, 3 und 5)

Der Zahler wird um 1 inkrementiert bei

e einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am
Eingang IN3 / IN6 (B).

e ciner HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN3 / IN6 (B).

e ciner LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN2 / IN5 (A).

e einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem LOW-Pegel
am Eingang IN2 / IN5 (A).

TdL2cIH ’4—;4—;‘ TclH2dH
-

epm-t073

Abb. 13.2-12 Signalverlauf 2/4xZ&hler im Modus 5 (Aufwértszahler)
Der Zahler wird um 1 dekrementiert bei

e einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN3 / IN6 (B).

e einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am
Eingang IN3 / IN6 (B).

e ciner LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem LOW-Pegel
am Eingang IN2 / IN5 (A).

e ciner HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN2 / IN5 (A).

RES |

TdL2cIH 4—»‘ TelH2dH

epm-074

Abb. 13.2-13 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 5 (Abwaértszahler)
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren

Messen der Pulsbreite, fref 50 kHz (Modus 6)

13.2.5 Messen der Pulsbreite, fof 50 kHz (Modus 6)

Klemmenbelegung

PULSE-Signal

DIR-Signal

RES-Signal

OUT-Signal

Lenze

1 +24V DC
2 In1 (RES)
3
I In2 (PULSE)
c
=
3|4 In3 (DIR)
S Out0 <>
6 In4 (RES)
B ! In5 (PULSE)
C
>3
3|8 In6 (DIR)
9 Out1
10 GND
epm-t075

Abb. 13.2-14 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers im Modus 6

Die Pulsbreiten der Signale am Eingang IN2 / IN5 (PULSE) werden mit einer inter-
nen Zeitbasis gemessen.

Der MeBvorgang startet mit einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang
IN2 / IN5 (PULSE) und endet mit der LOW-HIGH-Flanke.

Eine LOW-HIGH-Flanke des MefBsignals speichert die Pulsbreite in der Einheit
20 ms (entspricht einer Taktfrequenz von fet = 50 kHz; die Taktfrequenz ist nicht
veranderbar). Dieses Ergebnis steht bis zum n&chsten neuen Ergebnis im Daten-
ausgabebereich und kann ausgelesen werden.

Die Zahlrichtung bestimmen Sie iber den Signalpegel am Eingang IN3 / IN6 (DIR):

Aufwértszéhler: LOW-Pegel
Abwartszéhler: HIGH-Pegel

Wéhrend des Z&hlvorgangs mu3 am Eingang IN1 /IN4 (RES) LOW-Pegel anliegen.
Ein HIGH-Pegel |6scht den Zahler.

Der Ausgang OUTO / OUT1 hat keine Funktion.
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Zahlerzugriff

Signalverlauf

13.2-12

Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Messen der Pulsbreite, fref 50 kHz (Modus 6)

©

In1/In4 (RES)
In2/In5 (PULSE) [‘

v
vvy

In3/In6 (DIR)

Act. Value

ounter 0| Counter 1
1 5 6

X
N
X
(2]
N
IS
(e}

Data Out |~

Data Out |~

Data Out |© O
Data Out
Data Out |w

P Status

Data Out

Data Out |w
Data Out |~
Data Out (<

Data Out
Data Out
Data Out
Data Out
Data Out

Data Out |©
Data Out |2

(e}

Status

Status

epm-t235

Abb. 13.2-15 Zahlerzugriff des 2/4xZahlers im Modus 6

RES

DIR

PULSE

50kHz

Counter

Result

—»

j— TreH2d

XX

XX XXXX X XXXX

epm-t077

Abb. 13.2-16 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 6 (Aufwartszahler)

RST

DIR

PULSE

50kHz

Counter

—

0/ U W O W VO VO U VO W W A W A Y

j TreH2d

XX

ODXODXOGXOBXFFXFEXFDXFCXFBXFAXFQXODXFFX

Result  xx 0000 X 0000

X FFF9

epm-t076

Abb. 13.2-17 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 6 (Abwartszéhler)

Lenze
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren
4 x 16 Bit-Zéhler (Modus 8 ... 11)

13.2.6 4 x 16 Bit-Zahler (Modus 8 ... 11)

Klemmenbelegung 1 +24 V DC
2
n.c.
3
Counter 0.2 — In2 (CLK)
4
Counter 0.1 In3 (CLK)
5 n.c
6 ©
n.c.
7
Counter 1.2 —— In5 (CLK)
Counter 1.1 In6 (CLK)
9
n.c.
10 GND

epm-t079

Abb. 13.2-18 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers in den Modi 8 ... 11

In den Modi 8 ... 11 stehen vier 16 Bit-Z&hler zur Verfligung, die mit einem Start-
wert vorbelegt werden kdnnen.

Die Modi unterscheiden sich in der Z&hlrichtung:
Modus 8:

e Zdhler 0.2 und 1.2 z&hlen aufwarts
e Zdhler 0.1 und 1.1 z&hlen aufwérts
Modus 9:

e Zdhler 0.2 und 1.2 z&hlen abwarts
e Zahler 0.1 und 1.1 z&hlen aufwérts
Modus 10:

e Zdhler 0.2 und 1.2 z&hlen aufwérts
e Zéhler 0.1 und 1.1 z&hlen abwarts
Modus 11:

e Zédhler 0.2 und 1.2 z&hlen abwarts
e Zdhler 0.1 und 1.1 z&hlen abwarts

CLK-Signal Mit jeder LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN3 / IN5 / IN6 (CLK) zahlt der ent-
sprechende Zahler aufwarts bzw. abwarts.
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Zahlerzugriff

Signalverlauf

13.2-14

Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren
4 x 16 Bit-Zéhler (Modus 8 ... 11)

fes)

Start Value
N At N -~ N -~ N -
o o - @« =} =} - -~
= = = = = = = =
L L 2 2 2L L k) k)
o o c c [ o o c
=1 =1 =] =] =1 =1 =] =]
o o o o o o o o
(@] (@] (@] (@] (&) (@] (@] (@]
0 1]2 3|4 5|6 7|8 9 01 2 3 4 5 6 7
ciele|lgle|e|le|lE|n|D =S £lc £lc £lc
Slo|s s|leele s 2 Joai Joa JoaR S©
T oo oo ol m| 8 Q @ | © @®©| © @© | © @© | ©
olo|lalala|a|la|lalh|o oo [a]]=} [a]]=} [a]la}
=24ed. ldec\ T32ged\ =16gec\
Act. Value
In2/In3/In4/In5 N =N
S o
(CLK) i - - . T
s O 9] 9]
2 2 2 2
c c [ [
5 3 =1 =1
5| O o o
(&) (&) (&) (&)
0 1|2 3|4 5|6 7|8
5/5|5/5|5/5|5|5
O|O|0O|O|0|0|0 (0| »n
lels|sis|sis|sis 2
T |0 0|0 0| | oS
[a}=][=]=][=1]=11=1]=1}"]
h

Status

epm-t236

Abb. 13.2-19 Zahlerzugriff des 2/4xZahlers in den Modi 8 ... 11

cor T\ [\ [ [\

N

TtoH

TelH2d

TtOL

Counter 0.1 FFFE X FFFF X 0000 ) 0001

X

0002 X 0003 X 0004 ) 0005 i

]

TtoH

TelH2d

TtoL

Counter 0.2 0001 X 0002 X 0003 X 0004

X

0005 X 0006 X 0007 X 0008 X:

epm-t080

Abb. 13.2-20 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 8 am Beispiel von Z&hler 0.1 und 0.2
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren

2 x 32 Bit-Zahler mit GATE und RES pegelgetriggert (Modus 12 und 13)

13.2.7 2 x 32 Bit-Zahler mit GATE und RES pegelgetriggert (Modus 12 und 13)

Klemmenbelegung

GATE-/CLK-Signal

RES-Signal

OUT-Signal

Lenze

1 +24 V DC
2 In1 (RES)
2| 3
g In2 (CLK)
C
3| 4
) In3 (GATE)
5 Out0 <>
6 In4 (RES)
I ! In5 (CLK)
C
3| 8
o In6 (GATE)
9 Out1
10 GND
epm-1082

Abb. 13.2-21 Klemmenbelegung des 2/4xZ&hlers in den Modi 12 und 13

In den Modi 12 und 13 stehen zwei 32 Bit-Z&hler zur Verfligung, die Uber ein Torsi-
gnal (Gate) gesteuert werden. Jedem Zahler kann ein Startwert und ein Vergleichs-
wert zugewiesen werden.

Die Modi unterscheiden sich in der Zahlrichtung:

Modus 12: Aufwartszahler.
Modus 13: Abwartszahler

Wenn am Eingang IN3 / IN6 (GATE) HIGH-Pegel liegt, wird mit jeder LOW-HIGH-
Flanke am Eingang IN2 / IN5 (CLK) der Zahler um 1 inkrementiert bzw. dekremen-
tiert.

Wéhrend des Zahlvorgangs muB am Eingang IN1 / IN4 (RES) LOW-Pegel anlie-
gen. Ein HIGH-Pegel I6scht den Z&hler.

Erreicht der Z&hler den im Compare-Register geladenen Wert, wird der Ausgang
OUTO/ OUT1 fur mindestens 100 ms auf HIGH-Pegel gesetzt, wobei der Z&hler
weiterzahlt.
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Zahlerzugriff

13.2-16

Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zahler mit GATE und RES pegelgetriggert (Modus 12 und 13)

Start Value
Counter 0 Counter 0
0123 8 9 0 1 2 3
clelg|s 0| B =S £|e
eI 2|2 'Es o|g
©| ©| ©| © S| o ©| © ©| ©
[a]alla]]s] n| O [a]=] [a]=]
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In2 (CLK) S|s S|s
In3 (GATE) ala 8|8
» Out0
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Counter 0
01w23 0123
55|55 S5|5|5|5
[elfellelle} o|6|0|6
Ssee S Sso
©| O ©| © ©| ©| ©| ©
alololo alolalo
Start Value
Counter 1 Counter 1
4567|809 4 5 6 7
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In5 (CLK)
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» Out1
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Counter 1
4 596 7 45678
5|5|5|5 S5|5|5|5
o|6|6|06 O|0|0|0] o
Slols|le slsls|lsl2
©| ©|©|© ©| oo ©| S
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N
8
[%2]
2
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(2]
epm-t237
Abb. 13.2-22 Z&hlerzugriff des 2/4xZ&hlers in den Modi 12 und 13
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zahler mit GATE und RES pegelgetriggert (Modus 12 und 13)

Signalverlauf

Lenze

RES |
Gate
TIOH | ToL
CLK '\ / \ / \ \ f \ f \ / \
—» ’<7TreH2d | ’q—TclHZd
Counter 0 00 o0 I 0000 0000 | oooooo01 | oooooooz 0000 0003
epm-1083
Abb. 13.2-23 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 12
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren

2 x 32 Bit-Zahler mit GATE, RES pegelgetriggert und Auto Reload (Modus 14 und 15)

13.2.8 2 x 32 Bit-Zahler mit GATE, RES pegelgetriggert und Auto Reload (Modus 14

und 15)

Klemmenbelegung

RES-Signal

GATE-/CLK-Signal

OUT-Signal

13.2-18

1 +24V DC
2 In1 (RES)
Sl 3
8 In2 (CLK)
c
3| 4
S In3 (GATE)
5 Out0 <>
6 In4 (RES)
|7
i In5 (CLK)
C
3| 8
3 In6 (GATE)
9 Out1
10 GND
epm-t082

Abb. 13.2-24 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers in den Modi 14 und 15

In den Modi 14 und 15 stehen zwei 32 Bit-Zahler zur Verfigung, die Uber ein Torsi-
gnal (Gate) gesteuert werden. Jedem Zahler kann ein Startwert und ein Vergleichs-
wert zugewiesen werden.

In diesen Modi steht die Funktion Auto-Reload zur Verfligung; das heiBt, Sie kén-
nen das Load-Register mit einem Wert belegen, der automatisch in den Z&hler ge-
laden wird, sobald dieser den eingestellten Vergleichswert erreicht.

Die Modi unterscheiden sich in der Zahlrichtung:

Modus 14: Aufwértszahler.
Modus 15: Abwaértszéhler

Eine HIGH-Pegel am Eingang IN1 / IN4 (RES) setzt den Z&hler auf Null.

Wenn am Eingang IN3 / IN6 (GATE) HIGH-Pegel liegt, wird mit jeder LOW-HIGH-
Flanke am Eingang IN2 / IN5 (CLK) der Zahler um 1 inkrementiert bzw. dekremen-
tiert.

Der Zahler z&hlt bis zu dem im Compare-Register eingestellten Wert. Mit dieser
letzten LOW-HIGH-Flanke wird der Z&hlerstand mit dem im Load-Register einge-
stellten Wert Giberschrieben. Dies wiederholt sich, bis Eingang IN3 / IN6 (GATE) ein
LOW-Signal erhalt.

Erfolgt ein Auto Reload, &ndert sich der Signalpegel am Ausgang OUTO / OUT1.
(Eine LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN1 / IN4 (RES) setzt nicht den Ausgang
OUTO / OUT1 zurlick.)
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zahler mit GATE, RES pegelgetriggert und Auto Reload (Modus 14 und 15)

Zahlerzugriff

Counter 0 Counter 0
0123 8 9 0123
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Abb. 13.2-25 Za&hlerzugriff des 2/4xZahlers in den Modi 14 und 15
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Signalverlauf

13.2-20

Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren

2 x 32 Bit-Zahler mit GATE, RES pegelgetriggert und Auto Reload (Modus 14 und 15)

Compare —» Load Compare —» Load Compare —» Load
0000 0004 0000 0002 0000 0004 0000 0002 0000 0004 0000 0002
RES__ | \ i \ | \ [
\ [ \ \
\ | \
Gate \ T \ \
\ | \ \
\ | \ / \
TtoH |, Ttol \ | \ | \ |
\ [ \ | \ |
CLK™ | \ / ) \ \ A f \ L ) \ 1 |
N ’ngreHZd TolH2d \ \ \
Counter  xxxx xxxx ) 0000 0000 ) 00000001 )} 00000002 ) 00000003 )04/ 0000 0002) 00000003 }..04f0000 0002) 00000003 ):.04{0000 0002
ouT 0 / |
epm-t085

Abb. 13.2-26 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 14 (Aufwéartszéhler)

Lenze
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren

Messen der Frequenz (Modus 16 und 18)

13.2.9 Messen der Frequenz (Modus 16 und 18)

Klemmenbelegung

RES-Signal
START-Signal

CLK-Signal

STOP-Signal

Lenze

1 +24 V DC
2 In1 (RES)
3 In2 (CLK)
4

In3 (START)
S Out0 <>
6 In4 (STOP)
7

n.c.
8

n.c.
9 Out1
10 GND

epm-t087

Abb. 13.2-27 Klemmenbelegung des 2/4xZ&hlers in den Modi 16 und 18

In den Modi 16 und 18 kdnnen Sie die Frequenz eines Signals am Eingang
IN2 (CLK) bestimmen.

Die Modi unterscheiden sich in der Ansteuerung des Ausgangs Out0 / Out1.

m Hinweis!

Fir die Frequenzmessung werden Zahler 0 und Zahler 1 bendtigt.
Dazu missen beide Zahler auf Modus 16 oder 18 parametriert
sein. Unterschiedliche Modi sind nicht einstellbar.

Mit PDO-Byte 7 (Data In) wird eine Referenzfrequenz (fef) an Zahler 0 ibergeben
(siehe Abbildung “Z&hlerzugriff”). Uber die Anzahl ”n” der Referenzfrequenz-Im-
pulse wird die Gate-Zeit bestimmt (Zeit, flr die der Z&hler 1 freigeschaltet werden
soll). ”n” kann zwischen 1 und 232-1 liegen und wird in das Compare-Register gela-
den.

Eine LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN1 (RES) setzt den Z&hler auf Null.
Eine LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN3 (START) startet die Messung.

Wahrend der Messung z&hlt Z&hler 0 mit der ersten LOW-HIGH-Flanke am Ein-
gang IN2 (CLK) die Impulse "n” der Referenzfrequenz. Gleichzeitig zahlt Zahler 1
jede LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 (CLK).

Beide Z&hler werden gestoppt, wenn
e der Z&hlerstand von Zahler 0 den Compare-Wert erreicht oder
e Eingang IN4 (STOP) ein HIGH-Signal erhalt.
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Messen der Frequenz (Modus 16 und 18)

OUT-Signal Modus 16:

Ausgang OUT 0 wird auf HIGH-Pegel gesetzt, wenn der Messvorgang beginnt,
und auf LOW-Pegel gesetzt, wenn der Messvorgang endet. Ausgang OUT1 gibt
das Ausgangssignal von OUTO invertiert aus.

Modus 18:

Ausgang OUT 0 wird auf HIGH-Pegel gesetzt, wenn der Zdhlvorgang beginnt und
auf LOW-Pegel gesetzt, wenn der Zdhlvorgang endet. Ausgang OUT1 gibt das
Ausgangssignal von OUTO invertiert aus.

Berechnung der Frequenz f Zu berechnende Frequenz

‘ frer  Referenzfrequenz (siehe Abbildung “Z&hlerzugriff”)

f= tef -m m Inhalt Zahler 1 (Anzahl CLK-Impulse)

n Anzahl Referenzfrequenz-Impulse in Z&hler 0 (entspricht Compare, wenn nicht

vorzeitig durch ein HIGH-Signal an Eingang IN4 (STOP) abgebrochen wurde)
m Hinweis!

Wenn Sie die Referenzfrequenz [fef] und die Anzahl der
Referenzfrequenz-Impulse [n] so wéhlen, daB die gesuchte
Frequenz [f] genau 1 Hz ergibt, zeigt Zahler 1 diese Frequenz
direkt an. Beispiel: m = 1.000.000; fgf = 1 MHz.
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren
Messen der Frequenz (Modus 16 und 18)

Zahlerzugriff

Lenze

Start Value
Counter 0| Counter 1 Counter 0 Counter 1
0123|4567|89 0123 4567
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ananQonannlo [a)fa]s]]s] a
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Tgec = fref= 1 MHz!
{ 2400 = frer =100 kHz |
i 3gec = frer= 10 kHz|
=1 dec =1 ZBdECX 7777777777777777777777777777 i
compare -CLK ¢
01vw23 ©
g é T; gﬁicountero
(OO ©
annon
In1 (RES) » i
In3 (Start) »
In4 (Stop) »
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»
> [ i —» Out0/Out1
In2 (CLK) >
Act. Value
Counter 0| Counter 1
01w23 4596 7 0123456738
33133, 13|3|3/3].,13|3|3/3|3|3/3|8
sls|s/s ™ slo|s| s szl s|s |02
©| O © © ©| O © © NNNNNNNNE
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epm-t239
Abb. 13.2-28 Za&hlerzugriff des 2/4xZahlers in den Modi 16 und 18
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Signalverlauf Modus 16

Signalverlauf Modus 18

13.2-24

Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Messen der Frequenz (Modus 16 und 18)

RES J—‘
START ‘

STOP

CLK

Counter 1

Counter 0

Out0

Out1 —‘ '

epm-t089

Abb. 13.2-29 Signalverlauf 2/4xZ&hler im Modus 16

OUTO = HIGH MeBvorgang lauft

RES J—‘
START

STOP

CLK

Counter 1

Counter 0

Out0

Out1 —‘ '

epm-t093

Abb. 13.2-30 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 18

OUTO0 = HIGH Gate offen
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren

Messen der Periodendauer (Modus 17 und 19)

13.2.10 Messen der Periodendauer (Modus 17 und 19)

Klemmenbelegung

RES-Signal
START-Signal

CLK-Signal

STOP-Signal

Lenze

1 +24 V DC
2 In1 (RES)
3 In2 (CLK)
4

In3 (START)
S Out0 <>
6 In4 (STOP)
7

n.c.
8

n.c.
9 Out1
10 GND

epm-t087

Abb. 13.2-31 Klemmenbelegung des 2/4xZ&hlers in den Modi 17 und 19

In den Modi 17 und 19 kdnnen Sie die mittlere Periodendauer von "n” MeBperioden
eines Signals am Eingang IN2 (CLK) bestimmen.

Die Modi unterscheiden sich in der Ansteuerung des Ausgangs Out0 / Out 1.

m Hinweis!

Fir die Messung der Periodendauer werden Zéhler 0 und Zahler 1
bendétigt. Dazu missen beide Zahler auf Modus 17 oder 19
parametriert sein. Unterschiedliche Modi sind nicht einstellbar.

Mit PDO-Byte 7 (Data In) wird eine Referenzfrequenz (fef) an Zahler 1 libergeben
(siehe Abbildung “Z&hlerzugriff”’). Uber die Anzahl ”m” der Referenzfrequenz-Im-
pulse wird die Gate-Zeit bestimmt (Zeit, fiir die der Zahler 1 freigeschaltet werden
soll). ?m” kann zwischen 1 und 232-1 liegen und wird in das Compare-Register ge-
laden.

Eine LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN1 (RES) setzt den Z&hler auf Null.
Eine LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN3 (START) startet die Messung.

Wahrend der Messung z&hlt Z&hler 1 mit der ersten LOW-HIGH-Flanke am Ein-
gang IN2 (CLK) die Impulse "m” der Referenzfrequenz. Gleichzeitig zahlt Zahler 0
jede LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 (CLK).

Beide Z&hler werden gestoppt, wenn
e der Z&hlerstand von Zahler 0 den Compare-Wert erreicht oder
e Eingang IN4 (STOP) ein HIGH-Signal erhalt.
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OUT-Signal

Berechnung der Periodendauer

Zahlerzugriff

13.2-26

Modus 17:

Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Messen der Periodendauer (Modus 17 und 19)

Ausgang OUT 0 wird auf HIGH-Pegel gesetzt, wenn der Messvorgang beginnt,
und auf LOW-Pegel gesetzt, wenn der Messvorgang endet. Ausgang OUT1 gibt
das Ausgangssignal von OUTO invertiert aus.

Modus 19:

Ausgang OUT 0 wird auf HIGH-Pegel gesetzt, wenn der Zdhlvorgang beginnt und
auf LOW-Pegel gesetzt, wenn der Zahlvorgang endet. Ausgang OUT1 gibt das
Ausgangssignal von OUTO invertiert aus.

T

Mittlere Periodendauer
frer Referenzfrequenz (siehe Abbildung “Z&hlerzugriff”)

m m Inhalt Zéhler 1 (Anzahl Referenzfrequenz-Impulse)
ref n  Anzahl CLK-Impulse in Z&hler O (entspricht Compare, wenn nicht vorzeitig durch ein
HIGH-Signal an Eingang IN4 (STOP) abgebrochen wurde)
Start Value
Counter 0| Counter 1 Counter 0 Counter 1
0123|4567[89 0123 4567
clele|le|le|s|g|g] | cleiele i<
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=1 gec =1 28decx """"""""""""""""
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0|6|6|6] , |16|0|5|6] |,,/0]0|0|0]0|6|0|0)
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epm-t240
Abb. 13.2-32 Zahlerzugriff des 2/4xZ&hlers in den Modi 17 und 19
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren
Messen der Periodendauer (Modus 17 und 19)

Signalverlauf Modus 17 RES ’—‘

START

STOP

CLK

Counter 0

Counter 1

Out0

Out1

epm-1091

Abb. 13.2-33 Signalverlauf 2/4xZ&ahler im Modus 17
OUTO = HIGH MeBvorgang lauft

Signalverlauf Modus 19 RES J—‘

START

STOP

CLK

Counter 0

Counter 1

Out0

Out1 ‘

epm-t195

Abb. 13.2-34 Signalverlauf 2/4xZ&ahler im Modus 19
OUTO = HIGH Gate offen
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13.2.11

Klemmenbelegung

PULSE-Signal

DIR-Signal

RES-Signal

OUT-Signal

13.2-28

Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Messen der Pulsbreite, fref programmierbar (Modus 20)

Messen der Pulsbreite, f,os programmierbar (Modus 20)

1 +24V DC
2 In1 (RES)
2|3
8 In2 (PULSE)
c
=}
3| In3 (DIR)
S Out0 <>
6 In4 (RES)
B ! In5 (PULSE)
c
=}
318 In6 (DIR)
9 Out1
10 GND
epm-t075

Abb. 13.2-35 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers im Modus 20

Die Pulsbreiten der Signale am Eingang IN2 / IN5 (PULSE) werden mit einer pro-
grammierbaren Zeitbasis (fref, siehe Abbildung “Zahlerzugriff”) gemessen.

Der MeBvorgang startet mit einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang
IN2 / IN5 (PULSE) und endet mit der LOW-HIGH-Flanke.

Eine LOW-HIGH-Flanke des MeBsignals speichert die Pulsbreite in der Einheit
1/f,et. Dieses Ergebnis steht bis zum nachsten neuen Ergebnis im Datenausgabe-
bereich und kann ausgelesen werden.

Die Z&hlrichtung bestimmen Sie Gber den Signalpegel am Eingang IN3 / IN6 (DIR).

Aufwértszéhler: LOW-Pegel
Abwartszéhler: HIGH-Pegel

Wahrend des Zdhlvorgangs muB am Eingang IN1 / IN4 (RES) LOW-Pegel anliegen.
Ein HIGH-Pegel I6scht den Zahler.

Der Ausgang OUTO0 / OUT1 hat keine Funktion.
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren
Messen der Pulsbreite, fref programmierbar (Modus 20)

Zahlerzugriff

Lenze

Start Value
Counter 0| Counter 1 Counter 0 Counter 1
012 3|4567|89 0123 4 567
© ©| S| o © ©
a alih|o o) a
' Oge = frer= 10 MHz.
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, i 1gec = frer= 1 MHZz!
T 246c = Frer =100 kHz!
3dec = fref: 10 kHZi
_Sdec l :128deci 777777777777777777777777777777
CLKet0 CLK et 1
In1/In4 (RES) » —>
In2/In5 (PULSE) [‘ —» [‘
In3/In6 (DIR) > —>
Act. Value
Counter 0| Counter 1
01w2 3 4 596 7 0123|456 7|8
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Abb. 13.2-36 Z&hlerzugriff des 2/4xZahlers im Modus 20
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Signalverlauf

13.2-30

Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Messen der Pulsbreite, fref programmierbar (Modus 20)

RES |

GATE

PULSE

[¢— TreH2d

)
;

A
Trer

Counter  Xx 00XooXooXooXmonXoaXMXosX06X07X07XO0X
Result  Xx | 0000 ) 0000 ) o7
epm-t097
Abb. 13.2-37 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 20 (Aufwéartszéhler)
RES
|
DIR
PULSE
le— TreH2d

Y/ I VY A VO VO A U N U VO VO VY VY A Y A WV A W A U

Counter xx [ 00 oo oo J oo J Fr J re Y F Y Ffc Y m Y Fa | Fo N Fo Y X

Result XX 0000 ) 0000 ) FFFo
epm-t096
Abb. 13.2-38 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 20 (Abwértszahler)
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren

Messen der Pulsbreite mit GATE, fref programmierbar (Modus 21 und 22)

13.2.12 Messen der Pulsbreite mit GATE, .. programmierbar (Modus 21 und 22)

Klemmenbelegung

GATE-/CLK-Signal

PULSE-Signal

RES-Signal

OUT-Signal

Lenze

1 +24'V DC
2 IN1 (RES)
2| 3
3 IN2 (PULSE)
3 4
3 IN3 (GATE)
S Out0 <>
6 IN4 (RES)
B ! IN5 (PULSE)
31 s
38 ING (GATE)
9 Out1
10 GND
epm-t098

Abb. 13.2-39 Klemmenbelegung des des 2/4xZahlers in den Modi 21 und 22

Die Pulsbreiten der Signale am Eingang IN2 / IN5 (PULSE) werden mit einer pro-
grammierbaren Zeitbasis (fef, siehe Abbildung “Zahlerzugriff”) gemessen.

Die Modi unterscheiden sich in der Zahlrichtung:

Modus 21: Aufwartszahler.
Modus 22: Abwartszahler

Der MeBvorgang wird mit einem HIGH-Pegel am Eingang IN3 / IN6 (GATE) freige-
geben.

Der MeBvorgang startet mit einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang
IN2 / IN5 (PULSE) und endet mit der LOW-HIGH-Flanke.

Eine LOW-HIGH-Flanke des MeBsignals speichert die Pulsbreite in der Einheit
1/fe. Dieses Ergebnis steht bis zum néchsten neuen Ergebnis im Datenausgabe-
bereich und kann ausgelesen werden.

Wéhrend des Z&hlvorgangs muB am Eingang IN1 / IN4 (RES) LOW-Pegel anlie-
gen. Ein HIGH-Pegel I6scht den Zahler.

Der Ausgang OUTO / OUT1 hat keine Funktion.

m Hinweis!

Der MeBvorgang wird nur beendet, wenn fur die gesamte
MeBdauer am Eingang IN3 / IN6 (GATE) ein HIGH-Pegel anliegt.
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Zahlerzugriff

Signalverlauf im Modus 21

13.2-32

Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Messen der Pulsbreite mit GATE, fref programmierbar (Modus 21 und 22)

Start Value

Counter 0| Counter 1 Counter 0 Counter 1
0 123[456 789 0123 4567
C = o [ = [ =
s e s s
© o8| O © ©
[a] Qno [m] o

' Oge = frer= 10 MHz.

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, i 1gec = frer= 1 MHz!

T 2gec = fref =100 kHz!

isdecafrefz 1OkHZ§

8dec _128dec 777777777777777777777777777777

In1/In4 (RES)

In2/In5 (PULSE)

In3/In6 (GATE)

Act. Value

Counter 0| Counter 1
01vw23 4 596 7 0123|456 7|8
S5|5|5|5 S5|5|5|5 5|5|5|5|5|5|5|5
[eX{e)e]e] [eXfele)e] /0|0|0|0(5|0|08|8]
s|s|s|s[ ™ Sle|lsls R ] KR =
©| ©f ©|C ©| ©| ©| ®© Tl oo 0|0 oo oS
ololala [all=1=1=] [ail=11=11=1[=1{=11=11=11"]
4

8

» 3

T

(]

epm-1242

Abb. 13.2-40 Zahlerzugriff des 2/4xZahlers in den Modi 21 und 22

RES |

GATE

PULSE

[+— TreH2d

)
1

Counter xxf o0 ) oo J oo Y o J o1 Y o2 J 03 ¥ o« J 05 Y o6 f o6 Y oo o1 X
Result XX ) 0000 0000 ){ 06
epm-t100

Abb. 13.2-41 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 21 (Aufwartszéhler)
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren
Messen der Pulsbreite mit GATE, fref programmierbar (Modus 21 und 22)

Signalverlauf im Modus 22

RES |

GATE

PULSE

[+— TreH2d

Counter XX ooXoo)(ooxUXFFXFEXFDXFCXFEXFAXFAXUUXFFX

Result  xx 0000 0000 ) FA

epm-t101

Abb. 13.2-42 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 22 (Abwértszahler)
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zahler mit GATE und Set-/Reset (Modus 23 ... 26)

13.2.13 2 x 32 Bit-Zahler mit GATE und Set-/Reset (Modus 23 ... 26)

Klemmenbelegung

GATE-/CLK-Signal

RES-Signal

OUT-Signal

13.2-34

1 +24 V DC
2 In1 (RES)
13
g In2 (CLK)
c
3| 4
o In3 (GATE)
5 Out0 <>
6 In4 (RES)
3 ! In5 (CLK)
c
3| 8
o In6 (GATE)
9 Out1
10 GND
epm-t082

Abb. 13.2-43 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers in den Modi 23 ... 26

In den Modi 23 bis 26 stehen zwei 32 Bit-Z&hler zur Verfligung, die Uber ein Torsi-
gnal (Gate) gesteuert werden. Jedem Zahler kann ein Startwert und ein Vergleichs-
wert zugewiesen werden.

Die Modi unterscheiden sich in der Ansteuerung des Ausgangs Out0 / Out 1 (Set-
oder Reset-Funktion) und der Z&hlrichtung:

Modus 23 und 25: Aufwartszahler.
Modus 24 und 26: Abwartszahler

Wenn am Eingang IN3 / IN6 (GATE) HIGH-Pegel liegt, wird mit jeder LOW-HIGH-
Flanke am Eingang IN2 / IN5 (CLK) der Zahler um 1 inkrementiert bzw. dekremen-
tiert.

Waéhrend des Zahlvorgangs muBB am Eingang IN1 / IN4 (RES) LOW-Pegel anliege-
n. Ein HIGH-Pegel 16scht den Z&hler.
Modus 23 und 24 (Set-Funktion):

e Das Signal am Ausgang OUTO0 / OUT1 wird mit Laden des Zahlers auf
HIGH-Pegel gesetzt.

e Bei Erreichen des in Compare geladenen Werts wird das Ausgangssignal auf
LOW-Pegel gesetzt. Der Z&hler lauft weiter.

Modus 25 und 26 (Reset-Funktion):

e Das Signal am Ausgang OUTO0 / OUT1 wird mit Laden des Zahlers auf
LOW-Pegel gesetzt.

e Bei Erreichen des in Compare geladenen Werts wird das Ausgangssignal auf
HIGH-Pegel gesetzt (Modus 25 und 26). Der Zahler 1duft weiter.
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zahler mit GATE und Set-/Reset (Modus 23 ... 26)

Zahlerzugriff

Lenze

Start Value
Counter 0 Counter 0
0123 8 9 01 2 3
cle|lg|s | Wl S| SRS
I 2|2 'Es sl
©|©| ©| © S| o ©| © ©| ©
annon n| O an an
=24ec =1dec =8ec =4 ged
Ow1 v3
In1 (RES) == =
In2 (CLK) S| s 8
In3 (GATE) 8|8 8
» Out0
Act. Value
Counter 0
01v23 0123
55|55 5|5|5/5
S5|6|6|0 &|0|6|6
S|Ie8eE Ylesis|sls
T © @O © C| O © ©
alalalo [alf=]]=1]=}
Start Value
Counter 1 Counter 1
4 56 7|89 4 5 6 7
clelg|lg|,|B ‘Es IS
o|ls|o|s| 2|2 'Bs o|s
©| ol o|o| 8O ©| © ©| ©
[ail=1l=1=11~15} ala ala
=32dec =1 6dec =1 28dec :64dec
4 v7
In4 (RES) S I
In5 (CLK) g £
In6 (GATE) a a
» Out1
Act. Value
Counter 1
4 596 7 456738
5/5|5|5 55|55
S5/6|6|0 S|0|0|0| v
slolels 7 sls|s|ls|2
©| ©|®| ®© ©| ool oS
alalalo [a)f=1l=11=11"]
Y
8
E
o)
[2]
epm-237
Abb. 13.2-44 Z&hlerzugriff des 2/4xZahlers in den Modi 23 ... 26
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zahler mit GATE und Set-/Reset (Modus 23 ... 26)

Signalverlauf im Modus 23

RES
GATE /
TtOH TtOL
ak v f
—» ’qureHZd | ’q—Tc\HZd
Counter 0 XXXX XXXX * 0000 0004 X 0000 0005 i 0000 0006 \)(\ 0000 0007 0000 0008 X
outo
epm-t102
Abb. 13.2-45 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 23 (Aufwartszéhler, Set-Funktion)
[A] Compare erreicht
Signalverlauf im Modus 24
RES
GATE //
TtOH TtOL
CLK *\\ / \ / \ \ \ T \ \ / \
N ’q—TreHZd 3 leToH2d
Counter 0 XXXX XXXX X 0000 0009 X 0000 0008 X 0000 0007 X 0000 0006 X 0000 0005 X
outo / \
epm-t103
Abb. 13.2-46 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 24 (Abwéartszahler, Set-Funktion)
[A] Compare erreicht
Signalverlauf im Modus 25
RES
GATE /
TtOH TtoL
oK\ / \ / \ \ \ f \ \ \
N ’q—TreHZd o leTolH2d
Counter 0 XXXX XXXX X 0000 0004 X 0000 0005 X 0000 0006 X 0000 0007 X 0000 0008 L -
\ / \ /
Out0 \ / \ /
5
epm-t104

Abb. 13.2-47 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 25 (Aufwértszahler, Reset-Funktion)
OUTO LOW aktiv

(al

13.2-36

Zé&hler laden
Compare erreicht
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren

2 x 32 Bit-Zahler mit GATE und Set-/Reset (Modus 23 ... 26)

Signalverlauf im Modus 26 RES
GATE
TIOH | TioL
\ f \ [ \ \ \ \ [ \ [ \
ok J f | A W . \
N ’47TreH2d | ’«TclHZd
Counter 0 xxxx xxxx ) 0000 0009 " ooooooos | oooo0007 ) 0000 0006 ‘X 0000 0005 X
outo \ / \ /
%

epm-t105

Abb. 13.2-48 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 26 (Abwértszahler, Reset-Funktion)
0UTO LOW aktiv
[A]  Zahler laden
Compare erreicht

Lenze
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zéhler mit G/RES (Modus 27)

13.2.14 2 x 32 Bit-Zahler mit G/RES (Modus 27)

Klemmenbelegung

DIR-Signal

CLK-Signal

G/RES-Signal

OUT-Signal

13.2-38

1 +24\/ DC

2

In1 (G/RES)

23
g In2 (CLK)
5
3|4 In3 (DIR)

5 Out0 C)

6 In4 (G/RES)
8 ! In5 (CLK)
c
3|8
o IN(DIR)

9 Out1

10 GND

epm-t142

Abb. 13.2-49 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers im Modus 27

Im Modus 27 stehen zwei 32 Bit-Zahler zur Verfligung, die mit einem Startwert vor-
belegt werden kénnen.

Die Zahlrichtung bestimmen Sie Uber den Signalpegel am Eingang IN3 / IN6 (DIR):

Aufwértszdhler: LOW-Pegel
Abwartszéhler: HIGH-Pegel

Wenn am Eingang IN3 / IN6 (G/RES) HIGH-Pegel liegt, wird mit jeder LOW-HIGH-
Flanke am Eingang IN2 / IN5 (CLK) der Z&hler um 1 inkrementiert bzw. dekremen-
tiert.

Waéhrend des Zahlvorgangs muB3 am Eingang IN1 / IN4 (G/RES) HIGH-Pegel anlie-
gen. Bei LOW-Pegel wird der Z&hlerstand eingefroren. Mit steigender Flanke am
Eingang IN1 / IN4 (G/RES) wird der Zahler geldscht.

Erreicht der Zahler Null, wird der Ausgang OUTO / OUT1 fir mindestens 100 ms
auf HIGH-Pegel gesetzt, auch wenn der Zahler weiterzahlt. Stoppt der Zahler bei
Null, bleibt der Ausgang OUTO / OUT1 auf HIGH-Pegel gesetzt.
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zéhler mit G/RES (Modus 27)

Zahlerzugriff Start Value
Counter 0| Counter 1 Counter 0 Counter 1
0123|45¢67|89 0123 4 567
Ee R R e R e e ] £l £lelg1
s|s|s|s|ls|e|s|g 2|2 Juapeapel o] 4’94‘529
T ool o|c| ||l o8O ©| ©| © © ©| ©| © ©
oolalojloalnoal®|o [aj[a]ia]]s] anlajlo
=48dec\ =3deci
In1/In4 (G/RES) > —»
In2/In5 (CLK) » f —» —» f » Out0/Out1
In3/In6 (DIR) > —»
Act. Value
Counter 0| Counter 1
01w23 4 5y6 7 012 3|4567|[7
55|55 55|55 5/5|5|5|5|5|5|3
OOOO» O|0|0|O O|O0|0|O|O|0|0|0O]| o
slsle|g slels|g Tlelelsls|sle|e ez
©| T T ® © T T © ARSI RSIRS Ba R AR I R
[aj[=]i=]]=] ajnjaja anajla|laialala|yn
4
8
0
3
T
[72]
epm-t243
Abb. 13.2-50 Z&hlerzugriff des 2/4xZahlers im Modus 27
Signalverlauf GIRES / \
Reset
DIR
TIOH | TtoL
CT S W e W e VY- w VS S Y W W W WY ﬁ
| » ’q—Tc\HZG | |
4 ! 4 5
Counter 00K XK 00000000 | 0000 0001 i 00000002 | 00000003 J 0000 0004
epm-t146
Abb. 13.2-51 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 27 (Aufwartsz&hler)
GIRES
Reset
DIR
TIOH | TwOL
TS WY e WY s VY- w WS S VY- S VY- wn WY S WY
‘\ > |e—TolH2d | ‘
\ Y \
Counter 000000 | 00000000 | FFFFFFFF | FFFFFFFE | FFFFFFFD | FFFFFFFC
epm-t147

Abb. 13.2-52 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 27 (Abwartszahler)
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Encoder mit G/RES (Modus 28 ... 30)

13.2.15 Encoder mit G/RES (Modus 28 ... 30)

Klemmenbelegung

A/B-Signal

G/RES-Signal

OUT-Signal

13.2-40

1 +24V DC
2
In1 (G/RES)
Pl
o In2 (A)
S
34 In3 (B)
S Out0 <>
6 In4 (G/RES)
8 ! In5 (A)
5
3|8 IN6(B)
9 Out1
10 GND
epm-t144

Abb. 13.2-53 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers in den Modi 28 ...30

In den Modi 28 bis 30 stehen 2 Encoder zur Verfligung, die mit einem Startwert vor-
belegt werden kénnen.

Die Modi unterscheiden sich in der Anzahl der Flanken, die ausgewertet werden:

Modus 28: 1 Flanke
Modus 29: 2 Flanken
Modus 30: 4 Flanken

Siehe Signalverlaufe.

Waéhrend des Z&hlvorgangs muB3 am Eingang IN1 / IN4 (G/RES) HIGH-Pegel anlie-
gen. Bei LOW-Pegel wird der Zahlerstand eingefroren. Mit steigender Flanke am
Eingang IN1 / IN4 (G/RES) wird der Zahler geldscht.

Erreicht der Zahler Null, wird der Ausgang OUTO / OUT1 fir mindestens 100 ms
auf HIGH-Pegel gesetzt, auch wenn der Z&hler weiterzéhlt. Stoppt der Z&hler bei
Null, bleibt der Ausgang OUTO0 / OUT1 auf HIGH-Pegel gesetzt.
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren
Encoder mit G/RES (Modus 28 ... 30)

Zahlerzugriff

Signalverlauf im Modus 28

Lenze

Start Value
Counter 0| Counter 1 Counter 0 Counter 1
0123[4567|89 0123 4567
clels|e|le|els|lgl 0B clelg|s p S| E|E| S
NMEIEIEI R ERS sgee Sges
NNMNNNNNEO (OO © (OO ©
aanQnanaonlo [a]a]a]]a] annon

=48dec\

In1/In4 (G/RES)

In2/In5 (A)

In3/In6 (B)

ijw
v

<

:3deci

E

vvv

X
(o]

Data Out |©
Data Out

Data Out |

Data Out |w

Data Out |
Data Out |9

Data Out

Data Out |~

ounter 0
1

» Out0/Out1

Act. Value

N

Counter 1

IS
(&)
[}
®

©

Status

y
Data Out |[© O
Data Out

Data Out |«
Data Out

Data Out

Data Out |~

Data Out
Data Out

P Status

epm-t244

Abb. 13.2-54 Z&hlerzugriff des 2/4xZahlers in den Modi 28 ... 30

Jede HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) inkrementiert den Zahler um 1,
wenn zu diesem Zeitpunkt am Eingang IN3 / IN6 (B) ein HIGH-Pegel anliegt.

G/RES
Reset
TdL2cIH ’4—»4—»‘ TelH2dH
A U
TelH Tl
Counter XXXX 0000 0000 0001 X 0000 0002 X 0000 0003 X 0000 0004 X 0000 0005
epm-t148

Abb. 13.2-55 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 28 (Aufwartszéhler)

Jede LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) dekrementiert den Z&hler um 1,
wenn zu diesem Zeitpunkt am Eingang IN3 / IN6 (B) ein HIGH-Pegel anliegt.

G/RES

Reset

TdL2cH ’<—>4—>‘ TelH2dH

/

\

TOH TtOL ‘

B \
‘1 N }‘IC\HZG
Counter XXXX 0000 ( FFFF FFFF X FFFFFFFE | FFFF FFFD X FFFF FFFC X FFFF FFFB
epm-t149
Abb. 13.2-56 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 28 (Abwartszahler)
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Encoder mit G/RES (Modus 28 ... 30)

Signalverlauf im Modus 29 Der Zahler wird um 1 inkrementiert bei

e einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am
Eingang IN3 / IN6 (B).

e einer HIGH-LOW-Flanke (Spur A) am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem
HIGH-Pegel am Eingang IN3 / IN6 (B).

G/Res

Reset

TdL2cIH ’4—>4—>’ TclH2dH
U

TelH TelL
8 q

] }‘IC\HZd L

XXXX 0000 } 0000 0001X 0000 OUDZX 00000003 § 0000 0004 Y 0000 UDOSX 0000 OOOSX 0000 OUD7X 0000 DOOBX 0000 0009

Counter

epm-t150

Abb. 13.2-57 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 29 (Aufwartszéhler)
Der Zahler wird um 1 dekrementiert bei

e einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN3 / IN6 (B).

e einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am
Eingang IN3 / IN6 (B).

G/RES
Reset
TdL2cH ’4—»4—»‘ TolH2dH
A 1 1 [
| | TeH | Tell
? q
) |(TolHzd

Counter X00X Y 0000 | FFFF FFFE FFFF FFFE) FRFF FFFO FFFF FFFC) FFFF FFFB) FFFF FRFAY FFFF FRFO) FFFF FRFS) FFFF FRFT

epm-t151

Abb. 13.2-58 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 29 (Abwéartsz&hler)
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren
Encoder mit G/RES (Modus 28 ... 30)

Signalverlauf im Modus 30

Lenze

Der Zahler wird um 1 inkrementiert bei

e einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am
Eingang IN3 / ING (B).
e ciner HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN3 / IN6 (B).
e einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN2 / IN5 (A).
e einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem LOW-Pegel
am Eingang IN2 / IN5 (A).
G/RES
Reset
TdL2cIH ’4—»4—»‘ TelH2dH
A ] s} j [
/ / TelH TelL
B 3| / ] v/
wile
Counter XXXX 0000 j 0001} 0002f 0003} 0001§ 0004} 00054 0006f 0007} 0008} 0009} 000A{ 000B) 000CH 000D} 000E) 000F 0010
epm-t152

Abb. 13.2-59 Signalverlauf 2/4xZ&ahler im Modus 30 (Aufwartsz&hler)

Der Z&hler wird um 1 dekrementiert bei
einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem HIGH-Pegel

am Eingang IN3 / IN6 (B).

einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am

Eingang IN3 / IN6 (B).

einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem LOW-Pegel

am Eingang IN2 / IN5 (A).

einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem HIGH-Pegel

am Eingang IN2 / IN5 (A).

G/RES

Reset

TdL2cIH ’4—?4—5‘ TelH2dH

\

L]

Counter XXX

FFFE)

)7/’

FFFD)

FFFC FFFA{FFF) FFFB

FFFAFFF) FFFZ

epm-t153

Abb. 13.2-60 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 30 (Abwé&rtszahler)
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren

2 x 32 Bit-Zahler mit GATE- und RES flankengetriggert (Modus 31 und 32)

13.2.16 2 x 32 Bit-Zahler mit GATE- und RES flankengetriggert (Modus 31 und 32)

Klemmenbelegung

RES/ -Signal

GATE-/CLK-Signal

OUT-Signal

13.2-44

1 +24V DC
2 In1 (RES))
13
8 In2 (CLK)
c
3| 4
S In3 (GATE)
5 Out0 <>
6 In4 (RES))
-7
g In5 (CLK)
C
3| 8
S In6 (GATE)
9 Out1
10  GND
epm-t154

Abb. 13.2-61 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers in den Modi 31 und 32

In den Modi 31 bis 32 stehen zwei 32 Bit-Z&hler zur Verfigung, die Uber ein Torsi-
gnal (Gate) gesteuert werden. Jedem Zahler kann ein Startwert und ein Vergleichs-
wert zugewiesen werden.

Die Modi unterscheiden sich in der Zahlrichtung:

Modus 31: Aufwértszahler.
Modus 32: Abwartszahler

Eine LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN1 /INO4 (RES) I6scht den Zahler.

Wenn am Eingang IN3 / IN6 (GATE) HIGH-Pegel liegt, wird mit jeder LOW-HIGH-
Flanke am Eingang IN2 / IN5 (CLK) der Zahler um 1 inkrementiert bzw. dekremen-
tiert.

Erreicht der Zahler den im Compare-Register geladenen Wert, wird der Ausgang
OUTO / OUT1 fur mindestens 100 ms auf HIGH-Pegel gesetzt, wobei der Z&hler
weiterzahlt.
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zahler mit GATE- und RES flankengetriggert (Modus 31 und 32)

Zahlerzugriff

Lenze

Start Value
Counter 0 Counter 0
0123 8 9 01 2 3
cle|lg|s o Wl S| E £l
o|s| sl 2|2 'Es S|z
©|©| ©| © S| o ©| © ©| ©
annn [21kS] [a]=) [a]a)
=24ec =1 dec =8ec =4 ge
i i 3
In1 (RES) » S
In2 (CLK) » £
In3 (GATE) » Q
» Out0
Act. Value
Counter 0
01y23 0123
55|55 55|55
S5|6|6|0 85/6|0|0
Sgee Ylesisis|s
©| ©| ©| © ©| © ©| ©
aolalalo alalalo
Start Value
Counter 1 Counter 1
4 56 7|89 4 6 7
clelg|g|,|B ‘Es £l
I LR 'EE s|ls
©| oo o8O ©| © ©| ©
ala|lala|®hlo ala ala
=32dec =1 6deu: =1 28dec :64dec
i l compare
5 6y7
In4 (RESI) » < £l
In5 (CLK) » £ gle
In6 (GATE) » a [a]]a]
» Out1
Act. Value
Counter 1
4 596 7 4 56 7|8
S5|5|5|5 S5|5|5|5
S5|6|6|0 S|6|0|0| v
olgls|lg 7 o sls|sl2
©| ©| © © ©| ol oo S
alalalo [a¥l=1l=1]=11"]
Y
8 9
> 2
o)
(2]
epm-t245
Abb. 13.2-62 Z&hlerzugriff des 2/4xZahlers in den Modi 31 und 32
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zahler mit GATE- und RES flankengetriggert (Modus 31 und 32)

Signalverlauf RES J T\
Gate
TOH | TioL
e\ ] | S A Y Y A U A
—» ’<7TreH2d > ’q—Tc\HZd
Counter 0 000 xxxx ) 0000 0000 [ ooooooot | 0000 0002 0000 0003
epm-t156
Abb. 13.2-63 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 31
Lenze
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren

2 x 32 Bit-Zahler mit GATE, RES flankengetriggert und Auto Reload (Modus 33 und 34)

13.2.17 2 x 32 Bit-Zahler mit GATE, RES flankengetriggert und Auto Reload (Modus

33 und 34)

Klemmenbelegung

RES -Signal

GATE-/CLK-Signal

OUT-Signal

Lenze

1 +24'V DC
2 In1 (RESJ)
Sl 3
g In2 (CLK)
2| 4
3 In3 (GATE)
5 Out0 ()
6 In4 (RESJ)
8L In5 (CLK)
C
3| 8
S In6 (GATE)
9 Out1
10 GND
epm-t154

Abb. 13.2-64 Klemmenbelegung des 2/4xZ&hlers in den Modi 33 und 34

In den Modi 33 und 34 stehen zwei 32 Bit-Z&hler zur Verfligung, die Uber ein Torsi-
gnal (Gate) gesteuert werden. Jedem Zahler kann ein Startwert und ein Vergleichs-
wert zugewiesen werden.

In diesen Modi steht die Funktion Auto-Reload zur Verfligung; das heift, Sie kon-
nen das Load-Register mit einem Wert belegen, der automatisch in den Zéhler ge-
laden wird, sobald dieser den eingestellten Vergleichswert erreicht.

Die Modi unterscheiden sich in der Zahlrichtung:

Modus 33: Aufwartszahler
Modus 34: Abwartszéhler

Eine LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN1 / INO4 (RES)) I6scht den Z&hler.

Wenn am Eingang IN3 / IN6 (GATE) HIGH-Pegel liegt, wird mit jeder LOW-HIGH-
Flanke am Eingang IN2 / IN5 (CLK) der Z&hler um 1 inkrementiert bzw. dekremen-
tiert.

Der Zahler z&hlt bis zu dem im Compare-Register eingestellten Wert. Mit dieser
letzten LOW-HIGH-Flanke wird der Z&hlerstand mit dem im Load-Register einge-
stellten Wert Gberschrieben. Dies wiederholt sich, bis Eingang IN3 / IN6 (GATE) ein
LOW-Signal erhalt.

Erfolgt ein Auto Reload, &ndert sich der Signalpegel am Ausgang OUTO0 / OUT1.
(Eine LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN1 / IN4 (RES)) setzt nicht den Ausgang
OUTO0 / OUT1 zuriick.)

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 13.2-47




Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren

2 x 32 Bit-Zahler mit GATE, RES flankengetriggert und Auto Reload (Modus 33 und 34)

Zahlerzugriff

Counter 0 Counter 0
0123 8 9 0123
clelg|s B clelg|s
s|ls|s|s 2|g oozl
©| ©| ©| © 8o ©| ©|©| ©
[aif=}l=1la] 7o alalala
3 3 3 3
& ) S F
1} 1] II} II}
Ov1 2v¥3
clels|e
o|s| s|e|Load
(OO ©
annn
vy v v v
Oy12y3
In1 (RESI) > clelele
In2 (CLK) » —[{’7%%%%
In3 (GATE) > ala|a|a
compare Counter 0
01y23 01
S5|5|5|5 =]
&|0|0|0 N[e]
Sioise )
©| O © © ©
alolalo o
Counter 1 Counter 1 » O
4 56 7|89 4 567
clele|gls|B clelg|s
FIEIEIEERS o|s|s|s
C|lo|o| o 8| O ©| ©|©| ©
[a)fail=1l=1171Ls) [aif=]f=1la]
3
o o o
3 3 o | 8
S Je Sp
1] 1 1 A\
4w56w7
clelele
8 Sso
©| | ©| ©
alolalo
A v v 4W56VY7
In4 (RESI) > clelele
In5 (CLK) > EEIEE
In6 (GATE) > SI8I8I8
compare
—» Out1 Counter 1
4 5¥6 7 4 56 7|8
5|5|5|5 S5|5|5|5
&|6|6|6 S|0|0|0] »
s|s|s|e EIRCIRR
©|©| ©| © C|lo|o| oS
annn annonon
8 Y
[}
g
3
[
epm-t246
Abb. 13.2-65 Zahlerzugriff des 2/4xZahlers in den Modi 33 und 34
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren

2 x 32 Bit-Zahler mit GATE, RES flankengetriggert und Auto Reload (Modus 33 und 34)

Slgnalverlauf Compare —» Load Compare —p Load Compare —» Load
0000 0004 0000 0002 0000 0004 0000 0002 0000 0004 0000 0002
RES | \ 7 | ; ; -
\ | \ | \
Gate \ | \ ] \
e \ [ \ | \
TtOH |, Tto \ | \ [ \
\ / \ | \
CLK™ "\ / \ / 1 \ \ \ A 1 \ { ) f \ A
| ’«TreHZd ch\qu \ \
Counter  xxx xxxx ) 0000 0000 Y 00000001 ) 00000002 ) 00000003 ).04/00000002) 00000003 )..04{00000002) 00000003 }..04{0000 0002
OuT o
epm-t159

Abb. 13.2-66 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 33 (Aufwértsz&hler)

Lenze
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zéhler mit GATE (Modus 35)

13.2.18 2 x 32 Bit-Zahler mit GATE (Modus 35)

Klemmenbelegung

DIR-Signal

CLK-Signal

GATE-Signal

OUT-Signal

13.2-50

1 +24 V DC
2
In1 (GATE)
Pl
o In2 (CLK)
5
3|4 In3 (DIR)
S Out0 <>
6 In4 (GATE)
8 ! In5 (CLK)
c
3| 8
o IN6(DIR)
9 Out1
10 GND
epm-t160

Abb. 13.2-67 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers im Modus 35

Im Modus 35 stehen zwei 32 Bit-Zahler zur Verfligung, die mit einem Startwert vor-
belegt werden kénnen.

Die Zahlrichtung bestimmen Sie Uber den Signalpegel am Eingang IN3 / IN6 (DIR):

Aufwértszdhler: LOW-Pegel
Abwartszéhler: HIGH-Pegel

Mit jeder LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (CLK) wird der Z&hler um 1 in-
krementiert bzw. dekrementiert.

Wahrend des Zahlvorgangs muB am Eingang IN1 / IN4 (GATE) HIGH-Pegel anlie-
gen. Bei LOW-Pegel wird der Zahlerstand eingefroren.

Erreicht der Z&hler Null, wird der Ausgang OUTO / OUT1 fur mindestens 100 ms
auf HIGH-Pegel gesetzt, auch wenn der Zahler weiterzahlt. Stoppt der Zahler bei
Null, bleibt der Ausgang OUTO0 / OUT1 auf HIGH-Pegel gesetzt.
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren
2 x 32 Bit-Zéhler mit GATE (Modus 35)

Zahlerzugriff Start Value
Counter 0 Counter 1 Counter 0 Counter 1
012 3[4567|89 0123 4 567
sle|s|s|le|s|g|5|o|B s|le|=|s s|le|=|s
I RIS lels|lsls »EL"SE
NNNNNNNNEO ©|©| © © ©| @O © ©
ololalo|alalalalalo olalala olalala
=48dec . =3dec }7
In1/In4 (GATE) > —»
In2/In5 (CLK) » [‘ —» —» [‘ » Out0/Out1
In3/In6 (DIR) > —»
Act. Value
Counter 0| Counter 1
01w2 3 4596 7 0123|456 7|8
55|55 55|55 5|5/5|5|5|5|5|5
6|6|6/6] 5|0|6|6 5|0|0|0|0|0|0(0]| »
Slolsls Slols|ls Yloioisislelsisg 2
©| ©| © © ©| O ©®© T|lo|lc| || oo oS
olalola olalola olalalalalalalo|®
A
8
(2}
gF
g
(2]
epm-1247
Abb. 13.2-68 Z&hlerzugriff des 2/4xZahlers im Modus 35
Signalverlauf Gate [
DIR \
TtoH TtoL
T S VY A VO U - N Y A U V- W S A W
‘\i » ’q—Tc\HZd ‘\n “\
Counter 00000003 00000004 ) 00000005 | 00000006 ) 00000007
epm-t162
Abb. 13.2-69 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 35 (Aufwartszéhler)
Gate /
DIR
TtOH TtoL
oK\ / i\ & é ) f
“‘ TelH2d “ “
\ il \ \
Counter 00000007 00000006 ) 00000005 ) 00000004 ) 00000003
epm-1163
Abb. 13.2-70 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 35 (Abwartszahler)
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Encoder mit GATE (Modus 36 ... 38)

13.2.19 Encoder mit GATE (Modus 36 ... 38)

Klemmenbelegung

A/B-Signal

GATE-Signal

OUT-Signal

13.2-52

1 +24 V DC
2 In1 (GATE)
Pl
8 In2 (A)
S
3|4 In3 (B)
5 Out0 <>
6 In4 (GATE)
8 ! In5 (A)
5
3|8 IN6(B)
9 Out1
10 GND
epm-t164

Abb. 13.2-71 Klemmenbelegung des 2/4xZahlers in den Modi 36 ... 38

In den Modi 36 bis 38 stehen 2 Encoder zur Verfligung, die mit einem Startwert vor-
belegt werden kénnen.

Die Modi unterscheiden sich in der Anzahl der Flanken, die ausgewertet werden:

Modus 36: 1 Flanke
Modus 37: 2 Flanken
Modus 38: 4 Flanken

Siehe Signalverlaufe.

Waéhrend des Zahlvorgangs muB am Eingang IN1 / IN4 (GATE) HIGH-Pegel anlie-
gen. Bei LOW-Pegel wird der Zahlerstand eingefroren.

Erreicht der Z&hler Null, wird der Ausgang OUTO / OUT1 fur mindestens 100 ms
auf HIGH-Pegel gesetzt, auch wenn der Zahler weiterzahlt. Stoppt der Zahler bei
Null, bleibt der Ausgang OUTO0 / OUT1 auf HIGH-Pegel gesetzt.
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren
Encoder mit GATE (Modus 36 ... 38)

Zahlerzugriff

Start Value
Counter 0| Counter 1 Counter 0 Counter 1
0123|456 7|89 0123 4 567
clele|e|le|sls|g|,|T cle|e|e clelels
NMEIEIEI R ERS sSges »EEEE
T ol o o|lo|o|o| o8| O T ©|©| ®© ©|©|©| ©
[a}l=)l=11=1[=1[=1l=11=11"1[¢] ola|lolo [ail=ll=]]a]
=48dec . =3deci
In1/In4 (GATE) » —»
In2/In5 (A) » f —» —» f » Out0/Out1
In3/In6 (B) » —»
Act. Value
Counter 0| Counter 1
01vw23 4 596 7 0123|456 7|8
5|5|/5|5 S5|5|5|5 5|5/5|5|5|5|5|5
5/6|6|6 [eXfele]e] W/0|0|0|0(5|0|08|0]
s|s|s|s[ ™ olols|e E R ] K I R
©| ©f ©| O ©| ©| ©| © T oo 0|0 oo oS
alalalo ololala [a}=11=11=1[=]l=11=11=11"]
Y
8
» 2
=3
®
17}

epm-t248

Abb. 13.2-72 Zahlerzugriff des 2/4xZ&hlers in den Modi 36, 37 und 38

Signalverlauf im Modus 36 Jede HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) inkrementiert den Zhler um 1,

wenn zu diesem Zeitpunkt am Eingang IN3 / IN6 (B) ein HIGH-Pegel anliegt.

GATE
TdL2cIH ’4—»4—»‘ TelH2dH
A U
TelH Tell
Counter 0000 0004 X 0000 0005 X 0000 0006 X 0000 0007 X 0000 0008 X 0000 0009
epm-t166

Abb. 13.2-73 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 36 (Aufwartszéhler)

Jede LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) dekrementiert den Z&hler um 1,
wenn zu diesem Zeitpunkt am Eingang IN3 / IN6 (B) ein HIGH-Pegel anliegt.

GATE
TdL2cIH ’4—>4—>‘ TelH2dH
A ST
TtOH TtOL ‘

B \

] }‘ICIHZd

Counter 0000 0009 X 0000 0008 X 0000 0007 >( 0000 0006 X 0000 0005 X 0000 0004
epm-t167
Abb. 13.2-74 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 36 (Abwartszahler)
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Signalverlauf im Modus 37

13.2-54

Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZéahler-Modul parametrieren
Encoder mit GATE (Modus 36 ... 38)

Der Zahler wird um 1 inkrementiert bei

einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am
Eingang IN3 / IN6 (B).

einer HIGH-LOW-Flanke (Spur A) am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem
HIGH-Pegel am Eingang IN3 / IN6 (B).

Counter

GATE

TdL2cIH ’4—»4—»’ TelH2dH
A U

TelH Tell
]

TclH2d

¥

00000004} 0000 0005 { 0000 0006 0000 0007 § 0000 0008 {0000 0003 {0000 000 0000 0008) 0000 000 0000 000D

epm-t168

Abb. 13.2-75 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 37 (Aufwartszahler)

Der Zahler wird um 1 dekrementiert bei

einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN3 / IN6 (B).

einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am
Eingang IN3 / IN6 (B).

GATE
TdL2¢cIH ’4—»4—»‘ TelH2dH
A 5 T
| | TH | Tell

5 g ¢ R

| Loag
epm-t169

Abb. 13.2-76 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 37 (Abwéartszéhler)
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

2/4xZahler-Modul parametrieren

Encoder mit GATE (Modus 36 ... 38)

Signalverlauf im Modus 38

Lenze

Der Zahler wird um 1 inkrementiert bei

einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am
Eingang IN3 / IN6 (B).

einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN3 / IN6 (B).

einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN2 / IN5 (A).

einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem LOW-Pegel
am Eingang IN2 / IN5 (A).

GATE

TdL2cIH ’4—»4—»‘ TelH2dH
U

IR
fuslimiien

e}
o O

Counter 0004  { 0005) 0006} 0007 0008) 0009A 000A} 000B{ 000C{ 000D} 000E{ 000F 0010} 0011} 0012} 0013f 0015

epm-t170

Abb. 13.2-77 Signalverlauf 2/4xZ&ahler im Modus 38 (Aufwartsz&hler)

Der Zahler wird um 1 dekrementiert bei

einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN3 / IN6 (B).

einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN2 / IN5 (A) und einem LOW-Pegel am
Eingang IN3 / IN6 (B).

einer LOW-HIGH-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem LOW-Pegel
am Eingang IN2 / IN5 (A).

einer HIGH-LOW-Flanke am Eingang IN3 / IN6 (B) und einem HIGH-Pegel
am Eingang IN2 / IN5 (A).

GATE

TdL2cIH ’4—»4—»‘ TelH2dH

Counter

epm-t171

Abb. 13.2-78 Signalverlauf 2/4xZahler im Modus 38 (Abwéartszahler)
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

SSI-Interface parametrieren
Parameterdaten

13.3  SSl-Interface parametrieren

13.3.1 Parameterdaten

e Fiir das SSl-Interface stehen 4 Byte Parameterdaten zur Verfligung. Uber die
Parameterdaten definieren Sie

— die Baudrate,
— die Art der Codierung,
— die Auswertung des kombinierten E/A.O.
e Sie kénnen das Modul mit dem Projektierungs-Tool oder iber Slot und Index
parametrieren.

— Fur die Parametrierung lber Slot und Index sind die Funktionsbausteine
SFB 52 (Lesen) und SFB 53 (Schreiben) erforderlich. (@ 1053

Slot-Nummer Index Zugriff |Beschreibung

1..32 00y, R Diagnose-Datensatz 0 auslesen
w Parameter zum Modul schreiben
01y, R Uber den Index kénnen Sie den entsprechenden Diagnose-Datensatz des
Elektronikmoduls auslesen.
o Beispiel:

- Index 01y,: Diagnose-Datensatz 1 auslesen
— Index 02;,: Diagnose-Datensatz 2 auslesen

F1y R Modulparameter auslesen

F2n R ProzeBabbild des Moduls auslesen

R = Lesen
W = Schreiben
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13.3-2

Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

SSI-Interface parametrieren

Parameterdaten
Die Parameterdaten haben folgende Belegung:
Byte |Belegung Lenze-Ein-
stellung
0 Reserviert
1 Reserviert
2 Baudrate 7) 00y, = 300 kBaud 00y,
01 = 100 kBaud
02, = 300 kBaud
03}, = 600 kBaud
04y, . FFp = 300 kBaud
3 Codierung 2) Bit 0 0 Bindry code 00,
1 Gray code
Bit 1 Reserviert
Hold-Funktion 3) Bit 2 0 deaktivieren
1 aktivieren
Bit 3...7 Reserviert

1) Der an das SSI-Interface angeschlossene Geber (ibergibt serielle Daten. Dazu erhalt er einen Takt vom
SSl-Interface. Diesen Takt geben Sie hier vor.

2)  Bei einem Geber, der die Daten im Gray-Code an das SSl-Interface {ibertragt, muB der Gray-Code aktiviert sein,
damit die Daten in bindrem Code vom Gateway Ubertragen werden.

3) Wenn die Hold-Funktion aktiviert ist, wird der aktuelle Geberwert eingefroren, sobald am Eingang E/A.0 +24 V

anliegt. Voraussetzung ist die Parametrierung der Schaltfunktion fiir den Eingang E/A.0.

®
1

Hinweis!

Die Baudrate ist von der Leitungsldnge und vom SSI-Geber
abhéangig. Die Leitungen missen paarweise verdrillt und
abgeschirmt sein. Die folgenden Angaben dienen als Richtlinie:

Leitungslidnge Baudrate

<400 m 100 kBaud
<100 m 300 kBaud
<50m 600 kBaud

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

SSI-Interface parametrieren

Eingangsdaten / Ausgangsdaten

13.3.2

Eingangsdaten / Ausgangsdaten

Data to module

Data from module

012 3 Gateway SSl-Interface 012 3
lenze | Lenze S
00| m ! ol =4 e
oHHE iy HEE
olLlElE » H
HEIEIETE i 0 » 35l sl
O|m|®|® =y 1 S ool ®©
olalala e 2 Hlolalo
S 3
. .
5
o
,
Hold
+24V — E/A.0P| —E/A1—p

epm-t250

Abb. 13.3-1

Dateneingabe/Datenausgabe SSl-Interface

Fir die Dateneingabe / Datenausgabe stehen 4 Byte zur Verfligung, die in das Mo-
dul Ubergeben bzw. vom Modul ausgegeben werden.

m Hinweis!

Eingangsdaten und Ausgangsdaten gehen beim Ausschalten der
Versorgungsspannung verloren; sie werden nicht gespeichert!

Eingangsdaten

keit vom Geberwert steuern.

Uber die Eingangsdaten kénnen Sie die Ausgénge (E/A.0 und E/A.1) in Abh&ngig-

Byte Belegung
0 Control Bit0..1  Sollwertvorgabe
00: keine Sollwertvorgabe
01: Sollwertvorgabe fiir Ausgang E/A.0
10: Sollwertvorgabe fiir Ausgang E/A.1
11: Sollwertvorgabe fiir Ausgange E/A.0 und E/A.1
Bit 2 Reserviert
Bit 3 Bedingung, wann der Ausgang = HIGH gestzt wird
0: wenn SSI-Geberwert groBer Sollwert
1: wenn SSI-Geberwert kleiner Sollwert
Bit4..7 Reserviert
1 Vergleichswert (HIGH-Byte) Bit0...7
2 Vergleichswert (MID-Byte) Bit0...7  Vorgabe Vergleichswert
3 Vergleichswert (LOW-Byte) Bit0...7
Ausgangsdaten Byte  |Belegung
0 Status Bit 0 Status E/A.0
Bit 1 Status E/A.1
Bit2..7 Reserviert
1 SSI-Geberwert (HIGH-Byte) Bit0...7
2 SSI-Geberwert (MID-Byte) Bit0..7 Ausgabe SSI-Geberwert
3 SSI-Geberwert (LOW-Byte) Bit0...7
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Parametrierung iiber PROFIBUS-DP

SSI-Interface parametrieren
Eingangsdaten / Ausgangsdaten

Zahlerzugriff

Data to module
123

Data In HB
Data In MB
Data In LB
Data In HB
Data In MB
Data In LB

»

02

load

Data In HB
Data In LB
Data In HB
Data In MB
Data In LB

[1]¢—|patainMB |4

= » E/A.0

T compare

—» E/AA

»L?F

SSI
Encoder, d

i

Data from module
0123
om|@ m|m
I|=|3 I|=|3
5|55 5|55
»n|O|O|0 »n|O|O |0
2|s|s|s 2|s|s|s
S ool © S| o o ®©
h|olala [il=1l=]]a)

epm-t251

Abb. 13.3-2  Zahlerzugriff SSl-Interface, Hold-Funktion deaktiviert

Data to module

0123
m|m m| o
(=9 (=9
slele|s £lg|=s
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olalalo [a]j=][a]
=02€
lload
m|m
(=9
clele
T| O ©
T ®
[a]a]]s)
compare —»E/AA1
SSI
Encoder, g
=+24V
E/A.0 — " hold Data from module
0123
m|o m|Q
/5|9 I|=|9
L EIETE
»|0|0|0 » ,»,(O|O|O
Zls|s|ls 2| 8ss
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epm-t252

Abb. 13.3-3  Zahlerzugriff SSl-Interface, Hold-Funktion aktiviert
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Parameterdaten

13.4 1xZahler/16xDigital Eingang-Modul parametrieren

13.4.1 Parameterdaten

e Fir den 1xZ&hler/16xDigital Eingang stehen 3 Byte Parameterdaten zur
Verfiigung. Uber die Parameterdaten wird dem internen Z&hler ein Modus
zugewiesen und der digitale Eingangsfilter konfiguriert.

e Sie kénnen das Modul mit dem Projektierungs-Tool oder iber Slot und Index
parametrieren.
- Fir die Parametrierung Uber Slot und Index sind die Funktionsbausteine
SFB 52 (Lesen) und SFB 53 (Schreiben) erforderlich. (@ 1053
Slot-Nummer Index Zugriff |Beschreibung
1..32 00y, R Diagnose-Datensatz 0 auslesen
W Parameter zum Modul schreiben
01y R Uber den Index kénnen Sie den entsprechenden Diagnose-Datensatz des
Elektronikmoduls auslesen.
e Beispiel:
- Index 01y,: Diagnose-Datensatz 1 auslesen
— Index 02;: Diagnose-Datensatz 2 auslesen
F1y R Modulparameter auslesen
F2p R ProzeBabbild des Moduls auslesen
R = Lesen
W = Schreiben

Die Parameterdaten haben folgende Belegung:

Byte Belegung

Lenze-Einstellung

0

Modus Zahler

00,
01y
02,
03,
04y,

05, ...

Encoder mit 4 Flanken
32 Bit-Zéahler
Clock Up- / Clock Down-Auswertung
Messen der Frequenz
Messen der Periodendauer
FFn,  Reserviert

00,

Filterfaktor A

0..255 Konfiguration der digitalen Eingangsfilter fir

Filterfaktor B

0. 255 die Zahlereingange E.O und E.1

00,

Lenze
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Eingangsdaten / Ausgangsdaten

13.4.2 Eingangsdaten / Ausgangsdaten

Eingangsdaten

13.4-2

Data to module Gateway Counter/Dig In Data from module
012345 lenze | 012345
o “ ele|e|e ©
—| © 2 S| 33| 3|~
AR el ro! S|0|0 |0 ui|ui
slslsls|Elo ;“: <FIEIEIE .
: S8l
8 8l18|8|8| e S18|8|8] il ui
Pwol
S )

mym
Sl o
vy

epm-t253

Abb. 13.4-1 Dateneingabe/Datenausgabe 1xZ&hler/16xDigital Eingang

Fir die Dateneingabe / Datenausgabe stehen 6 Byte zur Verfligung, die in den
Z&hler Ubergeben bzw. vom Z&hler ausgegeben werden.

E Hinweis!

Eingangsdaten und Ausgangsdaten gehen beim Ausschalten der
Versorgungsspannung verloren; sie werden nicht gespeichert!

Die Eingange E.O und E.1 werden als Z&hlereingdnge und als digitale Eingénge ge-
nutzt.

Der Z&hler-Startwert steht in Byte 0 bis 3 (Data In). Wenn ein Startwert geladen ist,
zahlt der Zahler ab diesem Wert aufwérts oder abwarts.

Der Zahlbereich liegt zwischen 0 und +4.294.967.295. Sobald bei einem Aufwarts-
zahler die obere Zahlgrenze erreicht ist, springt der Z&hlwert auf die untere Zahl-
grenze. Sobald bei einem Abwartszahler die untere Zahlgrenze erreicht ist, springt
der Z&hlwert auf die obere Z&hlgrenze.

Uber Byte 4 (Control) steuern Sie den Zéhler. Es hat folgende Belegung:

Byte Belegung
4 Control Byte Bit 0 1 = Start Zahler (Software-Gate ist offen) 1)
Bit 1 1 = Stop Zéhler (Software-Gate ist geschlossen) 1)
Bit 2 1 = Lade Zahler mit Startwert / Vergleichswert
Bit 3 1 = Lésche Z&hlerwert
Bit 4.7 Reserviert

1) Sind Start- und Stop-Bit = HIGH, ist Stop aktiv. Sind beide Bits LOW ist der Zustand des zuletzt gesetzten Bits
aktiv.

Uber Byte 5 geben Sie fiir die Modi 3 (Frequenzmessung) und 4 (Periodenmes-
sung) die Referenzfrequenz vor. Es hat folgende Belegung:

Byte  |Belegung
5 Referenzfrequenz 00y, 16 MHz
01p 8 Mhz
02y 4 Mhz
03p 1 MHz
04y 100 kHz
05y 10 kHz
06, 1 kHz
07y 100 Hz
08, FF, nicht erlaubt
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Ausgangsdaten Der aktuelle Zahlerwert steht in Byte 0 bis 3 (Data Out) und kann dort ausgelesen
werden. In Byte 4 und 5 stehen die Steuersignale (E.O ... E.15).

Zahlerzugriff Data to module

Start value counter

012345 01238
o
clele|=|g| £ clele|s
sls|e|s| . o|s|s|s
© (0 |© | (©| O © (OO ©
anNN0n|o [a]a]a]]a]
Load=4gec S
Start=1dec
»
Stop=2dec
»
Clear=8dec ;E
A
Bl o Data from module
P Act. value
counter
01vy23 0123
55|55 S5|5|5|5
o|6|6|6 L0000
sls|s|s P ols sl
T ®|®|® T o m|®
faif=if=1a] alolalo

|

v
E.0..E7 |[&»
E.8..E.15|9

v
E.0..E7 |
E.8..E.15|>

epm-1254

Abb. 13.4-2  Zahlerzugriff 1xZahler/16xDigital Eingang
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Encoder (Modus 0)

13.4.3 Encoder (Modus 0)

Clear-Signal

Load-Signal

Start-/Stop-Signal

A-/B-Signal

Zahlerzugriff

13.4-4

Im Modus 0 werden die steigenden und fallenden Flanken von Signal A und B aus-
gewertet. Der Zahler kann tber das Rx PDO mit einem Startwert vorbelegt werden.

Der Zéhlbereich liegt zwischen 0 und +4.294.967.295. Sobald bei einem Aufwarts-
zdhler die obere Zahlgrenze erreicht ist, springt der Z&hlwert auf die untere Zahl-
grenze. Sobald bei einem Abwartszahler die untere Zahlgrenze erreicht ist, springt
der Zahlwert auf die obere Zahlgrenze.

Ein HIGH-Pegel im Byte 4 (Control), Bit 3 (Clear) setzt den Zahler auf Null.

Wenn im Byte 4 (Control) das Bit 2 (Load) von LOW nach HIGH wechselt, wird der
Zahler mit dem Startwert aus Byte 0 bis 3 (Data In) vorbelegt.

Das Software-Gate, das den Zahlvorgang freigibt, wird gedffnet, wenn im Byte 4
(Control) das Bit 0 (Start) HIGH-Pegel hat. Es wird geschlossen sobald Bit 1 (Stop)
HIGH-Pegel hat.

Bei gedffnetem Software-Gate: Jede steigende oder fallende Flanke vom Signal
A (E.0) und B (E.1) inkrementiert oder dekrementiert den Zahlerwert. Die Z&hlrich-
tung ist davon abhéngig, welches Signal voreilt.

Data to module
Start value counter

012345 0123
o
— @
cle|=|=|| & cle|g|=
sleis|s| g EIEE
©| 0| ©® | ©| O © ©| © © ©
annn|lojx anonln

Load=4dec

Start=1dec
Stop=2dec

4

F

Clear=8dec

>
VVVY

Data from module
Act. value
counter

€
N

Data Out |N
Data Out |w

Data Out |w
v

Data Out |©

Data Out |~

Data Out |©
Data Out |7
Data Out

v
E.0..E7 |»
E.8..E.15|9

v
E.0..E7 |»
E.8..E. 15|

epm-t255

Abb. 13.4-3  Z&hlerzugriff 1xZ&hler/16xDigital Eingang im Modus 0
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Encoder (Modus 0)

Signalverlauf

Lenze

Der Zahler wird um 1 inkrementiert bei

e einer LOW-HIGH-Flanke von Signal A und einem LOW-Pegel von Signal B.
e einer HIGH-LOW-Flanke von Signal A und einem HIGH-Pegel von Signal B.

e einer LOW-HIGH-Flanke von Signal B und einem HIGH-Pegel von Signal A.
e ciner HIGH-LOW-Flanke von Signal B und einem LOW-Pegel von Signal A.

SW-Gate

TdL2cIH ’4—'«—»‘ TelH2dH

S

|

TclH TelL

| —

o

(

/

Counter 0015 ) 0014f 0013 0012} 0011§ 0010} 000F{ 000EX 000D} 000C{ 000BY 000A{ 0009) 0008} 0007) 0006} 0005

epm-t178

Abb. 13.4-4  Signalverlauf 1xZ&hler/16xDigital Eingang im Modus 0 (Aufwértszahler)

Der Zahler wird um 1 dekrementiert bei

e ceiner LOW-HIGH-Flanke von Signal A und einem HIGH-Pegel von Signal B.
e ciner HIGH-LOW-Flanke von Signal A und einem LOW-Pegel von Signal B.

e einer LOW-HIGH-Flanke von Signal B und einem LOW-Pegel von Signal A.

e einer HIGH-LOW-Flanke von Signal B und einem HIGH-Pegel von Signal A.

SW-Gate

TdL2cIH ’4—><—b‘ TelH2dH
[

TelH TelL

|

v
Counter 0 o o (.

(O (O

epm-t179

Abb. 13.4-5 Signalverlauf 1xZahler/16xDigital Eingang im Modus 0 (Abwéartszahler)
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32 Bit-Zéahler (Modus 1)

13.4.4 32 Bit-Zahler (Modus 1)

Clear-Signal

Load-Signal

Start-/Stop-Signal

A-/B-Signal

Zahlerzugriff

13.4-6

Im Modus 1 arbeitet der Z&hler als 32 Bit-Z&hler. Der Zahler kann lber das Rx PDO
mit einem Startwert vorbelegt werden.

Der Zahlbereich liegt zwischen 0 und +4.294.967.295. Sobald bei einem Aufwarts-
zdhler die obere Zahlgrenze erreicht ist, springt der Z&hlwert auf die untere Zahl-
grenze. Sobald bei einem Abwartszahler die untere Zahlgrenze erreicht ist, springt
der Z&hlwert auf die obere Z&hlgrenze.

Ein HIGH-Pegel im Byte 4 (Control), Bit 3 (Clear) setzt den Zahler auf Null.

Wenn im Byte 4 (Control) das Bit 2 (Load) von LOW nach HIGH wechselt, wird der
Z&hler mit dem Startwert aus Byte 0 bis 3 (Data In) vorbelegt.

Das Software-Gate, das den Zahlvorgang freigibt, wird gedffnet, wenn im Byte 4
(Control) das Bit 0 (Start) HIGH-Pegel hat. Es wird geschlossen sobald Bit 1 (Stop)
HIGH-Pegel hat.

Bei gedffnetem Software-Gate: Mit jeder steigenden Flanke vom Signal A (E.O)
wird der Zahler um 1 inkrementiert oder dekrementiert.

Die Z&hlrichtung bestimmen Sie tber den Pegel von Signal B (E.1):

Aufwartszdhler: LOW-Pegel
Abwartszahler: HIGH-Pegel

Data to module
Start value counter

012345 0123
o
—| ©
cle|=s|=|g| £ cle|g|=
sleis|s| g EIEEE
©| 0| © | ©| O © ©| ©| © ©
annn|lojx [a]a)=a]]=]

Load=4dec

—

Start=1dec
Stop=2dec

Clear=8dec
A
B

Data from module

VVVVY

Act. value

counter

01w2 3 0123

5/5|5]5 5/5|35(5

. O|0|0|0 n|O|O|O|0

g s|s|ls Plslslsls
: alala|8l4 5 alalalal4 5
N[ NE
. p | W a | L| W

. Ll B

] S| w S| w

epm-t255

Abb. 13.4-6  Zahlerzugriff 1xZ&ahler/16xDigital Eingang im Modus 1
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32 Bit-Zéahler (Modus 1)

Signalverlauf SW-Gate

TtOH TtOL

A /
i |

Counter 0000 0004 X 0000 0005 X 0000 0006 X 0000 0007 X 0000 0008 X 0000 0009
epm-t180
Abb. 13.4-7 Signalverlauf 1xZahler/16xDigital Eingang im Modus 1 (Aufwéartsz&hler)
SW-Gate
B
TtoH TtoL
A /
— |«+TclH2d
Counter 0000 0009 X 0000 0008 X 0000 0007 X 0000 0006 X 0000 0005 X 0000 0004
epm-t181

Abb. 13.4-8 Signalverlauf 1xZahler/16xDigital Eingang im Modus 1 (Abwéartszahler)
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13.4.5 32 Bit-Zahler mit Clock Up/Down-Auswertung (Modus 2)

Clear-Signal

Load-Signal

Start-/Stop-Signal

A-/B-Signal

Zahlerzugriff

13.4-8

Im Modus 2 arbeitet der Z&hler als Clock Up-/Clock Down-Zahler. Der Zahler kann
Uber das Rx PDO mit einem Startwert vorbelegt werden.

Der Z&hlbereich liegt zwischen 0 und +4.294.967.295. Sobald bei einem Aufwarts-
zdhler die obere Zahlgrenze erreicht ist, springt der Z&hlwert auf die untere Zahl-
grenze. Sobald bei einem Abwartszahler die untere Zahlgrenze erreicht ist, springt
der Zahlwert auf die obere Zahlgrenze.

Ein HIGH-Pegel im Byte 4 (Control), Bit 3 (Clear) setzt den Zahler auf Null.

Wenn im Byte 4 (Control) das Bit 2 (Load) von LOW nach HIGH wechselt, wird der
Zahler mit dem Startwert aus Byte 0 bis 3 (Data In) vorbelegt.

Das Software-Gate, das den Zahlvorgang freigibt, wird gedffnet, wenn im Byte 4
(Control) das Bit 0 (Start) HIGH-Pegel hat. Es wird geschlossen, sobald Bit 1 (Stop)
HIGH-Pegel hat.

Bei gedffnetem Software-Gate: Mit jeder steigenden Flanke vom Signal A (E.O)
wird der Zahler um 1 inkrementiert. Mit jeder steigenden Flanke vom Signal B (E.1)
wird der Zahler um 1 dekrementiert.

Data to module
Start value counter

012345 0123
o
— @
cle|=|=|| & cle|g|=
sleis|s| g EIEE
©| 0| ©® | ©| O © ©| © © ©
annn|lojx anonln

Load=4dec

Start=1dec | |
Stop=2dec
»
Clear=8dec f
»
A
Bl O] Data from module
g Act. value
counter
01v23 0123
5|5|5/5 5|5|5|5
: &|0|0|6 W|0|0|0|0
o s|g|ls Pslslsls
: alalalal4 s alalalal4 5
N[ NE
. p | W a | L| W
: > >
J ol ® S| w

epm-t255

Abb. 13.4-9  Z&hlerzugriff 1xZ&hler/16xDigital Eingang im Modus 2
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Signalverlauf SW-Gate

B

TtOH TtOL

A

|

7

— ‘A—TCIHZJ i

\

\

Counter 0000 0004 ><

0000 0005 >< 0000 0006

X

0000 0007

X

0000 0006

X

0000 0005

epm-t182

Abb. 13.4-10 Signalverlauf 1xZ&ahler/16xDigital Eingang im Modus 2
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Messen der Frequenz (Modus 3)

13.4.6 Messen der Frequenz (Modus 3)

Referenzfrequenz

Berechnung Zeitfenster

Load-Signal

Start-/Stop-Signal

A-Signal

Clear-Signal

13.4-10

Im Modus 3 arbeitet der Zahler als Frequenzmesser. Dazu zahlt er die Anzahl der
steigenden Flanken von Signal A innerhalb eines spezifizierten Zeitfensters.

Das Zeitfenster bestimmen Sie, indem Sie im Rx PDO einen Startwert (Data In) und
eine Referenzfrequenz (Ref. Freq.) vorgeben.

Byte Belegung
5 Referenzfrequenz 00p 16 MHz
01y 8 Mhz
02y, 4 Mhz
03y 1 MHz
04y, 100 kHz
05y, 10 kHz
06y, 1 kHz
07y 100 Hz
08y, FFn  nicht erlaubt

Tw  Zeitfenster
Ty = fl -n |fer  Referenzirequenz (wird in Byte 5 (ibergeben)
ref n Startwert (wird in Byte 0 ... 3 iibergeben)

Wenn im Byte 4 (Control) das Bit 2 (Load) von LOW nach HIGH wechselt, wird der
Zahler mit dem Startwert aus Byte 0 bis 3 (Data In) vorbelegt.

Das Software-Gate, das den Zahlvorgang freigibt, wird gedffnet, wenn im Byte 4
(Control) das Bit 0 (Start) HIGH-Pegel hat. Es wird geschlossen, sobald Bit 1 (Stop)
HIGH-Pegel hat.

Wenn das Software-Gate gedtffnet ist:

e Der Referenz-Zahler wird durch die erste steigende Flanke von Signal A (E.0)
gestartet und anschlieBend mit jeder steigenden Flanke der Referenzuhr
inkrementiert.

e Wenn der Referenzzdhler den Startwert erreicht (Zeit T, ist abgelaufen), wird
der aktuelle Z&hlwert in das Tx PDO in Byte 0 ... 3 (Data Out) geschoben.

e Danach werden Zahler und Referenzzahler automatisch zuriickgesetzt und
die néchste Frequenzmessung startet mit der ndchsten steigenden Flanke
von Signal A.

e Treten innerhalb des Zeitfensters T,, keine zwei steigenden Flanken im
Signal A auf, wird der Z&hlwert fir diese Messung mit Null interpretiert.

Der Zahler kann jederzeit tiber ein HIGH-Pegel im Byte 4 (Control), Bit 3 (Clear) ge-
I6scht werden. Der Ladewert bleibt giiltig, bis ein neuer Wert geladen wird.
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Berechnung Frequenz f Frequenz von Signal A
fref  Referenzfrequenz

f=f, -0 .
ref - n m Zéhlerwert
n Startwert
Beispiel: Referenzfrequenz f,os = 1 MHz, Startwert n = 1.000.000, Z&hlerwert m =
10.000
_ . 10000 _
f=1MHz 7000000 10 kHz
Zahlerzugriff Data to module
Start value counter
012345 0123
S
clelsl=]g S REEEE
SRR RRCRIN IS S|ISS s
alalald|dle alaléla
Load=4dec l
Start=1dec >
Stop=2dec | |
Clear=8dec [‘
A
Data from module
Act. value
counter

-

}07
A 4
v
Data Out |©
Data Out
Data Out |™
v Data Out |w

<

Data Out |w

[—
E.0..E7 [
E.8..E. 159

ata Out |n

Data Out |©
Data Out

epm-1256
Abb. 13.4-11 Za&hlerzugriff 1xZ&ahler/16xDigital Eingang im Modus 3
Signalverlauf
SW-Gate
< Tw —> = Tu
A J—\_T\_T\_TLTL ‘
Counter o \ 1 X 2 :X m lX 0 X 1 ) 2
P )
Ret. Counler 3 D 3 5D 0 60 0 63 0 0 ) ) 0 K0 60 03 663 03 660 60 0

Data Out o m

epm-t185

Abb. 13.4-12 Signalverlauf 1xZahler/16xDigital Eingang im Modus 3
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13.4.7 Messen der Periodendauer (Modus 4)

Referenzfrequenz

Start-/Stop-Signal

A-Signal

Clear-Signal

Berechnung Periodendauer

13.4-12

Im Modus 4 arbeitet der Z&hler als Periodendauermesser. Dazu z&hlt er die Anzahl
steigender Flanken eines Referenzzdhlers zwischen zwei steigenden Flanken von
Signal A (E.0).

Die Frequenz des Referenzzahlers geben Sie im Rx PDO im Byte 5 (Ref. Freq.) vor.

Byte Belegung
5 Referenzfrequenz 00y, 16 MHz
01y 8 Mhz
02y 4 Mhz
03y 1 MHz
04y, 100 kHz
05y 10 kHz
06y, 1 kHz
07y 100 Hz
08y FFy  nicht erlaubt

Das Software-Gate, das den Zahlvorgang freigibt, wird gedffnet, wenn im Byte 4
(Control) das Bit 0 (Start) HIGH-Pegel hat. Es wird geschlossen, sobald Bit 1 (Stop)
HIGH-Pegel hat.

Wenn das Software-Gate gedffnet ist:

e Der Referenzzéhler wird durch die erste steigende Flanke von Signal A
gestartet und anschlieBend mit jeder steigenden Flanke der Referenzuhr
inkrementiert.

e Die nachste steigende Flanke von Signal A stoppt den Referenzzahler.
Der Zahler kann jederzeit liber ein HIGH-Pegel im Byte 4 (Control), Bit 3 (Clear) ge-

I6scht werden. AnschlieBend wird der Messvorgang mit der ndchsten steigenden
Flanke von Signal A erneut gestartet.

T Periodendauer
T=—-n |fg Referenzfrequenz
ref n_ Zahlerwert

Beispiel: Referenzfrequenz f,os = 1 MHz, Z&hlerwert n = 10.000

=1 . =
T_1MHZ 10000 = 10 ms

m Hinweis!

Der Zahlerwert bleibt solange giiltig, bis die ndchste Messung
abgeschlossen ist bzw. bis der Z&hler Uber das Clear-Signal
zurlickgesetzt wird; das heiBt, sollte eine Messung nicht
abgeschlossen werden, weil z. B. keine zweite steigende Flanke
von Signal A auftritt, erhalten Sie nicht den aktuellen Z&hlerwert
sondern den von der vorherigen Messung.
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Messen der Periodendauer (Modus 4)

Zahlerzugriff

Signalverlauf

Lenze

Data to module
01234

Control
—Ref. Freq.|o

Start=1dec

»
Stop=2dec »
Clear=8dec [‘
»
A
> Data from module
Act. value
counter
01w2 3 0123
5|5|5|5 5|5|5|5
O|0|0|0 00|00
Sges Tislsisls
©| ©| ©| © ©| ©| © ©
[a}=11=1]=) [a}i=11=1]=]

v
E.0..E7 |»
E.8..E.15|9

A
E.0..E7 |[»
E.8..E. 150

]

epm-t257
Abb. 13.4-13 Zahlerzugriff 1xZ&ahler/16xDigital Eingang im Modus 4
SW-Gate
e T —
Data Out o X n

epm-t186

Abb. 13.4-14 Signalverlauf 1xZ&ahler/16xDigital Eingang im Modus 4
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13.4.8 Digitale Eingangsfilter parametrieren

Formel zur Berechnung

Beispiel

13.4-14

Zahlimpulse an den Eingéngen E.O und E.1 mussen eine Mindestlange haben, da-
mit sie ausgewertet werden. Uber digitale Eingangsfilter wird die Impulslénge
Tpuise €ingestellt.

e Lenze-Einstellung: Tpyse = 2,5 us

e Uber Byte 1 der Parameterdaten wird der Filterfaktor A vorgegeben:
— Erlaubte Werte: 0 ... 255 (Lenze-Einstellung: 0)

e Uber Byte 2 der Parameterdaten wird der Filterfaktor B vorgegeben:
— Erlaubte Werte: 0 ... 255 (Lenze-Einstellung: 0)

Tpuise = (Filterfaktor A + 1) x (Filterfaktor B + 1) x 2,5 us

Eingestellte Filterfaktoren:

e Filterfaktor A=3

e FilterfaktorB=0

Z&hlimpulse mit folgender Mindestlange werden ausgewertet:
Truse 2B+ 1) x(0+1)x2,5us

Tpuise 210 ps
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Fehlersuche und Storungsbeseitigung

Storungsmeldungen

14.1 Stérungsmeldungen

Modul Storung Anzeige Ursache Abhilfe

CAN Gateway Keine Dateniibertragung. Keine LED leuchtet. Versorgungsspannung fehlt. Sicherstellen, daB das Modul
mit DC 24 V versorgt wird.

Fehlerhafte Dateniibertragung
auf den Riickwandbus.

LED "ER” leuchtet.

Die Kontaktierung des Moduls
zum Riickwandbus ist fehler-
haft.

Das Modul auf die Hutschiene
aufsetzen, nach unten drehen
bis es horbar auf der Hutschine
einrastet.

AnschlieBend Neustart des Mo-
duls durchfiihren, indem die
Versorgungsspannung aus- und
wiedereingeschaltet wird.

ProzeBdaten werden nicht
libertragen.

LED ”BA” blinkt.

Systembus-Status ist Pre-Ope-
rational.

Vom Master das Telegramm
00 01 00 senden, um in den
Status Operational zu wech-
seln.

Durchgefiihrte Parameterande-
rungen waren nach dem Aus-
schalten der Versorgungsspan-
nung nicht gespeichert.

Parameterénderungen wurden
nicht gespeichert.

Alle Einstellungen (iber Index
12003y, speichern.

8xDigital Eingang
16xDigital Eingang
1xZahler/16xDigital Eingang
8xDigital Ein-/ Ausgang

HIGH-Signal an einem digitalen
Eingang wird nicht iibertragen/
angezeigt.

Die griine Status-LED des Aus-
gangs leuchtet nicht.

Dem HIGH-Signal fehlt das Be-
zugspotential (GND) Giber
Pin 10.

Bezugspotential herstellen.

8xDigital Ausgang 0,5A
16xDigital Ausgang 0,5A
8xDigital Ausgang 1A
16xDigital Ausgang 1A
8xDigital Ausgang 2A
8xDigital Ein-/ Ausgang

Ein HIGH-Pegel wird am digita-
len Ausgang nicht ausgegeben.

Die rote Status-LED "F” leuch-
tet.

KurzschluB an einem digitalen

Ausgang durch fehlerhafte Ver-
drahtung.

Der Ausgang bleibt abgeschal-
tet, bis der Fehler behoben ist.

Verdrahtung Gberpriifen.

Angeschlossener Verbraucher
defekt.

Verbraucher tiberpriifen.

Uberlastung am digitalen Aus-
gang, weil die Stromaufnahme
des Verbrauchers zu hoch ist.

Verbraucher mit geringerer
Stromaufnahme wahlen.

Wird das Modul 8xDigital Aus-
gang 1A verwendet, dieses ggf.
durch ein Modul 8xDigital Aus-
gang 2A tauschen.

4xRelais

Relaiskontakt 6ffnet nicht.

Der Relaiskontakt ist wegen zu
hoher Belastung verschweiBt.

Modul austauschen und die
Belastung des Relaiskontaktes
verringern.

4xAnalog Eingang
4xAnalog Eingang =10V
4xAnalog Eingang +20mA
4xAnalog Ein-/ Ausgang

Signal am analogen Eingang
wird nicht Gbertragen.

Die rote LED des entsprechen-
den Eingangs leuchtet.

Drahtbruch im MeBbereich
4 ...20 mA.

Verdrahtung Gberpriifen.

Kein MeBwertgeber ange-
schlossen.

MeBwertgeber anschlieBen.
Wenn der Eingang nicht be-
nutzt werden soll, Plus- und
Minus-Klemme des Eingangs
kurzschlieBen.

Die rote LED des entsprechen-
den Eingangs blinkt.

Eingangsstrom >40 mA.

Eingangsstrom reduzieren.

2/AxZahler

Bei Vernetzung iiber System-
bus (CAN) oder CANopen wird
nach einem Reset liber den di-
gitalen Eingang IN1 / IN4 der
Wert 0 nicht zum Master iber-
tragen. Erst mit dem néchsten
Zéhlwert erfolgt die Ubertra-
gung.

Die ProzeBdateniibertragung
zum Master (PDO-Tx) erfolgt
ereignisgesteuert.

Zyklische ProzeBdateniibertra-
gung einstellen
(11800, ... 11809y,).

Lenze

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009

14.1-1







Anhang

Inhalt

15

Inhalt

Lenze

Anhang
L ) T5.1-1]
VA S 15.2-1]
5.2.1 Verwenaete Begriie und ADKUTZUNGEN . - . -« v« v v oo e oo oo e oo e e s T5.2-1]
R i 15.9-3]
EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 15.1






Anhang

Indextabelle

15.1 Indextabelle

e Die Indexe sind als "Nachschlagewerk” numerisch aufsteigend sortiert.
e So lesen Sie die Indextabelle:

Spalte Abkiirzung Bedeutung
Index Ixxxxy, Index Ixxxxp
1 Subindex 1 von Ixxxxp
2 Subindex 2 von Ixxxxp
IXxxxp, Parameterwert des Index wird nach der Eingabe im EEPROM gespeichert
J
IXxXXp, " Parameterwert des Index wird mit 12003, = 1 im EEPROM gespeichert
Bezeichnung Bezeichnung des Index
Lenze Lenze-Einstellung, Wert bei Auslieferung
Auswahl 1 {%} 99 |min. Wert {Einheit} max. Wert
WICHTIG - Kurze, wichtige Erlduterungen
L1 Seite x Verweist auf ausfiihrliche Erléuterungen
Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
11000y, | Device Type Nur Anzeige
Gerétetyp
11001, | Error Register Nur Anzeige 1 3103
Bit 0 Generic Ein ncht néher spezifizierter Fehler
ist aufgetreten (Flag gesetzt bei je-
der Fehlermeldung
Bit 1 reserviert
Bit 2 reserviert
Bit 3 reserviert
Bit 4 Comm. Kommunikationsfehler (Overrun
CAN)
Bit 5 reserviert
Bit 6 reserviert
Bit 7 ManSpec. Herstellerspezifischer Fehler Wird in 11003y, detailliert dargestellt
11003y, Nur Anzeige
1| Actual Errors Fehlerspeicher
11004y, | Number of Suppor- Nur Anzeige
ted PDO’s
1 | Number of syn-
chronus PDO’s
supported
2 | Number of syn-
chronus PDO’s
supportedw
11005, " | Sync COB-ID 128 |128 {1} 2047
Lenze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 15.1-1




Anhang

Indextabelle

Index

Bezeichnung

Einstellmdglichkeiten

Lenze |Auswahl

WICHTIG

11006y, *

Sync Interval (us)

0 0

{1 us}

4294967295

o Das I/0-System IP20 arbeitet als Sync
consumer:
— In 11005, muB Bit 30 = 0 gesetzt
sein
— Nach Ablauf der eingestellten Zeit in
11006, wechselt das
1/0-System IP20 in den Kommunika-
tionsstatus, der in 11029y, eingestellt
ist
— Ein Reset erfolgt mit dem ndchsten
Sync-Telegramm
— Bei 11006}, = 0 ist die Uberwachung
ausgeschaltet
o Das I/0-System IP20 arbeitet als Sync
producer:
— In 11005, muB Bit 30 = 1 gesetzt
sein (Lenze-Einstellung)
— Das I/0-System IP20 sendet mit der
in 11006y, eingestellten Zeit

11008,

DIS: Device Name

Nur Anzeige
Geratename

11009,

DIS: Hardware-Ver-
sion

Nur Anzeige
Hardwareversion

[100A,

DIS: Software-Ver-
sion

Nur Anzeige
Softwareversion

11008,

Node-ID

{1

63

Nur Anzeige
Systembus-Knotenadresse

1100C, *

Guard Time

{1 ms}

65535

Node Guarding
Uberyvachungszeit
0 = Uberwachung deaktiviert

100D}, *

Life Time Factor

n

255

Node Guarding

Faktor zur Berechnung der Reaktionszeit
0 = Uberwachung deaktiviert

Die Reaktionszeit ergibt sich aus:
Uberwachungszeit x Faktor

[100Ey,

Node Guarding
Identifier

Nur Anzeige

Identifier = Basis-Identifier+ Knotena-
dresse

(Basis-Identifier nicht verdnderbar)

é

11010,

Store Parameter

Abspeichern nach CANopen (Kommunikati-
onsprotokoll DS301/DS401)

11011y

Restore Parameter

Werkseinstellung laden nach CANopen
(Kommunikationsprotokoll DS301/DS401)

1014,

COB ID Emergency

Emergency-Telegramm
Nach dem Boot-Up wird der Identifier
80h + Knotenadresse angezeigt.

W [B10-3
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Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
11016, |Heartbeat Consu- Dateninhalt Das 1/0-System IP20 kann bis zu 5 Busteil- |3 [87-])
J mer time - - nehmer iberwachen (Subindex 1 ... 5).
Heartbeat time Node-ID | reserviert Antwortet der (iberwachte Busteilnehmer
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 nicht, schaltet das 1/0-System IP20 in den
Zustand Pre-Operational. Ausgénge schal-
00p 00, 00, 00, ten in einen definierten Zustand.
1 |Heartbeat time 0 0 {1 ms} 65535 |® Beim kompakten System ist nur Subin-
dex 1 verflighar
Node-ID 0 |0 {11 255 |e Heartbeat time:
- — Innerhalb der eingestellten Zeit muB
2| Heartbeat time 0 |0 {1 ms} 65535 eine Antwort vom (iberwachten Bu-
steilnehmer eingehen. Die Zeit wird
Node-ID 0 1|0 n 255 in Byte 0 und 1 eingestellt.
- — Geht keine Antwort nach Ablauf der
3 | Heartbeat time 0 0 {1 ms} 65535 Zeit ein, wechselt das
. 1/0-System IP20 in den Kommunika-
Node-ID 0 0 {1} 255 tionsstatus, der in 11029, eingestellt
4 Heartbeat time 0 |0 (1 ms} 65535 ist _
— Mit Empfang eines neuen Hearbeat-
Node-ID 0 0 n 255 Telegramms erfolgt ein Reset
e Node ID:
5 | Heartbeat time 0 0 {1 ms} 65535 — Knotenadresse des zu (iberwachen-
den Teilnehmers. Die Adresse wird in
Node-ID 0 0 {1} 255 Byte 2 eingestellt.
11017, | Heartbeat Producer 0 0 {1 ms} 65535 | Das I/0-System IP20 kann von anderen Bu- |3 [87-1]
J time steilnehmern (iberwacht werden.
Innerhalb dieser Zeit wird der Gerétestatus
o . des I/0-Systems IP20 auf den Feldbus
0 Funktion ist deaktiviert iibertragen.
Beim Kommunikationsprotokoll System-
bus (CAN) nicht verfiighar
11018y, Nur Anzeige
1|Vendor ID Geréateidentifikation
2 | Product Code
3 | Revision Number
11027, | Type of Nur Anzeige 0 B103
1|{Module No. 1 Modulliste
2 Module No. 2 Subindex 1 ... 32 Modulkennung der ge-
steckten Module
32 | Module No. 32
11029, | Error Behavior 0 Pre-Operational Verhalten im Fehlerfall
1 No state changed
2 Stopped
3 Reset
1| Communication Er- 0 Das I/0-System IP20 schaltet in den einge-
ror stellten Zustand, wenn eine Kommunikati-
onsstorung mit dem Master vorliegt oder
wenn Node Guarding, Heartbeat oder die
Uberwachung der Ausgange ausgeldst
wurde.
2 | Manufacturer Spe- 0 Nur fiir das kompakte System verfiigbar.
cific Error Hat ein digitaler Ausgang einen KurzschluB
und wird die in 12410y, eingestellte Zeit
liberschritten, schaltet das Modul in den
eingestellten Zustand.
11200, |Server SDO Para- Nur Anzeige
meter 1 Aktuelle Identifier fiir SDO-Kommunikation
1|SDO1-Rx 1536 (Basis-Identifier) + Knotenadresse
2 |SD01-Tx 1408 (Basis-Identifier) + Knotenadresse
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Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
11201y, |Server SDO Para- Nur Anzeige
meter 2 Aktuelle Identifier fiir SDO-Kommunikation
SD02-Rx 1600 (Basis-Identifier) + Knotenadresse
SD02-Tx 1472 (Basis-Identifier) + Knotenadresse
11400, Index ist beim modularen System und B33
,J kompakten System verfiighar
COB-ID used by 768 |385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
RxPDO 1 das ProzeBdatenobjekt 1
Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0...240 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Sync Die (_]bernahme der Eingangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
241 ... Reserviert
254
255 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Ereignis Jeder empfangene Wert wird iibernommen
11401y, Index ist nur beim modularen System ver- | [8:3-3
< fiighar
COB-ID used by 640 |385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
RxPDO 2 das ProzeBdatenobjekt 2
Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0...240 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Sync Die (_Jbemahme der Eingangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
241 ... Reserviert
254
255 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Ereignis Jeder empfangene Wert wird iibernommen
11402, Index ist nur beim modularen System ver- | [8:3-3
< fiighar
COB-ID used by 512 |385 {1} 2047 |Festlegung der individuellen Identifier flir
RxPDO 3 das ProzeBdatenobjekt 3
Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0...240 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Sync Die Ubernahme der Eingangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
241 ... Reserviert
254
255 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Ereignis Jeder empfangene Wert wird iibernommen
11403y, Index ist nur beim modularen System ver- | Ld [833-3
J flighar
COB-ID used by 830 |385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
RxPDO 4 das ProzeBdatenobjekt 4
Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0...240 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Sync Die Qbernahme der Eingangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
241 ... Reserviert
254
255 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Ereignis Jeder empfangene Wert wird iibernommen
11404, Index ist nur beim modularen System ver- | Ld [B33-3
J flighar
COB-ID used by 1024 |385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
RxPDO 5 das ProzeBdatenobjekt 5
Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0...240 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Sync Die (_]bernahme der Eingangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
241 ... Reserviert
254
255 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Ereignis Jeder empfangene Wert wird iibernommen
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Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
11405, Index ist nur beim modularen System ver- |3 [83-3
J fligbar
COB-ID used by 1080 |385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
RxPDO 6 das ProzeBdatenobjekt 6
Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0...240 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Sync Die _[_]bernahme der Eingangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
241 ... Reserviert
254
255 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Ereignis Jeder empfangene Wert wird iibernommen
11406, Index ist nur beim modularen System ver- | B39
J fligbar
COB-ID used by 1152 |385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
RxPDO 7 das ProzeBdatenobjekt 7
Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0...240 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Sync Die _[_]bemahme der Eingangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
241 ... Reserviert
254
255 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Ereignis Jeder empfangene Wert wird iibernommen
11407, Index ist nur beim modularen System ver- |3 [B3-3
J fligbar
COB-ID used by 1280 |385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
RxPDO 8 das ProzeBdatenobjekt 8
Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0...240 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Sync Die E]bernahme der Eingangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
241 ... Reserviert
254
255 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Ereignis Jeder empfangene Wert wird iibernommen
11408y, Index ist nur beim modularen System ver- |2 [B3-3
J fugbar
COB-ID used by 1344 |385 {1} 2047 |Festlegung der individuellen Identifier fir
RxPDO 9 das ProzeBdatenobjekt 9
Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0...240 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Sync Die [Jbernahme der Eingangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
241 ... Reserviert
254
255 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Ereignis Jeder empfangene Wert wird iibernommen
11409y, Index ist nur beim modularen System ver- |3 [833-3
J fligbar
COB-ID used by 1665 |385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
RxPDO 10 das ProzeBdatenobjekt 10
Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0...240 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Sync Die _{_]bernahme der Eingangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
241 ... Reserviert
254
255 ProzeBdatenaktualisierung bei jedem Ereignis Jeder empfangene Wert wird iibernommen

Lenze

EDSPM-TXXX-8.0-07/2009

15.1-5




Anhang

Indextabelle
Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
11600y, Mappingparameter flir Empfangs-PDOs
J
0 | Number of mapped 0 {1} 255 | 8 Bit Wert
RxPDO1
1| 1st mapped Objekt 00000000, {1} FFFFFFFF, | 32 Bit Wert
2 |2nd mapped Objekt 00000000, {1} FFFFFFFFy | 32 Bit Wert
3| 3rd mapped Objekt 00000000, {1} FFFFFFFF, | 32 Bit Wert
4| 4th mapped Objekt 00000000, {1} FFFFFFFF, | 32 Bit Wert
5| 5th mapped Objekt 00000000, {1} FFFFFFFF, | 32 Bit Wert
6| 6th mapped Objekt 00000000, {1} FFFFFFFFy, | 32 Bit Wert
7| 7th mapped Objekt 00000000, {1} FFFFFFFFy, | 32 Bit Wert
8| 8th mapped Objekt 00000000, {1} FFFFFFFF, | 32 Bit Wert
11800y, 0333
J
1| COB-ID used by 767 385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
TxPDO 1 das ProzeBdatenobjekt 1
2 | Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0 Funktion ausgeschaltet Die {_]bernahme der Ausgangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
1...240 ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 1 Die Upernahme der Ausgangsdaten erfolgt
nach Ubertragung der eingestellten Anzahl
ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 240 (1 ... 240) von Sync-Telegrammen
254 Zeitgesteuerte ProzeBdateniibertragung Nur wenn eine Zykluszeit in 1180x, Subin-
dex 5 eingestellt ist
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdateniibertragung
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdatenibertragung mit | Nur wenn eine Zykluszeit in 1180xp, Subin-
zyklischer Uberlagerung dex 5 eingestellt ist
3 |Inhibit Time 0 0 {1 ms} 65535 | Sperrzeit
5 |Event Time 100 |0 {1 ms} 65535 | Zykluszeit
11801y, Index ist nur beim modularen System ver- | Ed [83-3
J flighar
1 |COB-ID used by 639 |385 {1} 2047 |Festlegung der individuellen Identifier flir
TxPDO 2 das ProzeBdatenobjekt 2
2 | Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0 Funktion ausgeschaltet Die !'_Jbernahme der Ausgangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
1...240 ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 1 Die Ulgernahme der Ausgangsdaten erfolgt
nach Ubertragung der eingestellten Anzahl
ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 240 (1 ... 240) von Sync-Telegrammen
254 Zeitgesteuerte ProzeBdateniibertragung Nur wenn eine Zykluszeit in 1180xj, Subin-
dex 5 eingestellt ist
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdateniibertragung
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdatentibertragung mit | Nur wenn eine Zykluszeit in 1180x, Subin-
zyklischer Uberlagerung dex 5 eingestellt ist
3 | Inhibit Time 0 0 {1 ms} 65535 | Sperrzeit
5 | Event Time 0 0 {1 ms} 65535 | Zykluszeit
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Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
11802, Index ist nur beim modularen System ver- |3 [83-3
J fligbar
1{COB-ID used by 384 |385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
TxPDO 3 das ProzeBdatenobjekt 3
2 | Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0 Funktion ausgeschaltet Die _[_]bernahme der Ausgangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
1...240 ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 1 Die Upernahme der Ausgangsdaten erfolgt
nach Ubertragung der eingestellten Anzahl
ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 240 (1 ... 240) von Sync-Telegrammen
254 Zeitgesteuerte ProzeBdateniibertragung Nur wenn eine Zykluszeit in 1180xj, Subin-
dex 5 eingestellt ist
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdateniibertragung
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdatentibertragung mit | Nur wenn eine Zykluszeit in 1180xy, Subin-
zyklischer Uberlagerung dex 5 eingestellt ist
3 | Inhibit Time 0 0 {1 ms} 65535 | Sperrzeit
5 [Event Time 0 0 {1 ms} 65535 | Zykluszeit
11803, Index ist nur beim modularen System ver- | [8:3-3
J flighar
1| COB-ID used by 896 [385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
TxPDO 4 das ProzeBdatenobjekt 4
2 | Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0 Funktion ausgeschaltet Die _[_]bernahme der Ausgangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
1..240 ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 1 Die Utgernahme der Ausgangsdaten erfolgt
nach Ubertragung der eingestellten Anzahl
ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 240 (1 ... 240) von Sync-Telegrammen
254 Zeitgesteuerte ProzeBdateniibertragung Nur wenn eine Zykluszeit in 1180x,, Subin-
dex 5 eingestellt ist
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdatentibertragung
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdatentibertragung mit | Nur wenn eine Zykluszeit in 1180xy, Subin-
zyklischer Uberlagerung dex 5 eingestellt ist
3 | Inhibit Time 0 0 {1 ms} 65535 | Sperrzeit
5| Event Time 0 0 {1 ms} 65535 | Zykluszeit
11804, Index ist nur beim modularen System ver- |3 [833-3
J fligbar
1| COB-ID used by 448 |385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
TxPDO 5 das ProzeBdatenobjekt 5
2 | Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0 Funktion ausgeschaltet Die _[_'Jbernahme der Ausgangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
1...240 ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 1 Die Ul)_ernahme der Ausgangsdaten erfolgt
nach Ubertragung der eingestellten Anzahl
ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 240 (1 ... 240) von Sync-Telegrammen
254 Zeitgesteuerte ProzeBdateniibertragung Nur wenn eine Zykluszeit in 1180xj, Subin-
dex 5 eingestellt ist
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdatentibertragung
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdatentibertragung mit | Nur wenn eine Zykluszeit in 1180xy, Subin-
zyklischer Uberlagerung dex 5 eingestellt ist
3 | Inhibit Time 0 0 {1 ms} 65535 | Sperrzeit
5 [Event Time 0 0 {1 ms} 65535 | Zykluszeit
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Indextabelle

Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
11805y, Index ist nur beim modularen System ver- |Ld [833-3
J flighar
1| COB-ID used by 704 385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
TxPDO 6 das ProzeBdatenobjekt 6
2 | Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0 Funktion ausgeschaltet Die (_]bernahme der Ausgangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
1...240 ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 1 Die Upernahme der Ausgangsdaten erfolgt
nach Ubertragung der eingestellten Anzahl
ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 240 (1 ... 240) von Sync-Telegrammen
254 Zeitgesteuerte ProzeBdateniibertragung Nur wenn eine Zykluszeit in 1180x;, Subin-
dex 5 eingestellt ist
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdateniibertragung
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdatentibertragung mit | Nur wenn eine Zykluszeit in 1180x, Subin-
zyklischer Uberlagerung dex 5 eingestellt ist
3 | Inhibit Time 0 0 {1 ms} 65535 |Sperrzeit
5 | Event Time 0 0 {1 ms} 65535 | Zykluszeit
11806y, Index ist nur beim modularen System ver- | Ld [8:3-3
< fiighar
1 |COB-ID used by 960 |385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
TxPDO 7 das ProzeBdatenobjekt 7
2 | Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0 Funktion ausgeschaltet Die Qbemahme der Ausgangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
1...240 ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 1 Die Utgernahme der Ausgangsdaten erfolgt
nach Ubertragung der eingestellten Anzahl
ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 240 (1 ... 240) von Sync-Telegrammen
254 Zeitgesteuerte ProzeBdateniibertragung Nur wenn eine Zykluszeit in 1180x, Subin-
dex 5 eingestellt ist
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdateniibertragung
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdatentibertragung mit | Nur wenn eine Zykluszeit in 1180xy, Subin-
zyklischer Uberlagerung dex 5 eingestellt ist
3 | Inhibit Time 0 0 {1 ms} 65535 |Sperrzeit
5 |Event Time 0 0 {1 ms} 65535 | Zykluszeit
11807y, Index ist nur beim modularen System ver- |Ld [833-3
J flighar
1| COB-ID used by 1216 |385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
TxPDO 8 das ProzeBdatenobjekt 8
2 | Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0 Funktion ausgeschaltet Die (_]bernahme der Ausgangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
1...240 ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 1 Die Ulgernahme der Ausgangsdaten erfolgt
nach Ubertragung der eingestellten Anzahl
ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 240 (1 ... 240) von Sync-Telegrammen
254 Zeitgesteuerte ProzeBdateniibertragung Nur wenn eine Zykluszeit in 1180x;, Subin-
dex 5 eingestellt ist
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdateniibertragung
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdatentibertragung mit | Nur wenn eine Zykluszeit in 1180x, Subin-
zyklischer Uberlagerung dex 5 eingestellt ist
3 | Inhibit Time 0 0 {1 ms} 65535 | Sperrzeit
5 | Event Time 0 0 {1 ms} 65535 | Zykluszeit
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Indextabelle
Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
11808y, Index ist nur beim modularen System ver- |3 [83-3
J fligbar
1{COB-ID used by 1728 |385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
TxPDO 9 das ProzeBRdatenobjekt 9
2 | Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0 Funktion ausgeschaltet Die _[_]bernahme der Ausgangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
1...240 ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 1 Die Upernahme der Ausgangsdaten erfolgt
nach Ubertragung der eingestellten Anzahl
ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 240 (1 ... 240) von Sync-Telegrammen
254 Zeitgesteuerte ProzeBdateniibertragung Nur wenn eine Zykluszeit in 1180xj, Subin-
dex 5 eingestellt ist
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdateniibertragung
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdatentibertragung mit | Nur wenn eine Zykluszeit in 1180xy, Subin-
zyklischer Uberlagerung dex 5 eingestellt ist
3 | Inhibit Time 0 0 {1 ms} 65535 | Sperrzeit
5 [Event Time 0 0 {1 ms} 65535 | Zykluszeit
11809y, Index ist nur beim modularen System ver- | [8:3-3
J flighar
1| COB-ID used by 1984 |385 {1} 2047 | Festlegung der individuellen Identifier fiir
TxPDO 10 das ProzeBdatenobjekt 10
2 | Transmisson type 255 |0 {1} 255 | Festlegung der Ubertragungsart
0 Funktion ausgeschaltet Die _[_]bernahme der Ausgangsdaten erfolgt
bei Ubertragung des Sync-Telegramms
1..240 ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 1 Die Utgernahme der Ausgangsdaten erfolgt
nach Ubertragung der eingestellten Anzahl
ProzeBdateniibertragung nach Sync Nr. 240 (1 ... 240) von Sync-Telegrammen
254 Zeitgesteuerte ProzeBdateniibertragung Nur wenn eine Zykluszeit in 1180x,, Subin-
dex 5 eingestellt ist
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdatentibertragung
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdatentibertragung mit | Nur wenn eine Zykluszeit in 1180xy, Subin-
zyklischer Uberlagerung dex 5 eingestellt ist
3 | Inhibit Time 0 0 {1 ms} 65535 | Sperrzeit
5| Event Time 0 0 {1 ms} 65535 | Zykluszeit
11A00y, Mappingparameter fiir Empfangs-PDOs
J
0 [ Number of mapped 0 {1} 255 | 8 Bit Wert
TxPDO1
1| 1st mapped Objekt 00000000, {1} FFFFFFFFy, | 32 Bit Wert
2| 2nd mapped Objekt 00000000y, {1} FFFFFFFFy, | 32 Bit Wert
3| 3rd mapped Objekt 00000000y, {1} FFFFFFFFy | 32 Bit Wert
4 | 4th mapped Objekt 00000000, {1} FFFFFFFFy, | 32 Bit Wert
5| 5th mapped Objekt 00000000y, {1} FFFFFFFFy, | 32 Bit Wert
6 | 6th mapped Objekt 00000000y, {1} FFFFFFFFy, | 32 Bit Wert
7| 7th mapped Objekt 00000000y, {1} FFFFFFFFy, | 32 Bit Wert
8 | 8th mapped Objekt 00000000, {1} FFFFFFFFy, | 32 Bit Wert
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Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
12001, |CAN-Baudrate 1 0 {1} 255 | Nur Anzeige
0 1000 Kbit/s Systembus-Baudrate
1 500 kbit/s
2 250 kbit/s
3 125 kbit/s
4 100 kbit/s
5 50 kbit/s
6 20 kbit/s
7 10 kbit/s
8 800 kbit/s
12003, " |Save 0 0 Keine Funktion 12003, = 1: Parameteranderungen werden
1 Save nicht fliichtig im EEPROM gespeichert
12004, | Moduseinstellung 0 0 Keine Funktion Umschaltung des CAN-Modus
[ ]
- 1 Modus Lenze SystembusCAN gigfﬁngﬁﬁgzemz ‘a’ggsir:tzn?;:h
2 Modus CANopen libernommen.
12100, " |Default setting 0 0 Keine Funktion Werkseinstellung laden 0 [TZ3
1 Default setting Der Inhalt des EEPROM’s wird geldscht
12358, | CAN Reset Node 0 0 Keine Funktion Reset-Node L B3
1 CAN Reset Node
12359, | CAN State 0 {1} 3 | Nur Anzeige 0 38103
0 Operational Systembus-Status
1 Pre-Operational
2 Warning
3 Bus Off
12360y, " | Property function 0 0 {1} 1 | Forcen der digitalen Ausgénge (16200y,)
forcen und analogen Ausgange (16411y,)
o Nach einem Neustart wird 12360y, = 0
gesetzt
0 Forcen deactive in state pre-operational Forcen nur moglich im Zustand Operational
1 Forcen active in state pre-operational Forcen maglich im Zustand Pre-operational
12361, | CAN Modus 0 0 {1} 1 | Nur Anzeige
0 Modus Lenze Systembus Aktiver Modus fiir die Kommunikation
1 Modus CANopen
12400, | Timer Value 0 {1 ms} 65535 | Uberwachungszeit fiir ProzeBdaten-Ein- (RN pReR |
J gangsobjekte
1|PDO1 0 Fiir das kompakte Syste_m ist nur Index
2 [PD02 0 12400, Subindex 1 verfligbar
3|PDO3 0
4|PD04 0
5|PD05 0
6 |PDO06 0
7|PDO7 0
8|PD0O8 0
9|PD09 0
10 |PD10 0
12410, ™ | Timeout short cir- 2 0 {1 ms} 65535 | Nur fiir das kompakte System verfiigbar.
cuit monitoring Hat ein digitaler Ausgang einen KurzschluB
und wird die eingestellte Zeit tiberschritten,
schaltet das Modul in den in 11029y, Subin-
dex 2 eingestellten Zustand.
12500, | Dummy Objekt fiir Nur Anzeige
PDO Mapping Index ist nur beim kompakten System ver-
flighar
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Index

Bezeichnung

Einstellmdglichkeiten

Lenze

Auswahl

WICHTIG

13001,

Config Analog /
Counter Module 1

00000000,

{Tnt

FFFFFFFF,

Konfiguration Analog-Modul, 2/4xZahler-

Modul, SSl-Interface-Modul oder 1xZ&h-

ler/16xDigital Eingang-Modul auf Steck-

platz 1

o Der Zugriff auf 13001y, ist nur tber Glo-
bal Drive Control (GDC) mdglich. Ver-
wenden Sie 13401, in CoDeSys-Pro-
grammiersystemen.

e 13001}, ist nur fiir das modulare System
verfligbar.

13002,

Config Analog /
Counter Module 2

00000000,

{1n}

FFFFFFFF,

U

U

U

U8

Konfiguration Analog-Modul, 2/4xZahler-

Modul, SSI-Interface-Modul oder 1xZ&h-

ler/16xDigital Eingang-Modul auf Steck-

platz 2

o Der Zugriff auf 13002y, ist nur tiber Glo-
bal Drive Control (GDC) mdglich. Ver-
wenden Sie 13401}, in CoDeSys-Pro-
grammiersystemen.

e 13002y, ist nur fiir das modulare System
verfligbar.

13003,

Config Analog /
Counter Module 3

00000000,

{1n}

FFFFFFFF,

U

U

U

Konfiguration Analog-Modul, 2/4xZahler-

Modul, SSl-Interface-Modul oder 1xZ&h-

ler/16xDigital Eingang-Modul auf Steck-

platz 3

o Der Zugriff auf 13003y, ist nur tber Glo-
bal Drive Control (GDC) méglich. Ver-
wenden Sie 13401}, in CoDeSys-Pro-
grammiersystemen.

e 13003y, ist nur fiir das modulare System
verfligbar.

13004,

Config Analog /
Counter Module 4

00000000,

{1n}

FFFFFFFF,

U

U

U

U

Konfiguration Analog-Modul, 2/4xZahler-

Modul, SSl-Interface-Modul oder 1xZ&h-

ler/16xDigital Eingang-Modul auf Steck-

platz 4

o Der Zugriff auf 13004y, ist nur tber Glo-
bal Drive Control (GDC) médglich. Ver-
wenden Sie 13401, in CoDeSys-Pro-
grammiersystemen.

o 13004, ist nur fiir das modulare System
verfligbar.

13005,

Config Analog /
Counter Module 5

00000000y,

{1n}

FFFFFFFF

U

U

U

U

Konfiguration Analog-Modul, 2/4xZ&hler-

Modul, SSl-Interface-Modul oder 1xZ&h-

ler/16xDigital Eingang-Modul auf Steck-

platz 5

o Der Zugriff auf 13005y, ist nur tber Glo-
bal Drive Control (GDC) mdglich. Ver-
wenden Sie 13401}, in CoDeSys-Pro-
grammiersystemen.

e 13005y, ist nur fiir das modulare System
verfligbar.

13006,

Config Analog /
Counter Module 6

00000000y,

{1n}

FFFFFFFF,

Konfiguration Analog-Modul, 2/4xZahler-

Modul, SSI-Interface-Modul oder 1xZ&h-

ler/16xDigital Eingang-Modul auf Steck-

platz 6

o Der Zugriff auf I3006y, ist nur tiber Glo-
bal Drive Control (GDC) mdglich. Ver-
wenden Sie 13401}, in CoDeSys-Pro-
grammiersystemen.

e 13006y, ist nur fiir das modulare System
verfligbar.

Lenze
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Indextabelle

Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl

13007y, | Config Analog / 00000000y, {1n} FFFFFFFFy, | Konfiguration Analog-Modul, 2/4xZéhler- |2 [TZ3-]]
J Counter Module 7 Modul, SSI-Interface-Modul oder 1xZ&h- | [TZ4-]
ler/16xDigital Eingang-Modul auf Steck- o [1Z5
1 On platz 7 L 125
o Der Zugriff auf 13007y, ist nur tiber Glo-
2 On bal Drive Control (GDC) méglich. Ver-
wenden Sie 13401}, in CoDeSys-Pro-

3 On grammiersystemen.

e 3007}, ist nur fiir das modulare System
4 On verfiigbar.

13008;, | Config Analog / 00000000, {11} FFFFFFFFy, | Konfiguration Analog-Modul, 2/4xZéhler- |

.J Counter Module 8 Modul, SSI-Interface-Modul oder 1xZah- a
ler/16xDigital Eingang-Modul auf Steck- @ TZ5

1 Op platz 8 o

o Der Zugriff auf 13008y, ist nur iiber Glo-

2 On bal Drive Control (GDC) mdglich. Ver-

wenden Sie 13401y, in CoDeSys-Pro-

3 O grammiersystemen.

e 13008, ist nur fiir das modulare System

verfiigbar.

13009, | Config Analog / 00000000y, {1} FFFFFFFFy, | Konfiguration Analog-Modul, 2/4xZéhler- |0
J Counter Module 9 Modul, SSI-Interface-Modul oder 1xZ&h- | [TZ4])
ler/16xDigital Eingang-Modul auf Steck- [

1 Oh platz 9 m

e Der Zugriff auf 13009y, ist nur tiber Glo-

2 Op bal Drive Control (GDC) méglich. Ver-

wenden Sie 13401, in CoDeSys-Pro-

3 O grammiersystemen.

® 13009y, ist nur fiir das modulare System

verfiigbar.

I300A, | Config Analog / 00000000y, {1n} FFFFFFFFy, | Konfiguration Analog-Modul, 2/4xZéhler- |0 [TZ3-]]
J Counter Module 10 Modul, SSl-Interface-Modul oder 1xZ&h- L 0z
ler/16xDigital Eingang-Modul auf Steck- w Z5]
1 Op platz 10 L [1Z6]
o Der Zugriff auf 3004y, ist nur dber Glo-
2 Op bal Drive Control (GDC) mdglich. Ver-
wenden Sie 13401}, in CoDeSys-Pro-

3 On grammiersystemen.

® |300Ay, ist nur fiir das modulare System

verfiigbar.

I300By, | Config Analog / 00000000y, {1n} FFFFFFFFy, | Konfiguration Analog-Modul, 2/4xZéhler- |2 [TZ3-]]
A Counter Module 11 Modul, SSI-Interface-Modul oder 1xZ&h- | [TZ4-
ler/16xDigital Eingang-Modul auf Steck- o [1Z5
1 On platz 11 0 [1Z5
o Der Zugriff auf I300By, ist nur dber Glo-
2 On bal Drive Control (GDC) mdglich. Ver-
wenden Sie 13401}, in CoDeSys-Pro-

3 On grammiersystemen.

e |300By, ist nur fir das modulare System
4 On verfiigbar.

1300C,, | Config Analog / 00000000, {11} FFFFFFFFy, | Konfiguration Analog-Modul, 2/4xZéhler- |1 [TZ3-]
o Counter Module 12 Modul, SSI-Interface-Modul oder 1xZ&h- | [TZ4-]
ler/16xDigital Eingang-Modul auf Steck- @ mZ5
1 Op platz 12 [ 126
o Der Zugriff auf I300C, ist nur iber Glo-
2 0y, bal Drive Control (GDC) méglich. Ver-
wenden Sie 13401}, in CoDeSys-Pro-

3 On grammiersystemen.

e |300Cy, ist nur fir das modulare System
4 On verfiigbar.
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WICHTIG

300D,

Config Analog /
Counter Module 13

00000000,

{Tnt

FFFFFFFF,

Konfiguration Analog-Modul, 2/4xZahler-
Modul, SSl-Interface-Modul oder 1xZ&h-
ler/16xDigital Eingang-Modul auf Steck-
platz 13

Der Zugriff auf 1300Dy, ist nur iber Glo-
bal Drive Control (GDC) mdglich. Ver-
wenden Sie 13401, in CoDeSys-Pro-
grammiersystemen.

1300Dy, ist nur fir das modulare System
verfligbar.

1300E;,

Config Analog /
Counter Module 14

00000000,

{1n}

FFFFFFFF,

U

U

U

U8

Konfiguration Analog-Modul, 2/4xZahler-
Modul, SSI-Interface-Modul oder 1xZ&h-
ler/16xDigital Eingang-Modul auf Steck-
platz 14

Der Zugriff auf I1300E, ist nur {iber Glo-
bal Drive Control (GDC) mdglich. Ver-
wenden Sie 13401}, in CoDeSys-Pro-
grammiersystemen.

I300Ey, ist nur fir das modulare System
verfligbar.

1300F,

Config Analog /
Counter Module 15

00000000,

{1n}

FFFFFFFF,

U

U

U

Konfiguration Analog-Modul, 2/4xZahler-
Modul, SSl-Interface-Modul oder 1xZ&h-
ler/16xDigital Eingang-Modul auf Steck-
platz 15

Der Zugriff auf I300F, ist nur dber Glo-
bal Drive Control (GDC) méglich. Ver-
wenden Sie 13401}, in CoDeSys-Pro-
grammiersystemen.

I300Fy, ist nur fiir das modulare System
verfligbar.

13010,

Config Analog /
Counter Module 16

00000000,

{1n}

FFFFFFFF,

U

U

U

U

Konfiguration Analog-Modul, 2/4xZahler-
Modul, SSl-Interface-Modul oder 1xZ&h-
ler/16xDigital Eingang-Modul auf Steck-
platz 16

Der Zugriff auf 13010y, ist nur tber Glo-
bal Drive Control (GDC) médglich. Ver-
wenden Sie 13401, in CoDeSys-Pro-
grammiersystemen.

13010y, ist nur fiir das modulare System
verfligbar.

Config Analog /
Counter Module

{1n}

255

1st mapped object

U

2nd mapped object

U

64

64th mapped ob-
ject

U

Konfiguration Analog-Modul, 2/4xZ&hler-
Modul, SSl-Interface-Modul oder 1xZ&h-
ler/16xDigital Eingang-Modul

Der Zugriff auf 13401}, ist nur tber Co-
DeSys-Programmiersysteme mdéglich. In
Global Drive Control (GDC) ist der Index
nicht verfiigbar.

13401y, ist nur fiir das modulare System
verfligbar.

14000,

Digital Counter Va-
lue 16DI/1C

n

255

_

Module 1

N

Module 2

o |

Module 8

Nur Anzeige

Modul 1xZahler/ 16xDigital Eingang
Anzeige des Zahlerstands

o [TZ6

Lenze
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WICHTIG

Lenze

Auswahl

14001},

Digital Input
16DI/1C

0

{1

255 | Nur Anzeige
e Modul 1xZ&hler/ 16xDigital Eingang

L [TZ57

Module 1
Bit0...7

Module 1
Bit8..15

Module 2
Bit0...7

Module 2
Bit8..15

15

Module 8
Bit0..7

16

Module 8
Bit8 .. 15

o Anzeige der Zustinde der digitalen Ein-
gange

14002;,*

Change Polarity In-
put 16DI/1C

{1

255 | Modul 1xZéhler/ 16xDigital Eingang
o Einstellen der Polaritét der digitalen Ein-

O mze]

1

Module 1
Bit0..7

Module 1
Bit8...15

Module 2
Bit0..7

Module 2
Bit8 ... 15

15

Module 8
Bit0...7

16

Module 8
Bit8 ... 15

gange:
— Bit x = 0: Eingang HIGH-aktiv
— Bit x = 1: Eingang LOW-aktiv

14003, "

Set Counter Value
16DI/1C

{1

4294967295 | Modul 1xZ&hler/ 16xDigital Eingang
e \orgabe eines Zahlerwerts

L [TZ57

Module 1

Module 2

Module 3

Module 8

Control Byte
16DI/1C

{1

255 | Modul 1xZéhler/ 16xDigital Eingang 0 125

Module 1

Module 2

Module 3

8

Module 8

Start Counter
Stop Counter

Load Set Counter Value

Reset counter
Reserviert

14005, *

Fref 16DI/1C

{1

255 | Modul 1xZ&hler/ 16xDigital Eingang 0 [TZ57

1

Module 1

2

Module 2

3

Module 3

Module 8

o \orgabe der Referenzfrequenz fiir den
Modus "Messen der Periodendauer”

15.1-14
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14100, | SSI Counter Value 00000000, FFFFFFFFh | Nur Anzeige @ Mz
Bit
1 | Module 1 0 Control Status E/AO (LSB) Statusanzeige nur bei SSI mapping PLC
2 [ Module 2 1 Control Status E/AT (14104, =0)
3 | Module 3 2.7 Reserviert
4 | Module 4 8..15  SS|value HB Anzeige des aktuellen Zahlerwerts vom
16..23  SSlvalue MB SSI-Geber
9| Module 9 24 .31 SSlvalue LB
14101, | SSI Set Counter Va- 00000000y, {1} FFFFFFFFy, [ 25
lue Bit
1 | Module 1 0p, |0 SSI Control Sollwertvorgabe E/AO (LSB) Bitwert 0: Keine Vorgabe tber E/A.x
Bitwert 1: Vorgabe (iber E/A.x
2| Module 2 0, |1 SSI Control Sollwertvorgabe E/A1 e Einstellungen sind nur giltig fir den
Modus SSI mapping PLC (14104}, = 0)
3| Module 3 0 |2 Reserviert
4 | Module 4 Op 3 SSI Control Ausgangsbedingung 0 SSI > Sollwert | Bitwert 0: E/A.x wird 1 gesetzt, wenn Z&h-
lerwert > Sollwert
Bitwert 1: E/A.x wird 1 gesetzt, wenn Zah-
lerwert < Sollwert
o Einstellung sind nur giiltig fiir den Mo-
dus SSI mapping PLC (14104, = 0)
5| Module 5 O |4..7 Reserviert
6 | Module 6 0, |8..15  SSlvalue HB Zahlerwert setzen
7 | Module 7 Op |16..23 SSlvalue MB
8 | Module 8 Op |24..31 SSlvalue LB
14102, | SSI Staus Bit Nur Anzeige @ Mz
1 Module 1 | Stat A o Statusanzeige nur bei SSI mapping
odule 0 Control Status E/AD Standard 1 und 2 (14104, = 1 und 2)
1 Control Status E/AT e Der aktuelle Zahlerwert vom SSI-Geber
9 [Module 9 2.7 Reserviert wird in 14100, angezeigt
14103, ™ | SSI Control 0 {1} 255 |Modul SSl-Interface (1 [TZ57
o Einstellungen sind nur giiltig fir den
Modus SSI mapping Standard 1 und 2
(14104, =1 und 2)
Bit e Zahlerwert wird in 14101, gesetzt
1 | Module 1 0 0 SSI Control Sollwertvorgabe E/AO (LSB) Bitwert 0: Keine Vorgabe (iber E/A.x
2| Module 2 0 |1 SSI Control Sollwertvorgabe E/A1 Bitwert 1: Vorgabe iiber E/A.x
3 | Module 3 0 2 Reserviert
3 SSI Control Ausgangsbedingung 0 SSI > Sollwert |Bitwert 0: E/A.x wird 1 gesetzt, wenn Z&h-
lerwert > Sollwert
Bitwert 1: E/A.x wird 1 gesetzt, wenn Zah-
lerwert < Sollwert
8 | Module 8 0 4.7 Reserviert
14104, " | SSI mapping 0 Mapping fiir die Kommunikation mit Gera- |EQ [TZ5-1]
ten von Lenze
0 SSI mapping PLC Datenaustausch mit PLC-Geréaten Uber die
Funktionsbausteine ”L_I0SSIDataTol0” und
”L_l0SSIDataFromI0”.
1 SSI mapping Standard 1 Datenaustausch mit Antriebsreglern der
) Reihe 9300 Uber die Funktionsbltcke CAN-
2 SSI mapping Standard 2 IN/CAN-OUT
16000, | Digital Input 0 {1} 255 | Nur Anzeige [ BI04
1 | Module 1 Status digitale Eingénge
2 |Module 2
64 | Module 64
l.enze EDSPM-TXXX-8.0-07/2009 15.1-15




Anhang

Indextabelle
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Lenze |Auswahl
16002, | Change Polarity Di- 0 {1} 255 | Invertierung digitale Eingangssignale 0 [MZZ
N gital Input
1| Module 1 0
2 | Module 2 0
64 | Module 64 0
16200y, * | Digital Output 0 {1} 255 | @ Zeigt den Status der digitalen Ausgénge | [BT0-4
1 | Module 1 o Die Ausgange konnen manuell gesetzt
werden (forcen):
2| Module 2 — Abhéngig vom CAN-Status und von
12360y,
64 | Module 64
16202, | Change Polarity Di- 0 {1} 255 | Invertierung digitale Ausgangssignale W Mz
.J gital Output
1| Module 1 0
2 | Module 2 0
64 | Module 64 0
16206y, | Error Mode Digital 0 {1} 255 | Konfiguration Uberwachung digitale Aus- |2 [B9-3
J Output gange
Fiir das kompakte System steht nur Index
16206y,, Subindex 1 zur Verfiigung
0 Alle digitalen Ausgénge behalten den zuletzt aus-
gegebenen Zustand
255 Reaktion aus 16207}, In 16207}, kénnen Sie die Reaktion fir je-
den digitalen Ausgang individuell konfigu-
rieren
1| Module 1 0
2 | Module 2 0
64 | Module 64 0
16207y, | Error Value Digital 0 0 {1} 255 | Individuelle Konfiguration der Reaktion der |EL [879-2
A Output 8 Bit Information digitalen Ausgange
- Fiir das kompakte System steht nur Index
Bitwert 0 Ausgang sche.l.ltet auf LOW 16207, Subindex 1 zur Verfigung
Bitwert 1 Ausgang behlt den zuletzt ausgegebenen Zu-
stand
1| Module 1 0
2 |Module 2 0
64 | Module 64 0
16401y, | Analog Input -32768 {1} 32767 | Nur Anzeige 0 [B70-3
1 | Channel 1 Status analoge Eingénge
2 | Channel 2 Index ist nur beim modularen System ver-
fligbar
36 | Channel 36
164115 " | Analog Output -32768 {1} 32767 | Zeigt den Status der analogen Aus- [ 3103
gange
1 |Channel 1 « Die Ausgange konnen manuell gesetzt
2 [Channel 2 werden (forcen):
— Abhéngig vom CAN-Status und von
12360y
o Index ist nur beim modularen System
36 | Channel 36 verfiighar
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Index Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
16421, | Trigger selection 0 {1} 255 | Freigabe des Interrupt fiir analoge Ein-/
J Ausgénge
1| Channel 1 0 Index ist nur beim modularen System ver-
flighar
2| Channel 2 0
36 | Channel 36 0
16423, | Global interrupt 0 {1} 255 | Globale Aktivierung/Deaktivierung der
g enable ereignisgesteuerten ProzeBdatentiibertra-
gung der analogen Eingangssignale.
0 Ereignisgesteuerte ProzeBdateniibertragung de- | Die Einstellung in 16423, hat eine hohere
aktiviert Prioritét als die Einstellungen in den
TxPDOs.
e |enze-Einstellung:
255 Ereignisgesteuerte ProzeBdateniibertragung akti- | — Systembus (CAN): 16423, = 255
viert — CANopen: 16423, =0
e 16423, ist nur fiir das modulare System
verfligbar.
16424y, | Upper limit analo- 00000000y, {1} FFFFFFFF, | Index ist nur beim modularen System ver-
J gue input fligbar
1{Channel 1 0
2| Channel 2 0
36 | Channel 36 0
16425, | Lower limit analo- 00000000y, {1} FFFFFFFFy, | Index ist nur beim modularen System ver-
J gue input flighar
1{Channel 1 0
2 | Channel 2 0
36 | Channel 36 0
16426y, | Delta limit analo- 00000000y, {1} FFFFFFFFy, | Index ist nur beim modularen System ver-
J gue input fligbar
1{Channel 1 0
2 | Channel 2 0
36 | Channel 36 0
16443y, | Error mode analo- 0 n 255 | Konfiguration Uberwachung analoge Aus-  |(d [B9-3
J gue output gange
Index ist nur beim modularen System ver-
fligbar
0 Alle analogen Ausgénge behalten den zuletzt
ausgegebenen Wert
255 Reaktion aus 16444, In 16444, kénnen Sie die Reaktion fir je-
den analogen Ausgang individuell konfigu-
rieren
1 | Channel 1 0
2| Channel 2 0
36 | Channel 36 0
16444, | Error value analo- -32768 {1} 32767 | Individuelle Konfiguration der Reaktion der |1 [89-3
o gue output analogen Ausgénge
1| channel 1 0 Die analogen Ausgange geben den einge-
2lch 2 0 stellten Wert aus
anne Index ist nur beim modularen System ver-
fiighar
36 | Channel 36 0
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Verwendete Begriffe und Abkiirzungen

15.2 Glossar

15.2.1 Verwendete Begriffe und Abkiirzungen

Al Analoge Eingangsdaten

AlO Analoge Ein- und Ausgangsdaten

Antriebsregler f!eliebiger Frequenzumrichter, Servo-Umrichter oder Stromrich-
er

AO Analoge Ausgangsdaten

CAN Control Area Network

CANopen Kommunikationsprotokoll nach DS 301, das von der CiA (CAN in
Automation) verdffentlicht wurde

CE Communauté Européene

DI Digitale Eingangsdaten

DO Digitale Ausgangsdaten

DIO Digitale Ein- und Ausgangsdaten

DC Gleichstrom oder Gleichspannung

DIN Deutsches Institut fir Normung

EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit

EN Europdische Norm

fref [HZ] Referenzfrequenz

IEC International Electrotechnical Commission

IP International Protection Code

IXXXX/Yhex Subindex y des Index Ixxxx

(z. B. 11004/2 = Subindex 2 des Index 11004)

Node-ID Knotenadresse, mit der jeder Teilnehmer in einem Netzwerk
eindeutig zugeordnet wird

NMT Netzwerkmanagement

PDO Process Data Object (ProzeBdatenobjekt)

PDO-Rx ProzeBdaten-Eingangsobjekt

PDO-Tx ProzeBdaten-Ausgangsobjekt

PES HF-SchirmabschluB durch groBfléchige Anbindung an PE
R [Q] Widerstand

SDO Service Data Object (Parameterdatenobjekt)

SDO-Rx Parameterdaten-Eingangsobjekt
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SDO-Tx Parameterdaten-Ausgangsobjekt

SSI Synchron Serielles Interface

Systembus (CAN) Lenze-Systembus

T Periodendauer

UL Underwriters Laboratories

VDE Verband deutscher Elektrotechniker

(a8 Querverweis auf ein Kapitel mit der dazugehdrigen Seitenzahl
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15.3 Gesamtindex

Zahlen 1xZzhler/16xDigital Eingang
16xDig. E/A Kompakt (1-Leiter) - ISgangsaaten uberragen, 1262 13427
- EnschiuBbild, 5.2-6] - Beschreibung, 4.23-1]

- Elgenschatten, 4.23-T]
- Elngangsdaten uberiragen, 12.6-2 _13.4-2]
- Klemmenbelequng, 4.23-2]

- parametrieren, 12.6-1]

- Btatusanzeigen, 4.23-7]

- Eeschrelbung, 9.2- 1 |

- Eigenschatten, 5.2-1]

-
- Bfatusanzeigen, 5.2-9]

.

- UbeTSIcnt, 2.25-T]

16xDig. E/A Kompakt (3-Leiter) - Z&hler-Modus
X t-Zahler, 12.6- -
- BEnsSchiuBbild, 5.3-6] 3
nschiubbild, 0CK Up/CIocK Down-AUsSWertung 6-9 1-8
-BP D g ncodaer, .O- G-
€ssen der Frequenz, 12.6- -
- EIlgenschaften, 5.3-T] [Messen der Periodendauer, 12.6-14]_13.4-13]
- Rlemmenbelequng, 5.3-5] - Zanlermodt, Ubersicht, 4.23-Zl 12.6-1]_13.4-1]
- Bfatusanzeigen, 5.3-5] "
g 2/4xZahler

- [lechnische Daten, 5.3-7] .
- PbersIeht, 5.3-T]

- Rusgangsdaten ubertragen, 12.4-5] 13.2-4]
16xDigital Ausgang 0,5A - Beschreibung, 4.21-1]
- BRschluBbid, 4.8-7] - Elgenscharten, 4.21-1]
_mmﬂ -E|nqanqsaaEen u5eifraqen, 2.1-5' 3.2-2”

- VAL
- Eilgenschatten, 4.8-1] Rlemmenbelegung, 4.21-2]

- U=
- KIeMenBaTeguRg—25=7] parametrieren, 12.4-1]

- Btatusanzeigen, 4.21-27]

- Btatusanzeigen, 4.8-2]
- [Technische Daten, 4.21-5]
- [fechnische Daten, 4.8-2] ~

- Z&hler-Modus
16xDigital Ausgang 1A X L-zanter mi un begelgetrigge
12.4-1/7f 15.2-19]
- EnschluBbild, 4.10-2] X T-Zanler mi Und Set-/Reset, 12.4-
eschreibung X T-Zanler mi : ankengetrggert un
_EG 3 10 [Gto Reload, 12.4-29] 13.2-47]
P Bii-Zahler m
- Klemmenbelegung, 4.10-2]
emmenbelequng, tto Reload, 12.4- 2=
- Elatsanzeigen, 4.10-2] L
[2-2-26]_13-2-44]
- lechnische Daten, 4-T0-7] EX3ZBit-Zanler, 12.4-7]_13.2-5]
- 0B 0 ExX3ZBit-Zanler mit G/RES, 12.4-40]_13.2-38]
P X 3Z Bit-Zanler mit GAIE, 12.4-52] _13.2-50]
.. . X T-Zanler, 12.4- 2-
16xDigital Eingan -
9 gang Encoder, 12.24-9] 13:2-7]
R T6 ncoder mi L 12.4- 2-
- Beschreibung, 4.6-1]
eschreibung, [Mlessen der Frequenz, 12.4-23][_13.2-271]
- Eigenscharten, 4.6- W essen ael’FerIannaauel’, 21'27' 32‘25'
- Klemmenbelequng, 4.6-2]
- BTaTUSanzeIgen 24 6- €ssen der Pulsbreie, ire Z, 12.4- 2-
[Miessen der Pulsbrerte, fret programmierbar, 12.4-30]]
- [fechnische Dafen, 4.6-7] [3Z2-28]
- [bersicht,_4.6-1] - [Zanrermodr, UBersicht, 4.21-2] 12.4-2] 13.2-1]
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32xDig. E/A Kompakt

- pnscniubpbliia,

- peschnreiobung, o.4-

- Elgenschnarten, o.4-

- Klemmenbelegung, 9.4-5

- ptatusanzeigen, o.4-

- [lechnische baien, o.4-

1

4xAnalog Ausgang

A Z

- Beschrelbung, 4.17-1]

- Elgenschatten, 4.17-1]

- Klemmenbelegung, 4.1/-2]
- Btatusanzeigen, 4.17-2]
- [fechnische Daten, 4.17-3]

E

4xAnalog Ausgang =10V

1Ay 118

- peschreioung, 4.

- Elgenscnarten, 4.

- Klemmenbelegung, 4.

- platusanzeigen, 4.

L

- lechnische baten, 4.

D 4.16

4xAnalog Ausgang 0...20mA

=

Z 19

- Klemmenbelegqung, 4.19-7]

- btatusanzeigen, 4.19-2]
- fechnische Daten, 4.19-3]

- 0D .19

4xAnalog Ein-/ Ausgang

- Elgenschatten, 4.20-1]

- Klemmenbelegung, 4.20-7]
- FESazegen, 2207

- [fechnische Daten, 4.20-3]

E

4xAnalog Eingang

- Anschluf
IEMener-Anscnliul, 4.14-
weleiter-Anscniui3, 4.14-

- Beschreibung, 4.14-T1]

- Eigenschaiten, 4.14-1]

- Keenbelequng, 4.14-7]
- Efatusanzeigen, 4.14-2]
- [[echnische Daten, 4.14-4]

O
N
N
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4xAnalog Eingang +10V
- Beschreibung, 4.15-1]
- Elgenschatten, 4.

- Klemmenbelequng, 4.
- Btafusanzeigen, 4.15-2
- [fechnische Daten, 4.

.

O
N

4xAnalog Eingang +20mA
- Beschrebung, 4.16-1]

- Eigenschaiten, 4.

- Klemmenbelequng, 4.

- Biatusanzeigen, 4.16

- fechnische Daten, 4.16-3]

!

- Ub 4.70

4xRelais

- R Dild. 4
- peschreibung, 4.12-1]

- Elgenscnarten, 4.

- Klemmenbelegung, 4.

- platusanzeigen, 4.

- [lechnische Daten, 4.12-3

-0
8xDig. E/A Kompakt

- AnschluBbIlg,

- Beschrelbung, 5.1-

- Eigenschaiten, 5.1-

- Klemmenbelegung, 5.1-

- Biatusanzeigen, 5.1-

- Biorungsmeldungen, 5.1-
- [fechnische Daten, 5.1-

.

O
N

%jlﬂﬁ

8xDigital Ausgang 0,5A

- KB 2

- Beschreibung, 4.7-1

- Elgenscnarten, 4./-

- Klemmenbelegung, 4./-
- platusanzeigen, 4./-

- [lechnische Daten, 4.7-Z2]

)

E

8xDigital Ausgang 1A

A Z O

- peschreibung, 4.9-1]

- FI0 i
- Alemmenpbelegung, 4.9-
- ptatusanzeigen, 4.9-

- [lechnische Daten, 4.9-

.

- [0Ub I9

8xDigital Ausgang 2A

- peschreipung, 4.

- plemmenpbelegung, 4.
- platusanzeigen, 4.
- [lechnische Daten, 4.

1

D Z
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8xDigital Ein-/ Ausgang Ausgangsdaten
_B 5 57 - EBerEraqen Belm xZa er7 Bxquﬁa Elnqanq, 25-2.
322]
- EIgenschaften, 4.T3-T] - [oeTtragen beim 274xZanter, TZA-5] T3.2-4]
- K emmenbe egung, 7. 3-2' - DBerEraqen beim Sol-Tnter ace, 25-5' 25-8.
-
- | echnische DaEen, 7 3-3'

audrate, einstellen, 4.1- 1- 2= 3=
8xDigital Eingang - 5o 5o

= W Eaugrafe e|nste"en! 4_2-2'

-E oung, 2 Befehlscode, 8.4-2] 9.4-2]

- Eigenschatten, 4.5-1] Begriffe

- Rlemmenbelegung, 4.5-2] - Bniriebsregler, 15.2-1]

- - DeTnimonen, T5.2-T]

- [lechnische Daten, 4.5-2] Beschreibung

- berSIent 25-T] - [BXDIG: E/A KompaKt (T-Leer], 5.2-
- [BXDig. ompa “Lener), 5.3-
- [ToxDIg A q g U,0A, 4.6

A - [BXDigital Ausgang 1A, 4.10-
-l 6xD|Q|[a Elnqanq, 7.6- |

Abmessungen - [XZanler/ T6xDigial Engang, 4.23-1]
- /4 V4|

- KompaREes Svsfem, B.2- |
- XUIg. ompaki, o9.4-

- I\_/ odulares b!steml o0.1-1 I _ mmm

[Adresse einstellen, 4.2-3] - ExAnaloq AUSgang £T0V, 4. T8-T| Z.T9-T]
- FXAAIGY BN/ AUSGANG, 4-20-T]

RAllgemeine Daten, 3.1-T] - ExAnalog Eingang, 4.14-1]

- ExAnalog Eingang =10V, 4.15-1]
- gxAnalog Eingang +ZUmA, 4.16-1]

Analog-Module

- BXAnalog Ausgang, parametneren, 12.3-3] - IR T2,
- BXAnalog En-/Ausgang, parametrieren, 12.3-4] - BXDTG. oMpaKkt, 5.T-
- BxAnalog Eingang, parametrieren, 12.3-1] - pxbigital Ausgang U,0A, 4.7-1]
- [fusgangsdaten ubertragen, 12.3-7]_13.1-6] x2igital Ausgang 1A,
- BXDigial Ausgang 2A, 4.11-1]
- EIngangsdaten ubertragen, 12.5-/} 15.1-6]
- bXxDIg A g g, 4
esswerte umrechnen, BT ERGanT A5
naloge Ausgange, Zustand abiragen, 8.10- - EANGateway, 4.T-T]
p10-5) - CAN GatewayECU; 4.2-T]
- Klemmenmodul, 4.24-T]
naloge Eingange, Zustand abiragen, 8.10- - PROFIBUS Gateway 43-T]
AnschluB - BSI-Inferface, 4.22-1]
- CANGpen, 21T 2.22[ 512 5.2-2L 53-7], 5.4-2 pestmmungsgemane Verwendung, 1.3-T]

Betriebstemperatur, 3.1-1]

etriepszustand, sysiembus ; ©0.10- .10-

Inbelegung am ioaul, o.1- L= .O- .4~

- Bub-D-Buchse am PROFIBUS Gateway, 4.1-1], 4.2-2
3T 222 7 2-Tf 7.5-3]

- Eystembus (CAN], 4. 1-1F 4.2-2] 5.1-2] 5.2-2], 5.3-2 c
CAN Gateway
- Beschreilbung, 4.1-1]

d

Inbelegung am ioaul, o.1- L= .O- .4-

Anschluss Kommunikation, 7.4-T] 7.5-3] - Eigenschatten, 4.1-1]
- btatusanzeigen, 4.1-3| 4.2-4
Enwendungsbelsglele, IIU-bzs:em IEZQ am STORGSTRaldUnGen
ntriepsregier XX, .- 9 !
- [fechnische Daten, 4.1-4]
robation, UL, 3.1-1 - UBersicht, 4.1-1]
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CAN GatewayECO

-B BURG 2

- Elgenschatten, 4.2-1]

- [fechnische Daten, 4.2-5]

-
CANopen

- ENschieBen, 4.1-T] 4.2-2] 5.1-2] 5.2-2] 5.3-2]
B27]

- ANSchuB am Modul, Pinbelequng, 5.1-2]f 5.2-2]]
p.o-clf 0.4-2]

- Vernetzung uber, 9.17]

CE-Konformitat, 1.3-T]

ommunication jecC’ entirier, o.1- 1=

D

Qaten des Parameters, 8.4-3][ 9.4-3]

Definition der verwendeten Hinweise, 2.1-1]

efinitionen, begrifre, Y4

emontage, viodul, o.1- Y4

lagnose, Zahler Einschaltstunden un
petriebsstunden, 10.6-1]

lagnosedaten, ubertragen beil Analog-iviodulen

2:3°6]

Digital-Module

- [BxDigital Ausgang, parametrieren, 12.2-

- [BxXDigital EIngang, parametrieren, 12.2-1]

- BXDIGIal AUSGand, parametrieren, T2.2-1]

- BXDigital En-/Ausgang, parametrieren, 12.2-1]
- BXDigitar Engang, parametrieren, 12.2-1]

Digitale Eingange, Zustand abiragen, 8.10-4], 9.10-4

Anhang

Gesamtindex

E

igenscharten, 4.1- L= e 4= 0=

- [loxDig. E/A Kompakt (T-Lerter), 5.2-1}

XDIg. ompal -Leiter), 9.o-

- [BxDigitar Ausgang U,5A, 4.8-T]
oxDiIg Ausgang 1A, 4.10

[ExDigitar Eingang, 4.6-1]

- [XZanter7TexDigital Engang, 4.23-1]

- P72 Z

XDIg. OMmpakKkt, o9.4-

- gxAnalog Eingang £ 10V, 4.15-T]
- pxDig. E/A Kompakt, o5.1-1]

- pxDigital Ausgang U,0A, 4./-1)

- pxbigital Ein-/ Ausgang, 4.15-1]
- LAN GatewayeCO, 4.2-1]
ateway, 4.5-
ateway ,

|

%

EinbaumaBe
- Kompakies System, 6.2-1]
- Modulares System, 6.1-1]

|

Eingangsdaten

- pbertragen bel Analog-Modulen, 12.5-/} 15.1-6]
- Dbertragen beim 1xZahler/TexDigital Elngang, 12.6-2]]

i

- pbertragen beim z/axzanler, 12.4-o)f 15.2-4]
- [bertragen beim SSIntertace, 12.5-6] 12.5-8]]

Insaitzbedingungen

eKitrische Installation -
- Anschluss Kommunikation, 7.4-1][ 7.5-3]

mergency-lelegramm, &.10-2)f 9.10-2]

E

' 1
0} =
o

O
o
o

rror Response, 8.4-2] 9.4-2]
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F Klemmenbelegung

- XUl1g. ompa -Lelter), 9.2-
- [BXDIg- OmpaKt (3-Lerer], 5.3-
- Sforunqsme aunqen, ZT1- | - [1oxDig A g g U,0A, 4.0

- xvigital Ausgang , . [U-

- [foxbigital Eingang, 4.6-Z2]
- [XZanler/TexDigital Engang, 4.23-2]

oD

- BZXDig- Ompakt, 5.4-
ST AT TETT < T
Geratestatus - FXAnalog Ausgang =10V, 4.18-7]
- fes Heartbeat Producer, 8.7-2] 9.7-2] - BXAnalog Ausgang U...20mA, 4.19-7]
- Fes O-Systems P20, B6-7] U:6- - EXANaTeq Ein-/ AUSGana, 4.20-7]
Gesamtindex, 15.3-1 - ExAnalog Eingang 10V, 4.15-2]

- FxAnalog Eingang £20mA; 4.16-2]
- BXDIg. E7A KOmpakt, 5.1-

- BXDigitar Ausgang U,5A, 4.7-2]
H - BxDigitar Ausgang 1A, 4.9-2]

- BXDigitar Ausgang 2A, 4.11-2]
B A,
eartbeat, 8.7- - - BXDigarEngang. 2.5°2)

- ESTIntertace, 4-22-2]
eartbeat Consumer, 8.7- - Klemmenmodul
Heartbeat Producer, 8.7-T][ 9.7-T1] - Beschrelbung, 4.24-T]

- q 4 77
- [nterne Verschaltung, 4.24-T]
- [lechnische Daten, 4.24-Z|
-
notenadresse, einstellen, 4.1- .= L=
P.O-O} 9.4-5f 6.9-2] 9.9-2]
Knotenadresse einstellen, 4.2-3]

E

Hinweise, Definifon, 2.1-1]

1/0-System IP20, Komponenten
- pestmmungsgemane verwendung, 1.3-1]

- Rennzeichning 13- ommunikation, Anschluss, 7.4- -
entifier 8.1 R Kommunikationsphasen, 8.2-1] 9.2-1]

R ITT - Kompaktes System

- ibmessungen, B.2-T]
- [O=System am Antriebsregler 93xx, 11.1- messungen

- EMbaumaBe, 6.2-1]
Index, 8.3-3] 9.4-3]

Kompaktmodule, Kompatibilitat, mit Antriebs- und
Installation, CE-typisches Antriebssystem Automatisierungskomponenten, 8.3-9][ 9.3-9]
- Kompatibilitat
- Erdung, 7.7-T] - Rompakimodule, mit Antriebs- und
- Bchirmung, 7.1-T] Rutomatisierungskomponenten, 8.3-9]f_9.3-9]

-V A -
nstalation-GleKtSche—T- odulares System, mit Antriebs- und

BUfomatisierungskomponenten, 8.3-9]L_9.3-9]

Installation, mechanische, 6.1] RonTfiguration Diagnose—TU6-
[solationsfestigkeit, 3.1-1] ShTOFATE -
[Solationsspannung, 3.1-1] - CEC3TT]

Konsistente Parameterdaten U.0-

L

F

Ea_ﬁelspezmkatlon, 7.3-TJ 7.5-2]

[agerungstemperatur, 3-1-T]
ennzeichnung, Komponenten des 170-System
P20, 17.3-T]
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viechanische Installation, ©.
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