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Tato dokumentace plati pro ménice 8200 vector od verze pfistroje

E82EV
E82EV
E82EV
E82EV

Typ
Type
Type

XXX K
XXX K
XXX K
XXX K

251=250 W
371=370W
551 =550 W
751=750 W
152 =1.5kW
222=22kW

x B000 XX 1x 1x il o0
X B001 XX 1x 1x
X B200 XX 1x 1x
X B201 XX 1x 1x
2=230V Verze hardware Verze software
4=400V

B000 XX = integrovany filtr EMK

B001 XX = lakovany, integrovany filtr EMK
B200 XX = bez filtru EMK

B201 XX = lakovany, bez filtru EMK

g =

Nejprve prectéte montazni navod, teprve pak zacnéte pracovat!
Provozni ndvod s podrobnymi informacemi k ménici frekvence 8200 vector mizete
objednat u Vadeho obchodniho zastoupeni Lenze

Montaz a instalace ménice 8200 vector se smi provadét jen ve stavu bez napéti!

Elektrické pfivody a rozhrani zstavaji pod nebezpeénym napétim jesté nejméné
3 minuty po odpojeni od sité!

Méni¢ 8200 vector obsahuje soucéstky, které mohou byt poskozeny
elektrostatickym vybojem !

Pfed zacatkem prace na pfivodech se personal musi zbavit elektrostatického
naboje.

© 1999 - 2000 Lenze GmbH & Co KG
Stand 4.0 07/2001 TDOO
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Warnings!

The device has no overspeed protection.
Must be provided with external or remote overload protection.

e Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 5000 rms symmetrical

amperes, 240 V maximum (240 V devices) or 500 V maximum (400/500 V devices) resp.
Use 60/75 °C or 75 °C copper wire only.
Shall be installed in a pollution degree 2 macro-environment.




Uvedeni do provozu 8200 vector bez funkéniho modulu

Regulator 8200 vector je schopny provozu jen s nasazenou krytkou FIF [Bl! Ta se nachazi pod
zaslepovacim vickem (Al (stav pfi dodani).

— Bez krytky FIF je regulator 8200 vector blokovan (ovladaci jednotka: EEMIENE).

Protoze 8200 vector bez funkéniho modulu nema fidici svorky, miZe se spusténi a zastaveni za
provozu provést zapnutim a vypnutim sité.

— P¥i cyklickém zapinani a vypinani zachovat pfestavky 3 minuty!

Funkce uloZi pfi vypnuti sité nebo pfi preruSeni provozu Zadanou hodnotu, kterd byla platna v
okamziku pferuseni. Po obnoveni napéti v siti se pohon opét automaticky rozbéhne!

KdyZ se pohon v kroku @ nerozbéhne (I nezhasne), stisknout , aby byla povolena &innost
8200 vector.

9
e
O 0..450 Hz=> (O

Q 0...- 50 Hz =()
8200vec016
krok poznamka viz ka-
pitolu
@ Nasadit ovladaci jednotku Ovladaci jednotka nepatfi do obsahu dodavky.
@  Zapnout sitové napéti. Regulator pohonu je pfipraven k provozu asi za 1 sekundu.
Moznost samocinného rozbéhu!  |Ovladaci jednotka:
® Pozadovanou hodnotu zadat po- aktivovat e
moci funkce . otaceni vpravo (4] zhasne. Pohon se rozbéhne.
otaceni vlevo © |Displej ukazuje vystupni frekvenci
Vlyskytly se poruchy pfi uvadéni do provozu nebo béhem provozu?
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1 Bezpecnostni pokyny

Vseobecné bezpeénostni pokyny a pokyny pro pouzivani regulatord
pohonu Lenze

(podle podle smérnice Nizké napéti 73/23/EHS)

1.VSeobecné

Podle stupné kryti se u regulatord pohonu Lenze (ménice frekvence, ménice pro servopohony, usmérfiovaci bloky) mo-
hou za provozu vyskytovat holé ¢asti pod napétim a také pohyblivé nebo rotujici soucasti. Nékteré plochy mohou byt
horké.

Pfi nepfipustném odstranéni potfebnych krytl, neodborném pouZiti, chybné instalaci nebo obsluze hrozi nebezpeti
téZkych urazl osob nebo znacnych vécnych Skod.

DalSi informace je tfeba nalézt v dokumentaci.

Vechny prace pfi dopravé, instalaci, uvadéni do provozu a udrzbé ma provadét kvalifikovany odborny personal (pfitom
je nutné dodrzovat pfedpisy IEC 364 pfip. CENELEC HD 384 nebo DIN VDE 0100 a IEC-Report 664 nebo DIN VDE
0110 a narodni pfedpisy pro ochranu pfed Urazy).

Kvalifikovanym persondlem ve smyslu téchto zakladnich bezpecnostnich predpisti jsou osoby, které jsou dobie
seznameny s ustavenim, montaZi, uvadénim do provozu a s vlastnim provozem vyrobku a také maji pro tuto &innost
odpovidajici kvalifikaci.

2. Pouziti k uréenému ucelu

Regulatory pohonu jsou sou¢asti, které jsou uréeny pro vestavéni do elekirickych zafizeni nebo stroji. Nejsou to pfistroje
pro domacnost, ale jsou uréeny vyluéné jako soucasti k primyslovému nebo profesionalnimu vyuZziti ve smyslu EN
61000-3-2. Dokumentace obsahuje pokyny pro dodrZzeni meznich hodnot podie EN 61000-3-2.

P¥i instalovani regulatoru pohonu do stroju je zakézano uvedeni do provozu (tzn. zahajeni provozu k uréenému tcelu),
dokud neni shledano, Ze stroj odpovida ustanovenim smérnice EU 98/37/EU (smérnice "Stroje”); je nutné dorZet EN
60204.

Uvedeni do provozu (tzn. zahajeni provozu k uréenému Ucelu), je povoleno jen pii dodrZeni smérnice (89/336/EHS) o
elektromagnetické kompatibilité (EMK).

Regulatory pohonu splfuji pozadavky smérnice pro nizké napéti 73/23/EHS. Pro tyto regultory byly pouZity harmonizo-
vané normy fady EN 50178/DIN VDE 0160.

Technicka data a tdaje o podminkach pfipojeni je tfeba zjistit z typového Stitku a dokumentace. Je bezpodminecné
nutné je dodrZet.

Vystraha: Regulatory pohonu jsou vyrobky s omezenou volnosti prodeje podle EN 61800-3. Tyto vyrobky mohou v
obytnych oblastech zptsobit radiové ruseni. V takovém pfipadé je nutné, aby provozovatel proved! odpovidajici
opatfeni.

3. Doprava, skladovani

Je nutné dodrZet pokyny pro dopravu, skladovani a odbornou manipulaci.

Je nutné dodrZet klimatické podminky podle EN 50178.

4 EDK82EV3 CS 4.0 Lenze



Bezpecnostni pokyny 1

4. Instalace

Umisténi a chlazeni pfistroji musi byt provedeno podle pfedpist v pfislu$né dokumentaci.

S regulatory pohonu je tfeba opatrné manipulovat a chranit je pfed mechanickym namahanim. Pfi dopravé a manipulaci
nesmi dojit k deformacim konstrukénich prvkt a nesméji se zménit izolaéni vzdalenosti. Nedotykejte se elektronickych
soucastek a kontaktd.

Regulatory pohonu obsahuji soucéstky, cilivé na elektrostatické vyboje, které Ize snadno posSkodit neodbornym
zachazenim. Elektrické soucastky nesméji byt mechanicky poskozovany nebo niceny, protoZe tim mize dojit k ohrozeni
zdravi!

5. Elektrické pripojeni

Pfi praci na regulatorech pohonu pod napétim je nutné dodrzet narodni pfedpisy pro ochranu pred urazy (napf. VBG
4).

Elektrickou instalaci je tfeba provést podle pisluSnych predpist (napf. prifezy vodicu, jisténi, pfipojeni ochranného
vdice). V dokumentaci jsou obsaZeny dalsi pokyny.

Pokyny pro instalaci podle smérnice EMK ( stinéni, zemnéni, umisténi filtrd a ulozeni vedeni) Ize najit v dokumentaci
k regulatoru. Tyto pokyny je nutné vzdy dodrZet i u regulator(i se znackou CE. Za dodrZeni pozadovanych meznich hod-
not, danych zékonem o EMK, odpovida vyrobce zafizeni nebo stroje.

6. Provoz

Zafizeni, do kterych jsou regulatory pohonu zabudovany, museji byt pfipadné vybavena dal$im hlidacim a ochrannym
zafizenim podle platnych bezpeénostnich ustanoveni (napf. podle zakona o technickych pracovnich prostfedcich a
predpisti pro zamezeni Uraztm). DodrZujte pfitom pokyny v dokumentaci.

Bezprostfedné po odpojeni regulatoru pohonu od napajeciho napéti nesmi dojit k dotyku Zivych &asti pfistroje a vyko-
novych svorek, protoze kondenzatory mohou byt jeSté nabité. Je nutné dodrZet pokyny na vystraznych Stitcich,
umisténych na regulatoru pohonu.

Za provozu museji zlstat zaviené véechny ochranné kryty a dvefe.

Upozornéni pro zafizeni s aprobaci UL s vestavénymi regulatory pohonu: Vystrahy UL (UL warnings) jsou pokyny,
které plati jen pro zafizeni UL. Dokumentace obsahuje pro UL specidini pokyny.

7. Bezpecné zastaveni

Varianta V004 regulatoru pohonu 9300, 9300 vector, 8220 a varianta B400 regulatoru pohonu 8200 vector podporuje
funkci "Bezpecné zastaveni”, ochranu pfed rozbéhem nedopatfenim, ktera odpovida pozadavkim dodatku | &. 1.2.7
smérnice ES "Stroje” 98/37/ES, DIN EN 954-1 kategorie 3 a DIN EN 1037. Bezpodmine¢né dodrZte pokyny k funkci "bez-
pecné zastaveni” v dokumentaci k témto variantam.

8. Udrzba

Pfi UdrZbé je nutné fidit se dokumentaci vyrobce.

Dodrzuijte také bezpecnosti pokyny a pokyny pro pouzivani, specifické pro tento vyrobek, které jsou

uvedeny v tomto navodu!

Lenze EDKB2EV3 CS 4.0 5
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Bezpecnostni pokyny

Ostatni nebezpeci

Ochrana
osob

e Pred zapocetim praci na regulatoru pohonu zkontrolujte, zda vSechny vykonové svorky, vystup
relé a kontakty rozhrani FIF jsou a bez napéti, protoze
— jesté nejméné 3 minuty po vypnuti sité miZe byt nebezpeéné napéti na vykonovych svorkach U,
V, W, +UG, -UG, BR1, BR2 a na kolikach rozhrani FIF.
— pfi zastaveném motoru muZe byt nebezpe€né napéti na vykonovych svorkach L1, L2, L3; U, V,
W, +UG, -UG, BR1, BR2 a na kolikach rozhrani FIF.
— pfi odpojeni regulatoru napéti od sité miZe byt nebezpec¢né napéti na vystupech relé K11, K12,
K14
o Kdyz nepouzijete funkci “Zadani sméru otaceni” signdlem DCTRL1-CW/CCW s kontrolou
preruseni vedeni (C0007 = -0- ... -13-, C0410/3x 255):
— pfi pferuseni vedeni nebo pfi vypadku Fidiciho napéti mize pohon zménit smér otaceni.
e Kdyz je pouzita funkce "Synchronizace na tocici se motor” (C0142 = -2-, -3-) u strojli s malym
momentem setrva¢nosti a s malym tfenim
— pfi udéleni povoleni pro regulétor, ktery je v klidu, je mozné, Ze se motor krétce rozbéhne nebo
zméni smér otaceni.
Chladice regulatoru pohonu maji provozni teplotu > 80 °C:
— styk pokozky s chladi¢em zptsobi popaleni.

Ochrana
pristroje

e V3echny pfivodni svorkovnice nasazovat nebo odpojovat ve stavu bez napéti.

o Cyklické zapinani a vypinani napéjeciho napéti regulatoru pohonu na L1, L2, L3 miZe petiZit
obvod omezeni vstupniho proudu.

— Mezi vypnutim a opétnym zapnutim je tfeba vyckat 3 minuty

Pfi uréitych nastavenich regulatoru pohonu se mize pfipojeny motor prehfivat:

— napf. pfi dlouhém provozu stejnosmérné brzdy

- Dlouhy provoz motoru s vlastni ventilaci pfi nizkych otackach.

Nadmér-
né otacky

e Pohony se mohou rozbéhnout na nebezpecné otazky (napf. pfi nastaveni vyssich otacek u motort
a stroju, které pro to nejsou vhodné).
- Regulatory pohonu neposkytuji ochranu proti takovym provoznim podminkam. Pro tyto tcely
pouZzijte dalSi soucasti.

EDK82EV3 CS 4.0 Lenze




Forma bezpeénostnich pokynu

Bezpecnostni pokyny 1

V8echny bezpec€nostni pokyny v tomto navodu maji jednotnou formu:

A Signalni slovo (oznacuje zavaznost nebezpedi)

Text navésti (popisuje nebezpeci a dava pokyny, jak ho vyloucit)

pouzité piktogramy signalni slova
Vystraha vystraha pfed | Nebezpeci! |Varuje pfed bezprostfedné hrozicim nebezpecim..
pred Grazem nebezlpe’énym Nasledky pfi nerespektovani vystrahy:
elektrickym smrt nebo té2ké (razy
napétim
vystraha pfed | Vystraha! | Varuje pfed moznou, velmi nebezpe¢nou situaci.
obecnym Mozné nasledky pfi nerespektovani vystrahy:
nebezpecim smrt nebo tézké Urazy
Pozor! Varuje pfed moznou nebezpecnou situaci.
Mozné nasledky pfi nerespektovani vystrahy:
lehké drazy nebo malé poranéni
Vystraha Stop! Varuje pfed moznymi hmotnymi $kodami..
pred Mozné nasledky pfi nerespektovani vystrahy:
hmotnymi poskozeni regulétoru, systému pohonu nebo jeho
Skodami okoli
Ostatni Py Tip! Oznaduje obecné uZite¢ny pokyn.
pokyny l KdyZ ho pouZijete, usnadnite si préci s regulatorem
nebo s regulatorem pohonu ¢i systémem pohonu.
Lenze EDKB2EV3 CS 4.0




1 | Obsah dodavky

[E]

Z5mm I8mm 10 mm
8200vec002

meéni¢ frekvence 8200 vector

montazni navod

O =@ =

svorkovnice X1.1: pfivod sité, stejnosmérné napajeni (DC) L) 14 pfip. 2 16

svorkovnice X1.2: vystup relé 18

svorkovnice X2.1: pfipojeni motoru, pfipojeni brzdného odporu (volitelné)

svorkovnice X2.2: pfipojeni PTC nebo teplotniho spinae motoru @i
drzaky pro standardni provedeni 0 LEERER MERKER
prichytky stinéni fidiciho vedeni a pfivodu k motoru 012

EDK82EV3 CS 4.0 Lenze




Technicka data | 9

motoru 1)

Konformita CE Smérnice "Nizké napéti” (73/23/EWG)
Aprobace UL 508C Underwriter Laboratories
Power Conversion Equipment od verze pfistroje
E82EVxxxKxBxxxXX1F 14
Max. pfipustna délka vedeni k stinéné: 50m pfi jmenovitém napéti sité a

spinaci frekvenci 8 kHz

(bez dodategnych vystupnich tiumivek) | Nestinéné: 100m
Klimatické podminky tfida 3K3 podle EN 50178
(bez oroseni, primémna relativni vihkost 85 %)
Teplotni rozsahy doprava 25°C...+70°C
skladovani -25°C ... +60 °C
provoz -10°C... +55°C
nad +40 °C sniZit jmenovity vystupni proud o
2.5 %/°C
Pripustna nadmorska vyska 0...4000 m n.m.

nad 1000 m n.m. sniZit jmenovity vystupni proud 0 5 %/1000 m

Odolnost proti otfesim / vibracim

odolnost proti zrychleni do 0.7 g

Pipustna montazni poloha

svisla

Volny okolni prostor pro montaz

> 100 mm nad a pod pfistrojem
bo¢né Ize montovat tésné vedle sebe, bez mezer

Svodovy proud proti PE (EN 50178)

>3.5mA

Stupen kryti (EN 60529)

IP 20

Ochranna opatfeni proti

zkratu a zkratu proti zemi, (odolnost proti zemnimu zkratu pfi provozu,
omezena odolnost pfi zapnuti sit€), pfepéti, pfekroeni momentu zvratu
nzwotoru, prehiati motoru (vstup pro PTC nebo teplotni spinag, hlidani
14)

Ochranna izolace fidicich obvodu

bezpetné oddéleni od sité: dvojitd / zesilend izolace podle EN 50178

Provoz ve vefejnych sitich
(omezeni proudi vyssich harmo-
nickych podle EN 61000-3-2)

celkovy vykon v | dodrZeni pozadavk(i2)
siti

<0,5kW se sitovou tlumivkou

0,5kW ... 1 kW |s aktivnim filtrem (pfipravuje se)

>1kW bez dodate¢nych opatfeni

1) Kdyz je nutné dodrzet podminky EMK, miize se zménit pFipustna délka vedeni.
2)  Vysledkem uvedenych dodate&nych opatfeni je, Ze pozadavky EN 61000-3-2 splfiuji pouze regulétory pohonu. Zodpovédnost za
dodrZeni pozadavku na cely stroj nebo zafizeni zistava na vyrobci stroje nebo zafizeni.

Lenze

EDK82EV3 CS 4.0
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2 | Technicka data

typ vykon sit'ové napéti proud ze vystupniproud?  |véha
St | g (609)

E82EV251K2B 0.25 kW 34A 17A 26A 08kg
E82EV371K2B 0.37 kW |1/N/PE AC 230/240 V 50A 24A 36A )
E82EV551K2B 0.55 kW |2/PE AC 230/240 V 6.0A 30A 45A 12kg
E82EV751K2B 0.75kW [180V-0%...264V +0% 9.0A 40A 6.0A i
E82EV152K2B 15kW |45Hz-0%065Hz+0% 15.0A 70A 105A 16k
EB2EV222K2B Y | 22kW 18.0A 95A 143A 0k
E82EV551K2B 0.55 kW 39A 30A 45A
E82EV751K2B 0.75 kW %F;EVPi%ZOZO/Zgg‘tVV +0% 52A 40A 6.0A 12kg
E82EV152K2B 1.5kW 45Hz-0% 65 Hz +0 % 91A 70A 10.5A 16kg
E82EV222K2B 2.2 kW 124 A 95A 143A i
E82EV551K4B 0.55 kW IPE AC 400V 25A 18A 27A 12kg
E82EV751K4B 0.75 kW 320V-0% . 550V 4 0% 33A 24 A 36A i
E82EV152K4B 1.5kW 45Hz -0 % 65 Hz + 0 n/: 55A 39A 59A 16kg
E82EV222K4B 2.2 kW 73A 56A 84A :
1) pfi provozu bez sitové tiumivky
2)  pfijmenovitém napéti sité a spinaci frekvenci 8 kHz
3) Provoz povolen jen se sitovou tiumivkou
10 EDK82EV3 CS 4.0 Lenze




Mechanicka instalace | @
Montazni rozméry pro standardni upevnéni

=100 mm

e
olg
ol g
ol g
[ 1
1] EE]
al
é L *L“* o \@MG
N
4Nm
35 Ibin
AONNNNNN NNNNNN
Abb. 1-1 8200vec004
rozméry v mm a |al b b1 b2 [ ¢ |c1|d f
[A] [A]
Eggggﬂgg 150 {180 {210 |130...140 |120...170 | 110..200 |120 148
Egig?gmig 60 |30 |210 240 |270 | 190..200 |180..230 |170..260 |180 |140 |16 |6.5 [27.5 |208
]
Eggggggﬁigﬂ 270 300 | - |250..260 |240...290 - 240 268

[D]  Pfi montazi ménicu riznych konstrukénich velikosti bez mezer po stranach provést sefazeni tak, aby se
smérem doprava zmen$ovaly.

1) bo&ni montaZ je mozna jen s vyklopnym drzékem E82ZJ001 (pfislusenstvi)

Lenze EDKB2EV3 CS 4.0 1 1J



3 | Elektricka instalace
Instalace podle EMK

w2 Uz v2
o O O
ur v wi
0O 0 O

8200vec008

G stop
. Ridici vedeni a pfivod sit& vést oddélené od pFivoddi motoru, aby nedochazelo k rusenil

funkéni modul (volitelny dopinék)

zapojeni do hvézdy nebo do trojuhelniku podle Udaje na typovém Stitku

kabelova prlchodka v provedeni EMK (neni obsahem dodavky)

stinéni vedeni k motoru, s nizkou kapacitou (Zila / zila)< 75 pF/m; Zila / stinéni < 150 pF/m)

Stinéni kabeld pfipojit na potencial PE (PES) se stykem v dostate¢né velké plose. Pro pipojeni stinéni
pouzit pfiloZené prichytky.

fidici vedeni (volitelny doplnék)

O @ m B o= E

montazni deska s elektricky vodivym povrchem

EMK

dodrzeni pozadavku podle EN 61800-3/A11

vyzarované ruseni

dodrzeni tfid meznich hodnot A a B podle EN 55011
E82EVxxxKxB00x bez dodate€nych opatfeni
EB82EVxxxKxB20x jen s externi filtraci

12
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Elektricka instalace | 3
Zapojeni svorek - jednoduché a spolehlivé

Dodavané svorkovnice jsou zkouSeny podle specifikaci norem
e DIN VDE 0627:1986-06 (v Castech)
o DIN EN 60999:1994-04 (v astech)

Byly provedeny zkousky mechanického, elektrického a tepelného namahani, vibraci, poskozeni vodic,
uvolnéni vodicu, koroznich vlivil a starnuti.

Stop!
Aby nedoslo k poskozeni svorkovnic a konakti regulatoru pohonu:

e Svorkovnice nasazovat a odpojovat jen po odpojeni regulatoru od sité!
e Nejprve na svorkovnice pfipojit vodice, az potom nasadit!
e Pro ochranu kontaktl nasadit také nepouZité svorkovnice.

= AWG 14

EEL 7mm 8200vec015

1| T

Pfipojeni jednotlivych Zil bez ochrannych koncovek je pfipustné bez omezeni.

Lenze EDKB2EV3 CS 4.0 1 3J



Elektricka instalace
Pripojeni na sit’ 230 V/240 V

Stop!

e Regulatory pohonu typu E82EVxxxK2B Ize pfipojit jen na napéti sité 1/N/PE AC
180 ... 264 V nebo. 3/PE AC 100 ... 264 V. Vy33i sitové napéti regulator znici!

e Svodovy proud proti zemi (PE) je > 3.5 mA. Podle EN 50178 je nutna pevna instalace.
Vodi¢ PE musi byt proveden dvojité.

E82EV251K2B
E82EV371K2B

X1.1

1/N/PE AC 230 V/240 V 2/PE AC 230 V/240 V

EB2EV551K2B
E82EV751K2B
v v
X1.1|+UG|-UG| L1 [L2/N| L3 | P!

m

[+ud-ve[ L1]on] L3] ] [rue[-ve[ L1]Ln] L3] PE

L1 L2 L3 PE
3/PE AC 230 V/240 V

L2 PE
2/PE AC 230 V/240 V

N PE
1/N/PE AC 230 V/240 V

E82EV152K2B
E82EV222K2B

Yy 9y Y9y
x4.1 [re-ve] L1] L1]om]sn]pe ] [rud-ue] Li] Lt rmfuan Pe]  [+ue]-ue] L] L1]eenfian] pe]

)

3 25mm | 25mm 25 mn
&} N PE B} L2 PE

1/N/PE AC 230 V/240 V 2/PE AC 230 V/240 V

L1 L2 L3 PE

3/PE AC 230 V/240 V 8200vec012

E82EV222K2B Povolen provoz jen se sitovou tiumivkou!
[A] Ke svorkam privést oddélené dva vodice 1.5 mm?!

X1.1/+UG, X1.1/-UG

stejnosmérné napajeni (skupinovy provoz DC - viz nvod k pouZiti)

14
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Pojistky a prafezy vodicu

Elektricka instalace | 3
Pripojeni na sit’ 230 V/240 V

typ sit' instalace podle EN 60204-1 Instalace podle UL 1) Fl
tavna jistie L1,L2,L3,N,PE | tavnd  [L1,L2,L3,N,PE
pojistka [mm?] pojistka [AWG]
E82EV251K2B M10 A C10A 10A 18
E82EV371K2B |1/N/PE AC M10 A C10A 1.5 10A 16
E82EV551K2B |2/PE AC M10 A B10A 15 10A 16 >30mA2)
E82EV751K2B 180 ... 264 V; | M16 A B16 A 25 15A 14 -
E82EV152K2B |45 ... 65 Hz M20 A B20A 2x15 20A 2x16
E82EV222K2B M20 A B20 A 2x15 20A 2x16
E82EV551K2B IPEAC M6 A B6 A 1 5A 18
E82EV751K2B 100 . 264 - M10 A B10A 15 10A 16 >30mA3d)
E82EV152K2B 45 65 Hz " | M16A B16 A 25 15A 14 -
EB2EV222K2B | ™ M16A | B16A 25 15A 14

1) Pouzit jen vedeni, pojistky a drzaky pojistek s aprobaci UL.

Pojistka UL: napéti 240 V, vypinaci charakteristika "H" nebo "K5”

2 proudovy chranié s citlivosti na pulsujici proud nebo na véechny druhy proudu

3)  proudovy chranié s citlivosti na véechny druhy proudu
Dodrzet narodni a regionaini predpisy (napf. VDE 0113, EN 60204)

P¥i pouziti proudovych chranicti méjte na paméti:
e Proudovy chranic se zapojuje jen mezi napajeci sit a regulator pohonu.
e MuzZe dojit k chybnému vypnuti proudového chranice:
— pfi provozu v ddsledku vyrovnavacich kapacitnich proudd do stinéného vedeni (pfedevsim u
dlouhych stinénych pfivodd k motoru),

— pfi sou¢asném zapnuti nékolika regulatord pohonu na sit,
— pfi pouziti dodatecnych odruSovacich filtrdi.

Lenze
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3 | Elektricka instalace
Pripojeni na sit 400 V

E82EV551K4B
E82EV751K4B
E82EV152K4B
E82EV222K4B

X1.1

adue ] e

1 12 13 PE
3/PE AC 400 V
8200vec011
[X1.1+UG, X1.1-UG _|stejnosmérné napéjeni (skupinovy provoz DC - viz provozni ndvod) \
Pojistky a prarezy vodicl
typ sit instalace podle EN 60204-1 Instalace podle UL ") FI

tavna s |L1,L2,L3,PE | tana | L1,L2,L3,PE

pojistka [mm2] pojistka [AWG]
E82EV551K4B 3P AC M6 A B6 A 1 5A 18
E82EV751K4B 320 . 550 V- M6 A B6 A 1 5A 18 >300mA2
E82EV152K4B 45 65 Hz ! M10 A B10A 15 10A 16 >30mA3)
EB2EV222K4B | ™ M10A B10A 1.5 10A 16

1) Pouzit jen vedeni, pojistky a drzaky pojistek s aprobaci UL.

Pojistka UL: napéti 500 ... 600 V, vypinaci charakteristika "H” nebo "K5”

2) s E82EVxxxK4BOOX pouzit proudovy chranié s citlivosti na viechny druhy proudu
3) s EB2EVxxxK4B20x pouzit proudovy chranié s citiivosti na viechny druhy proudu
Dodrzet narodni a regionalni predpisy (napf. VDE 0113, EN 60204)

Pifi pouziti proudovych chranici méjte na paméti:
e Proudovy chrani¢ se zapojuje jen mezi napajeci sit a regulator pohonu.
e MuzZe dojit k chybnému vypnuti proudového chranice:
— pfi provozu v disledku vyrovnavacich kapacitnich proudd do stinéného vedeni (pfedevsim u
dlouhych stinénych pfivodd k motoru),

— pfi soucasném zapnuti nékolika regulatorti pohonu na sit,
— pfi pouziti dodate¢nych odruovacich filtra.

16
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Elektrickd instalace | 4
Pripojeni motoru a brzdného odporu

8200 vector
x2.2 [T1]12]  x2.1[PE[W]V]U[BR2[BRI

PES PES

Abb. 1-5

8200vec009

Pro pfivod k motoru pouzit kabel s malou kapacitoru (Zila / Zila < 75 pF/m, Zila /
stinéni < 150 pF/m)
Pouziti co nejkratSich pfivod( k motoru ma pfiznivy vliv na chovani pohonu!
PES Pro pfipojeni vf. stinéni k Pe pouZit prichytky stinéni nebo kabelové Sroubeni EMK
X2.1/PE vystupni zemnéni ménice 8200 vector
X2.1/BR1, svorky pro pfipojeni brzdného odporu
X2.1/BR2 (informace k provozu s brzdnym odporem: viz provozni ndvod)
X221, svorky pro pfipojeni hlidani teploty motoru pozistorem (PTC) nebo teplotnim spinadem
X2.2/T2 Hlidani teploty motoru aktivovat nastavenim C0119 (napf. C0119 = 1)!
Prufezy vedeni U, V, W, PE
typ mm? AWG  [typ | mm2 [ AWG
E82EV251K2B / EB2EV371K2B 1 18
E82EV551K2B / E82EV751K2B 1 18 E82EV551K4B / EB2EV751K4B 1 18
E82EV152K2B / E82EV222K2B 15 16 E82EV152K4B / EB2EV222K4B 15 16

A Nebezpeéi!
e Po pripojeni pozistoru (PTC) nebo teplotniho kontaktu jsou vSechny fidici svorky
galvanicky odd&leny pouze zakladni izolaci (pracovni izolace).
e Zajisténi proti nebezpeénému dotyku je zaruceno pouze pfi aplikaci externich opatfeni
(napF. dvojitou izolaci).

I-enze EDKB2EV3 CS 4.0 17
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B | Elektricka instalace

Pripojeni reléového vystupu

8200 vector

‘ PES
Apb116—~ IPES
8200vec013
funkce relé vsepnuté  |hlaseni ) technické ddaje
poloze (nastaveni Lenze)
X1.2/K11 |vystup relé - rozpinaci rozepnut TRIP
kontakt
AC 250 V/I3 A
X1.2/K12 |stfedni kontakt relé
X1.2/K14 |vystup relé - spinaci sepnut TRIP DC24VI2A .. DC240VI022 A
kontakt
PES vi. zakon&eni stinéni pfipojenim PE pomoci prichytky stinéni
(] .
1 | Tir!

e Zapojeni vystupu relé neni pro provoz bezpodmineéné nutné!

e \/ydané hladSeni mizete zménit pomoci C0008 nebo C0415/1.
e \/ystup relé mizZete pouzit také pro fizeni mechanické brzdy motoru (popis viz v

provoznim navodu).

18 EDK82EV3 CS 4.0
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Funkéni modul (doplnék) | ©
Montaz

A Nebezpedi!
Na kolicich rozhrani FIF je nebezpecné napéti!

e Funkéni modul montujte jen po odpojeni regulatoru pohonu od sité.
e Po odpojeni od sité vyCkejte nejméné 3 minuty, neZ zaénete pracovat.

1. Regulator pohonu odpojit od
sité a vyckat nejméné 3
minuty!

2. Zaslepovaci vicko [Al sejmout a
ulozit.

3. Krytku FIF [B] sejmout a uloZit.

4. Funkéni modul [€] zasunout do
rozhrani FIF.

5. Pfipojeni viz v montaznim
navodu funkéniho modulu

8200vec007

Lenze EDKB2EV3 CS 4.0 1 9J



© | Funkéni modul (dopinék)
Demontaz

Funkéni modul demontujte jen kdyz je to bezpodmine&né nutné (napf. pfi vyméné regulatoru pohonu).

Lita pfivodnich kolikd, na kterou se nasazuje funkéni modul, je ¢asti pfipojnych kontaktt regulatoru po-
honu. Neni konstruovana pro opakované nasazovani a snimani funkéniho modulu!

A Nebezpedi!
Na kolicich rozhrani FIF je nebezpené napéti!

e Funkéni modul demontujte jen po odpojeni regulatoru pohonu od sité.
e Po odpojeni od sité vyckejte nejméné 3 minuty, nez zaénete pracovat.

@ Stop!
. Pfi demontazi maze dojitk poskozeni funkéniho modulu, pokud nedodrZite nasledujici kroky!

o Sroubovak nasazovat pouze do otvoru nahofe na funk¢nim modulu (viz vyobrazeni na
nasledujici strané). Sroubovak zasunout maximainé 5 mm!

o Nikdy nenasazujte Sroubovak do jinych otvord funkéniho modulu!

20 EDK82EV3 CS 4.0 Lenze



Funkéni modul (doplnék) | ©
Demontaz

2
L -

I

3 min
AR

4 CLACK!

el
y

1. Regulator pohonu odpojit od
sité a vyckat nejméné 3
minuty!

2. Sroubovak nasadit do otvoru
nahofe na funkénim modulu do
hloubky max. 5 mm.

3. Sroubovak tlagit nahoru a tim
funkéni modul uvolnit. Tlacit, az
to “lupne”.

4. Funkéni modul dole v oblasti
svorek opatrné Sroubovakem
zvednout a vyjmout z regulatoru
pohonu.

8200vec074

Lenze
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Montaz / demontaz

Komunikacni modul (doplnék)

Komunikaéni modul nasadit na rozhrani
AIF, pfipadné z rozhrani sejmout.
To je mozné provést také za provozu.

8200vec073

Externi napajeci napéti

(stav pFi dodani)

Napajeni z interniho zdroje

0Od verze pfistroje E82EVxxxKxBxxXX1F
14 mazete komunikacni moduly napéjet

napéti
také z interniho zdroje napéti.

Pro interni napajeni musite nasadit jumper
[A] do oznateného mista.

Mozné kombinace komunikaéni modul na AIF

ovladaci | LECOM-A/B (RS232/RS485) 2102.V001 | INTERBUS | PROFIBUS-DP | systémova

jednotka LECOM-B (RS485) 2102.V002 2111 2131 shémnice

L E82zBC 1) LECOM-LI (LWL) 2102.V003 (CAN)

funkéni modul na FIF 217112172
standardni-/O E82ZAFS 122 Vv v Vv Vv
aplikaéni-l/O E82ZAFA vV v v v v
INTERBUS E82ZAFI 122 ) i3] %)
PROFIBUS-DP E82ZAFP v ) ] )
LECOM-B (RS485)  E82ZAFL v ) ] )
systémova shérnice  E82ZAFC vv vV vV Vv
(CAN)

1) Napajeni je vzdy provedeno z interniho zdroje, nezavisle na poloze jumperu.
v'v" MoZzna kombinace, komunikacni modul je napajen interné nebo externé

v Mozna kombinace, komunikacni modul musi byt napajen externé!

(v) Mozna kombinace, komunikacni modul mize byt pouzit jen pro nastaveni parametrli (napajen interné nebo externé)

X  Kombinace neni mozna

22
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Uvedeni do provozu | f
Nastaveni parametrui z ovladaci jednotky

Ovladaci jednotka (keypad) se dodava jako pfislusenstvi. Uplny popis jednotky najdete v popisu
(skladany list), ktery je ke kazdé oviadaci jednotce pfiloZen.

[A]  |Funkeéni tlacitka

indikace stavu

[€]  |sloupcovy indikator

O] |funkénilista 1

[E] |funkéni lista 2

[F]  |sada parametrd Zménaje

[G] |&islo kodu mozna,
kdyz

[H |Cislo subkodu zobrazeni

[  |hodnota parametru s jednotkami biika

Struktura nabidek
VSechny parametry, kterymi mzZete ménit parametry regulatoru nebo kontrolnich funkci, jsou ulozeny
v nabidkéch ve formé tzv. kodl, USE- a ALL. Kody jsou Cislovany (Gl a v textu oznaceny pismenem "C”.
U nékterych kéd jsou parametry uloZeny v ¢islovanych “subkddech” [Hl , aby nastavovani prametri
zustalo pfehledné (pfiklad: C0517 nabidkal/SEr).
o Nabidka USEr
— je aktivni po kazdém zapnuti sité nebo po nasazeni oviadaci jednotky za provozu.
— je z vyroby nastavena tak, ze obsahuje vSechny kddy pro uvedeni do provozu ve standardni
aplikaci s fizenim podle lineai charakteristiky U/f.
— mUzZete sestavit v C0517 podle vaseho prani.
o Nabidka ALL
— obsahuje vSechny kddy.
— jsou kody sefazeny vzestupné podle Cisel.
e Jak mUZete pfechdzet mezi USE- afLL a jak ménit parametry v kddech je popséno na
nasledujicich strankach.

Po kazdém zapnuti sité nebo po nasazeni ovladaci jednotky za provozu je ihned dostupnych 10 kodu,
které byly v nabidce USEr (kéd C0517) urceny.

Lenze EDKB2EV3 CS 4.0 23
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7 | Uvedeni do provozu

Nastaveni parametrui z oviadaci jednotky

Zvyroby obsahuje nabidka L/SE- vSechny kody, potfebné pro uvedeni do provozu sfizenim podlelinedrni
charakteristiky U/f.

kod oznaceni nastaveni Lenze
C0050 |vystupni frekvence zobrazeni: vystupni frekvence bez kompenzace skluzu
C0034 |rozsah zadavani zadanych -0- standardni-/O  X3/8:  0..5V/0..10V/0..20 mA
hodnot aplikagni 10 X31U: 0..5V/0..10V
X32U: 0..5V/0..10V
€0007 |pevna konfigurace digitalnich -0- E4 E3 E2 \ E1
vstupl CWICCW DCB JOG2/3 | JOG1/3
smér otaceni | stejnosméma | volba pevnych Zadanych
vpravo / vlevo brzda hodnot

€0010 | minimaIni vystupni frekvence | 0.00 Hz
C0011 |maximalni vystupni frekvence |50.00 Hz

€0012 |&as rozbéhu hlavni z&dané 5.00s
hodnoty
C0013 |¢as dobéhu hlavni Zadané 5.00s
hodnoty
€0015 |jmenovita frekvence U/ 50.00 Hz
€0016 |zvySeni Unin zavisi na typu ménice

€0002 |pfenos sady parametrdi / viz tabulku kodG(EQ137)
obnoveni stavu pfi dodani

° .
1 | Tir!

Pomoci C0002 "pfenos sady parametr(i / obnoveni stavu pfi dodani” miZet pohodiné pfenést
konfiguraci z jednoho regulatoru pohonu do druhého nebo obnovit vychozi stav tim, Ze zave-
dete nastaveni Lenze (napf. kdyz pfi nastavovani parametru ztratite ‘¢ervenou nit').

\:4 EDK82EV3 CS 4.0 Lenze



Uvedeni do provozu | f

Nastaveni parametrui z ovladaci jednotky
Pfechod mezi nabidkami USE- aALL

8200vec075

Lenze EDKB2EV3 CS 4.0 2!



7

Uvedeni do provozu

Nastaveni parametrui z oviadaci jednotky
Zmeéna parametru v nabidkach

krok kombi- |zobrazeni |poznamka priklad
nace
tlacitek
1. |blokovani Nutné, jen kdyZ chcete zménit kody, které
regulatoru jsou v kddové tabulce oznaceny “[ ], napf.
[C0002].
Viechny ostatni parametry mizete ménit za
provozu.
2. |nastaveni @@ C0012 (¢as
3, |parametru [qy XXXX Zvolitkéd o012 rozbétly)
e zmenSitz
4. e pro kady bez sukodu: skok na (dale 500s na
oo pomoci 6.) 1.00s
5. (v]a) XXX zvolit subkod
6. | -] 5.00s
7. [v1a) XXXXX nastavit parametr 1.00s
8. STOFE  |potvrdit zapis, kdy? blika
(-] potvrdit zapis, kdyz < neblika, @B neni
L aktivni
9. znovu zagit "smycku” na 2. pro nastaveni
dalSich parametr(
26 EDK82EV3 CS 4.0 Lenze




Uvedeni do provozu | f
Nastaveni parametrui z ovladaci jednotky

Zména sady parametrti

Kdyz chcete zménitkody v jedné sadé parametr(, piejdéte pomoci ovladaci jednotky do pfislu$né sady.
Neprehlédnéte, Ze nékteré kody jsou ve vSech sadach parametri nastaveny stejné, tzn. ze nastaveniv
sadé parametri 1 plati pro véechny zbyvajici sady parametrd. Tyto kddy jsou kddové tabulce oznaceny

wwxn

akce kombinace |zobrazeni |poznamka
tlacitek
1. |volba (2] prechod na funkéni listu 2
2. |funkee @@ vybrat funkci “volba sady parameter(’”
3. |zvolit [v]1a) 1.4 zvolit sadu parametrd, ve ktera se ma provést zména
. ;S)ig:metrﬂ o potvrdit volbu a prejit na funkeni it 1
5. |nastavit jak je popsano od kroku 2. na strance 26
parametr
1 | Tir!
e Pomoci ovladaci jednotky zménite nastaveni kodu ve vSech sadach parametrd.

Aktivovani sady parametr(i pro provoz se musi provést digitalnimi signaly (konfigurace
pomoci C0410 nebo C0007)!

Funkce zobrazi za provozu aktivni sadu parametrd.

Vdechny ostatni funkce zobrazuji sadu prametrd, ktera je aktivovana pro provadéni
zmén.

Lenze
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[ | Uvedeni do provozu

Volba spravného druhu provozu

Pro standardni pouziti Vam pomUze nasledujici tabulka, ktera ukazuje jak zvolit spravny druh provozu

MiiZe!

te si vybrat mezi fizenim U/f, vektorovou regulaci anebo Fizenim momentu bez zpétné vazby:

U/f-Fizeni je klasicky druh provozu pro standardni pouziti.

S vektorovou regulaci dosahnete oproti U/f Fizeni zlepSeni téchto vlastnosti pohonu:
o vétSi otacivy moment v celém rozsahu otacek

o vétSi pfesnost otaCek a lepSi kruhovitost béhu

o VEtSi ucinnost

M

@ Ulfizeni
@ Vektorova regulace

a————®————-\

L N\

Tip!

28

Parametry pro r(izné druhy provozu nastavite nasledovné:

o pro linedmi fizeni U/f v menu USE-

e pro kvadratické fizeni U/f, pro vektorovou regulaci nebo pro momentovou regulaci bez
zpétné vazby v menu ALL

EDKB2EV3 CS 4.0 Lenze



Uvedeni do provozu | °f

Volba spravného druhu provozu

Pouziti

Druh provozu

Jednotlivy pohon

C0014
doporuéeno

moznosti

se silné se ménici zatézi

A-

-

s téZkym rozbéhem

-

s otackovou regulaci (zpétna vazba)

A-

s velkou dynamikou (napf. polohovaci a posuvové mechanismy)

s Zadanou hodnotou momentu

s momentovym omezenim (regulace vykonu)

stfidavé motory reluktanéni

stfidavé motory s posuvnou kotvou

stfidavé motory s pevné pfifazenou frekvenéné-napétovou charakteristikou

¢erpadla a ventilatory s kvadratickou zatézi

Skupinové pohony
(vice motort pfipojenych na jednom regulatoru)

stejné motory a stejna zatéz

rlizné motory a ménici se zatéz

C0014 = -2-: lineémni fizeni U/f

C0014 = -3-: kvadratické fizeni U/f

C0014 = 4-: Vektorova regulace

C0014 = -5-: regulace momentu bez zpétné vazby

Lenze EDKB2EV3 CS 4.0
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7 | Uvedeni do provozu
Pied prvnim zapnutim

Tip!

e Dodrzujte vzdy patficny postup zapinani.

e Pri poruchach béhem uvadéni do provozu vam pomuze kapitola "Zjisténi zavad a jejich
odstranéni”

Aby nedoslo k poranéni osob nebo k vécnym Skodam, zkontrolujte ...

... pred zapnutim sitového napéti:
Uplnost zapojeni, zkraty, zkraty na kostru
Funkci "nouzové vypnuti” (NOT-AUS) celého zafizeni

e Zapojeni motoru (hvézda / trojuhelnik) musi byt pfizplsobeno vystupnimu napéti regulatoru 8200
vector.

e Kdyz neni pouzit funkéni modul, musi byt nasazena krytka rozhrani FIF (stav pfi dodani).

e Kdyz je pouZit interni zdroj napéti X3/20, napf. standardnich 1/0, museji byt propojeny svorky
X3/7 a X3/39.

e Jsou nastaveny parametry pohonu, potfebné pro vasi aplikaci?
— napf. konfigurace analogovych a digitalnich vstupl a vystupd

30 EDK82EV3 CS 4.0 Lenze



Uvedeni do provozu | f
Rizeni podle linearni charakteristiky U/f

Nasledujici popis plati pro méni¢ 8200 vector s funkénim modulem Standard-1/O a s tfifazovym asyn-
chronnim motorem odpovidajiciho vykonu

Postup zapinani Poznamka
1. | Nasadte ovladaci jednotku.
2. | Presvédcte se, Ze po zapnuti sité je svorka X3/28 = LOW

aktivovano blokovani regulatoru.

3. | Zapnéte sit. @

ON
4. |Asiza2s je ovladaci jednotka v Nabidkal/SEr je aktivni
modu “Disp” a ukazuje vystupni owl sucost ol PS
frekvenci (C0050). 0050000
l ] ‘l ] ‘l- He
LiLree
10
5. | Prepnéte do modu [Cedel, nyni mizete |o® O™ . ... ;| | Nadispleji blika00S0

=

provadét zakladni nastaveni vaseho Q \\ ’ — ‘
pohonu. N u ' d
0

6. | Upravte rozsah napéti / proudu
analogového zadavani Zadané
hodnoty (C0034).

nastaveni Lenze: -0-,
(0...5V/0...10V/0 ... 20 mA)

7. | Upravte konfiguraci svorek podle
skutecného zapojeni (C0007).
nastaveni Lenze: -0-, tzn.

E1: JOG1/3 volba pevnych frekvenci
E2:JOG2/3

E3: DCB - stejnosmérna brzda

E4: CW/CCW otaceni vpravo / vlevo

Prepina¢ DIP na
Standard-1/O nastavte na
stejny rozsah (viz montazni
navod pro Standard-I/O)

Lenze EDKB2EV3 CS 4.0 31J



7 | Uvedeni do provozu
Rizeni podle lineéarni charakteristiky U/f
Postup zapinani Poznamka
8. | Nastavte minimaini vystupni frekvenci [f]
(C0010). coott -
nastaveni Lenze: 0.00 Hz ‘
9. | Nastavte maximaini vystupni ‘
frekvenci (C0011). cooto
nastaveni Lenze: 50.00 Hz
0% 100 %
10. |Nastavte ¢as rozbéhu Tj; (C0012) w 1~ ..coott
nastaveni Lenze: 5.00 s — - Ir Irf, -1,
K tir = pozadovany ¢as rozbéhu
11. | Nastavte ¢as dobéhu T;; (C0013) " _ . . _Coott
nastaveni Lenze: 5.00 s e —T‘L-l ' it g, -1
: ! tif = pozadovany ¢as dobéhu
12. | Nastavte jmenovitou frekvenci U/f Uout
(C0015). 100%4— — —
nastaveni Lenze: 50.00 Hz |
13. | Nastavte zvySeni Upin (C0016) u | Nastaveni Lenze je vhodné
nastaveni Lenze zavisi na typu m pro vdechny béZné aplikace
regulatoru pohonu
0 coot1s f
14. | KdyZ chcete provést dal$i nastaveni, | NapF. pevné frekvence (JOG) NejdUleZitgjsi kody v
musite pfepnout do nabidky ALL (C0037, C0038, C0039), dobéh pro | nabidce ALL jsou
(25) rychié zastaveni (Quickstop - QSP) | vysvétleny v kédové tabulce
nebo aktivovani hlidani teploty (Ca37)
motoru (C0119).
Po ukongeni vSech nastaveni:
15. | Zadat pozadovanou hodnotu Napf. potenciometrem na svorkach 7,
8,9
16. | Zadat povoleni regulatoru svorka X3/28 = HIGH
17. | Nyni se pohon rozbéhne, napf. na Kdyz se pohon nerozbéhne,
0 Hz. stisknout jesté G .
32 EDKB2EV CS 4.0 Lenze
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Uvedeni do provozu
Vektorova regulace

7

Nasledujici popis plati pro méni¢ 8200 vector s funkénim modulem Standard-1/O a s tfifazovym asyn-
chronnim motorem odpovidajiciho vykonu

Postup zapinani

Poznamka

1.

Nasadte ovladaci jednotku.

2.

Pfesvédcte se, Ze po zapnuti sité je
aktivovano blokovani regulatoru.

svorka X3/28 = LOW

Zapnéte sit.

Asi za 2 s je ovladaci jednotka v
modu “Disp” a ukazuje vystupni
frekvenci (C0050).

Nabidkal/SEr je aktivni

Prepnéte do nabidky ALL (C225)

(C037)

NejdtleZit&jsi kody v
nabidce ALL jsou
vysvétleny v kédové tabulce

Pfepnéte do modu [Code], nyni mizete
provadét zakladni nastaveni vaseho
pohonu.

e o e S |
~000] o0
, u

—

Na displeji blika 000!

Upravte konfiguraci svorek podle
skutecného zapojeni (C0007).
nastaveni Lenze: -0-, tzn.

E1: JOG1/3 volba pevnych frekvenci
E2:JOG2/3

E3: DCB - stejnosmérna brzda

E4: CW/CCW otaceni vpravo / vlevo

Lenze

EDK82EV3 CS 4.0
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7 | Uvedeni do provozu
Vektorova regulace
Postup zapinani Poznamka
8. | Nastavte minimaini vystupni frekvenci [f]
(C0010). oot -
nastaveni Lenze: 0.00 Hz ‘
9. Nastavte maximalni vystupni ‘
frekvenci (C0011). coo10
nastaveni Lenze: 50.00 Hz
0% 100 %
10. | Nastavte ¢as rozbéhu T, (C0012) i~ T~ ..coott
nastaveni Lenze: 5.00 s caort | - Ir Irf, -1,
2 tir = pozadovany ¢as rozbéhu
11. | Nastavte Cas dobéhu Tif (C0013) "L Ty, .00t
nastaveni Lenze: 5.00 s * - ‘ LA
ir it
tif = pozadovany ¢as dobéhu
12. | Upravte rozsah napéti / proudu Pfepina¢ DIP na
analogového zadavani zadané Standard-I/O nastavte na
hodnoty (C0034). stejny rozsah (viz montazni
nastaveni Lenze: -0-, néavod pro Standard-l/O)
(0..5V/0...10 V/0 ... 20 mA)
13. | Zadejte data motoru. Viz typovy Stitek motoru

A. [ Jmenovité otacky motoru (C0087) 3-MOT_[Typ MDFMA rz-zzs nisc 1.0l F[_KTY/TKO
nastaveni Lenze: 1390 ot/min Y /YA |400/480/400 V [50/60/87 Hi]1435/1735/2545_min-!

B. | Jmenovity proud motoru (C0088) ;D:::mw kwlmmﬂ:::; . Ius\‘;, omfmnum Zapsat hodnotu pro zvolené
Nastaveni Lenze: zavisi na typu WMW zapojeni mtoru (hvézda /
pristroje e : N trojuhelnik)!

C. | Jmenovita frekvence motoru (C0089)
nastaveni Lenze: 50 Hz

D. | Jmenovité napéti motoru (C0090) Zapsat hodnotu pro zvolené
nastaveni Lenze: zavisi na typu zapojeni motoru (hvézda /
pristroje trojuhelnik)!

E. | cos @ motoru (C0091)
nastaveni Lenze: zavisi na typu
pristroje

34 EDKB2EV CS 4.0 Lenze




Uvedeni do provozu | f
Vektorova regulace

Postup zapinani Poznamka
14. | Identifikovani parametrd motoru -
(Co148) i fﬁﬁﬂu

0

A. | Pfesvédcte se, Ze regulator je
zablokovan.
(svorka X3/28 = LOW)

B. | Nastavit C0148 = 1, stisknout

.
C. | Zadejte povoleni pro regulator Motor slabé “piskd”. Motor se Rozbiha se identifikovani,
(svorka X3/28 = HIGH) neotacil segment & zhasne.
D. |Kdyz je segment II&E asi po 30 s Vypocitaji a uloZi se hodnoty: Identifikace je ukonena.
znovu aktivni, musite aktivovat e jmenovité frekvence U/f (C0015)
blokovani regulatoru. o kompenzace skluzu (C0021)
(svorka X3/28 = LOW) o indukénost statoru motoru
(C0092)

Jsou zméfeny a uloZeny hodnoty:

e odpor statoru motoru (C0084) =
celkovy odpor motoru s pfivodnim
kabelem

15. | Nastavte pfipadné dal3i parametry Napf. pevné frekvence (JOG)
(C0037, C0038, C0039), Cas dobéhu
pro rychlé zastaveni (Quickstop -
QSP) (C0105) nebo aktivuite hlidani

teploty motoru (C0119).
Kdyz jste nastavili vechny parametry:
16. | Zadejte poZzadovanou hodnotu Napf. potenciometrem na svorkach 7,
8
17. | Zadejte povoleni pro regulator. svorka X3/28 = HIGH

KdyZ se pohon nerozbéhne,
stisknéte jests GID .

18. | Nyni se pohon rozbéhne, napf. na
30 Hz

Lenze EDKB2EV3 CS 4.0 3!
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Uvedeni do provozu
Optimalizovani vektorové regulace

Poidentifikaci parametr(i motoru je vektorova regulace zpravidla schopna provozu bez dalSich opatfen.

Vektorovou regulaci musite optimalizovat jen pfi nasledujicim chovani pohonu:

Chovani pohonu

Odstranéni

Poznamka

Tvrdy chod motoru a proud motoru
pfi chodu naprazdno

(C0054) > 60 % jmenovitého proudu
motoru (staciondrni provoz)

1. Zmenit indukénost motoru 0 10 %

2. Zkontrolovat proud motoru v C0054

3. Kdyz je proud motoru (C0054) > cca 50 %
jmenovitého proudu motoru, zmenSovat
€0092, az se dosahne asi 50 % jmenovitého
proudu motoru

C0092 zmensit max. o
20 %!

PFili§ maly tocivy moment pfi
frekvencich f < 5 Hz (rozbéhovy
moment)

Zvétsit odpor motoru (C0084) nebo zmensit
induk&nost motoru (C0092)

Nedostate¢né konstantni otacky pfi
vy88im zatizeni (otacky motoru

Zvétsit kompenzaci skluzu (C0021)

Pfekompenzovanim se
pohon stane

nejsou jiz Umérné poZadované nestabilnim!
hodnoté).
Poruchova hiaseni OC1, OC3, 0C4 | Zménit integracni Casovou konstantu regulatoru
nebo OC5 pii €asech rozbéhu Imax (C0078):
(C0012) < 1's (regulator pohonu jiz | e zmengit C0078 = regulator Iyay je rychlejsi
nedokéZe sledovat dymamické (dynamictéjsi)
pochody) o 255t CO078 = reguIAtor gy j& pomaleisi
("'mékei”)
36 EDKB2EV CS 4.0 Lenze




Uvedeni do provozu | f

Kaodova tabulka (zkracena)

Tip!

Uplnou kédovou tabulku najdete v provoznim navodu.

Kédovou tabulku ¢téte takto:

sloupec zkratka vyznam
kod CxxXxx kod Cxxxx e v kazdé sadé parametri mize byt hodnota
1 SUDKGd 1 kodU Croox parametru tohoto kddu definovana riizné
e hodnota parametru je pfebirana ihned
2 subkéd 2 kddu Cxxxx (ONLINE)
CXXXX* hodnota parametru tohoto kédu je ve vSech sadach parametrl stejna
Cxxxx zménény parametr kodu se prebira po stisknuti @@
[Cxxxx] zménény parametr kodu se prebira po stisknuti @, jestlize je regulator
blokovan.
(A) kod, subkdd nebo vybér je dostupny jen pfi provozu s modulem
"Aplikaéni I/0”
USEr kod je dostupny pfii nastaveni Lenze v nabidce USEr . Nabidka USEr je
aktivni vzdy po zapnuti sité.
Oznaceni oznaceni kddu
Lenze vyrobni nastaveni Lenze (hodnota pfi dodani nebo po pfepsani hodnot
nastavenim Lenze kédem C0002)
> sloupec "DULEZITE” obsahuje dal$i informace
volba hodnoty |1 {%} 99 |min. hodnota  {jednotka} max. hodnota
DULEZITE - kratké, dulezité vysvétlujici poznamky
Lenze EDK82EV3 CS 4.0 37
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Uvedeni do provozu
Kodova tabulka (zkracena)

kod moznosti nastaveni DULEZITE
Cislo oznaceni Lenze |moznosti volby
[C0002]* |pFenos sady -0- [-0-  funkce provedena
USE- |parametrt/ sady parametrii (PARX) regulatoru pohonu |pouZit pfi provozu
obnoveni stavu pfi e bez funkéniho
dodéni modulu na FIF
e smodulem
standardnich I/0 na
FIF
e se systémovou
sbérnici (CAN) na FIF
-1- vyrobni nastaveni Lenze=> PAR1 vybranou sadu
parametr(l pfepsat
-4- vyrobni nastaveni Lenze= PAR4 hodnotami nastaveni z
vyroby
-10-  ovladaci jednotka=> PAR1 ... PAR4 vSechny sady parametrli
pfepsat daty z ovladaci
jednotky
-11- ovladaci jednotka=> PAR1 vybranou sadu
parametr(l pfepsat
-14- ovladaci jednotka= PAR4 hodnotami z ovladaci
jednotky
-20-  PAR1...PAR4 = ovladaci jednotka vSechny sady parametru
kopirovat do ovladaci
jednotky
38 EDKB2EV3 CS 4.0 Lenze



Uvedeni do provozu 7
Kaodova tabulka (zkracena)
kod moznosti nastaveni DULEZITE
Cislo oznaceni Lenze |mozZnosti volby
Sady parametrti (FPARXx) funkéniho
modulu INTERBUS, PROFIBUS-DP nebo
LECOM-B na FIF
-31-  nastaveni Lenze=> FPAR1 vybranou sadu
parametr(i pfepsat
-34-  nastaveni Lenze=> FPAR4 hodnotami nastaveni
Lenze
-40-  ovladaci jednotka=> FPAR1 ... FPAR4 |vSechny sady parametri
prepsat daty z ovladaci
jednotky
-41- ovladaci jednotka=> FPAR1 zvolenou sadu
parametrdi pfepsat daty z
-44- ovladaci jednotka=> FPAR4 ovladaci jednotky
-50-  FPAR1 ... FPAR4 = ovladaci jednotka |vSechny sady parametri
kopirovat do ovladaci
jednotky
[C0002]* | pfenos sady Sady parametru regulatoru pohonu (PARx)
USE-  |parametri/ + funkéniho modulu (FPARX) aplikaénich
obnoveni stavu pfi 1/0, INTERBUS, PROFIBUS-DP nebo
dodani LECOM-B na FIF
(pokracovani) 61-  nastaveni Lenze=> PART + FPAR1 vybranou sadu
parametr(i pfepsat
64-  nastaveni Lenze=> PAR4 + FPAR4 hodnotami nastaveni z
vyroby
-70-  ovladaci jednotka=> PAR1 ... PAR4 +  |vSechny sady parametri
FPAR1 ... FPAR4 prepsat daty z ovladaci
jednotky
-71- ovladaci jednotka=> PAR1 + FPAR1 zvolenou sadu
parametr(i pfepsat
-T4-  ovladaci jednotka=> PAR4 + FPAR4  |hodnotami z ovladaci
jednotky
-80- PAR1..PAR4 +FPAR1 .. FPAR4 = |vSechny sady parametri
ovladaci jednotka kopirovat do ovladaci
jednotky
Lenze EDK82EV3 CS 4.0 39



Uvedeni do provozu
Kodova tabulka (zkracena)

kod moznosti nastaveni DULEZITE
Cislo oznaceni Lenze |moznosti volby
C0003* |trvalé ukladani -1- |-0-  parametry neukladat do EEPROM ztrata dat po vypnuti sité
parametrd -1- parametry vzdy ukladat do EEPROM | e aktivni po kazdém
zapnuti sité
e neni povolena
cyklicka zména
parametrii pies
sbérnicovy modul
€0004* ] |sloupcovy 56 je mozné piifadit vsem kodim e Do zapnuti sité
indikator na 56 = pomémé zatizeni pfistroje ukazuje sloupcovy
ovladaci jednotce (C0056) indikator zvolenou
hodnotu v %
e rozsah
-180 % ... +180 %
40 EDK82EV3 CS 4.0 Lenze



Uvedeni do provozu | f

Kaodova tabulka (zkracena)

kod moznosti nastaveni DULEZITE
Cislo oznaceni Lenze |moznosti volby
€0007_] |Pevna -0- E4 E3 E2 E1 o CW/CCW = smér
USE-  |konfigurace ) 5 CHWiCCW DCB—JOG25 06T otaceni vpravo / vievo
digitalnich vstupt e o DCB = stejnosmérné
4- CWICCW PAR  JOG23 JOG1/3 | brzdéni
2 CWICCW QsP JoczB Jocis |® PAR =pfepnuti sady
parametri
3 CWICCW PAR  DCB  JOGI3 | (PAR1 < PAR2)
4~ CWCCW QsP PAR Jogin | ~ PAR1=LOW,
PAR2 = HIGH
5~ CWICCW DCB  TRIP-Set JOGIB |  — syorka musi bjtv
6 CWICCW  PAR  TRIP-Set JOGI3 PAR1avPAR2
obsazena funkci
7- CWICCW PAR  DCB TRIP-Set "PAR’
& CWCCW asP PAR TRPSer| ~ Konfiguraces
PAR’ pouzivat jen
- CWICCW QSP  TRIP-Set JOGIA3 pfi C0988 = -0-
A0- owicow TRPSet Up pown |* JOC13, JOG23 =
volba pevnych
-11- CW/CCW  DCB uP DOWN poZadovanych
12- CWICCW  PAR UP  DOWN hodnot
o — aktivovani JOG1:
3. CWICCW  QSP UP  DOWN JOG1/3 = HIGH
JOG2/3 =LOW
4=~ CCWISP CWIGSP DCB  JOGT/3 | _ “u i,
5. CCW/QSP CW/QSP  PAR  JOGIA3 JOG1/3=LOW
16- CCW/QSP CW/QSP JOG23  JOG1/3 JOG2/3 = HIGH
e ~ aktivovani JOG3:
A7- CCWIQSP CW/QSP PAR  DCB JOG1/3 = HIGH
JOG2/3 = HIGH
8- CCWIQSP CWIQSP PAR  TRIPSet |, qp - ickstop
19- CCWI/QSP CW/QSP DCB  TRIP-Set| (rychlé zastaveni)
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Uvedeni do provozu
Kodova tabulka (zkracena)

kod moznosti nastaveni DULEZITE
Cislo oznaceni Lenze |moznosti volby
C0007.] |pevna konfigurace | -0- E4 E3 E1 |e TRIP-Set = externi
USE- | digitalnich vstupd 20-  CCWIQSP CWIQSP TRIP-Set JOGT/3 | Porucha
(pokracovani) 21~ CCWQSP CWiasP DOWN |® UP/DOWN = funkce
motorového
-22- CCWIQSP CW/QSP JOG1/3 N . .
-23- ... -51- dal$i nastaveni viz v
provoznim navodu
C0008.! | pevna konfigurace -1- 1 hlaseni poruchy TRIP (DCTRL1-TRIP) |dalSi nastaveni viz v
vystupu relé K1 provoznim navodu
(Relay)
C0010 | minimalni vystupni | 0.00 [0.00 {Hz} 480.00 |C0010 nema uginek pfi
USE-  |frekvence >145Hz zadavani poZadované
hodnoty v obou
polaritach (-10 ... + 10'V)
C0010 nepusobi na AIN2
-rozsah nastaveni
C0011 | maximalni 50.00 |7.50 {Hz} 480.00 | otacek 1: 6 pro
USE-  |vystupni >87Hz elektropfevodovky
frekvence Lenze:
bezpodmine¢né
nastavit pfi provozu s
elektroprevodovkami
Lenze.
C0012 | ¢as rozbéhu pro 5.00 |0.00 {s} 1300.00 |vztahuje se k zméné
USE-  |hlavni pozado- frekvence 0 Hz ... C0011
vanou hodnotu
C0013 | ¢as dobéhu pro 5.00 |0.00 {s} 1300.00 |vztahuje se k zméné
USE-  |hlavni pozado- frekvence C0011 ... 0 Hz
vanou hodnotu
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Uvedeni do provozu | f

Kaodova tabulka (zkracena)

kod moznosti nastaveni DULEZITE
Cislo oznaceni Lenze |moznosti volby
C0014_! |druh provozu -2- |-2-  fizeni Uff podle charakteristiky U ~ f linearni charakteristika s
konstantnim zvySenim
Unin
-3-  Tizeni Ul podie charakteristiky U ~ 2 [kvadraticka charakteri-
stika s konstantnim
zvySenim Umin
-4- vektorova regulace pfi prvni volbé
5~ regulace momentu bez snimacl s identifikovat parametry
omezenim otadek motoru pomoci C0148,
zadani pozadované hodnoty momentu  |jinak neni uvedent do
pomoci C0412/6 provozu mozne
omezeni otaCek poZzadovanou
hodnotou 1 (NSET1-N1), jestlize je
obsazen C0412/1, jinak maximalni
frekvenci (C0011)
C0015 |jmenovita 50.00 |7.50 {Hz} 960.00 |plati pro véechna
USE- |frekvence U/ pipustna napéti sité
C0016 |Uzvyseni Umin > 0.00 {%} 40.0 | >zavisi na pfistroji
USEr plati pro vSechna
pfipustna napéti sité
C0017 |prah aktivovani 0.00 |0.00 {Hz} 480.00 |Prah se vztahuje k
Qnmin pozadované hodnoté, ne
k aktuaini vystupni
frekvencil
C0018.l |spinaci 2 -0- 2kHz
frekvence -1- 4kHz
2- 8kHz
-3- 16kHz
C0019 |prah aktivovani 0.10 {0.00 {Hz} 480.00 |DCB = brzdéni
Auto-DCB stejnosmérnym proudem
0.00 s = Auto-DCB neni
aktivni
C0021 |kompenzace 0.0 |-50.0 {%} 50.0
skluzu
€0022 |Imez Imax 150 |30 {%} 150
motoricky
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Uvedeni do provozu
Kodova tabulka (zkracena)

kod moznosti nastaveni DULEZITE
Cislo oznaceni Lenze |moznosti volby
€0023 |Imez Imax 150 |30 {%} 150 {C0023 = 30 %: funkce
generatoricky neni aktivni, kdyz C0014
=-2-,-3-
C0034* | |rozsah zadavani -0- |-0- 0..5V/0..10V/0..20 mA e DodrZet polohu
USE-  |pozadované - 4.20mA spinagt funkéniho
hodnoty ) 2-  10..+10V modulu!
standardnf /O 3~ 4..20 mA s hiidanim prerudeni o C0034=-2-
(X38) vedeni - C0010 nemé
(TRIP Sd5, kdyz | < 4 mA) Gicinek
-4- ... rezervovano
13-
C0034* ] |rozsah zadavani DodrZet polohu jumper(
(A)  |pozadované funkéniho modulu!
USE- hodnoty
aplikacni 1/0
1/X3/1U, X3/11 -0- [-0-  napétivjedné polaritt 0..5V/
0..10V
2 |X3/2U, X3/2 -1 napéti v obou polaritach -10 ... +10 V| minimalni vystupni
frekvence (C0010) nema
Ucinek
-2-  proud0...20 mA
-3-  proud4 ...20 mA
-4- proud 4 ... 20 mA s hlidanim preruSeni |TRIP Sd5 pfi | <4 mA
vedeni
C0035*J |volba DCB 0- |-0-  zadani napéti brzdy kédem C0036
-1- zadani proudu brzdy kédem C0036
C0036 |napéti / proud - 0 {%} 150 % |>zavisi na pfistroji
DCB o vztazeno k My, IN
e plati pro vSechna
pFipustna napéti sité
C0037 |JOG1 20.00 |-480.00 {Hz} 480.00 |JOG = pevna
€0038 |JOG2 30.00 |-480.00 {Hz} 480.00 | pozadovana hodnota
C0039 |JOG3 40.00 |-480.00 {Hz} 480.00
C0050* | vystupni frekvence -480.00 {Hz} 480.00 | pouze zobrazeni:
USE- | (MCTRL1-NOUT) vystupni frekvence bez
kompenzace skluzu
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Uvedeni do provozu
Kaodova tabulka (zkracena)

kod moznosti nastaveni DULEZITE
Cislo oznaceni Lenze |mozZnosti volby
C0052* |napéti motoru 0 {v} 1000
(MCTRL1-VOLT)
C0053* | napéti 0 v} 1000
meziobvodu
(MCTRL1-DCVOLT) ]
CO054" | zdaniivy proud 0 Iy 400 | Pouze zobrazenf hodnot
motoru
(MCTRL1-IMOT)
C0056* | pomémné zatizeni -255 {%} 255
pistroje
C0061* |teplota chladite 0 {°C} 255 |pouze zobrazeni
o teplota>+80 °C:
- regulator pohonu
vyda vystrahu OH
- kdyz C0144 =1,
snizi se spinaci
frekvence
o teplota>+85 °C:
- regulator pohonu
nastavi TRIP OH
C0084 |odpor statoru 0.000 |0.000 {a} 64.000
motoru
C0087 |jmenovité otacky 1390 |300 {rpm} 16000
motoru
C0088 |jmenovity proud |~ 0.0 {A} 480.0 |>zavisi na pfistroji
motoru 0.0 ... 2.0 x jmenovity
vystupni proud
regulatoru pohonu
C0089 |jmenovita 50 |10 {Hz} 960
frekvence motoru
C0090 (jmenovité napéti |~ 50 {v} 500 |>zavisi na pfistroji
motoru
C0091 |ucinik motoru > 04 1.0 | >zavisi na pfistroji
oS ¢
C0092 |indukénost statoru | 0.0 |0.0 {mH} 2000.0
motoru
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Uvedeni do provozu
Kodova tabulka (zkracena)

kod moznosti nastaveni DULEZITE
Cislo oznaceni Lenze |moznosti volby
C0105 |€as dobéhu pro 5.00 |0.00 {s} 1300.00 |Rychlé zastaveni
Quickstop (QSP) (Quickstop) pfivede
pohon k zastaveni podle
rampy, nastavené v
C0105. Kdyz vystupni
frekvence poklesne pod
prah C0019, aktivuje se
stejnosmémé brzdéni.
Vyjimka:
omezeni dolni frekvence
C0239 > 0 Hz:
Quickstop sniZi frekvenci
na hodnotu v C0239
podle rampy, nastavené
v C0105!
C0106 |Cas brzdéni 0.50 [0.00 {s} 999.00 |Cas brzdéni, jestlize DCB
Auto-DCB = Auto-DCB = o |byla aktivovana
neni aktivni poklesem pod C0019
C0107 |Cas brzdéni DCB | 999.00 {1.00 {s} 999.00 |CEas brzdéni, jestlize DCB
= o |byla aktivovéna externé
ze svorky nebo fidicim
slovem
C0111.I |konfigurace 0- |0 vystupni frekvence se skluzem dal$i nastaveni viz v
analogového (MCTRL1-NOUT+SLIP) provoznim ndvodu
vystupu X3/62 6 V/12 mA = C0011
(AOUT1-IN)
C0117l |pevna konfigurace | -0- -0 pohotovost k provozu (DCTRL1-RDY) |dalSi nastaveni viz v
digitalniho vystupu provoznim navodu
A1 (DIGOUT1)
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Uvedeni do provozu 7
Kaodova tabulka (zkracena)
kod moznosti nastaveni DULEZITE
Cislo oznaceni Lenze |moznosti volby
C0119.! |konfigurace vstupu | -0- |-0-  vstup PTC neni detekce zemniho  |kdyZ se detekce
PTC / detekce aktivni zkratu je aktivni  |zemniho zkratu spousti
zemniho zkratu 1- vstupPTCje bez prokazatelného
aktivni zkratu na zem, je tfeba
provede se TRIP tuto funkci deaktivovat
-2-  vstupPTCje
aktivni
vydana vystraha
-3- vstup PTC neni detekce zemniho
aktivni zkratu neni
4- vstupPTCje aktivni
aktivni
provede se TRIP
-5 vstupPTCje
aktivni
vydana vystraha
€0120 [vypnuti podle 2t 0 |0 {%} 200 {C0120 = 0: vypnuti podle
2t nent aktivni
C0140* |aditivni -480.00 {Hz} 480.00 |e zadani pomoci
pozadovana funkce =0 na
hodnota frekvence ovladaci jednotce
(NSET1-NADD) nebo pes kanal
parametril
o hodnota se uklada
trvale (tzn. je aktivni i
po vypnuti sité) a
pri¢ita se k hlavni
pozadované hodnoté
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7 | Uvedeni do provozu

Kodova tabulka (zkracena)

kod moznosti nastaveni DULEZITE
Cislo oznaceni Lenze |moznosti volby
C0142_I |podminky spusténi | -1- |-0-  automatické spusténi blokovano spusténi po zméné
synchronizace na togici se motor neni | urovné LOW-HIGH na
aktivni X3/28
-1 automatické spusténi pfi X3/28 =
HIGH
synchronizace na to€ici se motor neni
aktivni
-2-  automatické spusténi blokovano spusténi po zméné
synchronizace na togici se motorje | urovné LOW-HIGH na
aktivni X3/28
-3-  automatické spusténi pfi X3/28 =
HIGH
synchronizace na to€ici se motor je
aktivni
C0143* J |volba zpusobu -0- |-0-  max. vystupni frekvence otacky motoru jsou
synchronizace na (C0011) ... 0 Hz hledany v zadaném
togici se motor 1= posledni vystupni frekvence ... 0OHz  |rozsahu
-2-  zapnuti pozadované hodnoty po vydani povoleni pro
frekvence (NSET1-NOUT) regulator se zapne
-3- zapnuti skute€né hodnoty regulatoru |pfislusna hodnota
procesu (C0412/5) (PCTRL1-ACT)
C0144 I | snizeni spinaci -1- |-0-  bez snizovani spinaci frekvence podle
frekvence podle teploty
teploty -1- automatické sniZeni spinaci frekvence
pfi Omax -5 °C
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Uvedeni do provozu

Kaodova tabulka (zkracena)

kéd

moznosti nastaveni

DULEZITE

Cislo oznaceni

Lenze

moznosti volby

[C0148]* |identifikace

parametrti motoru

0-

-0- identifikace neni aktivni

-1- provede se identifikace

e je vypocitana a uloZzena jmenovita
frekvence U/f (C0015),
kompenzace skluzu (C0021) a
indukénost statoru motoru (C0092)

e je zméfen odpor statoru motoru a
hodnota ulozena do (C0084) =
celkovy odpor motoru s pfivodnim
vedenim

Provadét jen na

studeném motoru!

1. regulator zablokovat
a pockat, az se
pohon zastavi

2. do C0087, C0088,
€0089, C0090,
C0091 zadat spravné
hodnoty z typového
Stitku motoru

3. nastavitC0148=1a
potvrdit pomoci @@

4. povolit regulator:
identifikace
- se spusti, zhasne
—trvdasi30s
- je ukoncena, kdyz

se rozsviti

5. regulator zablokovat

C0156* |prahovy proud

0 ) 150

C0161* |aktualni chyba

C0162* |posledni chyba

C0163* |predposledni

chyba

C0164* |treti predchozi
chyba

C0168* |aktualni chyba

zobrazeni obsahu paméti

predchozich chyb

e ovladaci jednotka:
tfimistna
alfanumerické znacka
chyba

e obsluzny modul
9371BB: ¢islo chyby
LECOM

Lenze
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Uvedeni do provozu

Kodova tabulka (zkracena)

kod moznosti nastaveni DULEZITE
Cislo oznaceni Lenze |moznosti volby
C0170.! | konfigurace -0- |-0-  TRIP-Reset zapnutim sité, &, e TRIP-Reset pres
TRIP-Reset hranou LOW na X3/28, pites funkéni funk&ni modul nebo
modul nebo komunika&ni modul komunikaéni modul
_ § § pomoci C0043,
-1- jako -0- a s tim také Auto-TRIP-Reset C0410/12 nebo
-2-  TRIP-Reset vypnutim sité, pfes CO135 bit 11
funkéni modul nebo pres komunikagni |® Auto-TRIP-Reset po
modul uplynuti ¢asu v
C0171 vynuluje
-3-  TRIP-Reset vypnutim sité automaticky vSechny
chyb
C0171 |€as prodleni pro 0.00 |0.00 {s} 60.00 .
Auto-TRIP-Reset
C0182* |integracni €as 0.00 |0.00 {s} 50.00 |e C0182=10.00:
S-rampy regulator rozbéhu
prauje linearné
e (0182>0.00:
regulator rozbéhu
pracuje podle kfivky S
(pozvolny zabér)
C0183* | diagnostika 0 bez chyby pouze zobrazeni
102 TRIP aktivni
104 hiageni "prepéti (OU)” nebo “nizké
napéti (LU)" je aktivovano
142 blokovani impust
151 aktivovano rychlé zastaveni
(Quickstop)
161  aktivovana stejnosmérna brzda
250  aktivovana vystraha
C0196* ] |aktivovani -0- [-0-  Auto-DCB se aktivuje, kdyZ
Auto-DCB vystupni frekvence < prah aktivace
C0019
-1 Auto-DCB se aktivuje, kdyz
vystupni frekvence < prah aktivace
C0019 a pozadovana hodnota < prah
aktivace C0019
50 EDK82EV3 CS 4.0 Lenze




Uvedeni do provozu | f

Kaodova tabulka (zkracena)

pocatecni hodnota = C0010

kod moznosti nastaveni DULEZITE
Cislo oznaceni Lenze |mozZnosti volby
C0239 [omezeni dolni -480.00 {-480.00 {Hz} 480.00 |bez ohledu na
frekvence pozadovanou honotu
frekvence zasadné
neklesne pod tuto mez
€0265*.! |konfigurace -3- |-0-  pocatetni hodnota = power off e hodnota pfi spusténi:
motorového vystupni frekvence,
potenciometru na kterou se najede

pfi zapnuti sité a akti-
vovaném motorovém
potenciometru ram-

pou Tir (C0012):

-2-  pocatecni hodnota = 0 — "power off’ =
skute¢na hodnota
pfi vypnuti sité

3-  po&atedni hodnota = power off - "90010"': minimalni

QSP, kdyz UP/DOWN = LOW vystupni frekvence
zC0010
- "0" = vystupni
2~ potatetnt hodnota = C00T0 . Cof;%ksvim; (LH_Z_S_.
QSP, kdyz UP/DOWN = LOW L
- QSP snizuje
pozadovanou
hodnotu
-5- pocatecni hodnota = 0 motorového
QSP, kdyz UP/DOWN = LOW potenciometru
podle rampy QSP
(C0105)
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Uvedeni do provozu
Kodova tabulka (zkracena)

kod moznosti nastaveni DULEZITE
Cislo oznaceni Lenze |moznosti volby
C0410.l |volna konfigurace propojeni externich zdroju signali s
digitalnich vnitfnimi digitalnimi signaly
vstupnich signalt
C0412_l |volna konfigurace propojeni externich analogovych
analogovych zdroju signélu s vnitfnimi analogovymi
vstupnich signalt signaly viz provozni ndvod
C0415_l |volna konfigurace vystup digitalnich signald na svorku
digitalnich vystupt
C0419* J |volna konfigurace vystup analogovych signalti na svorku
analogovych
vystupli
C0424* I |rozsah vystupniho DodrZet polohu jumper(
(A)  |signalu funkéniho modulu!
analogového (aplikaéni I/0 od verze
vystupu E82ZAFA ... Vx11)
X3/62 (AOUT1) 0- |-0- 0..10V/0..20mA
X3/63 (AOUT2) 0- |-1-  4..20mA
C0425_I* |konfigurace fre- -2- frekvence  rozliSe-ni  perioda  max. fre- |dal$i nastaveni viz
kvenéniho vstupu snima-nf kvence | provozni navod
jednostopého o
X3/E1 (DFINY) 2 10 kHz 1/200 10ms 10 kHz
[C0469]* |funkce tlacitka -1- |-0-  neni aktivni urcuje funkci, ktera bude
ovladaci jednotky - CINH (blokovani regulatoru) vykonana pfi stisknuti
-2~ QSP (rychlé zastaveni - Quickstop) _|tlacitka
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Uvedeni do provozu | f

Kaodova tabulka (zkracena)

kod moznosti nastaveni DULEZITE
Cislo oznaceni Lenze |mozZnosti volby
C0517* I |nabidka USEF e po zapnuti sité nebo
pamét 1 50 [C0050 vystupni frekvence (MCTRL1-NOUT) ve funkci (&1 se
pamét 2 34 |C0034 rozsah zadavani analogovych zobrazi kod z
pozadovanych hodnot C0517/1
pamét 3 7 |C0007 pevna konfigurace digitalnich e pii aktivované
vstupnich signall ochrané heslem jsou
pamét 4 10 [C0010 minimalini vystupni frekvence pristupné jen kédy,
pamét 5 11 |C0011 maximalni vystupni frekvence zapsané v C0517
pamét 6 12 |C0012 Gas rozb&hu pro hlavni pozadovanou |® Pod subkody zapsat
hodnotu Cisla poZzadovanych
pamét 7 13 |C0013 ¢as dobéhu pro hlavni pozadovanou kédu
hodnotu e pro smazani zapisu =
pamét 8 15 |C0015 jmenovita frekvence Uf zapsat ‘0"
pamét 9 16 |C0016 uzvySeni Upin
pamét 10 2 |C0002 pFenos sady parametrii / obnoveni
stavu pfi dodani
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Rozeznani a odstranéni zavad
Chybné chovani pohonu

Zavada

Pri¢ina

Odstranéni

motor se netoci

prili§ nizké napéti meziobvodu
(Cervend LED blika v taktu 0,4 s;
zobrazeni na ovladac jednotce: LU)

zkontrolovat sitové napéti

regulator pohonu je zablokovan

odstranit zablokovani, které mize

(zelena LED blik, zobrazeni na ovladaci pochézet z vice zdroju

jednotce: INE)

blokovano automatické spusténi zména LOW-HIGH na X3/28

(C0142 =0 nebo 2) pfip. upravit podminky spusténi
(C0142)

stejnosmérné brzdéni (DCB) je aktivni

deaktivovat stejnosmérnou brzdu

mechanicka brzda motoru neni uvolnéna

mechanickou brzdu motoru uvolnit
rucné nebo elektricky

aktivovan Quickstop (QSP) (zobrazeni na
ovladaci jednotce: INE)

odstranit Quickstop

poZadovana hodnota = 0

zadat poZadovanou hodnotu

je aktivovana poZzadovana hodnota JOG a
frekvence JOG =0

zadat pozadovanou hodnotu JOG
(C0037 ... C0039)

je aktivovan stav chyby

odstranit chybu

je aktivovana nespravna sada parametrd

pres svorku pfepnout na spravnou sadu
parametri

nastaven druh provozu C0014 = -4-, -5-, ale
nebyla provedena identifikace motoru

provést identifikaci parametrd motoru
(C0148)

obsazeni nékolika navzajem se vyluéujicich funkci
jednim zdrojem signalu v C0410

upravit konfiguraci v C0410

pii pouZiti interniho zdroje napéti X3/20 pro
funkéni modul standardnich I/O, INTERBUS,
PROFIBUS-DP nebo LECOM-B (RS485):
chybi propojeni mezi X3/7 a X3/39

propojit svorky

motor se otaci

vadné vedeni k motoru

zkontrolovat vedeni k motoru

nerovnomérné nastaven pfili§ nizky maximaini proud (C0022, nastaveni pfizplsobit aplikaci
€0023)
motor je nedobuzen nebo prebuzen kontrolovat nastaveni parametrti
(C0015, C0016, CO014)
C0084, C0087, C0088, C0089, C0090, CO091a/ |pfizplsobit ruéné nebo provést
nebo C0092 nejsou piizplisobeny Uidajim motoru  |identifikaci parametrd motoru (C0148)
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Rozeznani a odstranéni zavad
Chybné chovani pohonu

@@?

Zavada Pricina Odstranéni
motor odebira nastavena pfili§ velka hodnota v C0016 upravit nastaveni
pfili§ velky proud | nastavena pfili§ mala hodnota v C0016 upravit nastaveni

€0084, C0087, C0088, C0089, C0090, C0091 a/
nebo C0092 nejsou pfizplisobeny tdajim motoru

prizpasobit ruéné nebo provést
identifikaci parametrd motoru (C0148)

parametrd motoru
se prerusila s
hlasenim poruchy
LP1

motor se toci, funkcilSet] ovladaci jednotky byla zadana pozadovanou hodnotu nastavit na "0”
pozadované pozadovana hodnota zadanim C0140 =0

hodnoty jsou “0”

identifikace je aktivni zjisténi vypadku faze motoru pred identifikaci vypnout nastavenim

(C0597 = 1)

C0597 = 0; po ukonceni identifikace
znovu aktivovat (C0597 = 1)

v poméru k jmenovitému vykonu pfistroje je motor
prili§ maly

je aktivovana stejnosmérna brzda (svorka je
obsazena)

chovani pohonu
pri vektorové
regulaci neni
uspokojivé

rizné

optimalizovat vektorovu regulaci(E2136)

Lenze
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Rozeznani a odstranéni zavad

Chybova hlaseni

LED na regulatoru pohonu (indikace provozniho stavu)

LED provozni stav

zelena Cervena

sviti nesviti regulator pohonu je odblokovan (povolen)

sviti sviti sit zapnuta a blokovano automatické spusténi

blika nesviti regulator pohonu je blokovan

nesviti blika v taktu 1 sekundy aktivovan chybovy stav, kontrolovat v C0161

nesviti blika v taktu 0,4 sekundy vypnuti pfi nizkém napéti

blika rychle nesviti provadi se identifikovani parametr( motoru

Poruchova hlaseni na ovladaci jednotce nebo v programu pro nastaveni parametrti Global
Drive Control

zobrazeni chyba pricina odstranéni

ovladaci |PCY

jednotka

n0Er 0 |bez chyby - B

cer 71 | chyba systému silné ru$eni na fidicich vedenich | pouzit stinéna fidici vedeni

v zapojeni jsou smycky pfes

kostru nebo zem

cE0 61 | chyba komunikace | pfenos Fidicich pfikaz( pfes AIF | komunikaéni modul pevné zasunout
na AIF jerusen do ruéniho terminalu

cEl 62 | chyba komunikace | objekt CAN-IN1 pfijal chybna e prezkouset konektor sbérnicového
na CAN-IN1 pfi data nebo byla pferusena modulu <> FIF

fizeni Sync komunikace e prezkouset vysilag
e prfip. prodlouZit ¢as hlidani v
C0357/1
cEe 63 | chyba komunikace | Objekt CAN-IN2 pfijal chybna e prezkouset konektor sbérnicového
na CAN-IN2 data ngbo byla pferusena modulu < FIF
komunikace o prezkouset vysilag
e pfip. prodlouZit ¢as hlidani v
C0357/2
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Rozeznani a odstranéni zavad

:%?

Chybova hlaseni
zobrazeni chyba pri¢ina odstranéni
ovladaci |PC)
jednotka
cE3 64 | chyba komunikace | objekt CAN-IN1 pfijal chybna e prezkouSet konektor shémicového
na CAN-IN1 pfi data nebo byla preruSena modulu <> FIF
fizeni udalostmi komunikace o prezkouset vysilag
nebo Casem ” v x .
e prip. prodlouZzit ¢as hlidani v
C0357/3
cE4 65 |BUS-OFF regultor pohonu pfijal po e Zzkontrolovat, zda je provedeno
(v komunikaci se Systembusu prili§ r[\noho . zakondeni sbérnice
vyskytlo prilis chybnych telegramii a odpojil se | ¢ Zkontrolovat pripojent stingni
mnoho chyb) od sbérnice vedeni
e zkontrolovat pfipojeni PE
o zkontrolovat zatiZeni sbérnice,
pfip. snizit rychlost pfenosu
cES 66 | CAN Time-Out pii dalkovém nastaveni e prezkouSet zapojeni Systembusu
parametrii po systémové sbemici | o - prezkouset konfiguraci
(C0370): . o Systembusu
Slave neodpovida, byl prekroen
€as kontroly komunikace
pfi provozu s modulem na FIF: je nutné se domluvit se servisem
interni chyba Lenze
cES 67 | funkéni modul CAN Controller hlasi stav e zkontrolovat, zda je provedeno
Systembusu (CAN) | "Vystraha” nebo "BUS-OFF” zakonceni shérnice
naFIF je ve stavu o zkontrolovat pfipojeni stinéni
Vystraha” nebo vedeni
"BUS-OFF” R
(generuje se jen pi e zkontrolovat pfipojeni PE .
nastaveni e zkontrolovat zatizeni sbérnice,
C0128=1) pfip. snizit rychlost pfenosu
EE- 91 |externi chyba je aktivovan néktery z digitalnich | zkontrolovat externi snimac
(TRIP-SET) signall, obsazenych funkci
TRIP-Set
HOS 105 |interni chyba je nutné se domluvit se servisem
Lenze

Lenze
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Rozeznani a odstranéni zavad
Chybova hlaseni
zobrazeni chyba pricina odstranéni
ovladaci |PCY)
jednotka
Id! 140 | chybné identifikace | neni pfipojen motor pripojit motor
parametrii
LPI 32 |porucha faze o vypadek jedné nebo vice fazi | e pfezkouet pFivody k motoru
motoru i motoru o prezkouset zvydeni Upin,
gggg;“ie 15‘9' kdyZ | e pfilis malj proud motoru e pfipajit motor s odpovidajicim
=1) vykonem nebo motor piizplisobit
LPI 182 | porucha faze pomoci C0599
motoru
(generuje se jen pfi
nastaveni
C0597 = 2)
L 1030 | nizké napéti piilis nizké napéti sité zkontrolovat napéti sité
meziobvodu prili$ nizké napéti ve skupiné s prezkouSet napéjeci modul
propojenim DC
regulétor pohonu 400 V pfipojen | reguldtor pohonu pfipojit na spravné
na sit 240 V napéti sité
oci 11 | zkrat Zkrat o najit priginu zkratu, prezkouset
vedeni k motoru
e prezoudet brzdny odpor
prilis vysoky kapacitni proud pouzit kratsi vedeni k motoru nebo
vedeni k motoru kabel s mensi kapacitou
oce 12 | zkrat na zem zemni zkrat jedné faze motoru prezkouSet motor a vedeni k motoru
prilis vysoky kapacitni proud pouzit kratsi vedeni k motoru nebo
vedeni k motoru kabel s mensi kapacitou
pro Ucely zkouSeni Ize deaktivovat
zjisténi zemniho zkratu
oc3 13 | pretizeni [‘egula'tvoru nastaven pfili§ kratky ¢as e prodlouzit &as rozbéhu
pohonu pfi rozbéhu | rozb&hu (C0012) o zkontrolovat navrh pohonu
nebo zkrat - - —
vadné vedeni k motoru zkontrolovat zapojeni
zkrat ve vinuti motoru prezkouSet motor
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Rozeznani a odstranéni zavad

:%?

Chybova hlaseni
zobrazeni chyba pficina odstranéni
ovladaci |PC")
jednotka
ocy 14 | pretizeni rggula’toru nastaven prili§ kratky ¢as e prodlouzit ¢as dob&hu
pohonu pfi dobéhu | dobéhu (C0013) o zkontrolovat navrh externiho
brzdného odporu
ocs 15 | pretiZeni regulatoru | Cetnd a pfili§ dlouhd pretiZeni zkontrolovat navrh pohonu
pohonu v
ustaleném provozu
ocs 16 pfgtl’{eni ’mzotoru motor tepelné pretizen napf.
(pretizeni 1 xt) o nepfipustnym trvalym o zkontrolovat navrh pohonu
proudem
o Cetna nebo prilis dlouha e prezkouset nastaveni C0120
urychlovani
OH 50 |teplota chladice teplota okoli T, > +60 °C e regulator pohonu nechat
>+85°C vychladnut a zajistit lep$i pfistup
vzduchu
e zkontrolovat teplotu okoli
OH teplota chladice chladic je silné znegistén chladi¢ ocistit
>+80 °C - m ” -
nepfipustné vysoké proudy nebo | e zkontrolovat navrh pohonu
Cetna a prilis diouhd urychlovani | ¢ prezkouset zatizeni, pfip. vyménit
vadna loZiska s t&Zkym chodem
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Chybova hlaseni

zobrazeni chyba pricina odstranéni
ovladaci |PCY)
jednotka
OH3 53 | hlidani PTC (TRIP) | motor prehfaty nepfipustné zkontrolovat névrh pohonu
(generovano jen pfi | vysokymi proudy nebo etnym a

nastaveni piili$ dlouhym urychlovanim

C0119 = 1 nebo 4) neni pfipojen PTC pfipajit PTC nebo vypnout hlidani
OHY 54 | pfehiéti regulatoru | pfili§ vysoka teplota uvnitf e sniZit zatizeni regulatoru pohonu
pohonu reguléatoru pohonu o Zlepsit chlazeni

e zkontrolovat ventilator v regulatoru
pohonu

OHS! 203 |hlidani PTC motor prehfaty nepfipustné zkontrolovat névrh pohonu

(generovano jen pfi | vysokymi proudy nebo etnym a

nastaveni piilis dlouhym urychlovanim

C0119 =2 nebo 5) neni pfipojen PTC pfipajit PTC nebo vypnout hlidani
ou 1020 pfepfetl’ na prilis vysoké napéti sité kontrolovat napéjeci napéti
meziobvodu provoz s brzdénim e prodlouzit dobu dobéhu

e pii provozu s externim brzdnym
odporem:

— zkontrolovat dimenzovani,
pfipojeni a pfivody brzdného
odporu

— prodlouZit dobu dobéhu

pliZivy zemni zkrat na strané prezouset pfipadny zemni zkrat na
motoru motoru a vedeni (motor odpojit od
ménice)
60 EDK82EV3 CS 4.0 Lenze
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%?

Chybova hlaseni
zobrazeni chyba pficina odstranéni
ovladaci |PCY)
jednotka
Pr 75 | chybny pfenos v8echny sady parametrd jsou pfed povolenim regulatoru
parametri z chybné bezpodminec¢né opakovat prenos dat
ovladaci jednotky nebo zavést nastaveni Lenze.
Pri 72 | chybny pfenos chybna sada PAR1
PAR1 s ovladaci
jednotkou
Pre 73 | chybny pfenos chybna sada PAR2
PAR2 s ovladaci
jednotkou
Pr3 77 | chybny pfenos chybna sada PAR3
PAR3 s ovladaci
jednotkou
Pry 78 | chybny pfenos chybna sada PAR4
PAR4 s ovladaci
jednotkou
PrS 79 |interni chyba je nutné se domluvit se servisem
Lenze
PLS 81 | prekroCen Cas pfi byl preruSen tok dat z oviadaci pred povolenim regulatoru
prenosu sady jednotky nebo z PC, napf. byla bezpodminec¢né opakovat prenos dat
parametrd ovladaci jednotka vyjmuta v nebo zavést nastaveni Lenze.
priib&hu prenosu dat
rSt 76 | chyba pfi vice nez 8 chybovych hlaeni za | zavislé na chybovém hiaseni
Auto-TRIP-Reset 10 minut
5d5 85 | preruseni vedeni na | proud analogového vstupu uzavfit okruh analogového vstupu
analogovém vstupu [ <4 mA
(rozsah pozado-
vané hodnoty
4..20 mA)
1) ¢&islo chyby LECOM
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