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teplotni ¢idlo motoru
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externiho brzdného odporu
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vystup z relé
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1.2
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1.2.2

Lenze

Predmluva a vseobecné pokyny

Predmluva a vSeobecné udaje

Ménic frekvence 8200 vector

Hlavnim ukolem ménie frekvence 8200 vector je elektronické nastavovani otacek tfifazovych
motorl. Ve spojeni s pfevodovkovym motorem Lenze nebo s tfifazovym motorem Lenze vznikne
elektronicky regulovany pohon s vynikajicimi vlastnostmi. Rizné moznosti kombinace ménice
frekvence s moduly pro specifické aplikace, které mohou byt pouzity sou¢asné na dvou rozhranich,
poskytuji vysokou pruznost pro sestaveni jakéhokoliv pohonu.

Pro dalSi vlastnosti, jako je kompaktni konstrukce a vysoka funkénost, je ménic frekvence 8200 vector
idealnim feSenim pro témér v8echny aplikace, napf. v klimatizacni a dopravni technice nebo v
automatizaci.

O tomto provoznim navodu

e Tento provozni navod je uréen vSem osobam, které pouziti ménie frekvence 8200 vector
navrhuji, méni¢ instaluji, uvadéji do provozu a nastavuiji.
e Kazda hlavni kapitola je uzavienou jednotkou a pIné informuje o daném tématu:
— proto musite Cist vzdy jen tu hlavni kapitolu, z niz potfebujete ziskat informace
— pomoci rejstiiku najdete rychle informace ke specialnim otazkam.
e Doplfiuje montazni navod, obsaZzeny v dodavce:
— popisuje podrobné vlastnosti a funkce
— nastaveni parametr( pro typicka pouziti je objasnéno na pfikladech.
o Neobsahuje zadné Udaje o kombinacich s pfevodovkovymi motory Lenze nebo s motory

Lenze. NejdllezitéjSi udaje najdete na pfislusnych typovych Stitcich. V pfipadé potreby si
muzete pfislusné provozni navody vyzadat u Vaseho zastoupeni Lenze.

Pouzivané pojmy

pojem v nasledujicim textu pouzit pro

regulator pohonu  |libovolny méni¢ frekvence, servoménic nebo usmérriovaé

vector ménic frekvence 8200 vector

pohon regulator pohonu Lenze v kombinaci s pfevodovkovym motorem, tfifdzovym motorem nebo s jinymi sou¢astmi pohonu z
vyrobniho programu Lenze

AIF A utomatizaénilnterFace: rozhrani pro komunikaéni modul.

FIF F unkénilnterFace: rozhrani pro funkéni modul

Cxxxxly subkod y kddu Cxxxx (napf. C0410/3 = subkod 3 kodu C0410)

Xkly svorka y na svorkovnici Xk (napf. X3/28 = svorka 28 na svorkovnici X3)

CO xx-yyy kfizovy odkaz na €islo stranky

Co je nové? / Co se zménilo?

verze ident. Cislo  |zmény

1.0 03/01 00xxxxX prvni vydani
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1.3

Predmluva a vseobecné pokyny

Pravni ustanoveni

Oznaceni typovy Stitek znacka CE Vyrobce
Regulatory pohonu Lenze jsou jednoznaéné | Odpovidaji smérnici EU "Nizké napéti” Lenze GmbH & Co KG
identifikovany udaji na typovém §titku. Postfach 10 13 52
D-31763 Hameln
Pouziti k Ménice frekvence 8200 vector a prislusenstvi

uréenému tcelu

o je tfeba provozovat jen za podminek, pfedepsanych v tomto navodu
® jsou soucastmi
— pro fizeni a regulaci pohont s proménnymi ota¢kami se standardnimi asynchronnimi motory, reluktanénimi motory, synchronnimi motory PM
s asynchronni tlumici kleci.
- pro vestavéni do stroje
- pro sestaveni s jinymi sou¢astmi do funkéniho celku (stroje)
o spliiuji poZadavky na ochranu podle smémice EU "Nizké napéti”
® nejsou stroji ve smyslu smérnice EU "Stroje”
e nejsou pristroji pro domacnost, ale jsou uréeny vyhradné jako soucasti pro dal$i pouziti k primyslovym Gceltim
Pristroje s ménici frekvence 8200 vector
e odpovidaji smérnici EU "Elektromagneticka kompatibilita”, pokud byly instalovany podle ustanoveni CE pro typicky systém pohonu
® |ze je pouZivat
- na vefejnych i nevefejnych sitich,
— v prlimyslové oblasti a v obytné a obchodni oblasti.
e Zodpovédnost za dodrzeni smérnic EU pfi pouZiti ve strojich spociva na dalsim uzivateli.
Kazdy jiny zptisob pouziti je povazovan za poutziti, neodpovidajici danému ucelu!

Ruéeni

e Informace, data a pokyny, uvedené v tomto navodu, odpovidaly v okamziku vydani tiskem nejnovéjSimu stavu. Na zékladé ddaju, vyobrazeni a
popisti v tomto ndvodu neni mozné uplatriovat naroky na zmény dfive dodanych regulatori pohonu a jejich soucasti.

e V tomto navodu uvedené pokyny pro technické postupy a €asti schemat jsou pouze navrhy, u kterych je nutné pfezkouset jejich pouzitelnost
pro konkrétni pouZiti. Za vhodnost uvedenych postupl a navrhi zapojeni nepfebira Lenze Zadné zaruky.

o Udaje v tomto navodu viastnosti vyrobku popisuji, ale nezajiétuii je.

o Nepfebira se ruceni za Skody a provozni poruchy, které vznikly pfi:
- nedodrzeni provozniho navodu
- svévolnych zménéch na regulatoru pohonu
- chybach obsluhy
- neodbornych pracich na regulatoru a s regulatorem pohonu.

Zaruka

e Zaruéni podminky: viz prodejni a dodaci podminky firmy Lenze GmbH & Co KG.
e Naroky na uplatnéni zaruky je tfeba ohlasit firmé Lenze ihned po zji$téni nedostatku nebo zavady.
e Zaruka zanika ve vSech pfipadech, ve kterych nemohou byt uplatnény také naroky na ruceni.

Likvidace

material recyklovat likvidovat

kovy ° R

umélé hmoty (] -

osazené desky plosnych spojli - .

1-2
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Bezpecnostni pokyny

2 Bezpeénostni pokyny

2.1

yd ré

Bezpecénostni pokyny a pokyny pro pouzivani

regulatori pohonu Lenze

(podle: smérnice Nizké napéti 73/23/EWG)

1. VSeobecné pokyny

Podle stupné kryti se na regulatorech pohonu mohou pfi provozu
vyskytnout holé &asti pod napétim, pfipadné také pohyblivé nebo rotujici
soucasti, rovnéz tak ¢asti s horkym povrchem.

Pfi nepfipustném odstranéni potfebnych krytd, pfi nepfiméfeném pouziti,
chybné instalaci nebo obsluze hrozi nebezpeci téZkych trazd osob nebo
znacnych vécnych Skod.

Dal$i informace je tfeba nalézt v dokumentaci.

VSechny prace pfi dopravé, instalaci, uvadéni do provozu a udrzbé ma
provadét kvalifikovany odborny persondl (pfitom dodrzovat pfedpisy IEC
60364 pfip. CENELEC HD 384 nebo VDE 0100 a IEC-Report 664 nebo
VDE 0110 a narodni pfedpisy pro ochranu pfed Urazy).

Kvalifikovanym personalem ve smyslu téchto zakladnich bezpecnostnich
pfedpisti jsou osoby, které jsou dobfe sezndmeny s ustavenim, montazi,
uvadénim do provozu a s vlastnim provozem vyrobku a také maji pro tuto
¢innost odpovidajici kvalifikaci.

2. Pouziti k uréenému ucelu

Regulatory pohonu jsou souéasti, které jsou uréeny pro vestavéni do
elektrickych zafizeni nebo strojd.

Pfi instalovani regulatoru pohonu do stroju je zakézano uvedeni do
provozu (tzn. zahajeni provozu k uréenému Gcéelu), dokud neni shledano,
Ze stroj odpovida ustanovenim smérnice EU 98/37/EU (smérnice
"Stroje”); je nutné dorzet EN 60204 (VDE 0113).

Uvedeni do provozu (tzn. zahajeni provozu k uréenému Gcelu), je
povoleno jen pfi dodrzeni smérnice (89/336/EHS) o elektromagnetické
kompatibilité (EMK).

Regulatory pohonu splfiuji poZadavky smérnice pro nizké napéti
73/23/EHS. Pro tyto regulatory byly pouZity harmonizované normy fady
EN 50178 (VDE 0160) spolu s EN 60439-1 (VDE 0660 500) a EN
60146 (VDE 0558)

Technicka data a Udaje o podminkach pfipojeni je tfeba zjistit z typového
Stitku a dokumentace. Je bezpodmine€né nutné je dodrzet.

3. Doprava, skladovani

Je nutné dodrzovat pfedpisy pro dopravu, skladovani a odbornou
manipulaci.

Je nutné dodrZet klimatické podminky podle EN 50178 (VDE 0160).

Tyto bezpecnostni pokyny je nutné fadné ulozit!

4, Instalovani

Umisténi a chlazeni pfistroji musi byt provedeno podle pfedpist v
pfislusné dokumentaci.

Regulatory pohonu je tfeba chranit pfed nepfipustnym namahanim.
Zvasté nesmi pfi dopravé a manipulaci dojit k deformacim konstrukénich
prvki a nesméji se zménit izolacni vzdalenosti. Je nutné vyloucit dotyk s
elektronickymi soucastkami a kontakty.

Regulatory pohonu obsahuji sou¢astky, cilivé na elektrostatické vyboje,
které Ize snadno poSkodit neodbornym zachazenim. Elektrické soucastky
nesméji byt mechanicky poskozeny nebo zni€eny (za urcitych okolnosti
hrozi ohrozeni zdravi).

5. Elektrické pfipojeni

PFi praci na regulatorech pohonu pod napétim je nutné dodrzet narodni
pFedpisy pro ochranu pied drazy (napf. VBG 4).

Elektrickou instalaci je tfeba provést podle pfislusnych pfedpist (napf.
priifezy vodicd, jisténi, pfipojeni ochranného vodice). V dokumentaci jsou
obsazeny dalSi pokyny, pfesahujici tento ramec.

Pokyny pro instalaci podle smérnice EMK - jako je stinéni, zemnéni,
umisténi filtrG a ulozeni vedeni - Ize najit v dokumentaci k regulatoru.
Tyto pokyny je nutné vzdy dodrzet i u regulatord se znackou CE. Za
dodrzeni poZzadovanych meznich hodnot, danych zakonem o EMK;
odpovida vyrobce zafizeni nebo stroje.

6. Provoz

Zafizeni, do kterych jsou regulatory pohonu zabudovany, museji byt
pfipadné vybavena dalim hlidacim a ochrannym zafizenim podle
platnych bezpecnostnich ustanoveni, napf. podle zakona o technickych
pracovnich prostfedcich, pfedpist pro zamezeni Uraziim atd. Je
povoleno provadét zmény na regulatorech pohonu pomoci ovladaciho
software.

Bezprostfedné po odpojeni regulatoru pohonu od napéjeciho napéti
nesmi dojit k dotyku zivych &asti pfistroje a vykonovych svorek, protoZze
kondenzatory mohou byt jesté nabité. Je nutné dodrzet pokyny na
vystraznych $titcich, umisténych na regulatoru pohonu.

Za provozu museji zlistat zaviené vSechny kryty a dvefe.

7. Udrzba

Pfi Udrzbé je nutné fidit se dokumentaci vyrobce.

Dodrzujte také bezpecnosti pokyny a pokyny pro pouzivani specifické pro tento vyrobek, které jsou uvedeny v tomto navodu!

Lenze

BA8200VEC CZ
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Bezpecnostni pokyny

2.2

Jina nebezpedi

Ochrana osob

PFed zahajenim prace na regulatoru pohonu se presvéd¢te, zda vSechny vykonové svorky, vystup relé a kontakty rozhrani

FIF jsou bez napéti, protoze

— jeSté nejméné 3 minuty po odpojeni od sité je na vykonovych svorkach U, V, W, BR1, BR2 a na kontaktech rozhrani FIF
nebezpecné napéti,

— pii zastaveném motoru je na vykonovych svorkach L1, L2, L3; U, V, W, BR1, BR2 a na kontaktech rozhrani FIF
nebezpecné napéti,

- pfi odpojeni regulatoru od sité mize byt na vystupech relé K11, K12, K14 FIF nebezpecné napéti.

Kdyz pouzijete funkci “zadani sméru otaCeni” pomoci digitalniho signalu DCTRL1-CW/CCW (C0007 = -0- ... -13-, C0410/3

# 255);

— pii pferuseni vedeni nebo pfi vypadku fidiciho napéti se mize zménit smér otaceni.

Kdyz pouzijete funkci "synchronizace na todici se motor” (C0142 = -2-, -3-) u motoru s malym momentem setrvacnosti a s

malym tfenim:

- po prichodu povoleni na regulator v klidovém stavu se mize motor kratce rozbéhnout nebo na kratky ¢as zménit smér
otaceni.

Chladi¢ regulatoru pohonu ma provozni teplotu > 60 °C:

- pfi dotyku k(ize s chladiéem mize dojit k popaleni.

Ochrana pristroje

o Cyklické vypinani a zapinani napajeciho napéti na svorkach L1, L2, L3 muze pretiZit obvody pro omezeni vstupniho

V/Sechny pfipojné konektory pfipojovat a odpojovat jen ve vypnutém stavu!

proudu:

- mezi vypnutim a opétnym zapnutim vyckat alespoil 3 minuty.

Pfi odpovidajicim nastaveni regulatoru pohonu se pfipojeny motor mize prehrat:
- napf. delSim provozem stejnosmémé brzdy,

— umotoru s viastni ventilaci delSim provozem pii malych otackach.

Nadmérné otacky

a. pfi nastaveni vysokych vystupnich frekvenci u motoru a strojd, které pro to nejsou vhodné):

- Regulatory pohonu neposkytuji Zaddnou ochranu pfed takovymi provoznimi podminkami. PouZijte k tomu dodate¢né
komponenty.

23

Forma bezpecénostnich pokyn

VSechny bezpecnostni pokyny v tomto navodu maji jednotnou formu:

Signalni slovo (oznacuje zavaznost nebezpedi)

Text navésti (popisuje nebezpeci a dava pokyny, jak ho vyloucit)

pouzité piktogramy signalni slova
Vystraha pred vystraha pfed Nebezpeci! |Varuje pfed bezprostiedné hrozicim nebezpecim.
Urazem nebezpecnym Nasledky pfi nerespektovani vystrahy:
elektrickym napétim smrt nebo t&7ké Urazy
vystraha pred Vystraha! Varuje pfed moznou, velmi nebezpecnou situaci.
obecnym Mozné nasledky pfi nerespektovani vystrahy:
nebezpecim smrt nebo t&7ké Urazy
Pozor! Varuje pfed moznou nebezpecnou situaci.
Mozné nasledky pfi nerespektovani vystrahy:
lehké Urazy nebo mala poranéni
Vystraha pred Stop! Varuje pfed moznymi hmotnymi Skodami..
hmotnymi Mozné nasledky pfi nerespektovani vystrahy:
Skodami poskozeni regulatoru, systému pohonu nebo jeho okoli.
Ostatni pokyny Tip! Oznacuje obecné uzitecny pokyn.
Kdyz ho pouzijete, usnadnite si praci s regulatorem nebo se
l systémem pohonu.

BAS200VEC CZ 1.0 Lenze



Technicka data

B/

3 Technické udaje

3.1

VSeobecné udaje / podminky provozu

Normy a podminky provozu

Konformita

CE Smérmice "Nizké napéti” (73/23/EWG)

Aprobace

UL 508 Industrial Control Equipment (pfipravuje se )
UL 508C Power Conversion Equipment (pfipravuje se)

Odolnost proti vibracim

odolnost do zrychleni 2g (Germanischer Lloyd, vSeobecné podminky)

Klimatické podminky

tfida 3K3 podle EN 50178 (bez oroseni, stfedni relativni vihkost 85 %)

Stupen znecisténi

VDE 0110 dil 2 stuperi znecisténi 2

Baleni (DIN 4180)

obal proti prachu

Pfipustné rozsahy teplot doprava -25°C...+70°C
skladovani -25°C...+60 °C

provoz -10°C...+40°C bez snizeni vykonul

+40°C...+55°C se snizenim vykonu

Pripustna nadmoiska vyska h h <1000 m n.m. bez snizeni vykonul

1000 mn.m.< h < 4000 m n.m. se snizenim vykonu

Snizeni vykonu

sniZeni zavislé na spinaci frekvenci: [ 3-3 (jmenovité hodnoty)

+40 °C < Ty < +55 °C: 2.5 %/K (vztazeno k vystupnimu jmenovitému proudu)

1000 m n.m. < h <4000 mn.m.: 5 %/1000 m
Montazni poloha zavéseni svisle
Volné prostory pro montaz nad pfistrojem 100 mm
pod pfistrojem 100 mm

Skupinovy provoz DC

mozny, kromé E82EV251-2 a E82EV371-2

Vseobecné elektrické udaje

Vyzarované ruseni

pozadavky podle EN 50081-1

tfida meznich hodnot A podle EN 55011
tfida meznich hodnot B podle EN 55022

Odolnost proti ruseni

pozadavky podle EN 61800-3

pozadavky norma stupné prisnosti

ESD EN 61000-4-2 3, tzn. 8 kVpfi vyboji vzduchem,
6 kV pfi vyboji na kontaktech

vliv vnéj$iho vf. pole (skfiri) EN 61000-4-3 3, tzn. 10 V/m; 27...1000 MHz

burst EN 61000-4-4 3/4,Itzn. 2 kV/5 kHz

surge EN 61000-4-5 3,d.th. 1.2/50 ps,

(napétovy raz na sitovém pfivodu) 1 kVfaze - faze, 2 kV faze - PE

Izolaéni pevnost

kategorie prepéti Ill podle VDE 0110

Svodovy proud proti PE (podle EN 50178)

>3.5mA

Stupen kryti

IP20

Ochranna opatfeni proti

zkratu, zemnimu zkratu, pfepéti, pfekroceni momentu zvratu motoru
prehrati motoru (vstup pro PTC nebo teplotni spinad, hlidani 12t)

Ochranna izolace ovladacich obvodu

bezpecéné oddéleni od sité: dvojita izolace podle EN 50178

Lenze

BA8200VEC CZ 1.0
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i Technicka data

Rizeni a regulace

Zpusoby fizeni a regulace

fizeni podle charakteristiky U/f (linearni / kvadratické), vektorova regulace

Spinaci frekvence

volitelna 2 kHz, 4 kHz, 8 kHz, 16 kHz

Maximalni moment

1.8 x My po dobu 60 s, kdyz jmenovity vykon motoru = jmenovitému vykonu ménice

Rozsah nastavovani momentt

1:10 (3 ... 50 Hz, konstantni otacky)

Charakteristiky moment-otacky

M/M,,
2.0+
1.8 R
1 \ \‘ N
b - \
! i | '
o ! ;
1 I ! \
1 | : \
i i ! '
1.0 | i [ !
1 1 ! \
1 I ! \
L | |
| 1 ! '
i i i !
1 1
P i !
i i ! !
' i ; :
N L :
500 1000 1500 n [min™]
Regulace otacek bez snimace min. vystupni frekvence 1.0Hz (0 ... My)
rozsah nastavovani 1:50 (vztazeno k 50 Hz)
presnost 05% 3. 50H
rovnomérnost chodu za otacku +0.1Hz z
Vystupni rozsah -480Hz ... + 480 Hz
frekvence  [1o7jgen; absolutni 0.02 Hz
normované parametry: 0.01 %, data procesu: 0.006 % (= 214)
digitalni zadani zadané hodnoty | pfesnost + 0.005 Hz (= £100 ppm)
analogové zadani Zadané linearita +05% Uroven signalu: 5V nebo 10 V
hodnoty teplotni zavislost +04% 0..40°C
offset +0%
Analogové |se standardnim I/O 1 vstup, volitelné bipolarni
v§tupyl 1 vystup
vystupy s aplikaénim 1/O 2 vstupy, volitelné bipolarni
2 vystupy
digitalni se standardnim 1/0 4 vstupy, volitelny 1 frekvenéni vstup 0 ... 10 kHz; 1 vstup pro blokovani regulatoru
v§tupyl 1 vystup
vystupy s aplikaénim 1/0 6 vstupd, volitelng 2 frekvenéni vstupy 0 ... 100 kHz; 1 vstup pro blokovani regulatoru
2 vystupy, 1 frekvenéni vystup 0 ... 10 kHz
Cascyklu |digitaini vstupy 1ms
digitalni vystupy 4ms
analogové vstupy 2ms
analogové vystupy 4 ms (Cas vyhlazeni: T =10 ms)
Vystup relé piepinaci kontakt, AC 240 V/3 A,DC 24 V/2 A ... 200 V/0.18 A

Generatoricky provoz
(hlidan interné)

brzdny tranzistor integrovan
externi brzdné odpory: (E 11-2)

3-2

BA8200VEC CZ 1.0

Lenze



Technicka data

B/

3.2 Jmenovité hodnoty
3.21 Provoz s pretizenim 150 % (normaini provoz)
typ E82EV251 2B | EB2EV371 2B | ES2EV551 2B | ES2EV751 2B | ES2EV152 2B | ES2EV222 2B
Napéti sité Ust V] 1INIPE AC 180 V- 0% .. 264V + 0% ; 48Hz-0% ... 62 Hz + 0%
3PEAC 180V -0%..264V +00%; 48Hz-0%... 62 Hz+0%
Alternativni DC napajeni +Ug, Upc [V] neni mozné DC 140V - 00% ... 360 V + 00%
.UG
Data pro provoz z 1/N/PE (3/PE) AC 240 V 1INIPE 1/NIPE 1NIPE | 3/PE | 1NIPE | 3PE | 1NIPE | 3IPE | 1NIPE3) | 3/PE
Jmenovity proud ze sité Isit [A] 34 5.0 6.0 39 9.0 52 | 150 | 9.1 18.0 124
Vykon motoru (4-pdl. Py [kW] 0.25 0.37 0.55 0.75 15 22
asynchronni) P [hpl 0.34 05 0.75 10 20 30
Vystupni vkon U, V, W Sng [KVA] 0.68 1.0 12 16 28 38
Vystupni vykon +Ug, -Ug ? Poc [kW] skupinovy provoz DC neni 0.2 0 0.7 0
mozny

Jmenovity 2/4 kHz* Inga [A] 17 24 30 40 7.0 95
vystupniproud gy Ing [A] 17 24 3.0 4.0 7.0 9.5

16 kHz* Ine [A] 11 16 20 26 46 6.2
Max. pfipustny | 2/4 kHz* a4 [A] 25 36 45 6.0 105 14.2
;%Sgﬂ%'gsp{;wd PO (g kHz* lmaxs [A] 25 36 45 6.0 105 142

16 kHz* Imaxcts [A] 17 2.3 29 39 6.9 9.3
Napéti motoru Un V] 0..3xUly/ 0Hz ... 50 Hz, volitelné az 480 Hz
Ztratovy vykon (provoz pfi lyg) Py [W] 30 40 50 60 100 130
Hmotnost m [kg] 0.65 0.65 0.95 0.95 14 14

Typ E82EV551_4B E82EV751_4B E82EV152_4B E82EV222_4B

Napéti sité Ust V] 3IPEAC 320 V- 0% .. 550 V + 0% ; 48Hz-0% ... 62 Hz + 0%
Alternativni DC napajeni +Ug, Upc [V] DC 450V -00% ... 770 V + 0%
.UG
Data pro provoz z 3/PE AC 400V 500 V 400V 500 V 400V 500 V 400V 500 V
Jmenovity proud ze sit& 4) lsit [A] 25 2.0 3.3 2.6 55 44 7.3 5.8
Viykon motoru (4-pdl. Py [kW] 0.55 0.75 1.5 22
asynchronni) P [hp] 0.75 10 20 3.0
Vystupni vkon U, V, W Sng [KVA] 13 17 27 39
Vystupni vikon +Ug, Ug 2 Poc [kW] 0.2 0 15 08
Jmenovity 2/4 kHz* Inga [A] 18 14 24 19 39 3.1 56 45
vystupniproud gy Ing [A] 18 14 24 19 39 34 56 45

16 kHz* Ine [A] 12 119) 16 149) 25 23 36 34
Max. pfipustny | 2/4 kHz* a4 [A] 27 27 36 36 59 59 84 84
;%Sgﬂ%'gsp{;wd PO (g kHz* lmaxs [A] 27 27 36 36 59 59 8.4 8.4

16 kHz* Imaxcts [A] 18 16 24 22 39 35 56 5.0
Napéti motoru Un V] 0..3xUly/0Hz ... 50 Hz, volitelné do 480 Hz
Ztratovy vykon (provoz pfi lyg) Py [W] 50 60 100 130
Hmotnost m [kg] 0.95 0.95 14 14

tuéné pismo = udaje pro provoz pfi spinaci frekvenci 8 kHz (nastaveni Lenze)
1) proudy pro periodické stfidani zatéze 1 min. pietizeni proudem Iyaxx S 2 min. zakladniho zatiZeni proudem 750% Iny

2 & o n

(3]

Lenze

BA8200VEC CZ

1.0

mozny dodatecny odbér vykonu z meziobvodu pfi provozu motoru s pfiméfenym vykonem
povolen provoz jen se sitovou tlumivkou /sitovym filtrem

pii provozu se sitovym filtrem se sitovy proud sniZuje asi o . 30 %
max. pFipustna délka pfivodd k motoru: 10 m (stinény kabel)
spinaci frekvence ménice

3-3
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il

3.2.2 Provoz s pretizenim 120 %

e Regulator pohonu mize byt v trvalém provozu vice zatéZovan pfi dodrzeni omezeni, ktera jsou
zde popsana. Moznost pretizeni se snizi na 120 %.
e Pouziti:
— Cerpadla s kvadratickou charakteristikou zatéZovaciho momentu
— ventilatory
e Provoz je povolen jen pfi
— napéti sité 1/N/PE (3/PE) AC 240 V / 50 Hz/60 Hz nebo 3/PE AC 400 V / 50 Hz/60 Hz.
— spinacich frekvencich < 4 kHz (C0018).

typ E82EV251_2B | E82EV371_2B | E82EV551_2B | E82EV751_2B3) | E82EV152_2B E82EV222 2B
Napéti sité Usit [V] 1INIPEAC 180V - 00% ... 264 V + 00% ; 48Hz-0% ... 62 Hz + 00%
3/IPEAC180V-08 ..264V+00%; 48Hz-0%...62Hz+ 0%
Alternativni DC napéjeni +Ug, Upc [V] neni mozné DC 140V -00% ... 360 V + 00%
Ug
Data pro provoz z 1/N/PE (3/PE) AC 240 V 1IN/PE 1INIPE 1IN/IPE | 3/PE | 1/N/IPE | 3/PE | 1/N/PE | 3/PE | 1/N/PE | 3/PE
Jmenovity proud ze sité Isit [A] 4.1 72 42 9.0 52 18.0 10.4
Viykon motoru (4-pdl. Py kW] 0.37 = 0.75 1.1 22 =
asynchronni) P [hp] 05 2 10 15 30 2
S R
Vystupni vykon U, V, W Sna [KVA] 0.8 § 14 1.6 2.8 <
Vystupni vykon +Ug, -Ug 2 Poc (kW] skupinovy T c 0.75 0.75 22 T c
provoz DC neni 3 =9
mozny N g N g
o 2
Jmenovity vystupni | 2/4 kHz* IN24 [A] 20 = 36 48 8.4 S
proud g N
Max. pfipustny 2/4 kHz* Imaxo4 [A] 25 3 45 6.0 10.5 3
vystupni proud po s =
dobu 60s 1)
Napéti motoru Un V] 0..3xUly/0Hz... 50 Hz, volitelné do 480 Hz
Ztratovy vykon (provoz s Iyy) Py [W] 30 50 60 100 130
Hmotnost m [kg] 0.65 0.95 0.95 14 14
Typtyp E82EV551_4B E82EV751_4B3) E82EV152_4B E82EV222_4B3)
Napéti sité Usi [V] 3/PEAC320V-00% .. 440V +00; 48Hz-0%...62Hz+01%
Alternativni DC napéjeni +Ug, Upc [V] DC 450V -00% ... 620 V + 00%
Ug
Data pro provoz z 3/PE AC 400V 400V 400V 400V
Jmenovity proud sité Isi [A] 2.2 29 s 6.6
Vykon motoru (4-pol. PN kW] 0.75 15 o 3.0
asynchronni) P [hp] 10 20 S 40
Vystupni vykon U, V, W Sna [KVA] 15 20 E s 47
Vystupni vykon +Ug, -Ug 2 Poc (kW] 0.75 0.75 E g 3.0
Jmenovity vystupni | 2/4 kHz* In2a [A] 2.2 29 g = 6.7
proud o
N
Max. pfipustny 2/4 kHz* Imaxo4 [A] 2.7 3.6 g 84
vystupni proud po S
dobu 60s 1)
Napéti motoru Un [V] 0..3xUgy/0Hz ... 50 Hz, volitelné do 480 Hz
Ztratovy vykon (provoz pfi Iny) Py [W] 50 60 130
Hmotnost m [kg] 0.95 0.95 14

) proudy pro periodické stfidani zatéZe 1 min. pretizeni proudem lyax S 2 min. zakladniho zatizeni proudem 751% Iy
2 mozny dodate&ny odbér vykonu z meziobvodu pfi provozu motoru s pfiméfenym vykonem

3 povolen provoz jen se sitovou tlumivkou /sitovym filtrem

spinaci frekvence ménice

3-4 BAS200VEC CZ 1.0 Lenze
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3.3 Pojistky a prlifezy vedeni
L1,L2,L3,N, U, V, W, PE
provoz s pretizenim 150 % provoz s pretizenim 120 %

typ sit tavna pojistka jistic prirez vedeni tavna pojistka jisti¢ prirez vedeni

VDE | UL VDE mm2 | AWG | VDE | uL VDE mm2 | AWG
E82EV251 28 M6A | 5A B6 A 1 17 | M6A | 5A B6 A 1 17
E82EV371 2B MI0A | 10A B10A 15 15 . . ; - .
E82EV551 2B :/’N’PEAC 240 y10A | 10A BI0A 15 15 | MIOA | 10A BI0A 15 15
EB2EV7S1 2B |y oo\ ou0y | MIBA | 15A B16 A 25 14 | M6A | 15A B16 A 25 14
E82EV152 2B M20A | 20A B20 A 2x15 | 2x15 | M20A | 20A B20 A 2x15 | 2x15
E82EV222 2B M20A | 20A B20 A 2x15 | 2x15 | - 3 : : .
E82EV551 2B M6A | 5A B6 A 1 17 | M6A | 5A B6 A ] 17
EBEVTS1 28 | o oo | MIOA | 10A B10A 15 15 | MI0A | 10A BI0A 15 15
E82EV152 28 M16A | 15A B16 A 25 14 | M6A | 15A B16 A 25 14
E82EV222 2B MI6A | 15A B16 A 25 14 | M6A | 15A B16 A 25 14
E82EV551 4B M6A | 5A B6 A 1 17 | M6A | 5A B6 A 1 17
E82EV751 4B M6A | 5A B6 A 1 17 | MBA | 5A B6 A 1 17
Es2EV152 4B |SPEACA00V | yioa | 104 B10A 15 15 | MI0A | 10A BI0A 15 15
E82EV222 4B M10A | 10A B10A 15 15 | M0A | 10A B10A 15 15

Lenze

DodrZet nérodni a regionaini predpisy (napf. VDE 0113, EN 60204)

Pfi provozu zafizeni s aprobaci UL:

e pouzit jen pojistky a drzaky pojistek s aprobaci UL:

— 500 V az 600 V v pfivodu sité (AC, F1 ... F3).
— vypinaci charakteristika "H” nebo "K5”.

e Pouzit jen vodiCe s aprobaci UL.

BA8200VEC CZ

1.0
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4 Instalace

Stop!

Regulator pohonu obsahuje soucastky, které mize ohrozit elektrostaticky nabo;j!
Pred zacatkem prace v oblasti pfivodu se pracovnik musi zbavit elektrostatického naboje.

4.1

411

4111

Dulezité pokyny

Ochrana osob

Ochrana osob pomoci proudovych chranicu

znacky na proudovych chranicich

nY
NN

nJ

typ proudového chranice

citlivy na stfidavy proud (RCCB, typ AC) | citlivy na pulsni proudy (RCCB, typ A) | citlivy na vSechny druhy proudu (RCCB,

typ B)

Definice pojmu

Ochrana osob a hospodarskych
zvirat

Poznamka k pouziti proudovych
chranicd FI citlivych na vSechny
druhy proudu

Jmenovity poruchovy proud

Instalovani

41.1.2

Oddéleni potencialti / bezpecny
dotyk

Nasuvné svorkovnice

Vyména vadnych pojistek

Odpojeni regulatoru pohonu od
sité

Lenze

Pro “proudové chranice (RCCB)” se v nasledujicim textu pouziva oznaceni “chranic Fl .

DIN VDE 0100 ochrannymi zafizenimi s poruchovym proudem (RCCB):

e Regulatory pohonu obsahuiji usmérfiovac sitového napéti. Pfi zkratu na kostru miZe vyhlazeny stejnosmémy poruchovy
proud blokovat vybaveni proudovych chraniéd, citlivych na stfidavé nebo pulsni proudy, a tim zrusit ochrannou funkci u vSech
provoznich prostiedkd, pfipojenych na tento proudovy chrani¢.

e Proto doporuCujeme:
- "proudové chranice FI citlivé na pulsni proud” v zafizenich s regulatory pohonu s jednofazovym pfipojenim sité (L1/N).

- "proudové chranice FI citlivé na vSechny druhy proudu” v zafizenich s regulatory pohonu s tfifazovym pfipojenim sité
(L1/L21L3).

e Proudové chranice citlivé na vSechny druhy proudu byly poprvé popséany v evropské normé EN_50178. Norma EN_50178
byla harmonizovéna a je v platnosti od fijna 1997. Tim nahrazuje narodni normu VDE_0160.
e Proudové chranice citlivé na vechny druhy proudu jsou také popsany v IEC_755.

e proudové chraniCe s jmenovitym poruchovym proudem:
- >30 mA: E82EV251_2B ... E82EV222_2B
— =300 mA: vSechny ostatni typy
e K chybnému vybaveni proudovych chrani¢d mize dojit v disledku
- kapacitnich vyrovnavacich proudd stinénych vedeni, vyskytujicich se pfi provozu (zvlasté u dlouhych stinénych pfivodi k
motoru),
- soucasného zapnuti vice regulatord na sit,
- pouziti dodate¢nych odruSovacich filtrdi.

Proudové chranice Fl instalovat jen mezi napdjeci sit a regulator pohonu.

Ostatni opatfeni pro ochranu osob

Ridici vstupy a vystupy jsou u véech regulatorti pohonu provedeny bezpotencialové.Pro bezpeény dotyk dbejte na popisy svorek
piislusnych regulatord pohonu.

VSechny nasuvné pfivodni svorky je nutno nasazovat a odpojovat jen ve stavu bez napéti!

Vadné pojistky vyménuijte jen ve stavu bez napéti a nahrazujte je jen pfedepsanym typem.

o V regulatoru pohonu je jesté 3 minuty po vypnuti nebezpecné napéti.

o P¥i skupinovém provozu (s propojenymi meziobvody) se musi u vech regulator pohonu nastavit blokovani regulatoru a
vSechny se musi odpojit od sité.

Bezpecnostni oddéleni regulatoru pohonu od sité provést stykacem na vstupu.

BA8200VEC CZ 1.0 4-1
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Ochrana motoru

Rozsahla ochrana proti pietiZeni:
— nadproudovym relé nebo hlidanim teploty

— Pro hlidani teploty motoru doporu€ujeme pouzivat PTC (pozistor) nebo teplotni spinag.
(tfifazové motory Lenze jsou standardné vybaveny teplotnimi spinadci).

— PTC nebo teplotni spinac je mozné pfipojit k regulatoru pohonu.
Pouzivat jen motory, jejichZ izolace je vhodna pro provoz s méniCem:
— izolaéni pevnost: max. U = 1,5 kV, max. du/dt = 5 kV/us

— Ttifazové motory Lenze jsou konstruovany pro provoz s ménic¢em.

— Pfi pouziti motord, jejichz izolace neni vhodna pro provoz s méni€em, prosime, obratte se
na Vaseho dodavatele motoru.

Typy sité / podminky pfipojeni na sit’

Dodrzujte omezeni pro jednotlivé typy sité!

sit’ provoz regulatoru pohonu poznamky
s uzemnénym nulovym povolen bez omezeni DodrZet jmenovité hodnoty
bodem hvézdy regulatoru pohonu.
(sité TT/TN)
s izolovanym nulovym mozné, jestlize je regulator pohonu chranén pfi zemnim zkratu v napéjeci Neni zaru€en bezpecny provoz pii
bodem hvézdy siti zemnim zkratu na vystupu ménice.
(sité IT) o vhodnymi zafizenimi, které reaguji na zemni zkrat a
e regulator pohonu je ihned odpojen od sité

Vzajemné ovliviiovani s kompenzaénim zafizenim

Regulatory pohonu odebiraji z napajeci stfidavé sité jen maly jalovy vykon na zakladni
harmonické. Kompenzace proto neni potfebna.

Kdyz pouZivate regulatory pohonu v sitich s kompenza&nimi zafizenimi, musite pouzit tato
zafizeni v zatlumeném provedeni.

—V takovém pfipadé se obratte na dodavatele kompenzacéniho zafizeni.

Specifikace pouzitych vodicu

Pouzité vodi€e museji vyhovovat aprobacim, pozadovanym v misté instalce (napf. UL).

Pouzit vedeni s malou kapacitou. Mérna kapacita:
—Zila/ zila < 75 pF/m
— zila / stinéni < 150 pF/m

Max. pfipustna délka pfivodu k motoru bez externich opatfeni:

—stinény: 10 m

— nestinény: 100 m

Uginnost stinéného privodu je uréena

— dobrym pfipojenim stinéni,

— nizkym odporem stinéni,
Pouzivejte stinéni s cinovanym nebo niklovanym médénym opletenim!
Stinéni z ocelového opleteni neni vhodné.

— stupném kryti stiniciho opleteni:
nejméné 70 % az 80 % s uhlem pFekryvani 90°.

BAS200VEC CZ 1.0 Lenze
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4.2 Mechanicka instalace
Upevnéni Rozméry
L&
Lisanl
[ 1 O]
a 2
1 I | 1
U U
al /I
~ ci
a c
Obr. 4-1 Mechanicka instalace
a[mm] atl [mm] b [mm] b1 [mm] b2 [mm] ¢ [mm] ¢t [mm] d [mm] e [mm]
E82EV251 2B
E82EV371_2B 170 140 - 160 120
E82EV551_2B
E82EV751 2B 230 200 - 220 180
E82EV152 2B
E82EV222 2B 60 30 290 260 - 280 240 140 16 6.5 275
E82EV551_4B
E82EV751 4B 230 200 - 220 180
E82EV152 4B
E82EV222 4B 290 260 - 280 240
Lenze BA8200VEC CZ 1.0 4-3
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N

4.3 Elektricka instalace
431 Zapojeni svorkovnic
Stop!

e Svorkovnice nejprve zapojit, pak nasunout!
e Nasazovani a snimani provadét jen po odpojeni regulatoru pohonu od sité!

e Pro ochranu pfivodl nasadit i nepouzité svorkovnice.

Jde to tak jednoduse!

Obr.4-2  Zapojovani svorkovnic

4-4 BAS8200VEC CZ 1.0 Lenze
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Vykonové privody

Stop!
Regulator pohonu typ E82EVxxx_2B pfipojit jen na sit’ 240 V!
VyS&Si sitové napéti regulator pohonu znici!

Pripojeni sité - regulator pohonu 240 V

E82EV251_2B
E82EV371_2B

L1 N PE L1 L2 PE
1/N/PE AC 240 V 2/PE AC 240 V
E82EV551_2B
E2Rv7si2Bly 4 & & 4 4 4 44—t
YYYY Yy YTYYY VY YYYY Ty
X1.1 [+ua-ua| L1 |Lom[ L3 | PE| +ua|-ua| L1 [Lom[ L3 | PE| |+ua|-us| L1 [Lo] L3 | PE|
L1 N PE L1 L2 PE L1 L2 L3 PE
1/N/PE AC 240 V 2/PE AC 240 V 3/PE AC 240 V

E82EV152_2B
E82EV222_2B
YYYY Y YV YYY VY Y YV

L3/N| PE| |+ug-ua| L1{ L1 [L2m{Lam] PE |

11

L1 L2 L3 PE
3/PE AC 240V

L3 PE | +UG| UG| L1 Lt |L2/N

1.5 mm’| f 1.5 m’|

2.5 mm* 25mm* | 2.5 mm!

x1.1 [+uel-ug] L1] L1]ron

1.5 mm’ f 1.5 mm’

25mm’ 25mm’l 2.5 mm’

1/N/PE AC 240 V 2/PE AC 240V
A Od pojistek ke svorkam piivést dva oddélené vodige prafez 1,5 mm’!

Obr. 4-3  Pfipojeni sité - regulator pohonu 240 V

+UG,-UG  napajeni DC

BA8200VEC CZ 1.0 4-5
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4.3.2.2 Pripojeni sité - regulator pohonu 400 V

E82EV551_4B
E82EV751_4B
E82EV152_4B
E82EV222_4B
I ZEERR
X1.1 [+ug-us| L1 L2 L3 ] PE]

L1 L2 L3 PE
3/PE AC 400V

Obr. 4-4  Pfipojeni sité - regulator pohonu 400 V

+UG,-UG  napajeni DC

43.2.3 Pripojeni motoru / externiho brzdného odporu

8200 vector

Y Y YYVYY VY Y
x22 [T1]12]  x2.1[PE[W]V [ U[BR2[BR1]
PES (
‘ PES
i
PES

M
3~
Obr. 4-5 Pfipojeni motoru
BR1,BR2  externi brzdny odpor
T, T2 hlidani teploty motoru (pozistor (PTC) nebo teplotni spinac)

Tip!

Pouziti co nejkratSich pfivodu k motoru pusobi pfiznivé na chovani pohonu.

4-6 BA8200VEC CZ 1.0
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Instalace odpovidajici EMK

we Uz ve
o O O
ur v wi
o O O

Obr. 4-6

()

© @ m O

Instalace odpovidajici EMK

Ridici pFivody a pfivod sité vést oddélené od pFivodu k motoru!
PouZit vedeni s nizkou kapacitou. Mé&rna kapacita:

e Zila/zila<75pF/m

o Zila/sinéni < 150 pF/m

kabelova priichodka v provedeni EMK

zpUsob zapojeni motoru podle typového Stitku

montazni deska s elektricky vodivym povrchem

stinéni kabelu pfipojit na kovovou plochu (potencial PE). Pouzit pfilozené upeviiovaci pfichytky.

BA8200OVEC CZ 1.0
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4.3.4 Ridici pfivody
4.3.41 Obsazeni svorek - standardni 1/O (X3)
Napajeni z interniho zdroje napéti X3/20 (+20 V DC, max. |Napajeni z externiho zdroje napéti + 24 V DC (+12 V DC -
40 mA) 0% ... +30 VDC + 0 %, max. 120 mA)
STANDARD S ﬁ GND2 Eﬁf GND2
GND1 GND1 GND1 GND1
S L e 00 7. 30000
X3 [62[ 7 [ 8] 9| 7 [20[28]e1 [e2es]Eaa0]a1]50] | X3 [62] 7] ? [e]7 |20|2|8|'5|1 |E2|El3|EI4|39|A‘|59|
1 \| \ \| \ Vo \\ \\ :
AQUTT AIN1 Yoy ) fpigour AQUTT AINt ] AR D'G"”“E
I I I I Il Il Il Il
7 >8 9 __l__i__l__l__ _____ | 7 i8 9 F U G
* S ke tok - +
. 1k ... 10k 24V ext.
[ (+12VDC-0%
il —
uuuuu +30VDC +0 %,
max. 120 mA)
SINNVNNMNMNNVNNNN
62 7 8 9 7 20 28 E1 E2 E3 E4 39 A1 59
= nejnutnéjsi zapojeni pro provoz
X3/ [typsignalu  |funkce uroven technické udaje
(tuéné pismo = nastaveni Lenze)
8 analogovy vstup skute¢né nebo zadané hodnoty 0..+5V rozliSeni: 10 bit
vstup prepnuti rozsahu prepinatem DIP a C0034 0..+10V odchylka od linearity: +0.5 %
0V..+10V teplotni chyba: 0.3 % (0 ... +60 °C)
0..+20mA vstupni odpor
+4 ... +20 mA e napétovy signal: > 50 kQ

+4 ... +20 mA (hlidani pferuSeni vedeni)

e proudovy signal: 250 Q

62 analogovy vystupni frekvence 0..+10V rozliSeni: 10 bit
vystup odchylka od linearity: +0.5 %
teplotni chyba: 0.3 % (0 ... +60 °C)
zatiZitelnost: max. 2 mA
28 blokovani regulatoru (CINH) 1=START
E11) aktivovani pevnych frekvenci (JOG) E1 E2
jgg; = :g :: JOG ! 0 vstupni odpor 3.3 kQ
E2 JOG2 0 1
- JOG3 = 40 Hz
digitalni vstupy JOG3 1 1 1 =HIGH (+12... +30 V)
E3 stejnosmérna brzda (DCB) 1 = DCB aktivni 0 =LOW(0..+3V)
E4 zména sméru otaéeni E4 (Urovefi SPS, HTL)
vpravo / vlevo (CW/CCW) cw 0
CCcw 1

Al digitalni vystup

pfipravenost k provozu

0/+20 V pfi internim DC
0/+24 V pfi externim DC

zatiZitelnost
10 mA
50 mA

9 - interni stabilizovany zdroj napéti DC pro +5.2 V (proti svorce X3/7) zatizitelnost: max. 10 mA
potenciometr zadané hodnoty
20 - interni zdroj DC napéti pro napajeni digitainich | +20 V (proti svorce X3/7) zatizitelnost: max. 40 mA
vstupl a vystupl (soucet vSech vystupnich proudd!)
59 - DC napajeni pro A1 +20 V (interni, mUstek na X3/20)
+24 'V (externi)
7 - GND1, referenéni potencial pro analogové - potencialové oddéleny od GND2
signaly
39 - GND2, referenéni potencial pro digitalni signaly |- potencialové oddéleny od GND1

") volitelny frekvenéni vstup 0 ... 10 kHz, konfigurace pomoci C0425

4-8
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signal na X3/8 poloha prepinace C0034
1 2 3 4 5
0..5V OFF OFF ON OFF OFF 0
0... 10 V (nastaveni Lenze) OFF OFF ON OFF ON 0
0..20mA OFF OFF ON ON OFF 0
4..20mA OFF OFF ON ON OFF 1
4..20mA s hlidanim preruSeni vedeni OFF OFF ON ON OFF 3
A0V .. +10V ON ON OFF OFF OFF 2
® Tip!
l e PFepina DIP a C0034 je nutné bezpodmineéné nastavit na stejny rozsah, protoze jinak
regulator pohonu nespravné interpretuje vstupni signal na X3/8.
e KdyZ je potenciometr Zadané hodnoty napajen z X3/9, je nutné bezpodminecné nastavit
prepinac DIP na rozsah napéti 0 ... 5V, jinak nebude vyuzit cely rozsah otacek.
Lenze BA8200VEC CZ 1.0 4-9
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4.3.4.2 Obsazeni svorek - aplika¢ni 1/O (X3)
Napéjeni z interniho zdroje napéti X3/20 (+20 V DC, max. |Napajeni z externiho zdroje napéti + 24 V DC (+12 V DC -
70 mA) 0% ...+30 V DC + 0 %, max. 200 mA)
APPLICATION A

+5V +5V
X3 [1u]11]2u]2 [62]63] 9| X3 [1u] 11]2u]2 [62]63] 9|
— [ 10k — 10k
AINT  AIN2 AOUT1 AOUT2 AT AIN2 AOUTT AOUT2
13679
Z 46810 GND GND 20V e +20v
X3 [at]a2] 7 | 7 [a4]59] 20] 28]E1 [ E2] E3] E4] E5| E6] X3 [a1]a2] 7 | 7 [aa]59]20] 28]E1 | E2] E3[ E4] E5] E6]
1U[ 112U 21 |62]63| 9 T T T 1T T 1T T 1 T T T
| \\ \ \‘ \] \‘ \‘ 1 | W R W N U Y
goolgojolo DIGOUT1 DIGOUT2  DFOUTT | l ! ‘: R DIGOUT1 DIGOUT2 | DFOUTI! ll ll ll \I ll \I
09000000008 [N W E A 0 Y P I A N N
Al A2 7 7 A4 59 20 28 E1 E2 E3 E4 E5 E6
s s e (+12VDC-0% ... +30V DC +0 %,
g g max. 200 mA)
2 4 10 = nejnutnéjsi zapojeni pro provoz
X3/ [typsignalu  |funkce uroven technické udaje
(tuéné pismo =nastaveni Lenze)
1U/2U [analogové kuteéné Zadané h .5V
ur2u vstupg x:t:;}l’/)s ute¢né nebo zadané hodnoty (Fidici g +iov rozligent: 10 bit
rozsah prepnout pomoci jumperu a C0034 0V +0V odchyllfa od linearity: +0.5 % o
— ——— — teplotni chyba: 0.3 % (0 ... +60 °C)
11721 vstupy skutecné nebo zadané hodnoty (Fidici 0...+20 mA :
d vstupni odpor
fc:g:ar)\ fepnout pomoci jumperu a C0034 :2 :gg mﬁ hlidanim pferuseni o napetovy signdl: > 50 k2
pfepnout pomoci jump .. 20 mA (s hlidanim preruseni o proudovy signal: 250 Q
vedeni)
62 Analogové vystupni frekvence 0..+10V rozligeni: 10 bit
vystupy 0..+20 mA odchylka od linearity: 0.5 %
4. +20 mA teplotni chyba: 0.3 % (0 ... +60 °C)
63 proud motoru zatizitelnost (0 ... +10 V): max. 2 mA
Ry (0/4 ... 20 mA) <500 Q
28 blokovani regulatoru (CINH) 1=START
E11) aktivovani pevnych frekvenci (JOG) E1 E2
JOG1=20Hz JOG1 1 0
T JOG2 = 30 Hz
E2" JOG3 =40 Hz J0G2 0 1 vstupni odpor: 3 kQ
JOG3 1 1
E3 digitalni vstupy |stejnosmérna brzda (DCB) 1=DCB 1 =HIGH (+12.... +30 V)
E4 zména sméru otaceni E4 0 =LOW(0..+3V)
vpravo / vievo (CW/CCW) W 0 (drover SPS, HTL)
ccw 1
=) neni predem konfigurovan -
E6 neni predem konfigurovan -
A1 digitalni pfipravenost k provozu zatiZitelnost
v, vystupy T oFedem konfi . 0/+20 V pfi internim DC 10 mA
nent predem konfigurovan 0/+24 V pfi externim DC 50 mA
A4 frekvenéni napéti meziobvodu HIGH: +18 V ... +24 V (HTL) 0..10kHz
vystup LOW: 0V zatiZitelnost: max. 5 mA
9 - interni stabilizovany zdroj napéti pro +5.2 V (proti svorce X3/7) zatizitelnost: max. 10 mA
potenciometr zadané hodnoty
20 - interni zdroj DC napéti pro napajeni digitainich | +20 V (proti svorce X3/7) zatizitelnost: max. 70 mA
vstupl a vystupl (soucet vSech vystupnich proudd!)
4-10 BA8200VEC CZ 1.0 Lenze




Instalace 20

X3/ |typ signalu  |funkce

(tuéné pismo =nastaveni Lenze)

uroven

technické tudaje

59 - DC napajeni pro A1 +20 V (interni, mUstek na X3/20) -
+24 V (externi)
7 - GND1, referenéni potencial pro analogové - potencialové oddéleny od GND2
signaly

") volitelny frekvenéni vstup 0 ... 100 kHz, jednostopy nebo dvoustopy, konfigurace pomoci C0425

signal AINx X3/ jumper A jumper B C0034
1 1U odstranit
0..5V 2 2U odstranit
. 1 1U 7-9
0... 10 V (nastaveni Lenze) 9 2U 8-10
1 1U 7-9
A0V...+10V ) 2 8-10
3 m 0y 720
0..20mA 9 9l
1 1l
4..20mA 9 9l
P , 1 1l
4..20mA s hlidanim pferuSeni vedeni 2 2l
signal AOUTX X3/ jumper C jumper D
. 1 62 1-3
0... 10 V (nastaveni Lenze) 9 63 2.4
1 62 3-5
0...20 mA ) 6 4.6
® Tip!
l e Jumpery a C0034 je nutné pro kazdy analogovy vstup bezpodmine&né nastavit na stejny
rozsah, protoze jinak regulator pohonu nespravné interpretuje vstupni signaly na AIN1 a AIN2.

e KdyZ je potenciometr Zadané hodnoty napajen z X3/9, je nutné bezpodminecné nastavit
jumper na rozsah napéti 0 ... 5V, jinak nebude vyuzit cely rozsah otacek.

Lenze

BA8200OVEC CZ 1.0
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20| Instalace

4.3.5 Zapojeni vystupu relé

8200 vector

X1.2 |K14[K11|K12

PES

PES

AC240V/3A
DC24V/2A..DC200V/0.18 A

Obr. 4-7  zapojeni vystupu relé K1

PES Zakongeni Vf. stinéni spojenim PE s pfichytkou stinéni
X1.2/  |typ signalu funkce poloha pfi sepnutém relé technické tudaje
(tuéné pismo = nastaveni Lenze)
K11 vystup relé vystupni rozpinaci kontakt relé rozepnut
TRIP AC 240 VI3 A
K12 stfedni kontakt relé DC 24 VI2A...DC 200 V/0.18 A
K14 vystupni spinaci kontakt relé sepnut jednoducha zakladni izolace
TRIP
Nebezpedi!

e Svorky vystupu relé maji jednoduchou zakladni izolaci (jednoduchd izolaéni vzdalenost)
e Pfi poruSené izola¢ni vzdalenosti je bezpe&ny dotyk zaru€en jen pfi dodate€nych opatfenich.

Tip!
Konfigurovani vystupu relé: (@ 7-43)

4-12 BAS200VEC CZ 1.0 Lenze



5.1

5.1.1

Lenze

Uvedeni do provozu (Eo ;T)

Uvedeni do provozu

Nez zac¢nete

Tip!

Regulator pohonu je z vyroby nastaven tak, aby mohl byt pouzit s nasledujicimi standardnimi
Ctyfpblovymi asynchronnimi motory s odpovidajicim vykonem:

—230/400 V, 50 Hz

—280/480 V, 60 Hz

—400V, 50 Hz

Dodrzte pFislusné poradi krok( pfi zapinani.(d 5-5)

PFi poruchach béhem uvadéni do provozu Vam pomuze kapitola "Hledani zavad a odstranéni
poruch”: (i3 8-1)

Zkontrolujte ...

... pred pfipojenim sitového napéti

Uplnost zapojeni a zvlasté pripadné zkraty mezi fazemi a na zem
KdyZ neni pouzit Zadny funk&ni modul (stav pfi dodani):
— je nasazeno kryci vi¢ko FIF?

KdyZ je pouzit interni zdroj napéti X3/20 standardniho 1/O:
— jsou propojeny svorky X3/7 a X3/397?

Je jmenovita frekvence U/f pfizplsobena zpUsobu zapojeni motoru?(d 7-4)

Je konfigurace analogovych vstupu a vystupl pfizplsobena podle zapojeni?(@ 7-34)
Je konfigurace digitalnich vstupl a vystupl pfizplsobena podle zapojeni?(£a 7-41)
Jsou spravné nastaveny parametry pohonu, podstatné pro Vase pouziti?

V pfipadé potfeby pfizplsobte pomoci ovladaci jednotky (keypad) nebo PC.(d 6-1 ff)

BA8200VEC CZ 1.0 5-1



5.1.2

Uvedeni do provozu

wagwaw s

parametry pohonu, potrebné pro uvedeni do provozu

V uzivatelské nabidce (user-menu) najdete vSechny parametry, které umozni uvedeni do provozu
pro standardni pouziti s fizenim podle linearni charakteristiky U/f. Po zapnuti sité je aktivni nabidka
user-menu.

Tip!
e Pomoci C0002 "Pfenos sady parametrd” miizete pohodiné prenaset konfiguraci z jednoho

regulatoru pohonu na jiny, nebo obnovit vyrobcem dodavany stav opétnym zavedenim
vyrobniho nastaveni.

e Podrobné informace o uzivatelské nabidce (user-menu): (3 7-54)

Timto zpisobem zménite parametry v nabidce user-menu:

akce tlacitka vysledek |poznamka priklad
1. Nasadit Funkce je aktivni. zobrazi se prvni kod v user-menu (C0517/1,

keypad XX.XX Hz |vyrobninastaveni: CO050 = vystupni frekvence).
2. |Zablokovat nutné, jen kdyz chcete provést prenos sady parametrti (C0002)

regulator

pohonu
3. |Nastaveni [ 1-) C0012 (doba rozbéhu) zmensit
1 parametru ) YOO Zvolitked 002 25.00sna1.00s
5. (-] u kodu bez subkddu: ihned skok na

oo
6. QO | XXX zvolit subkod
7. ® 5.00s
8. QO | XXXXX nastavit parametr 1.00s
9. STOFE potvrdit zapis, kdyz ¥ blika
() potvrdit zapis, kdyz ¥ neblika; neni aktivni

10. pro nastaveni dal$ich parametrd zacit znovu "smycku” na fadku 3.

BAS200VEC CZ 1.0 Lenze
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Uvedeni do provozu (@) 4
ON
Vyrobni nastaveni v nabidkach user-menu:
parametry pohonu kod vyrobni nastaveni podrobny
popis
Indikované hodnoty
vystupni frekvence I C0050 I jen indikace
Analogové vstupni signaly
rozsah zadanych hodnot  7-20
s funkénim modulem - standardni 1/0 C0034 -0- 0..#5V/0..+10V/0..+20 mA analogovy vstup 1 (X3/8)
s funkénim modulem - aplikacni I/O C0034/1 -0- 0..#5V/0..+10V analogovy vstup 1 (X3/1U)
C0034/2 -0- 0..#5V/0..+10V analogovy vstup 2 (X3/2U)
Digitalni vstupni signaly
Pevn konfigurace digitélnich vstupnich signall C0007 0- E4 E3 E2 E1 0 741
(pevné uréi, které digitalni funkce regulatoru CW/CCW DCB JOG2/3 | JOG1/3
pohonu budou aktivovany digitainimi vstupy) smar otateni | stejnosméma | LOW | HIGH |JOGT (20 Hz)
vpravo / vlevo brzda HIGH LOW |JOG2 (30 Hz)
HIGH HIGH [JOG3 (40 Hz)
pevné frekvence
Udaje stroje
rozsah otafek min. vystupni frekvence C0010 | 0.00 Hz 0 713
max. vystupni frekvence C0011 | 50.00 Hz
doba rozbéhu a doba rozbéhu C0012| 5.00s (3 715
dobéhu doba dobéhu C0013| 5005
Chovani pohonu
proud, togivy moment, |jmenovita frekvence U/f C0015 | 50.00 Hz 74
vykon 2vygeni Upin C0016 | 0.00%
Pfenos sady parametrt
€0002 -0- funkce provedena 3 7-52
Zvolend sada parametr regulatoru pohonu se -1- vyrobni nastaveni=> PAR1
prepise nastavenim z vyroby. 2 vjrobni nastaveni= PAR2
-3- vyrobni nastaveni= PAR3
4- vyrobni nastaveni= PAR4
V$echny sady prametrli regulatoru pohonu prepsat -10- keypad = PAR1 ... PAR4
daty z ovladaci jednotky (keypad).
Jednotlivou sadu parametrd regulatoru pohonu -11- keypad = PAR1
pfepsat daty z ovladaci jednotky (keypad). 12- keypad = PAR?2
-13- keypad = PAR3
-14- keypad = PAR4
V§echny sady parametr( z regulatoru pohonu -20- PAR1 ... PAR4 = keypad
zkopirovat do ovladaci jednotky (keypad).
Dal$i moznosti pfenosu sad parametrd. -31-... -80- [ 7-52
Lenze BA8200VEC CZ 1.0 5-3




(Eo '15 Uvedeni do provozu
ON
5.1.3 Nabidka "ALL” - pristup ke vS§em parametrim pohonu

V nabidce "ALL” najdete vSechny parametry pohonu. Jejich nastavenim muzete optimalizovat
chovani pohonu nebo provést nastaveni pro uvedeni do provozu pfi specialnich aplikacich.

Tip!
Tabulka kodu je tfidéna ve stejném poradi jako nabidka "ALL”.(03 14-9)

Timto zpisobem zménite parametry v nabidce ”ALL”:

akce tlacitka vysledek |poznamka priklad
1. Nasadit Funkcel[=e] je aktivni. Zobrazi se prvni kdd v nabidce user-menu
keypad XXXX Hz |(CO517/1, vyrobni nastaveni: C0050 = vystupni frekvence).
2. Prejit do =D |0 prejit na funkeni litu 2
3 nabidky "ALL” )
4. Q0 (AL zvolit nabidku "ALL” (seznam vSech kéd(i)
5. = (0 potvrdit volbu a prejit na funkéni listu 1
6. |Zablokovat nutné, jen kdyz chcete ménit C0002, C0148, C0174 a / nebo C0469 v kddu C0412, subkod 3 zadat
regulator hodnotu 3
pohonu
7. Nastavit [
8. parametr QO | XXXX zvolit kod o412
9. (] u kodu bez subkodu: automaticky skok na [Paral.
oot
10. QO | XXX zvolit subkad 003
. ]
12. QO | XXX nastavit parametr 3
13. STOFE potvrzeni zapisu, kdyz je zobrazen znak
(] potvrzeni zapisu, kdyZ neni zobrazen znak-» ;@I neni aktivni
14. pro nastaveni dal$ich parametri zacit znovu "smycku” na fadku 7.

Dulezita vyrobni nastaveni v nabidce ”ALL”

Parametry pohonu | kod |erobni nastaveni popis
Analogové / digitalni vstupni signaly
volna konfigurace analogovych vstupnich signald C0412 0 7-34
C0412/1 -1- zdroj zadané hodnoty 1 (NSET1-N1): X3/8 pfip. X3/1U nebo X3/11
C0412/2 -1- zdroj zadané hodnoty 2 (NSET1-N2): X3/8 pfip. X3/1U nebo X3/11
Data stroje
mezni hodnoty proudu | motoricky C0022 | 150 % L 7-14
generatoricky C0023 | 150 %
Chovani pohonu
proud, druh provozu C0014 2- linedrni charakteristika U/f, U ~ f s konstantnim zvySenim Uy, omy 72
:/(;'/ig moment, kompenzace skluzu C0021| 0.0% o0 7-6
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Uvedeni do provozu (Eo ;T)

ON
5.2 Uvedeni do provozu bez funkéniho modulu
® Tip!
l e Regulator pohonu je schopen funkce jen pfi nasazeném krycim vic¢ku FIF!

— Kdyz chybi kryci vicko FIF, blika zelena LED (keypad: EMEME). Regulator je blokovan.
— P¥i dodani je kryci vicko FIF nasazeno. Nachazi se pod zaslepovacim krytem (viz pfeloZzena
prvni stranka tohoto popisu).

e ProtozZe regulator pohonu bez funkéniho modulu nema fidici svorky, mize se spusténi a
zastaveni provést za provozu také spinanim sité.
— P¥i cyklickém zapinani: dodrzet pfestavky v trvani 3 minut!

o Funkcelst] ulozi pfi vypnuti sité nebo pfi pferuseni provozu zadanou hodnotu v okamziku
preruseni. Po obnoveni napéti v siti se pohon samo¢inné rozb&éhne!

e Kdyz se pohon v kroku 3. nerozbéhne (@ nezhasne), stisknéte pro povoleni funkce
(odblokovani) regulatoru.

krok reakce pohonu
1. Keypad nasadit do rozhrani
AIF (L3 6-2)
2. Zapnout sitové napéti regulator pohonu je pfipraven k provozu asi za 1 vtefinu sviti zelend LED
keypad:
3. Zadat zadanou hodnotu aktivovat ()
iCset]
funkeil szt smér otaceni vpravo o zhasne
Pohon se rozbéhne.
smér otaceni vievo (v) Displej ukazuje vystupni
frekvenci.

4. Pfip. optimalizovat chovani |EJ 7-1 a nasl.
pohonu.
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(Eo '15 Uvedeni do provozu

5.3 Uvedeni do provozu s funkénim modulem - standardni 1/O

Tip!
e Uvedeni do provozu s vyrobnim nastavenim je mozné bez ovladaci jednotky (keypad), pokud
nemusite provadét krok 6.

e KdyZ provadite uvedeni do provozu s konfiguraci, ktera se liSi od vyrobniho nastaveni,
prectéte si pokyny ve sloupci s individualnim nastavenim”.
e Dbejte na to,
— abyste méli spravné nastaven rozsah zadanych hodnot prfepinacem DIP na funkénim
modulu,
— a C0034 byl pfizplsoben nastaveni pfepinace DIP
— P¥iklad: Zadavani Zadanych hodnot (0 ... 5 V) potenciometrem X3/7, X3/8 a X3/9
= C0034 = 0, pfepinac DIP 1 = OFF, 2 = OFF, 3 =0N, 4 = OFF, 5 = OFF
e Regulator pohonu je schopen funkce, jen kdyZ na X3/28 je urovern HIGH (povoleni funkce
regulatoru pres svorku).
— Méjte na zfeteli, Ze zablokovani regulatoru muze byt nastaveno z vice zdroji. Tyto zdroje
pusobi jako seriové fazené spinace.

— KdyzZ se pohon nerozb&hne pies povoleni funkce regulatoru, nastavené na X3/28,
zkontrolujte, zda neni nastaveno zablokovani regulatoru jinym zdrojem. (&3 7-12).

krok s vyrobnim nastavenim s individualnim nastavenim reakce pohonu
1. Keypad nasadit na rozhrani
AIF(LD 6-2)
2. Zapnout sit Regulétor pohonu je pfipraven k provozu asi za 1 vtefinu. Zelena LED blika.
Blokovani regulatoru je aktivni keypad:
3. Vybudit digitalni vstupy E4 | E3 | E2 | E1 |e Pomoci C0410 pfizplsobit digitalni vstupy jejich
otadeni pouziti.
vpravo Low o Digitalni vstupy vybudit tak aby se po povoleni
= LOW | LOW | LOW funkce regulatoru pres svorku mohl pohon
otaceni HIG .
rozbéhnout.
vlevo H
4. Zadat zadanou hodnotu Na X3/8 nastavit napéti 0 ... +10 V e podle polohy pfepinace DIP na modulu:
- na X3/8 privést proud nebo napéti
- zkontrolovat C0034
o DalSi moznosti pro zadavani Zadané hodnoty:
(B3 7-19)
5. Povolit funkci regulatoru pfes X3/28 = HIGH (+12 ... 30 V) Zelena LED sviti
svorku zhasne
Pohon se rozbéhne.
6. Pfip. optimalizovat chovani L 7-1 anasl.
pohonu
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Uvedeni do provozu (@) 4

Uvedeni do provozu s funkénim modulem - aplikaéni I/O

Tip!

Uvedeni do provozu s vyrobnim nastavenim je mozné bez ovladaci jednotky (keypad), pokud
nemusite provadét krok 6.

Kdyz provadite uvedeni do prvozu s konfiguraci, ktera se li8i od vyrobniho nastaveni, pfecététe

si pokyny ve sloupci s individualnim nastavenim”.

Dbejte na to,

— abyste méli spravné nastaven rozsah zadanych hodnot pomoci jumpert A a B na funkénim
modulu

— a C0034 byl pfizplisoben nastaveni jumper(

— PFiklad: Zadavani bipolarni Zadané hodnoty (-10 V ... +10 V) pfes X3/1U
= C0034/1 =1, jumper A v poloze “7 - 9"

Regulator pohonu je schopen funkce, jen kdyZ na X3/28 je uroven HIGH (povoleni funkce

regulatoru pres svorku).

— Méjte na zfeteli, Ze zablokovani regulatoru maze byt nastaveno z vice zdroju. Tyto zdroje
pusobi jako seriové fazené spinace.

— Kdyz se pohon nerozbé&hne pfes povoleni funkce regulatoru, nastavené na X3/28,
zkontrolujte, zda neni nastaveno zablokovani regulatoru jinym zdrojem. (& 7-12).

krok s vyrobnim nastavenim s individualnim nastavenim reakce pohonu
1. Keypad nasadit do rozhrani
AIF.(EJ 6-2)
2. Zapnout sitové napéti Regulator pohonu je pfipraven k provozu asi za 1 vtefinu. Zelend LED blika
Blokovani regulatoru je aktivni. Keypad: keypad: FM INE
3. Vybudit digitalni vstupy E4 | E3 | E2 | E1 |e Pomoci C0410 pfizplsobit digitalni vstupy jejich
otadent Low pouziti
vpravo e Digitalni vstupy vybudit tak aby se po povoleni
oaceni HIG LOW | LOW | LOW funkce regulatoru pfes svorku pohon mohl
rozbéhnout.
vlevo H
4. Zadat Zadanou hodnotu Na X3/8 nastavit napéti 0 ... +10 V. e Podle nastaveni jumper( na modulu
— pfivést proud na X3/11 nebo X3/2I
- nebo privést napéti na X3/1U nebo X3/2U
— zkontrolovat C0034.
o Dali moZnosti pro zadavani Zadané hodnoty:
(Ed 7-19)
5. Povolit funkci regulatoru pres X3/28 = HIGH (+12 ... +30 V) Zelend LED sviti.
svorku zhasne
Pohon se rozbéhne.
6. Prip. optimalizovat chovani 0 7-1 anasl.
pohonu
Lenze BA8200VEC CZ 1.0 5-7
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Uvedeni do provozu

Uvedeni do provozu se sbérnicovymi komunikaénimi moduly

Postup pro uvedeni do provozu najdete:

kombinace regulator pohonu + funkéni modul

popis
Systembus (CAN) (0 9-1 anasl.
PROFIBUS-DP Viz provozni navody komunikaénich moduld
INTERBUS

LECOM-B (RS485)

BA8200VEC CZ

1.0

Lenze




Parametrovani

6 Nastaveni parametru

6.1 VSeobecné

e Nastavenim parametrl muzete regulator pohonu pfizpusobit pro Vase pouziti.Podrobny popis
funkci najdete v knihovné funkci.(&a 7-1 a nasl.)
o Mozna nastaveni parametr( pro jednotlivé funkce jsou uspofadana v kédech: :
— Kaddy jsou Cislovany a jejich oznaceni zacina pismenem "C”.
— Struény prehled o vSech kodech poskytuje tabulka kédd. Kody jsou v ni sefazeny vzestupné
podle Cisel a tim slouzi jako stru¢na ”"pfirucka”.(£a 14-9)
— Kazdy kod obsahuje parametr, kterym muzete Vas pohon pfizplsobit a optimalizovat.
— Pro zvySeni pfehlednosti pfi nastavovani maji nékteré kody subkddy, které obsahuji
parametry (pfiklad: C0410).

o Parametry nastavujete bud pfes komunika¢ni moduly - ovladaci jednotku (keypad) / LECOM-A
(RS232) - nebo sbérnicové moduly, které jsou dodavany jako pfisluSenstvi.

® Tip!

l e Prehled vSech konfigurovatelnych signalu najdete ve schematech signalovych tokd. (23 14-1)

e Pokud byste pfi nastavovani parametru ztratili pfehled o Upravach, zavedte pomoci C0002
nastaveni Lenze a zacnéte znovu od zacatku.

6.2 Nastaveni parametri pomoci komunika¢nich modult

Pfes komunikaéni moduly mizete

e nastavit parametry regulatoru pohonu

e ovladat Vas regulator pohonu (napf. blokovat nebo povolit funkci)
e zadavat zadané hodnoty

e indikovat provozni udaje

e prenaset sady parametrl na jiné regulatory pohonu

® Tip!

l Nasazeni nebo vyjmuti komunika¢nich moduld a nastavovani parametr(i je mozné i za provozu.
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6.2.1

6.2.1.1

6.2.1.2

Parametrovani

Nastaveni parametra s ovladaci jednotkou (keypad)

Nastaveni parametrt se provadi pomoci tlacitek na ovladaci jednotce (keypad).

Bez ru€niho terminalu mizete ovladaci jednotku nasadit pfimo do rozhrani AIF.S ru¢nim terminalem
ho muzete spojit s AIF pfes kabely s raznou délkou.

Vseobecné udaje / podminky pouzivani

izolaéni napéti proti referenéni zemi / PE 50 VAC
stupen kryti IP55
teplota okoli Zza provozu: -10...+60 °C
pii dopraveé: 25 ... 160 °C
pfi skladovani:  -25...+60 °C
klimatické podminky tfida 3K3 podle EN 50178 (bez oroseni, stfedni relativni vihkost 85 %)
rozméry (L x B x H) 75 mm x 62 mm x 23 mm

Instalovani /uvedeni do provozu

s ruénim terminalem

bez ruéniho terminalu

zékladni pfipojeni

1. Pfip. zasunout keypad do terminalu a
pfiSroubovat.

2. Terminal pfipojit do rozhrani AIF
prodluZovacim kabelem.

AIF.

1. Keypad zasunout do konektoru rozhrani

E82ZWLxxx

Mizete komunikovat s pohonem.

Pfi zapnutém sitovém napéti je komunikaéni modul pfipraven k provozu.

AlF

8200 vector

Tip!

e Ovladaci jednotka (keypad) je v ruénim terminalu upevnéna na zadni strané Sroubem

(sejmout gumovy obal).

e Ovladaci jednotku (keypad) muzete pomoci "montazni sady (dvefe)’upevnit napf. na sténu
rozvadéce (vyfez v panelu 45,3 x 45,3 mm).

6.2.1.3 Indikace a funkce
[A] | funkéni tlaitka
@ N |E indikace stavu
—mmm e g

sloupcovy indikator

E__Hfeo=e=.0080mH | [

@ Hi v A |I| D] |funkéni lista 1

m .
R T T T P [E] |funkénilita 2

@_\\O\' & @ [F] | pro zménu aktivni sady parametr(

(6] | eislo kédu Kdy2 pfislusna hodnota
0 & & H |gislo subkodu blika, mGze byt zménéna.
(1] |hodnota parametru s jednotkou
6-2 BA8200VEC CZ 1.0 Lenze
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[A]  |Funkéni tlacitka

Je potvrzeno textem STOFE na displeji.

tlacitko funkce vysvétleni

a povoleni funkce regulatoru pohonu X3/28 musi byt na trovni HIGH

blokovani regulatoru (CINH) nebo Quickstop (QSP) Konfigurace v C0469.

prejit z funkEni liSty 1 « na funkéni listu 2

(-]} pfesun napravo / nalevo v aktivni funkéni listé. Aktudini funkce je oramovana

(A]V] zvétSeni / zmenSeni hodnoty Mohou se ménit jen blikajici hodnoty.
zrychleni zmény: drzet stisknuté tlacitko

UloZeni parametru, kdyz blika znak 2 .

Indikace stavu
(Popis poruchovych hlageni)(CA 8-1 a nasl.)

indikace vyznam vysvétleni

RDY pfipraven k provozu

blokovani impulst vykonové vystupy jsou blokovany

prekrogeny nastavené meze proudu €0022 (motoricky) nebo C0023 (generatoricky)
vystraha je aktivni

porucha je aktivni

Sloupcovy in

dikator

Hodnota nastavena v C0004 v %.

(Nastaveni Lenze: pomérné zatiZeni pfistroje C0056).

rozsah indikace: - 180 % ... + 180 % (dilek = 20 %)

D]  |Funkéni lista 1
funkce vyznam vysvétleni
zadani zadané hodnoty pomoci@ @ Neni mozné pii aktivované ochrané heslem (na displeji = "L0c ")
indikaéni funkce Aktivni po kazdém zapnuti sité.
e user-menu, indikovat pamétové misto 1 (C0517/1)
o indikovat aktivni sadu parametr(i
zvolit kéd Indikovani &isla aktivniho kédu na &tyfmistném displeji.[G]
zvolit subkéd Indikovéni &isla aktivniho subkédu na tfimistném displeji.[H]
zménit hodnotu parametru (sub)kodu indikovéani aktulni hodnoty na pétimistném displejil1]
HIL indikovani hodnot delSich nez 5 mist

H: vy$S$i mista zobrazeni "HI" na displeji
L: nizsi mista zobrazeni "LO" na displeji
[E]  |Funkéni lista 2
funkce vyznam vysvétleni
zvolit sadu parametrd 1 ... 4 k provedeni zmén e zobrazi se napt. PS2 ([F)
e Aktivovani sad parametrli je mozné jen digitalnimi signaly
(konfigurace v C0410).
zvolit U¢astnika na systémové sbémici (CAN) U zvoleného U¢astnika Ize ménit parametry z aktualniho pohonu.
=9 funkce je aktivni
zvolit nabidku uSEr  seznam kddu v user-menu (C0517)

Po kazdém zapnuti sité je aktivni nabidka user-menu. V pfipadé

potieby zménit na ALL .

ALL seznam véech kod

Funcl  pouze kody, specifické pro funkéni moduly INTERBUS,
PROFIBUS-DP a LECOM_B

Lenze

BA8200VEC CZ

1.0
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6.21.4 Zmeénit parametr a ulozit pomoci ovladaci jednotky (keypad)

o Tip!
l Po zapnuti sité je aktivni nabidka user-menu. Pro vyvolani vSech kédi musite prejit do
nabidkyALL .

akce tlacitka vysledek |poznamka priklad
1. Nasadit Funkcel[P=e] je aktivni. Zobrazi se prvni kdd v nabidce user-menu

ovladaci XXXX Hz |(CO517/1, nastaveni Lenze: CO050 = vystupni frekvence).

jednotku

(keypad)
2. Pfip. pfejit do =D |6 prejit na funkeni litu 2
3 nabidky "ALL” )
4. Q0 |ALL zvolit nabidku "ALL" (seznam vSech kddu)
5. = (0 Potvrdit volbu a pfejit na funkéni listu 1
6. |Zablokovat je nutné, jen kdyz ménite C0002, C0148, C0174 a / nebo C0469

regulator

pohonu
7. |Nastavit (1] do C0412, subkdd 3 vloZit
8. parametr 00 00X Zvolitked 092 hodnotu 3
9. (] u kédl bez subkoédu: automaticky skok na

oo
10. QO | XXX zvolit subkod 003
. ]
12. QO | XXX nastavit parametr 3
13. STOrE zapis potvrdit, kdyZ blika->
(] zapis potvrdit, kdyz ¥ neblika; neni aktivni

14. Pro nastaveni dal§iho parametru zacit "smycku” opét na fadku 7.

6.2.1.5 Zména sady parametrt

Tip!

Pomoci ovladaci jednotky (keypad) miizete ménit sady parametrd jen pro provadéni zmén
parametrl. K aktivovani sady parametrd pro provoz musite pouzit digitalni signaly (konfigurované

v C0410)!
Sadu parametru, ktera je prave aktivovana pro provoz si mizete nechat zobrazit pomoci funkceZ=]

akce tlacitka vysledek |poznamka priklad
1. |Zvolit funkci = |6 prejit na funkéni listu 2 Zvolit sadu parametrd 2.
2. (1)
3. |Zvolit sadu Q0 |..Y zvolit sadu parametrd, ktera se ma ménit 2
g |parametrd = |0 potvrdit volbu a prejit na funkeni &ty 1
5. |Nastavit podle popisu v kap. 6.2.1.4
parametr

BA8200VEC CZ 1.0
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1.6

Parametrovani

Dalkové nastaveni parametrd uc¢astnika Systembus

® Tip!

Misto pres funkci muzete Ucastnika systémové sbérnice zvolit také pomoci C0370.

akce tlacitka vysledek |poznamka priklad
1. |Zvolit funkci D |0 prejit na funkéni listu 2 Nastavit dalkové parametry
2 ee = systémového U¢astnika 32.
3. |Zvolitadresu Q0 |/..63 |zvolitadresu GdastnikalCd 9-5 ff) 32
4. Gcastnika @ (0 potvrdit adresu a pfejit na funkéni listu 1
— Nyni je mozné provadét dalkové zmény parametrd icastnika.

5. Nastavit podle popisu v kap. 6.2.1.4

parametr VSechna nastaveni jsou pfevedena na zvoleného Ucastnika.
6.2.1.7 Zmény polozek v uzivatelské nabidce(user-menu)

® Tip!
l Podrobné informace o nabidce user-menu: (&3 7-54)

akce tlacitka vysledek |poznamka priklad
1. Pfejit do @D 0 prejit na funkeni litu 2
2 nabidky "ALL )
3. Q0 (AL zvolit nabidku "ALL” (seznam vech kod(i)
4. & (0 potvrdit volbu a pfejit na funkéni listu 1
5. | Zvolit nabidku (-] Na misto 2 v nabidce

user-menu : user-menu zapsat C0014 (druh
6. o |0517 kéd pro user-menu 051 | provozu). Dosavadni nastaveni
7. |Zvolitmisto v (1) Zobrazi se kdd, uloZzeny v C0517/1 se prepise.

paméti oo (nastaveni Lenze: vystupni frekvence C0050)
8. ool .. zvolit subkdd ooe

010
9. |Zménit zapis
10. QO | XXXxXX zadat ¢islo kédu iy
Nekontroluje se, zda existuje kdd s timto Cislem!
"0" se zadava pro smazani zapisu.

1. STO-E zapis potvrdit
12. Pro zménu dalSich mist v paméti zacit "smycku” opét na fadku 7.
Lenze BA8200VEC CZ 1.0 6-5
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Aktivovani ochrany heslem

(Ize pouzit od verze pristroje E82 ... Vx11 spolu s ovladaci jednotkou (keypad), verze E82B ... Vx10)

Tip!
e P¥i aktivované ochrané heslem (C0094 = 1 ... 9999) mate volny pfistup jen do nabidky

user-menu.

e Abyste mohli provadét vsechny dalsi funkce, musite nejprve zadat heslo.

e Nezapomerite VaSe heslo! KdyZ heslo zapomenete, obratte se na servis Lenze.

Aktivovani ochrany heslem

akce tlacitka vysledek |poznamka priklad
1. |Pfejitdo =0 0 prejit na funkéni listu 2
) nabidky "ALL )
3. VO |ALL zvolit nabidku "ALL” (sezanm vSech kod()
4. 1) potvrdit volbu a pfejit na funkéni listu 1
5. |zadatheslo ® Zadat a aktivovat heslo 123.
6. (4] 0084 kod pro heslo 0094
7. e
8. (A) XXX nastavit heslo 123
9. STOrFE potvrdit heslo
10. |Aktivovat heslo 2] prejit na funkéni listu 2
fechodem do
1. Eabidky g
12. |user-menu QO |JSE- zvolit nabidku user-menu
13. = (0 potvrdit volbu a pfejit na funkéni listu 1
0— Symbol klice ukazuje, Ze ochrana heslem je aktivovana.
Vyvolani funkce, chanéné heslem
akce tlacitka vysledek |poznamka priklad
1. |Vyvolat funkci |rizna PASS Provadi se pokus vyvolat funkci chranénou heslem. Docasné deaktivovat heslo 123
chranénou i} Oblika
heslem 0—
2. |Docasné (4] PRSS nastavit heslo 123
deaktivovat X0
ochranu 0—
heslem
3. SLO0FE potvrdit heslo
0— zhasne
4. |Volny pfistup  |rlzna Nyni mate opét volny pfistup na vechny funkce.
na vSechny
funkce
5. |Ochranu = e prejit na funkeni litu 2
heslem znovu
6. aktivovat dnd
7. |pfechodem do QO |(JSEF zvolit user-menu
8. user-menu = (0 potvrdit volbu a prejit na funkéni listu 1
0— ochrana heslem ja opét aktivni
6-6 BAB200VEC CZ 1.0 Lenze



Trvalé deaktivovani ochrany heslem

Parametrovani

akce tlacitka vysledek |poznamka priklad
1. Prejit do PARSS Oblika Trvalé deaktivovani hesla 123.
nabidky "ALL” fi]

0—
2. (4] PASS nastavit heslo 123

XXXX

0—
3. SLOFE potvrdit heslo

0— zhasne
4. & (6 prejit na funkeni litu 2
5. e
6. Q0 (AL zvolit nabidku "ALL” (seznam vech kod(i)
7. (1) potvrdit volbu a pfejit na funkéni listu 1
8. Trvale (-]
deaktivovat -
% |octran o |ooy kod pro heslo 0094
10. [heslem (-}
1. (A) [i] smazat heslo 0
12. StO-E potvrdit zapis
Nyni méate opét volny pfistup na vechny funkce

Lenze BA8200VEC CZ 1.0 6-7




6.2.2

6.2.2.1

Parametrovani

Nastaveni parametrii komunikaénim modulem LECOM-A_(RS232)

Komunikaéni modul LECOM-A (RS232) pfipojuje regulator pohonu pfes rozhrani RS232 k
nadfazenému fidicimu pocitaci (napf. PC).

Abyste mohli s komunikaénim modulem pracovat, potfebujete nasledujici soucasti pfislusenstvi:

e Software pro nastaveni parametrd “Global Drive Control (GDC)”, verze 3.2 nebo vysSi

e systémovy kabel PC

VsSeobecné udaje / podminky pouzivani

komunikaéni modul, typ

EMF2102IB-V001 (LECOM-A/B)

komunikacni prostredi

RS232 (LECOM-A)

komunikacni protokol

LECOM-A/B V2.0

format pienaseného znaku

7E1: 7 bit ASCII, 1 stopbit, 1 startbit, 1 parita (suda)

rychlost pienosu [bit/s]

1200, 2400, 4800, 9600, 19200

ucastnik LECOM-A Slave

topologie sité od bodu k bodu

max. pocet Gcastniku 1

max. délka kabelu 15m

komunikacni ¢asy viz tabulku

pfipojeni k PC 9poléva zasuvka Sub-D

napajeni DC interni

izolacni napéti proti referencni zemi / PE 50 VAC

stupen kryti IP20

teplota okoli Za provozu 0..+50°C
pfi dopraveé: 25..470°C
pfi skladovani: ~ -25...+55°C

klimatické podminky

tfida 3K3 podle EN 50178 (bez oroseni, stfedni relativni vihkost 85 %)

rozméry (L x B x H)

75 mm x 62 mm x 23 mm

BA8200VEC CZ 1.0
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6.2.2.2

Lenze

Komunikaéni ¢asy

Parametrovani

Cas, ktery je nutny pro komunikaci s pohonem, je mozné rozdélit na Useky, které nasleduiji za sebou:

usek aktivni soucasti akce

t0 uZivatelsky program v fidicim pocitaci spusti pozadavek na regulator pohonu

t1 programovy ovladag v fidicim systému konvertuje data poZadavku do protokolu LECOM-A/B a spusti pfenos

t2 komunikace (_= seriovy pfenos) smérem k regulatoru pohonu (doba pfenosu telegramu)
t3 regulator pohonu zpracuje pozadavek a spusti odpovéd

t4 komunikace - je pfenasena odpovéd (doba pfenosu telegramu)

t5 programovy ovladag v fidicim systému vyhodnoti odpovéd a konvertuje ji do formatu uzivatelského programu

t6 uZivatelsky program v fidicim systému obdrzi vysledek

Doba pfenosu telegramu (t2, t4) [ms] rychlost prenosu [bits/s]
1200 2400 4800 9600 19200

telegram typu SEND t2standard (hodnota parametru = 9 znak() 150 75 37.5 18.8 94
(vysilani dat k pohonu) navic pro rozsifené adresovani 416 208 104 5.2 26
telegram typu RECEIVE t4standard (hodnota parametru = 9 znakd) 166.7 83.3 417 20.8 10.4
(Cteni dat z pohonu) navic pro rozsifené adresovani 83.3 4.7 20.8 104 5.2
doba pfenosu jednoho znaku 1) na jeden znak 8.4 42 2.1 1 0.52
Cas zpracovani v regulatoru pohonu (3) t3 [ms]

zapsani kod 20

cteni kodu 20

1) Kdyz telegram obsahuje méné nebo vice neZ 9 znaki, méni se doba prenosu o uvedené hodnoty.

BA8200VEC CZ 1.0

6-9




6.2.2.3
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Propojeni s fidicim pocitacem (PC nebo SPS)

6-10

Obsazeni kontaktt 9-polové zasuvky SubD instalace / uvedeni do provozu
Pin |oznadeni | vstup (E)/vystup |vysvétleni
(A)
1 - neobsazen
LECOM-A
2 RxD E vodi¢ “pfijem dat”
3 TxD A vodi¢ “vysilani dat”
4 DTR A fizeni vysilani
=
5 GND referenéni potencial
6 DSR E neobsazen EWL0021 D/'DG
EWL0048
AIF
7 - - neobsazen
PC .
8 - - neobsazen
9 GND referenéni potencial pro T/R (A), TR (B)a +5 V 8200 vector
@ = Systémovy kabel PC Na Vasem PC musi byt instalovan software pro
nastaveni parametri Global Drive Control
1. Na rozhrani AIF nasadit komunikaéni modul.
2. Komunikaéni modul spajit s PC systémovym
kabelem.
Pfi zapnuti napéti sité je komunikacni modul
pfipraven k provozu. MiZete komunikovat s
pohonem, tzn. mizete Cist vSechny kody a
prepisovatelné kddy ménit.
Tip!

e Regulator pohonu mé dvojitou izolaci podle VDE 0160. Dodate&né oddéleni potencialu neni

nutné.

e K propojeni pouZijte uvedené pfisluSenstvi Lenze.

Pokyny pro vlastni zhotoveni systémového kabelu PC

Specifikace kabelu rozhrani |typ kabelu LIYCY 4 x 0.25 mm2 stinény
RS232 odpor Zily < 100 Q/km
mérna kapacita < 140 nF/km

Specifikace konektoru
SubD

Pouzivat pouze kovové kryty konektoru SubD.

Stinéni spojit na obou stranach s kryty konektoru.

Obsazeni kontaktl

na PC nebo podobném propojit s

na komunika¢nim modulu 9-pélova zasuvka SubD, | 25-pdlova zasuvka SubD,
pin pin
o (RxD) 3(TxD) 2(TxD)
FEzi-r;:olova zastréka SubD, 3 (TxD) 2(RD) 3(ROD)
5 (GND) 5 (GND) 7 (GND)

BA8200VEC CZ 1.0
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PrisluSenstvi
PfisluSenstvi |oznaéeni objednaci vysvétleni
pro fidici cislo
pocitaé
Software Global Drive Control (GDC) ESP-GDC2 Program pro PC k programovani pohonu (verze 3.2 a vy3$i)
Systémové predpoklady: IBM AT kompatibilni PC
LECOM-PC - Komunikacni ovlada¢ LECOM-A/B pro systémy PC v jazyku C/C++ (zdrojovy
kdd). Moznost jednoduché modifikace pro jiné cilové systémy.
Hardware systémovy kabel k PC 0.5 m  |EWL0048 Systémovy kabel mezi PC (9-pdlova zasuvka) a komunikaénim modulem.
systémovy kabel k PC 5 m EWL0020
systémovy kabel k PC 10 m EWL0021

6.2.2.4 Nastaveni parametrii pomoci LECOM-A (RS232)
Pfes LECOM_A mate pfistup na vSechny kody:
e Kody regulatoru pohonu (tabulka kodu: 3 14-9.).
— Tyto kédy jsou v regulatoru pohonu automaticky trvale ukladany.
— Vyjimka: data z procesu, jako napf. fidici slova nebo zadané hodnoty.
e Specifické kdédy modulu (pfistup jen pfes komunika&ni modul)@ 6-11).
e Napovéda Online-Hilfe u Global Drive Control obsahuje vSechny pokyny pro nastaveni
parametrll pomoci LECOM_A.
6.2.2.5 Dodatec¢né koédy pro LECOM-A (RS232)
Takto ¢téte tabulku kédu:
sloupec zapis vyznam
Kéd ¢. Cislo kddu (kody s oznacenim “*” jsou ve vSech sadach parametrd stejné)
oznaceni oznaceni kédu
format LECOM interpretace zpétného telegramu (odpovéd):
VH = hexadecimalng; VD = dekadicky; VS = fetézec ASCII; VO = oktal
Parametr | nastaveni / moznosti volby obsah nebo vyznam hodnot parametru (tuéné pismo = nastaveni Lenze)
Dulezité dlezité dopliujici informace
Lenze BAB200VEC CZ
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kod parametr DULEZITE
¢. oznaceni format |nastaveni/ moznosti volby

LECOM
C0068" | Provozni stav VH bit obsazeni

3|2|110 Cislo poruchy TRIP

Pfedani desitkového mista &isla chyby LECOM
piklad: TRIP OH (¢. LECOM 50) = 0110 (5)

716/5/4 posledni chyba komunikace
0000 bez poruchy
0001 chyba kontrolniho souctu
0010 chyba ramce protokolu
0011 rezervovano
0100 neplatné Eislo kddu
0101 neplatna hodnota proménné
0110 neopravnény pfistup
0111 zpracovani telegramu pferuseno novym
telegramem

1111 obecna chyba

8 blokovani regulatoru (DCTRL1-CINH)
0 regulator blokovan
1 funkce regulatoru povolena

9 dosazeni prahu Qpi, (PCTRL1-QMIN)
0 nedosazen
1 dosazZen

10 smér otaceni (NSET1/CW/CCW)

0 otaceni vpravo
1 otaceni vievo

1" blokovani impulst (DCTRL1-IMP)
0 vykonové vystupy blokovany
1 vykonové vystupy povoleny

12 Quickstop (DCTRL1-QSP)
0 neni aktivni
1 je aktivni

13 dosazena mez lax (MCTRL1-IMAX)
(C0014 = -5-: zadana hodnota
0 momentu)
1 nedosazena
dosazena

14 dosazena zadana hodnota frekvence
(MCTRL1-RFG1=NOUT)
0 nepravda
1 pravda

15 poruchové hlaseni TRIP
0 (DCTRL1-TRIP)
1 neni aktivni
je aktivni

C0248" | Predvolba vD |0 0000 ... 0255
zadani LECOM

Pro kompatibilitu s oviadaci LECOM-A/B V1.0, které nepodporuji
pfimé adresovani subkéd(i (Array-Parameter).
€0248 urcuje subkdd (Array-Element), na ktery bude proveden

pristup.

Pokus o pfistup na kod bez subkddu s C0248 > 0 vede k chybé,

protoze tato adresa neexistuje.

Ovladace LECOM_A/B od V2.0 podporuiji piimé adresovani subkodu.
V soucinnosti s témito ovladaci nepouzivejte C0248!

C0248 je pfi kazdém zapnuti nastaven na 0.

6-12 BA8200VEC CZ 1.0
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kod parametr DULEZITE
[ oznaceni format | nastaveni/ moznosti volby
LECOM
€0249" | Banka kodu VD  |banka kodi adresovatelné kddy o Pro kompatibilitu s ovladaci LECOM-A/B V1.0 (nejvy$3i mozné Cislo
LECOM 0 0000 ... 0255 kddu 255).
1 0250 .. 0505 e Poutzitim banky kod se k Gislu kddu piicita vzdy offset 250.
e (0249 nema Ucinek s ovladaci LECOM-A/B od V2.0.
2 0500...0755 e (0249 je pfi kazdém zapnuti nastaven na 0.
3 0750 ... 1005
4 1000... 1255
5 1250 ... 1505
6 1500 ... 1755
7 1750 ... 2005
8 2000 ... 2255
9 2250 ...2505
10 2500 ... 2755
11 2750 ... 3005
12 3000 ... 3255
13 3250 ... 3505
14 3500 ... 3755
15 3750 ... 4005
C1810" |identifikace SW VS  |uspofadani: 3352102I_xy000 identifikace software (x = zakladni verze , y = varianta)
C1811" | vytvoreni SW VS datum vytvofeni software
C1920 |Stav pfispusténi | VD |0 QSP (Quickstop) Po zapnuti sité je pohon v provoznim stavu “QSP”.
1 CINH (blokovani regulatoru) Po zapnuti sité je pohon v provoznim stavu “CINH”.
zépis (vyslani) C0040 =1= povoleni
C1921 | Zkracena doba VD |0 neni aktivni C1921=1:
odpovédi e Ve vyslaném telegramu (Send) se kontroluji jen chyby pfenosu:
— telegram bez chyb se potvrzuje kladné (ACK), jinak zaporné
NAK),
1 aktivni - 'Eeprve) pak se do regulatoru pohonu pfenasi hodnota.
o Neni zaruceno, Ze regulator pohonu pfevzal hodnotu korektné.
o Nova reakce komunikaéniho modulu je mozna az po 50 ms.
C1922 |reakce hlidani VD |0 neni aktivni e Pomoci C1922 a C1923 miZete hlidat komunikacni spojeni s fidicim
komunikace 1 CINH (blokovani regulatoru) poéi}avcj:em'. L oo . i
. e Kdyz fidici pocita¢ nevySle zadny telegram v €ase, nastaveném v
2 QSP (Quickstop) €1923 na komunikaéni modul, provede se akce, nastavena pod
C1923 | Eas hlidani 50 {ms} 65535 | C1922.
Lenze BA8200VEC CZ 1.0 6-13



Parametrovani

parametr

DULEZITE

oznaceni

format
LECOM

nastaveni / moznosti volby

Rozsifeni Cisla
chyby

bez chyby

neplatna servisni znacka
neplatna znacka volajiciho

interni chyba

neplatny datovy typ
neplatné ¢islo subkodu
neplatné ¢&islo kddu
obecné neplatny parametr

uZivatelska chyba v Fidicim pogitaci

~N[Oo O B WIN O

provozni stav, napf. blokovani
regulatoru

nespravny zplsob obsluhy C0001
parametr jen pro Cteni
obecna chyba

chyba pfistupu

velkd délka bloku dat
kolize s jinymi hodnotami parametru
mimo rozsah hodnot
obecné prekroCeni meznich hodnot

pfekro¢eni meznich hodnot

obecna interni chyba

interni chyba

obecna chyba
pfekrogeni ¢asu

chyba ramce

chyba parity

preteCeni

Handshake

preteCeni paméti bloku

chyba komunikace komunikaéni modul - regulator pohonu

208
209
210

211
212
213
214

chyba ramce
chyba pfeteCeni

chyba kontrolniho souétu v
komunikaénim modulu

pferuSeni telegramu
neplatna data
neplatny servis
chyba parity

chyba komunikace regulatoru pohonu ~ komunika&ni modul

6-14
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6.2.2.6

Lenze

Parametrovani

Hledani zavad a odstranéni poruch LECOM-A (RS232)
Tfi diody LED na komunikaénim modulu LECOM-A (RS232) davaji informaci o stavu.

zelena dioda LED (Vcc) Zluta dioda LED (RxD) Zluta dioda LED (TxD)
blika Komunikaéni modul neni jesté Telegram byl pfijat. Odpovéd byla vyslana.
inicializovan.
sviti Komunikaéni modul je napajen napétim,
bez poruchy.
nesviti Komunikaéni modul neni napajen napétim. | Nebyly pfijaty Zadné telegramy. Nebyly vyslany zadné odpovédi.
chyba pFi¢ina odstranéni

Neni komunikace s
regulatorem pohonu

regulator pohonu je vypnut:

o Na regulatoru pohonu nesviti zadné indikace provozniho
stavu.

o Nesviti zelend LED Vec.

Pfipojit napéti na regulator pohonu.

Komunikaéni modul nema napéti:
e Zelend LED Vcc nesviti.

Komunikaéni modul se neda regulatorem pohonu
inicializovat.

Zkontrolovat propojeni s regulatorem pohonu.

Regulator pohonu nepiijima zadné telegramy.
Test: fidici pocita¢ nechat cyklicky vysilat telegramy (napf.
pomoci GDC v provozu online)

Zluta LED RxD nebliké

e Zkontrolovat propojeni s fidicim pocitagem.

e Testovat fidici pocitac, zda vysila telegramy a zda
pouziva spravné rozhrani.

Regulator pohonu nevysila zadné telegramy.
Test: fidici poCita¢ nechat cyklicky vysilat telegramy.
Provede se to napf. pomoci GDC v provozu online.

Zluta LED TxD neblika:

e Kontrolovat rychlost pfenosu LECOM (C0125) u obou
Ucastnikl a pip. nastavit stejnou.

e Nepouzivat adresy pfistroju 00, 10, ..., 90.

Zluta LED TxD blika:

e Zkontrolovat propojeni s fidicim pocitacem.

Regulator pohonu
neprovadi poZadavek
vysilani

e Regulator pohonu vysila zaporné potvrzeni (odpovéd
NAK):

— Neni pfistup k zapisu do C0044, C0046, protoze je
chybné nastaven C0412.

- Pokus o zapsani kddu typu “read only”.

nastavit C0412/1, C0412/2 =0

Pozadavek zapisu neni zésadné mozny.

e Regulator pohonu posila kladné potvrzeni (odpovéd
ACK):

- Regulator pohonu pracuije s jinou sadou parametrd.

Pfepnout sadu parametrd.

BA8200VEC CZ 1.0
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6.3

6-16

Parametrovani

Nastaveni parametri sbérnicovym funkénim modulem

Pokyny pro nastaveni parametr( najdete:

kombinace regulator pohonu + funkéni modul

popis
systémova sbémice (CAN) L 9-1ff.
PROFIBUS viz provozni ndvody sbémicovych funkénich modull
INTERBUS

LECOM-B (RS485)

BA8200VEC CZ

1.0

Lenze
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7 Knihovna funkci

V knihovné funkci najdete podrobné informace, které umozni pfizplsobeni regulatoru pohonu pro
Vasi aplikaci. Kapitola je roz¢lenéna do nasledujicich oddild.

e Volba druhu provozu, optimalizace chovani pfi provozu
e Nastaveni meznich hodnot

o Rozbéh, dobéh, brzdéni, zastaveni

e Konfigurovani analogovych a digitalnich Zadanych hodnot
e Zadani / automatické uréeni udaji motoru

o Regulator procesu, regulator lnax

o Moznosti pfepojovani analogovych signal(

e Moznosti pfepojovani digitalnich signall, vystup hlaseni
e Hlidani teploty motoru, zjisténi poruchy

e Zobrazeni provoznich udajl, diagnostika

e Sprava sad parametr(

e Individualni sdruzovani parametr( pohonu - user-menu

Tip!
o Navaznosti kédl ve zpracovani signalu najdete ve schematech signalovych tok(. (& 14-1 a nasl.)

e V tabulce kodl jsou uvedeny vSechny funkce s kratkym vysvétlenim. Tabulka poslouzi jako
struéna pfirucka.(m 14-9 ff.)

e KdyZ voIné konfigurujete signaly:
— Zdroj volte vzdy z pohledu od cile!
— Ptejte se “Odkud pfichazi signal? ” Tak najdete snadno spravny zapis do pfisluSného kédu.
— Plati: Jeden zdroj mGze mit vice cil(, jeden cil mize mit jen jeden zdro;.

Lenze BAS8200VEC CZ 1.0 7-1
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"

Volba druhu provozu, optimalizace chovani pfi provozu

Druh provozu

kod

moznosti nastaveni DULEZITE

C

oznaceni

Lenze [volba

C0014

Druh provozu

2-  |-2- fizeni podle charakteristiky U/f, U ~ f linedrni charakteristika s konstantnim zvySenim
Umin

-3- fizeni podle charakteristiky U/f, U ~ 2 kvadraticka charakteristika s konstantnim
zvySenim Unin

-4- vektorova regulace Pfi prvnim zvoleni identifikovat parametry motoru

-5- Regulace tocivého momentu bez snimace, s omezenim | Pomoci C0148
otacek Jinak neni uvedeni do provozu mozné
o Z4adana hodnota togivého momentu pres C0412/6
e Omezeni otacek Zadanou hodnotou 1 (NSET1-N1)
kdy? je obsazen C0412/1, jinak maximalni frekvenci
(C0011)

Funkce

7-2

Pomoci C0014 nastavite druh provozu a napétovou charakteristiku. Rovnéz je mozné provést pfizpsobeni k riznym
charakteristikam zatéZe.
e Linearni charakteristika pro pohony s konstantnim pribéhem zavislosti zatéZovaciho momentu na otackach
e Kvadraticka charakteristika s kvadratickym pribéhem zavislosti zatéZovaciho momentu na otackach
- Kvadratické charakteristiky U/f jsou pouzivany prednostné u pohonU odstfedivych Cerpadel a ventilatord. Prezkousejte ale v
kazdém jednotlivém pfipadé, zda Va$ pohon &erpadla nebo ventilatoru mize pracovat v tomto druhu provozu!
- Kdyz Va$ pohon Eerpadla nebo ventilatoru neni vhodny pro provoz s kvadratickou charakteristikou U/f, musite zvolit druh
provozu C0014 = -2- oder -4-.

Rizeni podle charakteristiky U/f se zvy$enim Upin

Klasické Fizeni U/f s konstantnim zvySenim Upn (C0016) volte pfi provozu s nasledujicimi pohony:
e pouziti s nékolika motory (vice motoru pfipojenych na jeden regulator pohonu)

tfifazové reluktanéni motory

tfifazové motory s posuvnou kotvou

provoz specialnich motord s pevné pfifazenou charakteristikou frekvence - napéti

pohony pro nastaveni polohy a posuv s vysokou dynamikou

pohony zdvihu

C0014 = -2- C0014 = -3-
linearni charakteristika kvadraticka charakteristika (napf. pro éerpadla, ventilatory)

Uout Uout

100% 100% |— — — — — —

Unin |

AN

0 C0015 f 0 C0015 f

BAS200VEC CZ 1.0 Lenze



Nastaveni

Dilezité

Zvlastnosti

Lenze

Knihovna funkci |~ ~
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Vektorova regulace

S vektorovou regulaci dosahnete v porovnani s fizenim podle charakteristiky U/f znacné vy$si tocivy moment a nizsi proud
naprazdno. Vektorova regulace je zlepSena regulace proudu motoru podle postupu Lenze FTC. Vektorovou regulaci volte pfi
provozu s nasledujicimi pohony:

jednotlivé pohony se silné se ménicim zatizenim

jednotlivé pohony s téZkym rozbéhem

aplikace s nékolika motory a s rovnomérnym rozdélenim zatéze

regulace otaéek bez snimace u standardnich tfifazovych motortl ve spojeni s kompenzaci skluzu (C0021)

Begulace tocivého momentu bez snimace, s omezenim otacek
Zé&dana hodnota (C0412/6) je interpretovana jako Zadana hodnota momentu. Neni nutné snimat skute¢nou hodnotu.
PouZiti napf. u navijecich pohond.

Rizeni podle charakteristiky U/f (C0014 = -2- oder C0014 = -3-):

1.
2.

Zadat jmenovitou frekvenci U/f do C0015
Zadat zvySeni U (C0016)

Vektorova regulace (C0014 = -4-):

Identifikace parametrd motoru je bezpodmineéné nutna. (EQ 7-28)

Druh provozu C0014 = -4- ma smysl jen s kompenzaci skluzu (C0021). Tim se pro proces optimalizuje "regulace ota¢ek bez
snimace”.

Proud motoru naprazdno (magnetiza¢ni proud) nesmi prekro€it jmenovity proud regulatoru pohonu.

Pfipojeny motor by nemél byt o vice nez dvé vykonové tfidy mensi nez motor, odpovidajici regulatoru pohonu.

Zmény mezi fizenim podle charakteristiky U/f a vektorovou regulaci provadét jen pfi blokovaném regulatoru.

Aplikace s regulaci vykonu neprovozovat v druhu provozu "regulace togivého momentu” (C0014 = 5)ILd 13-15

Optimalni chovani pohonu pfi aplikacich s regulatorem procesu, napf. pfi regulaci ota¢ek nebo regulaci s vyrovnavaci kladkou

(tane€nikem), dosahnete v druhu provozu C0014 = 2 nebo C0014 = 4.

- Pokud ma byt vyvozen velky to¢ivy moment pfi malych otackach, doporucujeme druh provozu “vektorova regulace” (C0014
= 4)

C0014 = -3-

Velké momenty setrvaénosti zplisobuji snizeni zrychleni pohonu.
- Toto chovani mizete vyloucit pfepnutim sady parametrl (napf. zrychlovat s C0014 = -2-).

C0014 = -4-

Neni mozné, kdyz
- na jeden méni¢ je pfipojeno vice pohond s rlznym zatiZenim.
- na jeden méni¢ je pfipojeno vice pohond s riznym jmenovitym vykonem.

BA8200VEC CZ 1.0 7-3
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71.2 Chovani pri fizeni U/f
71.21 Jmenovita frekvence U/f

kod moznosti nastaveni DULEZITE

¢. oznaceni Lenze |volba

C0015 |jmenovita frekvence 50.00 |7.50 {0.02 Hz} 960.00 | Nastaveni plati pro véechna pfipustna sitova
Urt napéti.

Funkce pii C0014 = -2-, -3-

Funkce pii C0014 = -4-

Nastaveni

Dulezite

Jmenovita frekvence U/f uréuje stoupani charakteristiky U/f a mé rozhodujici viiv na priibéh proudu, to¢ivého momentu a vykonu

motoru.

Jmenovita frekvence U/f ovliviiuje vnitfni parametry modelu motoru pfi druhu provozu’vektorova regulace”

0015 [He] = 0y

- Jmenovita frekvence motoru [Hz]

UNMotor
C0014 = -2- C0014 = -3-
linedrni charakteristika kvadraticka charakteristika (napf. pro ¢erpadla, ventilatory)
Uout Uout
100% 100% b— — — — — —
/|
/
/ I
7 |
/
/ I
Unin / |
Unin | Z |
o 0
C0015 f 0 C0015 f
motor nastaveni C0015
napéti frekvence |zapojeni
230/400_V |50_Hz Y 50_Hz Tip:
e Ctyfpdlové asynchronni motory, které jsou navrZeny pro jmenovitou
220/380_V |50_Hz Y 52,6 Hz frekvenci 50_Hz v zapojeni do hvézdy, mohou byt v zapojeni do
trojuhelniku pfi konstantnim buzeni provozovany az do 87_Hz.
280/480_V |60_Hz Y 50_Hz — Proud motoru a vykon motoru se piitom zvy3uje s Cinitelem
V3_=_1,73.
400/690_V |50 _Hz A 50_Hz — Oblast zeslabovani pole zacina az nad frekvenci 87_Hz.
400_V 50_Hz e Vyhody:
- V&tSi rozsah nastaveni otacek
230/400_V |50_Hz A 87_Hz — 0 73_% vyS8i vyuziti vykonu u standardnich motor.
280/480_V |60_Hz o Principialné je tento postup mozné pouZit také pro motory s vétsim
poctem polu (6, 8, ...)
220/380_V |50_Hz A 90,9 Hz - U dvoupépovych asynchronnich motor( je tfeba dodrzet
mechanické mezni otacky.

o Interni kompenzace sitového napéti vyhladi pfi provozu kolisani v siti, takZe je pfi nastavovani C0015 neni nutné uvazovat.

o Piiidentifikaci motoru se C0015 obsadi automaticky.

BAS200VEC CZ 1.0 Lenze
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71.2.2 Zvyseni Unin
kod moznosti nastaveni DULEZITE
[ oznaceni Lenze (volba
C0016 |zvySeni Upin > 0.00 {0.2 %} 40.0 [> zavisi na pfistroji
Nastaveni plati pro vSechna pfipustna sitova
napéti.

Funkce pfi fizeni podle
charakteristiky U/f
C0014 = -2-, -3-

Nastaveni

Vlypocet skluzové frekvence

Dilezité

Funkce pfi vektorové regulaci
nebo pfi regulaci toc¢ivého
momentu

C0014 = -4-, -5-

Lenze

ZvySeni napéti na motoru v rozsahu vystupnich frekvenci pod jmenovitou frekvenci U/f, nezavislé na zatiZeni. Tim je mozné
optimalizovat priibéh tocivého momentu pohonu s méni¢em.

Je bezpodmine¢né nutné pfizplisobit C0016 pouZitému asynchronnimu motoru. Jinak je nebezpeci, ze se motor znici prehiatim,
nebo bude méni¢ pracovat s nadproudem.
1. Motor naprazdno provozovat pfiblizné pfi skluzové frekvenci (f = _5 Hz).

Mysyn — My fs skluzova frekvence
fo =1y - Tsyn fn jmenovita frekvence podle typového Stitku motoru [Hz]
NNsyn  Synchronni otacky motoru [min]
fy - 60 nN jmenovité otacky podle typového $titku motoru [min-1]
Msyn = —p p pocet polpard

2. ZvySovat Uy, dokud se nenastavi proud motoru podle nasledujiciho:
- Motor v kratkodobém provozu pfi 0_Hz_< f < 25 Hz:
u motorti s viastni ventilaci:lyotor < IN motor
u motord s cizi ventilaci: | motor < Iy motor
- Motor v trvalém provozu pfi:0_Hz_< f < 25 Hz:
u motord s viastni ventilaci: lnotor = 0,8__IN motor
u motord s cizi ventilaci: Imotor =_IN motor

Pfi vech postupech nastavovani davejte pozor na tepelné poméry pfipojeného asynchronniho motoru pfi nizkych vystupnich
frekvencich:

e Podle zkuSenosti miZete standardni asynchronni motory s tfidou izolace B provozovat kratkodobé s jejich jmenovitym
proudem v rozsahu frekvenci 0_Hz_<_f <_25_Hz.

e U motord s vlastni ventilaci si vyZadejte u vyrobce pfesné hodnoty max. pfipustného proudu motoru pro nastaveni hodnot v
dolnim ¢asti rozsahu otacek.

Umin nema uginek.
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71.3 Optimalizace chodu
7.1.3.1 Kompenzace skluzu
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0021 [kompenzace skluzu 00 (-50.0 {0.1 %} 50.0
Funkce Pfi zatiZzeni otacky asynchronniho stroje klesaji. Tento pokles otacek se zatizenim se oznaduje jako skluz. Nastavenim C0021
muzete skluz ¢astecné kompenzovat. Kompenzace skluzu je G€inna ve v3ech druzich provozu (C0014).
o Zvétdeni skluzu pii C0021_<_0 (pfi C0014 = -2-, -3-)
- “'mék¢i” reakce pohonu pfi silny rdzech v zatiZeni nebo v aplikacich s vice motory.
oV rozsahu frekvenci 5_Hz ... 50_Hz (87_Hz) vyhovi odchylka od jmenovitych otaéek < _0,5_% (smérna hodnota). V provozu
se zeslabenim pole se chyba zvySuje.
Nastaveni 1. Hrubé nastaveni podle tdaju motoru
Mgyn — Ny ) s skluzova konstanta (C0021) [%]
§= Msyn - 100% NNgyn  Synchronni otacky motoru [min]
60 nN jmenovité otacky podle typového Stitku [min-1]
Mgy = N fN jmenovita frekvence podle typového Stitku [Hz]
o P p pocet pdlparti (1, 2,3, ...)
2. Presné nastaveni kompenzace skluzu se provede empiricky:
- C0021 upravovat tak dlouho, dokud v poZadovaném rozsahu otacek nedochazi k poklesu otacek se zatizenim mezi
chodem naprazdno a maximaini zatézi.
Piklad s (daji motoru: 4_kW / 1435_min-" / 50_Hz
Mgyn = 221580 — 1500 min~*
1500 min—1 —1435 min—1
S = - 100 % = 4.33 %
1500 min—1 ’ °
PfedbéZné nastavit C0021_= 4.3 %
Dulezité o P¥ili§ velka hodnota C0021 zplisobi pfekompenzovani a mize vést k nestabilité pohonu.

e Pfiregulaci ota¢ek s internim regulatorem procesu nastavit C0021 = 0.0.
o Piiidentifikaci parametri motoru pomoci C0148 se obsah C0021 nastavi automaticky.
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Spinaci frekvence

kéd

moznosti nastaveni DULEZITE

¢

oznaceni

Lenze ([volba

0018

spinaci frekvence

2-  |[-0- 2kHz
-1- 4 kHz
-2- 8 kHz
-3- 16 kHz

C0144 ]

snizeni spinaci
frekvence

-1- 0- bez snizeni spinaci frekvence

-1- automatické sniZeni spinaci frekvence pfi Opax - 5 °C

Funkce C0018

Dilezité

funkce

Dilezité

7133

Touto funkci nastavite spinaci frekvenci ménice frekvence. V nastaveni Lenze je parametrem nastavena spinaci frekvence 8 kHz.
Davody pro odli$né nastaveni parametru mohou byt:
o 2kHz, 4_kHz:
- zlep$eni rovnomérnosti chodu pii nizkych vystupnich frekvencich
e 16_kHz:
— snizeni hluku, vydavaného pfipojenym motorem
— dobry sinusovy tvar proudu motoru pfi aplikacich s vystupnimi frekvencemi >_150_Hz, nap. u stfednéfrekvencnich
pohonech.

Pfi spinaci frekvenci 16_kHz se zvysi ztratovy vykon v pfistroji, ktery je nutné kompenzovat snizenim vystupniho proudu.Ed 3-3)

o (C0144 = -0-
— Pi spinaci frekvenci 8 kHz nebo 16_kHz a pfekroCeni max. pripustné teploty chladice (9ax ) Se ménic zablokuje, je
vydano hlaéeni TRIP a motor volné dobiha.
e (C0144_=_-1- (automatické snizeni spinaci frekvence):
- Pi spinacich frekvencich 8 kHz nebo 16_kHz po prekrogeni teploty chladi¢e Omayx - 5_°C zredukuje regulator pohonu
automaticky spinaci frekvenci na 4_kHz a tim udrZi provoz.
- Po poklesu teploty chladiCe regulator pohonu spinaci frekvenci opét automaticky zvysi.

e Omezeni proudu C0022/C0023 neni volbou spinaci frekvence automaticky ovlivnéno

e \/ zavislosti na zdanlivém proudu motoru a vystupni frekvenci se spinaci frekvence automaticky nastavi na optimalni hodnotu,
aby byl zajistén provoz bez poruch,
- Vytvafeny hluk se méni
- Funkci nemlze uZivatel ovlivnit.

Tlumeni kolisani otacek

kod

moznosti nastaveni DULEZITE

C.

oznaceni

Lenze ([volba

C0079

tlumeni kolisani
otacek

> 0 {1} 80 [> zavisi na piistroji

Funkce

Nastaveni

Dilezité

Lenze

Potlaceni kolsani otaCek pfi chodu naprazdno pfi:

® nespravné pfizplisobeném motoru, tzn. jmenovitém vykonu regulatoru - motoru
napf. pfi provozu s vy$8i spinaci frekvenci a s tim spojenym snizenim vykonu

e provoz vicepolovych motord

e provoz zviastnich motor(

kompenzovani rezonanci v soustavé pohonu

e Jednotlivé mohou uréité aynchronni motory vykazovat takové chovani pro vystupni frekvenci asi
._20_Hz_..._40_Hz.Nasledkem mGZze byt nestabilni provoz (kolisani proudu a otacek)

1. Najet do oblasti s kolisanim otacek.
2. Zmen3ovat kolisani postupnymi zménami C0079.
- Indikatorem klidného chodu mize byt rovnomémy pribéh proudu motoru nebo minimalizovani mechanickych vibraci v
misté upevnéni loZiska.

Rezonance v oblasti regulovanych otacek kompenzujte parametry regulatoru otacek.

BA8200VEC CZ 1.0 7-7
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7.1.3.4 Blokované frekvence

kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0625" | blokovana frekvence | 480.00 (0.00 {0.02 Hz} 480.00
1
C0626™ | blokovana frekvence | 480.00 (0.00 {0.02 Hz} 480.00
2
C0627* | blokovana frekvence | 480.00 (0.00 {0.02 Hz} 480.00
3
C0628* | Sitka pasma 0.00 |0.00 {0.01 %} 100.00 Plati pro C0625, C0626, C0627.
blokovani frekvenci

Funkce Na urgitych vystupnich frekvencich mohou nastat mechanické rezonance pohonu (napf. ventilatoru). Blokovanymi frekvencemi se
tyto nezadané vystupni frekvence vylougi. Sitka pasma (Af) uréuje rozsah vylougeni u téchto frekvenci.
Pfi blokované frekvenci _=_480.00_Hz neni tato funkce aktivni.
Tato funkce se nachazi v bloku NSET1 pfed fizenim rozbéhu.

Nastaveni o Nastavit pozadované blokované frekvence v C0625, C0626, C0627.
o (0628 definuje Sitku pasma vylouceni.
— vypodet Sitky pasma (Af) pro pfislusnou blokovanou frekvenci.

_ 00628 [%)] fs blokovana frekvence
Af [HZ] = fS [HZ] W
Dulezité o Blokované frekvence maji U¢inek jen na hlavni Zadanou hodnotu.

e (0625, C0626, C0627, C0628 jsou ve vsech sadach parametri stejné.

fp

{

i
L | [

\
C0625 C0626 co0627 f1
C0628 C0628 C0628
Af Af Af

Obr. 7-1  Blokované frekvence a jejich Sitka pasma (Af)
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71.4 Chovani pri zapnuti sité, vypadku sité nebo blokovani regulatoru.
71.41 Podminky spusténi / synchronizace na toc¢ici se motor
kod moznosti nastaveni DULEZITE
[ oznaceni Lenze ([volba
C0142 | podminka spusténi -1- |-0- automatické spusténi blokovano Spusténi po zméné Urovné LOW-HIGH na X3/28
synchronizace na toCici se motor neni aktivni
-1- automatické spusténi, kdyz X3/28 = HIGH
synchronizace na toCici se motor neni aktivni
2- automatické spusténi blokovano spusténi po zméné Urovné na X3/28
synchronizace na toCici se motor je aktivni
-3- automatické spusténi, kdyz X3/28 = HIGH
synchronizace na toCici se motor je aktivni
C0143* ] | volba zpisobu - |-0- max. vystupni frekvence (C0011) ... 0 Hz Hledaji se otacky motoru
synchronizace - posledni vystupni frekvence .. 0 Hz Je udéan rozsah pro hledani.
2- pfipojit zddanou hodnotu frekvence (NSET1-NOUT) Po povoleni funkce regulatoru se pfipoji pfislusna
-3- pfipojit skutegnou hodnotu (PCTRL1-ACT) regulatoru | hodnota.

procesu (C0412/5)

Funkce

Chovani pohonu

Dulezité
C0143 = -0-, -1-
C0143 = --3-
Tip

Lenze

Uréuje, jak se regulator pohonu chova po zapnuti sité, po obnoveni napéti v siti nebo pfi novém spusténi po blokovani regulatoru
(CINH). Pri aktivované synchronizaci se regulator pohonu po pieruseni napéti v siti automaticky zachyti na otacky tociciho se
motoru nebo zapne signal pozadované hodnoty.
e (0143 = -0-, -1- (hledani otaek motoru)

- Regulator motoru ur¢i potfebnou vystupni frekvenci pro okamzité otacky dobihajiciho motoru, pak se zapne a urychli motor

az na zadanou Zadanou hodnotu.

- Vyhoda: plynulej$i a mékéi rozbéh / dobéh.
- Nevyhoda: K pfipojeni dojde aZ po nalezeni okamzZitych otacek motoru. Rychlejsi pfipojeni dosahnete, kdyz pouZijete funkci

"Fizeny dobéh po vypadku / vypnuti sité”.(EJ 7-10)

e (0143 = -2-, -3- (pfipojeni signalu)
- Regulator procesu pfipoji jako zadanou hodnotu frekvence potfebnou vystupni frekvenci nebo skute¢nou hodnotu

regulatoru procesu.

Volitelné moznosti spusténi bez synchronizace

e C0142=-0-
- po preru$eni napéti v siti se pohon spusti az po zméné Urovné LOW/HIGH na vstupuCINH (X3/28).
e (C0142=-1-

- po preruseni napéti v siti se pohon automaticky rozbéhne, jestlize na vstupu CINH (X3/28) je troven HIGH. Sou¢asné

vynuluje vdechny integratory a udéli si povoleni funkce.

VoliteIné moznosti spusténi se synchronizaci

o (C0142=-2-
- rozbéh se zachycenim po zméné drovné LOW/HIGH na vstupu CINH (X3/28).
e C0142=-3-

- automaticky rozbéh se zachycenim, kdyz na vstupu CINH (X3/28) je urover HIGH.

e (0143 urcuje, zda se budou hledat otdcky motoru, nebo se pfipoji signal.

Synchronizaci (zachyceni) nepouzivat, kdyZ je na regulator pohonu pfipojeno vice motord s riznymi momenty setrvacnosti.
Pro synchronizaci se prohledava rozsah vyhradné jen pro zadany smér otaceni.
Zachyceni pracuje bezpeéné a spolehlivé u pohon( s velkymi setrvaénymi hmotami.

U strojd s malymi setrvaénostmi a s malym tfenim se miize motor po povoleni funkce regulatoru z klidu kratce rozbéhnout
nebo reverzovat.

e Skute¢nou hodnotu regulatoru procesu pfipojovat jen tehdy, kdyz v C0412/5 je signal, umérny otackam!

Kdyz synchronizace nema pusobit pfi kazdém spusténi pohonu, ale jen po obnoveni napéti v siti:
e propojit X3/28 s trovni HIGH a regulator pohonu spoustét funkci “QSP” (C0142_=_-3-a C0106_=_0_s).
e Synchronizace bude nyni aktivovana jen pfi prvnim zapnuti sité.

BA8200VEC CZ 1.0
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7.1.4.2 Rizeny dobéh po vypadku / vypnuti sité
kéd moznosti nastaveni DULEZITE
¢, oznaceni Lenze [volba
C0988" | Prahové napsti 0o %) 200 | C988=0%

meziobvodu pro
regulaci napéti
meziobvodu

- prepnuti sady parametr(i napétim
meziobvodu je deaktivovano
e Pfepnuti se provadi vzdy mezi PAR1 a PAR2
e Pfepnuti sady parametri pies svorku, shérnici
nebo PC pfi C988 > 0 neni mozné!

Funkce

Bez externiho brzdného odporu

S externim brzdnym odporem

Postup provedeni funkce

7-10

o Rizeny dobéh motoru aZ do zastaveni (f = 0) pfi vypnuti nebo vypadku sits.
o Kdyz se pfi obnoveni napéti v siti motor jesté nezastavil, bude rozbihan podle rozb&hové rampy na zadanou Zadanou hodnotu.

F

1
2
3
4,
5
6

Nedochazi k prodlevé jako pfi synchronizaci.
- Vyhoda: okamzity novy rozbéh, bez prodlevy, ktera nastane pfi aktivované synchronizaci.(El 7-9)
- Nevyhoda: "tvrdsi” pfechod pfi obnoveném rozbéhu

unkce m0Ze byt realizovana jak s externim brzdnym odporem, tak bez odporu.
Rizeny dob&h motoru aZ do zastaveni (f = 0) pH aktivnim regulatoru pohonu.
Energie brzdéni se spotiebuje ve ztratach systému (regulatoru pohonu a motoru).

samocinny, rychlejsi dob&h motoru az do zastaveni (f = 0).
Cas dobéhu je krat$i nez bez externich brzdnych odport.

. Je preruseno napéti v siti.

. Napéti meziobvodu (Upc) poklesne pod hodnotu, udanou v C0988 =, aktivuje se PAR1.
. QSP v PAR1 zpisobi pfechod do generatorického provozu.

Upc ze zvysi nad hodnotu v C0988.

. Aktivuje se PAR2 =. Motor zrychluje podle Tir (C0012 v PAR2).

. "Smycka” zacina opét na fadku 2.

"Smycka” 2. aZ 6.. probiha pfiblizné aZ do nulovych otacek, protoze rotatni energie motoru udrzuje Upc.

BAS200VEC CZ 1.0 Lenze



Nastaveni

prah prepnuti

konfigurace svorek

s QSP
v normalnim provozu

bez QSP

v normalnim provozu
Quickstop pfi vypadku sité bez
externiho brzdného odporu

Quickstop pfi vypadku sité s externim
brzdnym odporem

Dilezité

Knihovna funkci ‘
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kod nastaveni PAR1 nastaveni PAR2 poznamka
(aktivni pii vypadku sité) (aktivni pfi normalnim provozu)
C0988 |C0988 = 100 % odpovida piesné napéti sité AC 230V nebo 400 V.
C0988 prizpusobit stalému podpéti v siti:
AC 230V nebo AC 400 V AC 460 V Nejrovnomérnéjsi mozny dobéh
podpéti 10 %= podpéti 10 %= dosahnete, kdyz nastavite horni
C0988=75%...85% C0988=75% ... 98 % mez Sifky pasma.
C0410 |C0410/4 (QSP) obsadit digitalnim vstupem | Zvolit konfiguraci svorek pro V nastaveni Lenze je QSP aktivni
(X3/E1 ... X3/E6). normalini provoz. pfi Grovni LOW
e tento vstup se invertuje pomoci C0411 e Digitalni vstup, obsazeny v
PAR1 jako QSP obsadita
zapajit (neinvertovanym) QSP.
e tento vstup nezapojovat. e Digitalni vstup, obsazeny v
PAR1 jako QSP nepouzivat.
C0105 |Nastavit tak, aby byl zarucen fizeny dobéh az |Nastavit ¢as dobéhu pfi QSP,

do zastaveni motoru.
1. Nastavit stejnou hodnotu jako v PAR2.
2. Vypnout sitové napéti
- aktivuje se PAR1
- pfi fizeném dobéhu sledovat, zda
regulator pohonu nehlasi “pfepéti OU”
3. Hodnotu sniZovat a sit zapinat a vypinat,
dokud regulator pohonu pfi dob&hu
nehlasi OU.
4. Tuto hodnotu zvysit asi 0 20 % jako
konecné nastaveni.

potfebny pro aplikaci.

C0105

N

. Nastavit stejnou hodnotu jako v PAR2.
2. Hodnotu snizovat, dokud neni dosazen
pozadovany ¢as dobéhu po vypnuti sité.

Nastavit ¢as dobéhu pfi QSP,
potfebny pro aplikaci.

o P¥ifizeném dobéhu nepfekrogit
mez proudu pro generatoricky
provoz.

e Exteni brzdny odpor dostate¢né
dimenzovat.

e Prepnuti sady parametrd pres svorku, sbérnici nebo PC pfi C0988 > 0 neni mozné!
e (0988 je stejny ve vSech sadach parametrd.

Tip!

fizeny dobéh po vypadku / vypnuti sité”zamezit volné dobihani motoru.

Pfi nouzovém vypnuti (tlacitkem Central stop, regulator pohonu se odpoji od sité) muzete funkci

Lenze

BA8200VEC CZ 1.0
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71.4.3

Funkce

Aktivovani

Dulezité

7-12

Knihovna funkci

Blokovani regulatoru (CINH)

Pozor!

Nepouzivejte blokovani regulatoru (CINH) jako nouzové vypinani. Blokovani regulatoru
(CINH)blokuje jen vykonové vystupy a neodpoji regulator pohonu od sité.

e Blokovani vykonovych vystupd.
- pohon volné dobiha, bez momentu.
- indikace stavu na ovladaci jednotce (keypad): (blokovani impulst)
- zelend LED na regulatoru pohonu blika.

o Urovefi LOW na X3/28 (nelze invertovat)

e (C0410/10 = 0: uroverh LOW na zdroji signalu pro CINH (urover invertovat pomoci C0411)
e PiiC0469 = 1: stisknout

— obnoveni spusténi pomoci GID

o X3/28,C0410/10 a @I piisobi jako logicka funkce AND.
e Obnovené spusténi zacina s vystupni frekvenci = 0 Hz.

- Pri dosud rotujicich setrvacnych hmotach mize dojit k pretizeni v generatorickém provozu, jestlize neni aktivni
synchronizace na dobihajici motor (C0142).

Tip!

Pomoci C0040 muzete regulator zablokovat a opét povolit funkci, nebo také precist stav blokovani
regulatoru.

BAS200VEC CZ 1.0 Lenze
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7.21 Rozsah otacek
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0010 {minimalni vystupni 0.00 (0.00 {0.02 Hz} 480.00 |® C0010 nema Ucinek pfi bipolarnim zadavani
frekvence > 145Hz Zadané hodnoty (-10 V... +10 V)
e (0010 neplsobi na AIN2.
C0011 [maximalni vystupni 50.00 |7.50 {0.02 Hz} 480.00 [ > Rozsah nastaveni otacek 1 : 6: Pfi provozu
frekvence > 87THz s prevodovkovymi motory Lenze
bezpodmineéné nastavit!:
C0239.1 |omezeni frekvence -480.00 |-480.00 {0.02 Hz} 480.00 |Nezavisle na Zadané hodnoté frekvence zasadné
zdola nepoklesne pod tuto hodnotu.
Funkce Zadanim vystupnich frekvenci se nastavi rozsah otacek, ktery je pro aplikaci potiebny.

Nastaveni parametrii

Ddlezité

Zvlastnosti

Lenze

e (0010 odpovida otackam pfi zadani 0 % Zadané hodnoty otacek.

e (0011 odpovida otackam pfi zadani 100 % zadané hodnoty otacek.

e Do C0239 se zadavaji otacky, pod které otacky motoru - nezavisle na Zadané hodnoté - zasadné nemaji poklesnout (napf. u
ventilatord, regulace navijeni se snimaci kladkou (taneénikem) nebo pfi ochrané pfed chodem nasucho u ¢erpadel).

Vztah mezi vystupni frekvenci a synchronnimi ota¢kami motoru:

_ C0011 - 60

rlNsyn p

Pfiklad: ¢tyfpélovy asynchronni motor:
p =2,C0011 =50 Hz

e Pfinastaveni C0010 > C0011 se uplatni omezeni na C0011.

e P¥i zadavani zadané hodnoty hodnotami JOG plsobi C0011
jako omezeni tim, Ze vy38Si hodnotu nahradi.
e (0011 je interni normovaci veli¢ina:
— V&tSi zmény provadéjte jen pii zablokovaném regulatoru.
e (0010 nema ucinek na AIN2 aplikaéniho I/0.
o Nepfekracujte maximalni otacky motoru!

e P¥i vystupnich frekvencich > 300Hz:
- nepouZivat spinaci frekvence < 8kHz

e Zobrazovanou hodnotu C0010 a C0011 muzete pomoci C0500 a

C0501 vztahnout k nékteré z velicin procesu.
e (0239 = 0.00 pfipusti jen jeden smér otaceni.

BA8200OVEC CZ 1.0

NNsyn  Synchronni otacky motoru [min]
C0011  max. vystupni frekvence [Hz]
p pocet pdlpard (1, 2, 3, ...)
Mg = 22520 = 1500 min "
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\
\
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7.2.2 Mezni hodnoty proudu (Imax)
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0022 [ mez |max motoricky 150 |30 {1 %} 150
C0023 [mez lnax 150 |30 {1 %} 150 [C0023 = 30 %: funkce neni aktivni, kdyz C0014
generatoricky =2, -3

Funkce

Nastaveni parametrii

Chovani pohonu pfi dosazeni
pfislusné mezni hodnoty

Ddlezité

7-14

Regulatory pohonu jsou vybaveny regulaci mezni hodnoty proudu, ktera ur€uje dynamické chovani pod zatizenim. Pomémé
zatiZeni, které se pfitom naméfi, je porovnavano s hodnotou, nastavenou v C0022 pro motorickou zatéZ a v C0023 pro
generatorickou zatéz. Jestlize jsou tyto hodnoty pfekroeny, zméni regulator pohonu své dynamické chovani.
o C0023=80%
- Regulator mezniho proudu pro generatoricky provoz neni aktivni (jen pii provozu s fizenim podle charakteristiky U/f
C0014&42-, -3-) (LA 7-2).
- Ma pfipadné smysl pfi pouZiti asynchronnich motord pro stfedni frekvence pfi chybném rozeznani motorického a
generatorického provozu.

o Casy rozbéhu a dobshu nastavit tak, aby pohon mohl sledovat profil otécek bez toho, Ze by dosahl hodnoty Imax
regulatoru pohonu.
e Respektujte sniZeni proudu pfi spinaci frekvenci 16 kHz. (EJ 3-3)

o Pfirozbéhu:
- prodlouzit rozb&hovou rampu.
e Pfi dobéhu:
— prodlouzit dob&hovou rampu.
o Pfi stoupajicim zatiZeni s konstantnimi otackami:
- Kdyz je dosaZen motoricky mezni proud:
snizit mezni frekvenci az na OHz.
— Kdyz je dosaZen generatoricky mezni proud:
zvy$it mezni frekvenci az na maximaini frekvenci (C0011).
- Odstranit zménu vystupni frekvence, kdyZ zatiZeni opét poklesne pod mezni hodnotu.
- Pii nahlém zvySeni zatizeni na hfideli motoru (napf. kdyZ se pohon zablokuje) miiZze zasahnout vypinani pfi nadproudu
(poruchové hlaseni OCX).
e Pfi C0023 = 30 % a C0014 = -2-, -3-:
- Pii motorickém nebo generatorickém pietizeni (C0054 > C0022):
snizit vystupni frekvenci az na OHz.
- Odstranit zménu vystupni frekvence, kdyZ zatiZeni opét poklesne pod mezni hodnotu.

o Korektni regulace proudu je v generatorickém provozu mozna jen s pfipojenym brzdnym odporem.
e 0022 und C0023 se vztahuiji k vystupnimu jmenovitému proudu pfi spinaci frekvenci 8 kHz. (EJI 3-3)
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7.3 Rozbéh, dobéh, brzdéni, zastaveni
7.3.1 Doby rozbéhu a dobéhu, S-rampy
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze (volba
C0012 |Doba rozbéhu pro 5.00 ]0.00 {0.02 s} 1300.00 | Dodate¢na zadana hodnota= C0220
hlavni Zadanou
hodnotu
C0013 | Doba dobéhu pro 5.00 ]0.00 {0.02 s} 1300.00 | Dodatecna zadana hodnota=> C0221
hlavni Zadanou
hodnotu
C0182* |integracni ¢as 0.00 ]0.00 {0.01 s} 50.00 |@ C0182 = 0.00: regulace rozbéhu pracuje

S_ramp

linedrné
e (C0182>0.00: regulace rozbéhu pracuje podle
S-kfivky (plynule)

C0220 |Doba rozbéhu
dodate¢né zadané
hodnoty

5.00 ]0.00 {0.02 s} 1300.00 | Hlavni Zadana hodnota = C0012

C0221 | Doba dobéhu
dodate¢né zadané
hodnoty

5.00 ]0.00 {0.02 s} 1300.00 |Hlavni Zadana hodnota => C0013

Funkce

Nastaveni parametrti

Dilezité

Zvlastnosti:

Doby rozb&hu a dobé&hu uréuiji, jak rychle pohon sleduje zménu zadané hodnoty.

Za regulaci rozbéhu hlavni Zadané hodnoty (NSET1-RFG1) je zafazen regulovatelny pfenosovy ¢len (PT1). Tim je mozné
nastavit pro pribéh zmén zadané hodnoty pfi rozb&hu nebo dobéhu kfivku ve tvaru S. Tato funkce umozriuje absolutné
plynuly rozbéh a zastaveni pohonu.

e (0182 =0.00: regulace rozbéhu pracuje lineamé.

e (0182 > 0.00: regulace rozbéhu pracuje podle S-kfivky (plynule)

o Doby rozbéhu a dobéhu se vztahuji ke zméné vystupni frekvence z 0_Hz na maximalini vystupni frekvenci, nastavenou v
C0011.

e \/ypocitejte doby Tj; a Tjs, které musite nastavit v C0012 a C0013.
- ti a tif jsou doby, pozadované pro zménu mezi f1 a fy:

Coo11 C0011
T, = tir'fz_f1 Ty = tif'fz_f1

o Nastaveni piili kratkych dob rozbéhu a dobéhu mize za nepfiznivych provoznich podminek vést k vypnuti regulatoru
pohonu s hladenim TRIP OC5. V téchto pfipadech je tfeba nastavit doby rozbéhu a dobéhu tak, aby pohon mohl sledovat
pozadovany profil otdcek bez dosazeni hodnoty I« regulatoru pohonu.

e (0182 je stejny ve viech sadach parametrd.

e (0182 neplsobi na dodate¢nou Zadanou hodnotu (PCTRL1-NADD)

e Priklad pouZiti pro S-rampy: £ 13-14, s¢itani Zadanych hodnot (provoz se zakladnim a dodateénym zatizenim)

o Vstup regulace rozbéhu hlavni zadané hodnoty mize byt nastaven na 0 pomoci C0410/6 (NSET1-RFG1-0). Hlavni Zadana
hodnota se snizuje k 0 s dobou dobéhu (C0013), dokud je funkce aktivni.
— pfi s¢itani Z&danych hodnot nebo v regulovaném provozu se pohon mize dale tocit.

e Regulace rozbéhu hlavni Zadné hodnoty mize byt zastavena pomoci C0410/5 (NSET1-RFG1-STOP). Pritom je vystup
regulace rozbéhu hlavni Zadné hodnoty udrzovan na aktualni hodnoté, dokud je funkce aktivni.

flHzl |}
C0011 | y .
f2 | e S
f1 - rem—
0 /, \\ T —
ot - tif -— t
. Tir Tif

Lenze
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7.3.2 Quickstop (QSP)

kod moznosti nastaveni DULEZITE
oznaceni Lenze |volba
C0105 |doba dobéhu QSP 500 ]0.00 {0.02 s} 1300.00 | QSP = Quickstop

O

Funkce Quickstop pfivede pohon az k zastaveni podle doby dobéhu, nastaveného v C0105
Kdyz f poklesne pod prah C0019, aktivuje se stejnosmérna brzda (DCB). Po uplynuti ¢asu zastaveni (C0106) regulator nastavi
blokovani impuls(i (indikace na ovladaci jednotce keypad: INIl). (£ 7-17)

Aktivovani e (C0410/4 #0:
- droven LOW na zdroji signalu pro QSP (invertovani drovné v C0411)
o PHC0469 = -2-: stisknout.
- novy start stisknutim GID
e C0007_=_-14-_..._-22-,-34-, -47-.
- Uroveri LOW na X3/E3 a X3/E4
— uroveni HIGH na X3/E3 a X3/E4 pfi zapnuti sité
e C0007_=_-46-, -49-;
— Uroven LOW na X3/E2
e (0007 = -2-, -4-, -8-, -9-, -13-, -30-, -31-, -32-, -36-, -37-, -40-, -43-, -45-;
— Uroven LOW na X3/E3
e (C0007_=_-33-, -42-:
— urovefi LOW na X3/E4

Dalezité e Quickstop pdsobi na hlavni i dodate¢nou Zadanou hodnotu.
e Quickstop neplsobi na regulator procesu.

7.3.3 Prepnuti sméru otaceni (CW/CCW)

Funkce PFepnuti sméru otaéeni motoru pomoci digitalnich signalti. Cas pfepnuti zavisi na nastavenych asech ramp pro hlavni Z4danou
hodnotu (doba dobéhu C0013, doba rozbéhu C0012, pfip. doba rozbéhu S-rampy C0182).

Prepnuti nezajisténé proti preruseni vedeni

Aktivovani e (C0007_=_-0-_..._-13-, -23-, -43-, -45-: pfepnuti pfes X3/E4.
e (C0410/3 # 0: pfepnuti pies volné konfigurovatelné zdroje signalu.
Pfi spravném pfipojeni fazi a vstupech aktivnich pfi urovni HIGH vychazi
e pravotoCivé pole pii urovni LOW, levoto€ivé pole pfi urovni HIGH.

Dulezité e Pfipreruseni vedeni nebo pii vypadku externiho fidiciho napéti mize pohon zménit smér otaceni.
e Prepnuti se provadi jen v hlavni Zadané hodnoté.

Prepnuti jiSténé proti preruseni vedeni

Aktivovani e C0007_=_-14-_..._-22-, -34-, -47-: pfepnuti sméru otaCeni pies X3/E3, X3/E4., jisténé proti pferuseni vedeni
e (0410/22 # 0 und C0410/23 # 0: pfepnuti sméru otaCeni pres volné konfigurovatelné vstupy, jisténé proti preruSeni vedeni
Pfi spravném piipojeni fazi a vstupech aktivnich pfi urovni HIGH vychazi:

Funkce zdroj signalu
tiroveri pro CW/QSP trover pro CCW/QSP
otaceni nalevo LOwW HIGH
otaceni napravo HIGH LOwW
Quickstop LOW LOW
beze zmény HIGH HIGH
Dalezité o Urovedt HIGH na CW/QSP a CCW/QSP: smér otadeni vychazi ze signalu, ktery byl aktivni jako prvni.

o Uroveri HIGH na CW/QSP a CCW/QSP pi zapnuti sité: regulator aktivuje Quickstop (QSP).
e Prepnuti se provadi jen v hlavni Z&dané hodnoté.
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7.3.4 Brzdéni bez brzdného odporu
7.3.41 Stejnosmérna brzda (DCB)
kod moznosti nastaveni DULEZITE
[ oznaceni Lenze ([volba
C0035* | | Volba DCB 0-  |-0- zadani napéti brzdy pomoci C0036
-1- zadani proudu brzdy pomoci C0036
C0036 |Napéti/proud DCB | > 0 {0.02 %} 150 % | > zavisi na piistroji
o vztahuje se k My, Iy
e nastaveni plati pro vSechna pfipustna napéti
sité
C0107 | Doba zastaveni DCB | 999.00 |1.00 {0.01 s} 999.00 | doba zastaveni, kdyZ byla DCB spusténa pfes
svorku nebo fidicim slovem
999.00s =
C0196* | Aktivovani Auto_DCB 0-  |-0- Auto-DCB aktivni, kdyz PCTRL1-SET3 < C0019
-1- Auto-DCB aktivni, kdyz PCTRL1-SET3 < C0019 a
NSET1-RFG1-IN < C0019
C0019 | Prah aktivovani 0.10 ]0.00 {0.02 Hz} 480.00 | DCB= stejnosmérna brzda
Auto-DCB 0.00 s = Auto-DCB neni aktivni
C0106 | Doba zastaveni 0.50 ]0.00 {0.01 s} 999.00 | doba zastaveni, kdyZ byla DCB spusténa
Auto-DCB poklesem pod C0019
0.00 s = Auto-DCB neni aktivni
999.00s =

Funkce

Nastaveni parametrti

Aktivovani vstupnim signalem

Automatické aktivovani

Lenze

Stejnosmérna brzda umozni rychlé zabrzdéni pohonu az do zastaveni bez pouZiti externiho brzdného odporu.

Brzdny moment je menSi nez pfi generatorickém brzdéni s externim brzdnym odporem.

- dosatzitelny brzdny moment: cca 20_%_..._30_% jmenovitého momentu motoru.

MuzZete zadavat brzdné napéti nebo brzdny proud.

C0196 zlepSuje chovani motoru pfi rozbéhu s aktivni stejnosmémou brzdou (napf. pro provoz zdvihacich mechanisma).

.V .C0035 zvolit, zda se ma zadavat brzdné napéti nebo brzdny proud
.V C0036 zadat velikost brzdného napéti nebo brzdného proudu v procentech,

- pfi C0035_=_-0- se Udaj vztahuje k jmenovitému napéti pfistroje [Uy]-
- pii C0035_=_-1- se Udaj vztahuje k jmenovitému proudu pfistroje [IN].

. Zvolte, jak chcete stejnosmémou brzdu aktivovat:

- digitalnim vstupnim signalem (konfigurace pomoci C0410/15)
— automaticky pfi poklesu pod mez aktivace C0019 (podminka: C0106 > 0.00 s)

Pfi vstupech, aktivnich v drovni HIGH:

kod uroven HIGH na Funkce
C0007 A7- X3/E1 DCB je aktivni, dokud X3/E1 = LOW.

-3-, -7-,-14-,19 X3/E2 DCB je aktivni, dokud X3/E2 = LOW.

-0-, -5-, -11-, -25-, -29-, X3/E3 DCB je aktivni, dokud X3/E3 = LOW.

-41-, -42-, -48-

-31-, -36-, -51- X3/E4 DCB je aktivni, dokud X3/E4 = LOW.
Cc041015 %0 zdroj signalu DCB je aktivni, dokud zdroj signalu = LOW.

Po uplynuti doby zastaveni (C0106) regulator nastavi blokovani impulséi ( indikace na oviadaci jednotce Keypad: INGE).

1.

2.

Pod C0106 zvolit dobu zastaveni >0.00 s:

- Automaticka stejnosmérna brzda je aktivni po nastaveny ¢as. Potom je nastaveno blokovani regulatoru (CINH).
Pod C0196 zvolit vstupni podminky pro automatickou stejnosmérnou brzdu:

- C0196_=_-0-: DCB aktivni pfi C0050_<_C0019

- C0196_=_-1-: DCB aktivni pfi C0050_<_C0019 a zadana hodnota_<_C0019

. Pod C0019 nastavit prah aktivovani:

— prah aktivovani udava, od kdy bude stejnosmérna brzda aktivovana

BA8200VEC CZ 1.0
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Dalezité e (0035 =_-1-
— Stejnosmémy proud motoru se nastavi v C0036 pfimo (vztaZeny k jmenovitému proudu pfistroje).
e (C0035_=_-0-
— Stejnosmémy proud motoru se nastavi v C0036 nepfimo (vztazeny k jmenovitému napéti pfistroje).
o Pi pfili§ dlouhém provozu s vysokym stejnosmémym proudem motoru se piipojeny motor miZe prehrat!
Zvlastnosti: o Pomoci C0019 je mozné nastavit pasmo necitlivosti v Zzadané hodnoté. Kdyz pfitom nema byt aktivni stejnosmémé brzdéni,
nastavit C0106 = 0,00.
e C0019 mlzete vztahnout k veli¢ing procesu (£ 7-50).
7.3.4.2 AC brzdéni motorem
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0988* | Prahové napéti pro 0 0 {1 %} 200 (@ C988=0%

regulaci napéti
meziobvodu

- pfepnuti sady parametr(i napétim
meziobvodu deaktivovano
e Pfepnuti se provadi vzdy mezi PAR1 a PAR2
e Pfepnuti sady parametri pres svorku, shérmnici
nebo PC neni pii C988 > 0 mozné!

Funkce

konfigurace sad parametrii

Dulezite

7-18

Pfepnutim sady parametr(i v zavislosti na napéti meziobvodu muzete alternativné k stejnosmérmému brzdéni (DCB) realizovat

také brzdéni stfidavé (AC).

e AC brzdéni motoru je zpusob brzdéni bez externiho brzdného odporu pro druh provozu s “fizenim podle linearni

charakteristiky U/f’ (C0014 = -2-).

e Prinapéti v siti zhruba do AC 400 V mizZete dosahnout kratsi doby brzdéni nez se stejnosmérnou brzdou (DCB).

o Doby pfi brzdéni s externim brzdnym odporem jsou asi 0 33 % kratSi neZ pii AC brzdéni.

kod nastaveni PAR1 nastaveni PAR2 poznamka
(aktivni pfi normalnim (aktivni pii brzdéni)
provozu)

C0013/ |pozadovana doba brzdéni pro |doba dobéhu pohonu s max. setrvaénym e (0013 pfi brzdéni podle rampy

C0105 |brzdéni AC zatizenim bez vyskytu hlaseni OU (pfepéti) hlavni Zzédané hodnoty

béhem dobéhu e C0105 pfi brzdéni podle rampy
QSP

C0015 |Hodnota, pfizpisobena zavisi na vykonu pohonu az do minimalné 25 % | Tim se v PAR2 v dUsledku
pohonu, hodnoty C0015 v PAR1: pfebuzeni spotfebuje energie v
napf. bod zlomu U/f =50 Hz |e pfiblizné pravidlo: 2,2 kW = 50 % motoru.

e pfi menSich vykonech pohonu hodnotu sniZit,
pii vétSich zvysit.

C0016  |Hodnota, pfizplisobena zavisi na vykonu pohonu az do pétinasobku Tim se v PAR2 také v dolni oblasti
pohonu, hodnoty C0016 v PAR1: otadek v dusledku prebuzeni
napf. Upmin =5 % o piiblizné pravidlo: 2,2 kW= Einitel 3 spotfebuje energie v motoru.

o pii mensich vykonech pohonu Cinitel zvysit, u
VvétSich snizit.

C0988  |Prah prepnuti
nastavit v zavislosti na pfipojeném sitovém napéti:
230V, 400V = 112%
440V = 123 %
460V = 129 %
480V = 134 %

500 V = 140 %
e Stidavé (AC) brzdéni motoru mize byt pouZito jen pfi provozu s “fizenim podle linedmi charakteristiky U/f” (C0014 = -2-).

Prepnuti sady parametrd pes svorku, sbérnici nebo PC pfi C988 > 0 neni mozné!
Cim vy3i je napéti v siti, tim del$i musi byt nastavena doba dob&hu pfi AC brzdéni v PAR1, aby byly spinény vyse uvedené

podminky. Pfi vy$§im napéti v siti je proto mozné dosahnout kratSi ¢asy stejnosmérnym bzzdénim (DCB).

BA8200VEC CZ
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Konfigurace analogovych a digitalnich zadanych a skuteénych

hodnot

7.41 Volba zplisobu zadavani zadanych hodnot
Analogové signaly
kod moznosti nastaveni DULEZITE
[ oznaceni Lenze |volba
€0001_] |Volba zadavani 0- [0- Zadavani zadané hodnoty pres AIN1 (X3/8 nebo e ProC0001=0... 3 plati: fizeni je vzdy mozné
Zadané hodnoty X3/1U, X3/11) soucasné pres svorky nebo z PC / z ovladaci
(zpusob obsluhy) jednotky (keypad).
e Zména C0001 je kopirovana do
-1- Zadani zadanych hodnot pfes ovladaci jednotku pfislu$ného subkédu C0412. Volna
(keypad) nebo parametrovy kandl sbérnicového konfigurace v C0412 neméni C0001!
modulu AIF. o Jestlize byla provedena volna konfigurace v
C0412 (kontrola: C0005 = 255), neméa C0001
2- Zadani Zadanych hodnot pres AINT (X378 nebo Xa/1U, | 22any vilvna C0412 o
e (0001 = 3 musi byt nastaven pro zadavani
X3/11) DS 4 .
Zadané hodnoty pfes kanal dat procesu
sbérnicového modulu AlF! Jinak nebudou data
-3- Zadani zadanych hodnot pres kanal dat procesu provces.,u vy’hodnocovane.a.
sbérmicového modulu AIF e Sbérnicové moduly AIF jsou INTERBUS 2111,
PROFIBUS-DP 2131, systémova shérnice
(CAN) 2171/2172, LECOM A/B/LI 2102
Funkce e (0001 = -1-: zdrojem zadanych hodnot je kanal parametrl AIF (Automatizacni Interface).
e (C0001 = -3-: zdrojem Zadanych hodnot je kanal dat procesu AlF.
e (0001 = -0-, -2-: zdrojem Z&danych hodnot je svorka AIN1.
Dalezité e Pfipfepnuti na C0001 = -0-, -1- nebo -2- se po povoleni funkce regulatoru mdze pohon rozbéhnout.
e Pro zadavani zadanych hodnot pfes kanal dat procesu sbérnicového modulu AIF musi byt nastaven C0001 = 3! Jinak nebudou
data procesu vyhodnocovana.
e PfiC0001 = -3- je po zapnuti sité nastaven QSP!
— pomoci PC: QSP zrusit fidicim slovem C0135, Bit 3 = 0.
— pomoci ovladaci jednotky (keypad): nastavit C0469 = -2-. StisknoutGD .
Lenze BA8200VEC CZ 1.0 7-19
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7.4.2 Zadavani analogové zadané hodnoty pres svorku
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0034* | | Rozsah zadani 0-  |-0- 0..5V/0..10V/0..20 mA e Davat pozor na polohu pfepinacti funkéniho
Zadané hodnoty - 4. 20mA modulu!
standardni_l/O (X3/8) o3 20V +10V . Cog%z:) 1=0-2-: st
3- 4 .20 mA s hlidanim preruseni vedeni - nema ucine
(TRIP Sd5, kdyz | <4 mA)
-4-...-13-  rezervovano
C0034* | [Rozsah zadavani Davat pozor na polohu jumperd funkéniho bloku!
(A) Zadanych hodnot
aplikacni 1/0
11X3/1U, X3/l 0- |0 napéti unipolarné 0...5V/0 ... 10V
2 [X3/2U, X3/21 -1- napéti bipoldré -10 V... +10 V Minimalni vystupni frekvence (C0010) nema
Ucinek.
-2- proud 0 ... 20 mA
-3- proud 4 ... 20 mA
-4- proud 4 ... 20 mA s hlidanim pferuSeni vedeni TRIP Sd5 pfi | <4 mA
C0026* | Offset analogového 0.0 [-200.0 {0.1 %} 200.0 | ® nastaveni pro X3/8 nebo X3/1U, X3/1
vstupu 1 e horni mez rozsahu zadanych hodnot z C0034
(AIN1_OFFSET) odpovida 100 %
e (0026 a C0413/1 jsou stejné
C0027* | Zesileni analogového | 100.0 [-1500.0 {0.1 %} 1500.0 | @ nastaveni pro X3/8 nebo X3/1U, X3/1l
vstupu 1 (AIN1-GAIN) e 100.0 % = zesileni 1
e inversni zadavani zadanych hodnot pomoci
zaporného zesileni a zaporného offsetu
e (0027 a C0414/1 jsou stejné
C0413* | Offset analogovych Horni mez rozsahu Zadanych hodnot z C0034
vstupl odpovida 100 %.
1 | AIN1-OFFSET 0.0 -200.0 {0.1 %} 200.0 | Nastaveni pro X3/8 nebo X3/1U, X3/1l
C0413/1 a C0026 jsou stejna.
2 [AIN2-OFFSET 0.0 Nastaveni pro X3/2U, X3/2I
(jen aplikacni I/0).
C0414* | Zesileni analogovych e 100.0 % = zesileni 1
vstupdl e inversni zadavani zadanych hodnot pomoci
z4porného zesileni a zaporného offsetu
1 | AIN1-GAIN 100.0 |-1500.0 {0.1 %} 1500.0 | Nastaveni pro X3/8 nebo X3/1U, X3/11
C0414/1 a C0027 jsou stejna.
2 | AIN2-GAIN 100.0 Nastaveni pro X3/2U, X3/2I
(jen aplikaéni I/0).
Funkce Zadavani a nastaveni parametr(i analogovych signalt pfes svorku jako Zadana nebo skuteéné hodnota.

Aktivovani je pevné
konfigurovano

\/ C0005 zvolit vhodnou konfiguraci pro danou aplikaci.

Aktivovani je volné konfigurovano V C0412 piifadit pozadované Zadané nebo skute¢né hodnoté analogovou vstupni svorku(C0412/x = 1 nebo 4).

7-20
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Nastaveni parametrt 1. Vybrat rozsah Zadanych hodnot v C0034.
2. Prepinace / jumpery na funkénim modulu nastavit na stejny rozsah! Jinak bude signal Zadané hodnoty nespravné
interpretovan.

- Signal zadané hodnoty je vyhodnocovan jen v rozmezi nastaveného rozsahu zadanych hodnot (C0034), nezavisle na
nastaveném zesileni.

— Minimalni vystupni frekvence (C0010) odpovida 0 % signalu Zadané hodnoty.
- Prioffsetu _#_0_% a/ nebo inversnim zadavani zadanych hodnot mize byt piekrocena hodnota v C0010 smérem k nizsim
hodnotam.
3. Pfipadné nastavit zesileni (C0414).
— Zesileni ma vliv vzdy sou¢asné na signal Zadané hodnoty a offset.
- 100 % odpovida Ciniteli zesileni = 1.
4. Pfipadné nastavit offset (C0413).
- Offset posouva charakteristiku (L 7-21).
- Pomoci offsetu a pfip. C0239 (dolni omezeni frekvence) mizete vytvofit pasmo necitlivosti.

Nastaveni parametrt
Unipolarni zadavani zadanych
hodnot

! mrtvy chod !
‘P
|

C0011

signal
p zadané
hodnoty

offset >0 % | 0/4 mA oV

20 mA
10 kHz

offset <0 %

Inversni zadavani zadanych

hodnot 4

s-—-- C0011
N

N signal
~.p zadané
hodnoty

oV
0/4 mA
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Bipolarni zadavani zadanych
hodnot

Priklad

Vypocitat zesileni

Vypocitat offset

Kalibrovani pii provozu s
regulatorem procesu

Dulezité
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C0o011 T - N - - d
1 i
oo i
N 1
o
4@
olos
_Q
&7
1 offset > 0 % &°
i signal
P zadané
-0V 10V hodnoty
i
<&, |
s,,e/’_ !
"/ IS |
0 |
5 ,

| mrtvy

i chod
>
|
‘ | |
C0011 ---- B - B -

Pro inversni zadavani zadanych hodnot (0 ... +10 V) se ma nastavit pAsmo necitlivosti +2 V (= 20 %). PFi zvétSujicim se signalu se
ma vystupni frekvence obratit a pfi Z&dané hodnoté +10 V dosahnout hodnoty -30 %.

Tip:

e P1.a P2 mohou byt libovolné body na pfimce.

o Vzdy respektovat znaménko u Ciselné hodnoty.

1) — fP  30% — 100°
Verstarkung [%] = ﬁ - 100% = =30 =T00% . 1000 — —1625%

o1 T(P)[%] 0 o1 _—30% 0 o _ 9
Offset (o) 4] = Vrsmarg g~ 10 % — U)W = —qoggs; - 100% — 100% = —815%

f
A mrtvy chog
coott [ - ,"
(100 %) P1

signal
g Q// ! p adané
(0%) +2V +10 Vi hodnoty
(20 %)! 100 %),

| |

!

|
-30 % ittt P2

Kdyz se ma napf. pfi regulaci tlaku regulacni rozsah omezit na hodnotu mensi, neZ je jmenovita hodnota snimace Py, je mozné

Umémé redukovat G¢innou zadanou hodnotu tlaku zesilenim analogového vstupu (C0027, C0414).

Priklad:

e Skutecna hodnota tlaku ze snimace tlaku (P = 0 - 200 mbar) je na X3/2U (C0412/5 = 4).

e Analogova zadana hodnota tlaku pres X3/1U (C0412/4 = 1).

e Maximalini tlak ma byt omezen na 120 mbar. Snimanou Zadanou hodnotu tlaku je proto tfeba zredukovat zesilenim
analogového vstupu:

_ P o, _ 120 mbar | o _ ano
C0414/1 = P 100% = 550mmpar ~ 100% = 60%

C0026, C0027, C0413 a C0414 jsou ve vSech sadach parametru stejné.
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7.4.3 Zadavani digitalni zadané hodnoty pres frekvenéni vstup
kod moznosti nastaveni DULEZITE
[ oznaceni Lenze |volba
C0425_I* | Konfigurovani -2- frekvence rozlideni rychlost max. o ’frekvence” se vztahuje k internimu normovani
jednostopého vzorkovani  frekvence (napf. C0011 atd.)
frekvencniho vstupu 0- 100 Hz 1/200 1s 300Hz |® 'max. frekvence’ je maximaini frekvence,
X3/E1 (DFIN1) 1 Kz 1200 T00ms T ktera mUZe byt zpracovana v zavislosti na
- C0425. Kdyz je pFekrogena hodnota pro urgité
-2- 10 kHz 1/200 10 ms 10 kHz nastaveni, je mozné ji imérné prizptisobit
-3- 10 kHz 1/1000 50 ms 10 kHz pomoci C0426.
4- 10kHz 1710000  500ms  10kHz - (P;gzlzag 05;550; -0, (300 Hz)
- - =33.3 % umozni spravné
5- (A) 100 kHz 1/400 2ms 100 kHz vyhodnocent s C0425 = -0-
6- (A) 100 kHz 1/1000 5ms 100 kHz ° vztahuje se k C0011
7-(A) 100 kHz 1/2000 10 ms 100 kHz
Konfigurovani 10- (A) 100 Hz 1/200 1s 300 Hz
?r‘é“’;:tn"cpnelﬂg - A1-(A) 1kHz 11200 100 ms 3 kHz
-13-(A) 10 kHz 1/1000 50 ms 10 kHz
-14- (A) 10 kHz 1/10000 500 ms 10 kHz
-15- (A) 100 kHz 1/400 2ms 100 kHz
-16- (A) 100 kHz 1/1000 5ms 100 kHz
-17-(A) 100 kHz 1/2000 10 ms 100 kHz
C0426* | Zesileni frekvenéniho | 100  [-1500.0 {0.1 %} 1500.0
vstupu X3/E1, X3/E2
(A) (DFIN1-GAIN)
C0427* | Offset frekvenéniho 0.0 {-100.0 {0.1 %} 100.0
vstupu X3/E1, X3/E2
(A) (DFIN1-OFFSET)
C0428* | Zesileni frekvenéniho | 100  [0.0 {0.1 %} 1500.0
(A) vstupu
(DFOUT1-0UT)
C0435* | | Automatické 0 0 {1} 4096 | @ nutné jen pfi regulaci otacek s digitalni
(A) nastaveni parametrd = neni aktivni zpétnou vazbou pies snima¢ HTL
frekvencniho vstupu o vypodita zesileni C0426 v zavislosti na C0425
aC0011
e po kazdé zméné C0011 nebo C0425 se znovu
vypocita C0426
e Zadavat vzdy pocet impusi snimace na
otacku déleny poctem pdlpart motoru!
- Pfiklad: pocet impust snimace = 4096,
motor &tyfpdlovy
- C0435=2048
Funkce Zadani a nastaveni parametrd digitélni frekvence jako Zadané nebo skuteéné hodnoty.

Lenze

e (Hz..10kHz na X3/E1 pii provozu se standardnim 1/O
e (Hz ... 100 kHz na X3/E1 (jednostopy snimac) nebo na X3/E1 a X3/E2 (dvoustopy snimag) pfi provozu s aplikaénim 1/O
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Aktivovani pevné konfigurované 1. C0007_=_-28-_..._-45-, -48-, 49-, -50-, -51- konfiguruje X3/E1 jako frekvenéni vstup.
2. V C0005 zvolit konfiguraci, ktera vyhodnocuije frekvenéni vstup (C0005 = -2-, -3-, -5-, -6-, -7-).

Aktivovani volné konfigurované  V C0412 obsadit pozadovanou hodnotu (Z&danou nebo skutecnou) zdrojem signalu "frekvencni vstup” (C0412/x = 2).

Nastaveni parametrii 1. Zadat frekvenci, rozliSeni, rychlost vzorkovani a druh signalu (jednostopy, dvoustopy) Zadané hodnoty (C0425).
2. Pripadné nastavit zesileni (C0426)
- zesileni ma vzdy ucinek souc¢asné na signal Zzadané hodnoty a na offset.
- 100 % odpovida Ciniteli zesileni = 1 (EQ 7-21).
3. Pfip. nastavit offset (C0427).
- offset posouva charakteristiku (£ 7-21).

Tip e Pri vy$Sich pozadavcich na presnost zvolte v C0425 vysSi rozliSeni, respektujte pfitom interval vzorkovani.
e Pri dvoustopém frekvencnim signalu muzete vyhodnotit smér otaceni motoru.

Dulezité Kdyz pouzijete X3/E1 nebo X3/E1 a X3/E2 jako frekvenéni vstupy, musite zajistit, aby tyto vstupy nebyly spojeny jesté s dalSimi

digitalnimi signaly. Tato spojeni je bezpodminecné nutné v C0410 zrusit, jinak bude regulator pohonu chybné interpretovat signal
Zadané hodnoty.(E 14-1 ff)

7-24 BAS200VEC CZ 1.0 Lenze



Knihovna funkci |~ ~

,,,,,,

o |
74.4 Zadavani zadané hodnoty funkci "motorpotenciometr”
kod moznosti nastaveni DULEZITE
[ oznaceni Lenze (volba
C0265*_| | konfigurovani -3- 0- vychozi hodnota = power off e vychozi hodnota: vystupni frekvence, na kteru
motorpotenciometru - - — se najede pfi zapnuti sité a aktivovaném
-1- vychozi hodnota = C0010 motorpotenciometru podle rampy (C0012):
2- vychozi hodnota = 0 - "power off’ = skute¢na hodnota pfi vypnuti
- - — sité
3 vychozi hodnota = power off — "C0010”: minimaini vystupni frekvence z
QSP, kdyz UP/DOWN = LOW C0010
4- vychozi hodnota = C0010 - 70" = vystupni frekvence 0 Hz
QSP, kdyz UP/DOWN = LOW o (0265=-3-, 4-,-5-:
—— — - QSP sniZuje zadanou hodnotu
-5- vychozi hodnota =0 motorpotenciometru podle rampy QSP
QSP, kdyz UP/DOWN = LOW (C0105)
Funkce Zadavani zadanych hodnot dvéma digitalnimi signaly UP/DOWN, které mohou byt fizeny napf. dvéma jednoduchymi tlagitky.

Zména vystupni frekvence se provadi podle nastavenych dob rozbéhu a dobéhu pro hlavni Zadanou hodnotu (C0012/C0013)
nebo pro dodateénou Zadanou hodnotu (C0220/C0221).

Aktivovani pevné konfigurované  C0007 = -10-, -11-, -12-, -13-, -21-, -23-, -24-, -25-, -26-, -27-, -44-

Aktivovani pevné konfigurované 1. UP a DOWN propojit s externimi zdroji signalu: C0410/7 (UP) = 0 a C0410/8 (DOWN) = 0
2. V C0412 obsadit potfebnou zadanou hodnotu zdrojem signalu "motorpotenciometr”.(C0412/x = 3).(Ed1 7-34)

Funkce up DOWN
zadanou hodnotu snizovat po rampé QSP (C0105) na 0_Hz LOW LOW
zadanou hodnotu snizovat po rampé dobéhu hlavni zadané LOW HIGH

hodnoty (C0013) na minimalni vystupni frekvenci (C0010)
(zadana hodnota musi pfedtim pFekrocit C0010)

zadanou hodnotu zvySovat po rampé rozbéhu hlavni Zédané HIGH LOwW

hodnoty (C0012) na maximalni vystupni frekvenci (C0011)

Zadana hodnota z(istava konstantni HIGH HIGH
Priklady Rizeni funkce "motorpotenciometr” rozpinacimi kontakty s Rizeni funkce "motorpotenciometr’ spinacimi kontakty bez

jisténim preruseni vedeni jisténi preruseni vedeni

E1 ="DOWN": konfigurace s C0410/8 = 1 E1 ="DOWN": konfigurace s C0410/8 = 1

E2 ="UP": konfigurace s C0410/7 = 2 E2 ="UP": konfigurace s C0410/7 = 2

Invertovat Urovné X3/E1 a X3/E2 napf. pomoci C0411 = 3!
' E1 | E2 | B3] E4 | 20 | | E1 | E2 | B3| E4 | 20 |

/STOP A LOW

Dulezité e Pro funkci "motorpotenciometr” je zpravidla nutny modul I/O. Mize byt také realizovana pomoci signalu digitalni sbérnice.
e Jestlize je pouzito zadavani zadanych hodnot motorpotenciometrem spolu s funkénim modulem standardnich 1/O:
— v C0412 propojit vystupni signal MPOT1-OUT jen se signaly NSET1-N1, NSET1-N2 nebo PCTRL1-NADD
- spojeni s jinymi signaly zplisobi skok Zadané hodnoty!
e Pevné frekvence (JOG) maji prednost pfed funkci "motorpotenciometr”.
o Z4dana hodnota se uklada do paméti
— pfi vypnuti sité (viz C0265),
— pii zablokovani regulatoru (CINH),
- pfi poruchovych hlaSenich.
e Pii C0265 = -3-, -4-, -5-;
- aktivovani funkce QSP na C0410/4 zpGsobi snizeni motorpotenciometru po rampé QSP(C0105) zpét az na 0_Hz.
e Pridavna Zadana hodnota se k funkci motorpotenciometru pficita.
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745 Zadavani zadané hodnoty podle pevnych frekvenci JOG
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
€0037 [JOG1 20.00 |-480.00 {0.02 Hz} 480.00 [JOG = pevna frekvence
C0038 [(JOG2 30.00 |-480.00 {0.02 Hz} 480.00
C0039 (JOG3 40.00 [-480.00 {0.02 Hz} 480.00
Funkce Do paméti Ize uloZit a znovu vyvolat aZ tfi hodnoty pevnych frekvenci.
Aktivovani e (C0007_=_-0-_..._-6-, -9-, -14-, -15-, -16-, -20-, -22-, -28-, -29-, -30-, -35-, -37-_..._-41-, -46-, -47-, -49-, -50-
e (C0410/1 = 0a/nebo C0410/2 = 0
Pfi vstupech aktivnich v trovni HIGH
zadavani zadanych hodnot Uroven na
JOG1/3 JOG2/3
jiné zdroje Zadané hodnoty LOwW LOW
JOG 1 HIGH LOwW
JOG 2 LOW HIGH
JOG 3 HIGH HIGH
Dalezité o Nastaveni C0011 omezuje vystupni frekvenci také u hodnot JOG.
e Nastaveni C0010 nema Ucinek pii zadavani zadanych hodnot pomoci hodnot JOG.
o Hodnoty JOG maji pfednost pfed NSET1-N1 a NSET1-N2.
Zvlastnosti o Indikovanou hodnotu parametru miiZete vztahnout k veli¢iné procesu (Ed 7-50)
e Pridavna Zadana hodnota se k pevnym frekvencim pficita.
7.4.6 Zadavani zadanych hodnot na klavesnici ovladaci jednotky (keypad)
Funkce Z4danou hodnotu miZete zadat na klavesnici ovladaci jednotky (keypad).
Nastaveni parametrii 1. Pomoci @nebo @ prejit na .
2. Zadanou hodnotu nastavit pomoci @ nebo @ .
— Pfi udéleném povoleni funkce regulatoru plsobi zménéna Zadana hodnota pfimo na pohon.
- Pri blokovaném regulatoru se Zzadana hodnota ulozi do paméti. Po povoleni funkce regulatoru jede pohon podle
nastavenych dob rozbéhu a dobéhu na posledné nastavenou Zadanou hodnotu.
- Pod C0140 je mozné nacist hodnotu z kldvesnice a alternativné zadat.
Dalezité o Zadané hodnoty zadané z klavesnice se pfi vypnuti sité nebo preruseni provozu ukladaji do paméti.
o 7adana hodnota z kldvesnice se pficita k hlavni Zadané hodnots.
o Zadavani zadanych hodnot pomoci plisobi jak na NSET1-N1, tak na NSET1-N2.
- Oddélené zadavani zadanych hodnot do NSET1-N1 a NSET-N2 je mozné pfes C0046 a C0044. Pro tento tcel nastavte
C0412/1=04a C0412/2 =0.
o Kdyz se zadavani zadanych hodnot neprovadi pres , nastavit C0140 = 0.
e Piinovém zapnuti se muze pohon po povoleni funkce regulatoru rozbéhnout!
e Davejte pozor na podminky spusténi v C0142 (1 7-9).
7.4.7 Zadavani zadanych hodnot pres sbérnici
Funkce Z4dané nebo skuteéné hodnoty miiZete zadavat pes funkéni modul sbérmice na FIF nebo pres sbérnicovy modul na AIF.

Podrobny popis najdete v provoznich navodech piislusnych modulti (£ 12-2).
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7.4.8 Prepinani zadanych hodnot (prepnuti ruéné / dalkové) )

Funkce

Aktivovani

Aktivovani prepnuti “provoz po
shérnici < ovladaci jednotka
(keypad) nebo PC

Dilezité

Lenze

Prepnuti mézi zadanymi hodnotami NSET1-N1 und NSET1-N2 (schémata signalovych tok(: L3 14-1 a nasl.)

Prepnutim ruéné / dalkové (Hand / Remote, H/Re) miizete piepnout z dalkového ovladani (Remote) na mistni obsluhu (Hand),

napf. pii provadéni sefizovacich nebo servisnich praci.

- Pro pfepnuti na ruéni provoz nepotfebujete ovliviiovat zdroje dalkového oviadani.

- V ruénim provozu zadate Zadanou hodnotu potenciometrem, motorpotenciometrem, oviadaci jednotkou (keypad) nebo
pomoci PC.

Mozna jsou nasledujici pfepnuti:

- provoz po sbérnici<=> ovladaci jednotka (keypad) nebo PC

- provoz po shémici<>> Zadana hodnota X3/8, X3/1U, X3/2U, X3/11, X3/2I nebo X3/E1 (jen 8200 vector)

- provoz po shémici<=> Funkce “motorpotenciometr” (jen 8200 vector)

- ovladaci jednotka (keypad) nebo PC<>> Zadana hodnota X3/8, X3/1U, X3/2U, X3/11, X3/2I nebo X3/E1

- funkce “motorpotenciometr’<> Zadana hodnota X3/8, X3/1U, X3/2U, X3/11, X3/2I nebo X3/E1

- zadana hodnota X3/8, X3/1U, X3/2U, X3/1| nebo X3/2I<=> z&dana hodnota X3/E1

- Zadana hodnota X3/1U, X3/11<=> Zadana hodnota X3/2U, X3/2I

C0410/17 (H/Re) pfifadit zdroj signalu.
Pfi vstupech aktivnich v trovni HIGH:
- zdroj signalu pro H/Re = HIGH aktivuje ruéni provoz.

Interné v regulatoru invertovat digitaini vstup pomoci C0411.
Tomuto vstupu pfifadit C0410/17 (H/Re).

Priklad:

- X3/E3 invertovat (napf. pomoci C0411 = -4-).

— X3/E3 pfifadit subkédu C0410/17 (C0410/17 = 3).

Pfifadit zddanou hodnotu pro dalkovy provoz C0412/1.

Pfifadit zddanou hodnotu pro ruéni provoz C0412/2.

Bezpecnostni funkce CINH a QSP budou pfi pfepnuti na ruéni provoz vynulovany. Kontrolujte, zda fidici systém po pfepnuti z
ruéniho provozu na dalkovy tyto funkce znovu aktivuje.

Pevné frekvence (JOG) pUsobi nezavisle na pfepnuti provozu ruéni/ dalkovy.

plisobi na NSET1-N1a NSET-N2.

- Pro oddélené zadavani zadanych hodnot C0046 nebo C0044.

Tlacitko ovladaci jednotky (keypad) neni v ruénim provozu aktivni!
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7.5 Identifikace motoru
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
0087 [Jmenovité otacky 1390 |300 {1 rpm} 16000
motoru
C0088 | Jmenovity proud > 0.0 {0.1 A} 480.0 | > zavisi na pfistroji
motoru 0.0 ... 2.0 x jmenovity vystupni proud regulatoru
pohonu
C0089 | Jmenovita frekvence 50 10 {1Hz} 960
motoru
C0090 | Jmenovité napéti > 50 {1v} 500 | > zavisi na pfistroji
motoru
C0091 |cos ¢ > 0.40 {0.13 1.0 | > zavisi na pfistroji
motoru
C0084 | Odpor statoru motoru | 0.000 {0.000 {0.001 o} 64.000
C0092 | Indukénost statoru 00 (0.0 {0.1 mH} 2000.0
motoru
[C0148]* | Identifikovani 0-  |-0- identifikace neni aktivni ® je nutné spravné zadat C0087, C0088, C0089,
parametr(i motoru €0090, C0091
e méfi se odpor statoru motoru (C0084)
e vypocita se jmenovita frekvence U/f (C0015),
skluz (C0021) a indukénost statoru.
-1- spusténi identifikace o |dentifikace trva asi 30 s.
e Kdyz je identifikace ukonéena,
- sviti zelena LED na regulatoru pohonu
- segment na ovladaci jednotce
(keypad) nebo v GDC je aktivni
Funkce Kompletni zjisténi dat motoru a vlivu vodi¢d k motoru.
Provést pfi prvni volbé C0014 = -4- (vektorova regulace) nebo C0014 = -5- (zadavani to¢ivého momentu).
Jinak neni mozné provést uvedeni do provozu.
Nastaveni parametrd 1. Zablokovat regulator, pfip. pockat, dokud se pohon nezastavi.
2. Zadat C0087, C0088, C0089, C0090 und C0091 podle Vaseho motoru (viz typovy Stitek):
- Zadejte bezpodminecné spravné hodnoty, protoze na téchto udajich jsou zavislé duleZité parametry, jako kompenzace
skluzu, proud naprazdno a hlidani teploty [%t.
- Zadat hodnoty jmenovitého proudu motoru (C0088) a jmenovitého napéti motoru (C0090), které odpovidaji pfislusnému
zapojeni (hvézda nebo trojuhelnik).
3. Zvolit C0148 = -1-, potvrdit pomoci .
4. Udélit regulatoru povoleni funkce. Spusti se identifikace (zelena LED na regulatoru pohonu blika velmi rychle).
— Méfi se odpor statoru rotoru a ze zadanych dat se vypocitava indukénost statoru. Hodnoty jsou automaticky zapsany do
C0015 und C0021.
- ldentifikace trva asi 30 s.
— Identifikace je ukon&ena, kdyZ zelena LED na regulatoru pohonu trvale sviti (Keypad, GDC: I je aktivni).
5. Zablokovat regulator.
Dalezité o |dentifikaci provadéjte jen pii studeném motoru!
- Béhem identifikace tece proud pies vystupy U, V regulatoru pohonu.
- Zatéz motoru mize zustat piipojen. Pfipadna klidova brzda muze zlstat zabrzdéna.
- U nezatizeného motoru mize dojit k malé zméné uhlové polohy hfidele motoru.
e P¥i provozu se provadi automaticky korekce dat motoru (max. 25 %) pro kompenzovani teplotnich zavislosti.
- Po zapnuti sité jsou vzdy aktivni hodnoty pro C0084 a C0092, stanovené pfi C0148.
e (0084 a C0092 muZete také zadat rucné, nebo je ruéné upravit.
o |dentifikace je provedena jen pro sadu parametrd, ktera je pravé aktivni:
- Pokud cheete urgit data motoru pro jinou sadu parametr(i, musite nejprve pfepnout digitalnimi vstupnimi signaly na jinou
sadu parametr(l a znovu spustit identifikaci.
— Parametry motoru muzete také pfenést do jinych sad parametr(i ruéné pomoci C0002. Pfislusna sada parametru nemusi
byt aktivni.
Tip Identifikace parametrd motoru ovliviiuje také rovnomérnost chodu béhem otacky. Mizete tim také optimalizovat rovnomérnost

chodu pfi malych otackach v provozu s "fizenim podle linearni charakteristiky U/f' (C0014 = -2-).
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Procesni regulator, regulator omezeni proudu

7.6.1 Regulator PID jako procesni regulator
kod moznosti nastaveni DULEZITE
[ oznaceni Lenze (volba
C0070 | Zesileni procesniho 1.00 (0.00 {0.01} 300.00 |0.00 = slozka P neni aktivni
regulatoru
C0071 | Integracni ¢asova 100 |10 {1} 9999 | 9999 = slozka | neni aktivni
konstanta procesniho
regulatoru
C0072 | Derivacni slozka 0.0 (0.0 {0.1} 5.0 {0.0 = slozka D neni aktivni
procesniho regulatoru
C0074 | Vliv procesniho 0.0 (0.0 {0.1 %} 100.0
regulatoru
C0238.l | Pfednastaveni -2- 0- bez pfednastaveni (jen procesni regulator) Procesni regulator ma piny vliv.
frekvence - prednastaveni (celkova zadana hodnota + procesni | Procesni regulator ma omezeny viiv.
regulator)

2- bez pfednastaveni (jen celkova zadana hodnota) Procesni regulator nema Zadny vliv (neni aktivni).
celkové Zadana hodnota (PCTRL1-SET3) =
hlavni Z&dana hodnota + dodatecna zadana
hodnota

Funkce Pro regulovani tlaku, teploty, pratoku, vihkosti, hladiny, polohy snimaci kladky (taneéniku), otacek ...

Procesni regulator potfebuje pro svou funkci Z&édanou hodnotu a skute¢nou hodnotu (napf. ze snimace). Jestlize je zadana a
skute¢na hodnota analogova (potenciometr, SPS), musi byt regulator pohonu vybaven aplikacnim I/O, aby bylo mozné sestavit

regulaéni smycku.

Nastaveni parametrt C0071 vysledna integracni €asova konstanta Ty
10 ... 5000 10 ms ... 5000 ms
5000 ... 6000 5s5..10s
6000 ... 7000 10s..100s
7000 ... 8000 100s...1000 s
8000 ... 9998 1000s ... 9998 s

Hodnoty v nasledujici tabulce jsou orientaéni pomckou pro zakladni nastaveni. VZdy je nutné provést pfesné nastaveni.
Hodnoty v C0070, C0071 a C0072 nastavit tak, aby pfi zménach Zadané a skuteéné hodnoty byly dosazeny cilové hodnoty

e rychlea

e s minimalnim pfekmitem.

Orientaéni hodnoty pro regulaci e Derivaéni slozka Kp (C0072) neni obecné pfi regulaci tlaku a pritoku potfebna (C0072&0).

tlaku a pratoku

o Vliv regulatoru nastavit na 100 %.

e Deaktivovat prednastaveni frekvence (C0238 = -0-)

kod plyny kapaliny
€0070 (Kp) 0.1 0.02...0.1
C0071 (Ty) 5000 200 ... 1000
(T = 58) (Ty=0.26 ... 18)
€0072 (Kp) 0 0
Orientaéni hodnoty pro regulaci Viz také priklad pouZiti “regulace otacek” (C2 13-8).
otacek
kod
€0070 (Kp) 5
C0071 (Ty) 100
(Ty=0.18)
€0072 (Kp) 0

Lenze

BA8200VEC CZ 1.0

7-29




,,,,,,

Vliv regulatoru PID (C0074)

Souctovy vliv procesniho regulatoru

Rozdilovy vliv procesniho regulatoru

7-30
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Pfi regulaci procesu s pfednastavenim frekvence (C0238%41-), napf. pfi regulaci otaéek, je dlleZita "hloubka” regulace.

e "Hloubka” regulace se vypocita z rozdilu hodnot v C0050 (vystupni frekvence) a C0051 (skuteéna hodnota procesniho
regulatoru).

e Stupeni vybuzeni uréuje vliv C0074 procesniho regulatoru.

e Vliv (C0074) se vztahuje k maximalni vystupni frekvenci C0011.

e (0074 ovliviiuje stabilitu regulacni smycky. C0074 ma byt co nejmensi.

Vypocet viivu C0074 [%].
iv %] = 60050 — C0051 . 4440
Vv [%] = SGE 100 %

Priklad:
Ma byt stanoven vliv pro nasledujici hodnoty:
C0011&50Hz, C0050553Hz, C00515560Hz
o — 93Hz — 50 Hz 0
6% = om 100 %
o Vliv nastavit tak, aby vystup procesniho regulatoru vyhovoval v celém pracovnim rozsahu.
- Pro tento pfiklad (vlivE6%) nastavit napf. C0074%10%. To je orientaéni hodnota, obsahujici také tolerance,
které je vzdy nutné brat v uvahu.
o Pi prili§ velkém vlivu (C0074) se regulacni smycka mize stat nestabilni.
Podminky: Priklad regulace navijeni se snimaci kladkou (tane¢nikem) s pficitanym vlivem
procesniho regulatoru:

e (C0051%kladna skutecna hodnota
o C0181#izadani kladné zadané
hodnoty
o (C0238%41- s pfednastavenim
frekvence
o piivody potenciometru tanecniku
- konec (E)##10V
- zacatek (A)=GND
Vlliv procesniho regulatoru se pficita k
hlavni Z&dané hodnotg.

Funkce

1. Tanecnik se vychyluje doll,
napéti tane¢niku (Ut) se
zmensuje.

2. V2 se zvétsi.

ov..10V
~Vi

Podminky: Priklad regulace navijeni se snimaci kladkou (tane¢nikem) s rozdilovym vlivem

procesniho regulatoru:

o C0051&kladna skute¢na hodnota
o C0181&1zadani kladné zadané

Funkce
. Tanecnik se vychyluje nahoru,

hodnoty napéti tane¢niku (Ut) se
o (C0238=41- s prednastavenim @ zvétSuje.

frekvence) . V1 se zmensi.
e privody potenciometru tanecniku

— zadatek (AJ#10V B

- konec (E)GND

Vliv procesniho regulatoru se od hlavni
zadané hodnoty odecita.

3 Yur
8200
ovV..10V
~\V2
BAS200VEC CZ 1.0 Lenze
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7.6.1.1 Zadani zadané hodnoty pro procesni regulator
kod moznosti nastaveni DULEZITE
[ oznaceni Lenze (volba
C0145* | | Zdroj zadané hodnoty |  -0-  |-0- celkova zadana hodnota (PCTRL1-SET3) hlavni Z&dana hodnota + dodate¢na zadana
procesniho regulatoru hodnota
-1- C0181 (PCTRL1-SET2)
2- C0412/4 (PCTRL1-SET1)

C0138* | Zadana hodnota -480.00 {0.02 Hz} 480.00 | @ zadani, kdyz C0412/4 = FIXED-FREE
procesniho regulatoru o indikace, kdyZ C0412/4 # FIXED-FREE
(PCTRL1-SET1)

C0181* | Zadana hodnota 0.00 |-480.00 {0.02 Hz} 480.00
procesniho regulatoru
2 (PCTRL1-SET2)

Funkce Zadani zadané hodnoty frekvence, napf. pro
o polohu snimaci kladky (tane¢niku) pfi regulaci pohonu navijeci linky,
e zadané hodnoty tlaku pfi regulaci tlaku.
Aktivovani C0145%50-
e [ 7-19 a nasl., moZnosti zadavani zadané hodnoty
- Zadana hodnota procesniho regulatoru = pfednastavovana veli¢éina PCTRL1-SET3
C0145=-1-
e Z4dana hodnota pro procesniho regulatoru = hodnota v C0181.
— poutZiti napf. pfi regulaci navijeni s tane¢nikem, regulace tlaku a pritoku
C0145 = -2-
e Zadana hodnota pro procesniho regulatoru = volné konfigurovany signal v C0412/4.
- zadana hodnota pUsobi pfimo na procesni regulator
- zadani je také mozné pies C0138 (rovnocenny s C0181)
Tip C0145 = 0 volit tehdy, kdyz se ma zadavani zadané hodnoty provadét pomoci:
e hodnot JOG,
o [Set]- funkee ovladaci jednotky (keypad)
e ve spojeni s pfepinanim ovladani ruéné / dalkové, blokovanymi frekvencemi, regulaci rozbéhu, dodateénou Zadanou hodnotou
e (0044, C0046 a C0049.
Dulezité C0181 je ve vSech sadach parametrl stejny.

Lenze

BA8200VEC CZ 1.0
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7.6.1.2

Funkce

Aktivovani

7.6.1.3

Funkce

Aktivovani pres svorku

Aktivovani prahovou frekvenci

7.6.14

Funkce

Aktivovani

7.6.1.5

Funkce

Aktivovani
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Zadani skuteéné hodnoty pro procesni regulator

Skute¢na hodnota je signal zpétné vazby z procesu (napf. ze snimace tlaku nebo otacek).

C0412/5 = 0
volné konfigurovany signal = skute¢na hodnota procesniho
regulatoru

C0051

Indikace skute¢né hodnoty procesniho regulatoru
(PCTRL1-ACT)

Vypnuti integrac¢ni slozky (PCTRL1-I-OFF)

Vystup procesniho regulatoru dava rozdil mezi Zédanou a skute¢nou hodnotou, pfip. se zesilenim Vp.
e \/ prubéhu rozjizdéni nebo spousténi se tim da zabranit pferegulovani. Pii pfiblizeni k ustalenému stavu, Ize integraéni slozku K|

opét zapnout.
o Pouziti: napf. regulace navijeni s tane¢nikem

C0007&828-)..834-, -48-, -50-, -51-:
Uroven HIGH na X3/E2

C0410/18 = 0:
Groven HIGH na C0410/18.

Urovné signall jsou udany pro neinvertované vstupni signaly.

[C0184 > 0.0 Hz

Vypnuti procesniho regulatoru (PCTRL1-OFF)

Dokud je tato funkce aktivovana, nedava vystup procesniho regulatoru Zadny signal.

C0007%848-, -49-, -50-:
Uroven HIGH na X3/E4

C0410/19 = 0:
Groven HIGH u C0410/19.

Urovné signall jsou udany pro neinvertované vstupni signaly.

Pozastaveni procesniho regulatoru (PCTRL1-STOP)

Pfi aktivovani této funkce je vystup regulatoru zmrazen na aktualni hodnoté.Tato hodnota je zachovana, dokud neni funkce znovu

deaktivovana.
C0410/21 = 0:

roved HIGH na C0410/21.
Urovné signall jsou udany pro neinvertované vstupni signaly.

BA8200VEC CZ

1.0

Lenze
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7.6.2 Regulator proudového omezeni (regulator l,,ax)
kod moznosti nastaveni DULEZITE
[ oznaceni Lenze ([volba
C0077* | Zesileni regulatoru 0.25 ]0.00 {0.01} 16.00 |0.00 = slozka P neni aktivni
Imax
C0078* | Integracni ¢asova 65 12 {1 ms} 9990 {9990 = slozka | neni aktivni
konstanta regulatoru
Imax
Funkce Pfi regulaci vykonu s velkymi momenty setrvacnosti je mozné nastavit regulator Iax

Nastaveni parametrt

Dilezité

Lenze

Z vyroby je regulator Imax nastaven tak, aby nedoslo k pfekro¢eni momentu zvratu.

Nastaveni pro regulaci vykonu s velkymi momenty setrvaénosti:
o (C0014&82- nebo C0014%43- (fizeni podle charakteristiky U/f)

e Vp(C0077): = 0.06
e T;(C0078): =~ 750 ms

C0077 a C0078 jsou ve vSech sadach parametru stejné.

BA8200VEC CZ

1.0
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1.7 Volné prepojovani analogovych signalu
7.71 Volna konfigurace analogovych vstupnich signalt
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0412_l | Volna konfigurace propojeni externich zdroju analogovych signald s Volby v C0001, C0005, C0007 jsou kopirovany
analogovych internimi analogovymi signaly do prislusného subkédu C0412. Zménami
vstupnich signalti analogové zdroje signalu C0412 se neméni C0001, C0005, C0007!

1 [Zadana hodnota 1 1 0 neobsazeno (FIXED-FREE) Aktivni je bud NSET1-N1 nebo NSET1-N2
(NSET1IN1) 255 Ptepnuti pomoci C0410/17

2 | Z4dan4 hodnota 2 1 1 X3/8 nebo X3/1U, X3/11 (AIN1-OUT)

(NSET1-N2)

3 [Dodatec¢na zadana 255 |2 frekvenéni vstup (DFIN1-OUT) Pficita se k hodnotam NSET1-N1, NSET1-N2,
hodnota (respektovat C0410/24, C0425, C0426, C0427) JOG a k funkci ovladaci jednotky (keypad).
(PCTRL1-NADD)

4 | Z4dan4 hodnota 255 |3 motorpotenciometr (MPOT1-OUT)
procesniho regulatoru 4 X3/2U, X3/21 (AIN2-OUT, jen aplikacni I/0)

(PCTRL1-SET1)

5 | Skute¢na hodnota 255 |5..9 vstupni signal = konstantni 0 (FIXEDO)
procesniho regulatoru
(PCTRL1-ACT)

6 | Zadana hodnota 255 |10 vstupni slovo AIF 1 (AIF-IN.W1) Respektovat C0014! Skute¢na hodnota tocivého
tocivého momentu 11 vstupni slovo AIF 2 (AIF-IN.W2) momentu neni nutn.
nebo mezni hodnota (vyhodnocuii se jen kdyz C0001 =3!) 16384 = 100 % zadané hodnoty tocivého
toCivého momentu momentu
(MCTRL1-MSET) Podminka pfi zadavani pres svorku (C0412/6 =

1, 2 nebo 4): zesileni analogového vstupu je
nastaveno na:
C0414/x, C0426 = 32768/C0011 [%)]
7 |Rezervovano 255 |20..23  CAN-INT.W1.. W4
slovo 1 (20) ... slovo 4 (23)

8 [MCTRL1-VOLT-ADD | 255 {30..33  CAN-IN2W1..W4 Jen pro specialni aplikace. Zmény jen po

slovo 1 (24) ... slovo 4 (27) domluvé s firmou Lenze!

9 IMCTRL1-PHI-ADD 255 1200 Pfifazeni signald po slovech z funkéniho modulu

INTERBUS nebo PROFIBUS (viz také C0005)

Funkce

Ddlezité

Zvlastnosti

7-34

e Interni analogové signaly mizete volné pfifazovat externim analogovym zdrojim signalt:
- analogové vstupy (X3/8, X3/1U, X3/2U, X3/1l, X3/2l)
- frekvenéni vstup
- Funkce “motorpotenciometer”
- vstupni slova analogovych procesnich dat

o Priklady:

— C0412/1 = 2: zdrojem signalu pro Zadanou hodnotu 1 (NSET1-N1) je frekvencni vstup
— C0412/5 = 23: zdrojem signalu pro skute¢nou hodnotu procesniho regulatoru (PCTRL1-ACT) je CAN-IN1/slovo 4

e Jeden zdroj signall mdze byt pfifazen nékolika cildm.

o Vstupni slova procesnich dat CAN-IN1.W1, CAN-IN1.W2, CAN-IN2.W1 a CAN-IN2.W2 mohou byt definovana jako
analogové slovo nebo jako digitalni slovo (16 bit). Pfi propojeni s internimi analogovymi signaly (C0412/x = 20, 21
nebo 30, 31) museji byt definovana jako analogova vstupni slova. Regulator pohonu by jinak interpretoval signal
nespravné.

e (0412 muze byt v jednotliych sadach parametrd rizny.

Pomoci C0005 mlZete nékteré zdroje signald pro analogové vstupy pevné konfigurovat. Prislusné subkddy C0412 se pak
automaticky pfizpusobi.

BAS200VEC CZ 1.0 Lenze
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7.7.2 Volna konfigurace analogovych vystupnich signalt
7.7.21 Konfigurace analogovych vystup
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0419* ] [Volna konfigurace vystup analogovych signald na svorku e Volba v C0111 je kopirovana do C0419/1.
analogovych vystupl Zména C0419/1 ale neméni C0111!
e (0419/2, C0419/3 jsou aktivni jen pfi provozu
s aplikacnim (rozhranim) I/0
analogovy zdroj signalu e DFOUT1:0... 10 kHz
1 [X3/62 (AOUT1-IN) 0 0 vystupni frekvence (MCTRL1-NOUT+SLIP) 6 V/12 mA/5.85 kHz = C0011
2| X3/63 (AOUT2-IN) 2 1 pomémé vyuziti pfistroje (MCTRL1-MOUT) 3 VI6 mA/2.925 kHz = Jmenovity moment motoru
pfi vektorové regulaci (C0014 = 4), jinak
jmenovity ¢inny proud (Cinny proud / C0091)
3 | X3/A4 (DFOUT1-IN) 3 2 zdanlivy proud motoru (MCTRL1-IMOT) 3 VI6 mA/2.925 kHz = jmenovity proud ménice
3 napéti meziobvodu (MCTRL1-DCVOLT) 6 V/12 mA/5.85 kHz = DC 1000 V (sit 400 V)
6 V/12 mA/5.85 kHz = DC 380 V (sit 240 V)
4 vykon motoru 3 V/I6 mA/2.925 kHz = jmenovity vykon motoru
5 napéti motoru (MCTRL1-VOLT) 4.8 V/9.6 mA/4.68 kHz = jmenovité napéti motoru
6 1/vystupni frekvence (1/C0050) (MCTRL1-1/NOUT) 2 VI4 mA/1.95 kHz = C0050 = 0.4 x C0011
7 vystupni frekvence v mezich C0010-C0011 0 V/I0 mA/0 kHz =f = f.i, (C0010)
(NSET1-C0010...C0011) 6 V/12 MA/5.85 kHz = f = f5 (C0011)
8 provoz s procesnim regulatorem (C0238 = 0, 1): 6 V/12 mA/5.85 kHz = C0011
skute€na hodnota procesniho regulatoru
(PCTRL1-ACT)
provoz bez procesniho regulatoru (C0238 = 2):
vystupni frekvence bez skluzu (MCTRL1-NOUT)
9 pohotovost k provozu (DCTRL1-RDY) Volby -9- ... -25- odpovidaji digitalnim funkcim
10 poruchové hlageni TRIP (DCTRL1-TRIP) vystupu relé K1 (C0008) nebo digitalniho vystupu
1 aci (DCTRL1-RUN A (COT17):
motor se otaci ( -RUN) LOW= 0V
12 motor se ot4Ci / doprava (DCTRL1-RUN-CW) (nebo 0 mA s aplikanim 1/0)
13 motor se otaci / doleva (DCTRL1-RUN-CCW) HIGH= 10V
14 vystupni frekvence = 0 (DCTRL1-NOUT=0) (nebo 20 mA s aplikacnim 1/0)
15 dosaZena z&dana hodnota frekvence
(MCTRL1-RFG1=NOUT)
16 dosazen prah Qmin (PCTRL1-QMIN)
17 dosazena mez lyax (MCTRL1-IMAX)
C0014 = -5-: dosaZena z&dana hodnota momentu
18 prehfati (Omax - 5 °C) (DCTRLIOHWARN)
19 TRIP nebo Qun, nebo je aktivni blokovani impulst
(IMP) (DCTRLA-TRIP-QMIN-IMP)
20 vystraha PTC (DCTRL1-PTC-WARN)
21 zdanlivy proud motoru < prahovy proud Hlidani klinového femene
(DCTRL1-IMOT<ILIM) zdanlivy proud motoru = C0054
22 zdanlivy proud motoru < prahovy proud a dosazen prahovy proud = C0156
prahQuin (DCTRL1-(IMOT<ILIM)-QMIN)
23 zdanlivy proud motoru < prahovy proud a fizeni
rozbéhu 1: vstup = vystup
(DCTRLA-(IMOT<ILIM)-RFG-1=0)
24 vystraha vypadku faze motoru (DCTRL1-LP1-WARN)
25 minimalni vystupni frekvence dosalena

(PCTRL1-NMIN)

Lenze

BA8200OVEC CZ 1.0
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kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0419* I |Volna konfigurace vystup analogovych signal na svorku
(pokra¢.) |analogovych vystupl analogové zdroje signélu

27 vystupni frekvence bez skluzu (MCTRL1-NOUT) 6 V/12 mA/5.85 kHz = C0011

28 skute¢na hodnota procesniho regulatoru
(PCTRL1-ACT)

29 Zadana hodnota procesniho regulatoru 6 V/12 mA/5.85 kHz = C0011
(PCTRL1-SET1)

30 vystup procesniho regulatoru (PCTRL1-OUT)

31 vstup fizeni rozbéhu (NSET1-RFG1-IN)

32 vystup fizeni rozbéhu (NSET1- NOUT)

35 vstupni signal na X3/8 nebo X3/1U, X3/1l, 10 V/20 mA/9,75 kHz = maximaini hodnota
vyhodnoceny se zesilenim (C0414/1 nebo C0027) a | analogového vstupniho signalu (5 V, 10 V, 20
offsetem (C0413/1 nebo C0026) (AIN1-OUT) mA, 10 kHz)

36 vstupni signal na frekvenénim vstupu X3/E1, fPrZg\zl:g:i:hf)e\?;ﬁ;uiza;(;%?;szr?ovﬁgpu nebo
vyhodnoceny se zesilenim (C0426) a offsetem N '
(C0427) (DFIN1-OUT) C0414/x, C0426 = 20/C0011 [%]

37 vystup motorpotenciometru (MPOT1-OUT)

38 vstupni signal na X3/2U, X3/2I,
vyhodnoceny se zesilenim (C0414/2) a offsetem
(C0413/2) (AIN2-OUT)

40 vstupni slovo 1 AIF (AIF-IN.W1) Zéadané hodnoty k regulatoru pohonu z

komunika¢éniho modulu na AIF

41 vstupni slovo 2 AIF (AIF-IN.W2) 10 V/20 mA/10 kHz = 1000

50...53  CAN-IN1.W1 ... 4 nebo FIF-IN.W1 ... FIF-IN.W4 Zadané hodnoty pro regulator pohonu z
slovo 1 (50) ... slovo 4 (53) funkéniho modulu FIF

60..63  CAN-N2.W1..4 10'V/20 mA/10 kHz = 1000
slovo 1 (60) ... slovo 4 (63)

255 neobsazeno (FIXED-FREE)

C0108* |Zesileni analogového 128 |0 {1} 255 | Standardni 1/0: C0108 a C0420 jsou stejné
vystupu X3/62 Aplikacni 1/0: C0108 a C0420/1 jsou stejné
(AOUT1-GAIN)

C0109* | offset analogového 0.00 {-10.00 {0.01V} 10.00 | Standardni I/0: C0109 a C0422 jsou stejné
vystupu X3/62 Aplikacni 1/0: C0109 a C0422/1 jsou stejné
(AOUT1-OFFSET)

C0420* | Zesileni analogového 128 |0 {1} 255 (128 = zesileni 1
vystupu X3/62 C0420 a C0108 jsou stejné
(AOUT1-GAIN)

Standardni I/0

C0420* |Zesileni analogovych 128 = zesileni 1

(A) vystupd
aplikacni 1/0

1X3/62 (AOUT1-GAIN) | 128 |0 {1} 255 |C0420/1 und C0108 jsou stejné
2 [ X3/63 (AOUT2-GAIN)

C0422* | Offset analogového 0.00 {-10.00 {0.01V} 10.00 [C0422 a C0109 jsou stejné
vystupu X3/62
(AOUT1-OFFSET)

Standardni I/0

C0422* | Offset analogovych

(A) vystupd
aplikacni 1/0

11X3/62 0.00 {-10.00 {0.01V} 10.00 | C0422/1 a C0109 jsou stejné
(AOUT1-OFFSET)
2 [X3/63
(AOUT2-OFFSET)
7-36 BA8200VEC CZ 1.0 Lenze
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kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0424* | |Rozsah vystupniho Dodrzet polohu jumpert funkéniho modulu!
(A) signalu analogovych (aplikaéni I/0 od provedeni E82ZAFA ... Vx11)
vystupd
aplikacnil/O
1| X3/62 (AOUT1) -0- -0- 0..10V/0..20 mA
2 [ X3/63 (AOUT2) 0 |-1- 4..20mA
Funkce o Analogové procesni a kontrolni signaly mohou byt volné pfifazeny analogovym vystupimn (X3/62, X3/63) a frekvenénimu

Nastaveni parametrii

Urovné pfi vyrobnim nastaveni

Ddlezité

2Zvlastnosti

Lenze

vystupu (X3/A4).
o Piiklady:
— C0419/1 = 51:pfifazuje X3/62 slovo procesnich dat CAN-IN2/slovo.

— C0419/3 = 14: piifazuje X3/A4 kontrolni hlaSeni “vystupni frekvence = 0

o Jeden zdroj signalu mizZe byt pfifazen vice kontrolnim hlaenim.

C0108 nebo C0420:
e 128 odpovida na X3/62 nebo X3/63 vystupnimu signalu 6 VV nebo 12 mA (vyrobni nastaveni).
volba signal uroven
0 vystupni frekvence 6V, kdyZ vystupni frekvence = C0011
1 pomémé zatiZeni pfistroje 3V, kdyZ C0056 = 100%
2 zdanlivy proud motoru 3V, kdyz C0054 = jmenovity proud motoru
3 napéti meziobvodu 6\ pfi 1000V DC (pfistroje 3 AC/400 V)
4 vykon motoru 3V pii jmenovitém vykonu, Py = C0052 * C0056
5 napéti motoru 4.8V pfi C0052 = 400V (pfistroje 3 AC/400 V)
6 1/ vystupni frekvence 2.5V, kdyl C0011 = 50Hz, C0050 = 20Hz
. P f — C0011
7 €0010 ... C0011 vystupni napiti [V] = 6,00 V - SO0TT = o010
8 skute€na hodnota regulatoru procesu 6V, kdyZz C0051& max. vystupni frekvence

o Vstupni slova procesnich dat CAN-IN1.W1/FIF-IN.W1, CAN-IN1.W2/FIF-IN.W2, CAN-IN2.W1 a CAN-IN2.W2 mohou byt
definovana jako analogové slovo nebo jako digitalni slovo (16 bit). Pi propojeni a analogovymi vystupy (C0419/x =
50, 51 nebo 60, 61) museji byt definovana jako analogova vstupni slova. Jinak by byl vystupni signal chybny.

e Volba 0a7: vystup s kompenzaci skluzu
e Volba 8:

- vystupni frekvence bez kompenzace skluzu (C0412/5 = 0), napf. pfi kaskadnim fazeni zadanych hodnot

- skute¢na hodnota procesniho regulatoru (C0412/5 = 0)
e (0/4mA ... 20 mA na X3/62 a X3/63 jen s aplikacnim /O
o (C0419 muze byt v jednotlivych sadach parametrd rdzny.

e Pomoci C0111 mUZete analogovému vystupu X3/62 také pevné pfifadit kontrolni hlaseni. C0419/1 je pak automaticky

pfizplsoben.

e Volby 9 ... 25 odpovidaji funkcim vystupniho relé z C0008:
- LOW =0V nebo 0/4 mA
— HIGH =10V nebo 20 mA

BA8200OVEC CZ 1.0
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Tip pro volbu 6 Analogovy signal je pfevracenou hodnotou vystupni frekvence. Tento signal miZete pouzit pro indikaci ¢ast prichodu (napf.
priichodu vyrobku pribéznou peci).
Pfiklad: vystupni signal=0... 10 V
C0011 [Hz]  C0108 - R
Uge VI = 1,00V - W@[HZ] T Uout = vystupni napéti
6,00 T
5,00 +
4,00 4 C0108 nebo C0420 = 128
= /
8 300
c
c
S 200+
[
>
S
1,00 +
0,00 ;
0 10 20 30 40 50 60
f [Hz]
7.7.2.2 Volna konfigurace vystupnich slov analogovych procesnich dat
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |[volba
C0421* | | Volna konfigurace e CAN-OUT1.W1 a FIF-OUT.W1 jsou v
vystupnich slov vyrobni nastaveni definovana jako
analogovych digitalni a jsou obsazeny 16 bity
procesnich dat stavového slova 1 regulatoru pohonu
(C0417).
o Kdyz maji byt na vystup pfivedeny
analogové hodnoty (C0421/3z 255)
bezpodminecné smazat digitalni obsazeni
vystup analogovych signald na sbhérnici (C0417/x = 255)! Jinak by byl vystupni
analogovy zdroj signélu signal chybny.
1 [AIF-OUT.W1 8 0 vystupni frekvence (MCTRL1-NOUT+SLIP) 24000 = 480 Hz
2 |AIF-OUT.W2 0 1 pomémé vyuliti pfistroje (MCTRL1-MOUT) 16383 = jmenovity moment motoru pfi vektorové
regulaci (C0014 = 4), jinak jmenovity ¢inny proud
ménice (Cinny proud / C0091)
3 |CAN-OUT1.W1/ 255 |2 zdanlivy proud motoru (MCTRL1-IMOT) 16383 = jmenovity proud ménice
FIF-OUT.W1
4 |CAN-OUT1.W2/ 255 |3 napéti meziobvodu (MCTRL1-DCVOLT) 16383 = 1000 VDC pii siti 400 V
FIF-OUT.W2 16383 = 380 VDC pfi siti 240 V
5 | CAN-OUT1.W3/ 255 |4 vykon motoru 285 = jmenovity vykon motoru
FIF-OUT.W3
6 | CAN-OUT1.W4 / 255 |5 napéti motoru (MCTRL1-VOLT) 16383 = jmenovité napéti motoru
FIF-OUT.W4
7 |CAN-OUT2.W1 255 |6 1/ vystupni frekvence (1/C0050) (MCTRL1-1/NOUT) (195 = C0050 = 0.4 x C0011
8 |CAN-OUT2.W2 255 |7 vystupni frekvence uvnitf nastavenych mezi 24000 - C0010 = 480 Hz - C0010
(NSET1-C0010 ... C0011)
9 |CAN-OUT2.W3 255 |8 provoz s procesnim regulatorem (C0238 = 0, 1): 24000 =480 Hz
skute¢na hodnota procesniho regulatoru
(PCTRL1-ACT)
10 | CAN-OUT2.W4 255 provoz bez procesniho regulatoru (C0238 = 2):
vystupni frekvence bez skluzu (MCTRL1-NOUT)
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kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
9 pohotovost k provozu (DCTRL1-RDY) Volby -9- ... -25- odpovidaji digitalnim funkcim
10 chybové hlaseni TRIP (DCTRL1-TRIP) vystupu relé K1 (C0008) nebo digitalniho vystupu
11 motor se otaci (DCTRL1-RUN) 686621 173'\/
12 motor se otaci / napravo (DCTRL1-RUN-CW) (nebo 0/4 mA s aplikacniml/O)
13 motor se otaci / nalevo (DCTRL1-RUN-CCW) HIGH= 10V
14 vystupni frekvence = 0 (DCTRL1-NOUT=0) (nebo 20 mA s aplikacniml/O)
15 dosaZena z&dana hodnota frekvence
(MCTRL1-RFG1=NOUT)
16 dosazen prah Qmin (PCTRL1-QMIN)
17 dosazena mez lyax (MCTRL1-IMAX)
C0014 = -5-: dosaZena Z&dana hodnota momentu
18 prehfati (Opax -5 °C) (DCTRL1OHWARN)
19 TRIP nebo Qpin nebo blokovani impusd (IMP)
(DCTRL1-IMP)
20 vystraha PTC (DCTRL1-PTC-WARN)
21 zdanlivy proud motoru < prahovy proud hlidani klinového femene
(DCTRL1-IMOT<ILIM) zdanlivy proud motoru = C0054
22 zdanlivy proud motoru < a dosazen prah Qg prahovy proud = C0156
(DCTRL1-(IMOT<ILIM)-QMIN)
23 zdanlivy proud motoru < prahovy proud fizeni rozbéhu
1: vstup = vystup (DCTRL1-(IMOT<ILIM)-RFG-I=0)
24 vystraha pii vypadku faze (DCTRL1-LP1-WARN)
25 dosazena minimaini vystupni frekvence

(PCTRL1-NMIN)
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kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0421 | volna konfigurace vystup analogovych signald na sbhérnici
(pokrac.) | vystupnich slov analogovy zdroj signélu
analogovych 27 vystupni frekvence bez skiuzu (MCTRL1-NOUT) 24000 = 480 Hz
procesnich dat — - -

28 skute¢na hodnota procesniho regulatoru
(PCTRL1-ACT)

29 zadana hodnota procesniho regulatoru
(PCTRL1-SET1)

30 vystup procesniho regulatoru (PCTRL1-OUT)

31 vstup fizeni rozbéhu (NSET1-RFG1-IN)

32 vystup fizeni rozbéhu (NSET1-NOUT)

35 vstupni signal na X3/8 nebo X3/1U, X3/1l, 10 V = maximalni hodnota analogového
vyhodnoceny se zesilenim (C0414/1 nebo C0027) a | vstupniho signalu (5 V, 10 V, 20 mA, 10 kHz)
offsetem (C0413/1 nebo C0026) (AIN1-OUT) Podminka: zesileni analogoveho nebo

36 vstupni signal na frekvencnim vstupu X3/E1, frekvencniho vstu_pu e nastav?no na:
vyhodnoceny se zesilenim (C0426) a offsetem C0414/x, C0426 = 20/C0011 [%]

(C0427) (DFIN1-OUT)

37 vystup motorpotenciometru (MPOT1-OUT)

38 vstupni signal na X3/2U, X3/2I,
vyhodnoceny se zesilenim (C0414/2) a offsetem
(C0413/2) (AIN2-OUT)

40 vstupni slovo 1 AIF (AIF-IN.W1) Zadané hodnoty pro regulator pohonu z

i komunika¢niho modulu na AIF

41 vstupni slovo 2 AIF (AIF-IN.W2) normovani pres AIF

50...53  CAN-IN1.W1 ... 4 nebo FIF-IN.W1 ... FIF-IN.W4 Zadané hodnoty pro regulator pohonu z CAN
slovo 1 (50) ... slovo 4 (53) nebo komunikaéniho modulu na AIF

60 ... 63 CAN-IN2.W1 ... 4 normovani pfes CAN nebo FIF
slovo 1 (60) ... slovo 4 (63)

255 neobsazeno (FIXED-FREE)

Funkce e Analogové procesni a kontrolni sinaly mohou byt volné piifazeny analogovym sloviim procesnich dat.

o Piiklady:

— C0421/3 = 5: pitadi CAN-OUT1/slovo1 signal hlidaci funkce “napéti motoru”
- C0421/8 = 61: pfifadi CAN-OUT2/slovo 2 vstupni slovo procesnich dat CAN-IN2/slovo
e Jeden zdroj signall mdze byt pfifazen nékolika cilim.
Dulezité e Vystupni slova procesu CAN-OUT1.W1/FIF-OUT.W1, CAN-OUT2.W1 a FIF-OUT.W2 muzete obsadit také pomoci
C0417 a C0418, kazdé 16 bity stavovyc informaci:
- pfi digitalni konfiguraci pomoci C0417 nebo C0418 neobsazovat zarovei analogové pomoci C0421 (C0421/x =
255)!
- pfi analogové konfiguraci pomoci C0421 neobsazovat soucasné digitalné pomoci C0417 a C0418 (C0417/x = 255,
C0418/x = 255)!
- Jinak by byl vystupni signal chybny.

o Vstupni slova dat procesu CAN-IN1.W1/FIF-IN.W1, CAN-IN1.W2/FIF-IN.W2, CAN-IN2.W1 a CAN-IN2.W2 mohou byt
definovana jako analogové slovo nebo jako digitalni slovo (16 bit). Pfi propojeni s analogovymi vystupnimi slovy dat
procesu (C0421/x = 50, 51 nebo 60, 61) museji byt definovana jako analogova vstupni slova. Jinak by byl vystupni
signal chybny.

e (0421 muze byt v jednotlivych sadach parametrd rizny.
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7.8 Volné propojovani digitalnich signalu, vystup hlaseni
7.8.1 Volna konfigurace digitalnich vstupnich signalu
kod moznosti nastaveni DULEZITE
[ oznaceni Lenze |volba
C0410l |volna konfigurace propojeni externich zdroji signall s internimi e Volba v C0007 se kopiruje do pfislusného
digitalnich vstupnich digitalnimi signaly subkédu C0410. Zména C0410 neméni
signalu digitani zdroj signalu €0007!
1 [NSET1-JOG1/3 1 0 neobsazeno (FIXED-FREE) volba pevnych Zadanych
255 hodnot aktivni
C0410/1 C0410/2 C0046
2 [NSET1-JOG2/3 2 |1..6 digitalni vstupy X3/E1 ... X3/E6 (DIGIN1 ... 6) Low LOW JOG1
X3/E1 (1) ... X3/E6 (6) HIGH Low JOG2
ES5, E6 jen aplikaéni /O LOW HIGH JOG3
HIGH HIGH
3 |DCTRL1-CW/CCW 4 CW = smér otaceni doleva LOwW
CCW = smér otaceni doprava  HIGH
4 |DCTRL1-QSP 255 |10..25 fidici slovo AIF (AIF-CTRL) Quickstop
5 |NSET1-RFG1-STOP | 255 bit 0 (10) ... bit 15 (25) zastavit Fizeni rozbhu hlavni Zadané hodnoty
6 |NSET1-RFG1-0 255 |30..45  CAN-INT1.W1 vstup fizeni rozbéhu pro hlavni Zadanou hodnotu
bit 0 (30) ... bit 15 (45) nastavit na "0".
7 |MPOT1-UP 255 funkce motorpotenciometru
8 [MPOT1-DOWN 255 |50..65  CAN-INT.W2
9 |rezervovano 255 bit 0 (50) ... bit 15 (65)
10 | DCTRL1-CINH 255 zablokovani regulatoru (aktivni v LOW)
11 |DCTRL1-TRIP-SET 255 |70..85  CAN-IN2.W1 externi porucha
12 [DCTRLI-TRIP-RESE | 255 bit 0 (70) ... bit 15 (85) zrugeni stavu poruchy
T
13 | DCTRL1-PAR2/4 255 |90..105 CAN-IN2.W2 pfepnuti sady parametrd
bit 0 (90) ... bit 15 (105) (jen pfi C0988 = 0)
14 |DCTRL1-PAR3/4 255 C0410/13  C0410/14 aktivni
Low LOW PAR1
HIGH LOW PAR2
Low HIGH PAR3
HIGH HIGH PAR4
15 [MCTRL1-DCB 3 200 Prifazeni bitd fidiciho slova FIF (FIF-CTRL1, stejnosmérna brzda
16 (A) |PCTRL1-RFG2- 255 FIF-CTRL2) z funkeniho modulu INTERBUS nebo  nanieni skutegné hodnoty procesniho
LOADI PROFIBUS-DP (viz take C0005) regulatoru (PCTRL1-ACT) na fizeni rozbéhu
(PCTRL1-RFG2).
17 |DCTRL1-H/Re 255 pfepinani provozu ru¢né / dalkové
18 | PCTRL1-I-OFF 255 vypnuti slozky | procesniho regulatoru
19 | PCTRL1-OFF 255 vypnuti procesniho regulatoru
20 |rezervovano 255
21 |PCTRL1-STOP 255 pozastavit procesni regulator ("zmrazit” hodnotu)
22 |DCTRL1-CW/QSP 255 pfepinani sméru otaceni, jiSténé proti pferueni
23 [DCTRL1-CCW/QSP | 255 vedeni
24 |DFIN1-ON 255 digitalni frekvenéni vstup 0 ... 10 kHz/ 0 ... 100
kHz (jen volba 0 nebo 1)
25 (A) | PCTRL1-FOLL1-0 255 po resetové rampé sjet s regulatorem dobéhu
C0193 na"0”
26 (A) | rezervovano 255
27 (A) [NSET1-TI/3 255 pfipojeni dob rozbéhu
28 (A) [NSET1-TI2/3 255 C0410/27  C0410/28 aktivni
Low LOW C0012; C0013
HIGH LOW Tie 1; Ti 1
Low HIGH Tir2; T2
HIGH HIGH Tir 3; T3
Lenze BA8200VEC CZ 1.0 7-41
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kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
29 (A) |PCTRL1-FADING 255 vystup procesniho regulatoru zvolna zapojovat
(LOW)/ zvolna odpojovat (HIGH)
30 (A) | PCTRL1-INV-ON 255 invertovat vystup procesniho regulatoru
31 (A) | PCTRL1-NADD-OFF 255 odpojeni dodate¢né zadané hodnoty
32 (A) |PCTRL1-RFG2-0 255 vstupem Fizeni rozbéhu procesniho regulatoru
sjizdét na "0” po rampé C0226.

Funkce Digitalni funkce m0Zete volné pfifadit digitalnim vstupdm (X3/E1 ... X3/E6) a softwarovym vstupdm (vstupni slova procesnich
dat). Tim m0Zete realizovat volné konfigurované fizeni regulatoru pohonu.

Priklad:

- C0410/10 = 2: zdrojem signalu pro “CINH (blokovani regulatoru)” je X3/E2.

- C0410/15 = 32: zdrojem signalu pro “DCB (stejnosmérna brzda)” je CAN-IN1 slovo 1, bit 3.

Jeden zdroj signalu mize byt pfifazen nékolika cilim. Pfitom dbejte na ucelné pfifazeni, protoZe jinak se mohou aktivovat
funkce, které se navzajem vyluéuji (napf. QSP a DCB soucasné pfifazené X3/E3).

Dulezité Vstupni slova procesnich dat CAN-IN1.W1, CAN-IN1.W2, CAN-IN2.W1 a CAN-IN2.W2 mohou byt definovana jako
analogové slovo nebo jako digitalni slovo (16 bit). Pfi propojeni s internimi analogovymi signaly (C0410/x = 30 ... 105)
museji byt definovana jako analogova vstupni slova. Regulator pohonu by jinak interpretoval informaci fidiciho bitu
nespravné.

Urovné:
- hardwarové vstupy (X3/E1 ... X3/E6): HIGH = +12V ... +30 V; LOW =0V ... +3V
— softwarové vstupy (vstupni slova procesnich dat): HIGH = bit logicka 1; LOW = bit logicka 0
— invertovani rovni viz tabulku kodd C0114/C0411.
Reakéni doby: 1.5 ... 2.5 ms
e (0410 maze byt v jednotliych sadach parametrii rizny.
Zvlastnosti Pomoci C0007 mlzete pevné konfigurovat svorky X3/E1 ... X3/E4 také v blocich. Pfislusné subkody u C0410 budou pak
automaticky pfizplisobeny.
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7.8.2 Volna konfigurace digitalnich vystupnich signalt
7.8.21 Konfigurace digitalnich vystup
kod moznosti nastaveni DULEZITE
[ oznaceni Lenze |volba
C0415_l | Volna konfigurace vystup digitalnich signald na svorky e Volba v C0008 se kopiruje do C0415/1.
digitalnich vystupl Zména C0415/1 neméni C0008!
1 Vystup relé K1 25 0 neobsazeno (F|XED-FREE) e Volbav C0117 se kopiruje do C0415/2.
(RELAY) 255 Zména C0415/2 neméni C0117!
1 PAR-B0 aktivni (DCTRL1-PAR-B0) e C041513 jen s aplikacnim 1/
2 blokovani impulst aktivni (DCTRL1-IMP)
2 | Digitalni vystup X3/A1 16 3 dosazena mez lyax (MCTRL1-IMAX)
(DIGOUT1) (C0014 = -5-: dosazena zadana hodnota momentu
4 dosaZena zadan4 hodnota frekvence
(MCTRL1-RFG1=NOUT)
3 |Digitalni vystup X3/A2 | 255 |5 fizeni rozbéhu 1: vstup = vystup (NSET1-RFG1-I=0) |RFG1 = fizeni rozb&hu hlavni Zadané hodnoty
(DIGOUT2)
6 dosazen prah Qpin (PCTRL1-QMIN) aktivni  PAR-B1 PAR-BO
7 vystupni frekvence = 0 (DCTRL1-NOUT=0) PAR1 LOW  LOW
. ) . PAR2 LOW  HIGH
8 blokovani regulatoru aktivni (DCTRL1-CINH) PAR3 HIGH LOW
9..12 rezervovano PAR4 HIGH HIGH
13 prehfati (Opax - 5 °C) (DCTRL1-OH-WARN)
14 pfepéti na meziobvodu (DCTRL1-OV)
15 otaéeni doleva (DCTRL1-CCW)
16 pohotovost k provozu (DCTRL1-RDY)
17 PAR-B1 aktivni (DCTRL1-PAR-B1)
18 TRIP nebo Qi nebo blokovani impulsi (IMP) je
aktivni (DCTRL1-TRIP-QMIN-IMP)
19 vystraha PTC (DCTRL1-PTC-WARN)
20 zdanlivy proud motoru < prahovy proud Hlidani klinového femene
(DCTRL1-IMOT<ILIM) zdanlivy proud motoru = C0054
21 zdanlivy proud motoru < prahovy proud a dosaZen prah | Prahovy proud = C0156
Qmin (DCTRL1-(IMOT<ILIM)-QMIN
22 zdanlivy proud motoru < prahovy proud a fizeni
rozbéhu 1: vstup = vystup
(DCTRL1-(IMOT<ILIM)-RFG-I=0)
23 vystraha pfi vypadku faze (DCTRL1-LP1-WARN)
24 dosazena minimalni vystupni frekvence
(PCTRL1-NMIN)
25 poruchové hlaseni TRIP (DCTRL1-TRIP)
26 motor se otaci (DCTRL1-RUN)
27 motor se otaci / doprava (DCTRL1-RUN-CW)
28 motor se otaci / doleva (DCTRL1-RUN-CCW)
29 vstup procesniho regulatoru = vystup procesniho
regulatoru (PCTRL1-SET=ACT)
30 rezervovano
31 zdanlivy proud motoru > prahovy proud a fizeni Hlidani pretizeni
rozbéhu 1: vstup = vystup zdanlivy proud motoru = C0054
(DCTRL1-(|MOT>|L|M)-RFG-|=0) prahovy proud =C0156
32..37  X3/E1.. X3/E6, X3/E1 (32) ... X3/E6 (37) Digitalni vstupni svorky
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¢. oznaceni Lenze |volba
C0415_l | Volna konfigurace vystup digitalnich signal na svorky
(pokrad.) | digitalnich vystupd 40..55 fidici slovo AIF (AIF-CTRL) Bity vstupnich slov decentralizované datové
bit 0 (40) ... bit 15 (55) sbérnicel '
60..75  CAN-IN1.WA1 nebo FIF-IN.WA pevné pritazene bity AIF-CTRL:
bit 0 (60) ... bit 15 (75) E!‘ ; 8&:
80...95 CAN-IN1.W2 nebo FIF-IN.W2 !t .
bit 0 (80) .. bt 15 (95) bit 10: TRIP-SET
o ) bit 11: TRIP-RESET
100...115  CAN-IN2.W1, bit 0 (100) ... bit 15 (115)
120...135  CAN-IN2.W2, bit 0 (120) ... bit 15 (135)
140..172  provozni stav - aplikacni 1/0 aktivni jen pfi provozu s aplikacnim I/O
140 dosaZen prah momentu 1
(MSET1=MACT)
141 dosazen prah momentu 2
(MSET2=MACT)
142 dosaZzeno omezeni vystupu procesniho
regulatoru (PCTRL1-LIM)
143 ..172  rezervovéno
C0416.l | Invertovani trovné 0 X3/A2 X3/A1 relé K1 o 0: vystup neni invertovany (aktivni v HIGH)
digitalnich vystupl 0- 0 0 0 e 1:vystup je invertovany (aktivni v LOW)
- 0 0 1 o X3/A2 jen aplikacni I/O
-2- 0 1 0
-3- 0 1 1
4- 1 0 0
-5- 1 0 1
-6- 1 1 0
-7- 1 1 1
C0423* | Zpozdéni digitalnich 0.000 {0.001 s} 65.000 | "odstranéni odskoku” digitalnich vystup(i
(A) vystupl (od aplikaéniho I/0 v provedeni E82ZAFA ...
1| Vystup relé K1 0.000 v ) ,
(RELAY) o sepne digitalni vystup, kdyZ po nastaveném
2 | Digitaini vystup X3/A1 | 0.000 case je pripojeny signdl stdle jeSte aktivni.
o nulovani digitalniho vystupu se provede bez
(DIGOUT1) .
zpozdéni
3 | Digitalni vystup X3/A2 | 0.000
(DIGOUT2)
Funkce e Digitalni signaly miZete volné pfifadit digitalnim vystuptim (X3/A1, X3/A2, vystup relé K1)

o Priklady:

— C0415/2 = 15: na vystupu A1 je k dispozici kontrolni hlaSeni “otaceni doleva”
— C0415/1 = 60: bit 1 procesniho datového slova CAN-IN1/slovo 1 je k dispozici na K1.
e Jeden zdroj signalu miiZe byt pfifazen vice cilim.
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Podminky spinani volba v C0415 relé / digitalni vystup (neinvertovany)

pitahne / HIGH, kdyz je aktivni PAR2 nebo PAR4

pfitahne / HIGH, pfi @&, blokovani regulatoru, prepéti nebo podpéti
pfitahne / HIGH, pfi proudu motoru = C0022 nebo C0023

piitahne / HIGH, pfi vystupni frekvenci = zadané hodnoté frekvence
piitahne / HIGH, pfi spinéni podminky

piitahne / HIGH, pii vystupni frekvenci > C0017 (vztaZeno k zadané hodnoté)
piitahne / HIGH, protoZe

e 7adana hodnota frekvence = OHz, tif uplynul

e DCB je aktivni

e regulator je zablokovan (CINH)

~N o g~ WIN -~

8 piitahne / HIGH, kdyz je regulator zablokovan tim, ze
e X3/28 =LOW
e (C0410/10 = je aktivni
PSR STOP,
13 pitahne / HIGH, pfi teploté chladie = Oax-10 °C
14 piitahne / HIGH, kdyz je dosazen prah pfipustného napéti
15 piitahne / HIGH, pfi otaceni doleva
16 piitahne / HIGH, kdyz je regulator pohonu v pohotovosti k provozu
odpadne / LOW pfi

e chybovém hlaseni TRIP
e podpéti / prepéti

17 pitahne / HIGH, pfi aktivni PAR3 nebo PAR4
18 odpadne / LOW, kdyz je splnéna alespor jedna ze 3 podminek (volba 25, 6 nebo 2)
19 odpadne / LOW, protoZe
e pripojeny teplotni spina¢ nebo PTC detekoval prehfati motoru
20,21,22,23 piitahne / HIGH, pfi spinéni podminky
24 piitahne / HIGH, pfi vystupni frekvenci > C0010
25 pitahne / HIGH, pfi chybovém hlaseni TRIP
26 pitahne / HIGH, pfi vystupni frekvenci = 0Hz
27 piitahne / HIGH, pfi vystupni frekvenci > 0Hz
28 piitahne / HIGH, pfi vystupni frekvenci < 0Hz
29 piitahne / HIGH, pfi aktivnim vystupu relé K1
30 piitahne / HIGH, pfi aktivnim digitalnim vystupu X3/A1
31 piitahne / HIGH, pfi spinéni podminky
40...135 piitahne / HIGH, kdyz pfislusny bit ma drover HIGH
Dalezité o Vstupni slova procesnich dat CAN-IN1.W1/FIF-IN.W1, CAN-IN1.W2/FIF-IN.W2, CAN-IN2.W1 a CAN-IN2.W2 mohou byt

definovana jako analogové slovo nebo jako digitalni slovo (16 bit). Pfi propojeni s internimi digitalnimi signaly
(C0415/x = 60 ... 135) museji byt definovana jako digitalni vstupni slova. Vystupni signal by pak byl nespravny.
e (0412 mUze byt v jednotlivych sadach parametri rizny.
e Pomoci C0416 mlzete digitalni vystupy invertovat.
e Signaly kontrolnich funkci 20, 21, 22
- Zobrazena hodnota (C0054) je vymazana kruhovou paméti s 500 ms.
- Hodnota, nastavena pod C0156, odpovida procentuelné jmenovitého proudu pfistroje Iy.
- V druhu provozu “kvadraticka charakteristika” (C0014 = -3-) se C0156 uvniz pfistroje pfizpusobi v zavislosti na vystupni
frekvenci:

12 [Hz2]
C00112 [Hz?]
- Pomoci této funkce se miZe realizovat napf. hlidani klinového femene.

C0156,

intern

[%] = C0156 [%] -

Zvlastnosti e Pomoci C0008 mlzZete vystupu relé K1 také pevné pfifadit hlaSeni kontrolnich funkci.C0415/1 se pak automaticky pfizplisobi.
e Pomoci C0117 mlZet digitalnimu vystupu X3/A1 také pevné pfifadit hlaSeni kontrolnich funkci.C0415/2 se pak automaticky
piizplsobi.
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7.8.2.2 Volna konfigurace vystupnich slov digitalnich procesnich dat
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0417*_l | VoIna konfigurace e Piifazeni je zobrazeno na
provozniho stavu - stavové slovo 1 (C0150) regulatoru pohonu
regulatoru pohonu (1) vystup digitalnich signalli na sbémici — stavové slovo AIF (AIF-STAT)
1|bit0 1 digitalni zdroje signalu jako C0415 - stavové slovo 1 FIF (FIF-OUT.W1)
2 it 1 2 — vystupni slovo 1 v objektu 1 CAN
N (CAN-OUT1.W1)
3 |hit2 3
4 |bit3 4 - Pfi provozu s komunikacnimi moduly
5 (bit4 5 INTERBUS 2111, PROFIBUS-DP 2131 nebo
- LECOM-A/B/LI 2102 jsou na AIF pevné
6 b!t 5 6 pfifazeny. Zmény nejsou mozné!:
7 |bit6 7 PH provozu s funkénimi moduly systémové
> sbérnice (CAN), INTERBUS, PROFIBUS-DP na
8 [bit7 8 FIF jsou vSechny bity voIné konfigurovatelné
9
9 |bit8 9 11110/9)8  verze pfistroje
> 0000 inicializovani pfistroje
10 | bit9 10 0001 blokovani zapnut’i
> 0011 provoz zablokovan
Y r 0100 synchronizace na otacky je aktivni
bit 10 0101 stejnosméma brzda je aktivni
> 0110 provoz je povolen
12 {bit 11 12 0111 hlaseni je aktivni
> 1000 stav poruchy je aktivni
13 [bit 12 13
9
14 |bit 13 14
9
15 |bit 14 15
16 |bit 15 16
C0418* J |Volna konfigurace vystup digitalnich signali na sbémici e Piifazeni je zobrazeno na
provo;m’ho stavu - stavové slovo 2 regulatoru pohonu (C0151)
regulétoru pohonu (2) — vystupni slovo 2 FIF (FIF-OUT.W2)
1|bit0 255  |digitalni zdroje signalu jako v C0415 — vystupni slovo 1 v objektu CAN 2
(CAN-OUT2.W1)
16 [bit 15 255 e V/3echny bity jsou volné konfigurovatelné.
Funkce e Digitalni signaly mliZete pfifadit bitim stavovych slov 1 a 2 regulatoru pohonu.
o Priklady:
- C0417/4 = 16: pfifazuje bit 3 stavového slova 1 regulatoru pohonu hla$eni hlidaci funkce “pohotovost k provozu”.
- C0418/15 = 101: pfifazuje bit 14 stavového slova 2 regulatoru pohonu bitu 2 CAN-IN2.W1.
e Jeden zdroj signalu mize byt pfifazen nékolika ciltim.
Dalezité e Vystupni slova procesnich dat CAN-OUT1.W1/FIF-OUT.W1, CAN-OUT2.W1 und FIF-OUT.W2 mohou byt obsazena také
pomoci C0421 jako analogové slovo:
- Pfi digitalnim konfigurovani pomoci C0417 nebo C0418 neobsazovat sou¢asné analogové pomoci C0421 (C0421/x
=255)!
- Pri analogovém konfigurovani pomoci C0421 neobsazovat souc¢asné digitalné pomoci C0417 a C0418 (C0417/x =
255, C0418/x = 255)!
- Jinak by stavové informace byly nespravné.
o Konfigurace v C0417 je zobrazena na stavové slovo 1 AIF (C0150), vystupni slovo 1 FIF (FIF-OUT.W1) a na slovo 1 objektu 1
CAN (CAN-OUT1.W1).
e Konfigurace v C0418 je zobrazena na stavové slovo 2 AIF (C0151), vystupni slovo 2 FIF (FIF-OUT.W2) a na slovo 1 objektu 2
CAN (CAN-OUT2.W1).
e (0417 a C0418 mohou byt v jednotliych sadach parametrd rizné.
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sténi poruchy

7.9.1 Hlidani teploty motoru
7.9.1.1 Hlidani 12 x t
kod moznosti nastaveni DULEZITE
[ oznaceni Lenze |volba
C0120 | vypnuti podle 12t 0 0 {1 %} 200 | C0120 = 0: vypnuti 12t neni aktivni
Funkce Pomoci hlidani 12 - t miiZete bez snimaci hlidat teplotu tfifazovych motord s viastni ventilaci.

Nastaveni provoznich parametri e

Zadejte individualni meze zatizeni pfipojeného motoru.

- kdyz bude tato hodnota del$i dobu pfekrogena, regulator pohonu se vypne s poruchou OC8 (viz diagram).
Mezni hodnoty proudu C0022 a C0023 maji na vypocet I2 - t jen nepfimy vliv.

- Nastaveni C0022 a C0023 muize vyloucit provoz s maximalnim moznym relativnim zatizeni regulatoru pohonu.
Pfi $patné navrzeném pohonu (vystupni proud je mnohem vy$$i nez jmenovity proud motoru):

- C0120 zmensit o Cinitel $patného pfizpusobeni.

Cas vypnuti [s]
A
360 —
300 ] f=0Hz |20 Hz
240
180
120

BO —f - N

1.5 C0056 / C0120

Priklad:
Pfi C0120 = 100% a zatizeni C0056 = 150% a pfi f > 40Hz pFistroj vypne po 608, nebo jesté piimérené dfive pfi f <
40Hz.

Dilezité .

Lenze

Nastaveni 09 funkci deaktivuje.

Tato kontrolni funkce neposkytuje motoru plnou ochranu, protoZe vypoctena teplota motoru se pfi kazdém zapnuti sité
vynuluje! Pfipojeny motor se miZe piehiat, kdyz

- se jiz pfedtim zna¢né zahfal a je dale pfetéZovan,

— doslo k pferueni pfivodu chladiciho vzduchu nebo je pfilis teply.

Uplnou ochranu motoru Ize dosahnout jen pouzitim pozistoru (PTC) nebo teplotniho spinace v motoru.

U motord s cizi ventilaci je vhodné funkci deaktiovovat, aby nedoslo k predéasnému vypnuti,

Pokud se maji hlidat vykonové pfizptisobené motory jiz pfi hodnotach < 100% pomémého zatizeni, musi se v tomto poméru
snizit také C0120.

P provozu regulatoru pohonu pfi pretizeni 120% maze dojit k vypnuti %, kdyZ byl nastaven C0120i= 100%

BA8200VEC CZ 1.0 7-47




" r
——~| Knihovna funkci
o |
7.9.1.2 Hlidani motoru PTC / zjisténi zemniho zkratu
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0119l | Konfigurace vstupu 0-  |-0- vstup PTC neni aktivni zjiténi zemniho zkratu zji$téni zemniho zkratu deaktivovat, kdyZ vypina
PTC / zjisténi - vstup PTC je aktivni aktivni bez pficiny,
zemniho zkratu provede se TRIP
-2- vstup PTC je aktivni,
dojde k vystraze
-3- vstup PTC neni aktivni,  zjisténi zemniho zkratu
4- vstup PTC je aktivni, neni aktivni
provede se TRIP
-5- vstup PTC je aktivni,
dojde k vystraze

Funkce

Aktivovani

Dilezité

7.9.2

Funkce

Aktivovani pevné konfigurace

Aktivovani volné konfigurované

Dilezité
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Vstup pro pfipojeni odporovych snimac PTC (pozistord) podle DIN 44081 a DIN 44082. Tim je mozné snimat teplotu motoru a
hodnotu pouzit pro celkové hlidani funkce pohonu.
Vstup muzete pouzit také k pfipojeni teplotniho snimace (rozpinaci kontakt).

1. Obvod hlidani teploty motoru pfipojit na X2/T1 a X2/T2.
2. Nastaveni parametri vyhodnoceni signalu PTC:
Kdyz je pfi vyhodnoceni PTC detekovano prehiati, je mozné je vyhodnotit tfemi zplisoby:

- C0119 =-0-, -3-: PTC neni aktivni

- C0119 = -1-, -4-: chyboé hlaseni TRIP (indikace na ovladaci jednotce (keypad) = OH3, Cislo chyby LECOM = 53)
- C0119 = -2-, -5-: varovna hlaseni (indikace na ovladaci jednotce (keypad) = OH51, éislo chyby LECOM = 203)

e Regulator pohonu mize vyhodnotit jen jeden systém PTC v motoru.
— Seriové nebo paralelni spojeni systémt PTC v nékolika motorech neni pfipustné.
e Kdyz provozujete nékolik motort z jednoho ménice frekvence, mizete k hlidani teploty motord pouzit teplotni spinace (s

rozpinacim kontaktem).

- pro vyhodnoceni se teplotni spinace zapoji seriové.
o Asipii R= 1,6k se vyvola hlaeni chyby OH3 nebo vystrahy.
e Kdyz pro funkéni test vstupu PTC pouzijete odpor s pevnou hodnotou, pak pfi
- Re2kQ dojde k chybovému hlaSeni nebo vystraze,

- Rx250€Q2 nedojde k zadnému hlaseni.

o Trfifazové motory Lenze jsou standardné vybaveny teplotnimi spinaci.

Zjiténi poruchy (DCTRL1-TRIP-SET/DCTRL1-TRIP-RESET)

Pfi aktivované funkci DCTRL1-TRIP-SET je zjiStovana externi chyba a mUZe tak byt zapojena do hlidani funkce celého zafizeni.
Regulator pohonu hlasi chybu EEr a nastavi blokovani regulatoru.

pfi vstupech aktivnich v drovni HIGH:

0007 X3/E1 X3/E2 [X3/E3 [X3/E4
-7-, -8-, 18-, -19- LOW
-5-, 6-, -9-, -20-, -38- ... 43- LOw
10-, -27- LOw
-32- LOwW
o Pomoci C0410/11 (DCTRL1-TRIP-SET) pfifadit zroj signalu.
® pii vstupech aktivnich v Grovni HIGH:

— zdroj signalu pro DCTRL1-TRIP-SET = LOW aktivuje funkci.
Potvrzeni a smazani chybovych hlaeni: 8-5.

BAB200VEC CZ 1.0 Lenze
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7.10 Zobrazeni provoznich udaju, diagnostika
7.10.1 Zobrazeni provoznich udaju
71011 Zobrazované hodnoty
kod moznosti nastaveni DULEZITE
[ oznaceni Lenze |volba
C0004* ! | Sloupcovy indikator 56 Ize volit vSechna kddova mista e Po zapnuti sité ukazuje sloupcovy indikator
56 = pomérné zatizeni pfistroje (C0056) zvolenou hodnotu v %.
e rozsah-180 % ... +180 %
o Na displeji se zobrazi C0517/1
C0044* | Zadana hodnota 2 -480.00 {0.02 Hz} 480.00 | @ zadani, kdyz C0412/2 = FIXED-FREE
(NSET1-N2) e indikace, kdyz C0412/2 # FIXED-FREE
C0046* | Zadana hodnota 1 -480.00 {0.02 Hz} 480.00 | @ zadani, kdyz C0412/1 = FIXED-FREE
(NSET1-N1) e indikace, kdyz C0412/1 # FIXED-FREE
C0047* | Zadané nebo mezni 0 {%} 400 |V druhu provozu "regulace momentu bez
hodnota momentu snimace” (C0014 = 5):
(MCTRL1-MSET) odkaz: jmenovity moment motoru, stanoveny pfi identifikaci e zadani zadané hodnoty momentu, kdyz
parametr(i motoru C0412/6 = FIXED-FREE
o indikace Zadané hodnoty momentu, kdyz
C0412/6 # FIXED-FREE
V druhu provozu "fizeni podle charakteristiky U/f”
(C0014=2, 3, 4):
o indikace mezni hodnoty momentu, kdyz
C0412/6 # FIXED-FREE
o funkce neni aktivni (C0047 = 400), kdyz
C0412/6 = FIXED-FREE
C0049* | Dodate¢na zadana -480.00 {Hz} 480.00 | @ zadani, kdyz C0412/3 = FIXED-FREE
hodnota o indikace, kdyz C0412/3 #0
(PCTRL1-NADD)
C0050* | Vystupni frekvence -480.00 {Hz} 480.00 | Jen indikace: vystupni frekvence bez
(MCTRL1-NOUT) kompenzace skluzu
C0051* | Vystupni frekvence -480.00 {Hz} 480.00 | Pfi provozu bez procesniho regulatoru (C0238 =
bez kompenzace 2):
skluzu e Jen indikace: vystupni frekvence s
(MCTRL1-NOUT kompenzaci skluzu (MCTRL1-NOUT+SLIP)
+SLIP) nebo Pii provozu s procesnim regulatorem (C0238 = 0,
skute¢na hodnota 1):
procesniho regulatoru o zadani, kdyz C0412/5 = FIXED-FREE
(PCTRL1-ACT) o indikace, kdyz C0412/5 # FIXED-FREE
C0052* | Napéti motoru 0 v} 1000 | jen indikace
(MCTRL1-VOLT)
C0053* | Napéti meziobvodu 0 v} 1000 |jen indikace
(MCTRL1-DCVOLT)
C0054* | Zdanlivy proud 0 {A} 400 |jen indikace
motoru
(MCTRL1-IMOT)
C0056* | Pomémé zatizeni -255 {%} 255 | jen indikace
pfistroje
(MCTRL1-MOUT)
C0061* | Teplota chladice 0 {°C} 255 | jen indikace
Regulator pohonu vyda TRIP "OH”, kdyZ teplota
chladi¢e dosahne > +85 °C
C0138* | Zadana hodnota 1 -480.00 {0.02 Hz} 480.00 | zadani, kdyz C0412/4 = FIXED-FREE
procesniho regulatoru o indikace, kdyZ C0412/4 # FIXED-FREE
(PCTRL1-SET1)
Funkce Nékteré hodnoty, které regulator provozu pfi provozu méfi, miZete nechat zobrazit na ovladaci jednotce (keypad) nebo na PC.

Lenze

BA8200VEC CZ 1.0
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7.10.1.2 Kalibrovani zobrazovanych hodnot
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0500* | Citatel kalibrace 2000 |1 {1} 25000 Kédy C0010, C0011, C0017, C0019, C0037,
veliéiny procesu €0038, C0039, C0044, C0046, C0049,
€0050, C0051, C0138, C0139, C0140,
C0181, C0239, C0625, C0626, C0627 se daji
C0501* [Jmenovatel kalibrace | 10 |1 M 25000 |  Kalibrovat tak, ze jednotka keypad indikuje
veliciny procesu veli¢inu procesu
Kdyz se C0500/C0501 zméni, nebude
indikovana jednotka "Hz" na displeji
C0500¢ | Citatel kalibrace 2000 |1 {1} 25000 Kédy C0037, C0038, C0039, C0044, C0046,
(A) veli¢iny procesu €0049, C0051, C0138, C0139, C0140, C0181
C0501* | Jmenovatel kalibrace | 10 |1 0! 25000 | Se daji kalibrovat tak, Ze keypad zobrazue
A veliciny procesu \(l:%lg(l)r;u procesu v jednotkach, zvolenych v
C0502* | Jednotka veliciny 0 0 5 Epm 135 % 185 Q Kody C0010, C0011, C0017, C0019, CO050,
(A)  [procesu T:ms  8:°C 14: kW 19:hex C0239, C0625, C0626, C0627, které se
2:s 10: Hz 15:N 34:m vztahuiji k frekvenci, jsou vzdy indikovany v
4:A 11: kVA 16: mV 35:h "HzZ".
5.V 12: Nm 17: mQ 42: mH
Funkce Absolutni nebo relativni zadavani nebo indikovani velicin procesu (napF. tlak, teplota, pratok, vihkost, rychlost)
Kalibrace Kalibrovana hodnota se vypocita ze vzorce:
_ (C0011 . C0500
COox = 500 " Co501
Priklad:
Z4dana hodnota tlaku se ma zadavat relativné a absolutné:
hodnoty: Pgy = 5 bar pfi C0011 = 50 Hz
a) Kalibrace relativni v %
o _ 50  C0500 _ 50 . 4000
100% = 206 " Cos01 ~ 200 ~ 10
feSeni napf. s C0500 = 4000, C0501 = 10
b) Kalibrace absolutni v barech
_ 50 0500 _ 50 . 200
5.00bar = 506 " Cos01 ~ 200" 10
feSeni napf. s B. C0500 = 200, C0501 = 10
Dalezité e Kalibrace plsobi vzdy soucasné na vSechny zadané kody.

Jen pfi provozu se standardnim
o
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e Po kalibraci je mozné vypocitavat vystupni frekvenci [Hz] (C0050) jiz jen pres Cinitele indikace.
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7.10.2 Diagnostika
kod moznosti nastaveni DULEZITE
[ oznaceni Lenze |volba
C0093* | Typ pfistroje XXXy jen indikace
e xxx = Udaj vykonu z typového klice (napf. 551
=550 W)
o y=tfidanapéti (2=240V,4=400V)
C0099* | Verze software Xy jen indikace
x = hlavni €islo verze, y = index
C0161* | Aktuini chyba Zobrazeni obsahu paméti historie chyb
C0162* | Posledni chyba o keypad: tfimistn alfanumerickd identifikacni
P = - znacka chyb
C0163" | Predposiedni chyba e obsluzny modul 9371BB: &islo chyby LECOM
C0164* | Treti z pfedchozich
chyb
C0168* | Aktuaini chyba
C0178* | Provozni hodiny celkova doba CINH = HIGH {h} jen indikace
C0179* | Hodiny zapnuti sité celkova doba zapnuti sité {h} jen indikace
C0183* | Diagnostika 0 bez chyby jen indikace
102 TRIP aktivni
104 aktivni hlaseni "prepéti (OU)" nebo "podpéti (LL)
142 blokovani impulst
151 Quickstop aktivni
161 stejnosmérna brzda aktivni
250 vystraha aktivni
C0200* | Vyrobni znacka jen indikace
software (EKZ)
C0201* | Datum vytvofeni jen indikace
software
C0202* | Vyrobni znacka jen indikace
software (EKZ)
1 jen pro servis Lenze
4
C0304 | Servisni kody Zmény smi provadét jen servis Lenze!
C0309
C0518 | Servisni kody Zmény smi provadét jen servis Lenze!
C0519
C0520
C1502 | Vyrobni znacka vystup na keypad jako fetézec ve 4 Eastech po 4
(A) software (EKZ) znacich
aplikacniho 1/0
1| &ast1
4 |Cast4
Funkce Zobrazeni kédU pro diagnostické ucely

Lenze

BA8200VEC CZ 1.0
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7.11 Udrzba sad parametru
7.11.1 Prenos sad parametri
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
[C0002]* [PFenos sad -0- |[-0- funkce provedena
parametrd Sady parametrii regulatoru pohonu
-1- vyrobni nastaveni = PAR1 Zvolenou sadu parametr( regulatoru pohonu
2- vyrobni nastaveni = PAR2 prepsat plvodnim nastavenim z vyroby
-3- vyrobni nastaveni = PAR3
-4- vyrobni nastaveni = PAR4
-10- keypad = PAR1 ... PAR4 VSechny sady parametri regulatoru pohonu
pfepsat daty z jednotky keypad.
-11- keypad= PAR1 Jednotlivou sadu parametrd regulatoru pohonu
12- keypad= PAR2 pfepsat daty z jednotky keypad.
-13- keypad= PAR3
-14- keypad= PAR4
-20- PAR1 ... PAR4 = V/Sechny sady parametrd regulatoru pohonu
kopirovat do jednotky keypad
Sady parametr( funkéniho modulu na FIF Neplati pro standardni 1/0 nebo Systembus
(CAN)
-31- vyrobni nastaveni = FPAR1 Zvolenou sadu parametr( funkéniho modulu
-32- vyrobni nastaveni = FPAR2 pfepsat plvodnim nastavenim z vyroby
-33- vyrobni nastaveni = FPAR3
-34- vyrobni nastaveni = FPAR4
-40- keypad= FPAR1 ... FPAR4 Vechny sady parametrd funkéniho modulu
pfepsat daty z jednotky keypad
-41- keypad= FPAR1 Jednotlivou sadu parametr( funkéniho modulu
-42- keypad= FPAR2 pfepsat daty z jednotky keypad
-43- keypad= FPAR3
-44- keypad= FPAR4
-50- FPAR1 ... FPAR4 = Keypad V/Sechny sady parametr( regulatoru pohonu
kopirovat do jednotky keypad
Sady parametrd regulatoru pohonu + funkéniho modulu na FIF | Neplati pro standardni I/O nebo Systembus
CAN
Lii pr)ovozu s aplikacnim 1/O prenaset vzdy
sady parametrd regulatoru pohonu a
aplikacniho 1/0 spolecné!
-61- vyrobni nastaveni = PAR1 + FPAR1 Jednotlivé sady parametr( pfepsat plvodnim
-62- vyrobni nastaveni = PAR2 + FPAR2 nastavenim z vyroby
-63- vyrobni nastaveni = PAR3 + FPAR3
-64- vyrobni nastaveni = PAR4 + FPAR4
-70- keypad= PAR1 ... PAR4 + FPAR1 ... FPAR4 V§echny sady parametr( pfepsat daty z jednotky
keypad
-71- keypad= PAR1 + FPAR1 Jednotlivé sady parametr( pfepsat plvodnim
72 keypad= PAR2 + FPAR2 nastavenim z vyroby
-73- keypad= PAR3 + FPAR3
-74- keypad= PAR4 + FPAR4
-80- PAR1 ... PAR4 + FPAR1 ... FPAR4 = keypad Vechny sady parametrd regulatoru pohonu
kopirovat do jednotky keypad
7-52 BA8200VEC CZ 1.0 Lenze




Funkce

Zavedeni vyrobniho nastaveni

Prenést sady parametrd z
regulatoru pohonu do jednotky
keypad

Sady parametr(i prenést z
jednotky keypad do regulatoru
pohonu

Ddlezité
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Udrzba sad parametr(i ovlddaci jednotkou (keypad):
e mUZete obnovit plvodni vyrobni nastaveni

e Sady parametrd miZete prenaset z jednotky keypad do regulatoru pohonu a opaéné. Tim mizete jednoduse kopirovat
nastaveni jednoho regulétoru pohonu do jiného.

1. nasadit ovladaci jednotku (keypad)
2. regulator zablokovat pomoci nebo pres svorku (X3/28 = LOW)
3. v C0002 nastavit vybrané &islo, pomoci@IED potvrdit
- napf. C0002 = 1: sada parametrd 1 v regulatoru pohonu bude prepsana nastavenim Lenze
4. kdyzStDrE zhasne, je opét zavedeno nastaveni Lenze.

. nasadit ovladaci jednotku (keypad)

. regulator zablokovat pomoci nebo pres svorku (X3/28 = LOW)

. nastavit C0002 = 20 nebo 50 nebo 80, pomoci potvrdit

. kdyZ SAuE zhasne, kdyz jsou vSechny sady parametr pieneseny do ovladaci jednotky (keypad)

B W N

-

. nasadit ovladaci jednotku (keypad)

2. regulator zablokovat pomoci nebo pres svorku (X3/28 = LOW)

3. v C0002 nastavit vybrané &islo, pomoci@IED potvrdit
- napf. C0002 = 10: vSechny sady parametrl regulatoru pohonu budou prepsany nastavenim z ovladaci jednotky (keypad)
- napf. C0002 = 11: sada parametr(i 1 regulatoru pohonu bude pfepsana nastavenim z ovladaci jednotky (keypad)

4. kdyz LOAd zhasne, jsou sady parametr( preneseny do regulatoru pohonu

Ovladaci jednotku (keypad) nevyjimat v pribéhu prenosu dat (zobrazi se S£0rE, SAVE nebolOAd )!
Vyjmuti v pribéhu pfenosu dat vyvola chybu pfenosu "Prx” nebo "PT5"(E 8-3)

7.11.2 Prepinani sad parametra (PAR, PAR2/4, PAR3/4)

Funkce

Aktivovani PAR

Aktivovani PAR-B0, PAR-B1

Ddlezité

Zvlastnosti

Lenze

e Prepina v pribéhu provozu (ONLINE) mezi étyfmi sadami parametrli regulatoru pohonu. Tak je mozné napf. vyvolat 9
dodateénych pevnych hodnot (JOG) nebo dodateéné doby rozbéhu a dobéhu.

o Funkce PAR prepina mezi sadami parametr(i 1 a 2.

o Funkce PAR-BO a PAR-B1 umozriuji pfepinani mezi vSemi 4 sadami parametrd regulatoru pohonu.

Pfi vstupech aktivnich v trovni HIGH

C0007 aktivni sada parametrti X3/E2 X3/E3
-4-, -8-, -15-,-17, -18-, -35-, -36-, -37-, -44-, -45-  |PAR1 Low
PAR2 HIGH
-1-,-3-, -6-, -7-, -12-, -24-, -33-, -38-, -46-, -51- PAR1 Low
PAR2 HIGH

K C0410/13 (PAR-B0) a C0410/14 (PAR-B1) pfifadit zdroje signalu.
Pfi vstupech aktivnich v trovni HIGH

zdroj signalu aktivni sada parametrt
uroven pro PAR-B0 uroven pro PAR-B1

LOW LOW PAR1

HIGH LOW PAR2

LOW HIGH PAR3

HIGH HIGH PAR4

e Prepinani sad parametrd pres svorku neni mozné, jestlize je aktivovano automatické prepinani podle napéti
meziobvodu (C0988 # 0)!
o Regulator pohonu s nastavenim Lenze pracuje s PAR1.

e Pfi pfepinani sad parametrd pres svorky museji byt ve vSech sadach parametri umistény PAR nebo PAR-B0 a PAR-B1 na
stejné svorky.

e Kody, oznacené v tabulce kodl znakem *, jsou ve vSech sadach parametrl stejné.
e Aktivni sada parametri je zobrazena na displeji jednotky keypad ve funkci (napt. PSQ).

Kdyz je druh provozu (C0014) v jednotlivych sadach parametrli nastaven rizné, maji se sady parametrd prepinat pii
zablokovaném regulatoru (CINH).
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~+| Knihovna funkci
o |
712 Individualni sestaveni parametru pohonu v uzivatelské nabidce -
user-menu
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze ([Volba
C0094* [heslo uzivatele 0 {1} 9999 |0 = bez ochrany heslem
1...9999 = volny pfistup jen do nabidky
user-menu
C0517*.1 | User-menu ® Po zapnuti sit& nebo ve funkci je
1 | pamet 1 50 |C0050  vystupni frekvence (MCTRL1-NOUT) zobrazen kod z COS171.
2 [pamét 2 34 C0034 rozsah zadavani analogovych Zadanych hodnot * Nab'dk? usgr-[neﬂu'y'pagavem Lenze .
— - - — — obsahuje nejdileZitéj8i kody pro uvedeni do
3 [pamét 3 7 €0007 pevna konfigurace digitélnich vstupnich signali provozu s provozem “fizeni podle lineérni
4 | pamét 4 10 C0010 minimalni vystupni frekvence charakteristiky U/f".
5 | pamét 5 11 |Co011 maximalni vystupni frekvence e i aktivni ochrané heslem jsou volné
6 [pamet 6 12 |C0012  doba rozbshu hlavni Zadané hodnoty B”S‘“Ft’)';‘? (Jf;” kody, Zapsane ! 095;7' "
7 [pamet 7 13 |C0013  doba dobshu hlavni Zadané hodnoty S oy, a6 zapi clsia pazacoranye
8 [pamét 8 15 |C0015 jmenovita frekvence U/f o Pii zadani neexistujiciho kodu se do paméti
9 [pamét 9 16 C0016 zvy$eni Upin kopiruje C0050.
10 [pamét 10 2 C0002 pfenos sad parametrt
Funkce o rychly pfistup na 10 vybranych koédd
o individudlni sestaveni 10 nejddleZitéjSich kddd pro vase pouziti
Dulezité e Po kazdém zapnuti sité nebo nasazeni ovladaci jednotky (keypad) je user-menu aktivni.

Prizplisobeni nabidky user-menu pomoci jednotky keypad:(Ed 6-5)
Ziizeni ochrany heslem: (£ 6-6)

Tip!

o 3

Pomoci nabidky user-menu miiZzete pro vas obsluhujici personal sestavit vybér kédl "na
miru” pfi aktivované ochrané heslem. Obsluha pak mlze ménit jen kédy v nabidce
user-menu.

Priklad: Na transportnim zafizeni ma obsluhujici personal mit moznost ovladat pres jednotku
keypad jen jen otacky pohonu dopravniho pasu (@0). Aktualni otacky se maiji zobrazovat v
jednotkach “rpm”.

— pamét’ 1 v user-menu obsadit kd6dem C0140 (C0517/1 = 140)

— v8echny ostatni zapisy v user-menu smazat (C0517/2 ... C0517/10 = 0)

— pomoci C0500/C0501 prepoditat zobrazovanou hodnotu z C0140 na "rpm” (@ 7-50)

— aktivovat ochranu heslem

— Po nasazeni ovladaci jednotky (keypad) nebo po zapnuti sité se zobrazi okamzité otacky
pohonu dopravniho pasu. Otacky je mozné béhem provozu meénit tladitky @0. Zadana
hodnota se pfi vypnuti sité uloZi do paméti.

7-54
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Hledani chyb a odstranovani zavad

Hledani zavad a odstranéni poruch

Vyskyt poruchy v provozu mulzete rychle zjistit podle LED na regulatoru pohonu nebo podle stavovych
informaci na ovladaci jednotce (keypad).(@ 8-1)

Poruchu analyzujte pomoci paméti poruch (historie). Seznam “poruchovych hlaseni ” Vam da tipy,
jak poruchu odstranit.(cd 8-3)

8.1

Hledani zavad

8.1.1 Indikace provozniho stavu
Bé&hem provozu je provozni stav regulatoru pohonu indikovan dvéma svitivymi diodami
LED provozni stav
zelena cervena
sviti nesviti regulator pohonu mé povoleni k provozu
sviti sviti sit je zapnuta a automaticky start je blokovan
blika nesviti regulator pohonu je blokovan
nesviti blika ve vtefinovém taktu aktivni stav poruchy, kontrola v C0161
nesviti blika v taktu 0,4 s vypnuti pfi nizkém napéti sité
blika rychle nesviti provadi se identifikace parametrd motoru
8.1.2 Nespravna funkce motoru

nespravna funkce

pric¢ina

odstranéni

Motor se netoci

piili§ nizké napéti meziobvodu
cervena LED blika v taktu 0,4 s, indikace na keypad: LU)

kontrolovat napéti v siti

regulator pohonu je blokovan odstranit blokovani regulatoru, které mize byt nastavenoz | 7-12
(zelend LED blika, indikace keypad: INE) vice zdroju
blokovan automaticky start (C0142 = 0 nebo 2) zména Urovné LOW-HIGH na X3/28
pfip. korigovat podminky spusténi (C0142)

aktivni stejnosmémné brzda (DCB) (indikace keypad: IM@) | deaktivovat stejnosmémou brzdu o 717
neuvolnéna mechanicka brzda motoru mechanickou brzdu uvolnit ruéné nebo elektricky
Quickstop (QSP) aktivni (indikace keypad: INE) odstranit Quickstop [ 7-16
zadana hodnota = 0 zadat Zadanou hodnotu £ 7-19 ff
aktivovana Zadana hodnota JOG a frekvence JOG = 0 zadat zadanou hodnotu JOG  7-26
aktivovan poruchovy stav odstranit poruchu 1 8-3
aktivovana nespravna sada parametrd prepnout na spravnou sadu parametr(i pres svorku o 717
nastaven druh provozu C0014 = -4-, -5-, ale nebyla identifikovat parametry motoru € 7-28
provedena identifikace parametrii motoru o 7-2
obsazeni vice funkci, které se navzajem vylucuiji, jednim korigovat konfiguraci v C0410 o 7-41
zdrojem signalu v C0410
pfi pouZiti interniho zdroje napéti X3/20 u funkénich modulli | svorky propojit
standardnich I/O, INTERBUS, PROFIBUS-DP nebo
LECOM-B (RS485):
chybi propojeni mezi X3/7 a X3/39

Motor se otaci vadné vedeni k motoru zkontrolovat vedeni k motoru

nerovnomérné nastaven nizky proud C0022 a C0023 nastaveni pfizp(isobit aplikaci 0 7-14
motor nedobuzen nebo pfebuzen kontrolovat nastaveni parametrd (C0015, C0016, C0014) £ 7-2 ff
C0084, C0087, C0088, C0089, C0090, C0091 a/nebo CO092 | pfizplisobit ruéné nebo provést identifikaci parametrd [ 7-28
nejsou pfizplisobeny typovym ddajum motoru

Motor odebira velky zvolena velka hodnota C0016 upravit nastaveni L 75

proud nastaven pfili§ maly C0015 upravit nastaveni 0 74
C0084, C0087, C0088, C0089, C0090, C0091 a/nebo CO092 | pfizplisobit ruéné nebo provést identifikaci parametrd [ 7-28
nejsou pfizplisobeny typovym ddajum motoru

Motor se toci, Zadané byla zadana Zadana hodnota pomoci funkce na nastavit zadanou hodnotu na "0” pomoci C0140 = 0 [ 7-26

hodnoty jsou “0”

ovladaci jednotce keypad

Lenze
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Hledani chyb a odstranovani zavad

Analyza poruch podle paméti poruch (historie)

Pamét poruch (historie) VA&m umozni zpétné sledovani poruch. Poruchové hlaSeni se ukladaji do 4
pamétovych mist v poradi, v jakém se vyskytla.

Obsah mist v paméti Ize vyvolat pomoi kodu.

Usporadani paméti poruch (historie)

kod pamétové misto zapis poznamka
C0161 |pamét poruch historie aktivni porucha Kdyz skongil poruchovy stav nebo byla porucha potvrzena:
C0162 | pamét poruch historie 2 posledni porucha ® obsahy paméfi 1-3 se posunou o jedno mist "vySe” o
C0163 | pamét poruch historie 3 vredposiedni porucha . Egtsscvgfémnetoveho mista 4 z paméti poruch vypadne a nemuzZe jiz
C0164 | pamét poruch historie 4 treti pfedchozi porucha | e smaze se pamétové misto 1 (neni aktivni poruchovy stav).

BAS200VEC CZ 1.0 Lenze
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Hledani chyb a odstranovani zavad

Poruchova hlaseni

indikace porucha pfic¢ina odstranéni
keypad |PC")
nOE- 0  |Bez poruchy -
cer 71 | Systémova porucha silné ruSeni na fidicich vedenich pouzit stinéna Fidici vedeni
smycky piies zemé nebo kostry v propojeni pfistrojl
cEO0 61 | Chyba komunikace na AIF pienos fidicich pfikazd pies AIF je rusen komunikacni modul pevné zasadit do ru¢niho terminalu
cEl 62 | Chyba komunikace na objekt CAN-IN1 pfijal chybna data nebo byla o zkontrolovat konektory sbéricového modulu <= FIF
CAN-IN1 pfi Fizeni Sync preruSena komunikace e Zzkontrolovat vysila¢
o piip. prodlouzit ¢as hlidani v C0357/1
ck? 63 | Chyba komunikace na objekt CAN-IN2 pfijal chybna data nebo byla e zkontrolovat konektory sbémicového modulu <>FIF
CAN-IN2 pferuSena komunikace e zkontrolovat vysila¢
e pfip. prodlouzit ¢as hlidani v C0357/2
cE3 64 | Chyba komunikace na objekt CAN-IN1 pfijal chybna data nebo byla o zkontrolovat konektory shéricového modulu <>FIF
CAN-IN1 pfi fizeni podle pferuSena komunikace o Zzkontrolovat vysilag
udalosti nebo casu o prip. prodlouzit éas hlidani v C0357/3
cEY 65 |BUS-OFF regulator pohonu pfijal mnoho chybnych telegrami | e pfezkousSet, zda nejsou zkraty na sbérnici
(vyskytlo se mnoho chyb po systémové sbérnici a odpojil se pod shérmice o pouZiti stingnych vedeni
komunikace) e zkontrolovat pfipojeni PE
e zkontrolovat zatizeni sbérmice, pfip. snizit rychlost
pfenosu
cES 66 | CAN Time-Out pfi chybném nastaveni parametr(i po systémové o Zzkontrolovat pfipojeni systémové sbérnice
sbémici (C0370): o zkontrolovat konfiguraci systémové sbémice
Slave neodpovida. Pfekrogen ¢as hlidani
komunikace.
pfi provozu s modulem na FIF: kontaktujte vyrobce
interni porucha
EE- 91 | Externi porucha(TRIP-Set) byl aktivovan digitalni signal, obsazeny funkci zkontrolovat externi snimace
TRIP-Set
HOS 105 |Interni porucha kontaktujte vyrobce
g1 140 | Chybna identifikace parametrd | neni pfipojen motor pfipojit motor
LP! 32 |Porucha faze motoru (TRIP) e vypadek jedné nebo vice fazi motoru e zkontrolovat pfivody k motoru
o piili§ maly proud motoru o Zzkontrolovat zvySeni Upin
182 | Porucha faze motoru (vystraha) o Piipojit motor s odpovidajicim vykonem nebo motor
pfizplsobit v C0599
L 1030 | Nizké napéti meziobvodu nizké napéti sité zkontrolovat napéti sité
(jen hlasent, bez TRIP) nizké napéti v DC skupiné prezkouset napajeci modul
regulator pohonu 400 V pfipojen na sit 240 V regulator pohonu pfipojit na spravné sitové napéti
ot 11 |Zkrat zkrat hledat pfi€inu zkratu, zkontrolovat vedeni motoru
vysoky kapacitni nabijeci proud vedeni motoru pouzit kratSi vedeni k motoru nebo s niZsi kapacitou
oce 12 | Zemni zkrat jedna z fazi motoru je zkratovana na zem zkontrolovat motor a vedeni k motoru
vysoky kapacitni nabijeci proud vedeni motoru pouzit kratSi vedeni k motoru nebo s niZsi kapacitou
pro ucely zkousky Ize deaktivovat zjisténi zemniho
zkratu(ILl 7-48)
oc3 13 | PretiZeni regulator pohonu pfi | nastaven pfili$ kratky cas rozbéhu (C0012) e prodlouZit ¢as rozbéhu
rozbéhu nebo zkrat o prezkouset dimenzovani pohonu
vadny pfivod k motoru pfezkouset propojeni
zkrat ve vinuti motoru pfezkouSet motor
ocy 14 |PfetiZeni regulatoru pohonu pfi | nastaven kratky ¢as dobéhu (C0013) .
dobéhu e prezkouset dimenzovani externiho brzdného odporu
ocs 15 | PFetiZeni regulatoru pohonuv | ¢asta a dlouha pietizeni prezkouSet dimenzovani pohonu
ustaleném provozu
ocs 16 | Pretizeni motoru (pfetizeni 12 x | motor tepelné pretizen, napf.
) e nepfipustnym trvalym proudem e prezkouSet dimenzovani pohonu
e Cetna nebo pfili§ dlouha zrychlovani e Zzkontrolovat nastaveni C0120
Lenze BA8200VEC CZ 1.0 8-3




Hledani chyb a odstranovani zavad

indikace porucha pficina odstranéni
keypad |PC?)
OH 50 |Teplota chladice je > +85 °C teplota okoli T, > +60 °C e regulator pohonu nechat vychladnout a zajistit lepsi
chlazeni
e kontrolovat teplotu okoli
silné znedistény chladi¢ chladi¢ vycistit
nepfipustné vysoké proudy nebo Cetnd a pfilis e piezkousSet dimenzovani pohonu
dlouha zrychlovani e zkontrolovat zaté7, pfip. vyménit vadna loZiska s tézkym
chodem
OH3 53 |Hlidani PTC (TRIP) pfehrati motoru nepfipustné vysokymi proudy nebo | pfezkouSet dimenzovani pohonu
Cetnym a pfili§ dlouhym zrychlovanim
OHY 54 | Prehiati regulatoru pohonu vnitini prostor regulatoru pohonu je pfilis horky e sniZit zatizeni regulatoru pohonu
o Zlepsit chlazeni
e zkontrolovat ventilator v regulatoru pohonu
OHS! 203 | Hlidani PTC (vystraha) neni piipojen zadny PTC pfipajitt PTC nebo vypnout hlidani
ou 1020 |Pfepéti meziobvodu prili§ vysoké napéti v siti zkontrolovat napajeci napéti
(jen hiaSeni bez TRIP) brzdny provoz o prodlouZit ¢as dobéhu
e Piprovozu s brzdnym tranzistorem:
— pirezkouSet pfipojeni brzdného odporu
- prodlouzit ¢asy dobéhu
— pfip. pfizpUsobit prah spinani v C0174 sitovému
napéti
plizivy zemni zkrat na strané motoru prezkouset pfivody k motoru na zemni zkraty (motor odpojit
od ménice)
Pr 75 | Chybny pfenos parametrd s V§echny sady parametr( jsou chybné Pred odblokovanim regulatoru bezpodmineéné opakovat
ovladacim modulem (keypad) pfenos dat nebo zavést vyrobni nastaveni.
Pri 72 | Chybny pfenos PAR1 s chybna sada PAR1
modulem keypad
Pre 73 | Chybny pfenos PAR2 s chybna sada PAR2
modulem keypad
Pr3 77 | Chybny pfenos PAR3 s chybna sada PAR3
modulem keypad
Pry 78 | Chybny pfenos PAR4 s chybna sada PAR4
modulem keypad
PS5 79  |Interni porucha kontaktujte vyrobce
PtS 81 [Chyba Casu prenosu pfi preruseny tok dat z keypad nebo PC, pfip. byla Pfed odblokovanim regulatoru bezpodmineéné opakovat
pfedavani sady parametrd béhem prenosu jednotka keypad odpojena pfenos dat nebo zavést vyrobni nastaveni.
rSt 76 | Chyba pfi Auto-TRIP-Reset vice neZ 8 poruchovych hlaeni za 10 minut zavisi na poruchovém hlaseni
545 85 |Preruseni vedeni na proud analogovym vstupem < 4 mA opravit obvod analogového vstupu
analogovém vstupu (rozsah
Zadanych hodnot 4 ... 20 mA)
) &isla poruch LECOM
8-4 BAB200VEC CZ 1.0 Lenze
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”

8.4 Smazani poruchovych hlaseni

TRIP

Po odstranéni poruchy je blokovani impulst odstranéno az po potvrzeni poruchového hlaseni.

® Tip!
l TRIP miize mit vice pFi€in. Teprve po odstranéni vSech pfi€in je mozné poruchové hlaseni potvrdit.
kod moznosti nastaveni DULEZITE
[ oznaceni Lenze (volba
C0043 | TRIP-Reset 0- zadna aktualni porucha porvrdit (smazat) poruchu pomoci C0043 = 0
-1- aktivni poruchovy stav
C0170 |Konfigurace 0-  |-0- TRIP-Reset vypnutim sit&, @D, hrana LOW na X3/28, [e TRIP-reset pfes funkéni nebo komunikaéni
TRIP-Reset pfes funkéni modul (kromé& LECOM_B) nebo modul pomoci C0043, C0410/12 nebo C0135
komunikaéni modul bit 11.
- jako -0- a navic k tomu Auto-TRIP-reset o Auto-TRIP-Reset nastavi po uplynuti ¢asu v
2 TRIP-Reset vypnutim sité, LOW na X3/28 nebo pres | C0 171 automaticky vSechny poruchy.
funkéni modul (mimo LECOMB)
-3- TRIP-Reset vypnutim sité
C0171 Zpozdéni pro Auto 0.00 (0.00 {0.01s} 60.00
Trip-Reset
Funkce Muzete si zvolit, zda ma byt vyskytnuvsi se porucha smazana automaticky nebo ru¢né.
Dulezité o P¥i zapnuti sité se vzdy provede TRIP-reset.
o Pi provedeni Auto-TRIP-Reset vice nez osmkrat za 10 minut nastavi regulator pohonu TRIP s hlaSenim rST (pfeteceni
¢itae).

o TRIP-Reset smaze také ¢ita¢ Auto-TRIP.

Lenze BA8200VEC CZ 1.0 8-5
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9 Automatizace
9.1 Funkéni modul Systembus (CAN)
9.1.1 Popis

Funkéni modul Systembus (CAN) je doplnujici souc¢asti pro ménic¢ frekvence 8200 motec a 8200
vector, kterym se regulator pohonu pfipojuje k seriovému komunikaénimu systému CAN (Controller
Area Network).

Tim muzete také doplnit nebo zménit moznosti ovladani regulatori pohonu.
Funké&ni modul roz8ifuje funkce regulatoru pohonu, napf¥. o

e dalkové zadavani / nastavovani parametrd

e decentralizované rozSifeni svorek

e vyména dat mezi regulatory

e pfistroje pro obsluhu a zadavani

e piipojeni k externim fidicim a ovladacim systémim

9.1.2 Technické udaje
9.1.21 VSeobecné udaje a podminky pouziti
protokol CANopen (komunikaéni profil DS301, spoivajici na CAL)
komunikaéni prostredi DIN ISO 11898
topologie sité linka (oboustranné zakoncena 120 Q)
Ucastnik Systémbus Master nebo Slave
max. pocet icastnikl 63
rychlost prenosu [kBit/s] 20 50 125 250 500
max délka sbérnice [m] 2500 1000 500 250 80
elektrické pfipojeni Sroubovaci svorky
k pouZiti svorka pro blokovani regulatoru (CINH)
napajeni DC interni
(pfi vypadku regulatoru pohonu pracuje sbérnice dale)
izola€ni napéti ke vztazné zemi / PE 50 VAC
stupen kryti IP55
teplota okoli Za provozu: -10 ... +60 °C
doprava: 25 ... +60 °C
skladovani: 25 ... +60 °C
klimatické podminky tfida 3K3 dle EN 50178 (bez oroseni, stfedni relativni vihkost 85 %)
rozmeéry (d x $ x v) 75 mm x 62 mm x 23 mm

Lenze BAS200VEC CZ 1.0 9-1
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9.1.2.2 Komunikacni ¢asy

Komunikaéni ¢asy v Systembus (CAN) jsou zavislé na

e priorité dat

e zatiZzeni sbérnice

e rychlosti pfenosu dat

e dobé zpracovani v regulatoru pohonu

doby prichodu telegramu

doba zpracovani v regulatoru pohonu

rychlost pfenosu kanal parametr(i procesni data
20 50 125 250 500
pribézna doba / doba zpracovani 6.5 2.6 1.04 0.52 0.26 <20 1.2
[ms]
9.1.3 Instalace
9.1.3.1 Mechanicka instalace

viz montazni navod

9.1.3.2 Elektricka instalace

Obsazeni svorek

interni fidici napéti pro X3/28 (CINH)

externi fidici napéti pro X3/28 (CINH)

GND

GND

+20V

+20V

GNDGND GND

GND

GNDGND

X3 |39] 28] 39| 28|ca|Lo| Hi[ca|Lo| Hi [39]39[20 20|

CAN-GND

CAN-LOW

CAN-HIGH

24V
ext.

X3 [39]28]39] 28|ca|Lo| Hi|ca|Lo | Hi |39 |39 |20 |20 |
I

CAN-GND T

CAN-LOW
CAN-HIGH

Obr. 9-1 Obsazeni svorek funkéniho modulu

svorka oznaceni vysvétleni
X3/39 GND vztazny potencial
X3/28 CINH blokovani regulatoru
e Start=HIGH (+12V ... +30 V)
e Stop=LOW(0V..+3V)
X3/CG CAN-GND vztazny potencial systémové sbérnice s vnitfnim seriovym odporem 100_Q, max.
zatizeni proudem 30 mA
X3/LO CAN-LOW Systembus LOW (datovy vodic)
X3/HI CAN-HIGH Systembus HIGH (datovy vodi€)
X3/20 +20 Vinterné pro CINH

9-2
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Zapojeni sité Systembus

Principialni usporadani

regulator pohonu 1 regulator pohonu 2 SPS/PC
se systémovou
sbérnici
CG | LO | HI CG | LO | HI CG | LO | HI CG|LO | HI GND |LOW |HIGH
| — | — |
120

Obr. 9-2  Principidlni usporadani sité Systembus

Pokyny pro zapojovani

Pro zapojovani doporucujeme nasledujici signalovy kabel:

specifikace kabelu Systembus celkova délka do 300 m celkova délka do 1000 m

typ kabelu LIYCY 2x2 x 0,5 mm2 CYPIMF 2 x 2 x 0,5 mm?

(kroucené pary se stinénim) (kroucené pary se stinénim)

odpor vedeni <40 Q/km <40 Q/km

mérna kapacita < 130 nF/km <60 nF/km

pfipojeni par 1 (bily_/_hnédy): LOaHI

par 2 (zeleny_/_Zluty): GND

Tip!

Regulator pohonu ma dvoijitou izolaci podle EN 50178. Dodate¢né oddéleni potencialu neni nutné.

Lenze

BA8200VEC

Cz 1.0
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Automatizace
Systembus (CAN)

Uvedeni do provozu s funkénim modulem Systembus (CAN)

9-4

Stop!

Pfed zapnutim sitoveho napéti zkontrolujte celé zapojeni, zda je upIné a nema zkraty mezi fazemi
ani na zem.

Prvni zapnuti sité systémové sbérnice s nadfizenou jednotkou Master (napf. SPS)
1. Zapnout sitové napéti. Zelena LED na regulatoru pohonu blika.

2. P¥ip. nastavit rychlost pfenosu Systembus (C0351) pomoci jednotky keypad nebo PC.
— vyrobni nastaveni: 500 kBaud
— Zmény se prebiraji az po pfikazu “Reset-Node” (C0358 = 1).

3. Pfinékolika regulatorech, spojenych do sité:

— Na kazdém regulatoru pohonu nastavit pomoci ovladaci jednotky keypad nebo PC adresu
pfistroje na systémové sbérnici (C0350). KaZzda adresa smi byt v siti pouZita jen jednou.

— vyrobni nastaveni: 1
— zmény se prebiraji az po pfikazu “Reset-Node” (C0358 = 1).
4. Nyni mGzete s regulatorem pohonu komunikovat, tzn. ¢ist vSechny kédy a ménit kody, které je
mozné prepisovat.
— pfipadné muzete také kody pfizpUsobit Vasemu pouziti. (€3 5-2 “vyrobni nastaveni pro nejdilezitgjsi
parametry pohonu”)
5. Konfigurovani Zzadanych hodnot:
— C0412/1 = 20 ... 23: zdrojem zadané hodnoty je slovo kanalu procesnich dat 1 s fizenim
Sync (CAN1)
— napf. C0412/1 = 21: zdrojem Zadané hodnoty je CAN-IN1.W2.
6. Master nastavi Systembus (CAN) do stavu "OPERATIONAL”.

7. Zadani zadané hodnoty:
— vyslat Zadanou hodnotu ve zvoleném slové CAN (napf. CAN-IN1.W2)

8. Vyslani telegramu Sync.
— telegram Sync pfijme UCastnik systémové sbérnice jen kdyz je nastaven C0360 = 1 (fizeni
Sync).

9. Povolit funkci regulatoru pohonu pfes svorku (signal HIGH na X3/28).

Pohon se rozbéhne.

Tip!

Priklad vzajemné komunikace regulator(i pohonu v siti Systembus najdete v dalSi kapitole.(@ 9-22)

BAS200VEC CZ 1.0 Lenze



9.1.5

9.1.5.1

Lenze

Nastaveni parametru

Automatizace
Systembus (CAN)

J

Nastaveni parametr( regulatoru pohonu se provede pres funkéni modul Systembus (CAN) pomoci
PC, SPS nebo jinych pfistroji pro obsluhu a zadavani. DalSi informace najdete v pfislusné

softwarové dokumentaci.

Parametrové kanaly

Parametry jsou hodnoty, které jsou v regulatorech pohonu Lenze uloZeny ve formé kodd. Zména
parametrd se provadi napf. pfi prvotnim nastaveni zafizeni nebo pfi technologické zméné na stroji.

2 kanaly parametrti (SDO = Service Data Object) ve funkénim modulu systémové sbérnice (CAN)
umozni pfipojeni dvou raznych pfistroji pro nastavovani parametrd, napf. sou¢asné pfipojeni PC a

pristroje pro obsluhu.

regulator pohonu

parametrovy kanal 1

zapis

Cteni

parametr
(kédové misto)

Lo
od
od
Lo

oooo

obsluzny pfistroj s
rozhranim pro Systembus

parametrovy kanal 2
zapis
Cteni

parametr
(kédové misto)

-

~

PC
s rozhranim pro
Systembus

Obr. 9-3

BA8200VEC

Cz 1.0

PFipojeni pfistroji pro nastaveni parametrt pfes dva parametrové kanaly
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9.1.5.2

Automatizace
Systembus (CAN)

Kanaly procesnich dat
Procesni data (napf. Zadané a skuteéné hodnoty) se pfenadeji a zpracovavaji s nejvyssi prioritou a
rychlosti. Ve funk&nim modulu Systembus (CAN) Ize pouzit:

Cyklicky, synchronizovany kanal procesnich dat (CAN1) pro komunikaci s Fidicim
systémem (objekty procesnich dat CAN-IN1 a CAN-OUT1)

kanal procesnich dat 1
cyklicka procesni data
(Zadané a skute¢né hodnoty)

CAN-IN1
g

I
canouTs _ HU H

OO oo o gpgo

regulator pohonu

fidici systém

9-6

Obr. 9-4 Objekty procesnich dat CAN-IN1 a CAN-OUT1 pro komunikaci s nadfizenym systémem

Kanal procesnich dat fizeny udalosti (CAN2) pro komunikaci mezi dvéma regulatory
pohonu (Objekty procesnich dat CAN-IN2 a CAN-OUT2)

Decentralizované svorkovnice a nadfizené systémy mohou také vyuzZivat CAN2.

kanal procesnich dat 2
udalosti fizena procesni data

CAN-IN2 CAN-OUT2
lat honu 1 lat honu 2
regulator pononu — regulator pononu
CAN-OUT2 CAN-IN2
—

Obr. 9-5  Udalosti fizeny kanal procesnich dat pro komunikaci mezi dvéma regulatory pohonu

Tip!
e CAN1 muZze byt také pouzivan s fizenim udalosti nebo ¢asovym, stejné jako CAN2 (volba v
C0360).

e prenos vystupnich dat v kanalech procesnich dat s Fizenim udalosti se mlze provadét také
cyklicky s nastavitelnym ¢asem (nastaveni v C0356)

BAS200VEC CZ 1.0 Lenze



9.1.5.3

9.1.54

Lenze

Automatizace
Systembus (CAN)

Adresovani parametru (€islo kédu / index) )

Parametry regulatoru pohonu jsou adresovany indexem. Index pro €islo kédu (kédové misto) Lenze
lezi v oblasti od 16567 (40C0yex) do 24575 (5FFFpex)

Vzorec pro pfepocet: index = 24575 - Cislo koédu Lenze

Konfigurace datové sité se Systembusem

Uréeni jednotky Master ve skupinovém pohonu C0352

C0352

hodnota

poznamka

0

Slave (vyrobni nastaveni)

Master

e Kdyz ma predavani dat v siti Systembus probihat mezi regulatory pohonu bez nadfizeného
systému, musi byt jeden regulator pohonu uréen jako Master

Jeho funkce jako Master se omezuje jen na fazi inicializovani systému pohonu.

Master méni stav z Pre-Operational na Operational.

Predavani dat pfes objekty dat procesu je mozné jen ve stavu Operational.

Pro fazi inicializovani Ize nastavit pro Master ¢as zavadéni (Boot-Up)(EL 9-8) .

Obecné zadavani adresy C0350

C0350

hodnota

poznamka

1 (vyrobni nastaveni) ... 63

e (0350 umoziiuje adresovani véech datovych objektd (kanalli parametrli a procesnich dat)
e Komunikace mezi u¢astniky systémové sbérmice a kanalem dat procesu s fizenim udalosti:
- Kdyz jsou regulatory pohonu oznaceny stoupajicimi adresami bez mezer, jsou udalosti
fizené datové objekty spojeny tak, Ze je mozna komunikace mezi regulatory pohonu.
Priklad:
- regulator pohonu 1: C0350 = 1
regulator pohonu 2: C0350 = 2
regulator pohonu 3: C0350 =3
— Datové objekty pak jsou uspofadany nasledovné:
CAN-OUT2 regulator pohonu 1 — CAN-IN2 regulator pohonu 2
CAN-OUT2 regulator pohonu 2 — CAN-IN2 regulator pohonu 3
e Komunikace mezi U¢astniky Systembus pfes cyklicky, synchronizovany kanal dat procesu:
- Predavani synchronizovanych dat procesu CAN-IN1 a CAN-OUT1 (C0360 = 1) z
jednoho regulatoru pohonu k druhému je mozné, kdyz castnik Systembus méze vysilat
telegramy Sync (napf. méni¢ Lenze-Servo 9300).
e Zmény jsou prebirany po jedné z nasledujicich akci:
- zapnuti sité
- pfikaz "Reset-Node” pfes sbérnicovy systém
- Reset-Node pfes C0358

Selektivni adresovani jednotlivych objektt procesnich dat C0353

C0353 hodnota poznamka
C0353/1 0 adresy z C0350 (vyrobni | Jestlize neni mozna pozadovna distribuce dat kddovym mistem C0350, mize byt kazdy objekt
(pfedvolba nastaveni) procesnich dat opatfen vlastni adresou z C0354. Pfitom musi souhlasit oslovované vstupni
adresy 1 Adresa pro CAN-IN1 dgﬁové objgkt_y s_identiﬁkétorem V):/stupnl'hQ datovéhq pt?jektq. !deﬁtiﬁk_étq je specjﬁcké
CAN1 pfi C0354/1 prifazovaci kr|te(|um CAN pro zpravu. }fdyz jsou pouzivany cizi pr|str01e,ljako napf.
fizeni Sync) adresa pro CAN-OUT1 z decentralizované vstupy a vystupy, je tfeba dodrzovat identifikatory, které z toho vychazeji.
C0354/2 e Zmény jsou pfevzaty jen po jedné z nasledujicich akci:
—— - zapnuti sité
C03532 |0 Adresy z C0350 (vyrobni - prikaz "Reset-Node” pres Systembus
(pfedvolba hastaveni) - Reset-Node pies C0358
g‘j{’f‘?’ 1 adresapro CANIIN2z | e Pfes C0355 Ize vyvolat vysledné identifikatory.
) 00354/3
adresa pro CAN-OUT2 z
C0354/4
C0353/1 0 Adresy z C0350 (vyrobni
(pFedvolba nastaveni)
adresy
CAN1 pfi 1 Adresa pro CAN-IN1 z
fizeni C0354/5
udalosti adresa pro CAN-OUT1 z
nebo C0354/6
Casem)

BA8200VEC
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Automatizace
Systembus (CAN)

Nastaveni ¢astl pro Systembus C0356

C0356 hodnota poznamka

C0356/1 3000 ms (vyrobni nastaveni) Nastaveni ¢asu pro Boot-Up jednotky Master (plati, jen kdyz C0352 = 1)

(boot-up) Zpravidla dostacuje vyrobni nastaveni.
Kdyz pracuje nékolik regulatorti pohonu ve skupiné bez toho, Ze by nadfizeny systém proved|
inicializovani sit¢ CAN, musi jeden z regulatort jako Master provést inicializovani. Pro tento
Ucel aktivuje Master v urcitém okamziku jedenkrat celou sit CAN a tim spusti pfenos dat
procesu. (zména stavu z Pre-Operational na Operational).
C0356 urcuje, kdy po zapnuti sité bude sit CAN inicializovana.

C0356/2 0 fizeni udalosti e Predavani procesnich dat fizené udalosti

(doba cyklu - vystupni objekt procesnich dat je vysilan jen tehdy, kdyz se méni hodnota ve vystupnim

CAN-OUT2) [ cyKlicky . EFJEI'GU' o h dat

C0356/3 |0 fizeni udalosti S o nich dat e orovédéi ve od N

(doba cyklu — vyslani vystypnl_ 0 objektu procesnich dat je provadéno ve zde nastaveném ¢asu cyklu

CAN-OUTA) e (C0356/3 je aktivni jen tehdy, kdyz C0360 = 0

) >0 cyklicky
C0356/4 doba zpozdéni Cyklické vysilani za€ina po zavedeni (boot-up), kdyZ uplyne doba zpoZdéni.
(CAN delay)

Casy hlidani C0357

C0357 indikace poznamka
C0357/1 Cas hlidani CAN-IN1 Hlidani vstupnich objektl procesnich dat, zda doSel telegram ve zde definovaném case:
C0357/3 e Kdyz je v pribéhu zde nastaveného casu pfijat telegram, je prislusny ¢as hlidani vynulovan
a znovu spustén.
e Kdyz v prubéhu zde nastaveného €asu neni pfijat zadny telegram, nastavi regulator
C0357/2 Cas hlidani pohonu Trip CE1/CE3 (CAN-IN1) nebo CE2 (CAN-IN2).

e Kdyz bylo pfijato mnoho chybnych telegramd, odpoji se regulator pohonu od sbérnice a
nastavi Trip CE4 (Bus off).

Reset-Node C358

C0358

hodnota

poznamka

0

Neaktivni / proveden Reset-Node

Spusténi Reset-Node

e Zména rychlosti pfenosu, zmény adres objektl procesnich dat nebo adresy piistroje se
stanou platnymi aZ po provedeni Reset-Node

e Reset-Node mize byt proveden také
- novym pfipojenim k siti
- zadanim Reset-Node pfes sbérnici.

BAS200VEC CZ 1.0 Lenze



Automatizace @
Systembus (CAN) | ——

9.1.6 Komunikaéni profil sbérnice Systembus

Nasledujici stranky obsahuji popis komunikac¢niho profilu DS301 (CANopen), zalozeného na CAL,
pro funkéni modul Systembus (CAN).

9.1.6.1 Popis dat

11 bitovy identifikator 8 bytt uzivatelskych dat

Obr. 9-6  Zjednodu$ené znazornéni struktury telegramu CAN

Identifikator |dentifikatorem je stanovena priorita zpravy. Kromé toho se zde v CANopen koduije:
e adresa pristroje

o urceni, ktery objekt uZivatelskych dat bude pfenasen.

Uzivatelska data UZivatelska data mohou byt pouzita:

e pro inicializovani (navazani komunikace po Systémbus)

e pro nastaveni parametrl regulatoru pohonu (u regulatord pohonu Lenze éteni a zapis do kddovych mist)

e jako procesni data urena ... pro rychlé, ¢asto cyklické pochody (napf. pfenos Zadané nebo skute¢né hodnoty)

9.1.6.2 Adresovani pohont

Systémbus CAN je orientovan na zpravy, ne na UCastniky. Kazda zprava ma identifikator pro
jednoznaéné ur€eni. U&astnické orientace u CANopen je dosaZeno tim, Ze pro kazdou zpravu je
uréen jen jeden vysila€. Identifikatory jsou automaticky vypoéitany z adres, zadanych v regulatorech
pohonu. Vyjimku tvofi identifikator spravy datové sité.

zprava identifikator = zakladni identifikator + adresa
sprava sité 0
telegram Sync 128
kanal parametr(i 1 k pohonu 1536 + adresa v C0350
kanal parametr( 2 k pohonu 1600 + adresa v C0350
kanal parametrd 1 od pohonu 1408 + adresa v C0350
kanal parametrd 2 od pohonu 1472 + adresa v C0350
kanal procesnich dat k pohonu (CAN-IN1) fizeni Sync (C0360=1) 512 + adresa v C0350 nebo C0354/1
Casové fizeni (C0360 = 0) 768 + adresa v C0350 nebo C0354/5
kanal procesnich dat od pohonu (CAN-OUT1) fizeni Sync (C0360=1) 384 + adresa v C0350 nebo C0354/2
¢asové fizeni (C0360 = 0) 769 + adresa v C0350 nebo C0354/6
kanal procesnich dat k pohonu (CAN-IN2) 640 + adresa v C0350 nebo C0354/3
kanaly procesnich dat od pohonu (CAN-OUT2) 641 + adresa v C0350 nebo C0354/4
® Tip!
l Identifikatory mazete vyvolat pfes C0355.

Lenze BAS200VEC CZ 1.0 9-9
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9.1.6.3 TFi komunikaéni faze sité CAN

11 bitovy identifikator 8 byt( uzivatelskych dat

Obr. 9-7  Telegram pro pfepnuti komunikacéni faze

Aby bylo mozné pfepinani mezi rGznymi komunikaénimi fazemi, pouzivaji se telegramy s
identifikdtorem 0 a 2 byty uZivatelskych dat.

stav vysvétleni

a "Initialisation” (inicializace)

Pohon se nepodili na datové komunikaci po shémici. Tento stav je dosazen po zapnuti regulatoru pohonu. Déle existuje moZnost
pomoci pfenosu riiznych telegramd nechat znovu probéhnout ¢ast inicializace nebo celou inicializaci. Pfitom jsou vSechny dosud
nastavené parametry pfepsany opét jejich standardnimi hodnotami. Po ukonéeni inicializace pfejde pohon automaticky do stavu
"Pre-Operational’.

b "Pre-Operational” (pfed pfipravenosti k provozu)
Pohon miZe pfijimat data pro nastaveni parametrd. Procesni data jsou ignorovana.

c "Operational” (pfipraven k provozu)
Pohon mtiZe pfijimat data k nastaveni parametrii a procesnich dat.

Prepnuti komunikacni faze provadi Master pro celou sit. M{ize to provést také regulator pohonu, ktery
byl v C0352 definovan jako Master

Se zpozdénim po vypnuti sité (Cas, nastaveny v C0356/1) vysle Master jednorazove telegram, ktery
celou skupinu spojenych pohont prevede do stavu "Operational”.

Telegramy pro prepnuti fazi komunikace
z do data (hex) poznamka
Pre-Operational | Operational 01xx aktivni procesni data a nastaveni parametr( o XX =00pex:

: : — - - - telegram plsobi na vSechny
Operational Pre-Operational | 80xx aktivni jsou jen data pro nastaveni parametrd udastniky na sbémici
Operational Initialisation 81xx nastavi pohon do vychoziho stavu, v3echny - Zme“ina stavu se E“,’Yedte i

parametry jsou prepsany standardnimi soucasne u vsech ucastniku na
Pre-Operational | Initialisation 81xx hodnotami sbérnici
e xx = adresa pfistroje:
Operational Initialisation 82xx nastavi pohon do vychoziho stavu, ale pfepisuji — zména stavu se provede jen u
, —— se jen parametry pro komunikac Ugastnika sbémice s udanou
Pre-Operational | Initialisation 82xx adresou
Tip!

Komunikace s pfedavanim dat procesu je mozna jen ve stavu “Operational”!

9-10 BAS200VEC CZ 1.0 Lenze



9.1.6.4

Lenze

Struktura parametrovych dat

Automatizace
Systembus (CAN)

Pro nastaveni parametrd Ize pouzit dva oddélené programové kanaly, které jsou uréeny adresou

pristroje.

Usporadani telegramu pro nastaveni parametr(l je nasleduijici:

11 bitovy identifikator

8 Bytli uzivatelskych dat

piikazovy
kod

index
low_byte

index

high_byte

sub_index data 1

data 2

data 3 data 4

Obr. 9-8

Prikazovy kéd

Usporadani telegramu pro nastaveni parametrd

Pfikazovy kod obsahuje sluzby pro zapis a ¢teni parametrd a informace o délce uzivatelskych dat:

Uspofadani pfikazového kédu:

bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0 poznamka
(MSB) (LSB)
sluzba Command Specifier (cs) 0 délka e S kédovani délky uZivatelskych
: dat v bitu 2 a bitu 3:
Write Request 0 0 1 0 X X 1 1 e 00=4Byte00 =4 Byte
Write Response 0 1 1 0 X X 0 0 e 01=3Byte
Read Request 0 1 0 0 X X 0 0 o 10=2Byte
e 11=1Byte
Read Response 0 1 0 0 X X 1 1
Error Response 1 0 0 0 0 0 0 0
Priklad:
NejcastéjSi jsou parametry s délkou dat 4 Byty (32 bit) a 2 Byty (16 bit)
sluzby data 4 Byte (32 bit) data 2 Byte (16 bit) vyznam
hexa dekad. hexa dekad.
Write Request 23hex 35 2Bhex 43 vyslani parametru k pohonu
Write Response 60hex 96 60hex 64 odpovéd regulatoru pohonu na Write Request (potvrzeni)
Read Request 40pex 64 40pex 64 pozadavek pro &teni parametru z regulatoru pohonu
Read Response 43pex 67 4Bpex 75 odpovéd na pozadavek ¢teni s aktualni hodnotou
Error Response 80hex 128 80hex 128 regulator pohonu hlasi chybu v komunikaci
BA8200VEC cz 1.0 9-11
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Automatizace
Systembus (CAN)

Index LOW-Byte, Index HIGH-Byte

Volba kédového mista se provadi v téchto dvou Bytech podle vzorce:

Index = 24575 - Cislo kédu - 2000 - (sada parametrud - 1)

Priklad:

Index C0012 (doba rozbéhu) v sadé parametrl 1= 24575 - 12 - 0 = 24563 = 5FF 3¢y
Podle formatu dat Intel se zarovnanim zleva jsou pak zapisy nasleduijici:

index LOW-Byte = F3}x

index HIGH-Byte = 5F ¢

Subindex

Subindex oznacuje misto v subkodu. U kédl bez subkddd musi byt subindex vzdy 0.
Priklad:

subindex C0417/4 = 4o

Data 1 az data 4
Hodnota, ktera ma byt pfenadena s délkou az 4 Byte.

Parametry regulatoru pohonu jsou ukladany v rlznych formatech. NejcastéjSim formatem je
Fixed-32. Je to format s pevnou desetinnou arkou a 4 desetinnymi misty (za ¢arkou).Tyto parametry
se museji nasobit &islem 10.000.

Chybové hladeni (pfikazovy kéd = 128 = 80pex)

PFi chybé generuje pohon zpravu Error-Response. Pfitom se do Casti uzivatelskych dat Data 4
pfenasi vZdy 6 a do ¢asti Data 3 kéd chyby.

Mozné chybové kody:

prikazovy kod Data 3 Data 4 vyznam

80hex 6 6 chybny index
80hex 5 6 chybny subindex
80hex 3 6 odepien pristup

BAS200VEC CZ 1.0 Lenze
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Pfiklad: zapis parametru

Doba rozbéhu C0012 regulatoru pohonu s adresou pfistroje 1 ma byt zménéna pfes parametrovy

kanal 1 na 20 s.
e vypocet identifikatoru

— identifikator parametrového kanalu 1 u regulator pohonu =
1536 + adresa pfistroje = 1536 + 1 = 1537

o ko&d povelu = Write Request (vyslani parametru k pohonu) = 23,¢

e vypocet indexu:

— Index = 24575 - €. kddového mista = 24575 - 12 = 24563 = 5FF 3}«
Subindex u C0012 =0

e vypocet hodnoty pro dobu rozbéhu:
—20s*10.000 = 200.000 = 00_03_0D_40pex

e Telegram k pohonu:

identifikator pfikazovy | index index sub_
kéd low_byte | high_byte |  index data 1 data 2 data 3 data 4
1537 23 F3 5F 00 40 0D 03 00
Index = 5F F3 hodnota =00 03 OD 40

Obr. 9-9  Telegram k pohonu (zapis parametru)

e Telegram od pohonu pfi bezchybném provedeni:

e pfikazovy| index index sub_
identifikator kod low byte | high byte |  index data 1 data 2 data 3 data 4
1409 60 F3 5F 00 00 00 00 00

Obr. 9-10 odpovéd pohonu pfi bez chybném provedeni

Identifikator parametrového kanalu 1 od regulatoru pohonu: 1408 + adresa pfistroje = 1409
Pfikazovy kod = Write Response (odpovéd regulatoru pohonu (potvrzeni)) = 60pex

BA8200VEC Cz 1.0
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Automatizace
Systembus (CAN)

Priklad: ¢teni parametru

Je tfeba precist teplotu chladice C0061 (43 °C) regulatoru pohonu s adresou pfistroje 5 pres

parametrovy kanal 1.
e vypocet identifikatoru

— identifikator parametrovy kanal 1 k regulatoru pohonu =
1536 + adresa pfistroje = 1536 + 5 = 1541

e kad pfikazu = Read Request (&teni parametru z regulatoru pohonu) = 40y

e vypocet indexu:
— Index = 24575 - €. kodového mista = 24575 - 61 = 24514 = 5FC2,ex

e Telegram k pohonu:

e pfikazovy | index index sub_
identifikator kod low_byte | high byte | index data 1 data 2 data 3 data 4
1541 40 c2 5F 00 00 00 00 00
Obr. 9-11 Telegram k pohonu (éteni parametru)
e Telegram od pohonu:
e ¥ikazovy | index index sub_
identifikator Eéd y low_byte | high_byte |  index data 1 data 2 data 3 data 4
1413 43 c2 5F 00 BO 8F 06 00

Obr. 9-12 Telegram od pohonu

Identifikator parametrového kanalu 1 od regulatoru pohonu = 1408 + adresa pfistroje = 1413

Kod prikazu = Read Response, odpovéd na pozadavek ¢teni s aktualni hodnotou = 43,04

Index pozadavku Cteni = 5FC2gy
Subindex = 0 (C0061 nema zadny subindex)

Data 1 a2 Data 4 = 43 °C * 10.000 = 430.000 = 00_06_8F _BOhex

BA8200VEC Cz 1.0
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Automatizace @
Systembus (CAN) | ——

Struktura procesnich dat

Pro rychlou vyménu dat mezi regulatory pohonu navzajem nebo s nadfizenym systémem se
pouzivaji dva objekty procesnich dat pro vstupni informace (CAN-IN1, CAN-IN2) a dva objekty
procesnich dat pro vystupni informace (CAN-OUT1, CAN-OUT2).

V nich mohou byt pfenaseny jednoduché binarni signaly, jako napf. stavy digitalnich vstupnich
svorek, nebo také data ve formétu 16 bit, jako napf. analogové signaly.
o Cyklicka synchronizovana procesni data (kanal dat procesu CAN1)

— Pro rychly cyklicky pfenos dat se mlze pouzit jeden objekt procesnich dat pro vstupni
signaly (CAN-IN1) a jeden objekt procesnich dat pro vystupni signaly (CAN-OUT1), kazdy s
8 Byte uzivatelskych dat.

— Tato data jsou urena pro komunikaci s nadfizenym systémem, kterym muze byt napf. SPS.
— CAN1 muze byt také pouzit s fizenim udalosti (nastaveni v C0360).

e Procesni data s fizenim udalosti (kanal dat procesu CAN2)

— Pro datovy provoz s fizenim udélosti je k pouZiti jeden objekt procesnich dat pro vstupni
signaly (CAN-IN2) a jeden objekt procesnich dat pro vystupni signaly (CAN-OUT2), ), kazdy
s 8 Byte uZivatelskych dat.

— Uzivatelska data jsou pfenasena vzdy az tehdy, kdyz se hodnota uzivatelskych dat zméni.
— Tento kanal procesnich dat je pouZivan zvlasté pro pfenos dat mezi regulatory pohonu a pro

decentralizované svorkovnice. MlzZe byt také pouzivan nadfizenym systémem.
Cyklicka procesni data

Aby bylo mozné z regulatoru pohonu &ist cyklicka procesni data nebo aby regulator pohonu mohl
akceptovat procesni data, je nutno pouzit Sync - telegram.

Sync - telegram je spoustéci bod pro pfebirani dat z regulatoru pohonu a spousti vysilani z regulatoru
pohonu. Pro cyklické zpracovani procesnich dat musi Fidici systém tento telegram patficné
vygenerovat.

Synchronizace cyklickych procesnich dat

Sync - telegram Sync - telegram

procesni data z regulatoru pohonu procesni data k regulatoru pohonu

Obr. 9-13 Sync - telegram (asynchronni data nejsou respektovana)

Po Sync - telegramu jsou vyslana cyklicka procesni data z regulatoru pohonu. Nasledné se provede
prenos dat k regulatoriim pohonu, tato jsou opét pfijimana jednotlivymi regulatory pohonu s dalSim
Sync - telegramem.

VSechny dalSi telegramy, jako napf. parametry nebo jevové fizend procesni data, se prebiraji
asynchronné uskute€nénim pfenosu z regulatort pohonu.
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Systembus (CAN)

Usporadani telegramu cyklickych procesnich dat (C0360 = 1)

identifikator Byte 1 Byte 2 | Byte 3 Byte4 | Byte5 | Byte 6 Byte 7 | Byte 8
obsazeni uzivatelskych dat
Byte obsazeni slova (16 bit) obsazeni jednotlivych bitl
Telegram cyklickych procesnich datk |1 CAN-IN1.W1 (LOW-Byte) CAN-IN1.BO ...
3 CAN-IN1.W2 (LOW-Byte) CAN-IN1.B16 ...
4 CAN-INT.W2 (HIGH-Byte) CAN-IN1.831
5 CAN-IN1.W3 (LOW-Byte)
6 CAN-IN1.W3 (HIGH-Byte)
7 CAN-IN1.W4 (LOW-Byte)
8 CAN-IN1.W4 (HIGH-Byte)
Telegram cyklickych procesnich datz |1 CAN-OUT1.W1 (LOW-Byte) CAN-OUT1.BO ...
3 CAN-OUT1.W2 (LOW-Byte) CAN-OUT1.B16 ...
4 CAN-OUT1.W2 (HIGH-Byte) CAN-OUT1.B31
5 CAN-OUT1.W3 (LOW-Byte)
6 CAN-OUT1.W3 (HIGH-Byte)
7 CAN-OUT1.W4 (LOW-Byte)
8 CAN-OUT1.W4 (HIGH-Byte)
BA8200VEC CZ 1.0 Lenze
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Udalosti fizena data procesu volitelné s nastavitelnou dobou cyklu
K pouziti je vzdy 8 Bytu pro jeden datovy objekt.

K pfenosu dojde vzdy, kdyZ se v 8 Bytech uzivatelskych dat zméni hodnota, nebo pfi dobé cyklu,
nastavené v 0356/2 pro CAN-OUT2, pfip. v C0356/3 pro CAN-OUT1.

Struktura telegramu s daty procesu v kanalu dat procesu s fizenim udalosti

identifikator Byte 1 Byte 2 | Byte 3 Byte 4 Byte 5 | Byte 6 Byte 7 Byte 8

obsazeni uzivatelskych dat

Byte obsazeni slova (16 bit) obsazeni jednotlivych bitt
1 CAN-IN2.W1 (LOW-Byte) CAN-IN2.BO ...
2 CAN-IN2.W1 (HIGH-Byte) CAN-IN2.B15

3 CAN-IN2.W2 (LOW-Byte) CAN-IN2.B16 ...
4 CAN-IN2.W2 (HIGH-Byte) CAN-IN2.B31

5 CAN-IN2.W3 (LOW-Byte)
6 (
7 (
8 (

Telegram procesnich dat k pohonu
CAN-IN2 (ucastnik Systembus (CAN)
prebira ihned)

CAN-IN2.W3 (HIGH-Byte)
CAN-IN2.W4 (LOW-Byte)
CAN-IN2.W4 (HIGH-Byte)

CAN-OUT2.W1
CAN-OUT2.W1
CAN-OUT2.W2
CAN-OUT2.W2

Telegram procesnich dat s fizenim 1
2
3
4
5 CAN-OUT2.W3
6
7
8

udalosti z pohonu CAN-OUT2

LOW-Byte)
HIGH-Byte)
LOW-Byte)
HIGH-Byte)
LOW-Byte)
HIGH-Byte)
LOW-Byte)
HIGH-Byte)

CAN-OUT2.W3
CAN-OUT2.W4
CAN-OUT2.W4

® Tip!

l Uspofadani telegramu procesnich dat odpovida pro kanal dat procesu CAN1, jestlize je pouzivan s
fizenim udalosti (C0360 = 0).

Lenze BAS200VEC CZ 1.0 9-17



@ Automatizace
~——=| Funkéni moduly INTERBUS, PROFIBUS-DP, LECOM-B (RS485)

9.2 Automatizace s funkénimi moduly INTERBUS, PROFIBUS-DP,
LECOM-B (RS485)

Automatizace s funk&nimi moduly INTERBUS, PROFIBUS-DP, LECOM-B (RS485) je popsana v
provoznim navodu “Feldbus-Funktionsmodule fir Frequenzumrichter 8200 motec /8200 vector”.

9-18 BAS200VEC CZ 1.0 Lenze
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Automatizace @
Paralelni provoz s vyuzitim rozhrani AIF a FIF | ——,

Paralelni provoz s vyuzitim rozhrani AlIF a FIF

Mozné kombinace

Obé rozhrani - automatizacni rozhrani (AIF) a funkéni rozhrani (FIF) mlzete pouzivat paralelné s
osazenim rGznymi moduly. Tim je umoznéno napf. u vzdalenych Gcastnik(l systémové sbérnice
nastavovat parametry pfes ovladaci jednotku (keypad) nebo z PC.

ovladaci jednotka E82ZBC
O O LECOM-A/B (RS232/RS485) 2102.V001
LECOM-B (RS485) 2102.V002

LECOM-LI (LWL) 2102.V003
INTERBUS 2111

PROFIBUS-DP 2131

systémova sbérnice (CAN) 2171/2172

Lenze

standardni I/0 E82ZAFS FIF
aplika¢ni I/0 E82ZAFA |
INTERBUS E82ZAFI
PROFIBUS-DP E82ZAFP
LECOM-B (RS485) E82ZAF|
syst. sbérnice (CAN) E82ZAHC
Obr. 9-14  Moduly pro rozhrani AIF a FIF
mozné kombinace komunikaéni modul na AIF
Keypad LECOM-A/B LECOM-B | LECOM-LI | INTERBUS | PROFIBUS- | Systembus
(RS232/RS485) | (RS485) (LWL) DP (CAN)
Funkéni modul na FIF E82ZBC 2102.V001 2102.v002 | 2102.V003 2111 2131 2171/12172
Standard-1/0 E82ZAFS 4 4 v v v v v
Application-1/0 E82ZAFA 4 ) ) ) ) ) )
INTERBUS E82ZAFI 4
PROFIBUS-DP E82ZAFP 4
LECOM-B (RS485) E82ZAFL v
Systembus (CAN) E82ZAFC 4 4 4 4 4 4 4

v’ mozna kombinace
(v) kombinace je mozna, jen kdyz je komunikaéni modul na AIF napéjen externé!
kombinace neni mozna

Tip!

e V zavislosti na verzi hardware regulatoru pohonu je mozné napajet komunika¢ni moduly
napétim pfes rozhrani AIF. Provozni navody pro komunika&ni moduly obsahuji podrobné
informace.

o Provozni navody pro moduly se sbérnicemi typu Feldbus obsahuji podrobné informace pro
uvedeni do provozu a nastaveni parametr téchto moduld. (@ 12-2)
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Automatizace

Paralelni provoz s vyuzitim rozhrani AIF a FIF

Priklad: ”’S¢itani zadanych hodnot v prepravnim zarizeni”

PFepravni zafizeni je fizeno pfes sbérnici INTERBUS. Pfi vyskytu dodateéného zatiZeni jednotlivych
soucasti pfepravniho zafizeni je mozné ruéné korigovat zadanou hodnotu.

e Potfebné pfisluSenstvi pro regulator pohonu
— funk&ni modul INTERBUS
— ovladaci jednotka (keypad).

Ukol
e Zadani hlavni Zzadané hodnoty pro zakladni zatizeni pfes funk&ni modul INTERBUS”.

e Zadani dodate¢né zadané hodnoty pro dodatecné zatiZzeni v misté pfes ovladaci jednotku
"keypad”, napf. pomoci funkce [Eet. (23 7-26)

Konfigurace

konfigurace kod nastaveni |poznamka

Zakladni konfigurace regulatoru pohonu Na kaZdém regulatoru pohonu nastavit chovani pohonu, doby
rozbéhu a dobéhu atd.(EJ 5-2 ff).

Konfigurovat zdroj hlavni Zadané hodnnoty C0412/1 200 Zdrojem zadané hodnoty je funkéni modul INTERBUS.

(NSET1-N1) C1511/2 3 Vlystupni slovo 2 dat procesu jednotky Master (PAW2) pfifadit
signalu NSET1-N1 (vyrobni nastaveni).
DodrzZet normovani v jednotce Master.

BAS200VEC CZ 1.0 Lenze
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Automatizace @
Paralelni provoz s vyuzitim rozhrani AIF a FIF | ——,

Priklad ”zpracovani externich signall pres sbérnici Feldbus”

Méni& 8200 vector je nastaven v &erpaci stanici v pohonu &erpadla uZitkové vody. Zadana hodnota
otacek je zadana prostfednictvim INTERBUSu. Analogové a digitalni signély jsou pfenaSeny na
svorky méni¢e INTERBUSem.
e Potiebné pfisluSenstvi pro regulator pohonu

— komunikaéni modul INTERBUS 2111

— funkéni modul standardni I/O

INTERBUS

AF| NTEEEYS | e

8200 vector

FIF standardni 1/0
000999000099 90
| T

62 1 E2 E3 E4 39 Al 50

s

0..+10V

Obr. 9-15  Principialni schéma pro pfiklad “ zpracovani externich signald pfes INTERBUS”

Zadani

e Regulator pohonu pfedava uroveri hladiny v zasobniku uzitkové vody (signal snimace
0...100V) na INTERBUS. Pfi trovni hladiny 90 %, pfepne fidici pocitac relé X1.2 v regulatoru
a tim sepne vystrazné svétlo.

e Digitalni signal plovaku (S1, “pfeplnéni zasobniku”) pfedava regulator pohonu rovnéz na
INTERBUS, takze Fidici pocita¢ mize vybavit mechanismus vypinani.

Konfigurace

konfigurace kod nastaveni |poznamka

Zakladni konfigurace regulatoru pohonu Na kaZdém regulatoru pohonu nastavit chovani pohonu, doby
rozbéhu a dobéhu atd.(EJ 5-2 ff)

Konfigurovani regulatoru pohonu pro komunikacis | C0001 3 Nutné nastaveni pro vyhodnocovani dat procesu pies AlF.

procesnimi daty pfes AIF

Konfigurovat zdroj hlavni Zadané hodnoty C0412/1 11 Zdrojem zadané hodnoty je vstupni slovo procesnich dat

(NSET1-N1) AIF-IN.W2.
Master konfigurovat tak, aby vystupni slovo procesnich dat
(PAW) jednotky Master AIF-IN.W2 regulatoru pohonu
popisovalo zadanou hodnotou.
DodrzZet normovani jednotky Master.

Urove hladiny pFivést pfes komunika&ni modul na | C0421/1 35 Zdrojem signalu pro vystupni slovo procesnich dat

INTERBUS. AIF-OUT.W1 je vyhodnoceny signal na analogovém vstupu
X3/8 (0 ... 10 V).
DodrZet normovani signalu.

Hlaseni “pfepinéni” pfivést pfes komunikaéni modul |C0417/1 32 Zdrojem signdlu pro prvni bit stavového slova AlF je digitaini

na INTERBUS signal “pfepinéni” na digitalnim vstupu X3/E1.

Konfigurovat vystrazny signal pro relé K1 (X1.2) C0415/1 40 Master konfigurovat tak, Ze vystupni slovo procesnich dat
(PAW) jednotky Master nastavi bit 0 fidiciho slova AIF
(AIF-CTRL) a tim vybudi relé K1 (X1.2).
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Automatizace

Paralelni provoz s vyuzitim rozhrani AIF a FIF

Prevedeni procesnich dat nebo parametrti na Systembus (CAN)

Kdyz pouzijete funkéni modul "Systembus (CAN)” na FIF, mizete vyménovat procesni data a
parametry se sbérnicovym modulem na AlF.
e Procesni data
— Pfes dvé analogova vstupni slova (AIF-IN.W1, AIF-IN.W2) a dvé analogové vystupni slova
(AIF-OUT.W1, AIF-OUT.W2) muzete na sit systémové sbérnice prevést max. dva
analogoveé signaly (napf. zadané hodnoty) a opét je vyslat zpét. Konfigurace dat se provede
v C0421.
— Digitalnim vstupnim slovem (AIF-CTRL) mUzete prevést fidici informaci na sit systémové
sbérnice. Stavové informace vyvolate digitalnim vystupnim slovem (AIF-STAT).
e Data parametru

— C0370 uréuje adresu ucastnika systémové sbérnice, kterému maji byt pfedana data
parametru.

Priklad ”"vyména procesnich dat mezi PROFIBUS-DP a Systembus (CAN)”

Dva regulatory pohonu jsou zapojeny do sité systémovou sbérnici (CAN). Komunikace s nadfizenym
systémem se provadi pfes sbérnici PROFIBUS-DP. Master sbérnice PROFIBUS Fidi oba regulatory
pohonu navzajem na sobé& nezavisle. Regulator pohonu 1 propojuje systémovou sbérnici na
PROFIBUS.

e Potfebné pfisluSenstvi pro regulatory pohonu
— komunika&ni modul PROFIBUS-DP 2131 pro regulator pohonu 1
— po jednom funkénim modulu Systembus CAN pro regulator pohonu 1 a 2

PROFIBUS
PROFIBUS-DP
Al 5131
regulator pohonu 1 regulator pohonu 2
FIF| syst. sbérnice (CAN) FIF| syst. sbérnice (CAN)

9-22

Obr. 9-16  Priklad paralelniho provozu komunikaéniho modulu PROFIBUS-DP a funkéniho modulu Systembus (CAN)

Tip!

Regulatorem pohonu 2 miize byt také regulator pohonu Lenze fady 9300 nebo 8200 motec.
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Paralelni provoz s vyuzitim rozhrani AIF a FIF | ——,

Ukol
e Zadané hodnoty a fidici pfikazy od PROFIBUS-Master:

— zadana hodnota pro regulator pohonu 1 pfes vstupni slovo 1 AIF (AIF-IN.W1)

— zadana hodnota pro regulator pohonu 2 pfes vstupni slovo 2 AIF (AIF-IN.W2)

— Ridici pfikazy CINH, TRIP-RESET a QSP pro regulator pohonu 1 a regulator pohonu 2 ptes
fidici slovo AlIF (AIF-CTRL). Regulator pohonu 1 ma mit moznost nezavislého fizeni na
regulatoru pohonu 2.

e Skutecné hodnoty a stavové informace na PROFIBUS-Master:
— skuteéna hodnota z regulatoru pohonu 1 pfes vystupni slovo 1 AIF (AIF-OUT.W1)
— skute€éna hodnota z regulatoru pohonu 2 pfes vystupni slovo 2 AIF (AIF-OUT.W2)

— provozni stav "CINH” a "stav pfistroje” z regulatoru pohonu 1 a regulatoru pohonu 2 pfes
stavové slovo AIF (AIF-STAT)

Konfigurace
konfigurace kod nastaveni |poznamka
A1 A2
Zakladni konfigurace regulatoru pohonu A1 a na kazdém regulatoru pohonu nastavit chovani pohonu, doby
A2 rozbéhu a dobéhu atd.(EJ 5-2)
A1 konfigurovat pro predavani procesnich dat [ C0001 3 - |nastaveni, nutna pro vyhodnoceni procesnich dat pres AlF
pres AIF
Konfigurovani Systembus
adresa Systembus C0350 1 2 |rGzné adresy, pod kterymi je mozné jednoznacné pUsobit na
regulator pohonu
zdroj adresy Systembus C0353/1 0 zdrojem adresy objektu CAN1 regulatoru A1 je C0350
1 |zdrojem adresy objektu CAN1 regulatoru A2 je C0354
adresa objektu 1 CAN z A1 - - |Uréena zdrojem C0350:
adresa CAN-OUT1 = 386
adresa CAN-IN1 = 385
adresa objektu 1 CAN z A2 C0354/5 - 386 [adresa CAN-IN1 (propojuje CAN-IN1 s CAN-OUT1 z A1)
C0354/6 - 385 [adresa CAN-OUT1 (propojuje CAN-OUT1 s CAN-IN1 z A1)
uréeni jednotky Master C0352 1 - |regulétor pohonu 1 je Master systémové sbérnice
volba zpisobu Fizeni C0360 0 0 [Casové fizeni
¢as cyklu pro ¢asové fizeni C0356/2 10 10 | kazdy regulator pohonu vysila objekt CAN-OUT1 kazdych 10
ms
Konfigurovani datového toku pro A1
z4dand hodnota  NSET1-N1 pfifadit zdroj C0412/1 10 - |zdrojem Z&dané hodnoty pro A1 je AIF-IN.W1
skutetna vystupni slovo AIF-OUT.W1 C0421/1 0 - |AIF-OUT.W1 <= MCTRL1-NOUT+SLIP (vystupni frekvence)
hodnota pfifadit skute¢né hodnoté
fidici pfikazy QSP, CINH a TRIP-RESET - - |Master vysila fidici pfikazy pro A1 pies pevné piifazené bity
fidiciho slova AIF (AIF-CTRL):
B3 = QSP, B9 = CINH, B11 = TRIP-RESET
stavové “stav pristroje” a CINH - - |Master éte pevné piifazené bity stavového slova 1 (AIF-STAT)
informace zZ At
B8 ... B11 = stav pfistroje, B7 = CINH
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Automatizace

Paralelni provoz s vyuzitim rozhrani AIF a FIF

konflgurace kéd nastaveni |poznémka
A1l A2
Konfigurovani datového toku pro A2
z&dana hodnota A1 predava zadanou hodnotu C0421/5 41 - |v A1, objektu 1 CAN pfifadit slovu 3 Zadanou hodnotu pro A2
pro A2 na Systembus CAN-OUT1.W3 <= AIF-IN.W2
NSET1-N1 piifadit zdroj C0412/1 - 22 |zdrojem Zadané hodnoty pro A2 je CAN-IN1.W3
NSET1-N1 <= CAN-IN1.W3
skute¢na vystupnimu slovu C0421/5 - 0 [CAN-OUT1.W3 <=MCTRL1-NOUT+SLIP (vystupni frekvence)
hodnota CAN-OUT1.W3 pfifadit
skute€nou hodnotu
A1 piedava skutenou hodnotu [ C0421/2 52 - |AIF-OUT.W2 <= CAN-IN1.W3
A2 na PROFIBUS-Master
fidici pfikazy QSP, CINH a TRIP-RESET Master vysila fidici pfikazy pro A2 pfes volné propojované bity
stavového slova AIF (AIF-CTRL) z A1, napf.:
B4 = QSP, B5 = CINH, B6 = TRIP-RESET
A1 pfedava Fidici pfikazy pro A2 [C0418/1 44 - |QSP: CAN-OUT2.W1, bit 0 <= AIF-CTRL, bit 4
na Systembus C0418/2 45 - |CINH: CAN-OUT2.W1, bit 1 <= AIF-CTRL, Bit 5
C0418/3 46 - | TRIP-RESET: CAN-OUT2.W1, Bit 2 <= AIF-CTRL, Bit 6
QSP, CINH aTRIP-RESET C0410/4 - 70 |NSET1-QSP: <= CAN-IN2.W1, Bit 0
prifadit zdroj C0410/10 | - | 71 [DCTRLI-CINH: < CAN-IN2.W1, Bit 1
C0410/12 - 72 |DCTRL1-TRIP-RESET: <2 CAN-IN2.W1, bit 2
stavové “stav pfistroje " a CINH Pfifazené bity stavového slova 1 regulatoru pohonu z A2
informace zobrazit na vystupni slovo CAN-OUT1.W1.
B8 ... B11 = provozni stav pfistroje, B7 = CINH
vystupni slovo CAN-OUT1.W1 | C0417/8 - 8 |CAN-OUT1.W1, bit 7 <= CINH
pfifadit stavové informaci C0417/9 9
- ... |CAN-OUT1.W1, bit 8 ... 11 <=provozni stav pfistroje
C0417/12 12
A1 piedava jednotce Master stavové informace z A2 zobrazit na volné obsazované bity
stavové informace z A2 stavového slova AlF regulatoru A1 (AIF-STAT)
C0417/15 74 - | AIF-STAT, bit 14: <=CAN-IN1.W1, bit 7 (CINH)
C0417/3 62 AIF-STAT, bit 2: <@ CAN-IN1.W1, bit 8
C0417/6 65 AIF-STAT, Bit 5: AIF-STAT, bit 5: <@ CAN-IN1.W1, bit 11
BA8200VEC CZ 1.0 Lenze
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Automatizace @
Paralelni provoz s vyuzitim rozhrani AIF a FIF | ——,

Priklad ”"prevedeni dat parametrii z LECOM-B (RS485) na Systembus (CAN)
(dalkové nastaveni parametrt)”
10 reluktanénich pohonl je propojeno do sité Systembus (CAN). Komunikace s nadfizenym Fidicim
systémem probiha po sbérnici LECOM-B (RS485).
o Nutné pfisluSenstvi pro regulatory pohonu

— komunikaéni modul LECOM-B 2102IB.V002 pro regulator pohonu 1

— po jednom funkénim modulu Systembus (CAN) pro regulatory pohonu 1 az 10.

Tip!

e Typicka doba zpracovani parametru pfi paralelnim provozu rozhrani je < 40 ms. Tento pfiklad
je proto vhodny jen pro aplikace, u kterych neni ¢as kriticky.

e Ugastniky systémové sbérnice mohou byt také regulatory pohonu Lenze fady 9300 nebo 8200
motec.

e Regulator pohonu 1 musi byt typu 8200 vector.

LECOM-B (RS485)

e

LECOM-B
AIF1 2102.v002
regulator pohonu 1 regulator pohonu 2 regulator pohonu 10
FIF| syst. sbérnice (CAN) FIF syst. sbérnice (CAN) FIF| syst. sbérnice (CAN)

Obr. 9-17  Principialni usporadani pro pfevedeni dat parametrd ze sbérnice Lenze LECOM-B na Systembus

Ukol
e |ECOM-B zadava zadané hodnoty pro regulator pohonu v C0046.

— Pfed zadanou hodnotou musi LECOM-B prenést adresu pro dalkové nastaveni parametr(

(C0370). C0370 urduje adresu ucastnika Systembus, na kterého ma regulator pohonu 1
pfevést Zadanou hodnotu.

Konfigurace

konfigurace kod nastaveni |poznamka
Zakladni konfigurace regulatoru pohonu na kazdém regulatoru pohonu nastavit chovani pohonu, doby
rozbéhu a dobéhu atd.
Nastaveni adres Systembus na kazdém regulatoru | C0350 1(A1) kazdy ucastnik Systembus musi dostat jedinou jednozna¢nou
pohonu adresu
10 (A10)

Konfigurovani zdroje zadané hodnoty pro kazdy C0412/1 0 zdrojem Zadané hodnoty kazdého regulatoru pohonu je C0046
regulator pohonu
Stop!

P¥i cyklickém zapisovani dat parametrti bezpodmine¢né nastavit po kazdém zapnuti sité C0003 =
0 (data neukladat do EEPROM), jinak se mize EEPROM znigit!
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Lenze

Skupinovy provoz |F——

Skupinovy provoz nékolika regulatorti pohonu

Tato kapitola popisuje navrh skupinovych systéma s frekven&nimi ménici fady 8200 vector, 8220 a

servoménicu fady 9300 (v€etné technologickych variant “polohovy regulator”, “ regulator registru”,

“vackovy kotoul”, “vektor” ).

Funkce

Skupinové spojeni meziobvodd pohonnych systéml umoznuje vyménu energie mezi
propojenymi regulatory pohonu na stejnosmérné urovni.

Kdyz pracuje jeden nebo vice regulatorl pohonu jako generator v generatorickém rezimu (pfi
brzdéni), je ziskana energie odevzdavana do spoleéného stejnosmérného meziobvodu nebo
do DC zdroje. Energii pak mohou vyuZivat regulatory pohonu ve skupiné, které pravé pracuji v
motorickém rezimu.

Napajeni energii z tfifazové sité maze byt pfitom provedeno z:

— napajeci a rekuperacni modul 934X ve skupinovém provozu

— jeden nebo vice regulator pohonu ve skupiné pohonl

— kombinace napajecich a rekuperacnich modull s regulatory pohonu.

Tim Ize minimalizovat pouziti brzdnych jednotek, napajecich jednotek a odbéru energie z
tiifazové sité.

Také Ize optimalné pfizplsobit pocet mist napajeni ze sité a snizit s tim spojené naklady
(napf. na pfipojovaci vedeni).
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e Prizplsobit prah spinani brzdné jednotky nebo brzdného tranzistoru.
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Skupinovy provoz |F——

Pripojeni k siti

Ochrana vedeni / prifezy vedeni

Sitové pojistky a prufezy sitového vedeni je tfeba navrhovat pro proud, ktery vychazi z
pfikonu Ppc1oge. Pritom je tfeba respektovat okrajové podminky, jako mistni pfedpisy, teploty
apod.(& 10-6)

Asymetrie ve skupinovém provozu mize vyZadovat dimenzovani zvy$ené s Cinitelem 1,35 ...
1,5.

Pfiblizny vzorec pro proud ze sité ve skupinovém provozu:

P DC100% [VV]

INetz [A] = 15 - UN [\/]
. etz

Sit'ové tlumivky / sitové filtry / EMK

PouzZivejte vzdy sitové tlumivky / sitové filtry, uréené pro skupinovy provoz(&d 10-9)

funkce

— omezeni sitového proudu

— symetrizace proudu / vykonu ve vstupnich sitovych obvodech pfi decentralizovaném
skupinovém provozu

Sitové tlumivky / sitové filtry dimenzovat pro sitovy proud.

Tip!

Povsimnéte si, Zze pro skupinovy provoz jsou z ¢asti potfebné jiné tlumivky / filtry nez pro
provoz osamoceného regulatoru.

Dodrzeni smérnice pro EMK neni za uréitych okolnosti dosazeno. VyzkousSejte pouziti
centralniho odruseni v napjeni AC!
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10.2.2.3 Ochrana regulatort pohonu

Podminky zapnuti

e Zajistit sou€asné zapnuti sité pro vSechny regulatory pohonu ve skupiné.
— pouzit centralni sitovy styka&(d 10-20)

— Decentralizované zapinani sité je mozné, kdyz je hlidano zapnuti jednotlivych stykacu
(zpétnym hlasenim na SPS) a zapnuti se provede ve stejném cyklu.

AC @ p————————— e mem @
SPS F1..F3
L |

K1 \ K1 K2 Kn
DC — | e e

Kz\ []F4, F5 []

g
A1 A2 An

Obr. 10-1 Decentralizované zapinani sitového napajeni ve skupinovém provozu.

A1 ... An regulator pohonu 1 ... regulator pohonu n
F1...F3 sitové pojistky

F4 ... F5 pojistky na drovni DC

K1 ... Kn sitové stykace

PrizpUsobeni sitovému napéti

e U vSech regulatorti pohonu 93XX ve skupiné nastavit C0173 na stejnou hodnotu.

Rozpoznani vypadku faze pfi decentralizovaném napajeni

Hlidat sitové napajeni kazdého regulatoru pohonu, protoZe pfi vypadku by mohly byt pfetizeny
vSechny zbyvajici aktivované sitové vstupni obvody pohonovych regulatorud. Proto:

e P¥i vypadku sité nebo faze vypnout celou skupinu pohonG(&3 10-20)

e Pouzit vypinaci prvky pro rozeznani vypadku sité a hladeni:
— tepelné nadproudové jistiCe (bimetalova relé), zapojené za sitové pojistky
— ochrany vedeni vykonovymi spinaci s tepelnym a magnetickym vypinanim a integrovanym

kontaktem pro hlaseni stavu
Dodate¢né kapacity v meziobvodu

Provoz s dodate¢nymi kapacitami v meziobvodu muze pretizit vstupni usmérihovace v regulatoru
pohonu nebo napajeci a rekupera&ni moduly.

V tomto pfipadé je tfeba pouZit nabijeci a symetrizacni odpory.
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10.2.3 Pripojeni ke stejnosmérné sbérnici

e propojky ke spoleénému stfednimu bodu hvézdy (stejnosmérna sbérnice DC) provést kratké

e prlrez vedeni sbérnice DC volit podle souctu proudl v celém sitovém napajeni

Priklad
e Soucet moznych trvalych efektivnich proudd pfi
sit 3 AC/PE/xxxV /xxHz paralelnim napajeni ze sité: 16 A + 50 A + 125 A = 191
A
F1..F3 oy . P .
e Prifez vodice vychazi z vysledného proudu 191 Aaz
o [] 3x 16A [] 3 x50A [] 3x125A ostatnich mistnich podminek, jako je napf. teplota okoli,
DC-pfipojnice materidl a druh vodice, zplisob uloZeni, rozméry
[] F4, F5 [] [] prostoru, normy a pfedpisy.
regulator pohonu 1 regulator pohonu 2 regulator pohonu 3

e Zaijistit malou indukénost vedeni:
— stfedové body hvézdy v rozvadé&di propojit paralelné vedenym propojenim
— vedeni mezi regulatory pohonu (+Ug, -Ug) a stfedovymi body hvézdy meziobvodu ulozit
soubézné, pfip. zkroutit.
e Pouzit stinéné vedeni.
o Regulatory pohonu propaijit na spole€nou sbhérnici DC a jistit odpovidajicimi pojistkami
meziobvodu F4, F5. Jisténi chrani regulator pohonu pfi: :
— vnitfnim zkratu
— vnitfnim zemnim zkratu
— zkratu na sbérnici DC +Ug 2 -Ug,
— zemnimu zkratu sbérnice DC +Ug = PE nebo -Ug = PE.

® Tip!
l e P¥i skupinovém provozu dvou regulatort pohonu staci jeden par pojistek F4/F5.
— dimenzovani musi vyhovovat regulatrou pohonu s niZ8im vykonem.

e P¥i vice nez dvou regulatorech pohonu ve skupiné predradit kazdému regulatoru jeden par
pojistek F4/F5.

e Dalsi informace k jisténi: (@2 10-7)
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10.2.4 Pojistky a prarezy vodi¢l pro skupinovy provoz

Hodnoty v tabulce plati pro provoz regulatorii pohonu ve skupiné s propojenim DC vystupu
meziobvodu s Ppc = 100%, tzn. s vyuzitim maximalniho jmenovitého vykonu regulatord pohonu na
urovni meziobvodu. (&2 10-10)

PFi provozu s men$im vykonem je mozné volit pojistky a prafezy vedeni odpovidajicim zpusobem

zmen$ené.

typ sitovy pfivod L1, L2, L3, PE vstup DC +UG, -UG

povoz se sitovym filtrem / tumivkou
tavna pojistka F1, F2, jistic priifez vodicd 1) tavna pojistka F4, F5 priifez vodica 1)
F3
VDE UL VDE mm? AWG mm? AWG

E82EV551_2B M 6A 5A B 6A 1 17 CC6A 1 17
E82EV751_2B M 6A 5A B 6A 15 15 CC8A 1 17
E82EV152_2B M 10A 10A B 10A 15 15 CC12A 1.5 15
E82EV222_2B M 16A 15A B 16A 2.5 14 CC16A 25 14
E82EV551_4B M 6A 5A B 6A 1 17 CC6A 1 17
E82EV751_4B M 6A 5A B 6A 1 17 CC6A 1 17
E82EV152_4B M 10A 10A B 10A 1.5 15 CC8A 1 17
E82EV222 4B M 10A 10A B 10A 1.5 15 CC10A 1 17
8221 M 50A 50A - 16 5 80A 16 7
8222 M 80A 80A - 25 3 100A 25 5
8223 M 80A 80A - 25 3 100A 25 3
8224 M125A | 125A - 70 20 2x 100A 2 2x25 (1x70) | 2x3 (1x 2/0)
8225 M125A | 125A - 70 20 2 100A 2 2x25 (1x70) | 2x3 (1x 2/0)
8226 M160A | 175A - 9 30 3x80A D 316 (1x95) | 3x5 (1x 3/0)
8227 M 200A 200A - 120 4/0 3x 100A 2) 3x 25 (1x 120) 3x 3 (1x 4/0)
9321 M 6A 5A B 6A 1 17 6.3A 1 17
9322 M 6A 5A B 6A 1 17 6.3A 1 17
9323 M 10A 10A B 10A 1.5 15 8A 15 15
9324 M 10A 10A B 10A 15 15 12A 1.5 15
9325 M 16A 20A B 20A 4 1 20A 4 1
9326 M 32A 25A B 32A 6 9 40A 6 9
9327 M 35A 35A - 10 7 50A 10 7
9328 M 50A 50A - 16 5 80A 16 5
9329 M 80A 80A - 25 3 100A 25 3
9330 M 100A 100A - 50 0 2x 80A 2) 2x 16 2x5
9331 M 125A 125A - 70 210 2x 100A 2) 2x 25 (1x 70) 2x 3 (1x 2/0)
9332 M 160A 175A - 95 310 3x80A2) 3x 16 (1x 95) 3x 5 (1x 3/0)

) Dodrzet narodni a regionalni predpisy (napf. VDE0113, EN 60204)
2)  Pojistky zapojené paralelné

Tip!

PFi decentralizovaném napajeni doporu€ujeme pro pojistky v okruhu DC pouzit drzak s kontaktem
pro hlaSeni vypnuti. Tim je mozné pfi pferuSeni jedné pojistky vypnout celou skupinu.
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10.2.5 Uvahy o jisténi ve skupinovém provozu

Ve skupinovém provozu mate moznost volit koncepci odstupriovaného jisténi. Podle zplsobu jisténi
se méni riziko Skod v pfipadé poruchy. Nasledujici tabulka Vam poslouzi pfi rizikové analyze.
Nepiehlédnéte:

Na stran& motoru je ochrana vedeni provedena omezenim proudu regulatoru pohonu. Pfedpoklad:
e Nastaveny mezni proud regulatoru pohonu odpovida jmenovitému proudu pfipojeného motoru.

e U skupinovych pohont doporu¢ujeme dodate¢né jisténi jednotlivych pohona.

Definice: ”interni poruchy”

e U regulatort pohonu:
— misto poruchy leZzi mezi bodem pfipojeni na sbérnici DC a v regulatoru pohonu pfed
svorkami U, V, W.
e U napajecich modul(:
— misto poruchy lezi mezi bodem pfipojeni sité (svorky L1, L2, L3) a nejvzdalengjSim mistem
sbérnice DC.

Lenze BAS200VEC CZ 1.0 10-7
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Jisténi sitovymi pojistkami bez funkce hlidani (F1 ... F3)

Ochranna funkce

ochrana vedeni

® nastrané sité

e nashérnici DC

e na strané motoru

bez ochrany pfistroje

Mozné poruchy

jeden nebo vice regulatori pohonu s

Vlypadek napajeni ze sité u jednoho regulatoru

e vnitfim zkratem (+Ug - pohonu pfi decentralizovaném napéjeni.
e -Ug)
e vnitim zemnim zkratem (+Ug -
e PE/-Ug-PE)
e zemnim zkratem faze W na strané motoru
Riziko Nékolik paralelnich regulatort pohonu napaji misto (mista) poruchy pfes sbémici DC. To PFi vypadku jednoho mista napajeni na strané
muzZe vést k pfetizeni ostatnich neposkozenych regulatort pohonu, protoZe nedojde k sité, zptsobeného vypnutim F1...F3, mohou byt
selektivnimu odpojeni regulatoru s poruchou na sbémici DC. pfetizeny ostatni regulatory pohonu ve skupiné,
Mozné Skody pfi soustfedéném a decentralizovaném napajeni které jsou zatim aktivni.
o zniceni postiZzeného regulatoru pohonu
e zniceni jesté neposkozenych regulatord pohonu
e zni¢eni napajeci jednotky
Poznamka Rozsah zni¢eni stoupa s pomérem vykonu meziobvodu celého zafizeni ke jmenovitému vykonu postizeného regulatoru pohonu.
Jisténi sitovymi pojistkami s hlidaci funkci (F1 ... F3)
Ochranné funkce ochrana vedeni ochrana pfistroje pi pretizeni bez ochrany pfistroje pfi zkratu

® nastrané sité
e na shémici DC
e nastrané motoru

vypnutim F1...F3, nejsou pretizeny zbylé

hlaseni spusti vypnuti celé skupiny.

Kdyz dojde k vypadku jednoho mista napajeni

regulatory pohonu ve skupiné, protoze kontakt

Mozné poruchy

Jeden nebo vice regulatori pohonu s

o vnitfnim zkratem (+Ug -
e Ug)
o vnitfnim zemnim zkratem (+Ug -
e PE/-Ug-PE)
e zemnim zkratem faze W na strané motoru
Riziko Nékolik paralelnich regulatort pohonu napaji misto (mista) poruchy pfes shérnici DC. To mize vést k pietizeni ostatnich neposkozenych
regulatord pohonu, protoZe nedojde k selektivnimu odpojeni regulatoru s poruchou na sbérnici DC.
Mozné Skody pii soustfedéném a decentralizovaném napajeni
o zniceni postiZzeného regulatoru pohonu
e zniceni jesté neposkozenych regulatord pohonu
e zni¢eni napajeci jednotky
Poznamka Rozsah zni¢eni stoupa s pomérem vykonu meziobvodu celého zafizeni ke jmenovitému vykonu postizeného regulatoru pohonu.
Jisténi sitovymi pojistkami bez funkce hlidani (F1 ... F3) a pojistkami DC F4 ... F5
Ochranné funkce ochrana vedeni ochrana pfistroje pfi pretizeni s ochranou pfistroje pfi zkratu

e nastrané sité
e nashérnici DC
e na strané motoru

vypnutim F1...F3, nejsou pietiZzeny zbylé

hladeni zajisti vypnuti celé skupiny.

Kdyz dojde k vypadku jednoho mista napajeni

regulatory pohonu ve skuping, protoZe kontakt

Mozné poruchy

jeden nebo vice regulatori pohonu s
— vnitfni zkrat (+Ug -
- Ug)
— vnitfni zemni zkrat (+Ug -PE/-Ug -
- PE)
- zemnim zkratem faze W na strané motoru

Riziko MozZné Skody pfi soustfed&ném a decentralizovaném napajeni
o zniceni postiZzeného regulatoru pohonu
Poznamka Selektivni odpojeni na strané sité a na strané DC zmen$uje rozsah znieni.

10-8
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Skupinovy provoz

Zakladni navrh skupinového pohonu

o

V nasledujicich tabulkach najdete zakladni udaje pro navrh skupinového pohonu. Na dvou pfikladech

je vysvétleno pouzivani tabulek.

Omezujici podminky

Vykony pfistroju, uvedené v tabulce Tab. 10-2 plati jen pfi dodrzeni nasledujicich podminek ve

skupinovém provozu.

omezujici podminky
v§echna mista napajeni pipojeni na tfifdzovou sit jen pfes pfedepsané sitové filtry nebo tlumivky z Tab. 10-1
sit'ové napéti Uiy =400 V /50 Hz (Tab. 10-2)
spinaci frekvence 93XX 8 kHz
o 4kHznebo 8 iz
teplota okoli za provozu max. +40 °C
motory Cinitel soucasnosti Fg = 1
(tfifazové asynchronni motory, asynchronni (vSechny motory pracuiji sou¢asné se 100% motorického vykonu)
servomotory, synchronni servomotory)

Potrebné sit'ové filtry nebo sitové tlumivky

pristroj sitovy filtr / tlumivka
typ proud ze sité [A] indukénost [mH] jmenovity proud [A] obj. & EZN3X... 1)
9341 12 12 12 0120H012
’ 17 ELN30120H017 2
9342 24 0088H024
2 0,88 3 ELN30088H035 2
9343 45 0055H045
45 055 55 ELN30055H055 2)
9327, 8221 42 0,6 54 0060H054
9330, 8224 85 0,3 110 0030H110
E82EV551_4B, E82EV751_4B 2,4 15 2,5 1500H003
E82EV152_4B 55 5 7 0500H007
9331 166 0,165 200 0017H200
9328, 8222 46 0,6 54 0060H054
E82EV402_4B 9,5 3,0 13 0300H013
9322 3,2 9,0 4 0900H004
9332, 8226 175 0,165 200 0017H200
9326, E82EV113_4B 21 1,5 24 0150H024
E82EV752_4B 16 15 24 0150H024
8225 100 0,3 110 0030H110
9329, 8223 55 0,55 60 0055H060
E82EV222_4B 6,0 50 7 0500H007
E82EV302_4B 7,0 50 7 0500H007
9323 6,5 5,0 7 0500H007
8227 228 0,143 230 0015H230
9325, E82EV552_4B 12 3,0 13 0300H013
9324 7 5,0 7 0500H007
9321 4 9,0 4 0900H004

Tab. 10-1 Predepsané sitové filtry / sitové tlumivky pro mista napajeni ve skupinovém provozu

1) X = A: sitovym filtr se stupném odruseni A (EN55011),
2 sitova tlumivka

BA8200VEC Cz 1.0

X = B: sitovym filtr se stupném odruseni B (EN55022)
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10.3.3 Vykony napajeni regulatorti pohonu 400 V

Vykony napajeni regulatorti pohonu 400 V ve skupinovém provozu

1. misto 9341 9342 |9343 |9327 [9330 |551_4B |152_4B |9331 (9328 |402_4B |9322 (9332 |9326 |752_4B |8225 (9329 |222_4B [302_4B [9323 |8227 [9325 (9324 |9321

napajeni 8221 8224 |751_4B 8222 8226 |113_4B 8223 552_4B

Py [kW] 01 (02 |04 (043 |11 0.06 0.1 147 1064 [0.24 0.065 |{1.96 (0.4 0.32 147 1081 [0.13 0.18 0.1 24 1028 0.15 [0.05

Ppc1oos [KW] |72 (144 |27.0 |29.0 [58.7 |2.0 2.0 1148 |31.4 |6.2 20 |117.0 (13.0 13.0 67.9 [37.6 |41 41 42 |158.0 (7.2 49 |28

misto napajeni 2

. n

9341 i//////%/

9327, 8221 136 [19.9 |23.3 |237

9330, 8224 271 |39.8 [46.6 (475 |48.0

551_4B,751.4B (09 (13 |15 (15 [15 1.6

152_4B 08 (12 |14 |14 |14 15 1.6

9331 494 (724 |849 [864 |874 (926 101.8 939

9328, 8222 134 |19.7 [23.0 |235 |23.7 |251 276 255 |257

402_4B 26 (38 |45 |45 |46 |49 5.3 49 |50 |51

9322 08 (12 |14 |14 |14 1.5 1.7 16 |16 |16 1.6

9332, 8226 47.7 |70.0 |82.1 |835 (845 |895 98.5 908 |915 |935 955 |95.7

9326,113.4B |52 (76 |89 |91 |92 9.7 10.7 99 (99 |102 104 |104 (106

752_4B 52 |76 |89 (91 |92 9.7 10.7 99 (99 |102 104 (104 [10.6 10.6

8225 26.7 |39.1 |458 |46.7 |47.2 |50.0 55.0 50.7 |51.1 |52.2 53.3 |535 |54.7 54.7 55.6

9329, 8223 146 |215 (252 |256 |259 (275 30.2 279 |28.1 |287 293 |294 |30.1 30.1 305 308

222 4B 16 |23 |27 |27 |28 29 3.2 30 (3.0 |31 3.1 3.1 32 32 32 |33 |34

302_4B 16 |23 |27 |27 |28 29 3.2 30 (3.0 |31 3.1 3.1 32 32 32 |33 |34 34

9323 15 122 |26 |27 |27 29 3.1 29 |29 |30 30 |31 3.1 3.1 32 |32 |33 33 34

8227 571 [83.7 |98.1 [99.9 [101.1 |107.1 |117.8 |108.6 (1094 |111.8 |1142 (1145 |117.2 |1172 |1189 [119.9 |1229 |1229 [128.9 |129.3

9325,552_4B (26 |38 |45 |45 |46 |49 5.4 49 |50 |51 52 |52 |53 53 54 |54 |56 5.6 59 |59 |59

9324 16 |24 (28 (29 |29 3.1 34 3.1 32 |32 33 |33 |34 34 34 |35 |36 36 37 |37 |37 4.0

9321 09 (13 |16 |16 |[1.6 1.7 19 17 |18 |18 18 |18 |19 1.9 19 |19 (20 2.0 2.1 2.1 2.1 22 |23
Tab. 10-2 Vykony napajeni ve skupinovém provozu (pfistroje 400 V)

Jak pracovat s
tabulkou:

prazdna policka

1. Pro prvni napajeci misto ur€it Ppg1gge, v fadku 4

Kombinace napéjecich mist nejsou mozné

&\\\\\\\\\\\\\\\\\\& Paralelni spojeni napjecich a rekuperacnich napajecich modulti neni mozné

2. V tomto sloupci je moZné odecist vykon napajeni dalSich moZnych napajecich mist
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Vykony napajeni regulatorti pohonu 240 V
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Skupinovy provoz

10.3.5 Priklady navrhu
10.3.5.1 4 pohony, napajené pouze pres regulatory pohonu (staticky vykon)
udaje pohonu
pohon typ regulatoru pohonu vykon motoru Py uéinnost
pohon 1 9328 22 kW
pohon 2 9325 5.5 kW =09
pohon 3 E82EV302 4B 3.0 kW n=s
pohon 4 E82EV152_4B 1.5 kW
1. Ur&eni potfebného pFikonu DC:
— ztratovy vykon Py z Tab. 10-2.
4 PM-
Poc = Z(TI + Pvi>
i=1
_ 22 kW 5.5 kW 3.0 kw 1.5 kW _
Poc = SGg * 0-64 KW + =505 + 021 KW + =555 + 0.1 kW + 2555 + 0.075 kW = 34575 kW
2. Urc€eni prvniho napajeciho mista
- PDC100% z Tab. 10-2.
9328 9325 E82EV302_4B E82EV152_4B
Pbc100% 31.4 kW 7.2kW 4.1 kKW 2.0 kW
— Jako prvni misto napajeni je zvolen regulator 9328.
— Tzn. Ze bude zapotiebi 34.575 kW - 31.4 kW = 3.175 kW dodate&ného napajeciho vykonu.
3. Urceni druhého mista napajeni:
— odegist vykon napajeni pro 9325, E82EV302_4B, E82EV152 4B ze sloupce "9328/8222" v
Tab. 10-2.
9325 E82EV302_4B E82EV152_4B
Ppc2 5.0 kKW 3.0 kW nelze pouzit
— Vykon regulatoru pohonu 9325 je dostatec¢ny.
4. Vysledek
— Tato skupina pohon( musi byt pfipojena ke tfifazové siti pfes regulatory pohonu 9328 a
9325.
10-12 BA8200VEC CZ 1.0 Lenze
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bo

10.3.5.2 4 pohony, napajené pres napajeci a rekuperaéni modul 934X (staticky
vykon)
Bude proveden navrh podle pfedchoziho pfikladu ale s modulem 934X:
udaje pohonu
pohon typ regulatoru pohonu vykon motoru Py tcinnost
pohon 1 9328 22 kW
pohon 2 9325 5.5 kW =09
pohon 3 E82EV302_4B 3.0 kW n=s
pohon 4 E82EV152_4B 1.5 kW
1. Ur&eni potfebného pFikonu DC:
— ztratovy vykon Py z Tab. 10-2.
4 [Py,
Poc = Zl(TI + Pvi>
iz
_ 22 kW 5.5 kW 3.0 kW 1.5 kW _
Poc = SGg + 0-64 KW + =50= + 021 KW + =555 + 0.1 kW + =555 + 0.075 kW = 34.575 kW
2. Urcit potfebny napajeci modul:
vykony 9341 9342 9343
Poc 34,575 kW 34,575 kW 34,575 kW
Pvgaax 0.1 kW 0.2 kW 0.4 kW
PDCoelkovy 34.675 kW 34.775 kW 34.975 kW
1. misto napajeni PDC1OO%934X 7.2kKW 14.4 kW 27.0 kW
2. misto (mista) Pbc2100%9328 13.4 kW 19.7 kW 23.0 kW
napajeni PDCZ100%9325 2.6 kW 3.8 kW 4.5 kW
PDC2100%302 48 1.6 kW 2.3 kW 2.7KW
PDC2100%152_4B 0.8 kW 1.2 kW 1.4 kW
max. mozny napéjeci vykon 25.6 kW 41.4 kW 58.6 kW
— Skupinovy provoz je mozny s modulem 9342 nebo 9343. ProtoZe Ppccelkovy j€ VELSI nez
Pbc100%934x, musi se pohon napajet jesté na dalSim misté. Volba napajeciho a
rekuperacniho modulu zavisi na potfebném rekuperovaném vykonu.
3. Urceni druhého mista napajeni:
— Skupina s modulem 9342: druhé misto napajeni na 9328, tieti na E82EV152_4B
— Skupina s modulem9343: druhé misto napajeni na 9328
Lenze BAB200VEC CZ 1.0 10-13
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Tip!
Napajeni pfes napajeci a rekuperaéni modul ma vyhody proti napajeni pfes regulator pohonu, jestlize

e je potifebny dodate€ny brzdny vykon,

e brdny vykon musi byt odvadén bez vyvijeni tepla,

e je mozné minimalizovat pocet sitovych pfivodl a tim snizit naklady na pfipojeni.
Optimalni kombinace hlavniho a decentralizovaného napajeni zavisi vzdy na u¢elu pohonu.

Priklad: pfi menSim brzdném vykonu a vy$Sim vykonu pro pohon je mozné napajeci a rekuperacni
modul dimenzovat jen na brzdny vykon. Chybéjici vykon pro pohon Ize pfivadét do skupiny
decentralizované pfes regulatory pohonu.

Stop!
Napajeci a rekuperaéni moduly se nesméji nikdy zapojovat paralelné, protoze se tim znici.

10-14 BAS200VEC CZ 1.0 Lenze
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Navrh pro dynamické pochody

Stop!
e Udaje v této kapitole plati jen pfi provadéni koordinovanych pohybd tuhych téles! Ve véech

ostatnich pfipadech je nutné navrhovat skupinovy pohon podle statického vykonu. (@ 10-12,
10-13)

e P¥i chybné navrzenych dynamickych pochodech se muze regulator pohonu pfi provozu znicit.

Pokud uvazujeme dynamické pochody ve skupiné pohonl (motory pracuji se stfidajicim se
zatizenim), je mozné za urcitych podminek zmensit po€et napajecich mist.

Pro navrh napajecich mist je rozhoduijici trvaly vykon Pp¢ a Spickovy vykon P53« skupiny pohond.

1.

Ur&eni potfebného trvalého vykonu
— graficky. Grafickd metoda dava nazorné a dostatecné pfesné hodnoty. (& 10-16)
— pfibliznym vypodtem

n Dulezité
Z(Pi : ti) Vysledky pfiblizného vypoctu neplati pro skupinové pohony se silné proménlivym zatiZenim nebo s regulatory
p - i=1 pohonu, které pracuji s prestavkami!
bc T Tls]:  &as cyklu
P; [W]:  motoricky dil¢i vykon b&hem jednoho cyklu
ti[s]:  doba trvani P; v pribéhu cyklu

Graficky urcit Spi¢kovy vykon(£3 10-16)

3. Posouzeni ztratového vykonu

— P¥i stanoveni trvalého a $pickového vykonu je tfeba uvazovat ztratové vykony vSech
regulatord pohonu ve skupiné.(&@ 10-10)

. Volba mist napajeni.

— vybrat napajeni regulatorem pohonu nebo napajecim a rekuperaénim modulem(ca 10-12,
10-13)

— dale plati, Ze maximalné mozné pretizeni mist napajeni (odbér max. 60 s) musi byt vétsi
nez Spickovy vykon v§ech pohonu ve skupinég.

BA8200VEC CZ 1.0 10-15
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Obr. 10-2 priklad se 2 sou€asné urychlovanymi nebo brzdénymi pohony

P1: prabéh vykonu 1. pohonu

P2: prabéh vykonu 2. pohonu

SP: soucet prabéht vykonl obou pohont
PBmax: Spickovy brzdny vykon skupiny pohont
Pmax: Spi¢kovy pohanéci vykon skupiny pohonu
Pbc trvaly vykon

:
A A

| T
EP A
Prax
Poc /lI /1
Pamasc Afereeereeeriern e {

Obr. 10-3 Priklad se 2 pohony s ¢éasové posunutym urychlovanim nebo brzdénim

P1: prabéh vykonu 1. pohonu

P2: prabéh vykonu 2. pohonu

SP: soucet prabéhl vykonl obou pohont
PBmax: Spickovy brzdny vykon skupiny pohont
Pmax: $pickovy pohanéci vykon skupiny pohon(
Ppbc trvaly vykon

V pfikladu Obr. 10-3 je potifebny Spi¢kovy vykon (Pmax @ Pemax) VYSSi nez v pfikladu Obr. 10-2.

BA8200VEC Cz 1.0
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10.4 Centralni napajeni (jedno napajeci misto)

Napajeni do DC meziobvodu regulatoru pohonu pfes +Ug, -Ug se provadi pfes jedno centralni
napajeci misto. Napajecim mistem muze byt:
e pro skupinu regulatord pohonu 240 V
— jeden zdroj DC
e pro skupinu regulatord pohonu 400 V
— jeden zdroj DC
— jeden napajeci a rekuperaéni modul
— jeden regulator pohonu s rezervou vykonu

10.4.1 Centralni napajeni z externiho zdroje DC

PE
F4 F5 F4 F5

010 (Nl

P[] iaf ucluc PEJL1]LofL3]-uclua
A1 A2

ufviw ulviw

Obr. 10-4  Principialni schéma: skupinovy pohon s regulatory pohonu 240 V s centralnim napajenim z externiho zdroje DC
A1, A2 regulatory pohonu 240 V fady 8200 vector
F4, F5 pojistky na trovni DC (Ed 10-6)

Stop!
Pro bezporuchovy skupinovy provoz museji byt spinény nasledujici pfedpoklady:
e VSeobecna opatfeni.(ta 10-2)
e Prubéh napéti +Ug — PE / -Ug — PE musi byt symetricky!
— Regulatory pohonu se znici, jestlize bude vyvod +Ug nebo-Ug uzemnény.

Lenze BAS200VEC CZ 1.0 10-17
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10.4.2 Centralni napajeni regulatori pohonu 400 V pres napajeci a rekuperacni
modul 934X
K1
L1 ~—
L2 }
L3 ‘
N
PE

i

K1 .
Sl 1§ |
O..
O..
3 [l (Il [
F4 [F5 F4[ F5 F4|F5
TSR B | [T ] 6 B o] T [ GoRd
934X A1 A2
Z3
x2 4 0
M
PE PE\ 3~

Obr. 10-5 Principialni schéma: skupinovy pohon s regulatory pohonu 400 V s centralnim napajenim z napéjeciho a
rekuperacniho modulu 934X

A1, A2 regulatory pohonu 400 V fady 8200 vector, 8220 nebo 9300
Z1 sitovy filtr / sitova tlumivka(Ed 10-9)

Z3 napajeci a rekuperacni modul 934X

F1..F3 sitové pojistky (L 10-6)

F4 ...F5 pojistky na trovni DC(LJ 10-6)

K1 hlavni stykac

10-18 BAS200VEC CZ 1.0 Lenze
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10.5 Decentralizované napajeni (vice napajecich mist)

Napajeni do DC meziobvodu regulatoru pohonu pfes +Ug, -Ug se provadi pfes vice regulator(
pohonu, pfipojenych paralelné na sit. Navic je mozné pouzit u siti 400 V jeden napdjeci a
rekuperani modul.

10.5.1 Decentralizované napajeni pri jednofazovém nebo dvoufazovém pripojeni
sité
L1 K10
N/L2 — K10®
PE * * ¢ -

F1 F1| F1*

I
===
I
R
e}
—___________-I_\
]

Nl NIl

PEIL1 L2 L3|-UG +UG PEIL1 L2 L3|-UG +UG
A1 A2
ulviw UlVIW

Obr. 10-6  Principialni schéma: skupinovy pohon s regulatory pohonu 240 V s decentralizovanym napajenim s pfipojenim
na jednu nebo dvé faze

A1, A2 regulatory pohonu 240 V fady 8200 vector
z1, 21* sitova tlumivka / sitovy filtr(EJ 10-9)

F1, F1* sitové pojistky (L 10-6)

F4, F5 pojistky na urovni DC(H 10-6)

K10, K10* hlavni stykac

F1*, K10*,Z1*  jen pfi pfipojeni na 2AC PE 100V -0 % ... 260 V +0 %, 48 Hz -0 %... 62 Hz +0 %

Stop!
Pro bezporuchovy skupinovy provoz museji byt spinény nasledujici pfedpoklady:
e VSeobecna opatfeni.(td 10-2)
e Na strané sité pfipojit na stejné faze!
e P¥i napéjeni ze dvou fazi
— Jisti€ vedeni / pietizeni pfipojit pfes dvé odpovidajici sitové pojistky F1*.
— Symetrii proudu a vykonu zabezpecdit druhou sitovou tlumivkou / sitovym filtrem Z1*.

Lenze BAS200VEC CZ 1.0 10-19
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10.5.2 Decentralizované napajeni pri trifazovém pfipojeni sité
K1
L1 T~
L2 }
L3 ‘
N

00 s 07| <
R 2NN ] AT N]

[l Il

F4] F5
Iz‘“ﬂ PE' mlfl L1 L2 L3 PE Iﬂ Iﬁl L1 L2 L3 PE Iﬂ Iﬁl
825X/935X A1 A2

Z3

K1 K1

X1 N f X244 £
CINH \

CINH\_

M M
PE\ 3~ PE\ 3~

Obr. 10-7  Principialni schéma: skupinovy pohon s tfifazovym pfipojenim regulatort pohonu s decentralizovanym
napajenim a dodatec¢nou brzdnou jednotkou

A1, A2 regulatory pohonu 240 V 8200 vector nebo regulatory pohonu 400 V fady 8220 nebo 9300
Z1 sitova tlumivka / sitovy filtr (£3 10-9)

Z3 brzdna jednotka (Ed 12-1)

Z4 brzdny odpor (£ 12-1)

F1,F2, F3 sitové pojistky (Ed 10-6)

F4,F5 pojistky na urovni DC(EH 10-6)

K10 hlavni stykac

Tip!

U siti 400 V muzete misto brzdné jednotky pouzit napajeci a rekuperacni modul 934X. Vyhoda:
nevznika teplo pfi generatorickém provozu.
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Brzdny provoz ve skupiné pohonu

Moznosti

Kdyz pfi generatorickém provozu ve skupiné pohont neni odvadéna energie, vznikajici pfi brzdéni,
zvySuje se napéti ve spoleCném meziobvodu. Jestlize se pfekro¢i maximalni napéti meziobvodu,
nastavi regulatory pohonu blokovani impulst (s hlaSenim "pfepéti”) a pohony dobihaji bez brzdného
momentu. Pro odvadéni energie z brzdéni existuji rizné moznosti:

pouziti pri zvlastnosti

Napéjeci a rekuperaéni modul | dlouhé trvani brzdéni e energie z brzdéni se odvadi zpét do napajeci sité

934X o nevznika teplo v pfistroji

Brzdny modul 8251, 8252 Casté brzdéni s malym vykonem e integrovany brzdny odpor

nebo 9351 obc&asné brzdéni se stfednim vykonem e nejsou nutna dalsi opateni v zapojeni
e priklad: (L3 10-20)

Brzdny spinac 8253 nebo Casté brzdéni s vysokym vykonem ® je nutny externi brzdny odpor

9352 dlouhé brzdéni s vysokym vykonem e Dbrzdné odpory mohou dosahnout velmi vysokych teplot, proto

jsou v pfipadé potfeby nutné zvI&Stni ochranna opateni

e priklad: (3 10-20)

Brzdny odpor u regulatoru Casté brzdéni s malym vykonem o mozné jen u 8200 vector, protoze ma brzdny tranzistor

pohonu obc&asné brzdéni se stfednim vykonem e viz také: (LD 11-2)

Stop!

e Moznosti odvadéni energie z brzdéni ve skupiné pohonu
— nekombinovat.
— pouzivat jen jednou (napf. se nesméji provozovat dva brzdné moduly paralelnég).
e Sitové napéti na regulatorech 93XX a brzdnych jednotkach 935X nastavit na stejné hodnoty:
—u 93XX pomoci C0173
— u 935X pomoci spinacu S1 a S2

Jinak se mohou soucasti skupiny pohonu znicit.

BA8200VEC CZ 1.0 10-21
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10.6.2 Dimenzovani

o Dimenzovani a volba soucasti pro brzdny provoz zavisi na trvalém brzdném vykonu,
Spickovém brzdném vykonu a pfislusné aplikaci.
e Trvaly brzdny vykon a Spi¢kovy brzdny vykon Ize stanovit graficky:
— pfiklad: (@2 10-16)
— popf. respektovat existujici koncepce nouzového vypnuti
o Jestlize je pouzit brzdny odpor nebo brzdny modul, je tfeba navrhnout bezpe&nostni vypnuti
pfi pfehféati. Teplotni spinac brzdného odporu / brzdného modulu se pouzije pro
— odpojeni v8ech regulatort ve skupiné od sité
— nastaveni blokovani regulatoru (CINH) u v8ech regulatord pohonu (svorka 28 = LOW)
— pfiklad: (@2 10-20)

Tip!
e Casovym posunutim brzdéni jednotlivych pohon( ve skupiné se mGze snizit trvani a $pickovy
brzdny vykon.

o Respektovat pfipustnou pretizitelnost napajeciho a rekuperaéniho modulu, pfip. cyklus
spinani brzdného odporu.

10-22 BAS200VEC CZ 1.0 Lenze
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Brzdny provoz

Brzdny provoz bez dodate€nych opatreni

Pro zabrzdéni mensSich setrvaénych hmot miizete pomoci parametr(i nastavit funkce "stejnosmérna
brzda DCB” nebo "brzdéni motorem AC”

e stejnosmeérna brzda(a 7-17)

e brzdéni motorem AC( 7-18)

Brzdny provoz s tfifazovym motorem s mechanickou brzdou

Trifazové motory s brzdou vyzaduji brzdovy usmérfiova¢ pro napajeni elektromechanické brzdy
motoru. Pro motory s brzdou Lenze Ize objednat brzdové usmérfovace pro brzdy se jmenovitym
napétim civky 180 V DC a 205 V DC.

Brzdové usmérfiovace Lenze jsou v provedeni s mistkovym usmeérfiovatem nebo s jednocestnym
usmeérfovacem. Pro ochranu pfed pfepétim jsou v nich zapojeny varistory na vstupu i na vystupu.
Zhaseci obvod potladuje rusiva napéti. Spinani se provadi na stejnosmérné strané pomoci relé K1
v regulatoru pohonu. V porovnani se spinanim na stfidave strané tim vznikaji podstatné mensi asy
zpozdéni. Tim je mozZné napf. realizovat vypinani ve stanovené poloze s reprodukovatelnou brzdnou
drahou.

Volba usmeérnovace podle vstupniho napéti (U~) a jmenovitého napéti civky (Uncivky):

brzdovy usmérfiovaé vystupni napéti U- [V] priklad
mustkovy usmérfiovaé U-=0.90 - U~ Uncivky = 205 V-an U~ =230 V
jednocestny usmériiovac U-=045 - U~ Uncivky = 180 V- na U~ =400V

MozZnosti konfigurovani relé K1:

o (C0415/1 = 6: prah sepnuti Qi dosazen (ve spojeni s QSP)
— Spusténi zabrzdéni (QSP) se provede digitalnim signalem, napf. z koncového spinace nebo
ze spinace predkoncového pfi dostatecné draze dojizdéni.

Tip!
e Pouzijte elektromechanickou brzdu Lenze. Obratte se na Vase zastoupeni firmy Lenze.

e Pfi napajeni stejnosmérnym napétim muzete brzdu napajet pfimo pres relé K1 bez brzdového
usmérniovace. Dodrzte pfitom zatizeni kontaktu relé K1.

e Nepiehlédnéte, Ze brzdy obecné pracuji na principu klidového proudu.
e Pouzijte elektromechanickou brzdu pro koncepce nouzového vypnuti.

BA8200VEC Cz 1.0 11-1
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11.3 Brzdny provoz s externim brzdnym odporem
Pro zabrzdéni vétSich setrvaénych momentl nebo pfi delSim generatorickém provozu je potfebny
externi brzdny odpor. Ten pfeméni mechanickou energii brzdéni na teplo.
Brzdny tranzistor, integrovany v regulatoru pohonu, pfipojuje externi brzdny odpor, jestlize napéti
meziobvodu pfekroci prahovou hodnotu. Tim se zamezi, aby regulator pohonu nastavil v disledku
poruchy "pfepéti” blokovani impuls(i a potom volné dobihal. S externim brzdnym odporem dojde vzdy
k brzdénému dobéhu.
U regulator(i pohonu 400 V typu 8200 vector muzete prah spinani pfizpusobit napéti sité:
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze (volba
[CO174]* [Prah sepnuti 100 (78 {1 %} 110 [ neni aktivni u 8200 motec a u regulatord
brzdného tranzistoru doporugené nastaveni pohonl’l 240 V typu 8200 vector (pevny prah
U o174 U sepnuti)
sit DC 100 % = prah iDC 780V
[3/PE AC xxx V] (%] [V DC] ® 100% = préh sepnuti DC 780 V
380 78 608 e 110 % = brzdny tranzistor odpojen
400 80 624 e Upc= F')I'éh’ sepnuti vg vV DC o
415 83 647 e doporuCené nastaveni respektuje pfepéti v
siti max. 10 %
440 88 686
460 92 718
480 % 749
500 100 780
11.3.1 Volba brzdnych odport
Brzdné odpory Lenze, doporu¢ované v tabulkach, jsou pfizplsobeny k pfislusnému regulatoru
pohonu (vztazeno ke 150% generatorického vykonu). Jsou vhodné pro vétSinu aplikaci.
Pro zvlastni aplikace, napf. pro odstfedivky, zvedaci zafizeni atd. musi vhodny brzdny odpor
splfiovat nasledujici kriteria:
brzdny odpor aplikace
kriterium s aktivni zatézi s pasivni zatézi
Trvaly brzdny vykon [kW] . . . t, Prax * Ne * Nm . t,
EPmax ne T]mt— ETt_
zykl zykl
Tepelna kapacita [kWs] P
= Prax " Me " Mim " 1 > -Mx e ;]e nm-t1
Odpor [€2] 2
R. <=sR< U#C
min Prax * Me * Mm
aktivni zatéz mUzZe se dat sama do pohybu bez pusobeni pohonu
(napf. zvedaci nebo odvijeci zafizeni)
pasivni zatéz bez pusobeni pohonu se sama zastavi
(napt. horizontalni pojezdy, odstfedivky, ventilatory)
Upc [V] prah sepnuti brzdného tranzistoru z C0174
Prmax kW] maximalni vyskytujici se brzdny vykon, uréeny zafizenim
Ne elektricka ucinnost (regulator pohonu + motor)
smérné hodnoty: 0.54 (0.25 kW) ... 0.85 (11 kW)
Nm mechanicka Ucinnost (pfevody, stroj)
tq [s] Cas brzdéni
teyki [s] ¢as cyklu = ¢as mezi dvéma za sebou nasledujicimi brzdénimi (= t1 + ¢as pfestavky)
11-2 BA8200VEC CZ 1.0 Lenze



11.3.2

11.3.3

Lenze

Brzdny provoz

Jmenovité udaje integrovaného brzdného tranzistoru

=5

brzdny tranzistor regulatory pohonu 240 V
E82EV251_2B ‘ E82EV371_2B ‘ E82EV551_2B ‘ E82EV751_2B ‘ E82EV152_2B | E82EV222_2B
prah sepnuti Upg [V DC] 375 (pevny)
Spickovy proud T [ADC] 0.85 4.0 8.6
max. trvaly proud [ADC] 0.85 2.0 5.8
Spickovy brzdny vykon pfi kW] 0.3 15 3.2
Upc
trvaly brzdny vykon [kwW] 0.3 0.75 2.2
nejmensi pfipustny brzdny [Q] 470 90 47
odpor Riin
sniZeni vykonu 40 °C < T <60 °C: 2 folK
1000 m n.m. < h <4000 m n.m.: 5 %1000 m
cyklické spinani max. 60 s Spickového brzdného vykonu, pak prestavka nejméné 60 s
doporuceny brzdny odpor | obj. ¢ ERBM470R050W ERBM200R100W ERBM100R150 | ERBM082R200
Lenze W W
brzdny tranzistor regulatory pohonu 400 V
E82EV551_4B E82EV751_4B ‘ E82EV152_4B E82EV222_4B
prah sepnuti Upg [V DC] 780 (viz C0174)
&pickovy proud 1 [ADC] 1.9 38 56
max. trvaly proud [ADC] 0.96 1.92 2.8
Spickovy brzdny vykon pfi [kW] 1.5 3.0 4.4
Upc
trvaly brzdny vykon [kW] 0.75 1.5 2.2
nejmensi pfipustny brzdny | [Q] 455 230 155
odpor
shizeni vykonu 40 °C < T <60 °C: 2 %lK
1000 m n.m. < h <4000 m n.m.: 5 %1000 m
cyklické spinani max. 60 s Spickového brzdného vykonu, pak prestavka nejméné 60 s
doporuceny brzdny odpor obj. ERBM470R050W ERBM470R100W ERBM370R150W ERBM240R200W
Lenze Cislo

Jmenovité udaje brzdnych odpori Lenze

brzdné odpory Lenze
objednaci éislo R brzdny vykon tepelna cyKlické spinani prifez privodi 1)
$pickovy trvaly kapacita

Q] [kW] [kW] [kWs] [mm2] AWG
ERBM470R050W 470 03 0.05 75 1 17
ERBM470R100W 470 1.0 0.1 15 1 17
ERBM200R100W 200 07 0.1 15 1 17
ERBM370R150W 370 15 0.15 225 1 17
ERBM100R150W 100 1.4 0.15 225 1:10 1 17
ERBM240R200W 240 2.0 0.2 30 f[la_{-k15 s bgzdim', se 1 17
ERBMO82R200W 82 17 02 30 ” ;&f‘e‘[’%’ypmakrﬁe;{;e 1 17
ERBD180R300W 180 3.0 03 45 150 s zotaveni 1 17
ERBD100R600W 100 55 06 20 1 17
ERBDO082R600W 82 6.5 06 20 15 15
ERBDO68R80OW 68 8.0 08 120 15 15
ERBDO047R01k2 47 115 1.2 180 25 14
1) Moment pro utazeni §roubii pfivodnich svorek: 0.5 ... 0.6 Nm (4.4 ... 5.3 Ibin)

Dodrzet narodni a regiondlni predpisy ( napf. VDE 0113, EN 60204)
BA8200VEC CZ 1.0 11-3
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2 Brzdny provoz

Pokyny pro instalaci

e Brzdné odpory mohou byt velmi horké, za urcitych podminek muze odpor dokonce shofret.
Proltq[ je tfeba brzdné odpory montovat tak, aby nemohly vzniknout Skody z moznych vysokych
teplot.

e Pouzijte bezpecnostni odpojeni pfi pfehrati brzdného odporu!

— Pouzijte termokontakt integrovany v brzdném odporu (napf. T1/T2) jako fidici kontakt,
kterym je mozné zaijistit odpojeni regulatoru od napajeci sité!
— navrh zapojeni: (2 10-20)

Tip!
Stinéné vedeni je nutné jen pro dodrzeni stavajicich norem (napf. VDE 0160, EN50178)

Schéma pripojeni

X2.1|PE| W | V | U |BR2|BR1

PES vf. zakonceni stinéni pfipojenim na PE pomoci pfichytky stinéni

11-4 BAS200VEC CZ 1.0 Lenze
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12.1

Lenze

Prislusenstvi

mﬁ

Prislusenstvi
Prehled
pfislusenstvi objednaci Cislo viz také
Komunikaéni moduly pro  |ovladaci jednotka (keypad) E82ZBC 0 6-2
rozhrani AIF a pfislusenstvi [y adaci jednotka (keypad) s ruénim terminalem E82ZBB
ruéni termindl E82ZBH
pfipojovaci kabel pro ruéni terminal 25m E82ZWL025
5m E82ZWL050
10m E82ZWL100
montazni sada (dvere) E82ZBHT
rozhrani pro PC RS232/RS485 (LECOM-A/B) EMF2102(B-V001 J 6-8
systémovy kabel RS232 pro PC 05m EWL0048
5m EWL0020
10m EWL0021
software pro nastaveni parametrd z PC “Global Drive Control (GDC)” ESP-GDC2
LECOM-B (RS485) EMF2102IB-V002
prevodnik Urovni pro RS485 EMF2101IB
LECOM-LI (svétlovodny kabel) EMF2102IB-V003
INTERBUS EMF2111IB
PROFIBUS-DP EMF2131IB
Systembus (CAN) EMF2171IB
Systembus (CAN) s adresovanim hardware EMF2172IB
Funkeni moduly pro LECOM-B (RS485) E82ZAFL
rozhrani FIF a pFislusenstvi ['oreyodnik Grovni pro RS485 EMF2101IB
INTERBUS E82ZAFI
PROFIBUS-DP E82ZAFP
Systembus (CAN) E82ZAFC L 9-1
standardni I/0 E82ZAFS o 4-8
aplikaéni 1/0 E82ZAFA A 4-10
PfisluSenstvi pro brzdny brzdny modul 8251 EMB8251-E 3 10-21
provoz brzdny modul 8252 brzdny odpor - [EyREIRS E
integrovan
brzdny modul 9351 EMB9351-E
brzdny spina¢ 8253 EMB8253-E o0 11-2
brzdny spina¢ 9352 EMB9352-E
externi brzdné odpory o0 11-2
brzdovy usmériova¢ v mistkovém zapojeni E82ZWBR1 o 111
brzdovy usmérfiovac jednocestny E82ZWBR3

BA8200OVEC CZ 1.0
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12.2

12-2

Prislusenstvi

Dokumentace
dokumentace objednaci Cislo
némecky anglicky francouzsky

Provozni navody ménic frekvence Global Drive 8200 vector EDB82EVD EDB82EVU EDB82EVF
komunikaéni moduly LECOM-A/B (RS232/RS485), EDB2102DB EDB2102UB EDB2102FB
LECOM-B (RS485), LECOM-LI (LWL)
komunikaéni modul INTERBUS EDB2111DB EDB2111UB EDB2111FB
komunikaéni modul PROFIBUS-DP EDB2131DB EDB2131UB EDB2131FB
komunikaéni moduly pro Systembus (CAN) 2171/2172 EDB2172DB EDB2172UB EDB2172FB
funkéni moduly sbémic PROFIBUS-DP, INTERBUS, EDB82ZAD EDB82ZAU EDB82ZAF

LECOM-B (RS485)

Katalogy

VlyZadejte si u Vadeho zastoupeni Lenze katalogy motord,
prevodovych motrord a mechanickych brzd.

BA8200OVEC CZ 1.0
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Priklady pouZiti ®

13 Priklady pouziti

13.1 Regulace tlaku

Odstredivé ¢erpadlo (s kvadratickou charakteristikou) ma udrzovat konstantni tlak ve vodovodni siti
(napf. pro zasobovani vodou domacnosti nebo primyslovych zafizeni).

Omezujici podminky

Provoz fizen z SPS (zadani Zadané hodnoty tlaku, sniZeni v noci).
Moznost sefizeni v misté.
V noci se tlak snizuje, Cerpadlo pak pracuje neregulované s malymi a konstantnimi otackami.

V Zadném provoznim stavu nesmi byt Eerpadlo provozovano s vystupni frekvenci mensi nez
10 Hz (b&h nasucho).

Vylouéeni tlakovych razli ve vodovodni siti.

Vylou€eni mechanické rezonance pfilizné pfi 30 Hz.
Ochrana motoru pfed prehfatim.

Souhrnné hladeni poruchy na SPS.

Indikace provozniho stavu a skuteéné hodnoty tlaku v misté.
Zastaveni Cerpadla v misté.

Pouzité funkce

Lenze

Interni regulator procesu pro regulaci tlaku
— zadana hodnota z SPS (4 ... 20 mA)
— skute¢na hodnota ze snimace (0 ... 10 V).

PFepnuti obsluhy ruéni / dalkové pro sefizeni v misté
—ruéni: Zadana hodnota tlaku pomoci tlacitek a funkce motorpotenciometru (UP/DOWN)
— dalkové: Zadana hodnota z SPS.

Pevné otacky (JOG) pro noéni sniZeni (aktivované z SPS).

Ochrana proti b&hu nasucho (minimalni otaCky nezavislé na Zadané hodnoté).
Meékky rozbéh bez raz{i pomoci ramp S.

Vylou€eni mechanické rezonance pomoci jedné blokované frekvence.

Hlidani teploty motoru pomoci PTC.

HlaSeni poruchy TRIP na digitalnim vystupu.

HlaSeni pfipravenosti k provozu pfes vystupni relé.

Konfigurovatelny analogovy vystup pro skute¢nou hodnotu tlaku.

Elektrické blokovani pfistroje (CINH).

BA8200VEC CZ 1.0 13-1
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Uzivatelska konfigurace

e Provést identifikaci parametrl motoru.( 7-28)

kod

nastaveni

¢.

oznaceni

hodnota

vyznam

DULEZITE

C0014

Druh provozu

3

fizeni U ~ f podle charakteristiky U/f

kvadraticka charakteristika s konstantnim
zvySenim Upin

C0410

zdroje digitalnich signalu

DOWN

E1 vstupy tlacitek “UP” a “DOWN”

upP

E2

JOG1/3

E3 pevné otacky pro noéni snizeni

PCTRL1-OFF

E3 deaktivovani procesniho regulatoru

zapnuti  pevnych otaCek zaroveri deaktivuje
procesni regulator

HIRe

Bl W|IN|—

E4 prepnuti SPS / sefizeni v misté

zdroje analogovych signalu

zadana hodnota 1
(NSET1_N1)

X3/21

Zadana hodnota tlaku (ruéné)

zadana hodnota 2
(NSET1_N2)

funkce motorpotenciometru MPOT1-OUT

Zadana hodnota tlaku (dalkové)

skute€na hodnota
procesniho regulatoru
(PCTRL1-ACT)

X3/1U

skutecna hodnota tlaku

C0145

zdroj Z&dané hodnoty
procesniho regulatoru

celkova zadana hodnota (PCTRL1-SET3)

hlavni Z&adana hodnota + dodate¢na Zadana
hodnota

C0070

zesileni procesniho
regulatoru

9

C0071

integraCni Casova
konstanta procesniho
regulatoru

C0072

derivaéni konstanta
procesniho regulatoru

9

popf. pfizpdsobit procesu
- dal$i informace: £ 7-29 a nasl.

C0074

vliv procesniho
regulatoru

100.0

0.0 0.1%)

100.0

C0238_J

pfednastaveni
frekvence

0-

-0- bez pfednastaveni (jen procesni regulator)

procesni regulator ma plny vliv

C0419

volna konfigurace
analogovych vystupl

analogové zdroje signalu

1

X3/62 (AOUT1-IN)

skute¢na hodnota procesniho regulatoru

€0037

JOG1

17

pevné shiZeni asi na 1/3 jmenovitych otadéek
motoru

C0239

omezeni frekvence
zdola

10.00

minimalini otacky nezavislé na Zadané hodnoté

C0182*

integracni ¢as
ramp S

0.50s

plynuly rozbéh

C0625*

blokovana frekvence
1

30.00 Hz

C0628*

Sitka padsma
blokovanych frekvenci

10.00 %

vztahuje se k C0625

C0119

konfigurace vstupu
PTC / rozeznani
zemniho zkratu

vstup PTC aktivni, provede se TRIP

C0415

volna konfigurace
digitalnich vystupl

-

vystup relé K1

16

N

digitalni vystup X3/A1

25

pfipravenost k provozu
poruchové hlaseni TRIP

13-2
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Priklady pouziti ®

Polohy jumperd na aplikaénim 1/O

jumper A v poloze 7-9 (skute¢na hodnota tlaku 0 ... 10 V na X3/1U)
jumper B odstranit (zadavani Zadané hodnoty proudem na X3/2I), (respektovat C0034)

jumper C nasadit do polohy 3-5 (vystup skuteé¢né hodnoty tlaku jako proudovy signal na
X3/62)

jumper D v poloze 2-4 nebo 4-6, protoZe X3/63 neni obsazena.

Tip!

Pro tento pfiklad pouziti musi byt regulator pohonu vybaven aplikaénim 1/O, protoze jsou
potiebné dva analogové vstupy.

Pokud nebude Zadana hodnota tlaku zadavana z SPS, ale z PC, ovladaci jednotky (keypad)
nebo jako pevna zadana hodnota (JOG), postaci standardni I/0O.
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@ hlavni stykaé¢ ® dvouvodicovy snimad tlaku @ gerpadlo
® analogovy méfici pristroj pro skute¢nou hodnotu tlaku ® ftrivodicovy snimag tlaku kontrolka sviti = pfipravenost k
@ extemi sitovy dil provozu

k ®, ®: pouZit jen jeden snimag tlaku
Obr. 13-1  Principialni schéma regulace tlaku
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13.2 Provoz s motory pro stiredni frekvence
Asynchronni motory pro stfedni frekvence se pouzivaji vSude tam, kde jsou potiebné vysoké a
regulovatelné otacky. Jako moznosti jejich pouziti Ize uvést pohon fréz dfevoobrabécich stroja,
ventilatory, vyvévy, zhutfiovace betonu, pohony brusek a lesticich stroju.
Pokyny pro navrh
e Pokud ma byt motor rychle zabrzdén, je pfi velkych momentech setrvacnosti nutné pouzit
externi brzdny odpor. (& 11-2)
o Rozsah nastaveni otacek volit tak, aby motory s vlastni ventilaci byly vZdy dostate¢né
chlazeny (rozsah nastaveni jako funkce zatizeni).
Uzivatelska konfigurace
kod oznaceni nastaveni poznamka
C0011 max. vystupni frekvence Nastavit na hodnotu pole typového Stitku motoru, ne vétsi nez 400 Hz.
C0012 ¢as rozb&hu hlavni Zadané Nastavit tak, aby pfi zrychlovani nedoslo k omezeni proudu.
hodnoty
C0013 ¢as dobéhu hlavni Zadané Nastavit tak, aby pfi brzdéni s externim brzdnym odporem nebo bez odporu
hodnoty nedoslo k hlaseni “prepéti (OU)".
C0014 druh provozu -2- linearni charakteristika (nejlep$i chovani motord pro stfedni frekvence)
C0015 jmenovita frekvence U/f L 74
C0016 zvyseni Upin Nastaveni zavisi na zatizeni pfi nizkych frekvencich.
doporuceni: 0 %
C0018 spinaci frekvence -3- 16 kHz (dobra rovnomérmost chodu jen pfi 16 kHz)
dodrZet predepsané snizeni vykonuld 3-3
C0021 kompenzace skluzu 0% zpravidla neni nutna
C0022 mez |max motoricky Nastavit na jmenovity proud motoru,
pii kratkém ¢asu dobéhu a velkych momentech setrvacnosti na 150 %.
C0023 mez Iymax generatoricky 150 % vyrobni nastaveni
C0106 ¢as zastaveni pro DCB Os Stejnosmérna brzda musi byt deaktivovana!
C0144 snizeni spinaci frekvence -0- bez snizovani
13.3 Regulace polohy napinaci kladky (tane€niku) (pohon navijeci

linky)

Regulaci polohy napinaci kladky (tane€niku) se v kontinualnim procesu vytvafri konstantni napnuti
materialu.V popisovaném pfikladu se rychlost pasu vyrobeného zbozi v, synchronizuje na rychlost
vyrobni linky v4. Pro realizovani této aplikace je potfebny aplika¢ni 1/O.

Pouzité funkce

e Interni regulator procesu jako regulator polohy.

e Zadani rychlosti linky v4 pfes X3/1U.

e Skutecna hodnota polohy napinaci kladky z potenciometru kladky pfes X3/2U.

e Nastaveni rychlosti pfes X3/E3 jako pevna frekvence (JOG).
e Vypnuti regulace kladkou pfes X3/E4 (externé), pfip. interné pfi Qmin (C0017) a C0415/1 = 6.

Lenze

BA8200VEC CZ

1.0
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Uzivatelska konfigurace

o Provést zakladni nastaveni(@ 5-2)

e Provést identifikaci parametrd motoru. (@ 7-28)
e Prfipadné kalibrovat Zadané a skute€¢né hodnoty na veli€iny procesu.(@ 7-50)
kod nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni hodnota vyznam
C0410 zdroje digitalnich signalu
11J0OG1/3 3 X3/E3
4 [QSP 2 X3/E2
19 | PCTRL1-OFF 4 X3/E4
C0412 zdroje analogovych signald
1 | Zadané hodnota 1 1 X3/11U rychlost vyrobni linky v4
(NSET1_N1)
5 [ skutecna hodnota 4 X3/2U skuteéna hodnota polohy kladky (tane¢niku)
procesniho regulatoru
C0037 | JOG1 20.00 pevna nastavovana rychlost v4 pro vedeni
materialu, nastavitelna individuéiné
C0070 | zesileni procesniho 1.00 pfizplsobit procesu
regulatoru Dal$i informace: A 7-29
C0071 [integraéni ¢asova 100
konstanta procesniho
regulatoru
C0072 | derivacni konstanta 0.0
procesniho regulatoru
C0074 | vliv procesniho 10.0 %
regulatoru
C0105 | as dobéhu QSP ca. 1scca. 1s Napf. jako funkce nouzového zastaveni.
Nastavit tak, aby byl pohon zabrZzdén az do
klidu v nejkratSsim mozZném &ase. Pfipadné
muze byt nutné pouzit externi brzdny odpor.
C0145 | zdroj Zadané hodnoty -1- C0181 (PCTRL1-SET2)
procesniho regulatoru
C0181* | zadana hodnota hodnotaz | kladku (tane¢nik) uvést do poZadované polohy, odecist C0051 | C0181 nenastavit na “0”, protoZe pak by se
procesniho regulatoru C0051 = skute¢na hodnota polohy kladky zadana hodnota polohy tvofila z hlavni zadané
2 (PCTRL1-SET2) hodnoty.
C0239. | omezeni frekvence 0.00 Hz procesni regulator nemdze zménit smér otaceni
zdola
C0238_! | pfednastavena -1- pfednastaveni (celkova zadana hodnota + regulator procesu) procesni regulator ma omezeny vliv
frekvence celkova zadana hodnota (PCTRL1-SET3) = hlavni + dodate¢na
Zadana hodnota
Sefizeni
C0070, C0071, C0072 nastavit tak, aby pfi vychyleni kladky rukou (= zména skutecné hodnoty) byla
dosazena plvodni poloha rychle a s minimalnim prekmitem:
1. X3/E4 = HIGH (zastavit procesni regulator), C0072 = 0 (bez vlivu).
2. Nastavit C0070.
3. X3/E4 = LOW, C0072 = 0 (bez vlivu).
4. Nastavit C0071
5. Nastavit C0072
13-6 BA8200VEC CZ 1.0 Lenze
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o D oo
9) 29895 PCTRL1-OFF
JOGT/3
~ sk}
.

aplikagni

CINH,

pdecgsoessssss

PE L1 L2 L3

@ hlavni styka¢ @ potenciometr napinaci kladky (tane¢niku)
® hlavni Zadana hodnota ~V

Obr. 13-2  Principialni schéma regulace polohy napinaci kladky (tane¢niku)
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13.4 Regulace otacek

Priklad

Regulace otacek s induktivnim jednostopym trivodi¢ovym snimacem (napf. Pepperl & Fuchs)

Regulace otaCek ma vyrovnat odchylku skute€nych otacek od ota¢ek Zadanych, ktera vznika vlivem
zatiZeni (motorického a generatorického).

Pro zjisténi otacek motoru je pouzit induktivni snimag, ktery je ovladan napf. ozubenym kolem,
kovovymi lopatkami ventilatoru nebo vackou. Snimani je mozné pfimo na motoru nebo uvnitf stroje.

— 8200

standardni I/O

GND1

70T 000007 0 3

|62| 7 | 8 | 9 | 7 20|28|E1|E2|E3|E4|39|A1|59|
[

[y S \I M
i 3~
Obr. 13-3 Regulace otacek s tfivodi¢ovym snimacem
@ Zadana hodnota 8200: 8200 motec nebo 8200 vector

@ ftfivodiGovy snimaé

Pozadavky na snimac otacek

Maximalni frekvence induktivnich snimac lezi podle jejich konstrukéniho provedeni obecné v rozsahu 1 ... 6 kHz.

V misté snimani je tfeba volit takovy pocet vystupkl (impulst) na otacku, aby byla dosaZena co nejvy$si vystupni frekvence snimace.
Pro zajisténi dostate¢né dynamiky regulace by méla pfi jmenovitych otackéach byt vystupni frekvence (fis) > 0.5 kHz

Kdyz neni odbér proudu snimace vy$$i neZ hodnota povolena pro X3/20, muizete tfivodiovy snima¢ pfipojit pfimo na regulator pohonu.
Urceni vystupni frekvence

¢ zen z = pocet vystupkl (zubd) na jednu otacku
ist="60 a = otacky v misté snimani v [min]
fist = vystupni frekvence snimace v [Hz]

Pripustny tvar impulsd na X3/E1

Ue, e Te = zapnuto (HIGH)

e Ta = vypnuto (LOW)

15V dovolené rozmezi pro Grovné:

e LOW:0..+3V

o HIGH: +12...+30 V

dovolené rozmezi poméru impuls / mezera:
o Te:Ta=1:1bisTe:Ta=1:5

«—Te »+——Ta —> t Tip!

Muzete pouZit libovolny snima¢ otacek, ktery odpovida pozadavkim
Urovni a poméru impuls / mezera.

«—— TO100 5—
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Uzivatelska konfigurace

o Provést zakladni nastaveni(@ 5-2)

kod nastaveni DULEZITE
hodnota vyznam
C0410 | volna konfigurace konfigurace frekvenéniho vstupu X3/E1
digitalnich vstupnich
signalu
24 DFIN1-ON -1-
C0412 | volna  konfigurace zdroje analogovych signalu
analogovych
vstupnich signall
5 [ skute¢na hodnota -2-
procesniho
regulatoru
(PCTRL1-ACT)
C0011 | maximaini vystupni C0074 [%]. p p = poCet pdlpard
frekvence R T Nmax = Zadané maximalni otacky [min]
C0014 I | druh provozu -2 fizeni podle charakteristiky U/f pro aplikaci s pfili§ malou dynamikou v druhu
provozu “vektorové regulace”
C0019 | prah zapinani ca. 0.5 Hz piizplsobit aplikaci
Auto-DCB
C0021 | kompenzace skluzu 0% pfi regulaci otaCek se neprovadi kompenzace
skluzu
C0035* | [volba DCB -1- zadani proudu brzdy pfes C0036
C0036 |napéti / proud DCB 50 ... 100 % piizplsobit aplikaci
C0070 | zesileni procesniho 1..15 5 = typicka hodnota
regulatoru
C0071 |integracni konstanta 50 ... 500 ms 100 ms = typicka hodnota
procesniho
regulatoru
C0072 |derivacni konstanta 0 neni aktivni
procesniho
regulatoru
C0074 | vliv procesniho 2.10% Paiklad ® pfizpUsobit aplikaci
regulatoru n. —n 1500 — 1400 e nastavit dvojnasobek jmenovitého skluzu (2
o N L Ml e LA 9 *
Su- = Su-""1500 667% sy
C0106 | as zastaveni 1s e smérné hodnota
Auto-DCB e potom regulétor pohonu nastavi blokovani
regulatoru
C0181* | zadana hodnota ® pfizpUsobit aplikaci
procgsnl’ho e zadani jednotkou keypad nebo PC
regulatoru 2 o [ 7-31: daldi moznosti zadani Zadané
(PCTRL1-SET2) hodnoty
C0196* I | aktivovani -1- DCB aktivni pfi C0050 < C0019 a Zadané hodnoté <
Auto_DCB C0019
C0238_! | predvolba frekvence -1- s predvolbou frekvence
C0239_I | omezeni frekvence 0Hz unipolarni, bez zmény sméru otaceni
zdola
C0425_I* [konfigurace piizplsobit aplikaci
frekvenéniho vstupu
X3/E1 (DFINT)
C0426* | zesileni

frekvenéniho vstupu
X3/E1
(DFIN1-GAIN)

Lenze
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® Priklady pouziti

Sefizeni (na prikladu v Obr. 13-3)

frekvencéni vstup X3/E1

Ozubené kolo na hfideli motoru dava 6 impulst za otacku.
Motor ma pracovat aZ do 1500 min-"

Maximalni frekvence na X3/E1 bude:

1500 . » _
o 6= 150Hz

Pro frekvencni vstup na X3/E1 vychazi nastaveni:

e (C0425 = -0-
— frekvence =100 Hz
— maximalni frekvence = 300 Hz

Vstupni frekvence na X3/E1 je normovana na hodnotu pfedvolené frekvence (100 Hz), tzn. Ze interné
odpovida 100 Hz vystupni frekvenci, nastavené pod C0011.

zesileni C0426
o Po kazdé zméné C0011 musite pfizplUsobit také C0426.

e Kdyz je znam pocet snimanych vystupkl (zuby ozubeného kola, lopatky ventilatoru):
100 Hz (C0425) 50 Hz

C0426 = - 100 %
150 Hz (fs)  C0011 °
C0245 normovana frekvence
fs frekvence snimace pfi 50Hz vystupni frekvence

e KdyzZ neni znam pocet snimanych vystupk(l (zuby ozubeného kola, lopatky ventilatoru), musite
urCit nastaveni potifebného zesileni pokusem:

1. Nastavit C0238 = 0 nebo 1.

2. Pohon rozjet na maximalni pozadovanou vystupni frekvenci. Vystupni frekvence je nyni
uréena pouze predvolbou frekvence.

3. Online nastavit zesileni pomoci C0426 tak, aby skute¢na hodnota (C0051) odpovidala Zzadané
hodnoté (C0050).

13-10 BAS200VEC CZ 1.0 Lenze



Priklady pouZiti ®

13.5 Skupinovy pohon (provoz s vice motory)

K regulatoru pohonu miiZzete pfipoijit vice motort paralelné. Souéet vykonu jednotlivych motort nesmi
prekrocit jmenovity vykon regulatoru pohonu.

Pokyny pro instalaci
e Paralelni spojeni pfivodl k motordm se miize provést napf. v rozvodné krabici se svorkami

o Kazdy motor musi byt vybaven teplotnim spinacem (s rozpinacim kontaktem). Snimace
budou spojeny seriové a pfipojeny separatnim vedenim na X2/T1 a X2/T2.

e Pouzit jen stinéna vedeni (@ 4-2). Stinéni pfipojit na PE velkou sty€nou plochou. (@ 4-7).
e Vysledna délka pfivod:

les = ZM|, X /Sy
[ [JfIl= §ouget véech motorovych délek kabel

SM = [Pocet motorovych kabelu

Uzivatelska konfigurace

e provést zakladni nastaveni(m 5-2)

e druh provozu C0014 = -2- pfip -4-.(@ 7-2)
e vstup PTC - C0119 = -1-.(m 7-48)

1
T

8200

svorkovnice

motor 1 motor 2

Obr. 13-4 Principialni usporadani skupinového pohonu

Tip!

Pfivody motoru a pfipadné spinaci prvky muzete hlidat pomoci funkce zjisténi vypadku faze
motoru. (£ 14-41, C0597)

Lenze BAS8200VEC CZ 1.0 13-11
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Priklady pouziti

Sekvencni spinani

Dva chladici kompresory napdjeji vice spotfebicl, které se nepravidelné zapinaji a vypinaji.

Podminky

Kompresor 1 je Fizen regulatorem pohonu 8200 motec nebo 8200 vector.

Kompresor 2 je pfipojovan na sit’ pevné, bez regulovani, a je zapinan nebo vypinan
regulatorem pohonu kompresoru 1 podle spotfeby chladiciho prostfedku.

Z4dana hodnota tlaku pro proces chlazeni je pevné zadana na regulatoru pohonu.

Pouzité funkce

odblokovani a zablokovani regulatoru pro spusténi a zastaveni
procesni regulator

pevna frekvence

programovatelny vystup relé

nastavitelné prahy spinani

prepnuti sady parametr(

Uzivatelska konfigurace

Provést zakladni nastaveni.(td 5-2)

Konfigurovat procesni regulator:

— optimalizovat procesni regulator(m 7-29)

— procesni regulator ma plny vliv: C0238 = -0-, C0074 = 100 %

— zdroj zadané hodnoty procesniho regulatoru = celkova Zadana hodnota: C0145 = -0-

— Z&dand hodnota procesu = pevna frekvence JOG1 (v PAR1 a PAR2 aktivovana trvale pfes
X3/E1): C0037 = 50 Hz.

Sadu parametrli 1 (PAR1) pfizpUsobit pozadavkam aplikace:

— X3/E1 aktivovat trvale (aktivni v LOW): C0411 = -1-

— nastavit prah pro zapnuti kompresoru 2: C0017 = 45 Hz.

— konfigurovat zapnuti kompresoru 2 pres relé: C0415/1 = 6.

Sadu parametrli 2 (PAR2) pfizpUsobit pozadavkim aplikace:

— X3/E1 aktivovat trvale (aktivni v LOW): C0411 = -1-

— nastavit prah pro vypnuti kompresoru 2: C0010 = 15 Hz (minimalni frekvence).

— konfigurovat vypnuti kompresoru 2 pfes relé: C0415/1 = 24.

— invertovat vystup relé: C0416 = -1-.

Konfigurovat pfepnuti PAR (PAR1- PAR2) pfes X3/E2: C0410/13 = 2.

BAS200VEC CZ 1.0 Lenze



Priklady pouZiti ®

snimac tlaku
e
kompresor 1 kompresor 2
skute¢na hodnota tlaku
8200 0..10V

rele K1 externi K3 \

" zapojeni ’l:| """""""
o e

K1 standardni I/O

GND1 GND1 GND2

X1 X3‘62‘ 7 \ 8 \ 9 ‘ 7 ‘20‘28‘E1‘E2‘E3‘E4‘39‘A1‘59‘
- T I [ j |
KAT %\;‘j \ skuteé%é-ﬁ(:%n\(;ta tlaku start/stop
.
24V <> @ i
externi K2
K3
e e e

Obr. 13-5  Princip sekvenéniho spinani

8200: 8200 motec nebo 8200 vector

Funkce k Obr. 13-5

1. V PAR1 aktivovano relé K1 pfi prahu sepnuti 45 Hz

. Kdyz K1 zistane pfitazené az pfitahne K1T, vybudi se K2.

. Kompresor 2 se zapne pies K3. Sou¢asné s tim dojde k pfepnuti sad parametrd (PAR) pfes X3/E2 (procesni regulator tim neni ovlivnén a pracuje dale).
Kdyz je dosazena minimaini frekvence (v zavislosti na zatiZeni) pfitahne K1. Po uplynuti ¢asu K1T pfitahne znovu.

Kompresor 2 se vypne. Soucasné se provede piepnuti na PAR1.

KA1T zabrafuje kmitani pii zapinani kompresoru 2 (¢as zpoZdéni pfizplsobit procesu).

EEES
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Scéitani zadanych hodnot (provoz se zakladnim a dodate€énym

zatizenim)

Dopravni zafizeni, €erpadla atd. pracuji ¢asto s urcitou zakladni rychlosti, kterou Ize v pfipadé

potfeby zvysit.

Potfebna rychlost se pfitom vytvafi v regulatoru pohonu zadanim hlavni a dodatecné Zadane
hodnoty. Zadané hodnoty mohou pochazet z riznych zdroj (napf. SPS nebo potenciometr Zadané
hodnoty). Regulator pohonu secte obé analogové zadané hodnoty a podle vysledku zvySi otacky
motoru.

Pro mékké zrychlovani je mozné vhodné nastavit rozb&hové a dob&hové rampy obou Zzadanych
hodnot. U ramp hlavni Zadané hodnoty je mozné také nastavit pribéh tvaru S.

Uzivatelska konfigurace

Provést zakladni nastaveni(t 5-2)

Konfigurovat s€itani Zadanych hodnot: do C0412/1 a C0012/3 zadat Zadané hodnoty, které se

maji sCitat.(m 7-34)

Popf. nastavit pro rampu hlavni Zzadané hodnoty tvar S. (@ 7-15)

Tip!
Moznosti zadani Zadanych hodnot: (&3 7-19 a nasl.

Dodate¢nou Zzadanou hodnotu muzete zobrazit pod C0049 (alternativa: zadani C0412/3 = 0).

U regulatoru pohonu se standardnim 1/0O musite hlavni Zadanou hodnotu zadavat napf. pres
PC, ovladaci jednotku (keypad), jako pevnou frekvenci (JOG) nebo funkci
"motorpotenciometru”, protoZe k pouziti je zde volny jen jeden analogovy vstup.

Kdyz pouzijete aplikaéni I/0, mizete dodatec¢nou Zadanou hodnotu pfipojovat nebo odpojovat
za provozu (C0410/31 # 0).

hlavni
zadana
hodnota

rampy S

dodate¢na
zadana

hodnota

S\,
/N,

—>  motor —> otacky

K35.82M001

Obr. 13-6  Princip s¢itani zadanych hodnot

BA8200VEC CZ
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Priklady pouZiti ®

Regulace vykonu (omezeni to¢ivého momentu)

Regulace vykonu (omezeni toCivého momentu) vytvari napf. konstantni hmotnostni tok pfi pohybu
latek, které méni svou specifickou vahu - zpravidla vzduch pfi riznych teplotach.

Regulatoru pohonu se zada mez toCivého momentu a Zadana hodnota otacek. Mez toCivého
momentu pfi zméné specifické vahy automaticky pfizplsobi otacky. Zadana hodnota otaéek musi
byt nastavena tak velka, aby nedochazelo k omezeni pfi pfizplsobovani otacek.

Rozdil proti druhu provozu s "regulaci otaek bez snimace” (C0014 = 5):
Regulaci otaCek bez snimale se zadava konstantni toCivy moment, pfiCemz se nepfFekroCi
definované mezni otacky (omezeni otacek).

Uzivatelska konfigurace

e Provést zakladni nastaveni(@ 5-2)

e Zvolit druh provozu: C0014 # 5! (@ 7-2)

e Konfigurovat mezni hodnotu momentu: obsadit C0412/6.

e Konfigurovat Zzadanou hodnotu otacek: obsadit C0412/1.

Tip!

e Maximalni vystupni frekvenci C0011 nastavit na maximalni pfipustné otacky. Tim tato
hodnota nepusobi na otacky jako omezeni, pohon bézi stale na mezi nastaveného tocivého
momentu.

o Mezni hodnotu togivého momentu mlzete zobrazit pod C0047.

o Moznosti zadavani otacek a meze toCivého momentu: (23 7-19 a nasl.

e U regulatoru pohonu se standardnim I/O musite hlavni Zadanou hodnotu zadavat napf. pfes
PC, ovladaci jednotku (keypad), jako pevnou frekvenci (JOG) nebo funkci
"motorpotenciometru”, protoZe zde je volny jen jeden analogovy vstup.

e Cas rozb&hu a moment setrvaénosti vyzaduiji rezervu togivého momentu.

e U skupinovych pohon( neni regulace vykonu ucéelna.

-——

motec M

N D
studeny tézky k\ —  proud
) vzduch < ventilator ——3»  hmoty

— —
teply lehky m = konst.
Obr. 13-7  Princip regulace vykonu na pfikladu ventilatoru
8200: 8200 motec nebo 8200 vector
Lenze BA8200VEC CZ 1.0 13-15
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14.1

Lenze

44
Priloha —r']l
Schéma signalovych toki abe
Dodatek
Schémata signalovych toku
Vyznam symbold ve schématech signalovych toki
symbol vyznam
propojeni signalt ve vyrobnim nastaven
o) pevné propojeni signalli

O——  |analogovy vstup, mlize byt volné piipojen k libovolnému analogovému vystupu.

—O |analogovy vystup

@ | analogovy vstup, ke kterému muze byt pfipojen pouze vystup motorpotenciometru

——4@ | vystup motorpotenciometru

[——— |digitalni vstup, muze byt volné pfipojen k libovolnému digitainimu vystupu

—] |digitalni vystup

BA8200OVEC CzZ 1.0 14-1
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Schéma signalovych toku abe

14.1.1.2 Procesni regulator a zpracovani zadané hodnoty

Uprava zadané hodnoty otacek

NSET1.RFG1-STOP HIRe cwiccw| QSP| | CINH
O 410/5
NSET1-RFG1-0
O+
absolutni
+ 480Hz Skdivia-
normovana hlavni Z4dana hodnota
+100% (12C0011 blokované . .
normované zadani 2adané hodnoty frekvence NSET1-RFG1
[co1 | NSET1-NOUT

| L]

hlavni zadana hodnota

C0046 absolutni
Nggﬂz-w 24000 [2480Hz _E
@O0 —{ CO4T2/T} n NSET1-NADD C0012
C0013
[Co044 ] normovana C0105
NSET1-N2 60244 4214 01C0011
®0O——{C041272

NSET1-JOG 1/3
C0410/1
NSET1-JOG 2/3

NSET1-RFG1-IN

21
>1

Procesni regulator a zpracovani zadané hodnoty otacek

QsP CINH PCTRL1
PCTRL1-SET3|
[I] PCTRLI-NMIN|
NSET1-NOUT
. propojeni hlavni a
PCTRL1-NADD "CTRH1-RFCL pridavné 23dané hodnoty m PCTRL1-QMIN|
icodtars} PCTRL1-SET3
co0ag of,
[C0220 |
N M PCTRL1-SET=ACT| |
0105
PCTRL1-ACT
PCTRL1-SET|
PCTRL1-ACT L
ol-coatzE)
PCTRL1-SET2
[Cots1 |
[C0412/4] o3 01 | | PCTRL1-NOUT
PCTRL1-SET1 : G023 ‘oont
PCTRL1-1-OFF
O—{coat0/18
PCTRL1-STOP
OHcoa 10721}
PCTRL1-OFF
O—Hcoator

PCTRL1-OUT

2

C0184

Obr. 14-2 Procesni regulator a zpracovani zadané hodnoty se standardnim 1/0
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14.1.1.3 Regulace motoru

MCTRL1-VOLT-ADD

o-HCoat2i8 MCTRLA1
MCTRLA1-PHI-ADD
O Co412/9
PCTRL1-SET3 1] JAuto-DcB o
C0135.814 s —
MCTRL1-DCB C0106 005G
CH-C0410715 > >1 — * MCTRL1-NOUT |
NSET1-RFG1-IN | _MCTRL1-RFG1=NOUT |
<
COTEE W{D
MCTRL1-IMAX
2,3,4 [D
0014 = -2-, -3-: Ulf-Fizeni
MCTRL1-MSET C0014 = -4-, -5-: vektorova regul; MCTRL1-NOUT+SLIP o
O—Co412/6 COE)47 | Vector-Control C0052]  MCTRL1-VOLT o
PCTRL1-NOUT: >3 PWM C0055] mcTRL1-DCVOLT |
U/f-
Imax charakeristiky \J MCTRL1-IMOT Lo
k { COQ56]  mcTRL1-MOUT |
: |_. I M MCTRL1-MACT | -
€0047 C0021[ C0011 C0018
S C0022[ C0014 C0144
coos7 C0023 [ C0015 C0148
C0077|C0035 C0079
C0078] C0036
C0088
0089
C0090

Obr. 14-3 Regulace motoru se standardnim 1/0
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14.1.2.2 Procesni regulator a zpracovani zadané hodnoty

Uprava Zadané hodnoty otacek
NSET1
NSET1-RFG1-STOP HIRe cwiccw QSP| | CINH
[H—C0410/5
NSET1-RFG1-0
O+
absolutni "
S-kfivka -
£ 480z X hlavni zidana hodnota
normovana
£100% (12C0011 blokované NSET1-RFG1
normované zadani Zadané hodnoty frekvence
NSET1-NOUT

[coi

hlavni zadana hodnota

NSET1-N1 €0046
®O—{Co4i2A

T

absolutni
24000 (2480Hz [0

1

normovana
NSET1-N2 C0244 £21 0£C0011
®0——{Coa1212
1

0
A
3 NSET1-RFG1-IN

NSET1-TI1/3

[CH—{C0410/27

NSET1-TI 2/3

O-—{C0410/28

Procesni regulator a zpracovani zadané hodnoty otacek

il PCTRL1

PCTRL1-FOLL1-0 QsP| |CINH =
O—-{C0410/25 PCTRL1-SET3 >

PCTRL1-NADD-OFF PCTRL1-FOLL1 -NMIN
C—{Co410/31 I\ =

PCTRL1-FOLL-OUT ||
NSET1-NOUT . "
propojeni hlavni a
PCTRL1-RFG1 pidavné Zadané hodnoty

PCTRL1-NADD
@O——[C0412/3

PCTRL1-SET3

C0235 0234 o1,
{C0238]
Il — PCTRL1-SET=ACT|

o 1
l PCTRL1-ACT

O
PCTRL1-SET Ie)
PCTRL1-PID-OUT o

PCTRL1-RFG2-0
-{C0470732]
PCTRL1-RFG2-Load |

O—-{C0470776

PCTRL1-ACT .
O+{-[coa12i5
PCTRL1-SET2
0412/4
PCTRL1-SET1

PCTRL1-LIM O

PCTRL1-NOUT

L1

inverzni
charakteristika

PCTRL1-I-OFF

HCo410/18

PCTRL1-STOP
C0410721
PCTRL1-OFF
[C0410/19]
PCTRL1-FADING
[C0410/29) pipojovani (docasné)
PCTRL1-INV-ON

A‘CO410/30
PCTRL1-OUT o)

P oo

Obr. 14-5 Regulator procesu a zpracovani zadané hodnoty s aplikaénim I/O
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14.1.2.3 Regulace motoru
MCTRL1-VOLT-ADD
o-Hcoxt2s MCTRLA1
MCTRLA-PHI-ADD
O-{C0412/9 }
PCTRL1-SET3 ] |AutocB o
C0135.814 0019 0107
MCTRL1-DCB C0106 C0050
+HC0410715 >1 — T MCTRL1-NOUT |
NSET1-REGI-IN m :IICTRL1-RFG1=NOUT o
C0185 ;VlCTRL1-MSET=MACT l 1o
J MCTRL1-IMAX
2,3,4 ED
C0014 = 2., -3-: Ulf-Fizeni
C0014 = -4-, -5-: vektorova regulace E
MCTRLI-MSET o+ MCTRL1-NOUT+SLIP |
O—H{Co412/6 ’ Vector-Control C0052]  mCTRL1-VOLT 5
[comT) PWM C0053
PCTRL1-NOUT - [CO%53] wmcTRL1-DCVOLT o
Imax | .charakteristiky MCTRL14MOT |
|_, K C0056] | MCTRLI-MOUT |
12,
cooar C0021[ C0011 C0018
N C0022| C0014 C0144
‘coos? C0023| C0015 C0148
C0077[C0035 C0079
C0078] C0036
C0088
C0089
C0090
[C0245] | [C0252) [C0z54]
oy Il yﬁ_ﬂ MCTRL1-MSET1=MOUT |
MCTRL1-MSET1 ) o
C0250 ;[
C0253 C0255
MCTRL1-MSET2 MCTRL1-MSET2=MOUT
C0251 ,IL — 0
Obr. 14-6 Regulace motoru s aplikacnim 1/O
Lenze BA8200VEC CZ 1.0 14-7
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Tabulka kodu

Priloha ="f‘1|
Tabulka kodu abc

Tip!

Tabulka kédU plati také pro regulator pohonu 8200 motec od verze pfistroje E82MV ... Vx1x!

e Kady jsou v tabulce sefazeny podle &isel a tvofi zakladni "pFirucku”.

o Neékteré funkce maji moznost pevného nebo volného konfigurovani. Doporucujeme "volnou
konfiguraci”, protoZe poskytuje optimalni flexibilitu pfi nastavovani parametra.

kodu.

e Udaje v tabulce kodii maji tento vyznam:

sloupec zkratka vyznam
kod Cxxxx kod Cxxxx e hodnota parametru v tomto kédu mdze byt v kazdé sadé
1 Subkod 1 kodu Cxxxx parametr(i definovéana rizné
5 SUDKGd 2 Kodu G e hodnota parametru se prebira ihned (ONLINE)
Cxxxx* hodnota parametru tohoto kédu je ve vSech sadach parametrd stejna
Cxxxx.l zménény parametr kodu se prebira po stisknuti
[Cxxxx] zménény parametr kodu se prebira po stisknuti , jestlize je regulator blokovan
(A) kod, subkéd nebo volbu Ize pouzit pfi provozu s aplikaénim 1/0
oznaceni oznaceni kodu
Lenze vyrobni nastaveni (hodnota pii dodani nebo po pfepsani vyrobnim nastaveni pomoci C0002)
> sloupec "DULEZITE” obsahuije dal$i informace
volba 1 {1 %} 99 | min. hodnota {velikost kroku / jednotka}  max. hodnota
DULEZITE - kratke, duleZité vysvétlivky
L0 strana x odkaz na podrobné vysvéleni
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
€0001.! [Volba zadavani 0- |-0- Zadévani zadané hodnoty pres AIN1 (X3/8 nebo  [e Pro C0001 =0... 3 plati: fizeni je vzdy ~ |Ed 7-19
zadané hodnoty X3/1U, X3/11). mozné provadét soucasné pfes svorky
(zpusob obsluhy) nebo z PC / z ovladaci jednotky (keypad).
o Zména C0001 se kopiruje do
-1- Zadani zadanych hodnot pres ovladaci jednotku prislusného subkédu C0412. Volna
(keypad) nebo parametrovy kanal sbérnicového konfigurace v C0412 nezméni C0001!
modulu AlF. e Jestlize byla provedena volna konfigurace
v C0412 (kontrola: C0005 = 255), nema
C0001 zadny vliv na C0412.
-2- Zadani zadanych hodnot pfes AIN1 (X3/8 nebo e (C0001 =3 musi byt nastaven pro
X3/1U, X3/11) zadavani Zadané hodnoty pies kanal dat
procesu shérnicového modulu AlF! Jinak
nebudou procesni data vyhodnocovana.
-3 Zadani zadanych hodnot pfes kanal procesnich | ® Sbérnicové moduly AIF jsou INTERBUS
dat sbémicového modulu AIF 2111, PROFIBUS-DP 2131, systémova
sbérnice (CAN) 2171/2172, LECOM
A/BILI 2102
Lenze BAB200VEC CZ 1.0 14-9
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kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
[C0002]* [PFenos sad -0- |-0- funkce provedena 0 7-52
parametrd Sady parametrii regulatoru pohonu
-1- vyrobni nastaveni = PAR1 Zvolenou sadu parametrd regulatoru pohonu
. vyrobni nastaveni = PAR2 prepsat plvodnim nastavenim z vyroby.
-3- vyrobni nastaveni = PAR3
-4- vyrobni nastaveni = PAR4
-10- keypad = PAR1 ... PAR4 V/$echny sady parametr( regulatoru pohonu
pfepsat daty z ovladaci jednotky (keypad).
-11- keypad = PAR1 Jednotlivou sadu parametrd regulatoru
12- keypad = PAR2 pohonu pfepsat daty z ovladaci jednotky
(keypad).
-13- keypad = PAR3
-14- keypad = PAR4
-20- PAR1 ... PAR4 = keypad V/$echny sady parametr( regulatoru pohonu
kopirovat do ovladaci jednotky (keypad).
Sady parametrd funkéniho modulu na FIF Neplati pro standardni 1/0 nebo Systembus
(CAN).
-31- vyrobni nastaveni = FPAR1 Zvolenou sadu parametr( funkéniho modulu
30- vyrobni nastaveni = FPAR2 prepsat plvodnim nastavenim z vyroby.
-33- vyrobni nastaveni = FPAR3
-34- vyrobni nastaveni = FPAR4
-40- keypad = FPAR1 ... FPAR4 V$echny sady parametrd funkéniho modulu
pfepsat daty z ovladaci jednotky (keypad).
-41- keypad = FPAR1 Jednotlivou sadu parametrd funkéniho
-42- keypad = FPAR2 modulu pfepsat daty z ovladaci jednotky
(keypad).
-43- keypad = FPAR3
-44- keypad = FPAR4
-50- FPAR1 ... FPAR4 = keypad V/$echny sady parametr( regulatoru pohonu
kopirovat do ovladaci jednotky (keypad).
Sady parametrd regulatoru pohonu + funkéniho modulu [ Neplati pro standardni I/0 nebo Systembus
na FIF (CAN).
Pii provozu s aplikacnim 1/0 prenaset
vzdy sady parametr(i regulatoru pohonu a
aplikacniho 1/0 spolecné!
-61- vyrobni nastaveni = PAR1 + FPAR1 Jednotlivé sady parametr( pfepsat plvodnim
-62- vyrobni nastaveni = PAR2 + FPAR2 nastavenim z vyroby.
-63- vyrobni nastaveni = PAR3 + FPAR3
-64- vyrobni nastaveni = PAR4 + FPAR4
-10- keypad = PAR1 ... PAR4 + FPAR1 ... FPAR4 VSechny sady parametrli pfepsat daty z
ovladaci jednotky (keypad).
-71- keypad = PAR1 + FPAR1 Jednotlivé sady parametr( pfepsat plvodnim
72- keypad = PAR2 + FPAR2 nastavenim z vyroby.
-73- keypad = PAR3 + FPAR3
-74- keypad = PAR4 + FPAR4
-80- PAR1 ... PAR4 + FPAR1 ... FPAR4 = keypad Vechny sady parametrd regulatoru pohonu
kopirovat do ovladaci jednotky (keypad).
C0003* [ Trvalé ulozeni -1- [-0- parametry neukladat do EEPROM ztrata dat po vypnuti sité
parametru -1- parametry ukladat vzdy do EEPROM o aktivni po kazdém zapnuti sité
o nejspou povoleny cyklické zmény pfes
sbérnicovy modul
C0004* | Sloupcovy indikator 56 mozné pouzit pro vSechna kédova mista ® po zapnuti sité ukazuje sloupcovy
56 = pomérmné zatiZeni piistroje (C0056) indikator zvolenou hodnotu v %
e rozsah-180 % ... +180 %
o na displeji zobrazen C0517/1

14-10
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Tabulka kodu abe
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0005_! | Pevna konfigurace -0- Zmény v C0005 se kopiruji do pfislusného | 7-34
analogovych subkodu C0412. Volna konfigurace v
vstupnich signald C0412 nastavi C0005 = 255!
-0- Zadana hodnota pro fizeni otaéek pres X3/8 nebo
X3/1U, X3/11
-1- Zadana hodnota pro fizeni otacek pfes X3/8 s
pfipo¢tenou Zadanou hodnotou pies frekvenéni
vstup X3/E1
-2- Zadana hodnota pro fizeni otaéek pres frekvenéni
vstup X3/E1 s pfipoCtenou Zadanou hodnotou pies
X3/8
-3- Z4dana hodnota pro fizeni otacek pres frekvencni
vstup X3/E1, omezeni momentu pFes X3/8
(regulace vykonu)
-4- Zadana hodnota pro regulaci otatek bez snimage | Je aktivni, jen kdyz C0014 = -5- (zadavani
pres X3/8, omezeni otacek pres C0011 tocivého momentu).
-5- zadana hodnota pro regulaci otaek bez snimace
pfes X3/8, omezeni otacek pres frekvenéni vstup
X3/E1
-6- regulovany provoz; zadana hodnota pfes X3/8 s
digitalni zpétnou vazbou X3/E1
-7- regulovany provoz; zadana hodnota pies
frekvenéni vstup X3/E1 s analogovou zpétnou
vazbou pies X3/8
-200- vSechny digitalni a analogové signaly pfichazejiz |C0410/x = 0 a C0412/x =0
funkéniho modulu INTERBUS nebo PROFIBUS
-255- v C0412 byla provedena volna konfigurace Pouze pro zobrazeni
C0005 neménit, protoZe by se mohlo ztratit
nastaveni v C0412.
C0007 J | Pevna konfigurace -0- E4 E3 E2 E1 L 7-41
digiainich vstupd 0- CW/CCW  DCB JOG2/3~ JOG1/3 |e Zmény v C0007 se kopiruji do
- CW/CCW PAR JOG23 JOG1/3 pfislusného subkédu C0410. Volna
R CWicew asP 106273 106173 [(;snsf_llgurace v C0410 nastavi C0007 =
-3- cwiccw PAR DCB JOG1/3 |q CW = otaceni vpravo
-4- cwiccw QSP PAR JOG1/3 o CCW =otaéeni vlevo
-5- cwiccw DCB TRIP-Set  JOG1/3 |e DCB = stejnosméma brzda
-6- Cw/CcCw PAR TRIP-Set JOG1/3 |e PAR =pfepnuti (PAR1 <> PAR2)
- CWICCW  PAR DCB  TRIP-Sef PAE] . LOW; PAkR2 = H,'g'j: oAR
X - Pislusna svorka musi byt v av
& cwiccw Qsp PAR TRIP-Set PAR2 obsazena fukci "PAR’.
-9 cwiccw Qsp TRIP Set  JOG1/3 - Konfigurace s "PAR” jsou povoleny jen
-10- CW/CCW  TRIP Set UP DOWN pii C0988 = -0-
11- CW/CCW DCB UP DOWN |® JOG1/3, JOG2/3 = volba pevnych
Zadanych hodnot
12 CWICCW _ PAR WP DOWN | 661; J0G1/3 = HIGH, JOG2/3 = LOW
13- cwiccw  Qsp up DOWN JOG2: JOG1/3 = LOW, JOG2/3 = HIGH
-14- CCW/QSP  CW/QSP DCB JOG1/3 JOG3: JOG1/3 = HIGH, JOG2/3 = HIGH
-15- CCW/QSP  CW/QSP PAR JOG1/3 |® QSP = Quickstop
-16- CCW/QSP CW/QSP  JOG2/3  JOG1/3 |® TRIP-Set=extemiporucha
A7 COWSP_CWQsP _ PAR __Dos |+ UPIDOWN = frkee molorotenciomelr
18- CCWIQSP__CWIQSP__ PAR __ TRIP-Get | * 1S Prepnull eniio @ Gaiioveno
-20- CCW/QSP CW/QSP  TRIP-Set  JOG1/3 procesniho regulatoru
-21- CCW/QSP  CW/QSP upP DOWN |e DFIN1-ON = digitalni frekvencni vstup 0
22- CCWIQSP CW/QSP  UP  Jocia | - '0kHz , ,
25 HRe _ Cwiccw  Up powN | ® PCTRLT-OFF =vypnuti procesniho
Lenze BAB200VEC CZ 1.0 14-11
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kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0007 I | Pevna konfigurace -0-  |-24- H/Re PAR upP DOWN |e Zména v C0007 se kopiruje do
(pokra€.) | digialnich vstupd 25- H/Re DCB uP DOWN pfisluSného subkédu C0410.Volna
konfigurace v C0410 nastavi v C0007 =
-26- HIRe JOG1/3 UP DOWN -255-]
-27- H/Re TRIP-Set UP DOWN |4 CW = otégeni vpravo
-28- JOG2/3 JOG1/3 PCL’;E"' DFIN1-ON e CCW = otadeni vlevo
- J0G23  DCB  PCRLT  DFINA-ON |® DCB=steinosmémd brzda
OFF e PAR = piepnuti (PAR1 <> PAR2)
-30- JOG2/3 QSP PCTRL14-  DFIN1-ON PAR1 = LOW; PAR2 = HIGH
OFF - Pfisludna svorka musi byt v PAR1 av
-31- DCB Qsp PC;';:;”' DFIN1-ON PAR2 obsazena fukci "PAR”.
— - Konfigurace s "PAR” jsou povoleny jen
-32- TRIP-Set  QSP PCTRL- DFINT-ON ofi C0988 = -0-
33- QSP PAR PCTRL11-  DFINT-ON |® JOG1/3, JOG2/3 = volba pevnych
OFF Zadanych hodnot
-34- CW/QSP CCW/QSP  PCTRLT4-  DFIN1-ON JOG1: JOG1/3 = HIGH, JOG2/3 = LOW
OFF JOG2: JOG1/3 = LOW, JOG2/3 = HIGH
-35- JOG2/3 JOG1/3 PAR DFIN1-ON JOG3: JOG1/3 = HIGH, JOG2/3 = HIGH
-36- DCB QSP PAR DFIN1-ON |® QSP = Quickstop
-37- JOG1/3 QSP PAR  DFINT-ON |® TRIP-Set = exteri porucha
_38- JOG1/3 PAR TRIP-Set DFINT-ON |® UP/DOWN = funkce motorpotenciometru
36- J0G23__J0GI/3 _ TRIP-SelDFINT-ON | * F/Re = piepnuti rucniho a dalkového
ovladani
-40- JOG1/3 QSP_ TRIP-Set DFINT-ON | pGTRL1-1-OFF = vypnuti slozky |
-41- JOG1/3 DCB TRIP-Set DFIN1-ON procesn[ho regu[a'toru
-42- QsP DCB TRIP-Set DFIN1-ON e DFIN1-ON = digitalni frekvenéni vstup 0
-43- CW/CCW  QSP  TRIP-Set DFINT-ON | - 10kHz
- P DOWN PAR DFINT-ON |® PCTRL1-OFF = vypnuti procesniho
1t
75 CWICCW _ QsP PAR  DFINTON| ooueom
-46- HIRe PAR QsP JOG1/3
-47- CW/QSP  CCW/QSP HIRe JOG1/3
-48- PCTRL1- OFF DCB PCL’;E"' DF|N1-ON
-49- PCTRL1-OFF  JOG1/3 QSP DFIN1-ON
-50- pcTRU-oFF  JOG1/3 PC(TJ';E-I- DFIN1-ON
-51- DCB PAR PCTRL1--  DFIN1-ON
OFF
-255- v C0412 byla provedena volna konfigurace pouze pro zobrazeni
C0007 neménit, protoZe by se mohlo ztratit
nastaveni v C0412.

14-12
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Tabulka kodu abe
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0008.! | Pevna konfigurace -1- Zmény v C0008 se kopiruji do C0415/1. 0 7-43
vystupu relé K1 Volna konfigurace v C0415/1 nastavi
(Relay) €0008 = 255!
-0- pfipravenost k provozu (DCTRL1-RDY)
-1- hlaSeni poruchy TRIP (DCTRL1-TRIP)
-2- motor bézi (DCTRL1-RUN)
-3- motor se otaci vpravo (DCTRL1-RUN-CW)
-4- motor se otaci vlevo (DCTRL1-RUN-CCW)
-5- vystupni frekvence = 0 (DCTRL1-NOUT=0)
-6- dosaZena zadana hodnota frekvence
(MCTRL-RFG1=NOUT)
-7- dosazen prah Qmin (PCTRL1-QMIN)
-8- dosazena mez lyax (MCTRL1-IMAX)
C0014 = -5-: dosaZena z&dana hodnota momentu
-9- piehtati (Simax -5 °C) (DCTRL1-OH-WARN)
-10- TRIP nebo Qui, nebo zablokovani impulst (IMP)
(DCTRL1-IMP)
11- vystraha PTC (DCTRL1-PTC-WARN)
-12- zdanlivy proud motoru < prahovy proud hlidani klinového femene
(DCTRL1-IMOT<ILIM) zdanlivy proud motoru = C0054
-13- zdanlivy proud motoru < prahovy proud a dosazen | Prahovy proud = C0156
prah Quin (DCTRLA-(IMOT<ILIM)-QMIN)
-14- zdanlivy proud motoru < prahovy proud a regulator
rozbéhu 1: vstup = vystup
(DCTRL1-(IMOT<ILIM)-RFG1=0)
-15- vystraha pfi vypadku faze motoru
(DCTRL1-LP1-WARN)
-16- dosazena minimalni vystpni frekvence
(PCTRL1-NMIN)
-255- v C0415/1 byla provedena volna konfigurace pouze pro zobrazeni
C0005 neménit, protoZe by se mohlo ztratit
nastaveni v C0412
C0009*  |Adresa pristroje 1 1 {1} 99 | Jen pro komunikaéni moduly na AIF:
LECOM-A (RS232), LECOM-A/BILI 2102,
PROFIBUS-DP 2131, Systembus (CAN)
2171/2172

C0010 | Minimalni vystupni 0.00 (0.00 {0.02 Hz} 480.00 |® C0010 nema Ucinek pfi bipolarnim 0 713

frekvence > 145Hz zadavani zadané hodnoty (-10V ... + 10
V)
e (0010 nema ucinek na AIN2

C0011 [Maximalni vystupni | 50.00 [7.50 {0.02 Hz} 480.00 | > rozsah nastaveni otacek 1 : 6 pro
frekvence > 87THz pfevodovkové motory Lenze: pfi

provozu s pfevodovkovymi motory Lenze
bezpodmine¢né nastavit..

C0012 | Doba rozbéhu 5.00 {0.00 {0.02 s} 1300.00 |vztazen ke zméné frekvence 0 Hz ... C0011 | EXl 7-15
hlavni Zadané e dodatecna zadana hodnota=> C0220
hodnoty o doby rozbéhu, aktivovatelné digitalnimi

signaly=> C0101

C0013 | Doba dobéhu hlavni | 5.00 [0.00 {0.02 s} 1300.00 | vztazen ke zméné frekvence C0011 ... 0 Hz
zadané hodnoty e dodate¢na zadana hodnota= C0221

o doby obéhu, aktivovatelné digitalnimi
signaly= C0103
Lenze BAB200VEC CZ 1.0 14-13
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abe Tabulka kodu
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0014_l | Druh provozu -2- |-2- fizeni podle charakteristiky U/f, U ~ Linearni charakteristika s konstantnim 0 7-2
zvysenim U.nin
-3 Fizeni podle charakteristiky U/f, U ~ f2 Kvadraticka charakteristika s konstantnim
zvysenim U.in
-4- vektorova regulace Pfi prvnim zvoleni identifikovat parametry
-5- Regulace togivého momentu bez snimace, s motoru pomoci CO148. .
omezenim otadek Jinak neni uvedeni do provozu mozné.
e Zadana hodnota toCivého momentu pfes
C0412/6
e omezeni otacek Zadanou hodnotou 1
(NSET1-N1) kdyz je obsazen C0412/1, jinak
maximalni frekvenci (C0011)
C0015 [Jmenovita 50.00 |(7.50 {0.02 Hz} 960.00 | Nastaveni plati pro vSechna pfipustna sitova |LEJ 7-4
frekvence U/f napéti.
C0016 | Zvyseni Unin -> 0.00 {0.2 %} 40.0 [ > zavisi na pfistroji L 7-5
Nastaveni plati pro v§echna pfipustna sitova
napéti.
C0017 | Prah odezvy pro 0.00 {0.00 {0.02 Hz} 480.00 | Vztahuje se k Zadané hodnoté.
min
C0018_! | Spinaci frekvence -2- |-0- 2 kHz o 77
-1- 4 kHz
-2- 8 kHz
-3- 16 kHz
C0019 | Prah aktivovani 0.10 {0.00 {0.02 Hz} 480.00 | DCB= stejnosmérna brzda o 717
Auto-DCB 0.00 s = Auto-DCB neni aktivni
C0021 | Kompenzace skluzu | 0.0 [-50.0 {0.1 %} 50.0 L 7-6
C0022 | Mez |max motoricky 150 |30 {1 %} 150 o 7-14
€0023 [Mez lnax 150 |30 {1 %} 150 [C0023 = 30 %: funkce neni aktivni, kdyZ
generatoricky C0014 = -2-, -3-

C0026* | Offset analogového 0.0 {-200.0 {0.1 %} 200.0 | @ nastaveni pro X3/8 nebo X3/1U, X3/1I A 7-20
vstupu 1 e horni mez rozsahu Zadanych hodnot z
(AINTOFFSET) C0034 odpovida 100 %

e (0026 a C0413/1 jsou stejné

C0027* |Zesileni 100.0 [-1500.0 {0.1 %} 1500.0 | @ nastaveni pro X3/8 nebo X3/1U, X3/1I
analogového vstupu e 100.0 % = zesileni 1
1 (AIN1-GAIN) o inversni zadavani Zadanych hodnot

pomoci zaporného zesileni a zaporného
offsetu
o (0027 a C0414/1 jsou stejné
C0034* | |Rozsah zadavani -0-  |-0- 0..5V/0..10V/0..20 mA e Davat pozor na polohu prepinacl A 7-20
Zadanych hodnot KR 4. 20 mA funkéniho modulu!
(s)t(%?gfrd"' o 2 A0V +10V . 00230‘:) :0'2* e
3 4 .. 20 mA s hlidanim prerudeni vedeni B nema tcine
(TRIP Sd5, kdyz | < 4 mA)
-4- ... -13- rezervovano
C0034* | |Rozsah zadavani Davat pozor na polohu jumperd funkéniho 0y 720
(A) Zadanych hodnot bloku!
aplikacni 1/0
11 X3/1U, X3/1l 0-  |-0- napéti unipolarné 0...5V/0...10V
2 [X3/2U, X3/21 -1- napéti bipolaré -10 V ... +10 V Minimalini vystupni frekvence (C0010) nema
Ucinek.
-2- proud 0 ... 20 mA
-3- proud 4 ... 20 mA
-4- proud 4 ... 20 mA s hlidanim pferudeni vedeni TRIP Sd5 pfi | <4 mA
14-14 BA8200VEC CZ 1.0 Lenze
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Tabulka koédu abe
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
€0035* | |Volba DCB 0- |-0- zadani brzdného napéti pfes C0036 o717
-1- zadani brzdného proudu pfes C0036
C0036 |Napéti / proud DCB [—> 0 {0.02 %} 150 % |- zavisi na pfistroji
o vztahuje se k My, Iy
o Nastaveni plati pro v8echna pfipustna
sitova napéti.
C0037 {JOG1 20.00 (-480.00 {0.02 Hz} 480.00 | JOG = pevna frekvence I 7-26
C0038 [JOG2 30.00 |(-480.00 {0.02 Hz} 480.00
C0039 [JOG3 40.00 |(-480.00 {0.02 Hz} 480.00
C0040" I | Blokovani -0- regulator zablokovan (CINH) Povoleni funkce regulatoru je mozné, jen
regulétoru -1- funkce regulatoru povolena (CINH) kdyz X3/28 = HIGH.
C0043* ] [ TRIP-Reset -0- neni aktudini poruchovy stav Aktivni poruchovy stav vynulovat pomoci
-1- je aktivovan poruchovy stav C0043 = 0.
C0044* | Zadana hodnota 2 -480.00 {0.02 Hz} 480.00 | @ zadavani, kdyz C0412/2 = FIXED-FREE
(NSET1-N2) o indikace, kdyz C0412/2 # FIXED-FREE
C0046* | Zadana hodnota 1 -480.00 {0.02 Hz} 480.00 | @ zadavani, kdyz C0412/1 = FIXED-FREE
(NSET1-N1) o indikace, kdyz C0412/1 # FIXED-FREE
C0047* | Zadana hodnota 0 {%} 400 |V druhu provozu "regulace otacek bez
nebo mezni snimace” (C0014 = 5):
hodnotat togivého vztazen ke jmenovitému momentu motoru, uréeném pfi o zadani zadané hodnoty momentu, kdyz
momentu identifikaci parametrii motoru C0412/6 = FIXED-FREE
(MCTRL1-MSET) e .
o indikace Zadané hodnoty momentu, kdyz
C0412/6 # FIXED-FREE
V druhu provozu *fizeni podle charakteristiky
U/’ nebo "vektorova regulace " (C0014 = 2,
3,4):
o indikace mezni hodnoty momentu, kdyZ
C0412/6 # FIXED-FREE
o funkce neni aktivni (C0047 = 400), kdyZz
C0412/6 = FIXED-FREE
C0049* [ Dodate¢na zadana -480.00 {Hz} 480.00 | @ zadavanim kdyz C0412/3 =0
hodnota o indikace, kdyz C0412/3 #0
C0050* |Vystupni frekvence -480.00 {Hz} 480.00 | Jen indikace: vystupni frekvence bez
(MCTRL1-NOUT) kompenzace skluzu
C0051* |Vystupni frekvence -480.00 {Hz} 480.00 | Pfi provozu bez procesniho regulatoru o 7-32
s kompenzaci (C0238 = 2):
skluzu e jen indikace: vystupni frekvence s
(MCTRL1-NOUT kompenzaci skluzu
+SLIP) nebo (MCTRL1-NOUT+SLIP)
skutecna hodnota Pfi provozu s procesnim regulatorem (C0238
procesniho =0,1):
regulatoru o zadavani, kdyz C0412/5 = FIXED-FREE
o indikace, kdyz # -
(PCTRL1-ACT) indikace, kdyz C0412/5 # FIXED-FREE
C0052* [Napéti motoru 0 v} 1000 | jen indikace
(MCTRL1-VOLT)
C0053* [ Napéti meziobvodu 0 v} 1000 | jen indikace
(MCTRL1-DCVOLT
)
C0054* | Zdanlivy proud 0 {A} 400 |jen indikace
motoru
(MCTRL1-IMOT)
C0056* | pomémé vyuziti -255 {%} 255 |jen indikace
pistroje
(MCTRL1-MOUT)
C0061* [ Teplota chladice 0 {°C} 255 |jen indikace
Regulator pohonu nastavi TRIP "OH”, kdyz
teplota chladi¢e > +85 °C.
Lenze BAB200VEC CZ 1.0 14-15
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abe Tabulka kodu
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0070 |Zesileni procesniho | 1.00 [0.00 {0.01} 300.00 |0.00 = slozka P neni aktivni 0 7-29
regulatoru
C0071 | Integracni 100 (10 {1} 9999 (9999 = slozka | neni aktivni
konstanta
procesniho
regulatoru
C0072 |Derivacni slozka 0.0 (0.0 {0.1} 5.0 10.0 = sloZka D neni aktivni
procesniho
regulatoru
C0074 |Vliv procesniho 0.0 0.0 {0.1 %} 100.0
regulatoru
C0077* |Zesileni regulatoru 0.25 {0.00 {0.01} 16.00 {0.00 = slozka P neni aktivni o 7-33
|max
C0078* | Integraéni 65 |12 {1 ms} 9990 | 9990 = slozka | neni aktivni
konstanta
regulatoru lax
C0079 | Tlumeni kolisani > 0 {1} 80 | > zavisi na pfistroji o 7-7
otacek
C0084 | Odpor statoru 0.000 |0.000 {0.001 @} 64.000 I 7-28
motoru
C0087 | Jmenovité otacky 1390 |300 {1 rpm} 16000
motoru
€0088 |Jmenovity proud > 0.0 {0.1 A} 480.0 | > zAvisi na pfistroji
motoru 0.0 ... 2.0 x jmenovity vystupni proud
regulatoru pohonu
C0089 [Jmenovita 50 |10 {1Hz} 960
frekvence motoru
C0090 |Jmenovité napéti > 50 {1V} 500 | > zavisi na pfistroji
motoru
C0091 |cos ¢ > 0.40 {0.1} 1.0 | > zavisi na pfistroji
motoru
C0092 | Indukénost statoru 0.0 (0.0 {0.1 mH} 2000.0
motoru
C0093* | Typ pristroje XXXy jen indikace
e xxx = Udaj vykonu podle typového klice
(napf. 551 = 550 W)
o y = tida napéti (2= 240 V, 4 = 400 V)
C0094* [Uzivatelské heslo 0 {1} 9999 |0 = bez ochrany heslem L 6-6
1...9999 = povolen pfistup jen do nabidky
user-menu
C0099* | Verze software X.y jen indikace
X = hlavni stav, y = index
C0101 |Doby rozbéhu
(A) hlavni Zadané
hodnoty
1(C0012 5.00 |0.00 {0.02 s} 1300.00 | Binarni kédovani zdrojl digitalnich signald v
2 [T 1 250 C0410/27 a C0410/28 urcuje aktivni dvojici
3T, 2 0.50 eastl
4T3 10.00
C0103 |Doby dobéhu hlavni C0410/27C0410/28 aktiv
(A) Z4dané hodnoty Low Low C0012; C0013
1 [co013 5.00 [0.00 {0.02 s} 1300.00 ['(')?/:I" h?(\;/:l_l pr ; ; pf ;
2 [T 1 2.50 ir s if
HIGH HIGH Tir 3; s 3
3(Tp2 0.50 ir it
4T3 10.00
C0105 | Cas dob&hu QSP 5.00 |0.00 {0.02 s} 1300.00 | QSP = Quickstop J 7-16

14-16 BAS200VEC CZ 1.0 Lenze
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Tabulka kodu abc

kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0106 |Doba zastaveni 0.50 |0.00 {0.01 s} 999.00 | Doba zastaveni, kdyz DCB byla sepnuta 0 717
Auto-DCB poklesem pod C0019.
0.00 s = Auto-DCB neni aktivni
999.00s =
C0107 |Doba zastaveni 999.00 (1.00 {0.01 s} 999.00 | Doba zastaveni, kdyz DCB byla spusténa ze |3 7-17
DCB svorky nebo fidicim slovem.
999.00 s = ©
C0108* | Zesileni 128 |0 {1} 255 | standardni 1/0: C0108 a C0420 jsou stejné | L 7-35
analogového aplikaéni 1/0: C0108 a C0420/1 jsou stejné
vystupu X3/62
(AOUT1-GAIN)
C0109* | Offset analogového | 0.00 |-10.00 {0.01V} 10.00 |standardni I/O: C0109 a C0422 jsou stejné
vystupu aplikacni 1/0: C0109 a C0422/1 jsou stejné
(AOUT1-OFFSET)
Lenze BA8200VEC CZ 1.0 14-17
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Tabulka kodu

kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0111l | Analogovy vystup 1 vystup analogovych signal na svorku Zmény C0111 se kopiruji do C0419/1. 0 7-35
Provedeni volné konfigurace v C0419/1
nastavi C0111 = -255-!
0- |-0- vystupni frekvence (MCTRL1-NOUT+SLIP) 6 V/12 mA = C0011
-1- pomémé vytizeni pfistroje (MCTRL1-MOUT) 3 VI6 mA = jmenovity proud motoru pfi
vektorové regulaci (C0014 = 4), jinak
jmenovity ¢inny proud ménice (Cinny proud /
C0091)
-2- zdanlivy proud motoru (MCTRL1-IMOT) 3 V/6 mA = jmenovity proud ménice
-3- napéti meziobvodu (MCTRL1-DCVOLT) 6 V/12mA =DC 1000 V (sit 400 V)
6 V/12 mA =DC 380 V (sit 240 V)
-4- vykon motoru 3 V/6 mA = jmenovity vykon motoru
-5- napéti motoru (MCTRL1-VOLT) 4.8 V/9.6 mA = jmenovité napéti motoru
-6- 1/ vystupni frekvence (1/C0050) 2 VI4 mA = C0050 = 0.4 x C0011
(MCTRL1-1/NOUT)
-7- vystupni frekvence uvniti nastavenych mezi 0 VIO mA/4 mA = f = f, (C0010)
(NSET1-C0010...C0011) 6 V12 mA = = frgy (C0011)
-8- provoz s procesnim regulatorem (C0238 =0, 1): |6 V/12 mA = C0011
skute¢na hodnota procesniho regulatoru
(PCTRL1-ACT)
provoz bez procesniho regulatoru (C0238 = 2):
vystupni frekvence bez skluzu (MCTRL1-NOUT)
-9- pfipravenost k provozu (DCTRL1-RDY) Volby -9- ... -25- odpovidaji digitalnim
-10- poruchové hiageni TRIP (DCTRL1-TRIP) funkeim reléového vystupu K1 (C0008) nebo
P n 1321 (DCTRLI-RUN digitalniho vystupu A1 (C0117):
-11- motor se ofdi ( -RUN) LOW = 0V/0 mA/4 mA
-12- motor se otaCi / doprava (DCTRL1-RUN-CW) HIGH= 10 V/20 mA
-13- motor se otaci / doleva (DCTRL1-RUN-CCW)
-14- vystupni frekvence = 0 (DCTRL1-NOUT=0)
-16- dosaZena z&dana hodnota frekvence
(MCTRL1-RFG1=NOUT)
-16- dosazen prah Qmin (PCTRL1-QMIN)
-17- dosazena mez lyax (MCTRL1-IMAX)
C0014 = -5-: dosaZena z&dana hodnota momentu
-18- prehtati (Simax - 5 °C) (DCTRL1OHWARN)
-19- aktivni TRIP, nebo Qpi,, nebo blokovani impulst
(IMP) (DCTRL1-TRIP-QMIN-IMP)
-20- vystraha PTC (DCTRL1-PTC-WARN)
21- zdanlivy proud motoru < prahovy proud Hlidani klinového femene
(DCTRL1-IMOT<ILIM) zdanlivy proud motoru = C0054
-22- zdanlivy proud motoru < prahovy proud a dosazen | Prahovy proud = C0156
prahQpin (DCTRLA-(IMOT<ILIM)-QMIN)
-23- zdanlivy proud motoru < prahovy proud a regulace
rozbéhu 1: vstup = vystup
(DCTRLA-(IMOT<ILIM)-RFG-1=0)
-24- vystraha vypadku faze motoru
(DCTRL1-LP1-WARN)
-25- dosazena minimaini frekvence (PCTRL1-NMIN)
-255- v C0419/1 byla provedena volna konfigurace jen indikace
neménit C0111, protoZe se tim mize ztratit
nastaveni v C0419/1
C0114 |Invertovani trovné -0- E6 E5 E4 E3 E2 E1 |e binarni hodnota &isla vybéru uréuje vzor
digitalnich vstupu 25 24 28 22 21 20 pro Grovné vstupl
0- 0 0 0 0 0 0 - 0: Ex neni invertovan (aktivni v HIGH)
- 1: Ex je invertovan (aktivni v LOW)
-1- 0 0 0 0 0 1
> n n n n p n e (C0114 a C0411 jsou stejné
il e ES5, E6 jen aplikacni 1/0
-3- 0 0 0 0 1 1
-63- 1 1 1 1 1 1

14-18 BAS200VEC CZ 1.0 Lenze
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Vé o
Tabulka koédu abe
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0117 I | Pevna konfigurace -0- Volba v C0117 se kopiruje do C0415/1. 0 7-43
digitalniho vystupu Volna konfigurace v C0415/2 nastavi
A1 (DIGOUT1) C0117 = -255-!
-0- ... -16- viz C0008
-255- v C0415/2 byla provedena volna konfigurace jen indikace
neménit C0117, protoZe se tim mize ztratit
nastaveni v C0415/2
C0119. | Konfigurace vstupu 0-  |-0- vstup PTC neni aktivni  ZzjiSténi zemniho zkratu | zjisténi zemniho zkratu deaktivovat, kdyZ 0 7-48
PTC / Zjisténi -1- vstup PTC je aktivni aktivni vypina bez pficiny,
zemniho zkratu provede se TRIP
-2- vstup PTC je aktivni,
dojde k vystraze
-3- vstup PTC neni aktivni, ~ zjisténi zemniho zkratu
-4- vstup PTC je aktivni, neni aktivni
provede se TRIP
-5- vstup PTC je aktivni,
dojde k vystraze
C0120 | Vypnuti podle 12t 0 0 {1 %} 200 | C0120 = 0: vypnuti 12t neni aktivni A 7-47
C0125* 1 [Rychlost pfenosu 0-  |-0- 9600 Baud jen pro LECOM-A (RS232)
LECOM ER 4800 Baud
-2- 2400 Baud
-3- 1200 Baud
-4- 19200 Baud
C0126* | | Chovani pii chybé v -2- |-0- neprovede se TRIP pfi pferu$eni komunikace v jen pfi provozu po sbérnici
komunikaci kanalu procesnich dat AIF funkéni moduly na FIF
FIFneprovede se TRIP pfi pferuSeni komunikace |aplikaéni I/O, INTERBUS, PROFIBUS-DP,
mezi regulatorem pohonu a funkénim modulem na | Systembus (CAN), LECOM-B (RS485)
FIF
-1- TRIP (CEO) pfi pferuSeni komunikace v kanalu
procesnich dat AIF
neprovede se TRIP pfi pferuseni komunikace mezi
regulatorem pohonu a funkénim modulem na FIF
-2- Neprovede se TRIP pfi pferuSeni komunikace v
kanaluprocesnich dat AIF
TRIP (CES5) pfi preru$eni komunikace mezi
regulatorem pohonu a funkénim modulem na FIF
-3- TRIP (CEO) pfi pferu$eni komunikace v kanalu
procesnich dat AIF
TRIP (CES5) pfi preru$eni komunikace mezi
regulatorem pohonu a funkénim modulem na FIF
C0127_l | Volba zadavani -0-  |-0- zadavani Zadané hodnoty absolutné v Hz pies
Zadané hodnoty C0046 neboprocesni kanal
-1- zadavani Zadané hodnoty normované pres C0141
(0... 100 %) nebo procesni kanal
(16384 = C0011)

Lenze
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Tabulka kodu

kod

moznosti nastaveni

(20

oznaceni

Lenze [volba

DULEZITE

C0135"

Ridici slovo
regulatoru pohonu
(kanal parametr()

bit

obsazeni

o Rizeni regulatoru pohonu pres kanl
parametrd. Nejdulezitéjsi fidici pokyny
jsou sestaveny do bitovych pfikazu.

e (0135 nelze ménit z ovladaci jednotky
(keypad)

10

00
01
10
11

JOG1, JOG2, JOG3 nebo C0046 (NSET1-JOG1/3,
NSET1-JOG2/3)

aktivni C0046
aktivni JOG1 (C0037

aktivni JOG3 (C0039

)
aktivni JOG2 (C0038)
)
i

aktudini smér otaceni (DCTRL1-CW/CCW)
neinvertovan
invertovan

Quickstop (DCTRL1-QSP)
neni aktivni
je aktivni

zastavit regulator rozbéhu (NSET1-RFG1-STOP)
neni aktivni
je aktivni

vstup regulace rozbéhu = 0 (NSET1-RFG1-0)
neni aktivni
je aktivni (dobéh na C0013)

RFG1 = hlavni Zadana hodnota regulace
rozbéhu

funkce UP motorpotenciometru (MPOT1-UP)
neni aktivni
je aktivni

funkce DOWN motorpotenciometru
(MPOT1-DOWN)

neni aktivni

je aktivni

rezervovano

blokovani regulatoru (DCTRL1-CINH)
funkce regulatoru povolena
regulator zablokovan

TRIP-Set (DCTRL1-TRIP-SET)

nastavi v regulatoru stav "externi porucha”
(EEr, €. 91 LECOM) (L1 8-3)

TRIP-Reset (DCTRL1-TRIP-RESET)
zména urovné vyvola TRIP-Reset

13[12

00
01
10
11

pfepnuti sad parametrd (DCTRL1-PAR2/4,
DCTRL1-PAR3/4)

PAR1

PAR2

PAR3

PAR4

stejnosmérna brzda (MTCRL1-DCB)
neni aktivni
je aktivni

rezervovano

C0138*

Zé4dané hodnota
procesniho
regulatoru 1
(PCTRL1-SET1)

-480.00

{0.02 Hz} 480.00

o zadavani, kdyz C0412/4 = FIXED-FREE
o indikace, kdyz C0412/4 # FIXED-FREE

0y 7-31

C0140*

Aditivni zadana
hodnota frekvence
(NSET1-NADD)

-480.00

{0.02 Hz} 480.00

o zadani pres funkci jednotky keypad
nebo pres kanal parametrd

o hodnota je uloZena trvale a piicita se k
hlavni Zadané hodnoté

C0141*

Normovana zadana
hodnota

-100.00

{0.01 %} 100.00

ma Ucinek, kdyz C0127 = 1
vztahuje se k C0011

14-20
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Vé o
Tabulka koédu abe
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0142_ [Podminky spusténi -1- |-0- automatické spusténi blokovano spusténi po zméné trovné LOW-HIGH na 0 79
synchronizace na otacky neni aktivni X3/28
-1- automatické spusténi, kdyz X3/28 = HIGH
synchronizace na otacky neni aktivni
-2- automatické spusténi blokovano spusténi po zméné Urovné LOW-HIGH na
synchronizace na otacky je aktivni X3/28
-3- automatické spusténi, kdyz X3/28 = HIGH
synchronizace na otacky je aktivni
C0143*| |Volba zplsobu 0-  |-0- max. vystupni frekvence (C0011) ... 0 Hz otacky motoru se hledaji v udaném rozsahu
synchronizace -1- posledni vystupni frekvence ... 0 Hz
-2- pfipojeni Zadané hodnoty frekvence po povoleni funkce regulatoru se pfipoji
(NSET1-NOUT) pfisludna hodnota
-3 pfipojeni skute¢né hodnoty (C0412/5) procesniho
regulatoru (PCTRL1-ACT)
C0144 I | Snizeni spinaci -1- [-0- bez snizeni spinaci frekvence o 7-7
frekvence -1- automatické snizeni spinaci frekvence pfi Oy - 5
°C
C0145* | | Zdroj zadané 0- |-0- celkova zadana hodnota (PCTRL1-SET3) hlavni Zadana hodnota + dodatecna zadana |4 7-31
hodnoty procesniho hodnota
regulétoru - C0181 (PCTRLI-SET2)
-2- C0412/4 (PCTRL1-SET1)
[C0148]* [Identifikace 0-  |-0- identifikace neni aktivni ® je nutné spravné zadat C0087, C0088, I 7-28
parametrd motoru €0089, C0090, C0091
e méfi se odpor statoru motoru (C0084)
e vypodita se jmenovita frekvence U/f
(C0015), skluz (C0021) a indukénost
— statoru.
- spusténi identifikace o identifikace trva asi 30 s
e Kdyz je identifikace ukonéena,
— sviti zelena LED na regulatoru pohonu
- segment na ovladaci jednotce
(keypad) nebo v GDC je aktivni.

Lenze

BA8200VEC Cz 1.0
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abe Tabulka kodu
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0150" | Stavové slovo 1 bit obsazeni o Dotaz na stav regulatoru pohonu pfes
regullétoru pohor}u 0 Znézoméni C0417/1 !(anél parametrd. Nejdﬁlgiitéjéi informace
(kandl parametrd) 1 blokovani impulst (DCTRLI-IMP) Isou sestaveny do bitového vzoru.
. , - o nékteré bity Ize volné propajit s internimi
0 povoler’n prq vykonpve vystup}/ digitalnimi signaly
1 blokovani vykonovych vystupd o Konfigurace v C0417
2 znazornéni C0417/3
3 znazornéni C0417/4
4 znazornéni C0417/5
5 znazornéni C0417/6
6 vystupni frekvence = 0 (DCTRL1-NOUT=0)
0 nepravda
1 pravda
7 blokovani regulatoru (DCTRL1-CINH)
0 povoleni funkce regulatoru
1 regulator zablokovan
11]10|9]8 verze pfistroje
0000 inicializace pfistroje
0001 zablokovani zapnuti
0011 provoz je zablokovan
0100 synchronizace na otacky je aktivni
0101 stejnosmérna brzda je aktivni
0110 provoz je povolen
0111 hl&Seni je aktivni
1000 _stav poruchy je aktivni
12 vystraha pehrati (DCTRL1-OH-WARN)
0 bez vystrahy
1 Ddosazena teplota ~ 5°C
13 prepéti meziobvodu (DCTRL1-OV)
0 bez prepéti
1 prepéti
14 znazormneéni C0417/15
15 znazornéni C0417/16
C0151" | Stavové slovo 2 bit obsazeni e bity Ize volné propojit s internimi
regulétoru pohonu — digitalnimi signaly
(kanal parametr() 0..15  znazornéni C0418/1 ... C0418/16 o konfigurace v C0418
C0156* | Prahovy proud 0 0 {1 %} 150
C0161* [ Aktualni porucha zobrazeni obsahu paméti historie poruch I 8-1
C0162* | Posledni porucha o keypa;\j: tfimistnd alfanumericka znacka | EQl 8-
oo - poruchy
co163 E;fggﬁ;'ed”' e obsluzny modul 9371BB: &islo poruchy
LECOM
C0164* | Treti pfedchozi
porucha
C0168* | Aktualni porucha
C0170. |Konfigurace 0- |-0- TRIP-Reset vypnutim sité, @&Dzména trovné na |e TRIP-Reset pres funkéni modul nebo J 85
TRIP-Reset LOW na X3/28, pfes funkéni modul nebo komunikacni modul pomoci C0043,
komunikaéni modul C0410/12 nebo C0135 bit 11.
- jako -0- a k tomu Auto-TRIP-Reset o Auto-TRIP-Reset vynuluje automaticky
-2- TRIP-Reset vypnutim sité, pfes funkéni modul \(/:s(;c7h1ny poruchy po uplynuti Easu v
nebo komunikaéni modul '
-3- TRIP-Reset vypnutim sité
C0171 | Prodleva pro 0.00 {0.00 {0.01 s} 60.00
Auto-TRIP-Reset
14-22 BA8200VEC CZ 1.0 Lenze
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Tabulka koédu abe
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
[CO174]* [Prah sepnuti 100 |78 {1 %)} 110 [Neni aktivni u 8200 motec a regulatorti o0 11-2
brzdného doporugené nastaveni pohonu 8200 vector 240 V (pevny prah
tranzistoru U Co174 U sepnuti).
sit DC 100 % = pré :
[3/PE AC xxx V] (%] [V DC] ® 100% = préh sepnuti DC 780V
380 78 608 e 110 % = brzdny tranzistor je odpojen
400 80 624 e Upg = prah sepnuti ve V DC
415 83 647 e doporucené nastaveni respektuje max
440 88 686 prepéti v siti 10 %.
460 92 718
480 96 749
500 100 780
C0178* |Provozni hodiny celkova doba CINH = HIGH {h} jen indikace
C0179* | Hodiny pfipojeni na celkova doba zapnuti sité {h} jen indikace
sit
C0181* | Zadana hodnota 0.00 |-480.00 {0.02 Hz} 480.00 o 7-31
procesniho
regulatoru 2
(PCTRL1-SET2)
C0182* |integraéni konstanta [ 0.00 |0.00 {0.01 s} 50.00 @ C0182 = 0.00: regulator rozbéhu pracuje  |Ld 7-15
pro rampy S linedrné
e (0182 > 0.00: regulator rozbéhu pracuje
podle kfivky S (plynule, bez raz()
C0183* | Diagnostika 0 bez poruchy jen indikace
102 TRIP aktivni
104 aktivni hlaseni "prepéti (OL)" nebo "podpéti (LU)”
142 zablokovani impulst
151 je aktivni Quickstop
161 je aktivni stejnosméma brzda
250 je aktivni vystraha
C0184* | Prahova frekvence 0.0 0.0 {0.1 Hz} 25.0 | e pfi vystupni frekvenci < C0184 se odpoji LA 7-31
PCTRL1-I-OFF slozka | v procesnim regulatoru
o 0.0 Hz = funkce neni aktivni
C0185* | Spinaci okno pfi 0 0 {1 %} 80 [ CO0415/x = 4 a C0415/x = 5 jsou aktivni
"dosazeni Zadané uvnitf okna, které se prostira kolem
hodnoty frekvence NSET1-RFG1-IN
(CO415/x =4)"a o okno pii C0185 = 0%:
NSET1-RFG1-I=O( +0,5 % vztazenych k C0011
C0415/x = 5) e okno pfi C0185 > 0%:
+ C0185 vztazeno k NSET1-RFG1-IN
C0189* |Vystupni signal -480.00 {0.02 Hz} 480.00 |jen indikace
(A) regulatoru dobéhu regulator dobéhu = PCTRL1-FOLL1
(PCTRL1-FOLL1-O
um)
C0190*  |Propojeni hlavni a -1- |-0- X+0 matematické spojeni hlavni (NSET1-NOUT) a
(A) dodatecné zadané KR X+Y dodate¢né Zadané hodnoty (PCTRL1-NADD)
hodnoty X XY X=NSET1-NOUT
(PCTRL1-ARITH1) Y = PCTRL1-NADD
-3- XxY
-4- XY
-5- XI(1-Y)
C0191 |Doba rozbéhu 5.00 |0.00 {0.02 s} 1300.00 | vztazeno ke zméné 0 Hz ... C0011
(A) vle¢ného regulatoru
C0192 |Doba dobéhu 5.00 |0.00 {0.02 s} 1300.00 | vztazeno ke zméné C0011 ... 0 Hz
(A) vle¢ného regulatoru
C0193 | Reset vle¢ného 5.00 {0.00 {0.02 s} 1300.00 | vztazeno ke zméné C0011 ... 0 Hz
(A) regulatoru vle€nym regulatorem sjizdét na "0”
C0194 |Dolni prah -200.00 |-200.00 {0.01 %} 200.00 | vztazeno k C0011
(A) aktivovani vie¢ného Kdyz dojde k poklesu pod C0194:
regulatoru vleény regulator "dobihd” podle C0191 nebo
C0192 ve sméru -C0011.
Lenze BAB200VEC CZ 1.0 14-23
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kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0195 [Horni prah 200.00 (-200.00 {0.01 %} 200.00 | vztazeno k C0011
(A) aktivovani vie¢ného Kdyz je prekrocen C0195:
regulatoru vleény regulator "dobihd” podle C0191 nebo
C0192 ve sméru +C0011.
C0196* | Aktivovani 0- |-0- Auto-DCB je aktivni, kdyz PCTRL1-SET3 < C0019 o717
AutoDCB - Auto-DCB je aktivni kdyz PCTRL1-SET3 < C0019
a NSET1-RFG1-IN < C0019
C0200* | Vyrobni znacka jen indikace na PC
software (EKZ)
C0201* | Datum vytvofeni jen indikace na PC
software
C0202* |Vyrobni znacka jen indikace na ovladaci jednotce (keypad)
software (EKZ)
1 vystup na keypad jako fetézec ve 4 Eastech
po 4 znacich
4
C0220* | Doba rozbéhu pro 5.00 |0.00 {0.02 s} 1300.00 | hlavni Zadana hodnota = C0012 0y 715
dodate¢nou
Zadanou hodnotu
(PCTRL1-NADD)
C0221* | Doba dobéhu 5.00 |0.00 {0.02 s} 1300.00 | hlavni Zadana hodnota = C0013
dodate¢né Zadané
hodnoty
(PCTRL1-NADD)
C0225 | Doba rozbéhu 0.00 (0.00 {0.02 s} 1300.00 | regulace rozbéhu pro Zadanou hodnotu
(A) Zadané hodnoty regulatoru procesu = PCTRL1-RFG2
procesniho
regulatoru
(PCTRL1-SET1)
C0226 |Doba rozbéhu 0.00 |0.00 {0.02 s} 1300.00
(A) Zadané hodnoty
procesniho
regulatoru
(PCTRL1-SET1)
C0228 | Doba pfipojovani 0.000 |0.000 {0.001 s} 32.000 [0.000 = vystup procesniho regulatoru je
(A) procesniho predavan bez postupného pfipojovani (fading)
regulatoru (fading)
C0229 |Doba odpojovani 0.000 |0.000 {0.001 s} 32.000 |0.000 = funkce “Fading-off’ vypnuta (C0241)
(A) procesniho
regulatoru (fading
off)
C0230 | Dolni mez vystupu | -100.00 [-200.00 {0.01 %} 200.00 | asymetrické omezeni vystupu procesniho
(A) procesniho regulatou je vztazeno k C0011
regulatoru e pfi poklesu pod C0230 nebo pfi prekroceni
C0231:
C0231 | Horni mfez vystupu 100.00 (-200.00 {0.01 %} 200.00 — vystupni signal PCTRL1-LIM = HIGH
A) proc?’snlho po uplynuti Gasu v C0233
reguiatoru o nastavit C0231 > C0230
C0232 | Offset inverzni 0.00 [-200.0 {0.1 %} 200.0 | vztahuje se k C0011
(A) charakteristiky
procesniho
regulatoru
C0233* | Zpozdéni 0.000 |0.000 {0.001 s} 65.000 | "odstranéni odskoku” digitalniho vystupniho
(A) PCTRL1-LIM=HIGH signalu PCTRL1-LIM (pfekroceny meze
vystupu procesniho regulatoru)
e nastavi PCTRL1-LIM = HIGH, kdyz po
nastaveném Case jesté plati:
- pokles pod C0230 nebo piekroceni
C0231
e prechod HIGH => LOW bez zpozdéni
14-24 BA8200VEC CZ 1.0 Lenze
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kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0234* | Zpozdéni 0.000 |0.000 {0.001 s} 65.000 | "odstranéni odskoku” digitalniho vystupniho
(A) PCTRL1-SET=ACT signalu PCTRL1-SET=ACT (Z&dana hodnota
procesniho regulatoru = skute¢na hodnota
procesniho regulatoru)
e nastavi PCTRL1-SET=ACT = HIGH, kdyz
po nastaveném Case jesté plati:
- rozdil PCTRL1-SET a PCTRL1-ACT je
uvnitf mezi pro aktivovani C0235
e prechod HIGH => LOW bez zpozdéni
C0235* | Prah rozdilu 0.00 |0.00 {0.01 Hz} 480.00 | prah aktivovani digitalniho vystupniho signalu
(A) PCTRL1-SET=ACT PCTRL1-SET=ACT (zadana hodnota
procesniho regulatoru = skute¢na hodnota
procesniho regulatoru)
e kdyz je rozdil PCTRL1-SET a
PCTRL1-ACT v rozmezi C0235:
— PCTRL1-SET=ACT = HIGH po uplynuti
¢asu v C0234
C0236 | Doba rozbéhu pro 0.00 {0.00 {0.02 s} 1300.00 | vztahuje se k C0011
(A) omezeni frekvence omezeni frekvence zdola = C0239
zdola
C0238_] | Pfednastaveni 2-  |-0- bez prednastaveni (jen procesni regulator) procesni regulator ma plny vliv o 7-31
frekvence -1- prednastaveni (celkova zadana hodnota + procesni regulator ma omezeny vliv
procesni regulator)
-2- bez pfednastaveni (jen celkova Zadana hodnota) | procesni regulator nema zadny vliv (neni
aktivni)
celkova zadana hodnota (PCTRL1-SET3) =
hlavni Zadana hodnota + dodate¢na zadana
hodnota
C0239 | Omezeni frekvence | -480.00 [-480.00 {0.02 Hz} 480.00 | Nezavisle na zadané hodnoté zasadné o 7413
zdola nepoklesne frekvence pod tuto hodnotu.
C0240.! | Invertovani vystupu -0- |-0- neinvertovan Nastavit digitaini signal PCTRL1-INV-ON
(A) proceniho (invertovat vystup procesniho regulatoru) pres
regulatoru . - ovladaci jednotku (keypad) / PC nebo
(PCTRL1-INV-ON) - invertovan kanalem parametrd.
(kanal parametr()
Lenze BAB200VEC CZ 1.0 14-25
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C0241_l | Postupné 0- |-0- postupné piipojovani procesniho regulatoru Nastavit digitalni signal PCTRL1-FADING
(A) pfipojovani / (postupné pfipojovani / odpojovani
odpojovani procesniho regulatoru) pres ovladaci jednotku
procesniho - — - - (keypad) / PC nebo pfes kanal parametrd.
requlatoru -1- procesni regulator postupné odpojovat
(PCTRL1-FADING)
(kanal parametr()
C0242_1 | Aktivace inverzniho -0- |[-0- normalni fizeni skuteéna hodnota stoupa=> vystupni
(A) fizeni procesniho frekvence stoupa
regulatory -1- inverzni fizeni skuteéna hodnota stoupa=> vystupni
frekvence klesa
C0243_l | Deaktivovat 0- |-0- PCTRL1-NADD je aktivni Nastavit digitalni signal PCTRL1-NADD-OFF
(A) dodate¢nou (deaktivovani dodatecné Zadané hodnoty)
Zadanou hodnotu pfes ovladaci jednotku (keypad) / PC nebo
(PCTRL1-NADD-O - PCTRL1-NADD neni aktivni kanal parametrd.
FF) (kanal
parametr()
C0244_l | Odmocnina -0- |[-0- neni aktivni
(A) skutecné hodnoty - fr e — Interni postub YVoodty:
i + /| PCTRL1-ACT | POSIUP Vypoctu:
procesniho ! 1. ulozit znaménko PCTRL1-ACT
regulatoru . P
2. provést odmocnéni Cisla
3. vysledek nasobit znaménkem

14-26
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kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0245* ] [Volba srovnavaci 0- |-0- MCTRL1-MSET (C0412/6 nebo C0047) volba srovnavaci hodnoty pro nastaveni
(A) hodnoty digitalniho vystupniho signalu MSET1=MACT
MSET1=MACT (prah togivého momentu 1 = skuteéna
hodnota to¢ivého momentu)
o kdyZ je rozdil MCTRL1-MSET1 a
- hodnota v C0250 MCTRL1-MACT nebo C0250 v mezich
C0252:
— MSET1=MACT = HIGH po uplynuti
¢asu v C0254
C0250* |Prah toCivého 0.0 {-200.0 {0.1 %} 200.0 | vztahuje se ke jmenovitému momentu motoru
(A) momentu 1
(MCTRL1-MSET1)
C0251* |Prah toCivého 0.0 {-200.0 {0.1 %} 200.0 | vztahuje se ke jmenovitému momentu motoru
(A) momentu 2 srovnavaci hodnota pro nastaveni digitainiho
(MCTRL1-MSET2) vystupniho signalu MSET2=MACT (prah
toCivého momentu 2 = skutetna hodnota
toCivého momentu)
o kdyZ je rozdil MCTRL1-MSET2 a
MCTRL1-MACT v mezich C0252:
— MSET2=MACT = HIGH po uplynuti
¢asu v C0255
C0252* |Prah rozdilu pro 0.0 (0.0 {0.1 %} 100.0
(A)  |MSET1=MACT
C0253* | Prah rozdilu pro 0.0 0.0 {0.1 %} 100.0
(A)  |MSET2=MACT
C0254* | Zpozdéni 0.000 |0.000 {0.001 s} 65.000 | "odstranéni odskoku” digitalniho vystupniho
(A) MSET1=MACTen signalu MSET1=MACT
prah tocivého e nastavi MSET1=MACT = HIGH, kdyz po
momentu™> nastaveném Case jesté plati:
- rozdil MCTRL1-MSET1 a
MCTRL1-MACT nebo C0250 je v
rozmezi prahu aktivace v C0252
e prechod HIGH= LOW bez zpozdéni
C0255* | Zpozdéni 0.000 |0.000 {0.001 s} 65.000 | "odstranéni odskoku” digitalniho vystupniho
(A) MSET2=MACT signalu MSET2=MACT
e nastavi MSET2=MACT = HIGH, kdyZ po
nastaveném Case jesté plati:
- rozdil MCTRL1-MSET2 a
MCTRL1-MACT je v rozmezi prahu
aktivace v C0252
e prechod HIGH= LOW bez zpozdéni
C0265* | | Konfigurace -3~ |[-0- vychozi hodnota = power off e vychozi hodnota: vystupni frekvence, na  [Ed 7-25
motorpotenciometru _ _ kterou se najede pfi zapnuti sité a
-1- vychozi hodnota = C0010 aktivovaném motorpotenciometru podle
7 hozl Fod - ¢asu Tir (C0012):
- vyehozi hodnota = — "power off’ = skutetna hodnota pFi
-3- vychozi hodnota = power off vypnuti site.
QSP, kdyz UPIDOWN = LOW — "C0010”: minimalni vystupni frekvence
' z C0010
-4- vychozi hodnota = C0010 - 0" = vystupni frekvence 0 Hz
QSP, kdyz UP/DOWN = LOW e (0265 = -3-, -4-, -5-:
— - QSP snizuje Zadanou hodnotu
-5 vychozi hodnota = 0 motorpotenciometru podle rampy QSP
QSP, kdyz UP/DOWN = LOW (C0105)
C0304 | Servisni kddy Zmény smi provadét jen servis Lenze!
C0309
Lenze BAB200VEC CZ 1.0 14-27
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C0350% | |Adresa uzlu 1 1 {1} 63 |zména ma Gcinek az po pfikazu o 9-7
Systembus "Reset-Node”
C0351* ] [Rychlost prenosu -0- |-0- 500 kbit/s zména ma ucinek az po pfikazu
Systembus KR 250 kbit/s "Reset-Node”
-2- 125 kbit/s
-3- 50 kbit/s
-4- nepodporovano
-5- 20 kbit/s
C0352* ] |Konfigurace 0- |-0- Slave zména ma Ucinek aZ po pfikazu 0 97
Ucastnikd "Reset-Node”
Systembus -1- Master
C0353* | | Zdroj adresy zdroj adresy pro kanaly procesnich dat 0 97
Systembus Systembus
1 [CAN1 (Sync) 0- |-0- C0350 je zdroj ma Gcinek jen pfi fizeni Sync (C0360 = 1)
2 [CAN2 0- [-1- C0354 je zdroj
3 |CAN1 (Cas) -0- ma Gcinek pii fizeni udalosti nebo pfi
¢asovém fizeni (C0360 = 0)
C0354* | | Selektivni adresa 0 {1} 513 |jednotlivé adresovani objektt procesnich dat | EH 9-9
Systembus na Systembus
1 [ CAN-IN1 (Sync) 129 ma Ucinek jen pfi fizeni Sync (C0360 = 1)
2 | CAN-OUT1 (Sync) 1
3 [CAN-IN2 257
4 [CAN-OUT2 258
5 | CAN-IN1 (Cas) 385 ma ucinek jen pfi fizeni udalosti nebo
6 [ CAN-OUT1 ((':as) 386 Casovém Fizeni (C0360 = 0)
C0355* | |Identifikator 0 {1} 2047 |jen pro indikaci
Systembus
1 |CAN-IN1 identifikator CAN1 pfi fizeni Sync (C0360 = 1)
2 [CAN-OUT1
3 [CAN-IN2
4 [CAN-OUT2
5 | CAN-IN1 Identifikator CAN1 pii fizeni udalosti nebo pfi
6 |CAN-OUT1 ¢asovém fizeni (C0360 = 0)
C0356* | |Nastaveni Gasu £ 9-8
Systembus
1 | boot up 3000 |0 {1 ms} 65000 | nutné pro skupinu CAN bez Ucastnika Master
2 | Doba cyklu 0 0a C0360 = 0: pfedavani procesnich dat s
CAN-OUT2 fizenim udalosti
> (0 und C0360 = 1: cyklické predavani
procesnich dat
3 [Doba cyklu 0 0 = pfedavani procesich dat s fizenim
CAN-OUT1 udélosti
> 0 = cyklické predavani procesnich dat
4 | CAN delay 20 doba vy&kavani do za¢atku cyklického
vysilani po zavedeni (boot-up)
C0357* | | Doba hlidani 0 9-8
Systembus
1 [CAN-IN1 (Sync) 0 0 {1 ms} 65000 | platné pfi C0360 = 1
2 [CAN-IN2 0
3 | CAN-IN1 (Cas) 0 platné pfi C0360 = 0
C0358* | |Reset-Node 0-  |-0- bez funkce provést reset uzlovych bodd Systembus J 9-8
-1- reset Systembus
C0359* | |Provozni stav -0- Operational jen indikace
Systembus -1- Pre-Operational
-2- Warning
-3- Bus-Off
14-28 BA8200VEC CZ 1.0 Lenze



Priloha
Tabulka kodu

kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0360* | |Rizeni kanalu -1- |-0- fizeni udalosti nebo ¢asové
procesnich dat —
CAN1 -1- fizeni Sync
C0370* | Aktivovani -0- deaktivovano
dalkoveho -1-..-63-  aktivuje pislunou adresu CAN -1-=CAN - adresa 1
nastaveni -63- = CAN - adresa 63
parametrl — —
-255- Systembus (CAN) neni pouzit jen indikace
C0372* | Identifikace -0- bez funkéniho modulu jen indikace
funkéniho modulu - standardni 1/0
-2- Systembus (CAN)
-6- aplikaéni 1/0, LECOM-B (RS485), INTERBUS
nebo PROFIBUS
-10- bez platné identifikace
C0395* I | Vstupni procesni bit 0..15  Fidici slovo regulatoru pohonu (zobrazené na jen pro provoz po sbérnici
data LONGWORD C0135) vyslani fidiciho slova a hlavni zadané
bit16..31 Zadana hodnota 1 (NSET1-N1) (zobrazené na hodnoty v jednom telegramu k regulatoru
C0046) pohonu
C0396* I | Vystupni procesni bit 0...15  stavové slovo 1 regulatoru pohonu jen pro provoz po sbérnici
data LONGWORD (zobrazeni z C0150) Steni stavového slova a vystupni frekvence v
bit16..31 vystupni frekvence (MCTRL1-NOUT) jednom telegramu z regulétoru pohonu

(zobrazeni z C0050)

Lenze

BA8200VEC Cz 1.0

14-29
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kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0410_l | Volna konfigurace propojeni externich zdroju signalu s internimi e Volba v C0007 se kopiruje do 0 7-41
digitalnich digitalnimi signaly prFislusného subkédu C0410. Zména v
vstupnich signall digitalni zdroje signalu €0410 nastavi C0007 = -255-!
1 |NSET1-JOG1/3 1 0 neobsazeno (FIXED-FREE) volba pevnych Zadanych
255 hodnot aktivni
C0410/1 C0410/2 C0046
2 |NSET1-JOG2/3 2 1.6 digitaini vstupy X3/E1 ... X3/E6 (DIGINT ... 6) LOwW LOW JOG1
X3/E1 (1) ... X3/E6 (6) HIGH Low JOG2
E5, E6 jen s aplikacnim I/O LOW HIGH JOG3
HIGH HIGH
3 [DCTRL1-CW/CCW 4 CW = otaceni vpravo LOW
CCW = otaceni vlevo HIGH
4 [DCTRL1-QSP 255 [10...25 fidici slovo AIF (AIF-CTRL) Quickstop
5 [NSET1-RFG1-STO | 255 bit 0 (10) ... bit 15 (25) zastavit fizeni rozbéhu hlavni Zadané
p hodnoty
6 |NSET1-RFG1-0 255 |30..45 CAN-IN1.W1 vstup fizeni rozbéhu hlavni zadané hodnoty
bit 0 (30) ... bit 15 (45) nastavit na "0”
7 |MPOT1-UP 255 funkce motorpotenciometru
8 [MPOT1-DOWN 255 150..65 CAN-INT.W2
9 [rezervovano 255 bit 0 (50) ... bit 15 (65)
10 | DCTRL1-CINH 255 blokovani regulatoru (aktivni v LOW)
11 [DCTRL1-TRIP-SET 255 |70..85 CAN-IN2.W1 externi porucha
12 [DCTRLA-TRIP-RES | 255 bit 0 (70) ... bit 15 (85) zrugeni poruchového stavu
ET
13 [DCTRL1-PAR2/4 255 [90...105 CAN-IN2.W2 pfepnuti sady parametr(
bit 0 (90) ... bit 15 (105) (jen pfi C0988 = 0)
14 | DCTRL1-PAR3/4 255 C0410113  C0410/14 aktivni
LOW LOW PAR1
HIGH LOwW PAR2
LOW HIGH PAR3
HIGH HIGH PAR4
15 [MCTRL1-DCB 3 200 piifazeni bitd Fidicich slov FIF (FIF-CTRL1, stejnosmérna brzda
16 (A) | PCTRL1-RFG2- 255 FIF-CTRL2) z funkéniho modulu INTERBUS nebo [ iooient skutetné hodnoty procesnino
LOADI PROFIBUS-DP (viz také C0005) requlétoru (PCTRL1-ACT) na Fizeni rozbghu
procesniho regulatoru (PCTRL1-RFG2)
17 [DCTRL1-H/Re 255 pfepnuti ruéni / dalkové obsluhy
18 | PCTRL1-I-OFF 255 vypnuti sloZky | v procesnim regultoru
19 | PCTRL1-OFF 255 procesni regulator vypnout
20 |rezervovano 255
21 |PCTRL1-STOP 255 procesni regulator zastavit ("zmrazit”
hodnotu)
22 |DCTRL1-CW/QSP 255 prepinani sméru otaceni se zajiSténim proti
23 [DCTRL1-CCW/QSP | 255 preruseni vedeni
24 |DFIN1-ON 255 digitalni frekvenéni vstup 0 ... 10 kHz/ 0 ...
100 kHz (pouze volba 0 nebo 1)
14-30 BAB200VEC CZ 1.0 Lenze
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Tabulka koédu abe
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
25 (A) [PCTRL1-FOLL1-0 255 vleCnym regulatorem sjet po resetové rampé
C0193 na"0”
26 (A) | rezervovano 255
27 (A) [NSET1-TI1/3 255 pfipojeni dob rozbéhu
28 (A) [NSET1-TI2/3 255 C0410/27 C0410/28 aktivni
Low Low C0012; C0013
HIGH LOW Tie 1; Tig 1
LOW HIGH Tie 2; Tie 2
HIGH HIGH Tir 3 Ty 3
29 (A) |[PCTRL1-FADING 255 postupné piipojeni (LOW)/ a odpojeni (HIGH)
vystupu procesniho regultoru
30 (A) [PCTRL1-INV-ON 255 invertovani vystupu procesniho regulatoru
31 (A) |[PCTRL1-NADD-OF 255 vypnuti dodate¢né zadané hodnoty
F
32 (A) |[PCTRL1-RFG2-0 255 vstup Fizeni rozbéhu procesniho regulatoru
vést po rampé C0226 na 0"
C0411 | Invertovani trovné -0- E6 E5 E4 E3 E2 E1 |e binarni hodnota &isla vybéru uréuje vzor
digitalnich vstupl 25 24 23 22 21 20 Grovni vstupd:
E1..E6 0- 0 0 0 0 0 0 - 0: Ex neni invertovan (aktivni v HIGH)
- 1: Ex je invertovan (aktivni v LOW)
-1- 0 0 0 0 0 1 ) o
5 0 0 n n p n e (C0114 a C0411 jsou stejné
Bl e E5, E6 pouze s aplikatnim I/0
-3- 0 0 0 0 1 1
-63- 1 1 1 1 1 1
C0412_! | Volna konfigurace o ) ) o Volby v C0001, C0005, C0007 jsou 0y 7-34
analogovych propojent externlch ana[ogquch zdroji signéli's | kopirovany do pfislusného subkédu
vstupnich signall internimi analogovymi signaly C0412. Zména v C0412 nastavi C0001 =
analogové zdroje signalu -255-, C0005 = -255-, C0007 = -255!

1 | Zadan4 hodnota 1 1 0 neobsazeno (FIXED-FREE) aktivni bud NSET1-N1 nebo NSET1-N2
(NSET1IN1) 255 pfepnuti pomoci C0410/17

2 |Zadana hodnota 2 1 1 X3/8 nebo X3/1U, X3/11 (AIN1-OUT)

(NSET1-N2)

3 [Dodate¢na zadana 255 |2 frekvenéni vstup (DFIN1-OUT) piicita se k NSET1-N1, NSET1-N2, hodnotam
hodnota (nepfehlédnout C0410/24, C0425, C0426, C0427) [JOG a funkci ovladaci jednotky
(PCTRL1-NADD) (keypad)

4 | Zadana hodnota 1 255 |3 motorpotenciometr (MPOT1-OUT)
procesniho 4 X3/2U, X3/21 (AIN2-OUT, jen s aplikacnim 1/0)
regulatoru
(PCTRL1-SET1)

5 | Skuteéna hodnota 255 (5.9 vstupni signal = konstantné 0 (FIXEDO)
procesniho
regulatoru
(PCTRL1-ACT)

6 |Zadana hodnota 255 (10 vstupni slovo 1 AIF (AIF-IN.W1) Respektovat C0014! Skute¢na hodnota
nebo mezni 11 vstupni slovo 2 AIF (AIF-IN.W2) momentu neni nutn.
hodnota tocivého (ie vyhodnocovano jen kdyz C0001 =31) 16384 = 100 % zadané hodnoty momentu
momentu Podminky pfi zadavani pfes svorky (C0412/6
(MCTRL1-MSET) =1, 2 nebo 4): zesileni analogového vstupu

je nastaveno na:
C0414/x, C0426 = 32768/C0011 [%)]

7 |Rezervovano 255 [20..23  CAN-IN1.W1 .. W4

slovo 1 (20) ... slovo 4 (23)

8 [MCTRL1-VOLT-AD 255 [30..33 CAN-IN2.W1 ... W4 Jen pro speciélni aplikace. Zména mozna po
D slovo 1 (24) ... slovo 4 (27) dohodé s firmou Lenze!

9 |MCTRL1-PHI-ADD 255 |200 Pfifazeni po slovech signald z funkéniho modulu

INTERBUS nebo PROFIBUS (viz také C0005).
Lenze BAB200VEC CZ 1.0 14-31
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kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0413* | Offset analogovych horni mez rozsahu Zadanych hodnot z C0034 | EX 7-20
vstupl odpovida 100 %
1 |AIN1-OFFSET 0.0 |-200.0 {0.1 %} 200.0 | nastaveni pro X3/8 nebo X3/1U, X3/1I
C0413/1 a C0026 jsou stejna
2 [AIN2-OFFSET 0.0 nastaveni pro X3/2U, X3/2|
(jen s aplikacnim 1/0)
C0414* |Zesileni o 100.0 % = zesileni 1
analogovych vstupl ® inverzni zadavani zadané hodnoty
zapornym zesilenim a zapornym offsetem
1 [AIN1-GAIN 100.0 |-1500.0 {0.1 %} 1500.0 | nastaveni pro X3/8 nebo X3/1U, X3/1l
C0414/1 a C0027 jsou stejna
2 [AIN2-GAIN 100.0 nastaveni pro X3/2U, X3/2|
(jen s aplikaénim 1/0)
14-32 BA8200VEC CzZ 1.0 Lenze
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Tabulka koédu abe
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0415_! | Volna konfigurace vystup digitalnich signali na svorky e Volba v C0008 se kopiruje do C0415/1. [ 7-43
digitalnich vystupl Zména v C0415/1 nastavi C0008 = -255-!
1 [vystup relé K1 25 0 neobsazeno (FIXED-FREE) e Volba v C0117 se kopiruje do C0415/2.
(RELAY) 255 Zména v C0415/2 nastavi C0117 = -255-!
1 aktivni PAR-BO (DCTRL1-PAR-B0) o CO415/3 pouze s aplikacnim I/0
2 aktivni zablokovani impulsd (DCTRL1-IMP)
2 | Digitalni vystup 16 |3 dosazena mez lyax (MCTRL1-IMAX)
X3/A1 (DIGOUT1) (C0014 = -5-: dosazena zadana hodnota to¢ivého
momentu)
4 dosaZena z&dana hodnota frekvence
(MCTRL1-RFG1=NOUT)
3 |Digitélni vystup 255 |5 fizeni rozbé&hu 1: vstup = vystup RFG1 = fizeni rozbéhu hlavni Zadané
X3/A2 (DIGOUT2) (NSET1-RFG1-1=0) hodnoty
6 dosazen prah Qui, (PCTRL1-QMIN) aktivni  PAR-B1 PAR-BO
7 vystupni frekvence = 0 (DCTRL1-NOUT=0) PAR1 LOW  LOW
o . i PAR2 LOW  HIGH
8 aktivni zablokovani regulatoru (DCTRL1-CINH) PAR3 HIGH LOW
9..12 rezervovano PAR4 HIGH HIGH
13 piehfati (Omax - 5 °C) (DOCTRL1-OH-WARN)
14 prepéti na meziobvodu (DCTRL1-0V)
15 otaéeni vlevo (DCTRL1-CCW)
16 pfipravenost k provozu (DCTRL1-RDY)
17 aktivni PAR-B1 (DCTRL1-PAR-B1)
18 aktivni TRIP nebo Qpin nebo zablokovani impulst
(IMP) (DCTRLA1-TRIP-QMIN-IMP)
19 vystraha PTC (DCTRL1-PTC-WARN)
20 zdanlivy proud motoru < prahovy proud hlidani klinového femene
(DCTRL1-IMOT<ILIM) zdanlivy proud motoru = C0054
21 zdanlivy proud motoru < prahovy proud a dosazen | Prahovy proud = C0156
préh Qmn (DOCTRL1-(IMOT<ILIM)-QMIN
22 zdanlivy proud motoru < prahovy proud a fizeni
rozb&hu 1: vstup = vystup
(DCTRLA-(IMOT<ILIM)-RFG-I1=0)
23 vystraha pii vypadku faze (DCTRL1-LP1-WARN)
24 dosazena minimaini vystupni frekvence
(PCTRL1-NMIN)
25 poruchové hlaseni TRIP (DCTRL1-TRIP)
26 motor béZi (DCTRL1-RUN)
27 motor se otaci doprava (DCTRL1-RUN-CW)
28 motor se otaci doleva (DCTRL1-RUN-CCW)
29 vstup regulatoru procesu = vystupu regulatoru
procesu (PCTRL1-SET=ACT)
30 rezervovano
31 zdanlivy proud motoru > prahovy proud a fizeni hlidani pfetizeni
rozbéhu 1: vstup = vystup zdanlivy proud motoru = C0054
(DCTRL1-(|MOT>|L|M)-RFG-|=0) prahovy proud =C0156
32...37  X3/E1... X3/E6, X3/E1 (32) ... X3/E6 (37) digitalni vstupni svorky
Lenze BAB200VEC CZ 1.0 14-33
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kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0415_l | Volna konfigurace vystup digitalnich signali na svorky 0 7-43
(pokrac.) |digitalnich vystupd 40..55  fidici slovo AIF (AIF-CTRL) Bity vstupnich slov decentralizované datové
bit 0 (40) ... bit 15 (55) sbérnice
60..75  CAN-IN1.W1 nebo FIF-IN.W1 pevné pfifazené bity AIF-CTRL:
bit 0 (60) ... bit 15 (75) bit 3: QSP
80...95 QAN—IN1 W2 .nebo FIF-IN.W2 E:I Z&):C'II";II-'P—SET
bit 0 (80) ... bit 15 (95) bit 11- TRIP-RESET
100...115  CAN-IN2.W1, bit 0 (100) ... bit 15 (115)
120...135 CAN-IN2.W2, bit 0 (120) ... bit 15 (135)
140...172  provozni stav - aplikacni 1/0 aktivni jen pfi provozu s aplikacnim 1/0
140 dosazen prah momentu 1
(MSET1=MACT)
141 dosazen prah momentu 2
(MSET2=MACT)
142 dosaZzeno omezeni vystupu
procesniho regulatoru (PCTRL1-LIM)
143 ... 172 rezervovano
C0416l | Invertovani Grovné 0 X3/A2 X3/A1 relé K1 e (: vystup neni invertovany (aktivni v
digitalnich vystupt 0- 0 0 0 HIGH)
1 0 0 y e 1: vystup je invertovany (aktivni v LOW)
7 0 1 0 e X3/A2 jen aplikacni I/0
-3- 0 1 1
-4- 1 0 0
-5- 1 0 1
-6- 1 1 0
-7- 1 1 1
14-34 BAB200VEC CZ 1.0 Lenze



Priloha

Tabulka kodu abc

kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0417* I | Volna konfigurace e pfifazeni je zobrazeno na L 7-46
regulatoru pohonu - - stavové slovo 1 regulatoru pohonu
provozni stav (1) vystup digitalnich signalt na sbérnici (C0150)
1 |bit0 1 |digitalni zdroje signalu jako C0415 — stavové slovo AIF (AIF-STAT)
2 [bit 1 2 - stavové slovo 1 FIF (FIF-OUT.W1)
BN - stavové slovo 1 v objektu 1 CAN
3 bit 2 3 (CAN-OUT1.W1)
4 |hit3 4 - Pfi provozu s komunikaénimi moduly
5 |bit 4 5 INTERBUS 2111, PROFIBUS-DP 2131
6 bit5 6 nebo LECOM-A/B/LI 2102 jsou na AIF
! pevné pfifazeny. Zmény nejsou mozné!:
7 |bit6 7 >
> Pfi provozu s funkénimi moduly Systembus
8 |bit 7 8 (CAN), INTERBUS, PROFIBUS-DP na FIF
> jsou vSechny bity volné konfigurovatelné.
9 |bit 8 9 111101918 verze pfistroje
> 0000 inicializovani pfistroje
10 | bit 9 10 0001 blokovani zapnutl’
N 0011 provoz zablokovan
TRITE T 0100 synchronizace na otacky je aktivni
! N 0101 stejnosmérna brzda je aktivni
0110 provoz je povolen
12 {bit 11 12 0111 hlageni je aktivni
> 1000 stav poruchy je aktivni
13 | bit 12 13
9
14 |bit 13 14
9
15 | bit 14 15
16 |bit 15 16
C0418* |Volna konfigurace vystup digitalnich signall na sbérnici e Pfifazeni je zobrazeno na L 7-46
provozniho stavu - stavové slovo 2 regulatoru pohonu
regulatoru pohonu (C0151)
2 — FIF- vystupni slovo 2 (FIF-OUT.W2)
1|bit0 255 |digitalni zdroje signalu jako v C0415 — vystupni slovo 1 v CAN objekt 2
(CAN-OUT2.W1)
16 bt 15 255 e V/Sechny bity jsou volné konfigurovatelné.
Lenze BAB200VEC CZ 1.0 14-35
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Tabulka kodu

kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0419* ] [Volna konfigurace vystup analogovych signald na svorku o Volba v C0111 je kopirovana do 0y 7-35
analogovych C0419/1. Zména C0419/1 nastavi C0111
vystupl = 255!
o (C0419/2, C0419/3 jsou aktivni jen pii
provozu s aplikaénim 1/O
analogovy zdroj signalu e DFOUT1:0... 10 kHz
11X3/62 (AOUT1-IN) 0 0 vystupni frekvence (MCTRL1-NOUT+SLIP) 6 V/12 mA/5.85 kHz = C0011
2 | X3/63 (AOUT2-IN) 2 1 pomémé vyuziti pfistroje (MCTRL1-MOUT) 3 VI6 mA/2.925 kHz = jmenovity moment
motoru pfi vektorové regulaci (C0014 = 4),
jinak jmenovity ¢inny proud (Einny proud /
C0091)
3 | X3/A4 (DFOUT1-IN) 3 2 zdanlivy proud motoru (MCTRL1-IMOT) 3 VI6 mA/2.925 kHz = jmenovity proud
ménice
3 napéti meziobvodu (MCTRL1-DCVOLT) 6 V/12 mA/5.85 kHz =DC 1000 V (sit 400 V)
6 V/12 mA/5.85 kHz = DC 380 V (sit 240 V)
4 vykon motoru 3 V/I6 mA/2.925 kHz = jmenovity vykon
motoru
5 napéti motoru (MCTRL1-VOLT) 4.8 V/9.6 mA/4.68 kHz = jmenovité napéti
motoru
6 1/vystupni frekvence (1/C0050) 2 VI4 mA/1.95 kHz = C0050 = 0.4 x C0011
(MCTRL1-1/NOUT)
7 vystupni frekvence uvniti nastavenych mezi 0 V/0 mA/4 mA/0 kHz =f = fri, (C0010)
(NSET1-C0010...C0011) 6 V/12 MA/5.85 kHz = f = fa (C0011)
8 provoz s procesnim regulatorem (C0238 =0, 1): |6 V/12 mA/5.85 kHz = C0011
skute¢na hodnota procesniho regulatoru
(PCTRL1-ACT)
provoz bez procesniho regulatoru (C0238 = 2):
vystupni frekvence bez skluzu (MCTRL1-NOUT)
9 pfipravenost k provozu (DCTRL1-RDY) volby -9- ... -25- odpovidaji digitalnim funkcim
10 oruchové hiaseni TRIP (DCTRL1-TRIP reléového vystupu K1 (C0008) nebo
1 P n 3¢ (DCTRLY (RUN ) digitalniho vystupu A1 (C0117):
molor se otéCi ( -RUN) LOW = 0V/O mA/4 mA/ O kHz
12 motor se ot4Ci / doprava (DCTRL1-RUN-CW) HIGH = 10 V/20 mA/10 kHz
13 motor se otaci / doleva (DCTRL1-RUN-CCW)
14 vystupni frekvence = 0 (DCTRL1-NOUT=0)
15 dosazena zadana hodnota frekvence
(MCTRL1-RFG1=NOUT)
16 dosazen prah Qmin (PCTRL1-QMIN)
17 dosazena mez lyax (MCTRL1-IMAX)
C0014 = -5-: dosaZena z&dana hodnota momentu
18 prehfati (Sipax - 5 °C) (DCTRL1OHWARN)
19 TRIP nebo Qu, nebo je aktivni blokovani impulsu
(IMP) (DCTRL-TRIP-QMIN-IMP)
20 vystraha PTC (DCTRL1-PTC-WARN)
21 zdanlivy proud motoru < prahovy proud hidani klinového femene
(DCTRL1-IMOT<ILIM) zdanlivy proud motoru = C0054
22 zdanlivy proud motoru < prahovy proud a dosazen | Prahovy proud = C0156
prahQuin (DCTRL-(IMOT<ILIM)-QMIN)
23 zdanlivy proud motoru < prahovy proud a fizeni
rozbéhu 1: vstup = vystup
(DCTRLA-(IMOT<ILIM)-RFG-1=0)
24 vystraha vypadku faze motoru
(DCTRL1-LP1-WARN)
25 minimalni vystupni frekvence dosazena
(PCTRL1-NMIN)
14-36 BA8200VEC CZ 1.0 Lenze
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Tabulka kodu abe
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0419*  |Volna konfigurace vystup analogovych signal na svorku 0 7-35
(pokra¢.) |analogovych
vystupd analogovy zdroj signalu
27 vystupni frekvence bez skluzu (MCTRL1-NOUT) |6 V/12 mA/5.85 kHz = C0011
28 skute¢na hodnota procesniho regulatoru
(PCTRL1-ACT)
29 Zadana hodnota procesniho regulatoru 6 V/12 mA/5.85 kHz = C0011
(PCTRL1-SET1)
30 vystup procesniho regulatoru (PCTRL1-OUT)
31 vstup fizeni rozbéhu (NSET1-RFG1-IN)
32 vystup fizeni rozbéhu (NSET1- NOUT)
35 vstupni signal na X3/8 nebo X3/1U, X3/1l, 10 V/20 mA/9,75 kHz = maximaini hodnota
vyhodnoceny se zesilenim (C0414/1 nebo C0027) |analogového vstupniho signalu (5V, 10V, 20
a offsetem (C0413/1 nebo C0026) (AIN1-OUT) mA, 10 kHz)
36 vstupni signal na frekvenénim vstupu X3/E1, fPrZg\zl:g:i:hf)e\?;ﬁ;uiza;(;%?;szr?ovr?gpu nebo
vyhodnoceny se zesilenim (C0426) a offsetem N '
(C0427) (DFIN1-OUT) C0414/x, C0426 = 20/C0011 [%]
37 vystup motorpotenciometru (MPOT1-OUT)
38 vstupni signal na X3/2U, X3/2I,
vyhodnoceny se zesilenim (C0414/2) a offsetem
(C0413/2) (AIN2-OUT)
40 vstupni slovo 1 AIF (AIF-IN.W1) Zadané hodnoty k regulatoru pohonu z
komunikaéniho modulu na AIF
41 vstupni slovo 2 AIF (AIF-IN.W2) 10 V/20 mA/10 kHz = 1000
50...53  CAN-IN1.W1 ... 4 nebo FIF-IN.W1 ... FIF-IN.W4  [Zadané hodnoty pro regulator pohonu z
slovo 1 (50) ... slovo 4 (53) funkéniho modulu FIF
60..63 CAN-IN2.W1..4 10 V/20 mA/10 kHz = 1000
slovo 1 (60) ... slovo 4 (63)
255 neobsazeno (FIXED-FREE)
C0420* |Zesileni 128 |0 {1} 255 (128 = zesileni 1
analogového C0420 a C0108 jsou stejna
vystupu X3/62
(AOUT1-GAIN)
standardni I/0
C0420* |Zesileni 128 = zesileni 1
(A) analogovych
vystupd
aplikacni 1/0
1 X3/62 128 |0 {1} 255 |C0420/1 a C0108 jsou stejna
(AOUT1-GAIN)
2 |X3/63
(AOUT2-GAIN)
Lenze BAB200VEC CZ 1.0 14-37
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kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0421* J | Volna konfigurace e CAN-OUT1.W1 a FIF-OUT.W1 jsouve [LJ 7-38
vystupnich slov vyrobnim nastaveni definovany jako
analogovych digitalni a jsou obsazeny 16 bity
procesnich dat stavového slova 1 regulatoru pohonu
(C0417).
o Kdyz maji byt na vystup pfivedeny
analogové hodnoty (C0421/3# 255),
bezpodminecné smazat digitalni
vystup analogovych signali na sbérnici obsazeni (C0417/x = 255)! Jinak by byl
analogovy zdroj signalu vystupni signal chybny.
1 |AIF-OUT.W1 8 0 vystupni frekvence (MCTRL1-NOUT+SLIP) 24000 = 480 Hz j 7-38
2 |AIF-OUT.W2 0 1 pomémé vyuzitif pfistroje (MCTRL1-MOUT) 16383 = jmenovity moment motoru pfi
vektorové regulaci (C0014 = 4), jinak
jmenovity ¢inny proud ménice (Cinny proud /
C0091)
3 [CAN-OUT1.W1/ 255 |2 zdanlivy proud motoru (MCTRL1-IMOT) 16383 = jmenovity proud ménice
FIF-OUT.W1
4 [CAN-OUT1.W2/ 255 |3 napéti meziobvodu (MCTRL1-DCVOLT) 16383 = 1000 VDC pii siti 400 V
FIF-OUT.W2 16383 = 380 VDC pfi siti 240 V
5 [CAN-OUT1.W3/ 255 |4 vykon motoru 285 = jmenovity vykon motoru
FIF-OUT.W3
6 [CAN-OUT1.W4 / 255 |5 napéti motoru (MCTRL1-VOLT) 16383 = jmenovité napéti motoru
FIF-OUT.W4
7 |CAN-OUT2.W1 255 |6 1/ vystupni frekvence (1/C0050) 195 = C0050 = 0.4 x C0011
(MCTRL1-1/NOUT)
8 | CAN-OUT2.W2 255 |7 vystupni frekvence uvnitf nastavenych mezi 24000 - C0010 = 480 Hz - C0010
(NSET1-C0010 ... C0011)
9 |CAN-OUT2.W3 255 |8 provoz s procesnim regulatorem (C0238 = 0, 1): {24000 =480 Hz
skute¢na hodnota procesniho regulatoru
(PCTRL1-ACT)
10 | CAN-OUT2.W4 255 provoz bez procesniho regulatoru (C0238 = 2):
vystupni frekvence bez skluzu (MCTRL1-NOUT)
9 pfiparvenost k provozu (DCTRL1-RDY) volby -9- ... -25- odpovidaji digitalnim funkcim
10 poruchové hlaseni TRIP (DCTRL1-TR|P) vystupniho relé K1 (00008) nebo digitainiho
PP 2 (DCTRLI-RUN vystupu A1 (C0117):
molor se otéCi ( -RUN) LOW = 0V/0mA/4 mA
12 motor se otaci / napravo (DCTRL1-RUN-CW) HIGH = 10 V/20 mA
13 motor se otaci / nalevo (DCTRL1-RUN-CCW)
14 vystupni frekvence = 0 (DCTRL1-NOUT=0)
15 dosaZena z&dana hodnota frekvence
(MCTRL1-RFG1=NOUT)
16 dosazen prah Qmin (PCTRL1-QMIN)
17 dosazena mez lyax (MCTRL1-IMAX)
C0014 = -5-: dosaZena z&dana hodnota momentu
18 prehfati (Simax -5 °C) (DCTRL1_OH_WARN)
19 TRIP nebo Qui, nebo blokovani impusi (IMP)
(DCTRL1-IMP)
20 vystraha PTC (DCTRL1-PTC-WARN)
21 zdanlivy proud motoru < prahovy proud hlidani klinového femene
(DCTRL1-IMOT<ILIM) zdanlivy proud motoru = C0054
22 zdanlivy proud motoru < a dosazen prah Qpin prahovy proud = C0156
(DCTRLA-(IMOT<ILIM)-QMIN)
23 zdanlivy proud motoru < prahovy proud fizeni
rozbéhu 1: vstup = vystup
(DCTRLA-(IMOT<ILIM)-RFG-1=0)
24 vystraha pii vypadku faze (DCTRL1-LP1-WARN)
25 dosazena minimaini vystupni frekvence
(PCTRL1-NMIN)
14-38 BA8200VEC CZ 1.0 Lenze
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Tabulka koédu abe
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0421 | Volna konfigurace vystup analogovych signald na sbérmnici I 7-38
(pokrag.) vystupnl'clh slov analogovy zdroj signélu
analogovyeh 27 Vystupni frekvence bez skiuzu (MCTRLI-NOUT) | 24000 = 480 Hz
procesnich dat — - -
28 skute¢na hodnota procesniho regulatoru
(PCTRL1-ACT)
29 zadana hodnota procesniho regulatoru
(PCTRL1-SET1)
30 vystup procesniho regulatoru (PCTRL1-OUT)
31 vstup fizeni rozbéhu (NSET1-RFG1-IN)
32 vystup fizeni rozbéhu (NSET1-NOUT)
35 vstupni signal na X3/8 nebo X3/1U, X3/1l, 10 V = maximalni hodnota analogového
vyhodnoceny se zesilenim (C0414/1 nebo C0027) | vstupniho signalu (5 V, 10 V, 20 mA, 10 kHz)
a offsetem (C0413/1 nebo C0026) (AIN1-OUT) Podminka: zesileni analogového nebo
36 vstupni signal na frekvencnim vstupu X3/E1, frekvencniho vstu_pu e nastavgzno na:
vyhodnoceny se zesilenim (C0426) a offsetem C0414/x, C0426 = 20/C0011 [%]
(C0427) (DFIN1-OUT)
37 vystup motorpotenciometru (MPOT1-OUT)
38 vstupni signal na X3/2U, X3/2I,
vyhodnoceny se zesilenim (C0414/2) a offsetem
(C0413/2) (AIN2-OUT)
40 AIF - vstupni slovo 1 (AIF-IN.W1) Zadané hodnoty pro regulator pohonu z
i komunika¢niho modulu na AIF
41 vstupni slovo 2 AIF (AIF-IN.W2) Normovani pres AIF
50...53  CAN-IN1.W1 ... 4 nebo FIF-IN.W1 ... FIF-IN.W4  |Z&dané hodnoty pro regulator pohonu z CAN
slovo 1 (50) ... slovo 4 (53) nebo komunikaéniho modulu na AIF
60 ...63 CAN-IN2.W1 .4 normovani pfes CAN nebo FIF
slovo 1 (60) ... slovo 4 (63)
255 neobsazeno (FIXED-FREE)
C0422* | Offset analogového | 0.00 |-10.00 {0.01 v} 10.00 | C0422 a C0109 jsou stejné 0y 7-35
vystupu X3/62
(AOUT1-OFFSET)
standardni I/0
C0422* | Offset analogovych
(A) vystupd
aplikacni 1/0
1 X3/62 0.00 |-10.00 {0.01V} 10.00 | C0422/1 a C0109 jsou stejné
(AOUT1-OFFSET)
2 |X3/63
(AOUT2-OFFSET)
C0423* | Zpozdéni digitalnich 0.000 {0.001 s} 65.000 | "odstranéni odskoku” digitalnich vystupt
(A) vystupd (od verze aplikacniho I/0 E82ZAFA ... Vx11)
1 [ Vystup relé K1 0.000 o Sepne digitaini vystup, kdyz po
(RELAY) nastaveném Case je pfipojeny signal jesté
2 [ Digitalni vystup 0.000 aktvni.
X3/A1 (DIGOUTY) o vynulovani digitalniho vystupu se provede
— bez zpozdéni
3 |Digitélni vystup 0.000
X3/A2 (DIGOUT2)
C0424* | |Rozsah vystupniho Dodrzet polohu jumpert funkéniho modulu!
(A) signalu analogovych (od verze aplikacniho I/0 E82ZAFA ... Vx11)
vystupd
aplikacni 1/0
1 |X3/62 (AOUT1) -0- |-0- 0..10V/0..20 mA
2 | X3/63 (AOUT2) 0 |-1- 4..20mA
Lenze BAB200VEC CZ 1.0 14-39
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¢. oznaceni Lenze |volba
C0425_I* [Konfigurace 2- frekvence  rozliseni  rychlost max. |e “frekvence” je vztaZena k internimu £ 7-23
frekvenéniho vstupu vzorkovani  frekvence normovani (napf. C0011 atd.)
jednostopého X3/E1 0- 100 Hz 1/200 1s 300 Hz |® 'max. frekvence” je maximalni frekvence,
(DFIN1) N Tz 17200 100ms 3kHz ktera mize byt zpracovana v zavislosti na
C0425. Kdyz je prekrocena hodnota pro
-2- 10 kHz 1/200 10 ms 10 kHz jedno nastaveni je mozné ji tmémé
-3- 10 kHz 1/1000 50 ms 10 kHz pfizplsobit pomoci C0426:
-4- 10kHz ~ 1/10000 500 ms 10 kHz — Priklad: C0425 = -0-, (300 Hz)
— C0426 = 33.3 % umozni korektni
5- (A) 100 kHz 1/400 2ms 100 kHz vyhodnoceni s C0425 = -0-
-6- (A) 100 kHz 1/1000 5ms 100 kHz ° VZtahuje se k C0011
-7- (A) 100 kHz 1/2000 10 ms 100 kHz
Konfigurace -10- (A) 100 Hz 1/200 1s 300 Hz
frekvencniho vstupu -11- (A 1kHz 1200 100ms  3KHz
dvoustopého X3/E1, ®
X3/E2 (DFIN1) -12- (A) 10 kHz 1/200 10 ms 10 kHz
-13- (A) 10 kHz 1/1000 50 ms 10 kHz
-14- (A) 10 kHz 1/10000 500 ms 10 kHz
-15- (A) 100 kHz 1/400 2ms 100 kHz
-16- (A) 100 kHz 1/1000 5ms 100 kHz
-17- (A) 100 kHz 1/2000 10 ms 100 kHz
C0426* | Zesileni 100 {-1500.0 {0.1 %} 1500.0
frekvenéniho vstupu
X3/E1, X3/E2 (A)
(DFIN1-GAIN)
C0427* | Offset frekvenéniho 0.0 |-100.0 {0.1 %} 100.0
vstupu X3/E1,
X3/E2 (A)
(DFIN1-OFFSET)
C0428* | Zesileni 100 (0.0 {0.1 %} 1500.0
(A) frekvenéniho
vystupu
(DFOUT1-0UT)
C0430*  |Automatické 0-  |-0- neni aktivni Ze zadani dvou bod( charakteristiky Zadané |EJ 7-22
(A) nastaveni KR zadani boddl pro X3/1U, X3/11 hodnoty se vypocita zesileni a offset. Pro
analogovych vstupl — . zvySeni presnosti vypoctu je tfeba pouzit
2 zadani bodd pro X3/2U, X3/2| body, leici co nejdale od sebe:
C0431* | | Soufadnice bodu 1 -100.0 {0.1 %} 100.0 |1. v C0430 zvolit vstup, pro ktery se ma
(A poditat zesileni a offset
1 (X (P1) -100.0 |analogové Zadana hodnota pro P1 2. do C0431zapsat hodnotu X (Zadanou
100 % = max. vstupni hodnota (5 V, 10 V nebo 20 mA) hodnotu) a hodnotu Y (vystupni frekvenci)
2 (Y (P1) -100.0 |vystupni frekvence pro P1 bodu 1
100 % = C0011 3. do C0432zapsat hodnotu X (Zadanou
C0432" ] | Soutadnice bodu 2 21000 01 %) 100.0 Eggﬂ"zt”) ahodnotu Y (vystupnf frekvenci)
(A) i .
— 4. vypo€itané hodnoty se automaticky zapisi
11X (P2) 100.0 |analogova zadana hodnota pro P1 do C0413 (offset) a C0414 (zesileni)
100 % = max. vstupni hodnota (5 V, 10 V nebo 20 mA)
2 [Y (P2 100.0 | vystupni frekvence pro P1
100 % = C0011
C0435* | | Automatické 0 0 {1} 4096 | ® Nutné jen pfi regulaci otacek s digitalni
(A) nastaveni = neni aktivni zpétnou vazbou pfes snima€ HTL.
frekvencniho vstupu o vypotita zesileni C0426, v zavislosti na
C0425 a C0011
e po kazdé zméné C0011 nebo C0425 se
C0426 vypogita znovu
e Vzdy zadavat pocet rysek, déleny
poctem pdlpard motoru!
— Priklad: pocet rysek snimace = 4096,
motor Etyfpolovy
- C0435 = 2048
[C0469]* |Funkce tla¢itka -1- |-0- neni aktivni uréuje funkci, ktera je spusténa stisknutim
tKO‘QZdagg - CINH (blokovani regulatoru)
! yKeyp -2- QSP (Quickstop)
14-40 BA8200VEC CZ 1.0 Lenze
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Tabulka koédu abe
kod moznosti nastaveni DULEZITE
¢. oznaceni Lenze |volba
C0500* | Citatel kalibrace 2000 |1 {1} 25000 | e Kaddy C0010, C0011, C0017, C0019, A 7-50
veliciny procesu C0037, C0038, C0039, C0044, C0046,
€0049, C0050, C0051, C0138, C0139,
C0140, C0181, C0239, C0625, C0626,
C0501* | Jmenovatel 10 1 ! 25000 C0627 se daji kalibrovat tak, le ovladaci
Kalibrace veliginy jednotka keypad ukazuje veli€inu procesu
procesu e Kdyz se zméni C0500/C0501,
nezobrazuje se jiZ na displeji jednotka
"Hz"
C0500* | Citatel kalibrace 2000 |1 {1} 25000 | e Kddy C0037, C0038, C0039, C0044,
(A) veli¢iny procesu €0046, C0049, C0051, C0138, CO139,
C0501* [Jmenovatel 0 |1 1} 25000 |  CO140, CO181 se daji kalibrovat tak, 26
) jednotka keypad zobrazi veli€inu procesu
(A) kalibrace veli€iny ) . .
procesu v jednotkach, zvolenych v C0502
- - - - e Kody, vztazené k frekvenci C0010,
C0502* |Jednotka velic¢iny 0 _0: _6: :pm 13: % 18: Q C0011, C0017, C0019, CO050, C0239,
(A) procesu _1:ms _9:°C 14: kW 19: hex C0625, C0626, C0627 jsou vzdy
2s 10: Hz 15:N 34:m zobrazovany s jednotkou "Hz”
4 A 11: kVA 16: mV 35:h
5V 12: Nm 17: mQ 42: mH
C0517*.l |user-menu ® po zapnuti sité nebo ve funkci [P=e]se
1 | pamet 1 50 |C0050  vystupni frekvence (MCTRL1-NOUT) zobrazi kéd z C0517/1 o
2 | pamét 2 34 [C0034 rozsah zadavani analogovych Zadanych hodnot ® ve vyrobnim qasnta\vlgrvmllvc’)bs’ahwe nabidka .
- - - — — user-menu nejduleZitéjsi kody pro uvedeni
3 [pamét 3 7 |C0007  pevna konfigurace digitalnich vstupnich signali do provozu pohonu s "fizenim podie
4 | pamét 4 10 |C0010 minimalni vystupni frekvence linearni charakteristiky U/f’
5 | pamét 5 11 |C0011  maximélni vystupni frekvence e pfi aktivované ochrané heslem jsou volné
6 |pamét 6 12 [C0012  &as rozbéhu hlavni 74dané hodnoty p”ZtUPE:’Jgn kOdy,thlpTaney 2051 7, X
7 [pamet 7 13 |C0013  Cas dob&hu hiavni Zadané hodnoty S Ry ocy zapsaLCisa pozadovanye
8 pamét’ 8 15 C0015 jmenovita frekvence U/f ® pii zadani neexistujiciho kédu se do
9 [pamét 9 16 [C0016 zvy$eni Umin paméti kopiruje C0050
10 [pamét 10 2 C0002 pfenos sad parametrd
C0518 [Servisni kody Zmény smi provadét jen servis Lenze!
C0519
C0520
C0597* J | Konfigurace zjisténi -0-  |-0- neni aktivni poruchova hlaseni
vypadku faze - poruchové hlageni TRIP keypad: LPI, sbémice: 32
-2- Vystraha keypad:LP!, sbérnice: 182
C0599* | [Mezni hodnota 5 1 {1 %} 50 |® prah aktivovani pro C0597
proudu pro e vztaZeno k jmenovitému proudu regulatoru
rozeznani vypadku pohonu
faze motoru
C0625* | Blokovana 480.00 {0.00 {0.02 Hz} 480.00 0 7-8
frekvence 1
C0626* |Blokovana 480.00 (0.00 {0.02 Hz} 480.00
frekvence 2
C0627* |Blokovana 480.00 {0.00 {0.02 Hz} 480.00
frekvence 3
C0628* |Sitka pasma 0.00 |0.00 {0.01 %} 100.00 | plati pro C0625, C0626, C0627
blokovanych
frekvenci
C0988* | Prah napéti 0 0 {1 %} 200 (e C988=0% o 7-18
meziobvodu pro — pfepnuti sady parametrd napétim 3 7-10
regullam napéti meziobvodu je deaktivovano
meziobvodu o Prepnuti se vzdy provadi mezi PAR1 a
PAR2
e Prepinani sady parametrd pres svorku,
sbérnici nebo PC neni pfi C988 > 0
mozné!
Lenze BAB200VEC CZ 1.0 14-41
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kod

moznosti nastaveni

[

oznaceni

Lenze |volba

DULEZITE

C01500*

Viyrobni znacka
(EKZ) software pro
aplikacni 1/0

zobrazeni pouze na PC

C1501*

Datum vytvoreni
software pro
aplikacni 1/0

pouze indikace na PC

Viyrobni znacka
(EKZ) software pro
aplikacni 1/0

Cast 1

Cast 4

vystup na ovladaci jednotce (keypad) jako
fetézec ve 4 Castich po 4 znacich

Servisni kody
aplikacniho 1/0

Zmény provadi jen servis Lenze!
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Tabulky atributu abe

14.3 Tabulka atributt

Kdyz chcete vytvaret vlastni programy, potfebujete Udaje z tabulky atributd. Ta obsahuje vSechny
informace pro komunikaci s regulatorem pohonu na Urovni parametr(.

Tabulku atributti ¢téte takto:

sloupec vyznam zapis
kéd oznaceni kodovych mist Lenze Cxxxx
index dec index, pod kterym je parametr adresovan je pottebny jen pfi fizeni pfes INTERBUS,
subindex u maticovych proménnych odpovida ¢islu PROFIBUS-DP nebo Systembus (CAN)

hex subkédu Lenze

data DS struktura dat E jednoducha proménna (jen jeden prvek v parametru)
A maticova proménna (vice prvkl v parametru)
DA pocet prvkd matice (subkodu) XX
DT datovy typ B8 1 Byte kédovany po bitech

B16 2 Byte kédované po bitech
B32 4 Byte kédované po bitech

FIX32 hodnota 32 bit se znaménkem
dekadicky se 4 desetinnymi misty

132 4 Byte se znaménkem

u32 4 Byte bez znaménka

VS fetézec ASCII (string)
DL délka dat v Byte
format format LECOM VD dekadicky format ASCII

VH hexadecimalni format ASCII

VS fetézcovy format (string)

VO format oktalového fetézce pro datové bloky

pfistup LCM-R/W | opravnéni pfistupu pro LECOM Ra Cteni je povoleno vzdy

Wa zapisovani je povoleno vzdy

W zapisovani je spojeno s podminkou
Podminka | podminka pro zapis CINH zapis je povolen jen pfi zablokovani regulatoru

Lenze BAS200VEC CZ 1.0 14-43
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Tabulka atributu regulatoru pohonu se standardnim 1/0

kéd index data pristup
dec hex DS DA DL DT format LCM-RW | podminka
C0001 24574dec 5FFEhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
€0002 24573dec | 5SFFDhex E 1 4 FIX32 \D Ra/W CINH
C0003 24572dec | 5FFChex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0004 24571dec | 5FFBhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0005 24570dec 5FFAhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0007 24568dec 5FF8hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0008 24567dec 5FF7hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0009 24566dec 5FF6hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0010 24565dec 5FF5hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0011 24564dec 5FF4hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0012 24563dec 5FF3hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0013 24562dec 5FF2hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0014 24561dec 5FF1hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0015 24560dec 5FFOhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0016 24559dec 5FEFhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0017 24558dec 5FEEhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0018 24557dec | 5FEDhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0019 24556dec | 5FEChex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0021 24554dec | S5FEAhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
0022 24553dec 5FE9hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
€0023 24552dec 5FE8hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0026 24549dec 5FEShex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0027 24548dec 5FE4hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0034 24541dec | 5FDDhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0035 24540dec | S5FDChex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0036 24539dec | 5FDBhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
€0037 24538dec | 5FDAhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0038 24537dec | 5FD9hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0039 24536dec | 5FD8hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0040 24535dec | 5FD7hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
€0043 24532dec | 5FD4hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0044 24531dec | 5FD3hex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0046 24529dec | 5FD1hex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0047 24528dec | 5FDOhex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0049 24526dec | 5FCEhex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0050 24525dec | S5SFCDhex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0051 24524dec | 5FCChex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0052 24523dec | 5FCBhex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0053 24522dec | 5FCAhex E 1 4 FIX32 \D Ra
(0054 24521dec | 5FC9hex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0056 24519dec | 5FC7hex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0061 24514dec | 5FC2hex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0070 24505dec | 5FBYhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0071 24504dec | 5FB8hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0072 24503dec | 5FB7hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0074 24501dec | 5FB5hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0077 24498dec | 5FB2hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0078 24497dec | 5FB1hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0079 24496dec | 5FBOhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
(0084 24491dec | 5FABhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0087 24488dec 5FA8hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0088 24487dec 5FA7hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0089 24486dec 5FABhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0090 24485dec 5FA5hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0091 24484dec 5FAdhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
€0092 24483dec 5FA3hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0093 24482dec 5FA2hex E 1 4 FIX32 \D Ra
C009%4 24481dec 5FAThex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0099 24476dec | 5F9Chex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0105 24470dec | 5F96hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
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C0106 24469dec | 5F95hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
€0107 24468dec | 5F94hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0108 24467dec | 5F93hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
€0109 24466dec | 5F92hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0111 24464dec | 5F90hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0114 24461dec | 5F8Dhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0117 24458dec | 5F8Ahex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0119 24456dec | 5F88hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0120 24455dec | 5F87hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0125 24450dec | 5F82hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0126 24449dec | 5F81hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0127 24448dec | 5F80hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0135 24440dec | 5F78hex E 1 2 B16 H Ra
C0138 24437dec | 5F75hex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0139 24436dec | 5F74hex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0140 24435dec | 5F73hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
Co141 24434dec | 5F72hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0142 24433dec | 5F71hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
0143 24432dec | 5F70hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0144 24431dec | 5F6Fhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0145 24430dec | 5F6Ehex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
0148 24427dec | 5F6Bhex E 1 4 FIX32 \D Ra/W CINH
C0150 24425dec | 5F69hex E 1 2 B16 H Ra
C0151 24424dec | 5F68hex E 1 2 B16 H Ra
C0155 24420dec | 5F64hex E 1 2 B16 H Ra
C0156 24419dec | 5F63hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0161 24414dec | 5F5Ehex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0162 24413dec | 5F5Dhex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0163 24412dec | 5F5Chex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0164 24411dec | 5F5Bhex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0165 24410dec | 5F5Ahex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0168 24407dec | 5F57hex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0170 24405dec | 5F55hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
Co171 24404dec | 5F54hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0174 24401dec | 5F51hex E 1 4 FIX32 \D Ra/W CINH
C0178 24397dec | 5F4Dhex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0179 24396dec | 5F4Chex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0181 24394dec | 5F4Ahex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
0182 24393dec | 5F49hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
0183 24392dec | 5F48hex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0184 24391dec | 5F47hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0185 24390dec | 5F46hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0196 24379dec | 5F3Bhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
€0200 24375dec | 5F37hex E 1 14 VS VS Ra
€0201 24374dec | 5F36hex E 1 17 VS VS Ra
00202 24373dec | 5F35hex E 1 4 FIX32 \D Ra
0220 24355dec | 5F23hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
0221 24354dec | 5F22hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
0238 24337dec | 5F11hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
€0239 24336dec | 5F10hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
0265 24310dec | 5EF6hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0304 24271dec | 5ECFhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0305 24270dec | 5ECEhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0306 24269dec | 5ECDhex E 1 2 u16 VH Ra/Wa
€0307 24268dec | SECChex E 1 2 u16 H Ra/Wa
€0308 24267dec | SECBhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
€0309 24266dec | SECAhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
€0350 24225dec | 5EAt1hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0351 24224dec | 5EAOhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0352 24223dec | 5E9Fhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0353 24222dec | 5E9Ehex A 3 4 FIX32 \D Ra/Wa
(0354 24221dec | 5E9Dhex A 6 4 FIX32 \D Ra/Wa
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C0355 24220dec | 5E9Chex A 6 4 FIX32 \D Ra
C0356 24219dec | 5E9Bhex A 4 4 FIX32 \D Ra/Wa
00357 24218dec | 5E9Ahex A 3 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0358 24217dec | 5E99hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0359 24216dec | 5E98hex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0360 24215dec | 5E97hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0370 24205dec | 5E8Dhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0372 24203dec | 5E8Bhex E 1 4 FIX32 \D Ra
C0395 24180dec | 5E74hex E 1 4 B32 VH Ra
C0396 24179dec | 5E73hex E 1 4 B32 VH Ra
C0410 24165dec | 5E65hex A 25 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0411 24164dec | 5E64hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0412 24163dec | 5E63hex A 9 4 FIX32 \D Ra/Wa
00413 24162dec | 5E62hex A 2 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0414 24161dec | 5E61hex A 2 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0415 24160dec | 5E60hex A 3 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0416 24159dec | 5E5Fhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0417 24158dec | 5E5Ehex A 16 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0418 24157dec | 5E5Dhex A 16 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0419 24156dec | 5E5Chex A 3 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0420 24155dec | 5E5Bhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0421 24154dec | 5E5Ahex A 10 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0422 24153dec | 5E59hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
00425 24150dec | 5E56hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
00426 24149dec | 5E55hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
c0427 24148dec | 5E54hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0469 24106dec | 5E2Ahex E 1 4 FIX32 \D Ra/W CINH
C0500 24075dec | 5EOBhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0501 24074dec | 5EOAhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0517 24058dec | 5DFAhex A 10 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0518 24057dec | 5DF9hex A 250 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0519 24056dec | 5DF8hex A 250 4 FIX32 \D Ra
C0597 23978dec | 5DAAhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0599 23976dec | 5DA8hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0625 23950dec | 5D8Ehex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0626 23949dec | 5D8Dhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
co627 23948dec | 5D8Chex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0628 23947dec | 5D8Bhex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
C0988 23587dec | 5C23hex E 1 4 FIX32 \D Ra/Wa
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Tabulka atributa regulatoru pohonu s aplikaénim I/10
€0001 24574dec | 5FFENex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0002 24573dec | 5FFDhex E 1 FIX32 4 D Ra/W CINH
€0003 24572dec | 5FFChex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0004 24571dec | 5FFBhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0005 24570dec | 5FFANex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0007 24568dec | 5FF8hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0008 24567dec | 5FF7hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0009 24566dec | 5FF6hex E 1 FIX32 4 \D Ra/\Wa
€0010 245650ec | 5FF5hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
coo11 24564dec | 5FF4hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
C0012 24563dec | 5FF3hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
C0013 24562dec | 5FF2hex E 1 FIX32 4 \D Ra/\Wa
C0014 24561dec | 5FFihex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0015 24560dec | 5FFOhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0016 24559dec | 5FEFhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0017 24558dec | BSFEENex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
C0018 24557dec | 5FEDhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0019 24556dec | 5FEChex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
c0021 24554dec | 5FEANex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0022 24553dec | 5FE9hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0023 24552dec | 5FEBhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0026 24549dec | 5FEShex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0027 24548dec | 5FE4hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0034 24541dec | 5FDDhex A 2 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0035 24540dec | 5FDChex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0036 24539dec | 5FDBhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0037 24538dec | 5FDAhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0038 24537dec | 5FD9hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0039 24536dec | 5FDBhex E 1 FIX32 4 \D Ra/\Wa
€0040 24535dec | 5FD7hex E 1 FIX32 4 \D Ra/\Wa
C0043 24532dec | 5FD4hex E 1 FIX32 4 \D Ra/\Wa
C0044 24531dec | 5FD3hex E i FIX32 4 D Ra
C0046 24529dec | 5FDThex E i FIX32 4 D Ra
C0047 24528dec | 5FDOhex E i FIX32 4 D Ra
€0049 24526dec | 5FCEhex E 1 FIX32 4 \D Ra
€0050 24525dec | 5FCDhex E 1 FIX32 4 \D Ra
C0051 24524dec | 5FCChex E 1 FIX32 4 \D Ra
€0052 24523dec | 5FCBhex E 1 FIX32 4 \D Ra
€0053 24522dec | 5FCAhex E 1 FIX32 4 \D Ra
C0054 24521dec | 5FC9hex E 1 FIX32 4 D Ra
C0056 24519dec | 5FC7hex E i FIX32 4 D Ra
C0061 24514dec | 5FC2hex E i FIX32 4 D Ra
€0070 24505dec | 5FBIhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
coo7i 24504dec | 5FBBhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0072 24503dec | 5FB7hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0074 24501dec | 5FBShex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0077 24498dec | 5FB2hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0078 24497dec | 5FB1hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0079 24496dec | 5FBOhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0084 24491dec | 5FABhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0087 24488dec | 5FABhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
C0088 24487dec | B5FAThex E 1 FIX32 4 D Ra/\Wa
€0089 24486dec | 5FABhex E 1 FIX32 4 \D Ra/\Wa
€0090 24485dec | 5FAShex E 1 FIX32 4 \D Ra/\Wa
C0091 24484dec | B5FAdhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0092 24483dec | 5FA3hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0093 24482dec | 5FAZhex E 1 FIX32 4 \D Ra
€0094 24481dec | 5FAThex E 1 FIX32 4 \D Ra
€0099 24476dec | 5F9Chex E 1 FIX32 4 \D Ra
cotoi 24474dec | 5F9Ahex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
C0103 24472dec | 5F98hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
C0105 24470dec | 5F96hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
C0106 24469dec | 5F95hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
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co107 24468dec | 5F94hex E 1 FIX32 4 D Ra/\Wa
C0108 24467dec | 5F93hex E 1 FIX32 4 D Ra/Wa
C0109 24466dec | 5F92hex E 1 FIX32 4 D Ra/\Wa
coiii 24464dec | 5F90hex E 1 FIX32 4 D Ra/\WVa
coii4 24461dec | 5F8Dhex E 1 FIX32 4 D Ra/\Wa
coii7 24458dec | 5F8ANex E 1 FIX32 4 D Ra/\Wa
Co119 24456dec | 5F88hex E 1 FIX32 4 D Ra/\Wa
C0120 244550ec | 5F87hex E 1 FIX32 4 D Ra/\W\a
0125 24450dec | 5F82hex E 1 FIX32 4 D Ra/\W\a
C0126 24449dec | 5F81hex E 1 FIX32 4 D Ra/\W\a
coi27 24448dec | 5F80hex E 1 FIX32 4 D Ra/\W\a
C0135 24440dec | 5F78hex E 1 B16 2 WH Ra
C0138 24437dec | 5F75hex E 1 FIX32 4 D Ra
C0139 24436dec | 5F74hex E 1 FIX32 4 D Ra
C0140 24435dec | 5F73hex E 1 FIX32 4 D Ra/\WVa
Co141 24434dec | 5F72hex E 1 FIX32 4 D Ra/\Wa
0142 24433dec | 5F71hex E 1 FIX32 4 D Ra/\Wa
C0143 24432dec | 5F70hex E 1 FIX32 4 D Ra/\WVa
o144 24431dec | 5F6Fhex E 1 FIX32 4 D Ra/\W\a
C0145 24430dec | 5F6ENex E 1 FIX32 4 D Ra/\W\a
C0148 24427dec | 5F6Bhex E 1 FIX32 4 D Ra/W CINH
C0150 244250ec | 5F69hex E 1 B16 2 WH Ra
Co151 24424dec | 5F68hex E 1 B16 2 WH Ra
C0152 24423dec | 5F67hex E 1 B16 2 WH Ra
C0155 24420dec | 5F64hex E 1 B16 2 WH Ra
C0156 24419dec | 5F63hex E 1 FIX32 4 D Ra/\Wa
Co161 24414dec | 5F5Ehex E 1 FIX32 4 D Ra
0162 24413dec | 5F5Dhex E 1 FIX32 4 D Ra
C0163 24412dec | 5F5Chex E 1 FIX32 4 D Ra
Co164 24411dec | 5F5Bhex E 1 FIX32 4 D Ra
C0165 24410dec | 5F5ANex E 1 FIX32 4 D Ra/\Wa
C0168 24407dec | 5F57hex E 1 FIX32 4 D Ra
C0170 24405dec | 5F55hex E 1 FIX32 4 D Ra/\Wa
co171 24404dec | 5F54hex E 1 FIX32 4 D Ra/\W\a
Co174 24401dec | 5F51hex E 1 FIX32 4 D Ra/W CINH
C0178 24397dec | 5FADhex E 1 FIX32 4 D Ra
C0179 24396dec | 5FAChex E 1 FIX32 4 D Ra
coisi 24394dec | 5FAAhex E 1 FIX32 4 D Ra/\Wa
0182 24393dec | 5FA9hex E 1 FIX32 4 D Ra/\WVa
C0183 24392dec | 5F48hex E 1 FIX32 4 D Ra
coigd 24391dec | 5F47hex E 1 FIX32 4 D Ra/\Wa
0185 24390dec | 5F46hex E 1 FIX32 4 D Ra/\W\a
C0189 24386dec | 5F42hex E 1 FIX32 4 D Ra
C0190 24385dec | 5FAThex E 1 FIX32 4 D Ra/\Wa
C0191 24384dec | 5FAOhex E 1 FIX32 4 D Ra/\Wa
0192 24383dec | 5F3Fhex E 1 FIX32 4 D Ra/\Wa
0193 24382dec | 5F3Ehex E 1 FIX32 4 D Ra/\Wa
0194 24331dec | 5F3Dhex E 1 FIX32 4 D Ra/\WVa
0195 24380dec | 5F3Chex E 1 FIX32 4 D Ra/\Wa
C0196 24379dec | 5F3Bhex E 1 FIX32 4 D Ra/\WVa
C0200 24375dec | 5F37hex E 1 'S 14 S Ra
C0201 24374dec | 5F36hex E 1 S 17 S Ra
0202 24373dec | 5F35hex E 1 FIX32 4 D Ra
C0220 24355dec | 5F23hex E 1 FIX32 4 D Ra/\Wa
C0221 24354dec | 5F22hex E 1 FIX32 4 D Ra/\W\a
0225 24350dec | 5F1Ehex E 1 FIX32 4 D Ra/\WVa
0226 24349dec | 5F1Dhex E 1 FIX32 4 D Ra/\WVa
0228 24347dec | 5F1Bhex E 1 FIX32 4 D Ra/\WVa
0229 24346dec | 5F1Ahex E 1 FIX32 4 D Ra/\WVa
C0230 24345dec | 5F19hex E 1 FIX32 4 D Ra/\WVa
C0231 24344dec | 5F18hex E 1 FIX32 4 D Ra/\W\a
0232 24343dec | 5F17hex E 1 FIX32 4 D Ra/\W\a
0233 24342dec | 5F16hex E 1 FIX32 4 D Ra/\W\a
0234 24341dec | 5F15hex E 1 FIX32 4 D Ra/\W\a
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00235 24340dec 5F14hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
00236 24339dec 5F13hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
(0238 24337dec 5F11hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0239 24336dec | 5F10hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
C0240 24335dec | 5FOFhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
00241 24334dec 5FOEhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
00242 24333dec | 5FODhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
00243 24332dec | S5FOChex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
0244 24331dec | 5F0Bhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
00245 24330dec | 5F0Ahex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0250 24325dec 5F05hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
00251 24324dec 5F04hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
00252 24323dec 5F03hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0253 24322dec 5F02hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
00254 24321dec 5F01hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0255 24320dec | 5F00hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
(0265 24310dec | 5EF6hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0304 24271dec | SECFhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0305 24270dec | SECEhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0306 24269dec | 5ECDhex E 1 u16 2 VH Ra/Wa
€0307 24268dec | 5ECChex E 1 u16 2 VH Ra/Wa
€0308 24267dec | 5ECBhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0309 24266dec | 5ECAhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0350 24225dec | SEAThex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
00351 24224dec | SEAOhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
(£0352 24223dec 5E9Fhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
(€0353 24222dec | 5E9Ehex A 3 FIX32 4 \D Ra/Wa
(0354 24221dec | 5E9Dhex A 6 FIX32 4 \D Ra/Wa
(£0355 24220dec | 5E9Chex A 6 FIX32 4 \D Ra
€0356 24219dec | 5E9Bhex A 4 FIX32 4 \D Ra/Wa
00357 24218dec | 5E9Ahex A 3 FIX32 4 \D Ra/Wa
(0358 24217dec 5E99hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0359 24216dec 5E98hex E 1 FIX32 4 \D Ra
€0360 24215dec 5E97hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0370 24205dec | 5E8Dhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0372 24203dec | 5E8Bhex E 1 FIX32 4 \D Ra
C0395 24180dec | 5E74hex E 1 B32 4 \H Ra
(C0396 24179dec | 5E73hex E 1 B32 4 \H Ra
C0410 24165dec | 5E65hex A 32 FIX32 4 \D Ra/Wa
C0411 24164dec 5E64hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
00412 24163dec 5E63hex A 9 FIX32 4 \D Ra/Wa
00413 24162dec 5E62hex A 2 FIX32 4 \D Ra/Wa
C0414 24161dec 5E61hex A 2 FIX32 4 \D Ra/Wa
C0415 24160dec 5E60hex A 3 FIX32 4 \D Ra/Wa
C0416 24159dec 5E5Fhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
C0417 24158dec 5E5Ehex A 16 FIX32 4 \D Ra/Wa
C0418 24157dec | 5E5Dhex A 16 FIX32 4 \D Ra/Wa
C0419 24156dec | 5E5Chex A 3 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0420 24155dec | 5E5Bhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
00421 24154dec | 5E5Ahex A 10 FIX32 4 \D Ra/Wa
00422 24153dec 5E59hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
00423 24152dec 5E58hex A 3 FIX32 4 \D Ra/Wa
00424 24151dec 5E57hex A 2 FIX32 4 \D Ra/Wa
00425 24150dec 5E56hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
00426 24149dec 5E55hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
Co427 24148dec 5E54hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0428 24147dec 5E53hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0430 24145dec 5E51hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
00431 24144dec 5E50hex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
00432 24143dec 5E4Fhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
00435 24140dec | 5EAChex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0469 24106dec | 5E2Ahex E 1 FIX32 4 \D Ra/W CINH
€0500 24075dec | 5E0Bhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
€0501 24074dec | 5EOAhex E 1 FIX32 4 \D Ra/Wa
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C0502 24073dec | 5EQ9hex E 1 FIX32 4 D Ra/\Wa

C0517 24058dec | 5DFAhex A 10 FIX32 4 D Ra/Wa

C0518 24057dec | 5DF9hex A 250 FIX32 4 D Ra/\Wa

C0519 24056dec | 5DF8hex A 250 FIX32 4 D Ra

C0597 23978dec | 5DAAhex E 1 FIX32 4 D Ra/\Wa

C0599 23976dec | 5DAShex E 1 FIX32 4 D Ra/Wa

C0625 23950dec | 5D8ENex E 1 FIX32 4 D Ra/Wa

C0626 23949dec | 5D8Dhex E 1 FIX32 4 D Ra/\W\a

C0627 23948dec | 5D8Chex E 1 FIX32 4 D Ra/\W\a

C0628 23947dec | 5D8Bhex E 1 FIX32 4 D Ra/\W\a

0938 23587dec | 5C23hex E 1 FIX32 4 D Ra/\W\a

C1500 23075dec | 5A23hex E 1 S 14 VS Ra

C1501 23074dec | 5A22hex E 1 S 17 S Ra

C1504 23071dec | 5ATFhex E 1 FIX32 4 D Ra/\Wa

C1505 23070dec | 5ATEhex E 1 FIX32 4 D Ra/Wa

C1506 23069dec | 5A1Dhex E 1 u16 2 WH Ra/\Wa

C1507 23068dec | 5A1Chex E 1 u16 2 WH Ra/\Wa

C1550 23025dec | 59F1hex E 1 FIX32 4 D Ra/W CINH
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A

AC brzdéni motorem, 7-18

Adresa uzlu CAN-Bus, 14-27

adresovani parametru, funkéni modul Systembus

(CAN), 9-7
AlF, 1-1
paralelni provoz s FIF, 9-19
analogoveé vstupni signaly, 7-34
analogoveé vstupy
automatické nastaveni, 14-38
offset, 7-20, 14-31
zesileni, 7-20, 14-31

analogoveé vystupni signaly, 7-35
analogoveé vystupy, konfigurace, 7-35

analogovy vstup 1
offset, 7-20, 14-14
zesileni, 7-20, 14-14

analogovy vystup 1
offset, 7-36, 14-16
zesileni, 7-36, 14-16

analyza poruch, 8-2

aplika¢ni I/0

Automatické nastaveni analogovych vstupl, 14-38
automatické nastaveni frekvenéniho vstupu, 14-38
automatické nastaveni parametr( frekvenéniho vstupu, 7-23

doby dobé&hu hlavni Zadané hodnoty, 14-16
Doby rozbé&hu hlavni Zadané hodnoty, 14-16

kalibrace veli¢iny procesu, 7-50
kalibrovani veliCiny procesu, 14-39
obsazeni svorek, 4-10

offset analogovych vystupl, 7-36, 14-37
prehled zpracovani signala, 14-5

propojeni hlavni a dodate¢né Zzadané hodnoty, 14-22

regulace motoru, 14-7

regulator procesu a zpracovani Zzadané hodnoty, 14-6
rozsah vystupniho signalu analogovych vystupu, 7-37, 14-37

rozsah zadavani zadanych hodnot, 7-20, 14-14

zpozdéni digitalnich vystupu, 7-44, 14-37
aprobace, 3-1
automatizace

mozné kombinace AIF a FIF, 9-19
paralelni provoz rozhrani AIF a FIF, 9-19

s INTERBUS, PROFIBUS-DP, LECOM-B (RS485), 9-18
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B

baleni, 3-1
banka kédu, 6-13
banka kédd LECOM. viz. banka kodU

bezpec&nostni pokyny, 2-1

forma, 2-2
ostatni pokyny, 2-2
vystraha pfed hmotnymi Skodami, 2-2
vystraha pfed urazem, 2-2

pro regulatory pohonu podle smérnice Nizké napéti, 2-1
bezpecny dotyk, 4-1
bipolarni Zzadana hodnota, nastaveni parametrt, 7-22
blokovana frekvence, 7-8
Blokovani regulatoru (CINH), chovani pfi provozu pfi, 7-12
brzdéni, 7-15

brzdny odpor, 11-3
volba, 11-2

brzdny provoz, 11-1
bez dodate¢nych opatfeni, 11-1
s externim brzdnym odporem, 11-2
s tfifazovym motorem s mechanickou brzdou, 11-1

ve skupiné pohon(, 10-21

brzdny tranzistor, 11-3
prah sepnuti, 11-2, 14-22

C

centralni napajeni. viz. skupinovy provoz
charakteristiky moment-otacky, 3-2
chovani pfi fizeni U/f, 7-4

chovani pfi provozu, optimalizace, 7-2
chovani pfi U/f, technika 87 Hz, 7-4

chyba v komunikaci, chovani, 14-18
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Rejstrik

D

dalkové nastaveni parametr(i, pomoci ovladaci jednotky
(keypad), 6-5

decentralizované napéjeni. viz. skupinovy provoz
definice, pojmy, 1-1
délka pfivodu k motoru, maximalné pfipustna, 4-2
diagnostika, 7-51, 14-22
digitalni vstupni signaly, 7-41
digitalni vstupy, invertovani urovné, 14-17, 14-30
digitalni vystupni signély, 7-43
digitalni vystupy

invertovani arovné, 7-44, 14-32

konfigurace, 7-43

doba dobéhu
dodate¢na Zzadana hodnota , 14-23
Zadana hodnota procesniho regulatoru, 14-23

doba odpojovani (fading off), procesni regulator, 14-23
doba pfipojovani (fading), procesni regulator, 14-23

doba rozbéhu
dodate¢na zadana hodnota, 14-23
omezeni frekvence zdola, 14-24

doba zpracovani, funkéni modul Systembus (CAN), 9-2
dobéh, 7-15

doby dobéhu, 7-15

doby rozbéhu, 7-15

dokumentace, 12-2

dolni mez vystupu procesniho regulatoru, 14-23
doprava, skladovani, 2-1

dosazeni zadané frekvence, spinaci okno, 14-22

druh provozu, 7-2, 14-14
volba, 7-2

E

¢as pruchodu, 7-38
Casy reakce digitalnach vstupl, 7-41
elektricka instalace, 4-1, 44
dalezité pokyny, 4-1
funkéni modul Systembus (CAN), 9-2
odpovidajici EMK, 4-7
fidici pfivody , 4-8
zapojeni vystupu relé, 4-12
elektricka instalace , vykonové pfivody, 4-5

Entprellenodstranéni odskoku, digitalni vystupni signal
PCTRL1-LIM, 14-23

externi brzdny odpor, pfipojeni, 4-6

14-52 BAB200VEC Cz 1.0

F

FIF, 1-1

paralelni provoz s AIF, 9-19
format LECOM, 6-11
format pro pfenos znaku, 6-8
frekvence, vyloucit, 7-8

frekvence tocivého pole
minimalni, 7-13
maximalni, 7-13

frekvenéni vstup
automatické nastaveni, 14-38
automatické nastaveni parametrd, 7-23
digitalni, 7-23

funkce, ovladaci jednotka (keypad), 6-2
funkce hlidani, 7-47

funkce zobrazeni, 7-49
mozné hodnoty, 7-49

funkéni modul, chovani pfi chybé v komunikaci, 14-18
Funké&ni modul Systembus (CAN), 9-1

Funk&ni modul Systémbus (CAN)
popis, 9-1
technické udaje, 9-1

funkéni modul Systembus (CAN), komunikaéni profil DS301
(CANopen), faze komunikace, 9-10

funkéni modul Systembus (CAN)
doba zpracovani, 9-2
Casy hlidani, 9-8
komunikacni ¢asy , 9-2

komunikaéni profil DS301 (CANopen), 9-9
adresovani pohont, 9-9
identifikator, 9-9
popis dat, 9-9
struktura parametrd, 9-11
uZivatelska data, 9-9

komunikaéni prostfedi, 9-1
pribézné doby telegramu, 9-2
Reset-Node, 9-8

rychlost pfenosu, 9-1

funkéni modul Systembus (CAN)
adresovani parametru, 9-7
¢teni parametru (pfiklad), 9-14
instalace, 9-2
kanaly procesnich dat, 9-6
kanaly parametrti, 9-5

komunikaéni profil DS301 (CANopen)
cyklické objekty procesnich dat, 9-15
Index LOW/HIGH-Byte, 9-12
struktura procesnich dat, 9-15
udalosti fizené objekty procesnich dat, 9-17

konfigurace, 9-7

nastaveni ¢asu, 9-8
nastaveni parametrd, 9-5
obecné zadavani adresy, 9-7
obsazeni svorek, 9-2

Lenze



pfipojeni, 9-3

pfipojeni k fidicimu pocitaci, principialni usporadani, 9-3
pokyny pro zapojovani, 9-3

rychlost pfenosu. viz. rychlost pfenosu

selektivni adresovani, 9-7

Urceni jednotky Master, 9-7

uvedeni do provozu, 9-4

zapis parametru (pfiklad), 9-13

funkéni tlacitka, ovladaci jednotka (keypad), 6-3

heslo
smazat, 6-7
zadat, 6-6

heslo uzivatele, 7-54

hledani zavad, 8-1
analyza poruch podle paméti poruch (historie), 8-2
indika¢ni LED, 8-1
nespravna funkce motoru, 8-1
poruchova hlaseni, 8-3
smazani poruchového hlaseni, 8-5
TRIP, 8-5

hledani zavad a odstranéni poruch, komunikaéni modul
LECOM-A (RS232), 6-15

hlidani 12xt, 7-47

hlidani komunikace, funkéni modul LECOM-A (RS485),
6-13

hlidani motoru, 747
hlidani motoru PTC, 7-48

hlidani teploty, motor
bez snimace, 7-47
pozistorem (PTC), 7-48

Doba rozbéhu, zadana hodnota procesniho regulatoru,
14-23

hodiny pfipojeni na sit, 14-22
Hodiny zapnuti sité, 7-51

horni mez vystupu procesniho regulatoru, 14-23
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identifikator CAN-Bus, 14-27

indikace
ovladaci jednotka (keypad), 6-2
provozni stav, 8-1
sloupcova, 6-3
stavové, 6-3

indika¢ni LED, 8-1

instalace
elektricka, 4-4
funkéni modul Systembus (CAN), 9-2
mechanicka, 4-3
ovladaci jednotka (keypad), 6-2
pfipojeni pfes systémovou sbérnici, 9-3

instalace odpovidajici EMK, 4-7

integracni asova konstanta, regulator Imax, 7-33, 14-16

inversni zadana hodnota, nastaveni parametrti, 7-21

invertovani urovné
digitaini vstupy, 14-17, 14-30
digitalni vystupy, 7-44, 14-32

izolaéni pevnost, 3-1

J

jiné nebezpedi, 2-2

jisténi meziobvodu, 10-5

jmenovioté udaje, integrovany brzdny tranzistor, 11-3
jmenovita frekvence U/f, 7-4

jmenovité hodnoty
provoz s pretizenim 120 %, 3-4
provoz s pretizenim 150 %, 3-3

jmenovité udaje , brzdné odpory, 11-3
JOG (pevné frekvence), 7-26

jumper, zadavani amnalogovych signalt, 7-20

1.0
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K

kalibrovani, veli¢ina procesu, 7-50

kanaly dat procesu, funkéni modul Systembus
(CAN), 9-6

kanaly parametrQ, funkéni modul Systembus
(CAN), 9-5

kmitani otacek, 7-7

knihovna funkci, 7-1

kod, 6-1

kompenzace sitového napéti, 7-4
kompenzace skluzu, 7-6

kompenzaéni zafizeni, vzajemné ovliviiovani, 4-2

komunikac¢ni ¢asy, komunika¢ni modul LECOM-A (RS232),

6-9

komunikaéni ¢asy , funkéni modul Systembus (CAN), 9-2

komunikaéni modul LECOM-A (RS232), 6-8
hledani zavad a odstranéni poruch, 6-15
hlidani komunikace, 6-13
komunikac¢ni ¢asy, 6-8, 6-9
komunikacni prostiedi, 6-8
parametry, nastaveni, 6-11
pfisluSenstvi, 6-11
propojeni s fidicim pocitacem, 6-10
rychlost pfenosu, 6-8
tabulka kodud, 6-11
technické udaje, 6-8
vlastni provedeni systémového kabelu PC, 6-10
zkratit dobu odpovédi, 6-13

komunika¢ni profil DS301, 9-9

konfigurace
analogové vstupni signaly, 7-34
analogové vystupni signaly, 7-35
analogové vystupy, 7-35
blokovani regulatoru (CINH), 7-12
digitélni vstupni signaly, 7-41
digitélni vystupni signaly, 7-43
digitalni vystupy, 7-43
doby rozbéhu a dobéhu, 7-15
druh provozu, 7-2
funkce hlidani, 7-47
funkce zobrazeni, 7-49
funkéni modul Systembus (CAN), 9-7
hlidani teploty motoru, 7-47
jmenovita frekvence U/f, 7-4
knihovna funkci, 7-1
kompenzace skluzu, 7-6
maximalni frekvence tocivého pole, 7-13
mezni hodnoty otacek, 7-13
mezni hodnoty proudu, 7-14
minimalni frekvence tocivého pole, 7-13
parametry, 6-1
podminky spusténi / synchronizace na tocici se motor, 7-9

14-54

prepinani sad parametr(i, 7-53

prepnuti sméru otaceni, 7-16

provoz s ru¢nim / dalkovym fizenim, 7-27
Quickstop (QSP), 7-16

regulace omezeni proudu, 7-33

snimani dat motoru, 7-28

spinaci frekvence ménice frekvence, 7-7
stejnosmeérna brzda (DCB), 7-17

tabulka koda, 14-9

tlumeni kolisani otacek, 7-7

TRIP-Set, 7-48

volba zplsobu zadavani zadanych hodnot, 7-19

vystup relé, 7-43

vystupni slova procesnich dat, 7-46

zadani Zzadanych hodnot, 7-19

zvySeni Umin, 7-5

vystupni slova analogovych dat procesu, 7-38

zadani skute¢nych hodnot, 7-19

konformita , 3-1

kontrola, pfed uvedenim do provozu, 5-1

L

LECOM-B, provozni stav, 6-12

Likvidace, 1-2

maximalni délka pfivodu k motoru, 4-2
mechanicka instalace, 4-3

mezni hodnoty, 7-13

nastavit, 7-13

mezni hodnoty proudu, 7-14

montazni poloha, 3-1

motor

hlidani teploty

motorpotenciometr, 7-25

mozné kombinace AIF a FIF, 9-19

BA8200VEC

bez snimace, 7-47
pozistorem (PTC), 7-48

vypadek faze, 14-39
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N

nadmérné otacky, 2-2
nadmorska vyska, 3-1
nastaveni Lenze

ddlezité parametry, 5-2
dalezité parametry pohonu, 5-4

nastaveni parametra, 6-1
bipolarni Zadana hodnota, 7-22
funkéni modul Systembus (CAN), 9-5
inversni zadana hodnota, 7-21
unipolarni zadana hodnota, 7-21
zaklady, 6-1

nastaveni Umin, 7-5
nespravna funkce motoru, 8-1
nouzové vypnuti, 11-1

nouzové vypnuti (Not-Aus)
blokovani regulatoru, 7-12
fizeny dobéh pfi, 7-11

(0

obsazeni svorek
aplika¢ni 1/O, 4-10
standardni 1/0, 4-8

ochrana heslem, 6-6, 7-54, 14-16
aktivovani, 6-6
vyvolat chranénou funkce, 6-6

ochrana heslem , trvalé deaktivovani, 6-7
ochrana motoru , 4-2
ochrana osob, 4-1

jina opatfeni, 4-1

pomoci proudovych chranicu, 4-1
ochrana osob , 2-2
ochrana pfed chodem nasucho, 7-13
ochrana pfistroje, 2-2
ochrana proti béhu nasucho, 13-1
ochranna izolace obvodu, 3-1
ochranna opatfeni, 3-1
ochranna zafizeni s poruchovym proudem, 4-1
oddéleni potenciall, 4-1
odolnost proti ruseni, 3-1
odolnost proti vibracim, 3-1

odstranéni odskoku
digitélni vystupni signal , 14-26
digitalni vystupni signal PCTRL1-SET=ACT, 14-24
digitéini vystupy, 14-37

odstranéni odskoku kontaktt, digitalni vystupy, 7-44

Lenze BAS200VEC
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odstranéni poruch, 8-1

Offset, analogové vystupy, aplikaéni /0, 7-36

offset
analogové vstupy, 7-20, 14-31
analogové vystupy aplika¢niho I1/0, 14-37
analogovy vstup 1, 7-20, 14-14
analogovy vystup 1, 7-36, 14-16

inverzni charakteristika procesniho regulatoru, 14-23

fidici pfivody , 4-8
obsazeni svorek - aplika¢ni 1/0O, 4-10

obsazeni svorek - standardni 1/0, 4-8

fidici slovo, 14-19

fizeni podle charakteristiky U/f, se zvySenim Umin, 7-2

fizeny dobéh po vypadku sité , 7-10

omezeni frekvence zdola, doba rozbéhu, 14-24

omezeni to¢ivého momentu, 13-15

optimalizace chodu, 7-6

ovladaci jednotka (keypad), 6-2
aktivovani ochrany heslem, 6-6
dalkové nastaveni parametrt, 6-5
funkéni tlacitka, 6-3
indikace a funkce, 6-2
indikace stavu, 6-3
instalace, 6-2
parametr zménit / ulozit, 6-4
sloupcovy indikator , 6-3
technické udaje, 6-2
trvalé deaktivovani ochrany heslem, 6-7
user-menu, 6-5
vyvolat funkci chranénou heslem, 6-6
zadavani zadanych hodnot, 7-26

zména sady parametrd, 6-4

oznaceni, regulator pohonu, 1-2
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P

paméti poruch (historie), Aufbauusporadani, 8-2

Rejstrik

pamét poruch (historie), 8-2

paralelni provoz rozhrani AIF a FIF, 9-19

prevedeni dat parametr(i z LECOM-B (RS485) na systémovou
sbérnici (CAN), 9-25

Prevedeni procesnich dat nebo parametrt na Systembus (CAN),
9-22

vymeéna dat procesu mezi PROFIBUS-DP a systémovou sbérnici
(CAN), 9-22

zpracovani externich signalll pres sbérnici, 9-21

parametr
meénit / ukladat pomoci LECOM-A (RS232), 6-11
zménit / ulozit pfes ovladaci jednotku (keypad), 6-4

parametry, 6-1
ulozit trvale, 14-10

parametry pohonu, nastaveni Lenze, 5-2, 54

parametry, nastaveni
kod, 6-1
komunika¢nim modulem LECOM A (RS232), 6-8
s komunikaénim modulem, 6-1
s ovladaci jednotkou (keypad), 6-2
se sbérnicovymi funkénimi moduly, 6-16
subkod, 6-1

pasmo necitlivosti
nastaveni pfi Auto-DCB, 7-18
pfi analogovém zadavani zadanych hodnot, 7-21

pevné frekvence (JOG), 7-26
plynuly rozbéh a dobé&h, 7-15
podminky pfipojeni na sit, 4-2
podminky provozu, 3-1
podminky spusténi, 7-9
predvolba frekvence , 7-31

prehled zpracovani signall
aplika¢ni 1/O, 14-5
standardni /O, 14-2

prenos sad parametr(i, 7-52, 14-10
prepinani sad parametr(i, AC-brzdéni motorem, 7-18
pfepnuti, Zzadané hodnoty, 7-27

prepnuti sady parametrd, fizeny dobéh po vypadku sité ,
7-10

pfepnuti zadanych hodnot, 7-27

prevedeni dat parametr(i z LECOM-B (RS485) na
Systembus (CAN), 9-25

Prevedeni procesnich dat nebo parametrd na Systembus
(CAN), 9-22

Priklady pouziti, S€itani zadanych hodnot v pfepravnim
zafizeni, 9-20

14-56
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pfiklady pouziti, 13-1

prevedeni dat parametr(i z LECOM-B (RS485) na Systembus
(CAN), 9-25

provoz s motory pro stfedni frekvence , 13-5
regulace otacek, 13-8

regulace polohy napinaci kladky (tane¢niku), 13-5
regulace tlaku, 13-1

regulace vykonu, 13-15

sc¢itani zadanych hodnot, 13-14

sekvencni spinani, 13-12

skupinovy pohon, 13-11

vymeéna dat procesu mezi PROFIBUS-DP a Systembus
(CAN), 9-22

zpracovani externich signalli pres sbérnici, 9-21
pfipojeni, funkéni modul systémové sbérnice (CAN), 9-3
pfipojeni externiho brzdného odporu, 4-6
pfipojeni motoru, 4-6
pfipojeni sité, regulator pohonu 240 V, 4-5

pfipojeni sité - regulator pohonu 400 V, regulator pohonu
400V, 4-6
pFipojnice DC, prlfez vodice, 10-5
pfisluSenstvi, 12-1

externi brzdny odpor, 11-2

prehled, 12-1
pfisludenstvi

dokumentace, 12-2

komunikaéni modul LECOM-A (RS232), 6-11
pojistky

jednotlivé pohony, 3-5

skupinovy provoz, 10-6

v zafizeni s aprobaci UL, 3-5
pojmy

definice, 1-1

pohon, 1-1

regulator pohonu, 1-1

vector, 1-1

pokyny pro zapojovani, funkéni modul LECOM-B (RS485),
9-3

poruchova hlaseni, 8-3

poruchové hlaseni
externi, 7-48
smazani, 8-5

potvrzeni
kladné, 6-15
zaporné, 6-15

pouziti, k uréenému ucelu, 1-2

pouziti k uréenému ucelu, 1-2

prah aktivovani, Auto-DCB, 7-17, 14-14
prah odezvy , Qmin, 14-14

prah sepnuti, brzdny tranzistor, 11-2, 14-22

prahy to€ivého momentu
prah 1, 14-26

Lenze



prah 2, 14-26

prah rozdilu pro MSET1=MACT, 14-26
prah rozdilu pro MSET2=MACT, 14-26
volba srovnavaci hodnoty , 14-26
zpozdéni MSET2=MACT, 14-26

pravni ustanoveni, 1-2
procensi regulator, dolni mez vystupu, 14-23

procesni regulator
doba odpojovani (fading off), 14-23
doba pfipojovani (fading), 14-23
horni mez vystupu, 14-23
invertovani vystupu, 14-24
inverzni charakteristika offsetu, 14-23
pozastavit, 7-32

procesni regulator , postupné pfipojovat / odpojovat (fading /
off), 14-25

procesni regulator a zpracovani zadané hodnoty
aplika¢ni 1/O, 14-6
standardni /O, 14-3

procesniho regulatoru , aktivace inverzniho fizeni, 14-25
propojeni, komunikaéni modul LECOM-A (RS232), 6-10

propojeni hlavni a dodate¢né zadané hodnoty, aplika¢ni I/O,
14-22

provoz, optimalizovany z hlediska hluku, 7-7
provoz optimalizovany z hlediska hluku, 7-7
provoz s motory pro stfedni frekvence , 13-5
provoz s ru¢nim / dalkovym Fizenim, 7-27
provoz s vice motory, 13-11

provozni hodiny, 7-51, 14-22

provozni stav
indikace, 8-1
LECOM-B, 6-12

prabézné doby telegramu, funkéni modul Systembus (CAN),
9-2

prifez vodiCe, pfipojnice DC, 10-5
prifezy vedeni, jednotlivé pohony, 3-5

prifezy vodicl, skupinovy provoz, 10-6

Q

Quickstop, 7-16
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R

regulace motoru
aplika¢ni 1/O, 14-7
standardni I/O, 14-4

regulace omezeni proudu, 7-33

regulace otacek, 13-8

regulace polohy napinaci kladky (tane¢niku), 13-5
regulace tlaku, ochrana proti béhu nasucho, 13-1

regulace to¢ivého momentu, bez snimace, s omezenim
otacek, 7-3

regulace vykonu, 13-15
regulator dobéhu, vystupni signal, 14-22
regulator Imax

integracni ¢asova konstanta, 7-33, 14-16
zesileni, 7-33, 14-16

regulator PID, 7-29
integra¢ni sloZka, vypnuti, 7-32
nastaveni, 7-29
predvolba Zadané hodnoty, 7-31
zadani skute¢nych hodnot, 7-32
zadani Zzadané hodnoty, 7-31

regulator pohonu
oznaceni, 1-2
pouziti k uréenému ucelu, 1-2

regulator pohonu 240 V, pfipojeni sité, 4-5
regulator pohonu 400 V, pfipojeni sité, 4-6

regulator procesu
, 14-23, 14-24
prah rozdilu PCTRL1-SET=ACT, 14-24
vypnuti, 7-32
zpozdéni PCTRL1-LIM=HIGH, 14-23
zpozdéni PCTRL1-SET=ACT, 14-24

regulator procesu , odmocnina skute¢né hodnoty, 14-25
reluktanéni motory, 1-2

reset Auto-TRIP, 8-5

rozbéh, 7-15

rozsah nastaveni, 14-13

rozsah nastaveni otacek, 7-13

rozsah nastavovani momentt , 3-2

rozsah zadavani Zzadanych hodnot
aplika¢ni I/0, 7-20, 14-14
standardni 1/0, 7-20, 14-14

rozsahy teplot, 3-1
ru¢eni, 1-2

rychlost pfenosu, funkéni modul Systembus (CAN). viz.
rychlost pfenosu

rychlost pfenosu LECOM, 14-18
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S

S-rampy, plynuly rozbéh a dobéh, 7-15

Rejstrik

sada parametrd, zménit pomoci ovladaci jednotky (keypad),
6-4

sady parametr

prenaset, 7-52

pfepinani, 7-53

udrzba, 7-52
sbérnicove systémy, zadavani Zzadanych hodnot, 7-26
schemata signalovych tok, vysvétleni, 14-1

schémata signalovych tok(, 14-1
prehled zpracovani signald
aplika¢ni 1/0O, 14-5
standardni 1/O, 14-2
procesni regulator a zpracovani zadané hodnoty, standardni I/O,
14-3
regulace motoru
aplikacni 1/O, 14-7
standardni 1/O, 14-4
regulator procesu a zpracovani zadané hodnoty, aplika¢ni 1/O,
14-6
S¢itani zadanych hodnot, 13-14
Scitani zadanych hodnot v pfepravnim zafizeni, 9-20
sekvenéni spinani, 13-12
sitové filtry / tlumivky, pro skupinovy provoz, 10-9
skupinovy pohon, 13-11

skupinovy provoz, 10-1
brzdéni, 10-21
centralni napajeni, 10-17
centralni napajeni externim zdrojem DC, 10-17
decentralizované napajeni, 10-19
decentralizované napajeni pfi jednofazovém nebo dvoufazovém
pfipojeni sité, 10-19
decentralizované napadjeni pfi tfifazovém pfipojeni sité, 10-20
funkce, 10-1
koncepce jisténi, 10-7
moznosti kombinaci, 10-2
nékolik pohond, 10-1
predpoklady, 10-2
pfipojeni k siti, 10-3
pfipojeni ke stejnosmérné sbérnici, 10-5
potiebné sitové filtry / tlumivky, 10-9
vykony napajeni pfistroju 400 V, 10-10
z&kladni navrh skupinového pohonu, 10-9
skupinovy provoz DC, 3-1
skute€¢na hodnota, digitélni napajeni, 7-23
sloupcovy indikator, 6-3
smazani , poruchové hlaseni, 8-5
smér otaceni
prepnuti jiSténé proti pferuseni vedeni, 7-16
prepnuti nezajisténé proti pferuseni vedeni, 7-16
snimani dat motoru, 7-28
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snizeni, 7-7

snizeni hodnot, 7-7, 7-14
snizeni spinaci frekvence, 7-7
snizeni vykonu, 3-1
specifikace vodicu, 4-2

spinaci frekvence ménice frekvence, 7-7

optimalizovana z hlediska hluku, 7-7
spinaci okno, dosazeni zadané frekvence, 14-22
standardni asynchronni motory, 1-2

standardni I/0
obsazeni svorek, 4-8
prehled zpracovani signald, 14-2
procesni regulator a zpracovani Zadané hodnoty, 14-3
regulace motoru, 14-4

rozsah zadavani zadanych hodnot, 7-20
standardni I/O (, rozsah zadavani zadanych hodnot, 14-14
stavové slovo, 14-21
stejnposmérna brzda, 7-17
stupen kryti, 3-1
stupen znedisténi, 3-1
subkod, 6-1
svitivé diody, 8-1
synchronizace na to€ici se motor, 2-2, 7-9
synchronni motory PM, 1-2

systémova sbérnice , dalkové nastaveni parametr(i
Ucastnika ovladaci jednotkou (keypad), 6-5
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tabulka atributt
aplikacni I/O, 14-45
standardni I/O, 14-42
takto Ctéte, 14-41

tabulka kéda
analogové signaly, 7-19
komunikaéni modul LECOM-A (RS232), 6-11
vysvétleni, 14-9

tabulka kédul regulatoru pohonu, 14-9

technické udaje, 3-1
funkéni modul Systémbus (CAN), 9-1

jmenovité hodnoty
provoz s pretizenim 120 %, 3-4
provoz s pretizenim 150 %, 3-3

komunika¢ni modul, 6-8
ovladaci jednotka (keypad), 6-2
v§eobecné udaje / podminky provozu, 3-1

technika 87 Hz, 7-4

tlumeni kolisani otacek, 7-7
redukovani kmitani otacek, 7-7

tfida vihkosti, 3-1

TRIP, 8-5

TRIP-Set, 7-48

typ pfistroje, 7-51, 14-16

typy sité, 4-2

U

unipolarni zadana hodnota, nastaveni parametrti, 7-21

uZivatelské menu, 6-5, 7-54, 14-39
jednoduché uvedeni do provozu pomoci, 5-2
zména polozek, 6-5

uvedeni do provozu, 5-1
bez funkéniho modulu, 5-5
funkéni modul systémové sbérnice (CAN), 9-4
kontrola pfed, 5-1

nastaveni Lenze pro dulezité parametry pohonu, 5-2

pomoci user-menu, 5-2
s funkénim modulem - aplikaéni /O, 5-7
s funk&nim modulem - standardni /O, 5-6

se sbérnicovymi komunika&nimi moduly, 5-8

vyrobni nastaveni pro dulezité parametry pohonu, 5-4

uzivatelské heslo, 14-16

Lenze
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vector, popis, 1-1
vektorova regulace, 7-3

veli€ina procesu
indikovani, 7-50
kalibrace aplika¢niho I/0O, 7-50
kalibrovani aplika¢niho 1/0, 14-39

kupinovy provoz, centralni napajeni pfes napajeci a
rekupera¢ni modul, 10-18
verze software, 7-51, 14-16
vle€ny regulator
doba dobé&hu, 14-22
doba rozbéhu, 14-22
dolni prah aktivovani, 14-22

horni prah aktivovani, 14-23
reset, 14-22

volba zadavani Zzadané hodnoty, 14-18

volba zpusobu zadavani zadanych hodnot, 7-19
volné prostory pro montaz, 3-1

vstupni signaly

analogové, konfigurace, 7-34
digitalni, konfigurace, 7-41
vstupy, digitalni, ¢asy reakce, 7-41
vstupy , PTC, 7-48
vykonové pfivody, 4-5
externi brzdny odpor, 4-6
pfipojeni motoru, 4-6
pfipojeni sité - regulator pohonu 240 V, 4-5
pfipojeni sité - regulator pohonu 400 V, 4-6

vyména dat procesu mezi PROFIBUS-DP a Systembus
(CAN), 9-22

vyrobce, 1-2

vystup relé
konfigurace, 7-43
zapojeni, 4-12

vystupni signal analogovych vystup(, rozsah, 7-37, 14-37

vystupni signaly
analogové, konfigurace, 7-35
digitalni, konfigurace, 7-43

vystupni slova analogovych dat procesu, konfigurace, 7-38

vystupni slova procesnich dat, volna konfigurace, 7-46

vystupy
analogové, 7-35
digitalni, 7-43
vyvolat funkci chranénou heslem, 6-6
vyzafované ruSeni, 3-1
vzajemné ovliviiovani s kompenzacnim zafizenim, 4-2

v8eobecné udaje, 3-1
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V4

zadani skute¢nych hodnot, 7-19
regulator PID, 7-32
zadani zadané hodnoty, regulator PID, 7-31
zadani zadanych hodnot, 7-19
zadavani signall
analogové, 7-20
poloha jumpert, 7-20
digitalni, 7-23
zadavani zadané hodnoty
normované, 14-19
volba, 14-18
zadavani zadanych hodnot
bipolarng, 7-22
inversne, 7-21
podle pevnych frekvenci (JOG), 7-26
pfes motorpotenciometr, 7-25
pres sbérnicové systémy, 7-26
pomoci ovladaci jednotky (keypad), 7-26
rozsah, 7-20, 14-14
unipolarné, 7-21
zapojeni, svorkovnice, 4-4
Zapojeni svorkovnic, 4-4
zaruka, 1-2

zastaveni, 7-15

14-60

zemni zkrat, zjisténi, 7-48

zesileni
analogové vstupy, 7-20, 14-31
analogovy vstup 1, 7-20, 14-14
analogovy vystup 1, 7-36, 14-16
regulator Imax, 7-33, 14-16
zjisténi zemniho zkratu, 7-48
zkratit dobu odpovédi, funkéni modul LECOM-B (RS485),
6-13
zobrazeni
typ pfistroje, 7-51, 14-16
veli¢ina procesu, 7-50
verze software, 7-51, 14-16
zobrazeni provoznich udaji, 7-49

zobrazované hodnoty, 7-49
kalibrovat, 7-50

zpozdéni digitalnich vystup(, aplika¢ni I/O, 7-44, 14-37
zpracovani externich signalu pfes sbérnici, 9-21

zvlastni motory, provoz, 7-7

L4

Z

Zadana hodnota procesniho regulatoru
doba dobé&hu, 14-23
doba rozbéhu, 14-23
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