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kompakt, leistungsstark, variabel

Das Produktprogramm

Kleinantriebe



Welche Antriebslösungen Sie sich auch
vorstellen – wir verwirklichen Ihre Pläne.

Wir bieten Ihnen ein komplettes Produkt-

programm aus der elektronischen und

mechanischen Antriebstechnik, mit zuver-

lässigen und leistungsfähigen Produkten.

Dazu gehören Frequenzumrichter, 

Servoregler, Verstellgetriebe und Überset-

zungsgetriebe, Motoren, Bremsen, Kupp-

lungen, dezentrale I/Os sowie Anzeige-

und Bedieneinheiten.

Bei vielen namhaften Unternehmen sind Lenze-

Produkte in den unterschiedlichsten Anwendungen

im Einsatz.



Produktschlüssel Kleinantriebe

Stirnradgetriebemotoren GST

Stirnradgetriebemotoren GKR

Einbaulage (A-F) und Lage der Systembausteine (1-6)

SSNòò-1Gòò Vollwelle: 3, 5, 8 Flansch:  3, 5 Elektrischer Anschluss: 2, 3, 4, 5

SSNòò-1Pòò

SSNòò-1Uòò

CBA D E F

GKR Vollwelle: 3, 5, 3+5 Flansch:  3, 5, 3+5 Elektrischer Anschluss: 2, 3, 4, 5
Hohlwelle: 0 ohne Flansch: 0
Hohlwelle mit Schrumpfscheibe: 3, 5

CBA D E F

SSNòò-1Pòò Vollwelle: 3, 5, 8 Flansch:  3, 5 Leitung / Klemmenkasten: 2, 3, 4, 5

SSNòò-1Uòò

CB D E F

Wellen-Flanschlage

GST Elektrischer Anschluss: 2, 3, 4, 5

CBA D E F

A



Das Unternehmen Lenze Kleinantriebe stellt sich vor

Wir sind ein erfolgreicher Hersteller in der

Antriebstechnik und bieten Ihnen seit

1985 Kleinantriebe im Leistungsbereich

von 12 ... 600 W in den Technologien:

˘ DC-Kleinantriebe

˘ AC-Kleinantriebe

Das Produktprogramm besteht aus

Gleichstrom-Permanentmagnetmotoren

und Drehstrom-Asynchronmotoren, die

sich mit Schnecken-, Stirnrad- oder

Planetengetrieben zu Getriebemotoren

kombinieren lassen. Der modulare Aufbau

und die im Gesamtkonzept geplanten

Varianten vereinfachen die Wahl der

geeigneten Ausführung. 

Direkt am Netz – drehzahlgeregelt

oder batteriebetrieben – Lenze Klein-

antriebe sind in vielen Anwendungs-

bereichen einsetzbar, wie z. B.:

˘ Fördertechnik

˘ Medizintechnik

˘ Dosiertechnik

˘ Handling / Robotik 

˘ Druckmaschinen

˘ Verpackungsmaschinen

Kundennutzen steht für uns an erster

Stelle bei der Produktentwicklung. Aus

diesem Grund sind wir für Sie der lei-

stungsfähige Partner, der schnell und 

flexibel Ihre Antriebsaufgaben löst. Dafür

steht Ihnen unser eingespieltes Team von

Ingenieuren, Technikern und Facharbeitern

zur Seite.

Unser Qualitätssicherungssystem, von

der Entwicklung über die Fertigung bis hin

zu Vertrieb und Service, ist nach DIN ISO

9001 zertifiziert. Den Maßstab, mit dem

wir unseren Qualitätsanspruch messen,

bestimmen unsere Kunden – dazu zählen

natürlich auch marktgerechte Lieferzeit

und Liefertreue.

Wir sehen unsere Aufgabe darin, Ihre

Anforderungen voll und ganz zu erfüllen,

denn Kundenorientierung als Unterneh-

mensziel setzt Qualität auf höchstem

Niveau voraus.

Nehmen Sie uns beim Wort und überzeu-

gen Sie sich selbst.

Drehstrom-Motoren

Schneckengetriebe Kegelradgetriebe Planetengetriebe



Lenze stellt sich vor

Lenze ist der kompetente Partner für 

Ihre Anwendungen – als Anbieter von

Einzelkomponenten oder umfassenden

Lösungen, also kompletten Antriebs-

systemen mit Projektierung, Ausführung

und Inbetriebnahme.

Das weltweite Vertriebs- und Service- 

netz garantiert zusätzlich die qualifizierte

Kundenberatung vor Ort und den schnel-

len und umfassenden After-Sales-Service.

Unser Qualitätssicherungssystem ist

von der Entwicklung über die Fertigung

bis hin zu Vertrieb und Service nach 

DIN EN ISO 9001 : 2000 zertifiziert.

Darüber hinaus ist das Lenze-Umwelt-

management zertifiziert nach DIN EN ISO

14001. Den Maßstab, mit dem wir unse-

ren Qualitätsanspruch messen, bestim-

men unsere Kunden. Wir sehen unsere

Aufgabe darin, Kundenwünsche voll zu

erfüllen. Kundenorientiertes Arbeiten als

Unternehmensziel setzt Qualität auf

höchstem Niveau voraus. 

Überzeugen Sie sich selbst.

Weltweit für Sie da –

unsere engagierten Mitarbeiter unterstützen 

Sie sorgfältig und professionell.



Technologisch richtungsweisende Pro-

dukte und komplette Antriebslösungen

für den Maschinen- und Anlagenbau –

dafür steht Lenze. Kunden erhalten von

uns Frequenz- und Servo-Umrichter mit

Leistungen bis zu 400 kW. Damit unter-

stützen wir sowohl zentrale Schalt-

schranklösungen als auch dezentrale

Antriebskonzepte, z. B. mit Motorumrich-

tern in Schutzart IP65.

Passend zu den verschiedenen An-

triebsreglern gibt es sowohl Standard-

Drehstrommotoren als auch Synchron-

und Asynchron-Servomotoren, jeweils

kombinierbar mit Getrieben in verschiede-

nen Ausführungen. Für den Informations-

austausch stehen darüber hinaus Human

Machine Interfaces, dezentrale I/O-

Systeme und Module für die Feldbus-

anbindung zur Verfügung.

Lenze verfügt über umfassendes An-

wendungs-Know-how aus unterschied-

lichsten Branchen. Dieses Wissen ist ein-

geflossen in die Gestaltung der Regler-

und PC-Software, so sind zahlreiche

Standardanwendungen durch einfaches

Parametrieren effizient zu realisieren. 

Ein umfassender Service mit Beratung

bei der Komponentenauswahl, Schulun-

gen, Inbetriebnahmeunterstützung bis

hin zu einer weltweit erreichbaren Help-

line und einem eigenständigen Anlagen-

bau runden das Angebot ab.

Mit System Antriebs- und Automatisierungstechnik

Human Machine Interface Antriebssteuerung 
Drive PLC

Frequenzumrichter smd

Keypad XT Card Module

Getriebemotoren

I/O-System IP20



Servo-Umrichter 9300

Frequenzumrichter 
9300 vector

Frequenzumrichter 
8200 vector

Motorumrichter
8200 motec

Motorstarter
starttec

Servosystem ECS für
Mehrachsanwendung

Kommunikationsmodule

PC-Software

Software-Pakete

Servomotoren Kleinantriebe Bremsen und Kupplungen
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Typenschlüssel für Getriebemotoren SSN40-2GVAR-063C22

1

Allgemeines
Typenschlüssel

1-2 Kleinantriebe de 3/2005

Produktgruppe
G- Getriebe
S- Kleinantriebe

Produktfamilie
KR- Kegelradgetriebe
PL- Planetengetriebe
SN- Schneckengetriebe
ST- Stirnradgetriebe

Größe
Stirnradgetriebe -03, 04, 05
Kegelradgetriebe -03
Schneckengetriebe -25, 31, 40
Planetengetriebe -42, -52, 62, 81, 12

Stufenzahl
1- einstufig
2- zweistufig
3- dreistufig

Antriebsseitige Ausführung
G- Drehstrom Asynchronmotor Typenreihe SDS
U- Drehstrom Asynchronmotor Typenreihe 13.71ò/13.75ò

P- Gleichstrom Permanentmagnetmotoren Typenreihe 13.12ò

Abtriebsseitige Ausführung
Wellenausführung
V- Vollwelle
D- Doppelwelle
H- Hohlwelle
Gehäuseausführung
A- Fuß und Rezess
C- ohne Fuß mit Rezess
Abtriebsflansch
L- Rundflansch mit Gewindebohrungen
R- ohne Flansch
K- Rundflansch mit Durchgangsbohrung
Motorbaugröße
Achshöhe nach Norm z. B. 071 = IEC71

Ausführung
C- Kompaktmotor mit Lenze Anschlussflansch
N- Normmotor mit IEC-Anschlussflansch

Baulänge
1- S, kurz
2- M, mittel
3- L, lang

Polpaarzahl
1- 2 polig
2- 4 polig
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Typenschlüssel Motoren Baureihe 13.12ò, 13.71ò, 13.75ò 13.121.45.3.5.5

Produktgruppe
13- Kleinantriebe

Motorart
12- Gleichstrom-Permanentmagnetmotor
71- Drehstrom-Asynchronmotor mit glattem Gehäuse
75- Drehstrom-Asynchronmotor mit geripptem Gehäuse

Abtriebsseitige Ausführung
0- Lenze Standard, IEC
1- Für Schneckengetriebe Reihe SSN
6- Für Stirnradgetriebe GST und Kegelradgetriebe GKR

Motorgröße
1. Stelle Baugröße verschlüsselt
2. Stelle Baulänge verschlüsselt

Spezifikation Abtriebsseitige Ausführung
0- Lenze Standard Abmessungen
1- IEC Abmessungen
2- Schneckengetriebe SSN25
3- Schneckengetriebe SSN31
5- Schneckengetriebe SSN40
Bei abtriebsseitiger Ausführung 6
3- Getriebegröße 03
4- Getriebegröße 04
5- Getriebegröße 05

Motorbauform
2- Flanschausführung B14
3- Fußausführung B3
5- Fuß-Flanschausführung B3/B14
6- Flanschausführung B9 für Getriebe GST/GKR

Anbauten Ausführung
0- Ohne Anbau 
1- Mit Bremse
4- Mit DC Tacho
5- Mit AC Tacho
6- Für Tachoanbau
7- Für Bremsenanbau
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Typenschlüssel
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Typenschlüssel Motoren Baureihe SDS SDSGARS056-22

Produktgruppe
S- Kleinantriebe

Stromart
D- Drehstrom

Belüftung
S- Selbstgekühlt

Ausführung
G- Glattes Gehäuse

Maschinenart
A- Asynchronmaschine

Anbauten Ausführung
BI- Bremse und Inkrementalgeber
BR- Bremse
BS- Bremse und Resolver
BV- Bremsenanbau vorbereitet
IG- Impulsgeber
RS- Resolver
XX- Ohne Anbau

Motorbaugröße
Achshöhe nach Norm z. B. 071 = IEC71

Baulänge
2- M, mittel
3- L, lang

Polpaarzahl
2- 4 polig
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Typenschlüssel für Getriebe SSN40-1FVAR

Produktgruppe
S- Kleinantriebe

Produktfamilie
PL- Planetengetriebe
SN- Schneckengetriebe

Größe
Schneckengetriebe -25, 31, 40
Planetengetriebe -42, -52, 62, 81, 12

Stufenzahl
1- einstufig
2- zweistufig
3- dreistufig

Antriebsseitige Ausführung
N- Normmotor
F- offene Ausführung

Abtriebsseitige Ausführung
Wellenausführung
V- Vollwelle
D- Doppelwelle
H- Hohlwelle
Gehäuseausführung
A- Fuß und Rezess
C- ohne Fuß mit Rezess
Abtriebsflansch
L- Rundflansch mit Gewindebohrungen
R- ohne Flansch
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Verwendete Bezeichnungen im Katalog:

� Angriffswinkel der Radialkraft

c Belastbarkeit von
Getrieben/Getriebemotoren

dw [mm] Wirkdurchmesser des 
Übertragungselements

cos � Leistungsfaktor des Motors
cos�N Leistungsfaktor Asynchronmotoren

Fa [N] angreifende Axialkraft
Fa zul [N] zulässige Axialkraft
Fa Tab [N] Tabellenwert der Axialkraft
fch [kHz] Schaltfrequenz
fd [Hz] Drehfeldfrequenz
FI Massenbeschleunigungsfaktor
fmax [Hz] eingestellte Maximalfrequenz
fN [Hz] Bemessungsfrequenz
Fr [N] angreifende Radialkraft
Fr Tab [N] Tabellenwert der Radialkraft
Fr zul [N] zulässige Radialkraft
fw Lastangriffsfaktor der angreifenden

Radialkraft
f� Wirkrichtungsfaktor der angreifenden

Radialkraft
fz Radialkraftbeiwert des

Übertragungselements

i Übersetzung
� Stufensprung
� mechanischer Wirkungsgrad
I0 [A] Stillstandsdauerstrom
IA [A] Strom bei Motoranlauf
Imax [A] maximaler Ausgangsstrom
IN [A] Bemessungsstrom
INetz [A] Netzbemessungsstrom

Jext [kgm2] Massenträgheitsmoment der
anzutreibenden Arbeitsmaschine
reduziert auf die Motorwelle

Jlast [kgm2] Massenträgheitsmoment der
Lastmaschine

Jmot [kgm2] Massenträgheitsmoment des Motors
JA [kgm2] Massenträgheitsmoment des Antriebs

reduziert auf die Antriebswelle
JB [kgm2] Massenträgheitsmoment Bremse

k Betriebsfaktor
(in Anlehnung an DIN 3990)

L [mH] Induktivität

m [kg] Masse
M0 [Nm] Stillstandsdauerdrehmoment

M1 [Nm] Antriebsdrehmoment
M2 [Nm] Abtriebsdrehmoment
MN [Nm] Bemessungsmoment
MA [Nm] Anlaufmoment des Motors
MB [Nm] Haltemoment Bremse
Mdauer [Nm] Dauerdrehmoment
Mkipp [Nm] Kippmoment des Motors
MI Maximalmomentfaktor
Mmax [Nm] maximales Drehmoment
Mzul [Nm] zulässiges Drehmoment

n1 [min-1] Antriebsdrehzahl
n2 [min-1] Abtriebsdrehzahl
nN [min-1] Bemessungsdrehzahl
nmax [min-1] Maximaldrehzahl

P1 [kW] Antriebsleistung
P2 [kW] Abtriebsleistung
PN [kW] Bemessungsleistung
PV [kW] Verlustleistung Umrichter

R [Ω] Widerstand

SN [kW] Ausgangsleistung Umrichter

TU [°C] Betriebs-Umgebungstemperatur

UG [V] Zwischenkreisspannung
UN [V] Bemessungsspannung
UNetz [V] Netzspannung
Û [kV] Spannungsspitze

IP International protection code

IEC International Electrotechnical
Commission

DIN Deutsches Institut für Normung

VDE Verband deutscher Elektrotechniker

USDA United States Department of Agriculture

NEMA National Electrical Manufacturers
Association

AC Wechselstrom/-spannung
DC Gleichstrom/-spannung

EMV Elektromagnetische Verträglichkeit

EN Europäische Norm

CE Communauté Européene

IM International Mounting Code
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Gleichstrom-Permanentmagnetmotor
im Leistungsbereich von 55 … 600 W

˘ Schutz vor äußeren Einflüssen
Schutzart IP54 sorgt für einen guten Schutz der Motoren
vor Staub und Wasser.

˘ Leistungsstark
Die hohe Leistungsdichte der Motoren ermöglicht kleine
Antriebseinheiten.

˘ Anpassungsfähig
Der modulare Aufbau der Motoren und die konzeptionell
geplanten Varianten mit Getrieben erleichtern die richti-
ge Auswahl für den jeweiligen Einsatzfall.

˘ Langlebig
Ein Isolationsaufbau nach Wärmeklasse F sorgt für eine
hohe Lebensdauer der Wicklung.

˘ Unabhängig bei 24 V
Die Spannungsversorgung über Batterie ermöglicht
Netzunabhängigkeit. Bitte Rücksprache mit Lenze
Kleinantriebe.

Drehstrom-Asynchronmotor (Glattes Gehäuse)
im Leistungsbereich von 12 … 600 W

˘ Leise
Keine Eigengeräusche durch Lüfter.

˘ Kompakt
Die optimierte Konstruktion mit glattem Gehäuse
ermöglicht einen platzsparenden Einbau.

˘ Betriebssicher
Durch die glatte Oberfläche des Gehäuses keine
Einschränkung der Kühlung durch Flusen und Staub.

˘ Anpassungsfähig
Der modulare Aufbau der Motoren und die konzeptionell
geplanten Varianten mit Getrieben erleichtern die richti-
ge Auswahl für den jeweiligen Einsatzfall.

Drehstrom-Asynchronmotor (Geripptes
Gehäuse) im Leistungsbereich von 30 … 250 W

˘ Leistungsstark
Hohe Abgabeleistung durch Lüfter und Kühlrippen am
Gehäuse.

˘ Anpassungsfähig
Der modulare Aufbau der Motoren und die konzeptionell
geplanten Varianten mit Getrieben erleichtern die richti-
ge Auswahl für den jeweiligen Einsatzfall.
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Kegelrad- und Stirnradgetriebe

˘ Kompakt
Das modulare Grundkonzept und die hohe Leistungs-
dichte durch geschliffene Zahnräder mit optimierten
Zahnprofilen ermöglichen besonders kompakte
Bauformen.

˘ Anpassungsfähig und kompatibel
Durch die Vielzahl der antriebs- und abtriebsseitigen
Ausführungen passen sich Lenze-Getriebe nahezu jeder
Antriebsaufgabe an. Flachgetriebe und Winkelgetriebe
sind innerhalb einer Getriebegröße abtriebsseitig kom-
patibel.

˘ Leicht integrierbar
Durch die hohe Funktionalität der Gehäuse lassen sich
Lenze-Getriebe leicht in die umgebende Konstruktion
integrieren.

˘ Leise
Optimierte Verzahnungsgeometrie vermindert die
Geräuschentwicklung, innenverrippte Graugußgehäuse
wirken zusätzlich geräuschdämpfend.

˘ Fein gestufte Abtriebsdrehzahl
Große Übersetzungsbereiche kombiniert mit dem 
kleinen Stufensprung � = 1,12 ermöglichen die genaue
Wahl der benötigten Abtriebsdrehzahl.

˘ Reduziertes Spiel
Das zweistufige Grundkonzept (Kegelstirnradgetriebe
dreistufig), spielarme Verbindungselemente und die 
hohe Verzahnungsqualität durch präzise Fertigung
ermöglichen gegenüber vergleichbaren Getrieben ein
geringes Verdrehspiel am Abtrieb.

Schneckengetriebe

˘ Langlebig
Die Materialauswahl und Bearbeitung der Getriebe
ermöglicht eine lange Lebensdauer

˘ Wartungsfreundlich
Keine Wartung erforderlich

Planetengetriebe

˘ Kompakt
Die optimierte Konstruktion mit glattem Gehäuse
ermöglicht einen platzsparenden Einbau

˘ Wartungsfreundlich
Keine Wartung erforderlich
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Betriebsarten

Die Bemessungsdaten werden erreicht, wenn folgende
Bedingungen eingehalten werden:
˘ Umgebungstemperatur bis 40 °C
˘ Aufstellung bis 1000 m über NN
˘ ungehinderte Be- und Entlüftung
˘ keine Ansaugung der warmen Abluft

Bei der Wahl des Motors ist die Betriebsart von Bedeutung.
So erwärmt sich z.B. ein Motor bei kurzfristiger Belastung
weniger als bei andauernder Belastung und kann deshalb
kleiner gewählt werden. Man unterscheidet nach VDE 0530
die Betriebsarten S1 bis S8.

Bei Dauerbetrieb S1 ist die Betriebsdauer bei
Bemessungsleistung so lang, dass die
Beharrungstemperatur der Maschine erreicht wird. Diese
Motoren sind für Dauerbetrieb geeignet, d.h., sie dürfen
dauernd mit ihrer Bemessungslast belastet werden.

Bei Kurzzeitbetrieb S2 ist die Betriebsdauer im Vergleich zur
nachfolgenden Pause so kurz, dass die Beharrungs-
temperatur nicht erreicht wird. In der anschließenden 

längeren Pause kühlt der Motor sich auf die Ausgangs-
temperatur ab.

Beim Aussetzbetrieb S3, S4, S5 setzen sich gleichartige
Spiele zu einer Folge zusammen. Die Spielzeit beträgt nor-
malerweise 10 Minuten. Die Pause genügt zum Abkühlen
der Maschine.
S3 Betrieb liegt vor, wenn der Anlaufstrom für die
Erwärmung unerheblich ist, S4 wenn sie erheblich ist, S5
wenn der Bremsstrom die Maschine zusätzlich erwärmt.

Bei Durchlaufbetrieb mit Aussetzbelastung S6 kann sich
der Motor in den Leerlaufphasen abkühlen.

Beim ununterbrochenen Betrieb mit Anlauf und 
Bremsung S7 gibt es praktisch keine Pausen. 
Die Maschine steht immer unter Spannung. 

Abweichende Umgebungsbedingungen
Bei abweichenden Umgebungsbedingungen ist eine
Leistungsreduzierung mit den Faktoren der Tabellen 2 
und 3 erforderlich. Die zulässige Dauerleistung ergibt sich
zu:

Pred = 
P� · PNPN

Leistungserhöhung bei den Betriebsarten S2, S3 und S6

Einfluss der Betriebs-Umgebungstemperatur

Einfluss der Betriebs-Umgebungstemperatur Tu auf die
Bemessungsleistung

Tu [°C] ≤ 40 45 50 55 60

P� 1 0,95 0,90 0,83 0,7
PN

Betriebsart S2 Betriebsart S3 Betriebsart S6

Einschaltdauer Pzul Einschaltdauer Pzul Einschaltdauer Pzul
[min] PN [%] PN [%] PN

10 1,4 … 1,5 15 1,4 … 1,5 15 1,5 … 1,6

30 1,15 … 1,2 25 1,3 … 1,4 25 1,4 … 1,5

60 1,07 … 1,1 40 1,15 … 1,2 40 1,3 … 1,4

90 1,0 … 1,05 60 1,05 … 1,1 60 1,15 … 1,2
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Allgemeines
Dimensionierung von Getriebemotoren und Getrieben

Belastungs- Belastungsart Intensität
klasse

I gleichmäßiger Betrieb, keine oder leichte Stöße FI ≤ 1,25

II ungleichmäßiger Betrieb, mittlere Stöße 1,25 < FI ≤ 4

III ungleichmäßiger Betrieb, starke Stöße
FI > 4und/oder Wechsellast

1. Bestimmung der erforderlichen Belastbarkeit

[

[

[
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III
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I

Betriebsdauer/Tag
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1.7

1.71.8

Erforderliches Drehmoment M2 und Drehzahl n2 am Abtrieb festlegen

Erforderliche Motorleistung berechnen P1 =  
M2 · n2
9550 · �

Belastungsklasse bestimmen:

Temporäre Einflüsse bestimmen:

˘ Betriebsdauer/Tag 

˘ Schaltungen/Stunde

Betriebsfaktor k der Maschine aus Diagramm ermitteln

Forderung Getriebemotor: c (Auswahltabelle) ≥ k

Forderung Getriebe: M2 zul (Auswahltabelle) ≥ M2 · k

[

[

[

[

FI (Getriebemotor) =
Jext + Jmot

Jmot

FI (Getriebe) =
Jext + JA

JA
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Allgemeines
Dimensionierung von Getriebemotoren und Getrieben

fz Übertragungselement

1,12 Zahnräder

1,25 ... 1,4 Kettenräder

1,5 Zahnriemenscheiben

1,5 ... 2,0 Schmalkeilriemenscheiben je nach Vorspannung

2. Bestimmung der vorhandenen Axial- und Radialkräfte auf die Getriebewelle

[

[

Ermittlung der vorhandenen Axial- und Radialkräfte

Überschlägige Berechnung der Radialkräfte:

Forderung:

˘Frzul ≥ Fr
(Frzul aus getriebespezifischen Daten)

˘Fazul ≥ Fa

(Fazul aus getriebespezifischen Daten)

Fr = 2000 ·
M2 · fz
dw [mm]

Leistungen, Drehmomente und Drehzahlen
Die im Katalog angegebenen Leistungen, Drehmomente
und Drehzahlen sind gerundete Werte und gelten für
˘ Betriebsdauer/Tag = 8h (100 % ED)
˘ Belastungsklasse I bei 10 Schaltungen/h
˘ im Katalog aufgeführte Einbaulagen und Bauformen
˘ Standardschmierstoff
˘ fNetz = 50 Hz oder 100 Hz konstant
˘ TU = 20 °C 
˘ Aufstellungshöhe < = 1000 m über NN
Die für Motoren und Getriebemotoren angegebene
Bemessungsleistung gilt für die Betriebsart S1 nach 
VDE 0530 Teil 1 / DIN 57530 Teil 1.
Bei anderen Einsatzbedingungen können die erreichbaren
Werte von den genannten abweichen. 
Bei extremen Einsatzbedingungen fragen Sie bitte die Sie
betreuende Lenze-Vertretung.

Belastbarkeit c der Getriebe
Kennwert für die Belastbarkeit von Lenze Getrieben und
Getriebemotoren. 
˘ c ist das Verhältnis von zulässigem Bemessungsmoment

des Getriebes zum gelieferten Bemessungsmoment der
Antriebskomponente (z. B. des integrierten Lenze-
Motors). 

˘ c muss immer größer sein als der für die Anwendung
ermittelte Betriebsfaktor k.

Betriebsfaktor k (in Anlehnung an DIN 3990)
Berücksichtigt den Einfluss tatsächlich vorhandener, zeitlich
veränderlicher Belastungen während der vorgesehenen
Laufzeit von Getrieben und Getriebemotoren. 
k ist abhängig von
˘ der Belastungsart. 
˘ der Intensität der Belastung.
˘ temporären Einflüssen.
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Motoren und Getriebemotoren

AC-Asynchronmotoren / Getriebemotoren
AC-Asynchronmotoren 2-2
AC-Schneckengetriebemotoren (glattes Gehäuse) 2-10
AC-Planetengetriebemotoren (glattes Gehäuse) 2-18
AC-Schneckengetriebemotoren (geripptes Gehäuse) 2-24
AC-Planetengetriebemotoren (geripptes Gehäuse) 2-34
AC-Asynchronmotoren (umrichteroptimiert) 2-42
AC-Schneckengetriebemotoren (umrichteroptimiert) 2-58
AC-Planetengetriebemotoren (umrichteroptimiert) 2-74
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert) 2-90
AC-Kegelradgetriebemotoren (umrichteroptimiert) 2-116

DC-Permanentmagnetmotoren / Getriebemotoren
DC-Permanentmagnetmotoren 2-120
DC-Schneckengetriebemotoren 2-126
DC-Planetengetriebemotoren 2-144
DC-Stirnradgetriebemotoren 2-154

Getriebe
Schneckengetriebe 2-170
Planetengetriebe 2-172
Stirnradgetriebe 2-175
Kegelradgetriebe 2-176

Anbauten
B-seitige Anbauten 2-178
Antriebsregler 2-184

Antriebsauswahl Kleinantriebe



Allgemeine Daten

Motortyp 13.71ò.35.ò.2.0 13.71ò.òò.ò.ò.ò 13.75ò.òò.ò.ò.ò

Schutzart IP54 oder IP 55

Wärmeklasse
F(VDE530)

Motorschutz ohne Thermokontakt’Öffner’

Kühlung selbstgekühlt Eigenlüfter

Temperaturbereich -20 bis +40 °C

Aufstellhöhe bis 1000 m ü.NN

Elektrischer Anschluss Klemmenkasten

Lagerung Rillenkugellager

Betriebsart
S1(VDE530)

Einsatz des Motors am Grenzwerte für Spannungsspitzen
max. Amplitude max.Anstiegsgeschwindigkeit

û (kV) du/dt (kv / µs)

Frequenzumrichter einphasig 0,75

Frequenzumrichter dreiphasig 1,5 5

Netz (Schaltbetrieb) 0,75

Beschreibung
AC-Asynchronmotoren sind für den Betrieb an einem
3~Drehstromnetz 230/400 V ausgelegt. 

Die niedrige Spannung gilt für die Schaltung im Dreieck, die
höhere Spannung gilt für die Sternschaltung.

Drehstrom-Asynchronmotor Typ: 13.710
(Glattes Gehäuse)

Drehstrom-Asynchronmotor Typ: 13.750
(Geripptes Gehäuse)

Betrieb am Frequenzumrichter für AC-Motoren
Der Aufkleber im Klemmenkasten gibt die Grenzwerte der
Spannungen für Ihren Motor an.

Schutz des Motors vor unzulässigen Spannungsspitzen
˘ Bei Betrieb der Motoren am Frequenzumrichter oder bei 

Schaltbetrieb am Netz können Spannungsspitzen 
entstehen, die die Motorisolation beschädigen können.

˘ Um Funktionsstörungen zu vermeiden, dürfen die in der 
Tabelle angegebenen Grenzwerte nicht überschritten
werden:

Zulässige Spannung
û ≤ 0,75 kV

du/dt ≤ 5kV µs

Aufkleber für Produktreihe 13.7òò

TIPP!
Bei Schaltbetrieb am Netz können Sie die Spannungsspitzen durch eine Schutzbeschaltung mit RC-Gliedern oder mit
Varistoren begrenzen (nicht im Lieferumfang enthalten). Die Schutzbeschaltung für den jeweiligen Einsatzfall dimensionieren!
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Bemessungsdaten

Motortyp (glattes Gehäuse) 13.710.35 13.710.35 13.710.47 13.710.47 13.710.55 13.710.55

Bemessungsleistung (W) 12 25 40 75 60 90

Bemessungsdrehmoment (Nm) 0,085 0,088 0,28 0,27 0,42 0,32

Bemessungsstrom (A) 0,18 / 0,1 0,35 / 0,2 0,38 / 0,22 0,40 / 0,23 0,37 / 0,21 0,44 / 0,25

Bemessungsspannung (V) 230/400 230/400 230/400 230/400 230/400 230/400

Bemessungsfrequenz (Hz) 50 50 50 50 50 50

Bemessungsdrehzahl (1/min) 1350 2700 1350 2700 1350 2700

Leistungsfaktor 0,7 0,53 0,61 0,76 0,72 0,86

Trägheitsmoment (kgcm2) 0,22 0,22 0,41 0,41 1,4 0,85

max. Radialkraft (N) Fr 240 190 350 280 340 270

max. Axialkraft (N) Fa 230 170 320 240 320 240

MA/MN 2,6 2,6 2,2 2,4 1,9 2,1

MK/MN 2,0 2,0 2,5 2,0 1,8 2,1

Motortyp (geripptes Gehäuse) 13.750.45 13.750.45 13.750.55 13.750.55 13.750.65 13.750.65

Bemessungsleistung (W) 30 60 90 150 180 250

Bemessungsdrehmoment (Nm) 0,21 0,21 0,64 0,53 1,27 0,86

Bemessungsstrom (A) 0,42 / 0,24 0,48 / 0,28 0,70 / 0,40 0,73 / 0,42 1,20 / 0,70 1,27 / 0,73

Bemessungsspannung (V) 230/400 230/400 230/400 230/400 230/400 230/400

Bemessungsfrequenz (Hz) 50 50 50 50 50 50

Bemessungsdrehzahl (1/min) 1350 2700 1350 2700 1350 2750

Leistungsfaktor 0,56 0,62 0,65 0,86 0,79 0,83

Trägheitsmoment (kgcm2) 0,31 0,31 1,3 0,79 2,1 1,4

max. Radialkraft (N) Fr 240 190 400 320 570 450

max. Axialkraft (N) Fa 120 90 380 280 520 390

MA/MN 2,8 3,3 2,1 2,3 1,7 2,7

MK/MN 2,0 2,9 1,9 2,6 2,0 2,0

Frequenz Spannung Leistung Drehzahl Drehmoment Anlaufmoment

Hz U/UN in % P/PN in % n/nN in % M/MN in % MA/MAN in %

50 100 100 100 100 100

60 100 100 120 83 70

60 120 120 120 100 100

Die Motoren sind für eine Bemessungsfrequenz von 50 Hz
ausgelegt. Die Bemessungsfrequenz von 60 Hz ist zulässig.
Wird beim 60-Hz-Betrieb die gleiche Bemessungsspannung
beibehalten, sinkt die Ausnutzung des Motors und damit
die Motortemperatur. Wird die Bemessungsspannung 
im 60 Hz-Betrieb um Faktor 1,2 (Verhältnis 60 Hz/50 Hz) 
angehoben, bleibt die Ausnutzung des Motors konstant
und es ergeben sich die gleichen Temperaturen wie im 
50-Hz-Betrieb.
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Auswahltabelle Typ 13.710.òò.ò.2.ò

PN 50 Hz Ausführung Auswahl

Motortyp n2 M2 A-Seite bitte ankreuzen
W min-1 Nm

13.710.35.0.2.0 12 1350 0,09 B14

13.710.35.0.2.0 25 2700 0,09 B14

13.710.47.0.2.ò 40 1350 0,28 B14

13.710.47.0.2.ò 75 2700 0,27 B14

13.710.55.1.2.ò 60 1350 0,42 IEC56 B14 C80

13.710.55.1.2.ò 90 2700 0,32 IEC56 B14 C80

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Schutzart IP54

IP55

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC nur bei Motorgröße 47 und 55

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Motorgröße 47 und 55 

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.
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Abmessungen Typ 13.710.òò.ò.2.ò

Motortyp Baugröße a1 b1 c1 d e1 f1 g g1 i2 k l l1 l2 s1 t u Gewicht
j7 ca. kg

13.710.35.0.2.0 64 28 10 7 h6 40 2,5 65 123 33,5 167,5 31 – – M4 – – 1,8

13.710.47.0.2.ò 74 28 10 8 h6 45 2,5 75 133 32,5 186,5 29 – – M4 – – 2,9

13.710.55.1.2.ò IEC 56 85 50 14 9 k6 65 2,5 85 144 20 183 20 3 14 M5 10,2 3 3,6

Maße in mm
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Auswahltabelle Typ 13.750.òò.ò.ò.ò

PN 50 Hz Ausführung Auswahl

Motortyp n2 M2 A-Seite bitte ankreuzen
W min-1 Nm

13.750.45.0.3.ò 30 1350 0,21 B3

13.750.45.0.2.ò B14

13.750.45.0.3.ò 60 2700 0,21 B3

13.750.45.0.2.ò B14

13.750.55.1.3.ò 90 1350 0,64 IEC56 B3

13.750.55.1.2.ò IEC56 B14 C80

13.750.55.1.3.ò 150 2700 0,53 IEC56 B3

13.750.55.1.2.ò IEC56 B14 C80

13.750.65.1.3.ò 180 1350 1,27 IEC63 B3

13.750.65.1.2.ò IEC63 B14 C90

13.750.65.1.3.ò 250 2750 0,86 IEC63 B3

13.750.65.1.2.ò IEC63 B14 C90

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Schutzart IP54

IP55

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter 

Lage elektrischer Anschluss bei Bauform B3 2  3  5

Lage elektrischer Anschluss bei Bauform B14 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.
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Abmessungen Typ 13.750.òò.ò.ò.ò

Motortyp Baugröße a a1 b b1 c c1 d e e1 f f1 g g1 h i i2
B3 B14 B3 B14 B3 B14 B3 B14 B3 B14 B3 B3 B14

j7

13.750.45.0.ò.ò – 60 74,5 75 28 8 7
8

79 45 93 4,5 93 137,5 50 52
32,5

h6 34,5

13.750.55.1.ò.ò IEC 56 71 80 90 50 8 7,5
9

90 65 112 2,5 110,5 146 56 56 20
k6

13.750.65.1.ò.ò IEC 63 80 90 100 60 9,5 8
11

105 75 125
2,5

123 158 63 63 23
k6 3

Motortyp k l l1 l2 m n o p p1 q s s1 s3 s4 t u v z z1 Gewicht
*) B3 B3 B3 B3 B3 B14 B3 ca. kg

13.750.45.0.ò.ò 178,5 30 19 19 96,5 96,5 141 82 5,5 M5 – M16x1,5 – – 75 13,5 – 2,3

13.750.55.1.ò.ò 187 20 2,5 15 25 26 95,5 111,5 146,5 91,5 6 M5 11 M16x1,5 10,2 3 70 5 10 3,7

13.750.65.1.ò.ò 215,5 23 3 18 27,5 30 112,5 124,5 165,5 103 7 M5 12 M16x1,5 12,5 4 70 8,5 16 5

*) Motoren, soweit nicht nach IEC, haben keinen Wellenbund

Maße in mm
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Auswahltabelle Typ 13.71ò.òò.ò.2.ò

PN 50 Hz Ausführung Auswahl

Motortyp n2 M2
A-Seite bitte ankreuzen

W min-1 Nm vorbereitet für Getriebeanbau

13.710.35.9.2.0 12 1350 0,085 B14 für SPL42

13.710.35.9.2.0 25 2700 0,088 B14 für SPL42

13.711.35.2.2.0 12 1350 0,085 B14 für SSN25

13.711.35.2.2.0 25 2700 0,088 B14 für SSN25 

13.711.47.0.2.0 40 1350 0,280 B14 für SSN25

13.711.47.0.2.0 75 2700 0,270 B14 für SSN25

13.711.55.3.2.0 60 1350 0,420 B14 für SSN31

13.711.55.3.2.0 90 2700 0,320 B14 für SSN31

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Schutzart IP54

IP55

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter 

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Bei Bedarf bitte Maßblatt anfordern

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.
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Auswahltabelle Typ 13.751.òò.ò.ò.ò

PN 50 Hz Ausführung Auswahl

Motortyp n2 M2
A-Seite bitte ankreuzen

W min-1 Nm vorbereitet für Getriebeanbau

13.751.45.2.5.ò 30 1350 0,21 B3/B14 für SSN25

13.751.45.2.2.ò B14 fürSSN25

13.751.45.2.5.ò 60 2700 0,21 B3B14 für SSN25

13.751.45.2.2.ò B14 fürSSN25

13.751.55.3.5.ò 90 1350 0,64 B3/B14 für SSN31

13.750.55.1.2.ò B14 für SSN31

13.751.55.3.5.ò 150 2700 0,53 B3/B14 für SSN31

13.751.55.3.2.ò B14 für SSN31

13.751.65.5.5.ò 180 1350 1,27 B3/B14 für SSN40

13.751.65.5.2.ò B14 für SSN40

13.751.65.5.5.ò 250 2750 0,86 B3/B14 für SSN40

13.751.65.5.2.ò B14 für SSN40

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Schutzart IP54

IP55

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter 

Lage elektrischer Anschluss bei Bauform B3/B14 2  3  5

Lage elektrischer Anschluss bei Bauform B14 2

Zusätzliche Bestellangaben

Bei Bedarf bitte Maßblatt anfordern

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.
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Auswahltabelle Typ SSN25-1UVCL-035C2ò

PN 50 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

13.711.35.2.2.0 12 270 0,30 20,33 5

169 0,50 14,51 8

135 0,60 13,07 10

90 0,80 9,19 15

68 1,00 8,11 20

45 1,20 6,13 30

34 1,50 4,79 40

27 1,50 3,92 50

23 1,70 3,33 60

13.711.35.2.2.0 25 540 0,40 19,64 5

338 0,50 14,02 8

270 0,60 12,63 10

180 0,80 8,88 15

135 1,00 7,84 20

90 1,30 5,92 30

68 1,50 4,62 40

54 1,60 3,79 50

45 1,80 3,21 60

Schutzart IP54

IP55

Getriebebauform VCL

Flansch-/Wellenlage 3  5

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.
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Abmessungen Typ SSN25-1UVCL-035C2ò

Getriebemotor a1 b1 c1 d e1 f1 g g1 h1 k1 l2 l3 l4 q1 q3 s1 t u Gewicht
ø j7 h6 ca. kg

SSN25-1UVCL-035C2ò 80 50 8 9 65 3 65 123 25 205 28 3 20 81 104 M5 10,2 3 2,35

Maße in mm
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Auswahltabelle Typ SSN25-1UVCL-047C2ò

PN 50 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

13.711.47.2.2.ò 40 270 1,10 6,17 5

169 1,70 4,41 8

135 2,00 3,97 10

90 2,70 2,79 15

68 3,30 2,46 20

45 4,10 1,86 30

34 4,90 1,45 40

27 5,10 1,19 50

23 5,60 1,00 60

13.711.47.2.2.ò 75 540 1,10 6,40 5

338 1,60 4,57 8

270 1,90 4,12 10

180 2,50 2,89 15

135 3,10 2,55 20

90 3,80 1,93 30

68 4,60 1,51 40

54 4,80 1,23 50

45 5,30 1,05 60

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter

Schutzart IP54

IP55

Getriebebauform VCL

Flansch-/Wellenlage 3  5

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.
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Abmessungen Typ SSN25-1UVCL-047C2ò

Getriebemotor a1 b1 c1 d e1 f1 g g1 h1 k1 l2 l3 l4 q1 q3 s1 t u Gewicht
ø j7 h6 ca. kg

SSN25-1UVCL-047C2ò 80 50 8 9 65 3 75 133 25 225 28 3 20 81 104 M5 10,2 3 3,45

Maße in mm
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Auswahltabelle Typ SSN31-1Uòòò-056C2ò

PN 50 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

13.711.55.3.2.ò 60 270 1,79 7,84 5

192 2,44 5,74 7

135 3,23 4,33 10

90 4,66 3,43 15

68 5,80 2,59 20

54 6,41 2,19 25

45 7,43 2,02 30

35 9,10 1,76 38

27 9,66 1,35 50

24 12,01 1,25 55

18 11,00 0,97 75

14 11,00 0,69 100

13.711.55.3.2.ò 90 540 1,36 10,29 5

385 1,86 7,53 7

270 2,46 5,68 10

180 3,55 4,50 15

135 4,42 3,40 20

108 4,88 2,87 25

90 5,66 2,65 30

71 6,93 2,31 38

54 7,36 1,77 50

49 9,15 1,64 55

36 8,64 1,27 75

27 11,00 0,90 100

Ausführung Motor B-Seite 0 = ohne Anbauten

1 = mit Federkraftbremse

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Schutzart IP54

IP55

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter

Getriebebauform VAR Welle D10x30mm

Welle D12x40mm

VAL Welle D10x30mm Flansch D100mm

Welle D12x40mm Flansch D120mm

DAR Welle D10x30mm

Welle D12x40mm

HAR

Wellenlage bei Bauform VAR 3  5  

Flansch-/Wellenlage bei Bauform VAL 3  5

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss 2   3   4  5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.
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Abmessungen Typ SSN31-1UVAò-056C2ò

òV

òV

Getriebemotor a2 b1 b2 c1 d2 e2 e3 f1 f2 g g1 h1 k k1 k2
j7 h8 h6

SSN31-1UVAò-056C2ò
100 60 32 9 10 80 50 3 3 85 144 31 78 235 245

120 80 32 9 12 100 50 3 3 85 144 31 78 235 255

Getriebemotor l1 l2 l3 l4 q1 q2 q3 q4 s2 s4 t u v Gewicht
ca. kg

SSN31-1UVAò-056C2ò
30 30 4 25 91,5 60 121,5 90 M6 M5 11,2 3 75 4,5

40 40 4 28 101,5 70 131,5 100 M6 M5 13,5 4 75 4,6

Maße in mm

VAR
DAR

VAL
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Abmessungen Typ SSN31-1UHAR-056C2ò

Getriebemotor a1 a5 a6 a7 b1 b5 b6 b7 c5 d d1 e1 e4 e5 f1 f5 f6 g g1
h8 H7

SSN31-1UHAR-056C2ò 63 25 25 75 40 50 50 40 5 15 25 50 50 54 2,5 78 78 85 144

Getriebemotor g2 h h1 i k k1 k2 l m n1 n2 p q s1 s4 s5 s6 t u Gewicht
ca. kg

SSN31-1UHAR-056C2ò 75 71 40 2 78 157 235 63 50 26 24 172 27 M5 6,5 5,5 6 17,3 5 4,5

Maße in mm
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2-18 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SPL42-òUVCR-035C2ò

PN 50 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

13.710.35.9.2.0 12 365 0,25 11,92 3,7

200 0,45 6,54 6,75

98 0,86 8,57 13,73

54 1,57 4,70 25,01

30 2,90 2,58 45,56

26 3,00 4,96 50,86

15 5,50 2,72 92,7

8 10,00 1,50 168,34

13.710.35.9.2.0 25 730 0,26 11,52 3,7

400 0,47 6,31 6,75

197 0,90 8,28 13,73

108 1,65 4,54 25,01

59 3,00 2,49 45,56

53 3,13 4,79 50,86

29 5,70 2,63 92,7

16 10,30 1,45 168,34

Schutzart IP54

IP55

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (glattes Gehäuse)

2-19Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SPL42-òUVCR-035C2ò

Getriebemotor Übersetzung b1 d d2 e1 f1 g g1 g2 g3
i h10 g6

3,7

SPL42-òUVCR-035C2ò 14 ... 46 25 8 M3 32 2 42 65 52 123

51 ... 169

Getriebemotor i1 k1 k3 l l1 l2 s1 t u Gewicht
ca. kg

218 84 2,2

SPL42-òUVCR-035C2ò 25 231 97 22,2 3 16 M4x10 9,2 3 2,3

244 110 2,5

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (glattes Gehäuse)

2-20 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SPL52-òUVCR-056C2ò

PN 50 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

13.710.55.1.2.ò 60 365 1,24 3,22 3,70

200 2,20 1,76 6,75

98 4,32 2,77 13,73

54 7,87 1,52 25,01

30 12,00 0,84 45,56

26 14,95 1,67 50,86

15 25,00 0,92 92,70

8 25,00 0,51 168,34

13.710.55.1.2.ò 90 730 0,94 4,22 3,70

400 1,70 2,31 6,75

197 3,29 3,64 13,73

108 6,00 2,00 25,01

59 10,39 1,10 45,56

53 11,39 2,19 50,86

29 20,76 1,20 92,70

16 25,00 0,66 168,34

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter

Schutzart IP54

IP55

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (glattes Gehäuse)

2-21Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SPL52-òUVCR-056C2ò

Getriebemotor Übersetzung b1 d d2 e1 f1 g g1 g3 i1
i h7

3,7 32

SPL52-òUVCR-056C2ò 14 ... 46 h8 12 M4 40 3 52 85 144 25

51 ... 169

Getriebemotor k1 k3 l l1 l2 s1 t u v Gewicht
ca. kg

262 99 4,6

SPL52-òUVCR-056C2ò 276 113 20,8 2,5 16 M5x10 13,5 4 75 4,8

290 127 5,0

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (glattes Gehäuse)

2-22 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SPL62-òUVCR-056C2ò

PN 50 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

13.710.55.1.2.ò 60 365 1,24 6,44 3,70

200 2,20 3,53 6,75

98 4,32 5,78 13,73

54 7,87 3,17 25,01

30 15,35 1,74 45,56

26 14,95 3,34 50,89

20 20,92 2,39 71,16

14 29,25 1,71 99,50

11 36,44 1,37 123,97

13.710.55.1.2.ò 90 730 0,94 8,45 3,70

400 1,70 4,63 6,75

197 3,29 7,59 13,73

108 6,00 4,17 25,01

59 10,39 2,29 45,56

53 11,39 4,39 50,89

38 15,93 3,14 71,16

27 22,28 2,24 99,50

22 27,76 1,80 123,97

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter

Schutzart IP54

IP55

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (glattes Gehäuse)

2-23Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SPL62-òUVCR-056C2ò

Getriebemotor Übersetzung b1 d d2 e1 f1 g g1 g3 i1
i h7

3,7 40

SPL62-òUVCR-056C2ò 14 ... 46 j7 14 M5 52 5 62 85 144 39

51 ... 169

Getriebemotor k1 k3 l l1 l2 s1 t u v Gewicht
ca. kg

278 115 4,5

SPL62-òUVCR-056C2ò 294 131 30 5,5 18 M5x10 16 5 75 4,9

310 147 5,3

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Schneckengetriebemotoren (geripptes Gehäuse)

2-24 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SSN25-1Uòòò-045C2ò

PN 50 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

13.751.45.2.ò .ò 30 270 0,90 8,23 5

169 1,30 5,87 8

135 1,50 5,29 10

90 2,00 3,72 15

68 2,50 3,28 20

45 3,10 2,48 30

34 3,60 1,94 40

27 3,80 1,59 50

23 4,20 1,35 60

13.751.45.2.ò.ò 60 540 0,90 8,23 5

388 1,30 5,87 8

270 1,50 5,29 10

180 2,00 3,72 15

135 2,50 3,28 20

90 3,10 2,48 30

68 3,50 1,94 40

54 3,80 1,54 50

45 4,20 1,35 60

Ausführung Motorbauform 2 = B14

5 = B3/B14

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter

Schutzart IP54

IP55

Getriebebauform VCR

DCR

VCL

Wellenlage bei Ausführung VCR 3  5 

Flansch-/Wellenlage bei Ausführung VCL 3  5

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss bei Motorbauform B3/B14 2  3    5

Lage elektrischer Anschluss bei Motorbauform B14 2  3  4  5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Schneckengetriebemotoren (geripptes Gehäuse)

2-25Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SSN25-1UVCò-045C2ò

Getriebemotor a a1 b b1 b2 c c1 d e e1 f f1 f2 g g1 g2 h h1 i
B3 B14 B3 B14 B3 B3 B14 B3 B14 B3 B14 B3 B3 B3 B3

Ø j7 h11 h6 Ø

SSN25-1UVCò-045C2ò 60 80 75 50 28 8 8 9 79 65 93 3 7 93 137,5 62 75 25 48,5

Getriebemotor k k1 l1 l2 l3 l4 m n q q1 q2 q3 s s1 s4 t u v Gewicht
B3 B14 B3 B14 B3 B3 B3 B14 B3 B14 B3 B14 ca. kg

SSN25-1UVCò-045C2ò 206 215 27 28 3 20 19 19 50 81 73 104 5,5 M5 2xM16x1,5 10,2 3 75 2,85

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Schneckengetriebemotoren (geripptes Gehäuse)

2-26 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SSN31-1Uòòò-056C2ò

PN 50 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

13.751.55.3.ò. ò 90 270 2,72 5,15 5

192 3,72 3,77 7

135 4,93 2,84 10

90 7,10 2,25 15

68 8,83 1,70 20

54 9,76 1,43 25

45 11,33 1,32 30

35 13,86 1,15 38

27 13,00 0,88 50

24 15,00 0,82 55

18 11,00 0,64 75

14 11,00 0,45 100

13.751.55.3.ò. ò 150 540 2,25 6,22 5

385 3,08 4,55 7

270 4,08 3,43 10

180 5,88 2,72 15

135 7,31 2,05 20

108 8,08 1,73 25

90 9,38 1,60 30

71 11,48 1,39 38

54 12,19 1,07 50

49 15,00 0,99 55

36 11,00 0,77 75

27 11,00 0,55 100

Motorbauform 2 = B14

5 = B3/B14

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter

Schutzart IP54

IP55

Getriebebauform VAR Welle D10x30mm

Welle D12x40mm

VAL Welle D10x30mm Flansch D100mm

Welle D12x40mm Flansch D120mm

DAR Welle D10x30mm

Welle D12X40mm

HAR

Wellenlage bei Ausführung VAR 3  5  

Flansch-/Wellenlage bei Ausführung VAL 3  5

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss bei Motorbauform B14 2  3  4  5

Lage elektrischer Anschluss bei Motorbauform B3/B14 2  3  5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Schneckengetriebemotoren (geripptes Gehäuse)

2-27Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SSN31-1UVAò-056C2ò

Getriebemotor a a2 b b1 b2 c1 d2 e e2 e3 f f1 f2 g g1 h h1 i k
j7 h8 h6

SSN31-1UVAò-056C2ò
71 100 90 60 32 9 10 90 80 50 112 3 3 111 148 87 31 74 78

71 120 90 80 32 9 12 90 100 50 112 3 3 111 148 87 31 74 78

Getriebemotor k1 k2 l1 l2 l3 l4 m n q1 q2 q3 q4 s s2 s3 s4 t u v Gewicht
ca. kg

SSN31-1UVAò-056C2ò
246 255 30 30 4 25 25 26 91,5 60 121,5 90 6 M6 11 M5 11,2 3 70 4,5

246 265 40 40 4 28 25 26 101,5 70 131,5 100 6 M6 11 M5 13,5 4 70 4,6

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Schneckengetriebemotoren (geripptes Gehäuse)

2-28 Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SSN31-1UHAR-056C2ò

Getriebemotor a1 a5 a6 a7 b1 b5 b6 b7 c5 d d1 e1 e4 e5 f1 f5 f6 g g1
h8 H7

SSN31-1UHAR-056C2ò 63 25 25 75 40 50 50 40 5 15 25 50 50 54 2,5 78 78 111 148

Getriebemotor g2 h h1 i k k1 k2 l m n1 n2 p q s1 s4 s5 s6 t u Gewicht
ca. kg

SSN31-1UHAR-056C2ò 70 71 40 2 78 167 245 63 50 26 24 164 27 M5 6,5 5,5 6 17,3 5 4,5

Maße in mm



2

2-29Kleinantriebe de 3/2005



2

Antriebsauswahl
AC-Schneckengetriebemotoren (geripptes Gehäuse)

2-30 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SSN40-1Uòòò-063C2ò

PN 50 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

13.751.65.5.ò.ò 180 200 8,00 4,86 6,75

135 11,40 3,40 10

90 15,80 2,34 15

68 20,10 1,89 20

54 22,70 1,43 25

45 26,40 1,52 30

34 31,80 1,20 40

27 32,00 0,93 50

23 23,00 0,79 60

17 24,00 0,61 80

13.751.65.5.ò.ò 250 407 4,80 7,18 6,75

270 6,90 5,02 10

180 9,50 3,46 15

135 12,20 2,78 20

108 13,70 2,11 25

90 15,90 2,25 30

68 19,20 1,76 40

54 23,20 1,38 50

45 19,60 1,17 60

34 24,00 0,89 80

Motorbauform 2 = B14

5 = B3/B14

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter

Schutzart IP54

IP55

Getriebebauform VAR

DAR

VAL

HAR

Wellenlage bei Ausführung VAR 3  5  

Flansch-/Wellenlage bei Ausführung VAL 3  5

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss bei Motorbauform B14 2  3  4  5

Lage elektrischer Anschluss bei Motorbauform B3/B14 2  3  5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Schneckengetriebemotoren (geripptes Gehäuse)

2-31Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SSN40-1UVAò-063C2ò

Getriebemotor a a2 b b1 b2 c1 d2 e e2 e3 f f1 f2 g g1 h h1 i k
j7 h10 h6

SSN40-1UVAò-063C2ò 80 140 100 95 44 10 15 105 115 65 125 3 3 123 160 103 40 88 96

Getriebemotor k1 k2 l1 l2 l3 l4 m n q1 q2 q3 q4 s s2 s3 s4 t u v Gewicht
ca. kg

SSN40-1UVAò-063C2ò 289 311 50 43 4 36 27,5 30 128 83 168 123 7 M8 12 M6 17 5 70 6,5

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Schneckengetriebemotoren (geripptes Gehäuse)

2-32 Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SSN40-1UHAR-063C2ò

Getriebemotor a1 a5 a6 a7 b1 b5 b6 b7 c5 d d1 e1 e4 e5 f1 f5 f6 g g1
h8 H7

SSN40-1UHAR-063C2ò 77 30 30 85 50 60 60 50 6 20 30 65 65 80 2 90 90 123 160

Getriebemotor g2 h h1 i k k1 k2 l m n1 n2 p q s1 s4 s5 s6 t u Gewicht
ca. kg

SSN40-1UHAR-063C2ò 70 88 48 1,5 96 193 289 83 59 30 24 185 41,5 M6 8 5,5 7 22,8 6 6,5

Maße in mm



2

2-33Kleinantriebe de 3/2005



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (geripptes Gehäuse)

2-34 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SPL52-òUVCR-056N2ò

PN 50 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

13.750.55.1.2.ò 90 365 1,89 4,22 3,7

200 3,30 2,31 6,75

98 6,59 3,79 13,73

54 12,00 2,08 25,01

38 16,78 1,49 34,97

30 21,86 1,14 45,56

26 22,78 2,19 50,89

20 31,87 1,57 71,16

14 44,57 1,12 99,5

11 50,00 0,90 123,97

13.750.55.1.2.ò 150 730 1,56 5,10 3,7

400 2,80 2,80 6,75

197 5,45 4,58 13,73

108 9,94 2,51 25,01

77 16,78 1,80 34,97

59 18,11 1,38 45,56

53 18,86 2,65 50,89

38 26,40 1,89 71,16

27 36,91 1,35 99,5

22 45,99 1,09 123,97

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter

Schutzart IP54

IP55

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (geripptes Gehäuse)

2-35Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SPL52-òUVCR-056N2ò

Getriebemotor Übersetzung b1 d d2 e1 f1 g g1 g3 i1
i h7

3,7

SPL52-òUVCR-056N2ò 14 ... 46 32 12 M4 40 3 52 111 146 25

51 ... 169

Getriebemotor k1 k3 l l1 l2 s1 t u v Gewicht
ca. kg

265 99 4,7

SPL52-òUVCR-056N2ò 279 113 20,8 2,5 16 M5x10 13,5 4 70 4,9

293 127 5,1

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (geripptes Gehäuse)

2-36 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SPL62-òUVCR-056N2ò

PN 50 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

13.750.55.1.2.ò 90 365 1,89 4,22 3,7

200 3,30 2,31 6,75

98 6,59 3,79 13,73

54 12,00 2,08 25,01

38 16,78 1,49 34,97

30 21,86 1,14 45,56

26 22,78 2,19 50,89

20 31,87 1,57 71,16

14 44,57 1,12 99,5

11 50,00 0,90 123,97

13.750.55.1.2.ò 150 730 1,56 5,10 3,7

400 2,80 2,80 6,75

197 5,45 4,58 13,73

108 9,94 2,51 25,01

77 16,78 1,80 34,97

59 18,11 1,38 45,56

53 18,86 2,65 50,89

38 26,40 1,89 71,16

27 36,91 1,35 99,5

22 45,99 1,09 123,97

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter

Schutzart IP54

IP55

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (geripptes Gehäuse)

2-37Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SPL62-òUVCR-056N2ò

Getriebegröße Übersetzung b1 d d2 e1 f1 g g1 g3 i1
i h8 h7

3,7

SPL62-òUVCR-056N2ò 14 ... 46 40 14 M5 52 5 62 111 146 39

51 ... 124

Getriebegröße k1 k3 l l1 l2 s1 t u v Gewicht
ca. kg

281 115 4,6

SPL62-òUVCR-056N2ò 297 131 30 5,5 18 M5x10 16 5 70 5,0

313 147 5,4

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (geripptes Gehäuse)

2-38 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SPL62-UVCR-063N2ò

PN 50 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

13.750.65.1.2.ò 180 365 3,75 2,13 3,7

200 6,80 1,17 6,75

98 13,07 1,91 13,73

54 23,92 1,05 25,01

38 25,00 0,75 34,97

30 25,00 0,58 45,56

26 45,21 1,10 50,89

20 50,00 0,79 71,16

14 50,00 0,57 99,5

11 50,00 0,45 123,97

13.750.65.1.2.ò 250 743 2,54 3,14 3,7

407 4,60 1,72 6,75

200 8,65 2,82 13,73

110 16,13 1,55 25,01

78 25,00 1,11 34,97

60 25,00 0,85 45,56

54 30,61 1,63 50,89

39 42,83 1,17 71,16

28 50,00 0,83 99,5

22 50,00 0,67 123,97

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter

Schutzart IP54

IP55

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (geripptes Gehäuse)

2-39Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SPL62-UVCR-063N2ò

Getriebegröße Übersetzung b1 d d2 e1 f1 g g1 g3 i1
i j7 h7

3,7

SPL62-UVCR-063N2ò 14 ... 46 40 14 M5 52 5 62 111 160 39

51 ... 124

Getriebegröße k1 k3 l l1 l2 s1 t u v Gewicht
ca. kg

308 115 5,9

SPL62-UVCR-063N2ò 324 131 30 5,5 18 M5x10 16 5 70 6,3

340 147 6,7

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (geripptes Gehäuse)

2-40 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SPL81-òUVCR-063N2ò

PN 50 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

13.750.65.1.2.ò 180 365 3,75 5,32 3,7

200 6,80 2,92 6,75

98 13,07 4,59 13,73

54 23,82 2,52 25,01

38 33,31 1,80 34,97

30 43,39 1,38 45,56

26 45,21 2,65 50,89

20 60,00 0,90 71,16

14 88,45 1,36 99,5

11 110,20 1,09 123,97

13.750.65.1.2.ò 250 743 2,54 7,86 3,7

407 4,60 4,31 6,75

200 8,65 6,78 13,73

110 16,13 3,72 25,01

78 22,55 2,66 34,97

60 29,38 2,04 45,56

54 30,61 3,92 50,89

39 42,83 2,80 71,16

28 59,89 2,00 99,5

22 74,62 1,61 123,97

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter

Schutzart IP54

IP55

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (geripptes Gehäuse)

2-41Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SPL81-òUVCR-063N2ò

Getriebegröße Übersetzung b1 d d2 e1 f1 g g1 g3 i1
i j7 h7

3,7

SPL81-òUVCR-063N2ò 14 ... 46 50 19 M6 65 5 81 123 160 49

51 ... 124

Getriebegröße k1 k3 l l1 l2 s1 t u v Gewicht
ca. kg

337 144 7,1

SPL81-òUVCR-063N2ò 358 165 40 6 28 M6x12 21,5 6 70 7,8

380 187 8,5

Maße in mm



Allgemeine Daten

Motortyp SDSGAòò0òò-òò

Schutzart IP54 oder IP 55

Wärmeklasse (VDE530) F

Motorschutz Thermokontakt oder KTY
Auswahl in den Tabellen beachten

Kühlung selbstgekühlt

Temperaturbereich -20 bis +40 °C

Aufstellungshöhe bis 1000 m ü.NN

Elektrischer Anschluss Stecker oder Klemmenkasten
Auswahl in den Tabellen beachten

Lagerung Rillenkugellager

Betriebsart (VDE530) S1

Beschreibung

Die umrichteroptimierten Motoren zeichnen sich durch
ihre glatte Oberfläche und durch den variablen Einsatz aus.
Das verstärkte Isolationssystem ist besonders für den
Umrichterbetrieb ausgelegt.
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Bemessungsdaten

Motortyp SDSGAòò047-22 SDSGAòò056-22 SDSGAòò063-22 SDSGAòò063-32

Bemessungsleistung (W) 75 240 400 600

Bemessungsdrehmoment (Nm) 0,27 0,81 1,35 1,9

Bemessungsstrom (A) 0,90/0,52 1,49/0,86 2,12/1,23 3,00/1,74

Bemessungsspannung (V) 230/400 230/400 230/400 230/400

Bemessungsfrequenz (Hz) 100 100 100 100

Bemessungsdrehzahl (min-1) 2700 2790 2800 2825

max. Drehzahl (min-1) 6000 6000 6000 6000

Leistungsfaktor 0,5 0,714 0,7 0,7

Trägheitsmoment (kgcm2) 0,41 1,404 2,796 4,21

max. Radialkraft (N) Fr 350 560 650 650

max. Axialkraft (N) Fa 750 430 510 510



2

Antriebsauswahl
Technische Daten AC-Asynchronmotoren (umrichteroptimiert)

2-43Kleinantriebe de 3/2005

Parametereinstellung für Servo-Umrichter 9321

Codestelle Einstellung Bedeutung

Y ∆

C0006 2 22 Servoasynchron (Y)

C0025 RsX Resolver

C0070 5

C0071 150 ms

C0075 0.35

C0076 1.80 ms

C0081 0,075 Pn (kW)

C0084 72 RStrang (Ohm)

C0085 267 XStreu (mH)

C0086 0 COMMON

C0087 2700 nn (1/min)

C0088 0.52 0.90 In (A)    

C0089 100 fn (Hz)

C0090 390 230 Un (V)

C0091 0,5 cos phi

Steckverbinder für Resolver und Thermokontakt

Pin-Nr. Anschluss-Bez. Anschluss an:

1 +Ref Resolver

2 -Ref Resolver

3

4 +cos Resolver

5 -cos Resolver

6 +sin Resolver

7 -sin Resolver

8

9

10

11 + KTY/Thermoschalter

12 - KTY/Thermoschalter

Steckverbinder für Motor und Bremse

Pin-Nr. Anschluss-Bez. Anschluss an:

1 Y1 Bremse

2 Y2 Bremse

PE PE Schutzleiter

4 U Motorphase

5 V Motorphase

6 W Motorphase

Anschlussplan für Umrichtermotor SDSGAòò047-22

Encoderstecker
Resolver/ Winkeldose
Inkrementalgeber Geber

Winkeldose
Leistungsstecker Motor

Steckverbinder für Inkrementalgeber und Thermokontakt

Pin-Nr. Anschluss-Bez. Anschluss an:

1 B Spur B

2 -A Spur A inv.

3 A Spur A

4 +UB +5 V - +24 V

5 +-0V Grnd

6 -N Spur 0 inv.

7 N Spur 0

8

9 -B Spur B inv.

10

11 + KTY/Thermoschalter

12 - KTY/Thermoschalter
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Parametereinstellung für Servo-Umrichter 9321

Codestelle Einstellung Bedeutung

Y ∆

C0006 2 22 Servoasynchron

C0025 RsX Resolver

C0070 5

C0071 150 ms

C0075 0,35

C0076 1,80 ms

C0081 0,24 Pn (kW)

C0084 20,9 RStrang (Ohm)

C0085 103 XStreu (mH)

C0086 0 COMMON

C0087 2790 nn (1/min)

C0088 0,86 1,50 In (A)    

C0089 100 fn (Hz)

C0090 390 230 Un (V)

C0091 0,70 cos phi

Steckverbinder für Resolver und Thermokontakt

Pin-Nr. Anschluss-Bez. Anschluss an:

1 +Ref Resolver

2 -Ref Resolver

3

4 +cos Resolver

5 -cos Resolver

6 +sin Resolver

7 -sin Resolver

8

9

10

11 + KTY/Thermoschalter

12 - KTY/Thermoschalter

Steckverbinder für Motor und Bremse

Pin-Nr. Anschluss-Bez. Anschluss an:

1 Y1 Bremse

2 Y2 Bremse

PE PE Schutzleiter

4 U Motorphase

5 V Motorphase

6 W Motorphase

Anschlussplan für Umrichtermotor SDSGAòò056-22

Encoderstecker
Resolver/ Winkeldose
Inkrementalgeber Geber

Winkeldose
Leistungsstecker Motor

Steckverbinder für Inkrementalgeber und Thermokontakt

Pin-Nr. Anschluss-Bez. Anschluss an:

1 B Spur B

2 -A Spur A inv.

3 A Spur A

4 +UB +5 V - +24 V

5 +-0V Grnd

6 -N Spur 0 inv.

7 N Spur 0

8

9 -B Spur B inv.

10

11 + KTY/Thermoschalter

12 - KTY/Thermoschalter
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Parametereinstellung für Servo-Umrichter 9321

Codestelle Einstellung Bedeutung

Y ∆

C0006 2 22 Servoasynchron

C0025 RsX Resolver

C0070 5

C0071 150 ms

C0075 0,35

C0076 1,80 ms

C0081 0,40 Pn (kW)

C0084 10 RStrang (Ohm)

C0085 50 XStreu (mH)

C0086 0 COMMON

C0087 2800 nn (1/min)

C0088 1,23 2,12 In (A)    

C0089 100 fn (Hz)

C0090 390 230 Un (V)

C0091 0,70 cos phi

Steckverbinder für Resolver und Thermokontakt

Pin-Nr. Anschluss-Bez. Anschluss an:

1 +Ref Resolver

2 -Ref Resolver

3

4 +cos Resolver

5 -cos Resolver

6 +sin Resolver

7 -sin Resolver

8

9

10

11 + KTY/Thermoschalter

12 - KTY/Thermoschalter

Steckverbinder für Motor und Bremse

Pin-Nr. Anschluss-Bez. Anschluss an:

1 Y1 Bremse

2 Y2 Bremse

PE PE Schutzleiter

4 U Motorphase

5 V Motorphase

6 W Motorphase

Anschlussplan für Umrichtermotor SDSGAòò063-22

Encoderstecker
Resolver/ Winkeldose
Inkrementalgeber Geber

Winkeldose
Leistungsstecker Motor

Steckverbinder für Inkrementalgeber und Thermokontakt

Pin-Nr. Anschluss-Bez. Anschluss an:

1 B Spur B

2 -A Spur A inv.

3 A Spur A

4 +UB +5 V - +24 V

5 +-0V Grnd

6 -N Spur 0 inv.

7 N Spur 0

8

9 -B Spur B inv.

10

11 + KTY/Thermoschalter

12 - KTY/Thermoschalter
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Parametereinstellung für Servo-Umrichter 9321

Codestelle Einstellung Bedeutung

Y ∆

C0006 2 22 Servoasynchron

C0025 RsX Resolver

C0070 5

C0071 150 ms

C0075 0,35

C0076 1,80 ms

C0081 0,60 Pn (kW)

C0084 8,5 RStrang (Ohm)

C0085 26 XStreu (mH)

C0086 0 COMMON

C0087 2825 nn (1/min)

C0088 1,74 3 In (A)    

C0089 100 fn (Hz)

C0090 390 230 Un (V)

C0091 0,70 cos phi

Steckverbinder für Resolver und Thermokontakt

Pin-Nr. Anschluss-Bez. Anschluss an:

1 +Ref Resolver

2 -Ref Resolver

3

4 +cos Resolver

5 -cos Resolver

6 +sin Resolver

7 -sin Resolver

8

9

10

11 + KTY/Thermoschalter

12 - KTY/Thermoschalter

Steckverbinder für Motor und Bremse

Pin-Nr. Anschluss-Bez. Anschluss an:

1 Y1 Bremse

2 Y2 Bremse

PE PE Schutzleiter

4 U Motorphase

5 V Motorphase

6 W Motorphase

Anschlussplan für Umrichtermotor SDSGAò063-32

Encoderstecker
Resolver/ Winkeldose
Inkrementalgeber Geber

Winkeldose
Leistungsstecker Motor

Steckverbinder für Inkrementalgeber und Thermokontakt

Pin-Nr. Anschluss-Bez. Anschluss an:

1 B Spur B

2 -A Spur A inv.

3 A Spur A

4 +UB +5 V - +24 V

5 +-0V Grnd

6 -N Spur 0 inv.

7 N Spur 0

8

9 -B Spur B inv.

10

11 + KTY/Thermoschalter

12 - KTY/Thermoschalter
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Abmessungen Stecker und Buchsen 

Leistungsstecker SDSGAòò047
SDSGAòò056
SDSGAòò063

Schwenkbereich 330°

Schwenkbereich 330°

Winkeldose Motor SDSGAòò047
SDSGAòò063
SDSGAòò056

Geberstecker (Resolver / Inkrementalgeber) Winkeldose Geber



2

Antriebsauswahl
Technische Daten AC-Asynchronmotoren (umrichteroptimiert)

2-48 Kleinantriebe de 3/2005

Kennlinien SDSGAòò047
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Kennlinien SDSGAòò063-22
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Temperaturgeber KTY 83-110 (Integrierter Temperaturfühler)

Mit dem Temperaturfühler KTY wird die Motortemperatur
kontinuierlich überwacht, jedoch kein Vollschutz. 
Die Rückführung zum Servo-Umrichter 9300 erfolgt mit der

Systemleitung der Rückführung. Bei Speisung des Gebers
mit einem Messstrom von 1 mA gilt folgender
Zusammenhang zwischen Temperatur und Widerstand:

Temperaturfühler KTY83-110

W
id

er
st

an
d

 in
 Ω

Temperatur in °C

Temperaturschalter – Öffner (TKÖ)

Alternativ zu dem kontinuierlichen Fühler KTY kann bei der
Motorenreihe SDSGA auch ein Temperaturkontakt zur
Wicklungsüberwachung genutzt werden. 

Technische Daten

AC-Anschluss DC-Anschluss

Auslösetemperatur 150 ºC ± 5 ºC

Rückschalttemperatur 90...135 ºC

Anschlussspannung 250 V ≈ 60 V 48 V 24 V

Nennstrom [A] 2,5 A 1,0 A 1,25 A 1,6 A
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Auswahltabelle Typ SDSGAòò0òò-ò2

PN 100 Hz Ausführung Auswahl

Motortyp n2 M2 A-Seite bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò047-22 75 2700 0,27 IEC56 B14 C80

SDSGAòò056-22 240 2790 0,81 IEC63 B14 C90

SDSGAòò063-22 400 2800 1,35 IEC71 B14 C105

SDSGAòò063-32 600 2825 1,90 IEC71 B14 C105

Bemessungspannung 230 V nur bei Steckerausführung und Motorgröße 047

390 V nur bei Steckerausführung und Motorgröße 056-063

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Klemmenkasten

Stecker

Ausführung B-Seite XX=ohne Anbauten  nur bei Klemmenkastenausführung

RS=mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR=mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG=mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS=mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI=mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV=vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.
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Abmessungen Typ SDSGAòò0òò-ò2

Motortyp Baugröße a1 b1 c1 d e1 f1 g g1 g2 g3 i2 k k1 k3 k4 l l1 l2 s1 t u x Gewicht
j7 k6 ca. kg

SDSGAòò047-22 IEC56C80 79 50 12 9 65 2,5 75 101 58 96 20 264 188 144 232 20 3 14 M5 10,2 3 103 3,0-4,0

SDSGAòò056-22 IEC63C90 89 60 12 11 75 2,5 85 106 58 101 23 274 195 151 239 23 3 18 M5 12,5 4 108 4,0-5,5

SDSGAòò063-22 IEC71C105 104 70 12 14 85 2,5 95 111 58 106 30 293 202 156 251 30 2,5 25 M6 16 5 118 5,3-6,7

SDSGAòò063-32 IEC71C105 104 70 12 14 85 2,5 95 111 58 106 30 333 242 196 291 30 2,5 25 M6 16 5 158 6,8-8,2

Maße in mm
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Auswahltabelle Typ SDSGAòò0òò-ò2

PN 100 Hz Ausführung Auswahl

Motortyp n2 M2
A-Seite bitte ankreuzen

W min-1 Nm vorbereitet für Getriebeanbau

SDSGAòò047-22 75 2700 0,27 B14 für SSN31

B14 für SPL42

SDSGAòò056-22 240 2790 0,81 B14 für SSN40

SDSGAòò063-22 400 2800 1,35 B14 für SSN40

SDSGAòò063-32 600 2825 1,90 B14 für SSN40

Bemessungspannung 230 V nur bei Steckerausführung und Motorgröße 047

390 V nur bei Steckerausführung und Motorgröße 056-063

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Klemmenkasten

Stecker

Ausführung B-Seite XX=ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS=mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR=mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG=mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS=mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI=mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV=vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.
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Auswahltabelle Typ SSN31-1Gòòò-047C22

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò047-22 75 540 1,15 12,20 5

386 1,57 8,92 7

270 2,08 6,73 10

180 3,00 5,34 15

135 3,73 4,03 20

108 4,12 3,40 25

90 4,78 3,14 30

71 5,85 2,74 38

54 6,21 2,09 50

49 7,72 1,94 55

36 7,29 1,51 75

27 10,26 1,07 100

Bemessungsspannung 230 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Temperaturüberwachung KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 VAC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Getriebebauform VAR Welle D10x30mm

Welle D12X40mm

DAR Welle D10x30mm

Welle D12x40mm

VAL Welle D10x30mm  Flansch D100mm

Welle D12x40mm Flansch D120mm

HAR

Wellenlage bei Ausführung VAR 3  5

Flansch-und Wellenlage bei Ausführung VAL 3  5

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.
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Abmessungen Typ SSN31-1GVAò-047C22

Getriebemotor a2 b1 b2 c1 d2 e2 e3 f1 f2 f6 g g1 g2 g3 h h1 h2
j7 h8 h6

SSN31-1GVAò-047C22
100 60 32 9 10 80 50 3 3 78 75 101 58 96 71 31 40

120 80 32 9 12 100 50 3 3 78 75 101 58 96 71 31 40

Getriebemotor k k1 k3 k4 k5 l1 l2 l3 l4 o1 q1 q2 q3 q4 s2 s3 t u x Gewicht
ca. kg

SSN31-1GVAò-047C22
318 196 152 240 328 30 30 4 25 78 91,5 60 121,5 90 M6 M5 11,2 3 111 3,7-4,7

318 196 152 240 338 40 40 4 28 78 101,5 70 131,5 100 M6 M5 13,5 4 111 3,8-4,8

Maße in mm
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Abmessungen Typ SSN31-1GHAR-047C22

Getriebemotor a1 a5 a6 a7 b1 b5 b6 b7 c5 d d1 e1 e4 e5 f1 f5 f6 g g1 g2 g3 h h1
h8 h7

SSN31-1GHAR-047C22 63 25 25 75 40 50 50 40 5 15 25 50 50 54 2,5 78 78 75 101 58 96 71 40

Getriebemotor i k k1 k3 k4 l m n1 n2 o1 p q s1 s4 s5 s6 t u x Gewicht
ca. kg

SSN31-1GHAR-047C22 2 318 196 152 240 63 50 26 24 78 172 27 M5 6,5 5,5 6 17,3 5 111 3,7-4,7

Maße in mm
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Auswahltabelle Typ SSN40-1Gòòò-056C22

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò056-22 240 413 4,60 7,62 6,75

279 6,50 5,33 10

186 8,90 3,67 15

139 11,50 2,96 20

111 12,90 2,24 25

93 15,00 2,39 30

69 18,10 1,87 40

56 21,80 1,46 50

47 18,40 1,25 60

35 24,00 0,95 80

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Getriebebauform VAR

DAR

VAL

HAR

Wellenlage bei Ausführung VAR 3  5

Flansch-und Wellenlage bei Ausführung VAL 3  5

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Schneckengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-63Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SSN40-1GVAò-056C22

Getriebemotor a2 b1 b2 c1 d2 e2 e3 f1 f2 f6 g g1 g2 g3 h h1 h2
j7 h10 h6

SSN40-1GVAò-056C22 140 95 44 10 15 115 65 3 3 90 85 106 58 101 88 40 48

Getriebemotor k k1 k3 k4 k5 l1 l2 l3 l4 01 q1 q2 q3 q4 s2 s3 t u x Gewicht
ca. kg

SSN40-1GVAò-056C22 342 202 158 246 364 50 43 4 36 96 128 83 168 123 M8 M6 17 5 115 5,5-7,0

ohne Anbau

mit einem Anbau

mit zwei Anbauten

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Schneckengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-64 Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SSN40-1GHAR-056C22

Getriebemotor a1 a5 a6 a7 b1 b5 b6 b7 c5 d d1 e1 e4 e5 f1 f5 f6 g g1 g2 g3 h
h8 H7

SSN40-1GHAR-056C22 77 30 30 85 50 60 60 50 6 20 30 65 65 80 2 90 90 85 106 58 101 88

Getriebemotor h1 i k k1 k3 k4 l m n1 n2 o1 p q s1 s4 s5 s6 t u x Gewicht
ca. kg

SSN40-1GHAR-056C22 48 1,5 342 202 158 246 83 59 30 24 96 194 41,5 M6 8 5,5 7 22,8 6 115 5,5-6,5

ohne Anbau

mit einem Anbau

mit zwei Anbauten

Maße in mm



2

2-65Kleinantriebe de 3/2005



2

Antriebsauswahl
AC-Schneckengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-66 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SSN40-1Gòòò-063C22

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò063-22 400 413 7,65 4,57 6,75

279 10,93 3,20 10

186 14,98 2,20 15

139 19,17 1,77 20

111 21,60 1,34 25

93 25,11 1,43 30

69 30,24 1,12 40

56 32,00 0,88 50

47 23,00 0,75 60

35 24,00 0,57 80

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Getriebebauform VAR

DAR

VAL

HAR

Wellenlage bei Ausführung VAR 3  5

Flansch-und Wellenlage bei Ausführung VAL 3  5

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Schneckengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-67Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SSN40-1GVAò-063C22

Getriebemotor a2 b1 b2 c1 d2 e2 e3 f1 f2 f6 g g1 g2 g3 h h1 h2
j7 h10 h6

SSN40-1GVAò-063C22 140 95 44 10 15 115 65 3 3 90 95 111 58 106 88 40 48

Getriebemotor k k1 k3 k4 k5 l1 l2 l3 l4 o1 q1 q2 q3 q4 s2 s3 t u x Gewicht
ca. kg

SSN40-1GVAò-063C22 359 214 168 263 381 50 43 4 36 96 128 83 168 123 M8 M6 17 5 170 7,0-8,5

ohne Anbau

mit einem Anbau

mit zwei Anbauten

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Schneckengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-68 Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SSN40-1GHAR-063C22

ohne Anbau

mit einem Anbau

mit zwei Anbauten

Getriebemotor a1 a5 a6 a7 b1 b5 b6 b7 c5 d d1 e1 e4 e5 f1 f5 f6 g g1 g2 g3 h
h8 H7

SSN40-1GHAR-063C22 77 30 30 85 50 60 60 50 6 20 30 65 65 80 2 90 90 95 111 58 106 88

Getriebemotor h1 i k k1 k3 k4 l m n1 n2 o1 p q s1 s4 s5 s6 t u x Gewicht
ca. kg

SSN40-1GHAR-063C22 48 1,5 359 214 168 263 83 59 30 24 96 199 41,5 M6 8 5,5 7 22,8 6 130 7,0-8,0

Maße in mm



2

2-69Kleinantriebe de 3/2005



2

Antriebsauswahl
AC-Schneckengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-70 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SSN40-1Gòòò-063C32

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò063-32 600 413 10,80 3,25 6,75

279 15,40 2,27 10

186 21,10 1,56 15

139 27,00 1,26 20

111 29,00 0,95 25

93 35,30 1,02 30

69 34,00 0,80 40

56 32,00 0,62 50

47 23,00 0,53 60

35 24,00 0,40 80

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Getriebebauform VAR

DAR

VAL

HAR

Wellenlage bei Ausführung VAR 3  5

Flansch-und Wellenlage bei Ausführung VAL 3  5

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Schneckengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-71Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SSN40-1GVAò-063C32

Getriebemotor a2 b1 b2 c1 d2 e2 e3 f1 f2 f6 g g1 g2 g3 h h1 h2
j7 h10 h6

SSN40-1GVAò-063C32 140 95 44 10 15 115 65 3 3 90 95 111 58 106 88 40 48

Getriebemotor k k1 k3 k4 k5 l1 l2 l3 l4 o1 q1 q2 q3 q4 s2 s3 t u x Gewicht
ca. kg

SSN40-1GVAò-063C32 399 254 208 303 421 50 43 4 36 96 128 83 168 123 M8 M6 17 5 170 9,0-9,7

ohne Anbau

mit einem Anbau

mit zwei Anbauten

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Schneckengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-72 Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SSN40-1GHAR-063C32

ohne Anbau

mit einem Anbau

mit zwei Anbauten

Getriebemotor a1 a5 a6 a7 b1 b5 b6 b7 c5 d d1 e1 e4 e5 f1 f5 f6 g g1 g2 g3 h
h8 H7

SSN40-1GHAR-063C32 77 30 30 85 50 60 60 50 6 20 30 65 65 80 2 90 90 95 111 58 106 88

Getriebemotor h1 i k k1 k3 k4 l m n1 n2 o1 p q s1 s4 s5 s6 t u x Gewicht
ca. kg

SSN40-1GHAR-063C32 48 1,5 399 254 208 303 83 59 30 24 96 199 41,5 M6 8 5,5 7 22,8 6 170 9,0-9,7

Maße in mm



2

2-73Kleinantriebe de 3/2005



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-74 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SPL42-òGVCR-047C22

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò047-22 75 729 0,80 3,75 3,7

400 1,45 2,06 6,75

196 2,78 2,69 13,73

108 5,06 1,48 25,01

59 9,22 0,81 45,56

53 9,61 1,56 50,89

29 15,00 0,85 92,7

16 15,00 0,47 168,84

Bemessungsspannung 230 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-75Kleinantriebe de 3/2005

Getriebemotor Übersetzung b1 d d2 e1 f1 g g1 g2 g3 g4 g5 i1
i h10 g6

3,7; 6,7

SPL42-òGVCR-047C22 14 ... 46 25 8 M3 32 2 42 75 58 96 101 52 25

51 ... 169

Getriebemotor k k1 k3 k4 l l1 l2 o1 s1 t u x Gewicht
ca. kg

324 84 3,4-4,4

SPL42-òGVCR-047C22 337 196 152 240 22,2 3 16 97 M4x10 9,2 3 111 3,6-4,6

350 110 3,8-4,8

Abmessungen Typ SPL42-òGVCR-047C22

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-76 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SPL52-òGVCR-047N22

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò047-22 75 729 0,80 5,00 3,7

400 1,45 2,75 6,75

196 2,78 4,31 13,73

108 5,06 2,37 25,01

59 9,22 1,30 45,56

53 9,61 2,60 50,89

29 17,50 1,42 92,7

16 25,00 0,78 168,84

Bemessungsspannung 230 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-77Kleinantriebe de 3/2005

Getriebemotor Übersetzung b1 d d2 e1 f1 g g1 g2 g3 g4 g5 i1
i h8 h7

3,7; 6,7

SPL52-òGVCR-047N22 14 ... 46 32 12 M4 40 3 52 75 58 96 101 80 25

51 ... 169

Getriebemotor k k1 k3 k4 l l1 l2 o1 s1 t u x Gewicht
ca. kg

343 99 3,7-4,7

SPL52-òGVCR-047N22 357 200 156 244 20,8 2,5 16 113 M5x10 13,5 4 115 3,9-4,9

371 127 4,1-5,1

Abmessungen Typ SPL52-òGVCR-047N22

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-78 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SPL62-òGVCR-056N22

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò056-22 240 754 2,40 3,34 3,7

413 4,30 1,83 6,75

203 8,30 3,00 13,73

111 15,10 1,65 25,01

80 21,20 1,18 34,97

61 25,00 0,90 45,56

55 28,80 1,73 50,89

39 40,30 1,24 71,16

28 50,00 0,89 99,5

23 50,00 0,71 123,97

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-79Kleinantriebe de 3/2005

Getriebemotor Übersetzung b1 d d2 e1 f1 g g1 g2 g3 g4 g5 i1
i j7 h7

3,7; 6,7

SPL62-òGVCR-056N22 14 ... 46 40 14 M5 52 5 62 85 58 101 106 90 39

51 ... 124

Getriebemotor k k1 k3 k4 l l1 l2 o1 s1 t u x Gewicht
ca. kg

366 115 4,8-6,3

SPL62-òGVCR-056N22 382 207 163 251 30 5,5 18 131 M5x10 16 5 120 5,2-6,7

398 147 5,6-7,1

Abmessungen Typ SPL62-òGVCR-056N22

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-80 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SPL81-òGVCR-056N22

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò056-22 240 754 2,40 8,34 3,7

413 4,30 4,57 6,75

203 8,30 7,19 13,73

111 15,10 3,95 25,01

80 21,20 2,82 34,97

61 27,70 2,17 45,56

55 27,80 4,16 50,89

39 40,30 2,97 71,16

28 56,40 2,13 99,5

23 70,30 1,71 123,97

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-81Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SPL81-òGVCR-056N22

Getriebemotor Übersetzung b1 d d2 e1 f1 g g1 g3 i1
i j7 h7

3,7

SPL81-òGVCR-056N22 14 ... 46 50 19 M6 65 5 81 85 151 49

51 ... 124

Getriebemotor k1 k2 k3 l l1 l2 s1 t u Gewicht
ca. kg

351 395 144 7,6

SPL81-òGVCR-056N22 372 416 165 40 6 28 M6x12 21,5 6 8,3

394 438 187 9,0

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-82 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SPL81-òGVCR-063N22

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò063-22 400 757 4,00 5,01 3,7

414 7,30 2,74 6,75

204 13,90 4,32 13,73

112 25,30 2,37 25,01

80 35,40 1,69 34,97

61 46,10 1,30 45,56

55 48,10 2,50 50,89

39 67,20 1,78 71,16

28 94,00 1,28 99,5

23 117,20 1,02 123,97

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-83Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SPL81-òGVCR-063N22

Getriebemotor Übersetzung b1 d d2 e1 f1 g g1 g2 g3 g4 g5 i1
i j7 h7

3,7; 6,7

SPL81-òGVCR-063N22 14 ... 46 50 19 M6 65 5 81 95 58 106 111 105 49

51 ... 169

Getriebemotor k k1 k3 k4 l l1 l2 o1 s1 t u x Gewicht
ca. kg

414 151 7,2-8,4

SPL81-òGVCR-063N22 436 214 168 263 40 6 28 173 M6x12 21,5 6 130 7,9-9,1

458 195 8,6-9,8

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-84 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SPL81-òGVCR-063N32

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò063-32 600 757 5,62 3,56 3,7

414 10,20 1,95 6,75

204 19,60 3,07 13,73

112 35,60 1,68 25,01

80 49,80 1,2 34,97

61 60,00 0,92 45,56

55 67,70 1,77 50,89

39 94,60 1,27 71,16

28 120,00 0,91 99,5

23 120,00 0,73 123,97

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-85Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SPL81-òGVCR-063N32

Getriebemotor Übersetzung b1 d d2 e1 f1 g g1 g2 g3 g4 g5 i1
i j7 h7

3,7; 6,7

SPL81-òGVCR-063N32 14 ... 46 50 19 M6 65 5 81 95 58 106 111 105 49

51 ... 169

Getriebemotor k k1 k3 k4 l l1 l2 o1 s1 t u x Gewicht
ca. kg

454 151 8,6-9,8

SPL81-òGVCR-063N32 476 254 208 303 40 6 28 173 M6x12 21,5 6 170 9,3-10,5

498 195 10,0-11,2

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-86 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SPL12-òGVCR-063N22

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò063-22 400 757 4,00 12,51 3,7

415 7,29 6,86 6,75

204 13,90 10,79 13,73

112 25,32 5,92 25,01

61 46,13 3,25 45,56

55 51,53 5,82 50,89

30 87,60 3,42 92,7

17 159,55 1,88 168,84

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-87Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SPL12-òGVCR-063N22

Getriebemotor Übersetzung b1 d d2 e1 f1 g g1 g2 g3 g4 i1
i j7 k6

3,7; 6,7

SPL12-òGVCR-063N22 14 ... 46 80 32 M12 100 5 120 95 58 106 111 73

51 ... 169

Getriebemotor k k1 k3 k4 o1 l l1 l2 s1 t u x Gewicht
ca. kg

471 208 11,0-12,2

SPL12-òGVCR-063N22 505 214 168 263 242 58 4 50 M10x22 35 10 130 13,4-14,6

539 276 15,8-17,0

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-88 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SPL12-òGVCR-063N32

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò063-32 600 757 5,62 8,89 3,7

415 10,26 4,87 6,75

204 19,57 7,67 13,73

112 35,64 4,21 25,01

61 64,92 2,31 45,56

55 72,52 4,14 50,89

30 123,29 2,43 92,7

17 224,56 1,34 168,84

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Planetengetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-89Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SPL12-òGVCR-063N32

Getriebemotor Übersetzung b1 d d2 e1 f1 g g1 g2 g3 g4 i1
i j7 k6

3,7; 6,7

SPL12-òGVCR-063N32 14 ... 46 80 32 M12 100 5 120 95 58 106 111 73

51 ... 169

Getriebemotor k k1 k3 k4 o1 l l1 l2 s1 t u x Gewicht
ca. kg

511 208 12,4-13,6

SPL12-òGVCR-063N32 545 254 208 303 242 58 4 50 M10x22 35 10 170 14,8-16,0

579 276 17,2-18,4

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-90 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ GST03-2GVòò-056C22

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò056-22 240 817 2,68 5,45 3,413

639 3,43 4,97 4,368

400 5,49 4,44 6,982

356 6,16 4,22 7,840

312 7,02 3,82 8,935

278 7,88 3,61 10,033

244 8,98 3,16 11,429

217 10,08 3,06 12,833

188 11,66 2,72 14,836

167 13,09 2,90 16,660

147 14,94 2,60 19,013

131 16,77 2,43 21,350

113 19,32 2,15 24,595

101 21,70 1,92 27,618

87 25,14 1,66 32,000

78 28,23 1,47 35,933

67 32,57 1,38 41,455

60 36,57 1,23 46,550

53 41,57 1,08 52,909

47 45,00 0,96 59,413

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Getriebebauform VBR

VCR

VCK

Abtriebsflanschdurchmesser D = 120 mm

D = 140 mm

D = 160 mm

Einbaulage A  B  C  D  E  F  

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5 

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-91Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ GST03-2GVòò-056C22

Getriebemotor a a1 a2 b1 b2 b5 b7 c2 c5 d d2 e1 e2 e5 f1 f2 f5 g g1 g2 g3 h i i1 i2 i5
h7 j7 k6

120 80 100
3

GST03-2GVòò-056C22 2 71 140 48 95 60 91 10 11 20 M6 61 115 105 8 84 85 106 58 101 65 46 51 40 52

160 110 130 3,5

Getriebemotor k k1 k2 k3 k4 l l1 l2 m o o1 p p1 p2 s1 s2 s5 t u x Gewicht
ca. kg

7

GST03-2GVòò-056C22 395 201,5 100 157,5 245,5 40 5 28 20 90 149,5 100 64 101 M5
9

6,6 22,5 6 114,5 7,5-9,0

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-92 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ GST04-1GVòò-056C22

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò056-22 240 634 2,67 5,70 4,400

492 3,44 4,42 5,667

388 4,37 3,49 7,182

310 5,47 2,59 9,000

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Getriebebauform VBR

VCR

VCK

Abtriebsflanschdurchmesser D = 120 mm

D = 140 mm

D = 160 mm

Einbaulage A  B  C  D  E  F  

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5 

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-93Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ GST04-1GVòò-056C22

Getriebemotor a a1 a2 b1 b2 b5 b7 c2 c5 d d2 e1 e2 e5 f1 f2 f5 g g1 g2 g3 h i i1 i2 i5
h7 j7 k6

120 80 100
3

GST04-1GVòò-056C22 36 72 140 48 95 55 105 10 17 16 M5 61 115 130 8 80 85 106 58 101 50 35 43 32 45

160 110 130 3,5

Getriebemotor k k1 k2 k3 k4 k8 l l1 l2 m n n1 o o1 p p1 p2 s1 s2 s5 t u x Gewicht
ca. kg

7

GST04-1GVòò-056C22 382,5 200 129 156 244 35 32 6 20 25 20 25 115 138,5 129 41 138 M5
9

9 18 5 113 7,5-9,0

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-94 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ GST04-2GVòò-056C22

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò056-22 240 144 13,69 3,70 19,360

127 15,56 2,88 22,000

112 17,63 2,90 24,933

98 20,04 2,28 28,333

88 22,35 2,33 31,600

78 25,39 1,82 35,909

70 28,00 1,88 39,600

62 35,36 1,48 45,000

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Getriebebauform VBR

VCR

VCK

Abtriebsflanschdurchmesser D = 120 mm

D = 140 mm

D = 160 mm

Einbaulage A  B  C  D  E  F  

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5 

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-95Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ GST04-2GVòò-056C22

Getriebemotor a a1 a2 b1 b2 b5 b7 c2 c5 d d2 e1 e2 e5 f1 f2 f5 g g1 g2 g3 h i i1 i2 i5
h7 j7 k6

120 80 100
3

GST04-2GVòò-056C22 0 72 140 48 95 76 105 10 16 20 M6 61 115 130 8 112 85 106 58 101 80 43 51 40 53

160 110 130 3,5

Getriebemotor k k1 k2 k3 k4 l l1 l2 m n n1 o o1 p p1 p2 s1 s2 s5 t u x Gewicht
ca. kg

7

GST04-2GVòò-056C22 422,5 200 129 156 244 40 5 28 25 20 36 115 178,5 129 77 132 M5
9

9 22,5 6 113 7,5-9,0

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-96 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ GST05-1GVòò-056C22

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò056-22 240 492 3,44 7,85 5,667

380 4,46 6,39 7,333

313 5,41 4,74 8,900

245 6,91 2,71 11,375

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Getriebebauform VBR

VCR

VCK

Abtriebsflanschdurchmesser D = 120 mm

D = 140 mm

D = 160 mm

D = 200 mm

Einbaulage A  B  C  D  E  F  

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5 

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-97Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ GST05-1GVòò-056C22

Getriebemotor a a1 a2 b1 b2 b5 b7 c2 c5 d d2 e1 e2 e5 f1 f2 f5 g g1 g2 g3 h i i1 i2 i5
h7 j7 k6

120 80 100
3

GST05-1GVòò-056C22 45 88
140

58
95

70 125 10 22 20 M6 74
115

155 9 99 85 106 58 101 63 43 52 40 56
160 110 130

3,5
200 130 12 165

Getriebemotor k k1 k2 k3 k4 k8 l l1 l2 m n n1 o o1 p p1 p2 s1 s2 s5 t u x Gewicht
ca. kg

7

GST05-1GVòò-056C22 403,5 200 156 156 244 43 40 6 28 33 26 29 115 159,5 156 51,5 168 M6 9 11 22,5 6 113 10-12

11

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-98 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ GST05-2GVòò-056C22

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò056-22 240 194 8,91 7,85 14,356

172 11,45 7,85 16,191

112 17,63 6,61 24,933

98 20,04 5,28 28,333

86 22,82 5,17 32,267

76 25,93 4,11 36,667

71 27,69 4,29 39,160

63 34,96 3,41 44,500

56 39,32 2,76 50,050

49 44,69 2,68 56,875

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Getriebebauform VBR

VCR

VCK

Abtriebsflanschdurchmesser D = 120 mm

D = 140 mm

D = 160 mm

D = 200 mm

Einbaulage A  B  C  D  E  F  

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5 

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-99Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ GST05-2GVòò-056C22

Getriebemotor a a1 a2 b1 b2 b5 b7 c2 c5 d d2 e1 e2 e5 f1 f2 f5 g g1 g2 g3 h i i1 i2 i5
h7 j7 k6

120 80 10 100 3

GST05-2GVòò-056C22 1 88
140

58
95

90 125
11

23 25 M10 74
115

158 9 139 85 106 58 101 100 53 62 50 66
160 110 10 130 3,5

200 130 12 165

Getriebemotor k k1 k2 k3 k4 l l1 l2 m n n1 o o1 p p1 p2 s1 s2 s5 t u x Gewicht
ca. kg

7

GST05-2GVòò-056C22 452,5 200 156 156 244 50 4 40 30 26 49 115 208,5 156 98 158,5 M6 9 11 28 8 113 14-16

11

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-100 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ GST04-1GVòò-063C22

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò063-22 400 636 4,46 3,42 4,400

494 5,74 2,65 5,667

390 7,28 2,09 7,182

311 9,12 1,55 9,000

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Getriebebauform VBR

VCR

VCK

Abtriebsflanschdurchmesser D = 120 mm

D = 140 mm

D = 160 mm

Einbaulage A  B  C  D  E  F  

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5 

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-101Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ GST04-1GVòò-063C22

Getriebemotor a a1 a2 b1 b2 b5 b7 c2 c5 d d2 e1 e2 e5 f1 f2 f5 g g1 g2 g3 h i i1 i2 i5
h7 j7 k6

120 80 100
3

GST04-1GVòò-063C22 36 72 140 48 95 55 105 10 17 16 M5 61 115 130 8 80 95 111 58 106 50 35 43 32 45

160 110 130 3,5

Getriebemotor k k1 k2 k3 k4 k8 l l1 l2 m n n1 o o1 p p1 p2 s1 s2 s5 t u x Gewicht
ca. kg

7

GST04-1GVòò-063C22 394,5 207 129 161 256 35 32 6 20 25 20 25 115 138,5 129 41 138 M5
9

9 18 5 123 9,5-11,0

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-102 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ GST04-2GVòò-063C22

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò063-22 400 145 22,82 2,22 19,360

127 25,93 1,73 22,000

112 29,39 1,74 24,933

99 33,39 1,37 28,333

89 37,24 1,40 31,600

78 42,32 1,09 35,909

71 46,67 1,13 39,600

62 52,00 0,89 45,000

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Getriebebauform VBR

VCR

VCK

Abtriebsflanschdurchmesser D = 120 mm

D = 140 mm

D = 160 mm

Einbaulage A  B  C  D  E  F  

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5 

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-103Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ GST04-2GVòò-063C22

Getriebemotor a a1 a2 b1 b2 b5 b7 c2 c5 d d2 e1 e2 e5 f1 f2 f5 g g1 g2 g3 h i i1 i2 i5
h7 j7 k6

120 80 100
3

GST04-2GVòò-063C22 0 72 140 48 95 76 105 10 16 20 M6 61 115 130 8 112 95 111 58 106 80 43 51 40 53

160 110 130 3,5

Getriebemotor k k1 k2 k3 k4 l l1 l2 m n n1 o o1 p p1 p2 s1 s2 s5 t u x Gewicht
ca. kg

7

GST04-2GVòò-063C22 434,5 207 129 161 256 40 5 28 25 20 36 115 178,5 129 77 132 M5
9

9 22,5 6 123 11,5-12,5

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-104 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ GST04-1GVòò-063C32

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò063-32 600 636 6,27 2,43 4,400

494 8,08 1,89 5,667

390 10,24 1,49 7,182

311 12,83 1,10 9,000

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Getriebebauform VBR

VCR

VCK

Abtriebsflanschdurchmesser D = 120 mm

D = 140 mm

D = 160 mm

Einbaulage A  B  C  D  E  F  

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5 

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-105Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ GST04-1GVòò-063C32

Getriebemotor a a1 a2 b1 b2 b5 b7 c2 c5 d d2 e1 e2 e5 f1 f2 f5 g g1 g2 g3 h i i1 i2 i5
h7 j7 k6

120 80 100
3

GST04-1GVòò-063C32 36 72 140 48 95 55 105 10 17 16 M5 61 115 130 8 80 95 111 58 106 50 35 43 32 45

160 110 130 3,5

Getriebemotor k k1 k2 k3 k4 k8 l l1 l2 m n n1 o o1 p p1 p2 s1 s2 s5 t u x Gewicht
ca. kg

7

GST04-1GVòò-063C32 434,5 247 129 201 296 35 32 6 20 25 20 25 115 138,5 129 41 138 M5
9

9 18 5 163 11,0-12,5

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-106 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ GST04-2GVòò-063C32

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò063-32 600 145 32,11 1,58 19,360

127 36,49 1,23 22,000

112 41,36 1,24 24,933

99 42,00 0,97 28,333

89 52,00 0,99 31,600

78 46,00 0,77 35,909

71 52,00 0,80 39,600

62 52,00 0,63 45,000

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Getriebebauform VBR

VCR

VCK

Abtriebsflanschdurchmesser D = 120 mm

D = 140 mm

D = 160 mm

Einbaulage A  B  C  D  E  F  

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5 

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-107Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ GST04-2GVòò-063C32

Getriebemotor a a1 a2 b1 b2 b5 b7 c2 c5 d d2 e1 e2 e5 f1 f2 f5 g g1 g2 g3 h i i1 i2 i5
h7 j7 k6

120 80 100
3

GST04-2GVòò-063C32 0 72 140 48 95 76 105 10 16 20 M6 61 115 130 8 112 95 111 58 106 80 43 51 40 53

160 110 130 3,5

Getriebemotor k k1 k2 k3 k4 l l1 l2 m n n1 o o1 p p1 p2 s1 s2 s5 t u x Gewicht
ca. kg

7

GST04-2GVòò-063C32 474,5 247 129 201 296 40 5 28 25 20 36 115 178,5 129 77 132 M5
9

9 22,5 6 163 13-14

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-108 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ GST05-1GVòò-063C22

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò063-22 400 494 5,74 4,71 5,667

382 7,43 3,83 7,333

315 9,02 2,85 8,900

246 11,52 1,63 11,375

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Getriebebauform VBR

VCR

VCK

Abtriebsflanschdurchmesser D = 120 mm

D = 140 mm

D = 160 mm

D = 200 mm

Einbaulage A  B  C  D  E  F  

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5 

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-109Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ GST05-1GVòò-063C22

Getriebemotor a a1 a2 b1 b2 b5 b7 c2 c5 d d2 e1 e2 e5 f1 f2 f5 g g1 g2 g3 h i i1 i2 i5
h7 j7 k6

120 80 100
3

GST05-1GVòò-063C22 45 88
140

58
95

70 125 10 22 20 M6 74
115

155 9 99 95 111 58 106 63 43 52 40 56
160 110 130

3,5
200 130 12 165

Getriebemotor k k1 k2 k3 k4 k8 l l1 l2 m n n1 o o1 p p1 p2 s1 s2 s5 t u x Gewicht
ca. kg

7

GST05-1GVòò-063C22 415,5 207 156 161 256 43 40 6 28 33 26 29 115 159,5 156 51,5 168 M6 9 11 22,5 6 123 11,5-13,5

11

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-110 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ GST05-2GVòò-063C22

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò063-22 400 195 14,85 4,71 14,356

173 19,08 4,71 16,191

112 29,39 3,97 24,933

99 33,39 3,17 28,333

87 38,03 3,10 32,267

76 43,21 2,47 36,667

72 46,15 2,57 39,160

63 58,27 2,05 44,500

56 65,54 1,65 50,050

49 74,48 1,61 56,875

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Getriebebauform VBR

VCR

VCK

Abtriebsflanschdurchmesser D = 140 mm

D = 160 mm

D = 200 mm

Einbaulage A  B  C  D  E  F  

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5 

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-111Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ GST05-2GVòò-063C22

Getriebemotor a a1 a2 b1 b2 b5 b7 c2 c5 d d2 e1 e2 e5 f1 f2 f5 g g1 g2 g3 h i i1 i2 i5
h7 j7 k6

120 80 10 100 3

GST05-2GVòò-063C22 1 88
140

58
95

90 125
11

23 25 M10 74
115

158 9 139 95 111 58 106 100 53 62 50 66
160 110 10 130 3,5

200 130 12 165

Getriebemotor k k1 k2 k3 k4 l l1 l2 m n n1 o o1 p p1 p2 s1 s2 s5 t u x Gewicht
ca. kg

7

GST05-2GVòò-063C22 464,5 207 156 161 256 50 4 40 30 26 49 115 208,5 156 98 158,5 M6 9 11 28 8 123 15,5-17,5

11

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-112 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ GST05-1GVòò-063C32

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò063-32 600 494 8,08 3,35 5,667

382 10,46 2,72 7,333

315 12,69 2,02 8,900

246 16,22 1,16 11,375

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Getriebebauform VBR

VCR

VCK

Abtriebsflanschdurchmesser D = 120 mm

D = 140 mm

D = 160 mm

D = 200 mm

Einbaulage A  B  C  D  E  F  

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5 

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-113Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ GST05-1GVòò-063C32

Getriebemotor a a1 a2 b1 b2 b5 b7 c2 c5 d d2 e1 e2 e5 f1 f2 f5 g g1 g2 g3 h i i1 i2 i5
h7 j7 k6

120 80 100
3

GST05-1GVòò-063C32 45 88
140

58
95

70 125 10 22 20 M6 74
115

155 9 99 95 111 58 106 63 43 52 40 56
160 110 130

3,5
200 130 12 165

Getriebemotor k k1 k2 k3 k4 k8 l l1 l2 m n n1 o o1 p p1 p2 s1 s2 s5 t u x Gewicht
ca. kg

7

GST05-1GVòò-063C32 455,5 247 156 201 296 43 40 6 28 33 26 29 115 159,5 156 51,5 168 M6 9 11 22,5 6 163 13-15

11

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-114 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ GST05-2GVòò-063C32

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò063-32 600 195 20,90 3,35 14,356

173 26,86 3,35 16,191

112 41,36 2,82 24,933

99 47,00 2,25 28,333

87 53,52 2,21 32,267

76 60,82 1,75 36,667

72 64,95 1,83 39,160

63 82,01 1,45 44,500

56 92,24 1,18 50,050

49 104,82 1,14 56,875

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Getriebebauform VBR

VCR

VCK

Abtriebsflanschdurchmesser D = 120 mm

D = 140 mm

D = 160 mm

D = 200 mm

Einbaulage A  B  C  D  E  F  

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5 

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Stirnradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-115Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ GST05-2GVòò-063C32

Getriebemotor a a1 a2 b1 b2 b5 b7 c2 c5 d d2 e1 e2 e5 f1 f2 f5 g g1 g2 g3 h i i1 i2 i5
h7 j7 k6

120 80 10 100 3

GST05-2GVòò-063C32 1 88
140

58
95

90 125
11

23 25 M10 74
115

158 9 139 95 111 58 106 100 53 62 50 66
160 110 10 130 3,5

200 130 12 165

Getriebemotor k k1 k2 k3 k4 l l1 l2 m n n1 o o1 p p1 p2 s1 s2 s5 t u x Gewicht
ca. kg

7

GST05-2GVòò-063C32 504,5 247 156 201 296 50 4 40 30 26 49 115 208,5 156 98 158,5 M6 9 11 28 8 163 17-19

11

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Kegelradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-116 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ GKR03-2Gòòò-056C22

PN 100 Hz Auswahl

Motortyp n2 M2 c i bitte ankreuzen
W min-1 Nm

SDSGAòò056-22 240 516 4,16 5,12 5,411

448 4,79 4,59 6,222

392 5,47 4,26 7,111

341 6,29 3,81 8,178

307 7,00 3,48 9,101

267 8,05 3,03 10,466

240 8,96 2,72 11,640

208 10,30 2,37 13,386

185 11,63 2,18 15,111

161 13,37 1,89 17,378

144 14,90 1,70 19,365

125 17,14 1,48 22,270

111 19,28 1,31 25,051

97 22,17 1,14 28,808

86 25,08 1,01 32,593

74 25,00 0,88 37,481

66 29,00 0,92 42,222

57 29,00 0,80 48,556

52 29,00 0,73 53,889

45 29,00 0,66 61,972

Bemessungsspannung 390 V nur bei Steckerausführung

230/400 V nur bei Klemmenkastenausführung

Schutzart IP54

IP55

Motorschutz KTY nur bei Steckerausführung

Thermokontakt 'Öffner' nur bei Klemmenkastenausführung

Elektrischer Anschluss Stecker

Klemmenkasten

Ausführung B-Seite XX = ohne Anbauten nur bei Klemmenkastenausführung

RS = mit Resolver nur bei Steckerausführung

BR = mit Federkraftbremse nur bei Klemmenkastenausführung

IG = mit Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BS = mit Federkraftbremse und Resolver nur bei Steckerausführung

BI = mit Federkraftbremse und Inkrementalgeber nur bei Steckerausführung

BV = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Klemmenkastenausführung

Bremse- Anschlussspannung 24 V DC

230 V AC 205 V DC mit Brückengleichrichter nur bei Klemmenkastenausführung

Getriebebauform VAR

VAK

HAR

HAK

Abtriebsflanschdurchmesser D=110 mm

D=120 mm 

Hohlwellenbohrung D=18 mm

D=20 mm

Welllenlage bei Ausführung VAR 3  5  8

Flansch-Wellenlage bei Ausführung VAK 3  5

Flanschlage bei Ausführung HAK 3  5

Einbaulage A  B  C  D  E  F  

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5 

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
AC-Kegelradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-117Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ GKR03-2GVAò-056C22

Getriebemotor a a1 a2 b2 b3 b5 b7 c2 c5 d d2 e1 e2 e5 f2 f3 f5 g g1 g2 g3 h i1 i2 k k1
j7 h7 k6

GKR03-2GVAò-
29 84

120 80 –
60 75 8 7 20 M6 70

100
90

3 –
80 85 106 58 101 50 42,5 40 397,5 201,5056C22 110 – 60 87 – 4

Getriebemotor k2 k3 k4 l l1 l2 m n o o1 o2 p p1 q q1 s1 s2 s5 t u x Gewicht
ca. kg

GKR03-2GVAò-
100 157,5 245,5 40 5 28 22 20 152 137,5 167,5 117 48 90 80 M6

7
6,6 22,5 6 114,5 7-9056C22 9

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
AC-Kegelradgetriebemotoren (umrichteroptimiert)

2-118 Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ GKR03-2GHAò-056C22

Getriebemotor a a1 a2 b1 b2 b3 b5 b7 c2 c5 d d1 e1 e2 e5 f2 f3 f5 g g1 g2 g3 h i1 i2
J7 j7 H7 H7

GKR03-2GHAò-
29 84

120
55

80 –
60 75 8 7

18
30 70

100
90

3 –
80 85 106 58 101 50 2,5 30056C22 110 – 60 20 87 – 4

Getriebemotor k k1 k2 k3 k4 l l1 m n o o1 p p1 q q1 s1 s2 s5 t u x Gewicht

GKR03-2GHAò-
397,5 201,5 100 157,5 245,5 100 86 22 20 152 130 117 48 50 80 M6

7
6,6

20,8
6 114,5 7-9056C22 9 22,8

Maße in mm
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Allgemeine Daten Gleichstrom-Permanentmagnetmotor

Motortyp 13.12ò.òò.ò.ò.ò

Schutzart IP54

Wärmeklasse (VDE 530) F

Motorschutz Thermokontakt ’Öffner’

Kühlung selbstgekühlt

Temperaturbereich 0 bis +40 °C

Aufstellungshöhe bis 1000 m ü.NN

Elektrischer Anschluss Leitung / Klemmenkasten
Auswahl in den Tabellen beachten

Lagerung Rillenkugellager

Betriebsart (VDE 530) S1

Beschreibung

DC-Permanentmagnetmotoren weisen eine Drehmoment-
Drehzahlkennlinie mit Nebenschlusscharakteristik auf.
Durch eine gezielte Auslegung der Ankerwicklung 
(Kupferfüllfaktor) ist der Drehzahlabfall unter Last sehr
gering.

Der zur Drehmomentbildung notwendige magnetische
Fluss wird durch Permanentmagnete aufgebracht. 
Es entfällt eine gesonderte Feld-Erregerwicklung und damit
ein Energieverbraucher, der zusätzliche Verlustwärme
erzeugen würde. Damit ist der Wirkungsgrad eines
Gleichstrom-Permanentmagnetmotors besser als der eines
vergleichbaren feldgewickelten Gleichstrommotors. Da die
Permanentmagnete ein kleineres Bauvolumen aufweisen
als eine vergleichbare Feldwicklung, ist ein DC-Permanent-
magnetmotor ca. eine Baugröße kleiner als ein feldge-
wickelter Gleichstrommotor mit gleicher
Bemessungsleistung.
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Bemessungsdaten

Motortyp 13.120.35 13.120.45 13.120.55 13.120.65 13.120.75

Bemessungsleistung (W) 55 110 200 370 540 600

Bemessungsdrehmoment (Nm) 0,17 0,35 0,64 1,18 1,7 1,9

Bemessungsankerspannung (V) 24 180 24 180 24 180 24 180 24 160

Bemessungsstrom (A) 3,7 0,46 6,7 0,86 11,8 1,4 18,6 2,5 27 4,5

max. Entmagnetisierungsstrom (A) 41 5 44 6 71 9 90 11,2 130 20

Ankerwiderstand (Ω) 1,3 71 0,47 27,5 0,19 9,8 0,09 4,6 0,06 1,9

Ankerinduktivität (mH) 1,8 98 1,4 52 0,54 31,5 0,4 25 9 0,26

Bemessungsdrehzahl (min-1) 3000 3000 3000 3000 3000

Trägheitsmoment (kgcm2) 0,458 1,03 3,8 10,69 16,8

max. Radialkraft (N) Fr 220 320 340 580 570

max. Axialkraft (N) Fa 200 280 280 330 460
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Kennlinien

Erläuterungen
1: Ankerstrom (arith. Mittelwert) als Funktion des

Drehmomentes
2: Drehzahl als Funktion des Drehmomentes bei

Bemessungsspannung
3: Gehäuseübertemperatur als Funktion des

Drehmomentes
bei FF = 1 für 160 V- und 180 V-Motoren

4: wie 3, für 24 V-Motoren
M/Mn, I/In, n/nn: normierte Werte bezogen auf den
Bemessungswert
Bitte berücksichtigen Sie, dass bei einer genauen Auslegung
der Antriebe Rücksprache mit dem Vertrieb genommen
werden muss.

13.120.35
Mn = 0,175 Nm nn = 3000 min-1

13.120.55
Mn = 0,636 Nm nn = 3000 min-1

13.120.45
Mn = 0,35 Nm nn = 3000 min-1

13.120.65
Mn = 1,18 Nm nn = 3000 min-1

13.120.75
Mn = 1,91 Nm nn = 3000 min-1

∆
T 

[K
]

n
/n

n
I/

I n

M/Mn

∆
T 

[K
]

M/Mn

n
/n

n
I/

I n

∆
T 

[K
]

n
/n

n
I/

I n

M/Mn M/Mn

∆
T 

[K
]

n
/n

n
I/

I n

M/Mn

∆
T 

[K
]

n
/n

n
I/

I n
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Auswahltabelle Typ 13.120.òò.ò.ò.ò

Motortyp PN U n2 M2 Ausführung Auswahl
W V min-1 Nm A-Seite bitte ankreuzen

13.120.35.0.3.0 55 24 oder 180 3000 0,17 B3

13.120.35.0.2.0 B14

13.120.45.0.2.ò 110 24 oder 180 3000 0,35 B14

13.120.45.1.2.ò IEC56 B14C80

13.120.45.0.3.ò B3

13.120.55.1.3.ò 200 24 oder 180 3000 0,64 IEC56 B3

13.120.55.1.2.ò IEC56 B14C80

13.120.55.1.2.ò IEC63 B14C90

13.120.65.1.3.ò 370 24 oder 180 3000 1,18 IEC63 B3

13.120.65.1.2.ò IEC63 B14C90

13.120.65.1.2.ò IEC63 B14C120

13.120.65.1.2.ò IEC71 B14C105

13.120.75.1.3.ò 540 24 3000 1,71 IEC71 B3

13.120.75.1.2.ò IEC71 B14C105

13.120.75.1.3.ò 600 160 3000 1,91 IEC71 B3

13.120.75.1.2.ò IEC71 B14C105

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse nur bei Motorbaugröße 45-75

4 = mit DC-Tacho nur bei Motorbaugröße 45-75

5 = mit AC-Tacho nur bei Motorbaugröße 45-75

6 = vorbereitet für Tacho-Anbau nur bei Motorbaugröße 45-75

7 = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Motorbaugröße 45-75

Bemessungsankerspannung 24 V

160 V nur bei Motorbaugröße 75

180 V nur bei Motorbaugröße 35-65

Bremse Anschlussspannung 24 V DC

205 V DC nur bei Ankerspannung 160 V oder 180 V

Elektrischer Anschluss Leitung

Klemmenkasten nur bei Motorgröße 45-75

Lage elektrischer Anschluss B3 2  3  4  5

Lage elektrischer Anschluss B14 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.
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Auswahltabelle Typ 13.12ò.òò.ò.ò.ò

Motortyp PN U n2 M2 Ausführung Auswahl
W V min-1 Nm A-Seite bitte ankreuzen

vorbereitet für Getriebeanbau

13.120.35.9.2.0 55 24 oder 180 3000 0,17 B14 für SPL42

13.121.35.2.2.0 B14 für SSN25

13.121.35.2.5.0 B3/B14 für SSN25

13.121.45.3.2.ò 110 24 oder 180 3000 0,35 B14 für SSN31

13.121.45.3.5.ò B3/B14 für SSN31

13.121.55.3.2.ò 200 24 oder 180 3000 0,64 B14 für SSN31

13.121.55.3.5.ò B3/B14 für SSN31

13.121.65.5.2.ò 370 24 oder 180 3000 1,18 B14 für SSN40

13.121.65.5.5.ò B3/B14 für SSN40

13.121.75.5.2.ò 540 24 3000 1,71 B14 für SSN40

13.121.75.5.5.ò B3/B14 für SSN40

13.121.75.5.2.ò 600 160 3000 1,91 B14 für SSN40

13.121.75.5.5.ò B3/B14 für SSN40

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse nur bei Motorbaugröße 45-75

4 = mit DC-Tacho nur bei Motorbaugröße 45-75

5 = mit AC-Tacho nur bei Motorbaugröße 45-75

6 = vorbereitet für Tacho-Anbau nur bei Motorbaugröße 45-75

7 = vorbereitet für Bremsenanbau nur bei Motorbaugröße 45-75

Bemessungsankerspannung 24 V

160 V nur bei Motorbaugröße 75

180 V

Bremse-Anschlussspannung 24 V DC

205 V DC nur bei Ankerspannung 160 V oder 180 V

Elektrischer Anschluss Leitung

Klemmenkasten (nicht bei Größe 35)

Lage elektrischer Anschluss B3/B14 2  3  4  5

Lage elektrischer Anschluss B14 2

Zusätzliche Bestellangaben
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Abmessungen Typ 13.120.òò.ò.ò.ò

kein Klemmenkasten
bei Größe 35

B3

B14
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Abmessungen Typ 13.120.òò.ò.ò.ò

Motortyp f f1 g g1 g2 h i2 k l*) l1 l2 m n p s s1 t u w1 Gewicht
max. ca. kg

13.120.35.0.ò.0
71 – 32 – 24 20 59 5,5 – 18

– 2,5
54 62 –

– 33,5
172 31

– – – – M4
– –

–
1,4

96 – 45 – 40 28 80 5,5 – 23

13.120.45.ò.ò.ò
– 2,5

70 84,5 45
–

32,5
186,5 29

– – – –
M4

– –

–
2,4

20 178 20 3,5 14 M5 10,2 3

112 – 56 – 60 34 96 6,5 – 36

13.120.55.ò.ò.ò
– 2,5 – 20

213 20 3,5 14
– – – – M5

10,2 3
–

2,5
80 95 45

M5
3,7

–
3

– 23 216 23 3 16 – – – –
M6

12,5 4 –

137 – 63 – 67 42 112 9 – 40

13.120.65.ò.ò.ò
2,5 259,5 23 3 16 M5 12,5 4

–
3

98 115 45 – 23 – – – –
M6

– 8

– 2,5 – 30 266,5 30 4 20 – – – – M6 16 5 –

132 – 71 – 20 126 7 – 45
13.120.75.ò.ò.ò

– 2,5
110 132 46

– 30
288 30 4 20

– – – – M6
16 5

–
10,2

*) Motoren 13.120.35 / 45 haben keinen Wellenbund.

Maße in mm

Motortyp Baugröße a a1 a3 b b1 c c1 d e1
j7

13.120.35.0.ò.0
B3 – 55 – 8 – –

B14
–

50,5
79

– 28 – 8
7h6

40

B3 – 75 – 11 – –

13.120.45.ò.ò.ò B14 – 69 107
–

28
–

12 8h6 45

IEC56 B14C80 80 50 14 9k6 65

IEC56 B3 – 90 – 13 –
9k6

–

13.120.55.ò.ò.ò
IEC56 B14C80 80 – 50 – 17 65

IEC63 B14C90
–

90
115

–
60

– 11k6
75

IEC63 B14C120 120 80
15

100

IEC63 B3 – 100 – 15 – –

13.120.65.ò.ò.ò
IEC63 B14C90 98

–
60

–
18,5 11k6 75

IEC63 B14C120
–

120
140

80 16,5 100

IEC71 B14C105 105 – 70 – 16,5 14k6 85

13.120.75.ò.ò.ò
IEC71 B3 90 –

154
112 – 8 –

14k6
–

IEC71 B14C105 – 110 – 70 – 14,5 85
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Auswahltabelle Typ SSN25-1PVCò-035C21

Motortyp PN n2 M2 c i Auswahl
W min-1 Nm bitte ankreuzen

13.121.35.2.ò.0 55 600 0,70 10,17 5

375 1,10 7,26 8

300 1,30 6,53 10

200 1,70 4,60 15

150 2,00 4,06 20

100 2,50 3,06 30

75 3,00 2,39 40

60 3,20 1,96 50

50 3,50 1,83 60

Motorbauform 2 = B14

5 = B3/B14

Bemessungsankerspannung 24 V

180 V

Elektrischer Anschluss Leitung

Getriebebauform VCR

VCL

DCR

Wellenlage bei Ausführung VCR 3  5  

Flansch-/Wellenlage bei Ausführung VCL 3  5

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.
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Abmessungen Typ SSN25-1PVCò-035C21

Getriebemotor a a1 b b1 b2 c c1 d e e1 f f1 f2 g g1 g2 h h1
B3 B14 B3 B14 B3 B3 B14 B3 B14 B3 B14 B3 B3 B3

ø j7 h11 h6 ø

SSN25-1PVCò-035C21 15,5 80 55 50 28 8 8 9 24,5 65 71 3 7 54 62 62 57 25

Getriebemotor i k k1 l1 l2 l3 l4 n q q1 q2 q3 s s1 t u Gewicht
B3 B3 B14 B3 B14 B3 B3 B14 B3 B14 B3 B14

ca. kg

SSN25-1PVCò-035C21 46,5 200 209,5 27 28 3 20 20 50 81 73 104 5,5 M5 10,2 3 1,95

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
DC-Schneckengetriebemotoren 

2-128 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SSN31-1Pòòò-045C21

Motortyp PN n2 M2 c i Auswahl
W min-1 Nm bitte ankreuzen

13.121.45.3.ò.ò 110 600 1,50 9,41 5

429 2,00 6,88 7

300 2,70 5,19 10

200 3,90 4,12 15

150 4,80 3,11 20

120 5,30 2,62 25

100 6,20 2,42 30

79 7,60 2,11 38

60 8,10 1,61 50

55 10,00 1,50 55

40 9,50 1,16 75

30 11,00 0,83 100

Motorbauform 2 = B14

5 = B3/B14

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

4 = mit DC-Tacho

5 = mit AC-Tacho

6 = vorbereitet für Tacho-Anbau

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bemessungsankerspannung: 24 V

180 V

Bremse Anschlussspannung 24 V DC

205 V DC nur bei Ankerspannung 180 V

Elektrischer Anschluss Leitung

Klemmenkasten

Getriebebauform VAR Welle D = 10x30 mm

Welle D = 12x40 mm

DAR Welle D = 10x30 mm

Welle D = 12x40 mm

VAL Welle D = 10x30 mm Flansch D = 100 mm

Welle D = 12x40 mm Flansch D = 120 mm

HAR

Wellenlage bei Getriebeausführung VAR 3  5  

Flansch-/Wellenlage bei Getriebeausführung VAL 3  5

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.
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Abmessungen Typ SSN31-1PVAò-045C21

Getriebemotor a2 b b1 b2 c c1 d2 e2 e3 f f1 f2 g h h1 i
j7 h8 h6

SSN31-1PVAò-045C21
100 75 60 32 11 9 10 80 50 95 3 3 70 45 31 57,5

120 75 80 32 11 9 12 100 50 95 3 3 70 45 31 57,5

Getriebemotor k k1 k2 l1 l2 l3 l4 q1 q2 q3 q4 s s2 s4 t u Gewicht
ca. kg

SSN31-1PVAò-045C21
78 232 242 30 30 4 25 91,5 60 121,5 90 5,5 M6 M5 11,2 3 3,1

78 232 252 40 40 4 28 101,5 70 131,5 100 5,5 M6 M5 13,5 4 3,2

Maße in mm

VAR
DAR

VAL
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Abmessungen Typ SSN31-1PHAR-045C21

Getriebemotor a1 a5 a6 a7 b1 b5 b6 b7 c5 d d1 e1 e4 e5 f1 f5 f6 g
h8 H7

SSN31-1PHAR-045C21 63 25 25 75 40 50 50 40 5 15 25 50 50 54 2,5 78 78 70

Getriebemotor h h1 i k k1 k2 l m n1 n2 q s1 s4 s5 s6 t u Gewicht
ca. kg

SSN31-1PHAR-045C21 71 40 2 78 154 232 63 50 26 24 27 M5 6,5 5,5 6 17,3 5 3,1

Maße in mm
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Auswahltabelle Typ SSN31-1Pòòò-056C21

Motortyp PN n2 M2 c i Auswahl
W min-1 Nm bitte ankreuzen

13.121.55.3.ò .ò 200 600 2,70 5,15 5

430 3,70 3,78 7

300 4,90 2,84 10

200 7,10 2,25 15

150 8,80 1,70 20

120 9,80 1,43 25

100 11,30 1,32 30

80 13,90 1,15 38

60 13,00 0,88 50

55 15,00 0,82 55

40 11,00 0,64 75

30 11,00 0,45 100

Motorbauform 2 = B14

5 = B3/B14

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse 

4 = mit DC-Tacho

5 = mit AC-Tacho

6 = vorbereitet für Tacho-Anbau

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bemessungsankerspannung: 24 V

180 V

Bremse- Anschlussspannung 24 V DC

205 V DC nur bei Ankerspannung 180 V

Elektrischer Anschluss Leitung

Klemmenkasten

Getriebebauform VAR Welle D = 10x30 mm

Welle D = 12x40 mm

DAR Welle D = 10x30 mm

Welle D = 12x40 mm

VAL Welle D = 10x30 mm Flansch D = 100 mm

Welle D = 12x40 mm Flansch D = 120 mm

HAR

Wellenlage bei Getriebeausführung VAR 3  5  

Flansch-/Wellenlage bei Getriebeausführung VAL 3  5

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.
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Abmessungen Typ SSN31-1PVAò-056C21

Getriebemotor a2 b b1 b2 c c1 d2 e2 e3 f f1 f2 g h h1 i
j7 h8 h6

SSN31-1PVAò-056C21
100 90 60 32 13 9 10 80 50 110 3 3 80 56 31 68

120 90 80 32 13 9 12 100 50 110 3 3 80 56 31 68

Getriebemotor k k1 k2 l1 l2 l3 l4 q1 q2 q3 q4 s s2 s4 t u Gewicht
ca. kg

SSN31-1PVAò-056C21
78 265 275 30 30 4 25 91,5 60 121,5 90 6,5 M6 M5 11,2 3 4,4

78 265 285 40 40 4 28 101,5 70 131,5 100 6,5 M6 M5 13,5 4 4,5

Maße in mm
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Abmessungen Typ SSN31-1PHAR-056C21

Getriebemotor a1 a5 a6 a7 b1 b5 b6 b7 c5 d d1 e1 e4 e5 f1 f5 f6 g
h8 H7

SSN31-1PHAR-056C21 63 25 25 75 40 50 50 40 5 15 25 50 50 54 2,5 78 78 80

Getriebemotor h h1 i k k1 k2 l m n1 n2 q s1 s4 s5 s6 t u Gewicht
ca. kg

SSN31-1PHAR-056C21 71 40 2 78 187 265 63 50 26 24 27 M5 6,5 5,5 6 17,3 5 4,4

Maße in mm
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Auswahltabelle Typ SSN40-1Pòòò-063C21

Motortyp PN n2 M2 c i Auswahl
W min-1 Nm bitte ankreuzen

13.121.65.5.ò.ò 370 444 6,70 5,22 6,75

300 9,60 3,64 10

200 13,10 2,52 15

150 16,70 2,03 20

120 18,80 1,54 25

100 21,90 1,65 30

75 26,40 1,29 40

60 31,80 1,01 50

50 23,00 0,85 60

38 24,00 0,65 80

Motorbauform 2 = B14

5 = B3/B14

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse 

4 = mit DC-Tacho

5 = mit AC-Tacho

6 = vorbereitet für Tacho-Anbau

7 = vorbereitefür Bremsenanbau

Bemessungsankerspannung: 24 V

180 V

Bremse Anschlussspannung 24 V DC

205 V DC nur bei Ankerspannung 180 V

Elektrischer Anschluss Leitung

Klemmenkasten

Getriebebauform VAR

DAR

VAL

HAR

Wellenlage bei Getriebeausführung VAR 3  5  

Flansch-/Wellenlage bei Getriebeausführung VAL 3  5

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.
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Abmessungen Typ SSN40-1PVAò-063C21

Getriebemotor a a2 a3 b b1 b2 c c1 d2 e2 e3 e6 f f1 f2 g g1 g2 h1 h2
j7 h10 h6

SSN40-1PVAò-063C21 34 140 – 100 95 44 15 10 15 115 65 67,5 137 3 3 98 121 45 40 103

Getriebemotor i k k1 k2 l1 l2 m1 n q1 q2 q3 q4 s s2 s3 t u Gewicht
ca. kg

SSN40-1PVAò-063C21 82 96 327 349 50 43 – 42 128 83 168 123 9 M8 M6 17 5 9,5

Maße in mm
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Abmessungen Typ SSN40-1PHAR-063C21

Getriebemotor a1 a5 a6 a7 b1 b5 b6 b7 c5 d d1 e1 e4 e5 f1 f5 f6 g g1 g2
h8 H7

SSN40-1PHAR-063C21 77 30 30 85 50 60 60 50 6 20 30 65 65 80 2 90 90 98 121 45

Getriebemotor h h1 i k k1 k2 l m n1 n2 p q s1 s4 s5 s6 t u Gewicht
ca. kg

SSN40-1PHAR-063C21 88 48 1,5 96 231 327 83 59 30 24 139 41,5 M6 8 5,5 7 22,8 6 9,5

Maße in mm
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Auswahltabelle Typ SSN40-1Pòòò-071C21

Motortyp PN n2 M2 c i Auswahl
W min-1 Nm bitte ankreuzen

13.121.75.5.ò.ò 540 444 9,60 3,63 6,75

300 13,70 2,54 10

24 V 200 18,80 1,75 15

150 24,10 1,41 20

120 27,20 1,07 25

100 31,60 1,14 30

75 34,00 0,89 40

60 32,00 0,69 50

50 23,00 0,59 60

38 24,00 0,45 80

13.121.75.5.ò.ò 600 444 10,80 3,23 6,75

300 15,40 2,26 10

160 V 200 21,20 1,56 15

150 27,10 1,25 20

120 29,00 0,95 25

100 35,50 1,01 30

75 34,00 0,79 40

60 32,00 0,62 50

50 23,00 0,53 60

38 24,00 0,40 80

Motorbauform 2 = B14

5 = B3/B14

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

4 = mit DC-Tacho

5 = mit AC-Tacho

6 = vorbereitet für Tacho-Anbau

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bemessungsankerspannung: 24 V

160 V

Bremse Anschlussspannung 24 V DC

205 V DC nur bei Ankerspannung 160 V

Elektrischer Anschluss Leitung

Klemmenkasten

Getriebebauform VAR

DAR

VAL

HAR

Wellenlage bei Getriebeausführung VAR 3  5  

Flansch-/Wellenlage bei Getriebeausführung VAL 3  5

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
DC-Schneckengetriebemotoren 

2-141Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SSN40-1PVAò-071C21

Getriebemotor a a2 a3 b b1 b2 c c1 d2 e2 e3 e6 f f1 f2 g g1 g2 h1 h2
j7 h10 h6

SSN40-1PVAò-071C21 41,5 140 90 112 95 44 8 10 15 115 65 141,5 132 3 3 110 138 46 40 111

Getriebemotor i k k1 k2 l1 l2 m1 n q1 q2 q3 q4 s s2 s3 t u Gewicht
ca. kg

SSN25-1PVCò-071C21 89,5 96 351 373 50 43 20 – 128 83 168 123 7 M8 M6 17 5 11,7

Maße in mm

VAR
DAR

VAL



2

Antriebsauswahl
DC-Schneckengetriebemotoren 

2-142 Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SSN40-1PHAR-071C21

Getriebemotor a1 a5 a6 a7 b1 b5 b6 b7 c5 d d1 e1 e4 e5 f1 f5 f6 g g1 g2
h8 H7

SSN40-1PHAR-071C21 77 30 30 85 50 60 60 50 6 20 30 65 65 80 2 90 90 110 138 46

Getriebemotor h h1 i k k1 k2 l m n1 n2 p q s1 s4 s5 s6 t u Gewicht
ca. kg

SSN40-1PHAR-071C21 88 48 1,5 96 255 351 83 59 30 24 146 41,5 M6 8 5,5 7 22,8 6 11,7

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
DC-Schneckengetriebemotoren 

2-143Kleinantriebe de 3/2005



2

Antriebsauswahl
DC-Planetengetriebemotoren

2-144 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SPL42-òPVCR-035C21

Motortyp PN n2 M2 c i Auswahl
W min-1 Nm bitte ankreuzen

13.120.35.9.2.0 55 811 0,50 5,96 3,7

444 0,90 3,27 6,75

218 1,80 4,28 13,73

120 3,30 2,35 25,01

66 6,00 1,29 45,56

59 6,30 2,48 50,89

32 11,40 1,36 92,7

18 15,00 0,75 168,84

Bemessungsankerspannung 24 V

180 V

Elektrischer Anschluss Leitung

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
DC-Planetengetriebemotoren

2-145Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SPL42-òPVCR-035C21

Getriebemotor Übersetzung b1 d d2 e1 f1 g g1 g2 g3 i1 k1 k3 l l1 l2 s1 t u Gewicht
i h10 g6 ca. kg

3,7 223 84
M4

1,8

SPL42-òPVCR-035C21 14 ... 46 25 8 M3 32 2 42 54 52 62 25 236 97 22,2 3 16
x10

9,2 3 1,9

51 ... 169 249 110 2,1

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
DC-Planetengetriebemotoren

2-146 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SPL52-òPVCR-045C21

Motortyp PN n2 M2 c i Auswahl
W min-1 Nm bitte ankreuzen

13.120.45.1.2.ò 110 811 1,03 3,86 3,7

444 1,87 2,12 6,75

218 3,60 3,33 13,73

120 6,56 1,83 25,01

66 11,95 1,01 45,56

59 12,46 2,01 50,89

32 22,71 1,10 92,7

18 25,00 0,60 168,84

Ausführung B - Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

4 = mit DC-Tacho

5 = mit AC-Tacho

6 = vorbereitet für Tacho-Anbau

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bemessungsankerspannung 24 V

180 V

Bremse Anschlussspannung 24 V DC

205 V DC nur bei Ankerspannung 180 V

Elektrischer Anschluss Leitung

Klemmenkasten

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
DC-Planetengetriebemotoren

2-147Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SPL52-òPVCR-045N21

Getriebemotor Übersetzung b1 d d2 e1 f1 g g1 g2 g3 i1 k1 k3 l l1 l2 s1 t u Gewicht
i h8 h7 ca. kg

3,7 257 99
M5

3,4

SPL52-òPVCR-045N21 14 ... 46 32 12 M4 40 3 52 70 80 91 25 271 113 20,8 2,5 16
x10

13,5 4 3,6

51 ... 169 285 127 3,8

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
DC-Planetengetriebemotoren

2-148 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SPL81-òPVCR-063N21

Motortyp PN n2 M2 c i Auswahl
W min-1 Nm bitte ankreuzen

13.120.65.1.2.ò 370 811 3,49 5,73 3,7

444 6,36 3,14 6,75

218 12,15 4,94 13,73

120 22,13 2,71 25,01

86 30,94 1,94 34,97

66 40,32 1,49 45,56

59 42,03 2,85 50,89

42 58,77 2,04 71,16

30 82,18 1,46 99,5

24 102,00 1,17 123,97

Auswahltabelle Typ SPL62-òPVCR-056N21

Motortyp PN n2 M2 c i Auswahl
W min-1 Nm bitte ankreuzen

13.120.55.1.2.ò 200 811 1,90 4,22 3,7

444 3,40 2,31 6,75

218 6,59 3,79 13,73

120 12,00 2,08 25,01

86 18,20 1,49 34,97

66 20,40 1,14 45,56

59 22,80 2,19 50,89

42 31,80 1,57 71,16

30 44,50 1,12 99,5

24 50,00 0,90 123,97

Ausführung B - Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

4 = mit DC-Tacho

5 = mit AC-Tacho

6 = vorbereitet für Tacho-Anbau

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bemessungsankerspannung 24 V

180 V

Bremse Anschlussspannung 24 V DC

205 V DC nur bei Ankerspannung 180 V

Elektrischer Anschluss Leitung

Klemmenkasten

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
DC-Planetengetriebemotoren

2-149Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SPL[62…81]-òPVCR-[056…063]N21

Getriebemotor Übersetzung b1 d d2 e1 f1 g g1 g2 g3 i1 k1 k3 l l1 l2 s1 t u Gewicht
i j7 h7 ca. kg

3,7 308 115
M5

4,6

SPL62-òPVCR-056N21 14 ... 46 40 14 M5 52 5 62 80 80 101 39 324 131 30 5,5 18
x10

16 5 5,0

51 ... 124 340 147 5,4

3,7 381 144
M6

10,1

SPL81-òPVCR-063N21 14 ... 46 50 19 M6 65 5 81 98 90 121 49 402 165 40 6 28
x12

21,5 6 10,8

51 ... 124 424 187 11,5

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
DC-Planetengetriebemotoren

2-150 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SPL81-òPVCR-071N21

Motortyp PN n2 M2 c i Auswahl
W min-1 Nm bitte ankreuzen

13.120.75.1.2.ò 540 811 5,03 3,97 3,7

444 9,10 2,18 6,75

24 V 218 17,50 3,43 13,73

120 31,88 1,88 25,01

86 44,58 1,35 34,97

66 58,08 1,03 45,56

59 60,55 1,98 50,89

42 84,68 1,42 71,16

30 118,00 1,01 99,5

24 120,00 0,81 123,97

13.120.75.1.2.ò 600 811 5,65 3,54 3,7

444 9,10 1,94 6,75

160 V 218 19,66 3,05 13,73

120 35,82 1,67 25,01

86 50,09 1,20 34,97

66 60,00 0,92 45,56

59 68,03 1,76 50,89

42 95,14 1,26 71,16

30 120,00 0,90 99,5

24 120,00 0,72 123,97

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbauten

1 = mit Federkraftbremse

4 = mit DC-Tacho

5 = mit AC-Tacho

6 = vorbereitet für Tacho-Anbau

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bemessungsankerspannung 24 V

160 V

Bremse Anschlussspannung 24 V DC

205 V DC nur bei Ankerspannung 160 V

Elektrischer Anschluss Leitung

Klemmenkasten

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
DC-Planetengetriebemotoren

2-151Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SPL81-òPVCR-071N21

Getriebemotor Übersetzung b1 d d2 e1 f1 g g1 g2 g3 i1 k1 k3 l l1 l2 s1 t u Gewicht
i h8 h7 ca. kg

3,7 409 151
M6

12,6

SPL81-òPVCR-071N21 14 ... 46 50 19 M6 65 5 81 110 105 138 49 431 173 40 6 28
x12

21,5 6 13,3

51 ... 124 452 194 14,0

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
DC-Planetengetriebemotoren

2-152 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ SPL12-òPVCR-071N21

Motortyp PN n2 M2 c i Auswahl
W min-1 Nm bitte ankreuzen

13.120.75.1.2.ò 540 811 5,03 9,94 3,7

444 9,18 5,45 6,75

24 V 218 17,51 8,57 13,73

120 31,89 4,70 25,01

66 58,09 2,58 45,56

59 64,88 4,62 50,89

32 110,31 2,72 92,7

18 200,92 1,49 168,84

13.120.75.1.2.ò 600 811 5,65 8,84 3,7

444 10,31 4,85 6,75

160 V 218 19,67 7,63 13,73

120 35,83 4,19 25,01

66 65,26 2,30 45,56

59 72,90 4,12 50,89

32 123,94 2,42 92,7

18 225,74 1,33 168,84

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

4 = mit DC-Tacho

5 = mit AC-Tacho

6 = vorbereitet für Tacho-Anbau

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bemessungsankerspannung 24 V

160 V

Bremse Anschlussspannung 24 V DC

205 V DC nur bei Ankerspannung 160 V

Elektrischer Anschluss Leitung

Klemmenkasten

Lage elektrischer Anschluss 2

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
DC-Planetengetriebemotoren

2-153Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ SPL12-òPVCR-071N21

Getriebemotor Übersetzung b1 d d2 e1 f1 g g1 g3 i1 k1 k3 l l1 l2 s1 t u Gewicht
i j7 k6 ca. kg

3,7; 6,7 463 208
M10

15,8

SPL12-òPVCR-071N21 14 ... 46 80 32 M12 100 5 120 110 138 73 497 242 58 4 50
x22

35 10 18,2

51 ... 169 531 276 20,6

Maße in mm



2

Antriebsauswahl
DC-Stirnradgetriebemotoren

2-154 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ GST04-1PVòò-056C21

Motortyp PN n2 M2 c i Auswahl
W min-1 Nm bitte ankreuzen

13.126.55.4.6.ò 200 1465 1,24 17,66 2,048

1339 1,36 17,49 2,240

1050 1,74 13,88 2,857

857 2,13 11,33 3,500

682 2,68 9,01 4,400

529 3,45 7,00 5,667

418 4,37 5,52 7,182

333 5,47 4,10 9,000

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

4 = mit DC-Tacho

5 = mit AC-Tacho

6 = vorbereitet für Tacho-Anbau

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bemessungsankerspannung 24 V

180 V

Bremse Anschlussspannung 24 V DC

205 V DC nur bei Ankerspannung 180 V

Elektrischer Anschluss Leitung

Klemmenkasten

Getriebebauform VBR

VCR

VCK

Abtriebsflanschdurchmesser D = 120 mm

D = 140 mm

D = 160 mm

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss 2   3  4   5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
DC-Stirnradgetriebemotoren

2-155Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ GST04-1PVòò-056C21

* Maß k2 beachten

Maße in mm

Getriebemotor a a1 a2 b1 b2 b5 b7 c2 c5 d d2 e1 e2 e5 f1 f2 f5 g g1 h i i1 i2
j7 j7 k6

120 80 100

GST04-1PVòò-056C21 36 72 140 48 95 55 105 10 17 16 M5 61 115 125 8
3

80 80 85 50 35 43 32

160 110 130 3,5

Getriebemotor i5 k k1 k2 k8 l l1 l2 m n n1 o * o1 p * p1 p2 * s1 s2 s5 u t Gewicht
VCK ca. kg

M5
7

GST04-1PVòò-056C21 45 344 200 120 35 32 6 20 25 20 25 100 134 129 41 138
x10

9 9 5 18 8

9



2

Antriebsauswahl
DC-Stirnradgetriebemotoren

2-156 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ GST04-2PVòò-056C21

Motortyp PN n2 M2 c i Auswahl
W min-1 Nm bitte ankreuzen

13.126.55.4.6.ò 200 578 3,22 15,53 5,187

513 3,63 14,66 5,850

469 3,97 13,85 6,400

333 5,59 11,20 9,010

304 6,12 10,58 9,856

268 6,95 8,63 11,200

239 7,80 8,85 12,571

210 8,87 6,85 14,286

195 9,56 7,28 15,400

171 10,86 5,68 17,500

155 12,02 5,85 19,360

136 13,66 4,56 22,000

120 15,48 4,60 24,933

106 17,59 3,60 28,333

95 19,62 3,68 31,600

84 22,29 2,87 35,909

76 24,58 2,97 39,600

67 27,94 2,34 45,000

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

4 = mit DC-Tacho

5 = mit AC-Tacho

6 = vorbereitet für Tacho-Anbau

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bemessungsankerspannung 24 V

180 V

Bremse Anschlussspannung 24 V DC

205 V DC nur bei Ankerspannung 180 V

Elektrischer Anschluss Leitung

Klemmenkasten

Getriebebauform VBR

VCR

VCK

Abtriebsflanschdurchmesser D = 120 mm

D = 140 mm

D = 160 mm

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss 2   3  4   5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
DC-Stirnradgetriebemotoren

2-157Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ GST04-2PVòò-056C21

* Maß k2 beachten

Maße in mm

Getriebemotor a a1 a2 b1 b2 b5 b7 c2 c5 d d2 e1 e2 e5 f1 f2 f5 g g1 h i i1 i2
j7 j7 k6

120 80 100

GST04-2PVòò-056C21 0 72 140 48 95 76 105 10 18 20 M6 61 115 130 8
3

112 80 85 80 43 51 40

160 110 130 3,5

Getriebemotor i5 k k1 k2 k8 l l1 l2 m n n1 o * o1 p * p1 p2 * s1 s2 s5 u t Gewicht
VCK ca. kg

M5
7

GST04-2PVòò-056C21 53 384 200 120 40 5 28 25 20 36 100 174 129 77 132
x10

9 9 6 22,5 10

9



2

Antriebsauswahl
DC-Stirnradgetriebemotoren

2-158 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ GST04-1PVòò-063C21

Motortyp PN n2 M2 c i Auswahl
W min-1 Nm bitte ankreuzen

13.126.65.4.6.ò 370 1465 2,30 9,58 2,048

1339 2,51 9,49 2,240

1050 3,20 7,53 2,857

857 3,92 6,15 3,500

682 4,93 4,89 4,400

529 6,35 3,80 5,667

418 8,05 2,99 7,182

333 10,09 2,22 9,000

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

4 = mit DC-Tacho

5 = mit AC-Tacho

6 = vorbereitet für Tacho-Anbau

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bemessungsankerspannung 24 V

180 V

Bremse Anschlussspannung 24 V DC

205 V DC nur bei Ankerspannung 180 V

Elektrischer Anschluss Leitung

Klemmenkasten

Getriebebauform VBR

VCR

VCK

Abtriebsflanschdurchmesser D = 120 mm

D = 140 mm

D = 160 mm

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss 2   3  4   5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
DC-Stirnradgetriebemotoren

2-159Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ GST04-1PVòò-063C21

* Maß k2 beachten

Maße in mm

Getriebemotor a a1 a2 b1 b2 b5 b7 c2 c5 d d2 e1 e2 e5 f1 f2 f5 g g1 h i i1 i2
j7 j7 k6

120 80 100

GST04-1PVòò-063C21 36 72 140 48 95 55 105 10 17 16 M5 61 115 130 8
3

80 98 94 50 35 43 32

160 110 130 3,5

Getriebemotor i5 k k1 k2 k8 l l1 l2 m n n1 o * o1 p * p1 p2 * s1 s2 s5 u t Gewicht
VCK ca. kg

M5
7

GST04-1PVòò-063C21 45 384 240 120 35 32 6 20 25 20 25 100 134 129 41 138
x10

9 9 5 18 12

9



2

Antriebsauswahl
DC-Stirnradgetriebemotoren

2-160 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ GST04-2PVòò-063C21

Motortyp PN n2 M2 c i Auswahl
W min-1 Nm bitte ankreuzen

13.126.65.4.6.ò 370 578 5,94 8,42 5,187

513 6,70 7,95 5,850

469 7,33 7,51 6,400

333 10,31 6,07 9,010

304 11,28 5,74 9,856

268 12,82 4,68 11,200

239 14,39 4,80 12,571

210 16,35 3,72 14,286

195 17,63 3,95 15,400

171 20,03 3,08 17,500

155 22,16 3,17 19,360

136 25,18 2,47 22,000

120 28,54 2,49 24,933

106 32,43 1,95 28,333

95 36,17 2,00 31,600

84 41,10 1,56 35,909

76 45,33 1,61 39,600

67 51,51 1,27 45,000

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

4 = mit DC-Tacho

5 = mit AC-Tacho

6 = vorbereitet für Tacho-Anbau

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bemessungsankerspannung 24 V

180 V

Bremse Anschlussspannung 24 V DC

205 V DC nur bei Ankerspannung 180 V

Elektrischer Anschluss Leitung

Klemmenkasten

Getriebebauform VBR

VCR

VCK

Abtriebsflanschdurchmesser D = 120 mm

D = 140 mm

D = 160 mm

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss 2   3  4   5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
DC-Stirnradgetriebemotoren

2-161Kleinantriebe de 3/2005

Abmessungen Typ GST04-2PVòò-063C21

* Maß k2 beachten

Maße in mm

Getriebemotor a a1 a2 b1 b2 b5 b7 c2 c5 d d2 e1 e2 e5 f1 f2 f5 g g1 h i i1 i2
j7 j7 k6

120 80 100

GST04-2PVòò-063C21 0 72 140 48 95 76 105 10 18 20 M6 61 115 130 8
3

112 98 94 80 43 51 40

160 110 130 3,5

Getriebemotor i5 k k1 k2 k8 l l1 l2 m n n1 o * o1 p * p1 p2 * s1 s2 s5 u t Gewicht
VCK ca. kg

M5
7

GST04-2PVòò-063C21 53 424 240 120 40 5 28 25 20 36 100 174 129 77 132
x10

9 9 6 22,5 14

9



2

Antriebsauswahl
DC-Stirnradgetriebemotoren

2-162 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ GST05-1PVòò-071C21

Motortyp PN n2 M2 c i Auswahl
W min-1 Nm bitte ankreuzen

13.126.75.5.6.ò 540 1465 3,31 12,36 2,048

1339 3,62 12,43 2,240

24 V 1050 4,61 11,08 2,857

857 5,65 9,21 3,500

682 7,36 7,08 4,556

529 9,15 5,69 5,667

418 11,84 3,80 7,330

333 14,37 2,82 8,900

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

4 = mit DC-Tacho

5 = mit AC-Tacho

6 = vorbereitet für Tacho-Anbau

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bremse Anschlussspannung 24 V

Elektrischer Anschluss Leitung

Klemmenkasten

Getriebebauform VBR

VCR

VCK

Abtriebsflanschdurchmesser D = 120 mm

D = 140 mm

D = 160 mm

D = 200 mm

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss 2   3  4   5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.
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Antriebsauswahl
DC-Stirnradgetriebemotoren
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Abmessungen Typ GST05-1PVòò-071C21

* Maß k2 beachten

Maße in mm

Getriebemotor a a1 a2 b1 b2 b5 b7 c2 c5 d d2 e1 e2 e5 f1 f2 f5 g g1 h i i1 i2
j7 j7 k6

120 80 100

GST05-1PVòò-071C21 45 88
140

58
95

70 125
10

22 20 M6 74
115

154 9

3

99 110 101 63 43 52 40
160 110 130

3,5
200 130 12 165

Getriebemotor i5 k k1 k2 k8 l l1 l2 m n n1 o * o1 p * p1 p2 * s1 s2 s5 u t Gewicht
VCK ca. kg

7

GST05-1PVòò-071C21 56 429 259 145 43 40 6 28 32 26 29 115 165 156 51 168
M6 9

11 6 22,5 17
x12 9

11
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DC-Stirnradgetriebemotoren

2-164 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ GST05-2PVòò-071C21

Motortyp PN n2 M2 c i Auswahl
W min-1 Nm bitte ankreuzen

13.126.75.5.6.ò 540 578 8,55 10,51 5,187

513 9,65 10,50 5,850

469 10,55 9,92 6,400

24 V 414 11,94 9,07 7,238

368 13,46 8,55 8,163

333 14,86 7,99 9,010

300 16,49 7,53 10,000

268 18,47 6,90 11,200

230 21,46 6,39 13,016

209 23,67 5,90 14,356

185 26,70 5,56 16,190

171 28,86 4,92 17,500

150 33,05 4,82 20,044

132 37,56 3,83 22,778

120 41,12 3,94 24,933

106 46,72 3,15 28,333

93 53,21 3,08 32,267

82 60,46 2,45 36,667

77 64,57 2,55 39,160

67 73,38 2,03 44,500

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

4 = mit DC-Tacho

5 = mit AC-Tacho

6 = vorbereitet für Tacho-Anbau

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bremse Anschlussspannung 24 V

Elektrischer Anschluss Leitung

Klemmenkasten

Getriebebauform VBR

VCR

VCK

Abtriebsflanschdurchmesser D = 120 mm

D = 140 mm

D = 160 mm

D = 200 mm

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss 2   3  4   5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.
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Antriebsauswahl
DC-Stirnradgetriebemotoren
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Abmessungen Typ GST05-2PVòò-071C21

* Maß k2 beachten

Maße in mm

Getriebemotor a a1 a2 b1 b2 b5 b7 c2 c5 d d2 e1 e2 e5 f1 f2 f5 g g1 h i i1 i2
j7 j7 k6

120 80 100

GST05-2PVòò-071C21 1 88
140

58
95

90 125 10 23 25 M10 74
115

155 9

3

139 110 101 100 53 62 50
160 110 130

3,5
200 130 165

Getriebemotor i5 k k1 k2 k8 l l1 l2 m n n1 o * o1 p * p1 p2 * s1 s2 s5 u t Gewicht
VCK ca. kg

7

GST05-2PVòò-071C21 64 478 259 145 50 4 40 32,5 26 49 115 214 156 98 156
M6 9

11 8 28 19
x12 9

11
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DC-Stirnradgetriebemotoren

2-166 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ GST05-1PVòò-071C21

Motortyp PN n2 M2 c i Auswahl
W min-1 Nm bitte ankreuzen

13.126.75.5.6.ò 600 1465 3,72 11,00 2,048

1339 4,06 11,07 2,240

160 V 1050 5,18 9,86 2,857

857 6,35 8,20 3,500

682 8,27 6,30 4,556

529 10,28 5,07 5,667

418 13,31 3,38 7,333

333 16,15 2,51 8,900

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

4 = mit DC-Tacho

5 = mit AC-Tacho

6 = vorbereitet für Tacho-Anbau

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bremse Anschlussspannung 205 V DC

Elektrischer Anschluss Leitung

Klemmenkasten

Getriebebauform VBR

VCR

VCK

Abtriebsflanschdurchmesser D = 120 mm

D = 140 mm

D = 160 mm

D = 200 mm

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.



2

Antriebsauswahl
DC-Stirnradgetriebemotoren
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Abmessungen Typ GST05-1PVòò-071C21

* Maß k2 beachten

Maße in mm

Getriebemotor a a1 a2 b1 b2 b5 b7 c2 c5 d d2 e1 e2 e5 f1 f2 f5 g g1 h i i1 i2
j7 j7 k6

120 80 100

GST05-1PVòò-071C21 45 88
140

58
95

70 125
10

22 20 M6 74
115

154 9

3

99 110 101 63 43 52 40
160 110 130

3,5
200 130 12 165

Getriebemotor i5 k k1 k2 k8 l l1 l2 m n n1 o * o1 p * p1 p2 * s1 s2 s5 u t Gewicht
VCK ca. kg

7

GST05-1PVòò-071C21 56 429 259 145 43 40 6 28 32 26 29 115 165 156 51 168
M6 9

11 6 22,5 17
x12 9

11
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DC-Stirnradgetriebemotoren

2-168 Kleinantriebe de 3/2005

Auswahltabelle Typ GST05-2PVòò-071C21

Motortyp PN n2 M2 c i Auswahl
W min-1 Nm bitte ankreuzen

13.126.75.2.6.ò 600 578 9,61 9,35 5,187

513 10,84 9,35 5,850

160 V 469 11,86 8,83 6,400

414 13,41 8,07 7,238

368 15,12 7,61 8,163

333 16,69 7,12 9,010

300 18,53 6,71 10,000

268 20,75 6,15 11,200

230 24,11 5,69 13,016

209 26,60 5,25 14,356

185 30,00 4,95 16,190

171 32,42 4,38 17,500

150 37,14 4,29 20,044

132 42,20 3,41 22,778

120 46,19 3,51 24,933

106 52,49 2,80 28,333

93 59,78 2,74 32,267

82 67,93 2,18 36,667

77 72,55 2,27 39,160

67 82,45 1,81 44,500

Ausführung B-Seite 0 = ohne Anbau

1 = mit Federkraftbremse

4 = mit DC-Tacho

5 = mit AC-Tacho

6 = vorbereitet für Tacho-Anbau

7 = vorbereitet für Bremsenanbau

Bremse Anschlussspannung 205 V DC

Elektrischer Anschluss Leitung

Klemmenkasten

Getriebebauform VBR

VCR

VCK

Abtriebsflanschdurchmesser D = 120 mm

D = 140 mm

D = 160 mm

D = 200 mm

Einbaulage A  B  C  D  E  F

Lage elektrischer Anschluss 2  3  4  5

Zusätzliche Bestellangaben

Typenschlüssel siehe Seite 1-3 bis 1-6.

Einbaulage siehe Klappseite Umschlag.
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Antriebsauswahl
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Abmessungen Typ GST05-2PVòò-071C21

* Maß k2 beachten

Maße in mm

Getriebemotor a a1 a2 b1 b2 b5 b7 c2 c5 d d2 e1 e2 e5 f1 f2 f5 g g1 h i i1 i2
j7 j7 k6

120 80
10

100

GST05-2PVòò-071C21 1 88
140

58
95

90 125 23 25 M10 74
115

155 9

3

139 110 101 100 53 62 50
160 110

12
130

3,5
200 130 165

Getriebemotor i5 k k1 k2 k8 l l1 l2 m n n1 o * o1 p * p1 p2 * s1 s2 s5 u t Gewicht
VCK ca. kg

7

GST05-2PVòò-071C21 66 478 259 145 50 4 40 32,5 26 49 115 214 156 98 156
M6 9

11 8 28 19
x12 9

11
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Auswahltabelle Typ SSN25

Übersetzung i Zul. Axiallast Fa [N] Zul. Radiallast Fa [N] Mmax. [Nm] Wirkungsgrad Getriebe Gewicht [ca. kg]

5 7 0,81

8 7,5 0,76

10 8 0,72

15
63(DCR,VCR)

7,5 0,64

20 50
80(VCL)

8 0,58 SSN25 0,4

30 7,5 0,48

40 7 0,43

50 6 0,36

60 5,6 0,33

Auswahltabelle Typ SSN31

Übersetzung i Zul. Axiallast Fa [N] Zul. Radiallast Fa [N] Mmax. [Nm] Wirkungsgrad Getriebe Gewicht [ca. kg]

5 14 0,85

7 14 0,83

10 14 0,77

15 16 0,74

20 15 0,69 0,67(VAR)

25 300(VAL,VAR,DAR) 200(VAL,VAR) 14 0,61
SSN31

0,80(VAL)

30 400(HAR) 2x100(DAR) 15 0,59 0,68(DAR)

38 16 0,57 0,70(HAR)

50 13 0,46

55 15 0,52

75 11 0,36

100 11 0,38

Auswahltabelle Typ SSN40

Übersetzung i Zul. Axiallast Fa [N] Zul. Radiallast Fa [N] Mmax. [Nm] Wirkungsgrad Getriebe Gewicht [ca. kg]

6,75 35 0,84

10 35 0,81

15 33 0,74

20 34 0,71

25
400

600(VAL,VAR) 29 0,64
SSN40

1,5(HAR, VAR)

30 2x300(DAR) 36 0,62
1,6(DAR)

40 34 0,56
1,8(VAL)

50 32 0,54

60 23 0,38

80 24 0,39

Getriebe Getriebeausführung Lage der Systembausteine

Welle Flansch

VCL 3   5 3   5

SSN25 VCR 3   5 –

DCR 8 –

VAL 3   5 3   5

SSN31
VAR 3   5 –

DAR 8 –

HAR – –

VAL 3   5 3   5

SSN40
VAR 3   5 –

DAR 8 –

HAR – –
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Schneckengetriebe
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Abmessungen Typ SSN

Typ a1 a2 a3 a5 a6 a7 a8 b1 b2 b3 b4 b5 b6 c1 c2 d d1 d2 d3 e1 e2 Gewicht
h8 j7 h8 H7 h6 h6 ca. kg

SSN 31 63 100 63 25 25 4 4 40 60 32 50 50 40 5 9 15 25 10 10 50 80 0,7-0,8

SSN 31 63 120 63 25 25 4 4 40 80 32 50 50 40 5 9 15 25 12 12 50 100 0,7-0,8

SSN 40 77 140 77 30 30 4 14 50 95 44 60 60 50 6 10 20 30 15 15 65 115 1,5-1,8

Maße in mm

Typ e3 e4 e5 e7 f1 f2 f3 f5 f6 h h1 h2 k l1 l2 l3 l4 l5 n1 n2 m Gewicht
ca. kg

SSN 31 50 50 54 75 2,5 3 3 78 78 71 31 40 78 63 30 30 4 25 26 24 50 0,7-0,8

SSN 31 50 50 54 75 2,5 3 3 78 78 71 31 40 78 63 40 40 4 28 26 24 50 0,7-0,8

SSN 40 65 65 76 85 2 3 3 90 90 88 40 48 96 83 50 43 4 36 30 24 59 1,5-1,8

Typ q1 q2 q3 q4 s1 s2 s3 s4 s5 t1 t2 u1 u2 Gewicht
ca. kg

SSN 31 91,5 121,5 60 90 5,5 M6 M5 6,5 6 17,3 11,2 5 3 0,7-0,8

SSN 31 101,5 131,5 70 100 5,5 M6 M5 6,5 6 17,3 13,5 5 4 0,7-0,8

SSN 40 128 168 83 123 5,5 M8 M6 8 7 22,8 17 6 5 1,5-1,8
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Antriebsauswahl Planetengetriebe SPLòò-òNVCR

Getriebe Typ Übersetzung M max. Axiallast Radiallast Auswahl
max. max. Bitte 

i Nm N N ankreuzen

SPL42-1NVCR 3,7 3 50 160

6,75 3 50 160

SPL42-2NVCR 13,73 7,5 80 230

25,01 7,5 80 230

45,56 7,5 80 230

SPL42-3NVCR 50,89 15 110 300

92,7 15 110 300

168,84 15 110 300

Wirkungsgrad

1-stufig 0,8

2-stufig 0,75

3-stufig 0,7

Getriebe Typ Übersetzung M max. Axiallast Radiallast Auswahl
max. max. Bitte 

i Nm N N ankreuzen

SPL52-1NVCR 3,7 4 60 200

6,75 4 60 200

SPL52-2NVCR 13,73 12 100 320

25,01 12 100 320

45,56 12 100 320

SPL52-3NVCR 50,89 25 150 450

92,7 25 150 450

168,84 25 150 450

Getriebe Typ Übersetzung M max. Axiallast Radiallast Auswahl
max. max. Bitte 

i Nm N N ankreuzen

SPL62-1NVCR 3,7 8 50 240

6,75 8 50 240

SPL62-2NVCR 13,73 25 70 360

25,01 25 70 360

34,97 25 70 360

45,56 25 70 360

SPL62-3NVCR 50,89 50 120 520

71,16 50 120 520

99,5 50 120 520

123,97 50 120 520

Getriebe Typ Übersetzung M max. Axiallast Radiallast Auswahl
max. max. Bitte 

i Nm N N ankreuzen

SPL81-1NVCR 3,7 20 80 400

6,75 20 80 400

SPL81-2NVCR 13,73 60 120 600

25,01 60 120 600

34,97 60 120 600

45,56 60 120 600

SPL81-3NVCR 50,89 120 200 1000

71,16 120 200 1000

99,5 120 200 1000

123,97 120 200 1000

Getriebe Typ Übersetzung M max. Axiallast Radiallast Auswahl
max. max. Bitte 

i Nm N N ankreuzen

SPL12-1NVCR 3,7 50 120 600

6,75 50 120 600

SPL12-2NVCR 13,73 150 180 900

25,01 150 180 900

45,56 150 180 900

SPL12-3NVCR 50,89 300 300 1500

92,7 300 300 1500

168,84 300 300 1500

Antriebsseitiger Motorenanbau

Getriebetyp Bauform Auswahl

SPL42 B14-SPL42

SPL52 IEC56B14C80

SPL62 IEC56B14C80

SPL62 IEC63B14C90

SPL81 IEC63B14C90

SPL81 IEC71B14C105

SPL12 IEC71B14C105
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Abmessungen Typ SPL

Getriebe Stufe a1 b b1 c3 d d1 d2 e e1 f f1 g i1 k2 l l1 l2 l3 s s1 t u x Gew.
H8 h10 g6 H7 min. max. ca. kg
H7

1 84 0,4

SPL42-òNVCR 2 52 28 25 5 8 6 M3 40 32 3 2 42 25 97 22,2 3 16 14 4,5 M4 9,2 3 31 0,5

3 h7 110 x10 0,7

1 99 1,0

SPL52-òNVCR-IEC56B14C80 2 80 50 32 10 12 9 M4 65 40 3 3 52 25 113 20,8 2,5 16 20 5,5 M5 13,5 4 38,6 1,2

3 h8 h7 127 x10 1,4

1 115 0,9

SPL62-òNVCR-IEC56B14C80 2 80 50 40 7 14 9 M5 65 52 3 5 62 39 131 30 5,5 18 20 5,5 M4 16 5 43 1,3

3 j7 h7 147 x10 1,7

1 115 0,9

SPL62-òNVCR-IEC63B14C90 2 90 60 40 7 14 11 M5 75 52 3 5 62 39 131 30 5,5 18 23 5,5 M5 16 5 43 1,3

3 j7 h7 147 x10 1,7

1 144 2,1

SPL81-òNVCR-IEC63B14C90 2 90 60 50 9 19 11 M6 75 65 3 5 81 49 165 40 6 28 23 5,3 M6 21,5 6 51,6 2,8

3 j7 h7 187 x12 3,5

1 151 2,1

SPL81-òNVCR-IEC71B14C105 2 105 70 50 9 19 14 M6 85 65 3 5 81 49 173 40 6 28 30 6,3 M6 21,5 6 58,6 2,8

3 j7 h7 195 x12 3,5

1 108 5,6

SPL12-òNVCR-IEC71B14C105 2 120 70 80 15 32 14 M12 85 100 3 5 120 73 242 58 4 50 30 6,4 M10 35 10 73,7 8,0

3 j7 k6 276 x22 10,4

Maße in mm
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Stirnradgetriebe, zulässige Radial- und Axialkräfte Abtrieb

˘ zulässige Radialkraft
Frzul = fw · f� · FrTab ≤ fw · Frmax

˘ zulässige Axialkraft
Fazul = FaTab bei Fr = 0

Rücksprache mit Werk bei Fr und Fa ( 0

0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1

x/l

0.5

0.6

0.7

0.8

0.9

1

1.1

1.2

1.3

1.4

f w

GSTòò-1

GSTòò-2,3

Lastangriffsbeiwert fw an der AbtriebswelleWirkrichtungsfaktor f� an der Abtriebswelle fwf�

2-stufige Stirnradgetriebe GST 03...09 - 2, 3

�

Drehrichtung rechtsDrehrichtung links

0,9

1,0

1,1

1,2

1,3

1,4

1,5

0° 30° 60° 90° 120° 150° 180° 210° 240° 270° 300° 330° 360°

f 

Drehrichtung rechts

Drehrichtung links

f �
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Kegelradgetriebe GKRòò, zulässige Radial- und Axialkräfte Abtrieb

˘ zulässige Radialkraft
Frzul = fw · f� · FrTab ≤ fw · Frmax

˘ zulässige Axialkraft
Fazul = FaTab bei Fr = 0

Rücksprache mit Werk bei Fr und Fa ( 0

f

1,8

1,7

1,6

1,5

1,4

1,3

1,2

1,1

1,0
0° 30° 60° 90° 120° 150° 180° 210° 240° 270° 300° 330° 360°

f w

1,3

1,2

1,1

1
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0,5

0,4

x / l
0,1 0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7 0,8 0,9 1 1,10

Wirkrichtungsfaktor an der Abtriebswelle Lastangriffsbeiwert an der Abtriebswellef� fw

Drehrichtung rechts

Drehrichtung links

Ausführung Vòò

Ausführung Hòò
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Kegelradgetriebe, zulässige Radial- und Axialkräfte Abtrieb

Vollwelle ohne Flansch Vòò Kraftangriff FrTab: Mitte Wellenzapfen (x = l/2)
FaTab nur gültig für Fr = 0

n2 GKR 03

[min-1] FrTab FaTab
[N] [N]

400 1800 1000

250 2100 1100

160 2400 1250

100 2800 1400

63 3000 1400

40 3000 1400

25 3000 1400

≤ 16 3000 1400

F max 3000 –

Hòò Kraftangriff FrTab: am Hohlwellenspiegel (x = 0)
FaTab nur gültig für Fr = 0

n2 GKR 03

[min-1] FrTab FaTab
[N] [N]

400 2200 1000

250 2500 1100

160 2800 1250

100 3000 1400

63 3000 1400

40 3000 1400

25 3000 1400

≤ 16 3000 1400

F max 3000 –
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Bremsen

Beschreibung
Die Lenze-Federkraftbremsen arbeiten nach dem Ruhe-
stromprinzip, d. h., das Bremsmoment wird im stromlosen
Zustand durch Federkraft erzeugt. Gelüftet wird elektro-
magnetisch durch Anlegen einer Gleichspannung.

Der Anbau einer Federkraftbremse ist sinnvoll bzw. not-
wendig, wenn 
˘ ein Haltemoment bei Motorstillstand gefordert wird,
˘ die Auslaufzeiten nach Abschalten des Motors sehr kurz

sein müssen,
˘ kurze Arbeitstakte (Ein-/Ausschalttakte) gefordert sind.
Bei Drehstrom-Asynchronmotoren ist der Gleichrichter im
Klemmenkasten montiert.

Tachogeneratoren

Gleichstromtacho
In einem Permanentmagnetfeld rotiert ein Anker mit
Wicklung und Kommutator. Die induzierte Spannung wird
über Kohlebürsten am Kommutator abgenommen.

Eigenschaften
˘ Drehrichtungserkennung durch Polaritätswechsel der

Tachospannung
˘ Durch geeignete Wicklungsauslegung sehr kleine

Restwelligkeit des Tachosignals
˘ Sehr gute Linearität des Tachosignals auch bei sehr 

kleinen Drehzahlen

Drehstromtacho
Ein rotierender Permanentmagnet induziert in der 
Ständerwicklung ein ein- oder mehrphasige Wechsel-
spannung. Über einen integrierten Gleichrichter wird die
Wechselspannung gleichgerichtet, so dass als Ausgangs-
signal wieder eine Gleichspannung zur Verfügung steht.

Eigenschaften
˘ Einfacher Aufbau (Preis)
˘ Einfache Montage
˘ Keine Verschleißteile, daher wartungsfrei
˘ Keine Drehrichtungserkennung über Polarität der

Tachospannung, daher ungeeignet für 4-Q-Antriebe
˘ Wegen der Schwellenspannung des integrierten

Gleichrichters ist eine Proportionalität der Tachospan-
nung/Drehzahl erst ab einer Mindestdrehzahl nmin > 0
vorhanden

Technische Daten

Bremsen Bremsmoment Bremsenspannung Spulenleistung Rotorbohrung Gewicht
Typ [Nm] [DV] [W] [mm] [kg]

BFK 457-03 0,5 24 oder 205 9 10 0,25

BFK 457-04 1 24 oder 205 12,5 7 oder 10 0,3

BFK 457-05 2 24 oder 205 16 10 0,4

BFK 458-06 4 24 oder 205 20 10 0,8

Technische Daten

Ausführung Drehrichtungs- Spannung Welligkeit Reversier- Linearitäts- Regelbereichs- Max Thermischer Schutzart Gewicht
Typ erkennung pro 1000 min-1 fehler fehler untergrenze Drehzahl Grenzstrom

für 4-Q-Antriebe [V] [min-1] [min-1] [mA] [ca. kg]

DC Gleichstrom-

tacho ja 20 (-10%) < 0,3% +/– 0,1% < 0,15% 0 9000 24 IP54 0,5

Typ GT7.08

AC Drehstrom-

tacho nein 30 (+/– 3%) 4% – < 1% 60 10000 20 IP54 0,5

Typ TD3
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Resolver (Einbaugeber)

Ständergespeister Resolver mit 2 um 90° versetzten
Ständerwicklungen und einer Läuferwicklung mit
Transformatorwicklung.

Inkrementalgeber (Einbaugeber)

Geber mit 2 um 90° versetzten TTL-Rechtecksignalen mit
2048 Impulsen je Umdrehung und zusätzlicher Nullspur.

Bauart Bürstenloser Hohlwellenresolver in Pancake-Bauweise

max. Drehzahl (dauernd) 8000 min-1

max. Drehzahl (kurzzeitig) 10000 min-1

Eingangsspannung 10 V Amplitude 

Eingangsfrequenz 4 kHz

Übersetzungsverhältnis Ständer/Läufer 0,3 ± 5 %

Läuferimpedanz Zro 51Ω + j90 Ω

Ständerimpedanz Zs0 102 Ω + j150 Ω

Impedanz Zrs 44 Ω + j76 Ω

Isolationswiderstand > 10 MΩ bei 500 V Gleichspannung

Polpaarzahl 1

Maximaler Winkelfehler ± 10 Winkelminuten

Bauart Bürstenloser Hohlwelleninkrementalgeber

Maximaldrehzahl 8000 min-1

Impulszahl 2048 Impulse / Umdrehung

Ausgangssignale 2 um 90° versetzte Rechtecksignale, Nullimpuls,
komplementäre TTL-Signale, Ulow ≤ 0,5 V, Uhigh, ≥ 2,5 V

Versorgung 5 V ± 5 %, verpolungssicher

Stromaufnahme ≤ 150 mA

Grenzfrequenz 300 kHz
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Motoren vorbereitet für einen Anbau 
Motor Typ: 13.120/13.710 Motor Typ: 13.750
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Mögliche Ausführungen

Motorart Motor vor- Federkraftbremse Rückführung
Motortyp bereitet für Typ Typ DC AC

einen Anbau BFK457-04 BFK458-06 Typ GT7.08 Typ TD3

DC Permanentmagnetmotor
13.120.35
13.120.45 ö ö ö ö

13.120.55 ö ö ö ö

13.120.65 ö ö ö ö

13.120.75 ö ö ö ö

AC Asynchronmotor
(glattes Gehäuse)
13.710.35
13.710.47 ö ö

13.710.55 ö ö

AC Asynchronmotor
(geripptes Gehäuse)
13.750.45 ö ö

13.750.55 ö ö

13.750.65 ö ö

Abmessungen

Motorart b1 c1 d d1 d2 e1 g2 f1 l l1 l2 s1Motortyp

DC Permanentmagnetmotor
13.120.35
13.120.45 70 7 10 77 2,5 30 30 4xM4
13.120.55 70 7 10 77 2,5 30 30 4xM4
13.120.65 70 7 10 15 77 2,5 27 30 4xM4
13.120.75 70 7 10 15 77 2,5 27 30 4xM4

AC Asynchronmotor
(glattes Gehäuse)
13.710.35
13.710.47 7 7,9 18,5 21
13.710.55 10 10 30

AC Asynchronmotor
(geripptes Gehäuse)
13.750.45 7 7 90 93 38,5 39,5 35
13.750.55 70 10 10 10 108,5 77 110,5 3 42 48 51,5 4xM4
13.750.65 70 10 10 10 121 77 123 3 45 51 49 4xM4

AC-Asynchronmotor
(umrichteroptimiert)
SDSGA 047-22 10 71 48 75 25 25 44 3xM3
SDSGA 056-22 10 12 81 58 85 25 25,5 44 3xM3
SDSGA 063-22 10 15 91 66 95 23,5 25 46 3xM4
SDSGA 063-32 10 15 91 66 95 23,5 25 46 3xM4

Motorart Motor vor- Federkraftbremse Rückführung
Motortyp bereitet für Typ Typ Typ Resolver Inkremental-

einen Anbau BFK457-03 BFK457-04 BFK457-05 geber

AC-Asynchronmotor
(umrichteroptimiert)
SDSGA 047-22 ö ö ö ö

SDSGA 056-22 ö ö ö ö

SDSGA 063-22 ö ö ö ö

SDSGA 063-32 ö ö ö ö
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Motor Typ SDSGABR063..Ø10

B-seitiges Wellenende

Motor Typ SDSGABR056..Ø10

B-seitiges Wellenende

Passfedernut nach DIN 6885/1
Sicherungsring-Nut nach DIN 471
Maße in mm
Änderungen vorbehalten

Passfedernut nach DIN 6885/1
Sicherungsring-Nut nach DIN 471
Maße in mm
Änderungen vorbehalten

Motor Typ SDSGABR047

B-seitiges Wellenende

Maße in mm
Änderungen vorbehalten
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Motor Typ 13.120
Tacho Typ TD3

Motor Typ 13.120
Bremse Typ BFK458-06

Motor Typ 13.120
Tacho Typ GT7.08

Motor Typ 13.750
Bremse Typ BFK458-06

Federkraftbremse BFK457-04 Tachogenerator

Motor Typ 13.120/13.710
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Zuordnung Lenze Stromrichter zu Gleichstrom-Permanentmagnetmotoren 
Leistungsbereich 55-600 W

Stromrichter Reihe 530 Stromrichter Reihe 470

1) Platineneinschubgerät 2) Einbaugerät

Die erforderlichen technischen Daten für die 
1Q-Stromrichter finden Sie im Flyer 
˘ Gleichstromantriebe

Zuordnung Lenze Frequenzumrichter zu Drehstrom-Asynchronmotoren
Leistungsbereich 12-250 W

Die erforderlichen technischen Daten für den
Frequenzumrichter finden Sie im Katalog
˘ Frequenzumrichter 8200 vector

Frequenzumrichter Typ 8200 vector

Motor Typ PN 1 Q-Stromrichter Typ

13.120.35 55 W 531P1) 532E2)

13.120.45 110 W 531P1) 532E2)

13.120.55 200 W 531P1) 532E2)

13.120.65 370 W 533E2)

12.120.75 600 W 534E2) 471E2)

Motor Typ PN Frequenzumrichter/Typ

13.710.35 12-25 W

13.710.47 40-75 W

13.710.55 60-90 W
8200 vector

13.750.45 30-60 W

13.750.55 90-150 W

13.750.65 180-250 W
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Lenze AG
Postfach 101352
D-31763 Hameln
Telefon +49 (0)51 54/82-0
Telefax +49 (0)51 54/82-28 00
E-Mail: Lenze@Lenze.de
Internet: www.Lenze.com

Lenze Drive Systems GmbH 

Postfach 10 13 52, D-31763 Hameln
Telefon +49 (0)51 54 / 82-0
Telefax +49 (0)51 54 / 82-28 00

Lenze GmbH & Co KG Anlagenbau

Buchenweg 1
D-31855 Aerzen
Telefon +49 (0)51 54 / 82-0
Telefax +49 (0)51 54 / 82-21 00

Lenze GmbH & Co KG Kleinantriebe

Hans-Lenze-Straße 1
D-32699 Extertal
Telefon +49 (0)51 54 / 82-0
Telefax +49 (0)51 54 / 82-14 85

Lenze Service GmbH

Breslauer Straße 3
D-32699 Extertal

Mechanical Drives
Telefon +49 (0)51 54 / 82-16 26
Telefax +49 (0)51 54 / 82-13 96

Electronic Drives
Telefon +49 (0)51 54 / 82-11 11
Telefax +49 (0)51 54 / 82-11 12

Service Helpline 
+49 (0)180 5 20 24 26

Lenze Verbindungstechnik GmbHI

Ipf-Landesstraße 1
A-4481 ASTEN
Phone +43 (0)72 24 / 21 1-0
Telefax +43 (0)72 24 / 21 19 98

Lenze DETO Drive Systems 
GmbH & Co KG

Gewerbepark Süd 11
A-6330 Kufstein
Telefon +43 (0)53 72 / 6 53 15-200
Telefax +43 (0)53 72 / 6 53 15-299

LS Automation GmbH & Co KG

Jakob-Stadler-Platz 11
D-78467 Konstanz
Telefon +49 (0)75 31 /9 42 19-0
Telefax +49 (0)75 31 /9 42 19 20

encoway GmbH

Universitätsallee 21-23
D-28359 Bremen
Telefon +49 (0)4 21 /2 46 77-0
Telefax +49 (0)4 21 /2 46 77-10

DEUTSCHLAND/GERMANY

Lenze Vertrieb GmbH 

Ludwig-Erhard-Straße 52-56
D-72760 Reutlingen
Telefon +49 (0)71 21 / 9 39 39-0
Telefax +49 (0)71 21 / 9 39 39-29

Region Nord
Dornenpark 1
31840 Hessisch Oldendorf
Telefon (0 51 52) 90 36-0
Telefax (0 51 52) 90 36-33/44/55

Region West
Postfach 10 12 20
47497 Neukirchen-Vluyn
Kelvinstraße 7
47506 Neukirchen-Vluyn
Telefon (0 28 45) 95 93-0
Telefax (0 28 45) 95 93 93

Region Mitte/Ost
Postfach 1463
35724 Herborn
Austraße 81
35745 Herborn
Telefon (0 27 72) 95 94-0
Telefax (0 27 72) 5 30 79

Region Südwest
Postfach 14 33
71304 Waiblingen
Schänzle 8
71332 Waiblingen
Telefon (0 71 51) 9 59 81 - 0
Telefax (0 71 51) 9 59 81 50

Region Süd
Fraunhoferstraße 16
82152 Martinsried
Telefon (0 89) 89 56 14-0
Telefax (0 89) 89 56 14 14

WELTWEIT/WORLDWIDE

ALGERIA

see FRANCE

ARGENTINA *

E.R.H.S.A.
Girardot 1368, 1427 BUENOS AIRES
Phone +54 (0)11 / 45 54 32 32
Telefax +54 (0)11 / 45 52 36 11

AUSTRALIA *

FCR Motion Technology Pty. Ltd.
Unit 6, Automation Place
38-40 Little Boundary Rd.
LAVERTON NORTH, Vic. 3026 
Phone +61 (3) 9362 6800 
Telefax +61 (3) 9314 3744

AUSTRIA *

Lenze Antriebstechnik GmbH
Ipf-Landesstraße 1
4481 ASTEN
Phone +43 (0)7224 / 21 0-0
Telefax +43 (0)7224 / 21 09 99

Office Dornbirn:
Lustenauer Straße 64
6850 DORNBIRN 
Phone +43 (0)5572 / 26 789-0
Telefax +43 (0)5572 / 26 789-66

Office Wr. Neudorf:
Triester Straße 14/109
2351 WR. NEUDORF
Phone +43 (0)2236 / 2 53 33-0
Telefax +43 (0)2236 / 2 53 33-66

Office Graz:
Seering 8
8141 UNTERPREMSTÄTTEN
Phone +43 (0)3135 / 56 900-0
Telefax +43 (0)3135 / 56 900 999

Lenze Verbindungstechnik GmbH
Ipf-Landesstraße 1
4481 ASTEN
Phone +43 (0)7224 / 21 1-0
Telefax +43 (0)7224 / 21 19 98

Lenze Anlagentechnik GmbH
Mühlenstraße 3
4470 ENNS
Phone +43 (0)7223 / 886-0
Telefax +43 (0)7223 / 886-997

BELGIUM *

Lenze b.v.b.a
Noorderlaan 133
bus 15
2030 ANTWERPEN
Phone +32 (0)3 / 54 26 20 0
Telefax +32 (0)3 / 54 13 75 4

BOSNIA-HERZEGOVINA

see AUSTRIA

BRAZIL *

AC Control Ltda
Rua Gustavo da Silveira 1199 
Vila Sta. Catarina
SÃO PAULO – S.P.
04376-000
Phone +55 (11) 55 64 65 79 ramal: 214
Telefax +55 (11) 56 79 75 10

BULGARIA

see MACEDONIA

CANADA *

see USA

CHILE 

Sargent S.A.
Tecnica Thomas C. Sargent
S.A.C.é.l.
Casilla 166-D
SANTIAGO DE CHILE
Phone +56 (0)2 / 51 03 000
Telefax +56 (0)2 / 69 83 989

CHINA *

Lenze Mechatronic Drives (Shanghai) 
Co. Ltd., Section B, 50# building,
No.199 North Ri Ying Road,
Waigaoqiao Free Trade Zone
SHANGHAI, 200131
Phone +86-21-5046 0848
Telefax +86-21-5046 0850

Beijing Office
Rm. 401, Huaxin Mansion
No. 33 An Ding Road
Chaoyang District
BEIJING 100029
Phone +86-10-6441 1470
Telefax +86-10-6441 1467 

CROATIA

Lenze Antriebstechnik GmbH
Predstavnista Zagreb
Ulica Grada Gospica 3
HR-1000 ZAGREB
Phone +385-1-2 49 80 56
Telefax +385-1-2 49 80 57

CZECH REPUBLIC

Lenze, s.r.o.
Central Trade Park D1
396 01 HUMPOLEC
Phone +420 565 507-111
Telefax +420 565 507-399

Büro âerven˘ Kostelec:
17. listopadu 510 
549 41 âERVEN¯ KOSTELEC
Phone +420 491 467-111
Telefax +420 491 467-166

DENMARK *

Lenze A/S
Vallensbækvej 18A
2605 BRØNDBY
Phone +45 / 46 96 66 66
Telefax +45 / 46 96 66 60
24 stunde service +45 / 40 93 04 11

Buero Jylland:
Lenze A/S
Langhøjvej 1
8381 TILST
Phone +45 / 46 96 66 66
Telefax +45 / 46 96 66 80

EGYPT

WADI Co. for technologies 
and development
P.O.Box 209, new center Ramses
11794 CAIRO, Egypt
11 Syria St., Mohandessin
GIZA, Egypt
Phone +20 (2) 347 6842
Telefax +20 (2) 347 6843

ESTONIA

see FINLAND

FINLAND *

Lenze Drives
Rykmentintie 2 b
20810 TURKU
Phone +358 2 2748 180
Telefax +358 2 2748 189

FRANCE *

Lenze S.A.
Siege
Z.A. de Chanteloup
Rue Albert Einstein
93603 AULNAY-SOUS-BOIS CEDEX

Services Commerciaux
Tel. 0 825 086 036
Fax 0 825 086 346

Centre de formation
E-Mail : semin.sidonie@lenze.fr

Questions générales / Documentation
E-Mail : info@lenze.fr

Service Après-vente / assistance en ligne
Helpline 24/24 : 0 825 826 117 
E-Mail : helpline@lenze.fr

Agences en France
Région France Nord :
Z.A. de Chanteloup
Rue Albert Einstein
93603 AULNAY-SOUS-BOIS CEDEX

Lille
59420 MOUVAUX

Strasbourg
67960 ENTZHEIM

Rouen
76500 ELBEUF

Région France Sud :
Rond point du sans souci
69578 LIMONEST Cedex

Toulouse
31400 TOULOUSE

Agen
47270 SAINT-PIERRE DE CLAIRAC

GREECE

George P. Alexandris S.A.
12K. Mavromichali Str.
185 45 PIRAEUS
Phone +30 (0)210 / 41 11 84 15
Telefax +30 (0)210 / 4 11 81 71

4 12 70 58
183 Monastiriou Str. 
546 27 THESSALONIKI
Phone +30 (0)310 / 5 56 65 04
Telefax +30 (0)310 / 51 18 15

HUNGARY *

Lenze Antriebstechnik
Handelsgesellschaft mbH
2040 BUDAÖRS
Gyár utca 2., P.O.Box 322.
Phone +36 (0)23 / 501-320
Telefax +36 (0)23 / 501-339

ICELAND

see DENMARK
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INDIA

Electronic Service:
National Power Systems,
10, Saibaba Shopping Centre
Keshav Rao Kadam Marg,
Off Lamington Rd,
MUMBAI 400 008
Phone +91 22 / 2300 5667, 2301 3712  
Telefax +91 22 / 2300 5668

V3 Controls Pvt. Ltd.
1, “Devyani”, Next to SBI, Baner ITI Road,
Sanewadi, Aundh,
PUNE 411 007, MS
Phone +91 20 / 25 88 68 62
Telefax +91 20 / 25 88 03 50

Mechanical Service:
Emco Lenze Pvt. Ltd.
1st Floor, Sita Mauli
Madanlal Dhingra Road
Panch Pakhadi, Thane (West)
MAHARASHATRA 400 602
Phone +91 22 / 25 40 54 88

+91 22 / 25 45 22 44
Telefax +91 22 / 25 45 22 33

INDONESIA

P.T. Futurindo Globalsatya
Jl.: Prof. Dr. Latumenten No. 18
Kompleks Perkantoran
Kota Grogol Permai Blok A 35
JAKARTA 11460
Buero 1:
Phone +62 (0)21 / 766 42 34

765 86 23
Telefax +62 (0)21 / 766 44 20
Buero 2:
Phone +62 (0)21 / 567 96 31

567 96 32
Telefax +62 (0)21 / 566 87 50

IRAN

Tavan Ressan Co. Ltd.
P.O.Box. 19395-5177
No. 44, Habibi St.,
South Dastour St.,
Sadr EXP’Way,
TEHRAN 19396
Phone +98 21 / 260 26 55

260 67 66
260 92 99

Telefax +98 21 / 200 28 83

ISRAEL *

Greenshpon Engineering Works LTD
Bar-Lev Industrial Park
MISGAV 20179
Phone +972 4 99 13 18 1
Telefax +972 4 99 13 47 7

ITALY *

Gerit Trasmissioni S.p.A.
Viale Monza 338
20128 MILANO
Phone +39 02 / 270 98.1
Telefax +39 02 / 270 98 290

JAPAN *

Miki Pulley Co., Ltd.
1-39-7 Komatsubara, Zama-city
KANAGAWA 228-8577
Phone +81 (0)462 / 58 16 61
Telefax +81 (0)462 / 58 17 04

LATVIA

see LITHUANIA

LITHUANIA

Lenze UAB
Breslaujos g.3
44403 KAUNAS
Phone +370 37 407174
Telefax +370 37 407175

LUXEMBOURG *

see BELGIUM

MACEDONIA

Lenze Antriebstechnik GmbH
Pretstavnistvo Skopje
ul. Nikola Rusinski 3/A/2, 1000 SKOPJE
Phone +389 2 30 90 090
Telefax +389 2 30 90 091

MALAYSIA

D.S.C. Engineering SDN BHD
3A & 3B, Jalan SS21/56B
Damansara Utama
47400, PETALING JAYA, SELANGOR 
Phone +60 (0)3 / 77 25 62 43

77 25 62 46
77 28 65 30

Telefax +60 (0)3 / 77 29 50 31

MAURITIUS

Automation & Controls Engineering Ltd
3, Royal Road, Le Hochet, Terre Rouge
MAURITIUS
Phone +230 248 8211
Telefax +230 248 8968 

MEXICO

Automatización y Control 
de Energía S.A. de C.V.
Av. 2 No. 89 Esq Calle 13
Col. San Pedro de los Pinos
C.P. 03800 MEXICO D.F.
Phone +52 (55)5277/5998
Telefax +52 (55)5277/5937

MOROCCO

GUORFET G.T.D.R 
Automatisation Industrielle
Bd Chefchaouni Route 110 km, 11.500
No. 353-Aîn-Sabaâ
CASABLANCA
Phone +212/22-35 70 78
Telefax +212/22-35 71 04 

NETHERLANDS *

Lenze B.V., Postbus 31 01
5203 DC`S-HERTOGENBOSCH
Ploegweg 15
5232 BR`S-HERTOGENBOSCH
Phone +31 (0)73 / 64 56 50 0
Telefax +31 (0)73 / 64 56 51 0

NEW ZEALAND *

Tranz Corporation
343 Church Street
P.O. Box 12-320, Penrose
AUCKLAND
Phone +64 (0)9 / 63 45 51 1
Telefax +64 (0)9 / 63 45 51 8

NORWAY *

Dtc- Lenze as
Stallbakken 5, 2005 RAELINGEN
Phone +47 / 64 80 25 10
Telefax +47 / 64 80 25 11

PHILIPPINES

Jupp & Company Inc.
Unit 224 Cityland Pioneer Bldg.,
Pioneer Street, MANDALUYONG CITY
Phone +63 2 / 687 7423

683 0042
683 0047

Telefax +63 2 / 687 7421

POLAND

Lenze-Rotiw Sp. z o.o.
ul. Ro˝dzieƒskiego 188b
40-203 KATOWICE
Phone +48 (0)32 / 2 03 97 73
Telefax +48 (0)32 / 7 81 01 80

Lenze Systemy Automatyki Sp. z o.o.
Ul. Rydygiera 47
87-100 TORU¡
Phone +48 (0)56 / 6 58 28 00

6 45 34 60
6 45 35 70

Telefax +48 (0)56 / 6 45 33 56

PORTUGAL *

Costa Leal el Victor
Electronica-Pneumatica, Lda.
Rua Prof. Augusto Lessa, 269,
Apart. 52053
4202-801 PORTO
Phone +351-22 / 5 50 85 20
Telefax +351-22 / 5 02 40 05

ROMANIA

see AUSTRIA

RUSSIA

Inteldrive
1 Buhvostova Street 12/11
Korpus 18 Office 322
MOSCOW 107258
Phone +7 (0)095 / 963 96 86
Telefax +7 (0)095 / 962 67 94

SERBIA-MONTENEGRO

see MACEDONIA 

SINGAPORE *

see MALAYSIA

SLOVAC REPUBLIC

ECS Sluzby spol. s.r.o.
Staromlynska 29
82106 BRATISLAVA
Phone +421 2 45 25 96 06

+421 2 45 64 31 47
+421 2 45 64 31 48

Telefax +421 2 45 25 96 06

SLOVENIA

Lenze pogonska tehnika GmbH
Zbiljska Cesta 4
1215 MEDVODE
Phone +386 (0)1 361 61 41
Telefax +386 (0)1 361 22 88

SOUTH AFRICA *

S.A. Power Services (Pty.) Ltd.
Unit 14, Meadowbrook Business Estates
Jacaranda Ave, Olivedale, Randburg 2158
P.O.Box 1137, RANDBURG 2125
Phone +27(11) 462-8810
Telefax +27(11) 704-5775

SOUTH KOREA *

Hankuk Mechatro Ltd.
Room# 1409 
Samhwan officetel 830-295
Beomil-dong, Dong-Gu
PUSAN
Phone +82 (0)51-635-6663
Telefax +82 (0)51-635-6632

SPAIN *

Lenze Transmisiones, S.A.
Mila i Fontanals, 135-139
08205 SABADELL (Barcelona)
Phone +34 93 / 72 07 68 0
Telefax +34 93 / 71 22 54 1

SWEDEN *

Lenze Transmissioner AB
P.O.Box 10 74, Attorpsgatan, Tornby Ind.
58110 LINKÖPING
Phone +46 (0)13 / 35 58 00
Telefax +46 (0)13 / 10 36 23

SWITZERLAND *

Lenze Bachofen AG
Ackerstrasse 45
8610 USTER
Phone +41 (0) 43 399 14 14
Telefax +41 (0) 43 399 14 24

Vente Suisse Romande:
Route de Prilly 25
1023 CRISSIER
Phone +41 (0)21 / 63 72 19 0
Telefax +41 (0)21 / 63 72 19 9

SYRIA

Zahabi Co.
8/5 Shouhadaa Street
P.O.Box 8262
ALEPPO-SYRIA
Phone +963 21 21 22 23 5
Telefax +963 21 21 22 23 7

TAIWAN *

ACE Pillar Co. Ltd.
No.12, Lane 61, Sec. 1, 
Kuanfu Road
San-Chung City
TAIPEI HSIEN
Phone +886 (0)2 / 299 58 40 0
Telefax +886 (0)2 / 299 53 46 6

THAILAND

PackSys Global (Thailand) Ltd.
429 Moo 7, Theparak Road, 
Tambol Theparak
Amphur Muang
SAMUTPRAKARN 10270
Phone +66 2 383 5633
Telefax +66 2 383 5637

TUNESIA

AMF Industrielle Sarl
Route de Gremda - Km 0,2
Immeuble El Madina,
Centre Bloc B - 5 ème - appt 52
3002 SFAX
Phone +216 74 403 514
Telefax +216 74 402 516

TURKEY

LSE Elektrik 
Elektronik Makina
Otomasyon Mühendislik 
San. Ve Tic. Ltd. Ωti.
Atatürk mah. Cumhuriyet cad.
Yurt sok. No:7
ÜMRANIYE/∑STANBUL
Phone +90 (0)216 / 316 5138 pbx
Telefax +90 (0)216 / 443 4277

Bursa Address:
Demirtaspasa Mh.
Ata Sk. Petek Bozkaya Is Merkezi
D Blok No :5 / A 
OSMANGAZI / BURSA
Phone +90 (0)224-2733232 pbx

+90 (0)224-2734151
+90 (0)224-2733238

Telefax +90 (0)224-2734150

UKRAINE

SV Altera, Ltd.
Lepse ave., 4 
KIEV, 03067
Phone +38 044 496 18 88
Telefax +38 044 496 18-18

UNITED KINGDOM/EIRE *

Lenze Ltd.
Caxton Road
BEDFORD MK 41 OHT
Phone +44 (0)1234 / 32 13 21
Telefax +44 (0)1234 / 26 18 15

USA *

AC Technology Corp.
630 Douglas Street
UXBRIDGE, MA 01569
Phone +1 508 / 278-9100
Telefax +1 508 / 278-7873

Lenze Corporation
1730 East Logan Avenue
EMPORIA, KS 66 801 
Phone +1 620 / 343-8401

+1 888 / 269-2381
Telefax +1 620 / 342-2595

+1 800 / 469-0931

Lenze DETO Drive Systems USA, LLC
5912 Sterling Drive
HOWELL, MI 48843 
Phone +1 517 / 586-4057
Telefax +1 517 / 586-4058

œ* Countries connected to the free expert helpline 008000 24 hours (008000 24 46877)
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13042156

„Unsere Kunden kommen zuerst. Ihre Zufriedenheit ist unsere Motivation.

In Kundenvorteilen denken heißt, durch Zuverlässigkeit Ihre Produktivität

zu erhöhen.“ 

„Sie erhalten von uns genau das, was Sie brauchen – perfekt aufeinander

abgestimmte Produkte und Lösungen mit den passenden Funktionen für

Ihre Maschinen und Anlagen. Das verstehen wir unter Qualität.“ 

„Nutzen Sie unser Know-how, das wir seit mehr als 50 Jahren in unter-

schiedlichen Branchen gesammelt und konsequent in Produkte,

Bewegungsfunktionen sowie vorbereitete Branchen-Lösungen umgesetzt

haben.“ 

„Wir identifizieren uns mit Ihren Zielen und streben eine langfristige

Partnerschaft an, bei der beide Seiten gewinnen. Kompetente Beratung

führt zu passenden Lösungen. Wir sind für Sie da und unterstützen Sie in

allen entscheidenden Prozessen.“ 

Auf unseren Service können Sie sich verlassen. Expertenrat bekommen

Sie 24 Stunden an 365 Tagen im Jahr in mehr als 30 Ländern über 

unsere internationale Helpline 008000 24 Hours (008000 2446877). 

„Die Welt ist unser Markt. Wir entwickeln und produzieren 

international. Weltweit sind wir in Ihrer Nähe.“ 

www.Lenze.com

Gut zu wissen warum wir für Sie da sind

Lenze GmbH & Co KG Kleinantriebe

Postfach 10 13 52 · D-31763 Hameln 

Standort: Hans-Lenze-Straße 1 · D-32699 Extertal

Telefon (0 51 54) 82-0 · Telefax (0 51 54) 82-14 85

E-Mail: Kleinantriebe@Lenze.de · Lenze@Lenze.de
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